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Dékujeme, ze jste zakoupili tento ménic firmy Mitsubishi Electric.

Tato provozni prirucka obsahuje pokyny pro pokrocilé pouziti ménicli fady FR-E700SC. Nespravné
zachazeni muze zpUsobit neocekavanou zavadu. Pied pouzitim tohoto ménice si musite precist tuto
provozni pfirucku, abyste mohli zafizeni optimalné vyuzit.

Bezpecnostni pokyny

Nepokousejte se o instalaci, obsluhu, udrzbu nebo kontrolu ménice, pokud jste si peclivé neprocetli
tuto provozni pfirucku a nejste obezndmeni se spravnym pouzitim zafizeni. Nepouzivejte ménic,
dokud se pIné neseznamite se zafizenim, bezpecnostnimiinformacemi a pokyny. V této provozni pfi-
ruéce jsou bezpeénostni pokyny klasifikovany do Grovni ,VAROVANI” a ,VYSTRAHA”.

VAROVAN:I:

Znamend, Ze nesprdvné zachdzeni miizZe zpiisobit nebezpecny stav s ndsledkem smrti nebo
vdzného zranéni.

VYSTRAHA:

Znamend, Ze nesprdvné zachdzeni miiZe zptisobit nebezpecny stav s ndsledkem stfedné tézke-
ho nebo lehkého zranéni nebo hmotnou skodu.

Pozor, i trover VYSTRAHA mUize v zavislosti na podminkach vést k zavaznym nésledkdm. Dodrzujte,
prosim, striktné pokyny obou Urovni, protoze jsou dllezité pro bezpecnost osob.
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Preventivni opatieni proti urazu elektrickym proudem

VAROVAN:I:

Sejmuti predniho krytu provddéjte vzdy az po odpojeni frekvencniho méniée a napdjeciho
napéti. V opaéném pripadé hrozi uraz elektrickym proudem.

Nezapinejte frekvenéni ménic, neni-li ménic zakrytovdn. Mohli byste p¥ijit do styku se svor-
kami pod vysokym napétim nebo jinou nabitou cdsti elektrického obvodu a utrpét zdsah
elektrickym proudem.

Ani pFi vypnutém sitovém napdjeni nesnimejte predni kryt z frekvenéniho ménice, vyjma
pFipadii pripojovdnivodiciinebo pravidelnych kontrol. Mohli byste p¥ijit do styku s nabitymi
obvody ménice a utrpét zdsah elektrickym proudem.

Pred zapojovdnim nebo kontrolou ménice se ujistéte, Ze parametrizacni jednotka nesviti.
Potom pockejte nejméné 10 minut po vypnuti sitového napéti na pfivodu ménice a poté
zkontrolujte mérenim, zda neni jesté zbytkové napéti na svorkdch. Kondenzadtor ziistdvd po
urcitou dobu po vypnuti nabity na vysokou hodnotu napéti, coz je nebezpecné.

Tento méni¢ musi byt uzemnén. Uzemnéni musi vyhovovat poZadavkim ndrodnich a mist-
nich bezpeénostnich pFedpisii a norem (JIS, NEC sekce 250, IEC 536 tfida 1 a ostatni pFislusné
normy).

PFipojeni ménice pro napéti 400 V provedte podle normy EN na napdjeci soustavu s uzemné-
nym nulovym bodem.

Vsechny osoby podilejici se na zapojovdni nebo kontrole tohoto zafizeni museji mit odpovi-
dajici kvalifikaci.

Vzdy pripevnéte frekvencni ménié pred jeho pFipojenim. V opaéném pripadé se vystavujete
nebezpedi zdsahu elektrickym proudem nebo trazu.

VyZaduje-li vase aplikace z hlediska norem a pfedpisii pouZiti ochrany proudovym chrdni-
¢em (RCD - detekce rezidudlniho proudu), pak se musi chrdnice volit podle normy DIN VDE
0100-530 ndsledujicim zplisobem:

pro jednofdzové frekvencni ménice volitelné typ A nebo B

pro trojfdzové frekvenéni ménice jen typ B (citlivy na vsechny druhy rezidudlnich proudii)
Prdci s parametrizacni jednotkou nebo tlacitky provddéjte se suchyma rukama, aby nedoslo
k zdsahu elektrickym proudem. V opaéném pFipadé hrozi uraz elektrickym proudem.

Kabely je treba chrdnit pfed odérem, nadmérnym namdhdnim, velkym zatizenim a p¥isk¥ip-
nutim. V opaéném pr¥ipadé hrozi uraz elektrickym proudem.

Nevyménujte chladici ventildtor, je-li zaFizeni pod napétim. Vyména chladiciho ventildtoru
pFi zapnutém napdjeni je nebezpecnd.

Nedotykejte se tisténych obvodii mokryma rukama. Hrozi tiraz elektrickym proudem.

PFi méreni kapacity kondenzdtoru v hlavnim obvodu jde jesté po dobu 1 s po vypnuti napd-
jeciho napéti do motoru stejnosmérné napéti. Nikdy se nedotykejte svorek motoru apod.
ihned po vypnuti napdjeciho napéti, aby nedoslo k trazu elektrickym proudem.
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Protipozarni opatieni

VYSTRAHA:

Montdz ménice provddéjte na nehoflavy materidl. Aby nemohlo dojit k dotyku s chladicem
na zadni strané frekvencniho ménice, nesmi byt v montdzni plose Zddné vyvrtané otvory
nebo diry. Montdz na nebo pobliz hoFlavého materidlu miiZe zpiisobit poZdr.

V pfipadé zdvady ménice odpojte vstupni napéti. Trvaly priitok velkého proudu miize zpii-
sobit pozar.

P¥i pouziti brzdného odporu pFipravte sekvenci, kterd v pFipadé vystrazného signdlu celé
zarizeni vypne. V opacném pripadé miize dojit k prehFdti brzdného odporu v diisledku
poskozeni brzdného tranzistoru, a tim i k poZdru.

Nep¥ipojujte rezistor pfimo k DC svorkam P/+, N/-. Tim by mohlo dojit k pozdru a zni¢eni
ménice. Povrchovd teplota brzdnych odporii miiZe krdtkodobé stoupnout vysoko nad 100
°C. Dbejte na odpovidajici ochranu pred nahodnym dotykem a dodrzovdni bezpeéné vzdd-
lenosti od ostatnich zaFizeni a souédsti systému.

Prevence urazi

VYSTRAHA:

Pouzijte na svorkdch pouze napéti uvedend v provozni priruéce. V opaéném pripadé miize
dojit k poskozeni ménice.

Dbejte na pripojeni kabelii ke spravnym svorkdm. V opaéném pripadé miize dojit k posko-
zeni ménice.

Aby nedoslo k poskozeni apod., dbejte vidy na spravnou polaritu. V opaéném pfipadé miize
dojit k poskozeni ménice.

Nedotykejte se ménice, pokud je napdjen, a krdtce po vypnuti, protoZe je horky a miize dojit
k popdleni.
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Dalsi pokyny

Aby nedoslo k nahodné zavadé, zranéni, zasahu elektrickym proudem apod., dbejte i na nasledujici
pokyny.

Doprava a instalace

VYSTRAHA:

@ K prepravé vyrobku pouzivejte sprdvnou metodu odpovidajici jeho hmotnosti. PFi nedo-
drzeni téchto pokynii miiZe dojit k trazu.

@ Krabice s ménici skladujte na sobé jen do maximdlniho doporuceného poctu.

@ Dbejte, aby misto instalace a instalaéni materidl unesly vahu ménice. Instalaci provddéjte
podle pokynii v provozni pFirucce.

@ Neprovddéjte instalaci ménice ani jej neprovozujte, pokud je méni¢ poskozen nebo nekom-
pletni, mohlo by dojit k poruse.

@ P¥i pFendseni nedrzte ménic za predni kryt nebo parametrizacni jednotku, mohlo by dojit k
pddu nebo poskozeni ménice.

® Na vyrobek nepoklddejte a neodklddejte tézké predméty.

@ Zkontrolujte sprdvnou orientaci ménice pfi montdzi.

@ Provedte opatfeni, aby se do ménice nedostaly vodivé Cdsti, jako jsou Sroubky a kousky
kovu, nebo jiné horlavé Ildtky, nap¥iklad olej.

@ Vzhledem k tomu, Ze ménic je citlivé zaFizeni, nevystavujte jej ndraziim ani otfesiim.
@ Meéni¢ musi byt pouZivdn v ndsledujicich podminkdch prostfedi. V opacném pFipadé miize
dojit k poskozeni ménice.

Provozni podminky Specifikace

Okolni teplota -10°C az +50 °C (bez zamrznuti)

Okolni vihkost Relativni vihkost 90 % nebo méné (nekondenzujici)

Teplota skladovani —20°C az +65°C®

Ovzdusi Vnitini (bez korozivnich plyn(, hoflavych plyn(, olejové mlhy, prachu a necistot)

Maximalné 1000 m.n.m. pro standardni provoz. Nad touto vyskou klesd vystupni vykon o 3 %

Nadmotska vyska na kazdych 500 m a2 do 2500 m (91 %)

Vibrace 5,9 m/s% nebo méné od 10 do 55 Hz (ve sméru X, Y a Z)

® Kratkodobé pfipustna teplota, napf. pfi prepravé.

Elektroinstalace

VYSTRAHA:

@ Na vystupni strané ménice neinstalujte zafizeni ani komponenty (napf. kompenzacni kon-
denzdtory), které nejsou schvdlené firmou Mitsubishi.

@ Smér otdceni motoru koresponduje s volbou sméru STF/STR pouze tehdy, jestliZe je zacho-
vdno poradifdazi (U, V, W).

Zkusebni provoz

VYSTRAHA:

@ Pred zahdjenim provozu ovérte a nastavte parametry. Pfi nedodrZeni téchto pokynii miize
u nékterych strojii dojit k neocéekdvanym pohybim.
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Provoz

VAROVANI:

Pokud jste zvolili funkci opétovného zapnuti, nep¥ibliZujte se k zaFizeni, protoZe po nouzo-
vém zastaveni dojde ndhle k restartu.

Tlaéitko STOP/RESET vypind vystup frekvenéniho ménice jen, kdyz je aktivovdna
odpovidajici funkce. Instalujte oddéleny nouzovy spinac pro realizaci nouzového zastaveni
(vypnuti napdjeciho napéti, zapnuti mechanické brzdy atp.).

Pred resetem alarmu ménice zkontrolujte, zda je vypnuty signdl startu. PFinedodrZeni téchto
pokynii miiZe dojit k nadhlému restartu motoru.

Pripojend zdtéz miize byt pouze tfifdzovy indukéni motor. PFipojeni jiného elektrického
zarizeni k vystupu ménice miiZe zpiisobit poskozeni tohoto zarizeni.

Neprovddeéjte tpravy zarizeni.

Neprovddéjte demontdz dilii, ke které nejsou v této prirucce uvedeny pokyny. Mohlo by to
vést k poruse nebo poskozeni ménice.

VYSTRAHA:

Funkce elektronického termorelé nezarucuje ochranu motoru pred prehrdtim. Pro ochranu
proti prehfdti je proto doporuceno pouzivat externi teplotni ochranu a PTC thermistor.
Vykonovy styka¢ na vstupni strané frekvenéniho ménice nepouzivejte pro zapindni/vypind-
ni provozu ménice. Zivotnost frekvenéniho ménice by se tim snizila.

K omezeni vlivu elektromagnetického ruseni pouzijte Sumovy filtr a pro sprdvnou instalaci
frekvencnich ménici dodrzujte uzndvané postupy pro zajisténi elektromagnetické kompa-
tibility. V opacném pfipadé miize dojit k ovlivnéni funkce elektronickych za¥izeniv blizkosti
meénice.

Provedte prislusnd opatieni ohledné harmonickych sloZek. V opacném pripadé miiZe dojit
k ohroZeni kompenzacnich systémii nebo pretiZeni generdtorii.

Pouzijte motor urceny pro provoz s ménicem. (Namdhdni vinuti motoru je vétsi nez pri
napdjeni motoru p¥imo ze sité.)

Pokud bylo provedeno vymazdni urcitého parametru nebo vsech parametrii, provedte pred
zahdjenim provozu opétovné nastaveni poZadovanych parametri. Vsechny parametry se
vraceji na vychozi hodnotu.

Ménic Ize snadno nastavit pro vysokorychlostni provoz. Pfed zménou tohoto nastaveni
peclivé provérte moznosti motoru a stroje.

Stejnosmérné brzdéni frekvenéniho ménice neni uréeno pro trvalé zatizeni. K tomuto ucelu
pouzijte elektromechanickou zddrznou brzdu na motoru.

Pred zapnutim ménice po dlouhém odstaveni vZdy provedte kontrolu a provozni zkousku.
Jako prevence pied poskozenim statickou elektfinou se pred kontaktem s timto zaFizenim
nejprve dotknéte kovového pfedmétu v blizkosti, aby doslo k vybiti statické elektriny ve
vasem téle.
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Nouzové zastaveni

VYSTRAHA:

@ Zajistéte zdlozni bezpecnostni zaFizeni, napfiklad nouzovou brzdu, které ochrdni stroj a
zarizeni pred nebezpeénym stavem v pFipadé zdvady ménice.

® Pokud dojde k vypnutijistice na primdrni strané ménice, zkontrolujte, zda nedoslo k zdvadé
(zkratu) v elektroinstalaci, poskozeni vnitinich édsti ménice apod. Zjistéte pricinu vypnuti,
pak pricinu odstrarite a zapnéte jistic.

@ P¥i aktivaci ochranné funkce (tj. frekvencni ménic se vypne a zobrazi se chybové hldseni)
provedte odpovidajici opatreni k ndpravé popsané v pfirucce k ménici, pak ménic resetujte
a pokracujte v provozu.

Udrzba, kontrola a vyména dila

VYSTRAHA:
@ Vridicim obvodu frekvencéniho ménice nesmite provddét zkousku izola¢niho stavu (izolaéni

odpor) méficem izolace, protoze by mohlo dojit k poskozeni nebo chybné funkci ménice.

Likvidace ménice

VYSTRAHA:
@ Likvidujte jako priimyslovy odpad.

Obecné pokyny

Na mnoha schématech a vykresech v provoznich pfiruckach je ménic vyobrazen bez krytu nebo ¢as-
tecné otevreny. Nikdy neprovozujte ménic¢ v tomto stavu. Pfi provozu ménice ho vzdy zakrytujte a
postupujte podle této provozni pfirucky.

Vi
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Kontrola vyrobku a identifikace soucasti

Typ ménice

1

1.1

Kontrola vyrobku a identifikace soucasti

Vybalte ménic a zkontrolujte vykonovy stitek na pfednim krytu a typovy $titek na boku ménice, abyste

se presvédcili, Ze vyrobek odpovida vasi objednavce, a Ze je méni¢ neposkozeny.

Typ ménice

FR -

E740

095

SC- EC

Symbol Napétova tiida Symbol Typové ¢islo
E720S 1fazovy 230V 008
PR az 3ciferné oznaceni
E740 3fazovy 400 V 300

1002120E

Obr. 1-1:  Typ ménice FR-E700SC EC

FR-E700SC EC



Popis skFiriky Kontrola vyrobku a identifikace soucasti

1.2 Popis skrifnky

Ovladaci panel

(viz oddil 4.3) Chladici ventilator
(viz oddil 8.1.7)

K ' PU

(viz oddil 3.5)

Pfepinaé napétového/proudového vstupu USB k '
(viz oddil 3.4) (konektor mini-B)
(viz oddil 3.6)

Konektor pro pfipojeni
volitelného
prislusenstvi

(viz provozni pfirucka

Kryt USB konektoru pfislusenstvi)
(viz oddil 3.6)
Predni kryt Blok svorek
(viz oddil 3.4)

Kryt konektoru PU
(viz oddil 3.5)

Propojka pro zménu fidici
logiky

(viz oddil 3.4.4)

Silova svorkovnice
(viz oddil 3.3)

Hiebenovita
kabelova prichodka

(viz oddil 2.2)
o crivak O

Typovy stitek MITSUBISHI veRTER
Typménice > o0e. FR-E740-095SC-EC

Jmenovité vstupni hodnoty Ly weur - oo

Vykonovy stitek ® Jmenovité vystupni hodnoty - outeut: x00x

ER-E740-095SC-EC <« Typ ménice rowelslo o

SERIAL: X XXX <«— Sériové cislo

1002121E

Obr. 1-2:  Vzhled a usporadani

O Umisténi vykonového stitku a typového stitku se lisi podle vykonu ménice. Viz ndkres vnéjsich
rozméra. (Viz oddil A.3.)

POZNAMKA I Sejmuti a nasazeni krytd viz oddil 2.1.
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Kontrola vyrobku a identifikace soucasti Popis skfiriky
1.2.1 Pomocny material
Srouby pro upevnéni krytu ventilatoru
Vykon Rozmér Sroubu [mm] Pocet
FR-E7205-0505C a2 1105C M3 x 35 1
FR-E740-0405C az 0955C M3 x 35 1
FR-E740-1205C az 300SC M3 x 35 2
Tab. 1-1: Srouby pro upevnéni krytu ventildtoru
POZNAMKY Frekvenéni ménice FR-E720S-008SC az 030SC a FR-E740-0265C nebo mensi nejsou vybaveny chla-

dicim ventilatorem. Z tohoto dlivodu nejsou s témito pfistroji dodavany zadné pfipevinovaci Srou-

by pro kryt ventilatoru.

I Demontdz a opétovna montaz chladicich ventilator( viz oddil 8.1.7.

FR-E700SC EC



Popis skFiriky Kontrola vyrobku a identifikace soucasti
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Instalace

Sejmuti a nasazeni predniho krytu

2

2.1

2.1.1

Instalace

Sejmuti a nasazeni predniho krytu

FR-E720S a FR-E740-016SC az FR-E740-170SC

Sejmuti

Predni kryt sejmete zatazenim k sobé ve sméru Sipky (viz nasledujici obrazek).

Piiklad: FR-E740-095SC

1002050E

Obr.2-1:  Sejmutipredniho krytu

Nasazeni

PFi nasazovani srovnejte kryt s predni stranou ménice a rovné ho nasunte.

Ptiklad: FR-E740-095SC

10071908E

Obr.2-2:  Nasazeni predniho krytu
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Sejmuti a nasazeni predniho krytu

Instalace

2.1.2 FR-E740-230SC a FR-E740-300SC
Sejmuti
Povolte montazni Srouby pfedniho krytu 1. Sejméte predni kryt 1 zatazenim k sobé ve sméru Sipky.
Pfedni kryt 2 sejméte zatazenim k sobé ve sméru Sipky (viz nasledujici obrazek).
Piiklad: FR-E740-230SC
Povolte sroub predniho krytu 1 Sejméte predni kryt 1 Sejméte predni kryt 2
Predni
kryt 1
Montazni
Srouby
1002051E
Obr.2-3:  Sejmutipredniho krytu
2-2 S MITSUBISHI ELECTRIC



Instalace Sejmuti a nasazeni predniho krytu
Nasazeni
Srovnejte kryt 2 s pfedni stranou ménice a rovné ho nasunte.
Dva pevné hacky na spodni strané predniho krytu 1 zasunte do otvor(i v ménici.
Utédhnéte Sroub predniho krytu 1.
Priklad: FR-E740-230SC
Namacknéte predni kryt 2 Zasunte hacky do otvort Utdhnéte
na ménic montazni Srouby
Montazni Srouby
Prednikryt 1
Predni kryt 2
Pevny hacek
Otvor v ménici
1001705E
Obr.2-4:  Nasazeni predniho krytu
POZNAMKY Peclivé zkontrolujte, zda byl pfedni kryt bezpecné nasazen zpét. Vzdy dotahnéte montazni Srouby

predniho krytu.

Na vykonovém 3titku na prednim krytu a na typovém stitku ménice je vytisténo stejné sériové ¢is-
lo. Pfed opétovnym nasazenim predniho krytu sériova ¢isla zkontrolujte a ujistéte se, Ze sejmuty

kryt nasazujete na ménic¢, ze kterého byl sejmut.

FR-E700SC EC



Sejmuti a nasazeni kabelové prichodky Instalace

2.2 Sejmuti a nasazeni kabelové priichodky

Prichodku Ize snadno sejmout zatazenim smérem k sobé. Pfi opétovném nasazovani nasunte pra-
chodku do voditek ménice.

FR-E720S-008SC az 030SC FR-E720S-050SC az 110SC
FR-E740-016SC az 0955C

Voditka

Kabelova priichodka

Ptiklad: FR-E740-0955C

Priklad: FR-E720S-030SC

FR-E740-120SCa 170SC FR-E740-230SC a 300SC

Kabelové prachodka

Priklad: FR-E740-230SC

\ Tﬁm -/

Vybrani . /

Pokud chcete odstranit kabelovou priichodku, vytdhnéte ji smérem dopiedu
kolem vybrani.

A\ N

Ptiklad: FR-E720S-120SC

1002052E, 1002053E, 1002054E, 1002055E

Obr. 2-5:  Sejmuti kabelové priichodky
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Instalace Montaz

2.3 Montaz

POZNAMKA I Ménic musi byt instalovan svisle. Nesmi byt namontovan vodorovné ani zadnym jinym zpGsobem.

Abyste mohli pfipevnit ménic¢ k povrchu, sejméte predni kryt a kabelovou priichodku.

FR-E7205-008SC az 030SC FR-E7205-0505C nebo vyssi
FR-E740-016SC nebo vyssi

1002150E

Obr. 2-6: Instalace na panel

POZNAMKA Pfi montazi vice ménic¢l do skiiné instalujte ménice vedle sebe, aby bylo zajisténo chlazeni. Kolem

ménice nechte dostatecny volny prostor (viz strana 2-11).

Obr. 2-7:

Dobry odvod tepla vyZaduje svislou polohu

frekvenéniho ménice, montdz vedle sebe a
dodrZeni minimdlnich vzddlenosti.

Vzdalenost Viz obr. 2-9

1001911E

FR-E700SC EC 2-5



Montaz

Instalace

Ménic se sklada z presnych mechanickych a elektronickych soucasti. Nikdy ho neinstalujte ani s nim
nemanipulujte za nasledujicich podminek, protoze by to mohlo vést k provozni poruse nebo zédvadé.

/

Piimé slunecni zareni

% 3
W\wm

Vibrace (> 5,9 m/s?)

Vysoka teplota, vysoka vlhkost

N

Pfi montazi uvnitf skiiné

predni kryt nebo voli¢

¢ 9
% NS

Olejova mlha, hoflavé plyny,
korozivni plyny, necistoty, prach

Montaz na

hoflavy material /

1001708E

Obr. 2-8:

Podminky, které by mohly zp(sobit provozni poruchu nebo zdvadu
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Instalace

Konstrukce skiiné

2.4

2.4.1

Konstrukce skiiné

PFi ndvrhu a vyrobé ménicové skiiné je nutné plné zohlednit teplo generované umisténym zafizenim
atd., prostfedi pracovisté a dalsi faktory a na jejich zakladé stanovit uspofadani a velikost skfiné a roz-
misténi zafizeni.

Ve frekvenénim ménicije pouzito mnoho polovodicovych prvkd. Aby byla zajisténa vy3si spolehlivost
a dlouha provozni Zivotnost, musi byt méni¢ provozovan v okolnim prostiedi, které plné odpovida
specifikacim zafizeni.

Prostiedi pro instalaci ménice

Jelikoz by prostredi pro instalaci méni¢e mélo odpovidat standardnim specifikacim uvedenym v
nasledujici tabulce, provoz v jakémkoli misté, které tyto podminky nespliiuje, nejen zhorsuje provoz-
ni parametry a zivotnost ménice, ale také vede k zavadam. Dodrzujte nasledujici hodnoty a pfijméte
odpovidajici opatreni.

Prvek Specifikace

Okolni teplota -10 °C az +50 °C (bez zamrznuti)

Okolni vihkost Relativni vihkost 90 % nebo méné (nekondenzujici)

Ovzdusi Bez korozivnich a vybusnych plynd, prachu a necistot
Maximalni nadmofska vyska 1000 m nebo méné

Vibrace 5,9 m/s? nebo méné (0,6 g) od 10 do 55 Hz (ve sméru X, Y a 2)

Tab. 2-1: Standardni specifikace prostredi ménice

Teplota
PFipustna teplota prostfedi ménice FR-E700SC je mezi -10 °C a +50 °C. Méni¢ musi byt provozovan
vyhradné v tomto teplotnim rozsahu. Provoz mimo tento rozsah vyznamné zkracuje Zivotnost polo-
vodic(, dil(l, kondenzator( atd. K udrzeni teploty prostifedi ménice v uvedeném rozsahu prijméte
nasledujici opatfeni.
@ Opatfeni proti vysoké teploté

— Pouzijte systém nucené ventilace nebo obdobny systém chlazeni. (Viz strana 2-10.)

- Instalujte skfin v elektrické strojovné vybavené klimatizaci.

- Odstinte pfimé slunec¢ni zareni.

- Instalujte ochranny stit nebo podobny kryt, ktery zabrani pfimému vystaveni vyzafovanému

teplu a proudéni vzduchu od zdroje tepla.

- Zajistéte dobré vétrani prostoru kolem skfiné.
@ Opatreni proti nizké teploté

- Vybavte skfin topnym télesem.

- Nevypinejte ménic. (Nechte signdl startu vypnuty.)
@® Nahlé zmény teploty

- Zvolte misto instalace, kde nedochazi k ndhlym zménam teplot.

- Neinstalujte ménic v blizkosti vystupu vzduchu z klimatizace.

- Pokud jsou zmény teplot zplsobeny oteviranim a zaviranim dvefi, instalujte ménic v dosta-
te¢né vzdalenosti ode dvefi.

FR-E700SC EC



Konstrukce skiiné Instalace

Vihkost

Méni¢ musi byt normalné provozovén za okolni vihkosti v rozsahu 45 % az 90 %. Pfili$ vysoka vlhkost
zpusobuje problémy se sniZzenou izolaci a korozi kovu. PFilis nizka vihkost zase m(iZze zpUsobit pro-
storovou elektrickou poruchu. Izolaéni vzdalenost uvedend v JEM1103 ,Izolator fidicich zafizeni” je
definovana pro vihkost 45 % az 85 %.

@ Opatieni proti vysoké vihkosti
- Konstruujte skiin jako uzavienou a umistéte do ni hygroskopicky pfipravek.
- Privadéjte do skiiné zvenku suchy vzduch.
- Vybavte skfin topnym télesem.

@ Opatieni proti nizké vlhkosti

Dulezité pfi montazi nebo kontrole zafizeni v tomto stavu je, kromé vhanéni vzduchu se spravnou
vlhkosti do skfiné zvenku, pfedem vybit své télo (statickou elektfinu) a vyvarovat se dotyku se
soucastmi nebo obvody.

@ Opatieni proti kondenzaci

Ke kondenzaci mlze dojit, pokud v disledku ¢astého prerusovani provozu dojde ve skfini k nahlé
zméné teploty nebo pokud se ndhle zméni teplota venkovniho vzduchu. Kondenzace zpUsobuje
takové zavady, jako je snizend izolace a koroze.

- Provedte uvedend opatreni proti vysoké vlhkosti.
- Nevypinejte ménic. (Nechte signdl startu vypnuty.)

Prach, nedistoty, olejova mlha

Prach a necistoty zpUsobuji takové zavady, jako je Spatny kontakt v mistech kontaktu, snizena izolace
nebo snizené chlazeni kvuli absorpci vlhkosti nahromadénym prachem a necistotami, pfipadné zvy-
Seni teploty ve skfini kvili ucpanému filtru.
V ovzdusi, ve kterém poletuje vodivy prach, zplGsobuji prach a necistoty v brzké dobé takové zavady,
jako jsou vadna funkce, zhorsena izolace a zkrat.
Vzhledem k tomu, Ze olejova mlha zplisobuje podobné podminky, je nezbytné podniknout odpovi-
dajici opatreni.
@ Opatieni proti prachu, necistotdm, olejové mlze
- Umistéte zafizeni do zcela uzaviené skiiné.
V pfipadé, Ze se zvysi teplota ve skfini, pfijméte pfislusna opatreni. (Viz strana 2-10)
- Zajistéte cisténi vzduchu.
Vhénéjte do skiiné ¢isty vzduch zvenku, aby byl tlak ve skfini vy3si nez tlak venkovniho
vzduchu.

Poskozeni korozivnimi plyny, soli

Pokud je ménic vystaven korozivnim plyndm nebo soli v blizkosti motského pobrezi, hrozi koroze
plodnych spojl obvodU a soucasti a Spatny kontakt relé a spinac(. Na takovych mistech podniknéte
opatieni proti prachu, necistotam a olejové mize.
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Konstrukce skiiné

Vybusné, horlavé plyny

Vzhledem k tomu, Ze ménic neni nevybusny, musi byt uzavien ve skfini v nevybusném provedeni.
Na mistech, kde by mohl byt vybusnymi plyny, prachem nebo necistotami zplsoben vybuch, nesmi
byt méni¢ ulozen v takové skfini, ktera konstrukéné nesplfiuje pfislusné predpisy a neprosla ur¢enymi
testy. Samotna skiin (i jeji testovani) je kvili tomu nakladna.

Nejlepsi je instalaci se na takovych mistech vyhybat a instalovat méni¢ na bezpe¢ném misté.

Vysoka nadmoriska vyska

Ménic je urcen k pouziti do 1 000 m n. m.

Pokud je pouzivan v misté s vétsi nadmofrskou vyskou, je pravdépodobné, ze dojde ke snizeni chla-
diciho ucinku vlivem fidkého vzduchu a ke zhor3eni dielektrické pevnosti kvli nizkému tlaku vzdu-
chu.

Vibrace, narazy

Odolnost frekvenéniho ménice proti vibracim ve frekvenénim rozsahu mezi 10 Hza 55 Hz je 5,9 m/s?,
ve smérech X, Y a Z pfi vibra¢ni amplitudé 1 mm.

Vibrace nebo nérazy pUsobici po dlouhou dobu, i kdyz jsou mensi nez uvedena hodnota, mohou zpa-
sobit uvolnéni mechanismu nebo $patny kontakt na konektorech.
Predevsim pfi opakovaném vystaveni narazu je treba dbét opatrnosti, protoze vyvody soucastek jsou
nachylné k ulomeni.
@ Protiopatieni

- Opatiete skiin pryzovymi izolatory vibraci.

— Zesilte konstrukci, abyste zabranili rezonanci skfiné.

- Instalujte skfirh mimo dosah zdrojl vibraci.
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Instalace

Typy systému chlazeni pro ménicovou skfin

Ze skiing, ve které je méni¢ umistén, musi byt odvadéno teplo z ménice a dalSich zafizeni (transfor-
mator(, zarovek, odpord apod.) i pfichazejici teplo, jako je ptimé slunecni zafeni, aby teplota uvnitf
skiiné zUstavala nizsi, nez jsou pfipustné teploty zafizeni ve skfini, véetné ménice.

Pokud jde o metodu vypoctu chlazeni, jsou systémy chlazeni klasifikovany nasledovné:

@ chlazeni pfirozenym odvodem tepla z povrchu skiiné (zcela uzavieny typ);

@ chlazeni pasivnim chladi¢em (hlinikova Zebra apod.);

@ chlazeni ventilaci (typ s nucenou ventilaci, typ s ventilaénim potrubim);

@ chlazeni tepelnym vyménikem nebo chladi¢em (tepelna trubice, chladi¢ apod.).

Systém chlazeni

Konstrukce sk¥iné

Poznamka

Pfirozené Pfirozena ventilace Financné nenarocny a obecné pouzivany, ale s
chlazeni (Uzavieny, otevieny rostoucim vykonem ménice se zvétsuji rozméry skiiné.
typ) «zZ Pro relativné malé vykony.
1 INV
»([ —
1001000E
Pfirozena ventilace Jedna se o zcela uzavieny typ, nejvhodnéjsi pro
(Zcela uzavreny typ) i < nepfizniva prostiedi s prachem, necistotami, olejovou
mlhou apod. Rozméry skiiné se zvétsuji v zavislosti na
L% vykonu ménice.
NV
%N
1001001E
Nucené Chlazeni pasivnim Ma omezeni, pokud jde o misto a prostor pro montaz
chlazeni chladi¢em chladice, a je ur¢en pro relativné malé vykony.
N e P2
pasivni
hladi¢
chladi¢ \Hl INV
-
1001002E
Nucend ventilace N g Pro obecnou instalaci v budovach. Vhodny pro
I zmenseni rozmérl skiiné a snizeni nakladd a ¢asto
Tt pouzivany.
INV
—§ _/
1001003E
Tepelna trubice Zcela uzavieny typ pro zmenseni skiiné.
'\u{ﬁ $$ tepelna
u%i $$ trubice
l h)
INV
N
1001004E
Tab. 2-2: Typy systému chlazeni pro ménicovou skfifi
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Konstrukce skiiné

2.4.2

Umisténi ménice

Volny prostor kolem ménice

Vzdy dodrzujte ur¢ené minimalni vzdalenosti, které zajisti dobry odvod tepla a odpovidajici pfistup-
nost frekven¢niho ménice v pripadé servisu.

Teplota a vihkost prostiedi

/ x = Misto mé?em’\

5cm X

‘
Sch
x-Y_

Teplota: -10 °C az +50 °C

=
X 5cm M
=

Vlhkost: max. 90 % rel. vihkost

- J

Nechte dostatecny volny prostor a
zajistéte dostatecné chlazeni.

Volny prostor (po stranach)

>1em@

O pyi pouziti ménich za teplot pro-
stredi 40 °C nebo nizsich je mozné
ménice instalovat bez volného pro-
storu mezi nimi (vzdalenost 0 cm).
Pokud teplota prostredi pfesahuje
40 °C, mél by byt volny prostor mezi
ménic¢i minimalné 1 cm (minimalné
5 c¢m pro FR-E740-120SC a vyssi
modely).

Volny prostor (pfed)

-

\ \
\ \
| ) |
>1m@ g !
| %’ |
\ \
\ \
L 4

J

er

>5 cm pro FR-E740-
120SC a vyssi modely

1002152E

Obr. 2-9: Volny prostor

Orientace ménice p¥i montazi

Méni¢ musi byt na zdi namontovan, jak je uréeno. Nesmi byt namontovan vodorovné ani zadnym

jinym zplGsobem.

Prostor nad ménicem

Ventildtorem zabudovanym v zafizeni je zevnitf ménice vyfukovano teplo. Veskera zafizeni umisténa
nad méni¢em musi byt odolna vici teplu.
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Konstrukce skiiné

Instalace

POZNAMKA

Usporadani nékolika ménici

Pfi umisténi vice ménicli do jedné skfiné by mély byt obecné usporadany horizontalné, jak ukazuje
obrazek (a). Pokud je kvali minimalnimu prostoru nevyhnutelné vertikalni usporadani, je nutné ucinit
vhodna opatfeni, napiiklad nainstalovat listy odvadéjici teplo, protoze teplo z dolnich méni¢t muze
zvysSovat teploty v hornich ménicich, a tim zplsobovat poruchy ménica.

Ménic Ménic Méni¢ Méni¢
| e || e | Litta
Méni¢ Méni¢
Skiin Skiin L
a) Horizontalni usporadani b) VertikaIni usporadani
1001006E

Obr. 2-10:  Uspordddni nékolika ménici

P¥i montazi vice ménicl dbejte dlisledné na to, aby teplota prostiedi ménice neprekrocila pfipust-
nou hodnotu. Zajistéte ventilaci a zvétsete rozméry skfiné.

Umisténi ventilatoru a ménice

Teplo vznikajici v ménici je chladicim ventilatorem vyfukovéano jako teply vzduch ze spodni ¢asti pfi-
stroje nahoru. Pfi montdzi ventildtoru pro odvod tohoto tepla uréete misto instalace ventilatoru po
dikladném zvédzeni proudéni vzduchu. (Vzduch prochéazi misty s malym odporem. Dovedte studeny
vzduch k ménici pomoci vzduchovodu a desek pro vychyleni proudu vzduchu.)

Dobry priklad!

4\/_\4

—\&
B

\

"o

|

Méni¢

Spatny priklad!

1001007E

Obr. 2-11:  Umisténi ventildtoru a ménice

S MITSUBISHI ELECTRIC



Zapojeni

Méni¢ a periferni zafizeni

3

3.1

Zapojeni

Ménic a periferni zarizeni

Napajeci napéti

Musi odpovidat specifikacim
pfipustného napajeni ménice. Napéti
z bezpeénostnich dlvodU zapinejte
nebo vypinejte pomoci vykonového
vypinace, Fl chranice nebo
vykonového stykace.

(Viz Pfiloha A)

Kompaktni

ménice.

AC tlumivka
(FR-BAL-B) ©

gy

tic (MCCB) nebo
ochranny jisti¢ (ELB), pojistka

Jisti¢ musi byt zvolen s rozvahou,
protoze pfi zapnuti protéka méni¢em
zapinaci proud.

(Viz oddil 3.1.1)

Magneticky stykaé (MC)

Pro zajisténi bezpecnosti instalujte
magneticky stykac. Tento stykac
nepouzivejte k zapinani a vypinani

Takové pouziti zkracuje Zivotnost ménice.
(Viz oddil 3.1.1)

DC tlumivka

=

Ovladaci panel
FR-PAO7

(soucast dodavky)
Frekven¢ni ménic je
mozné ovladat pomoci
FR-PUO7 nebo FR-PA07,
které jsou s PU
rozhranim spojeny pies
FR-A5CBL.

aaaali
[ LT-I-T
megseln
EEBdDE

Parametrizacni
jednotka
(FR-PUO7)

Ménic¢ (FR-E700SC EC)

I- * P/+ P1
o R/L1 S/L2 T/L3
Iy EMC filtr
1“ (FFR-CS / FFR-MSH)
i (volitelné) P/+ N/-
e TR Zapojte podle potteby. ‘ ‘
, 3
_ Brzdna jednotka
- (FR-BU2/BU-UFS)
| . n
; Pl+ PR
W+
' j i
Konvertor s vysokym Sdileny regeneraéni Odporova jednotka (FR-BR)

ucinikem (FR-HC)
Lze vyrazné potlacit

harmonické slozky napajeni.

Zapojte podle potieby.

konvertor (FR-CV)

Je dosazeno veétsi
schopnosti brzdéni.
Zapojte podle potieby.

Vybijeci odpor (GZG, GRZG)
Lze plné uplatnit schopnost
regenerativniho brzdéni
meénice. Zapojte podle potieby.

(@ Tlumivka (FR-BAL-B, FFR-HEL-(H)-E)
Tlumivky (volitelné prislusenstvi) by mély byt pouZity v piipadé, ze jsou podnikéna opatieni
pro potlaceni harmonickych slozek, je tfeba zlepsit tcinik nebo je méni¢ instalovan v
blizkosti vykonného napéjeciho systému (500 kVA nebo vice). Pokud nepouZzijete tlumivky,

muize dojit k poskozeni ménice.

Tlumivku zvolte podle modelu. Pti pfipojeni k DC tlumivce odstrarite propojky mezi

svorkami P/+a P1. (Viz oddil 3.7.6)

USB konektor
Osobni pocitac a ménic Ize propojit
USB kabelem (verze 1.1).

Certifikovany
modul bezpeé-
nostnihorelé
Pro dodrzeni
bezpeénostnich
predpish.

Brzdny odpor (FR-ABR)

Lze zlepsit moznost brzdéni.
(FR-E720S-030SC nebo vyssi,
FR-E740-016SC nebo vyssi).
Zapojte podle potieby.

Pfi pouziti brzdného odporu s
hodnotou 11 K a vyssi musi byt
vzdy instalovano termorelé.

P/+ — I
PR

Uzemnéni J_—

Zafizeni pfipojena na vystup

Na vystupni strané ménice nesmi byt
zapojen kompenzacni kondenzator,
prepétova ochrana, pojistka ani Sumovy filtr.
Pri zapojovani kompaktniho jisti¢e na
vystupni strané ménice kontaktujte pro
volbu kompaktniho jistice pfislusné
vyrobce.

Uzemnéni

Motor ajisti¢ museji byt vzdy uzemnény, aby
nedoslo k trazu elektrickym proudem.

@ FFR-DT = vystupni filtr
® FFR-SI =sinusovy filtr

1002122E_N

Obr. 3-1:

Prehled konfigurace systému
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Ménic a periferni zafizeni Zapojeni

POZNAMKY

Zivotnost ménice ovliviiuje okolni teplota. Okolni teplota by méla byt v ramci pfipustného roz-
sahu co nejnizsi. Pfedevsim pfi montdzi ménic¢e uvniti skiiné dbejte na odpovidajici teplotu
prostiedi. (Viz oddil 2.4.2.)

Nespravné zapojeni mize vést k poskozeni ménice. Vedeni s fidicimi signaly musi byt zcela oddé-
leno od silového obvodu, aby byly chranény pied rusenim. (Viz oddil 3.2.)

Na vystupni strané ménice nesmi byt zapojen kompenzacni kondenzator ani prepétova ochrana.
Doslo by tim k vypnuti ménice nebo poskozeni kondenzatoru ¢i pfepétové ochrany. Pokud jsou
néktera z vyse uvedenych zafizeni pfipojena, okamzité je odpojte.

Elektromagnetickd kompatibilita

Provoz frekven¢niho ménice miize na vstupu i vystupu vyvolat elektromagnetické ruseni, které se
muze $ifit po kabelech (pfes napdjeci vedeni), radiovym zafenim na zafizeni v blizkosti (napf. AM
radia) nebo prostfednictvim datovych a signalnich vedeni.

K omezeni vzduchem Sifeného ruseni na vstupni strané ménice zapnéte zabudovany EMC filtr
(a pokud je k dispozici, i doplnujici volitelny filtr). K omezeni Sumu Siteného vodici (harmonickych
slozek) pouzijte AC nebo DC tlumivky. K omezeni vystupniho Sumu pourzijte stinéné privody
motoru (viz také oddil 3.8 Elektromagnetickd kompatibilita).

Podrobnosti o jednotlivych perifernich zafizenich naleznete v provoznich pfiruckach k volitelnym
a perifernim zafizenim.
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Zapojeni

Méni¢ a periferni zafizeni

3.11

Periferni zafizeni

U zakoupeného méfice zkontrolujte vykon motoru. Podle kapacity museji byt zvolena vhodna
periferni zafizeni. Ridte se nasledujicim seznamem a pfipravte vhodna periferni zafizeni:

Volba jisti¢e © Mag“e::::‘;:tg)kaé na
vRonimetatuliki AT I Pfipojeni tlumivky Pfipojeni tlumivky
Bez S Bez S
§ 0,1 FR-E720S-0085C NF325003P 5 A
5 0,2 FR-E7205-0155C
é 04 FR-E7205-0305C NF32 xx 3P 10 A S-N10
= 0,75 FR-E720S-0505C NF32 xx 3P 15 A NF32 xx 3P 10 A
g 15 FR-E720S-080SC NF63 xx 3P 20 A
E 2,2 FR-E720S-1105C NF32 xx 3P 40 A NF32 xx 3P 32 A S-N20, S-N21 S-N10
04 FR-E740-0165C
NF32xx 3P 5 A
> 0,75 FR-E740-0265C
8 15 FR-E740-040SC NF32xx 3P 10 A S-N10
2 2,2 FR-E740-0605C NF32xx 3P 15 A NF32 xx 3P 10 A
E 3,7 FR-E740-0955C NF63 xx 3P 20 A NF32xx 3P 15 A
2 55 FR-E740-1205C NF63 xx 3P 30 A NF63 xx 3P 20 A S-N20 | S-N11
2 7.5 FR-E740-1705C NF63 xx 3P 30 A NF63 xx 3P 30 A S N20
z 11 FR-E740-230SC NF63 xx 3P 50 A NF63 xx 3P 40 A
15 FR-E740-300SC NF125 xx 3P 100 A NF63 xx 3P 50 A S-N25 | S-N20
Tab. 3-1: Jistice a stykace
D zvolte kompaktni jisti¢ (MCCB) podle hodnoty napdjeni ménice. Ke kazdému ménici pfipojte
jeden kompaktni jistic.
Hodnota ,xx"“ udava vypinaci vykon v pfipadé zkratu. Spravna volba musi byt provedena na
zakladé navrhu zapojeni napajeni.
Obr. 3-2:
- - _| MCCB |_| Méni¢ }_@ Zapojeni jistici
\—{ MCCB |—| Ménic }—@
1001332E
@ Volba magnetického stykace se provadi na zékladé tfidy AC-1. Elektricka Zivotnost magnetického
stykace je 500 000 cykl(. Pokud je magneticky stykac¢ pouzivan pro nouzové zastaveni za béhu
motoru, je elektricka zivotnost 25 cykld.
PFi pouziti magnetického stykace pro nouzové zastaveni za béhu motoru nebo pfi pouziti na
strané motoru pfi provozu s napajenim z rozvodné sité zvolte magneticky stykac s jmenovitym
proudem tfidy AC-3 pro jmenovity proud motoru.
POZNAMKY Pokud je vykon frekvenéniho ménice vétsi nez vykon motoru, zvolte vykonovy vypina¢ podle

vykonu frekvenéniho ménice a kabell a vstupni tlumivku podle vykonu motoru.

Pokud dojde k vypnuti jistice na primarni strané ménice, zkontrolujte, zda nedoslo k zavadé

(zkratu) v elektroinstalaci, poskozeni vnitfnich ¢asti ménice apod. Zjistéte pficinu vypnuti, pak pfi-

¢inu odstrante a zapnéte jistic.
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Schéma zapojeni svorek Zapojeni

3.2 Schéma zapojeni svorek

Logika ,Source”

@ Silové svorky *1 DC tlumivka
. P¥i pfipojeni DC tlumivky odstrarite propojku mezi
O Svorky fidiciho obvodu svorkami P1 a P/+. *6 FR-E720S-008SC az 110SC EC: +, —
FR-E740-016SC az 300SC EC: P/+, N/-
(MCCB) (MQ) R———— -
Kompaktni jisti¢ Magneticky styka¢ *7 Frekvencni ménice FR-E7205-0085C a 0155C nejsou
e R | vybaveny zabudovanym brzdnym tranzistorem.

H *8 Brzdny odpor (FR-ABR)
Instalujte termorelé, aby nedoslo k prehiati
a spaleni brzdného odporu. (Na frekvenéni

1fazové é( :
stfidavé =T -
napajeni —ﬁ<//—:.—c

f
Uzemnéni

e LR LR 1 /e PR ’/N/ X ménice FR-E720S-0085C a 0155C neni mozné
Propojka 1 L 3" NI=7% pfipojit brzdny odpor.)
MICCB) MO AN o6

Kompaktnijistic Magneticky stykac ‘ P1 P/+ *7

poTTomemmt pammmmmm———— ' *6
3fazové , : T : RILT Omezeni
sdave T it T 4 SSi2l x| | st M\ motor
napéjeni T — H T1TIL3 3~

' /- /

Funkce svorek se lisi podle Start otvacfeerg — Reléovy vystup
pfifazeni vstupnich svorek v P

Pr.178 azPr. 182 aPr. 184.

'
i

Funkce svorek se lisi podle i

pfifazeni vstupnich svorek v H

Reléovy vystup Pr.192. '
'

'

'

'

'

Start otaceni |
vzad

(Alarmni vystup)

Vysoka rychlost ———

snnmnnnnnsh

Volba riiznych rychlosti

Stredni rychlost ¢———

Vstup pro bezpecné zastaveni (kanal 2) vystupu

*(Spolecné pro tranzistor externiho napéjeciho zdroje)

0 Vystup - otevieny kolektor |
*2 P¥i pouziti svorek S '
PC-SD jako 24V DC Nizka rychlost ¢——— ! " Funkce svorek se li3i podle pfifazeni !
napéjeninesmidojitke I ! vystupnich svorek v Pr. 190 a 191. .
zkratovani svorek 4 " | ——  Provoz .
PC-SD. Reset ¢——— % h ménice !
H |
" 3 |
Spole¢na svorka vstupu (sink*) 24V H E I Detekce frekvence H
H H
" H
Napajeni 24 V DC/max. zatézovy proud 100 mA na + |
Spolecna svorka vst ¥ e '
polecnd svorka vstupu (source”) Zkratovaci " | SE Spoleény vystup - otevieny kolektor - !
Vstup pro bezpe¢né zastaveni (kanal 1) _ _ r_“_uft_k)_’ . Sararen " sdileny pro logiku sink/source '
" |

i

H

h

|

Signal nastaveni frekvence (analogovy)

i |
' ' ~—==-
[ e ——] ' [ [
1 [*3 Nastaveni v ramecku ' AMO——F———P(+)
! odpovida tovarnimu Potenciometr ! [ \S/i)ésr:glzanalogoveho
' nastaveni. Vstupni rozsah pro g : ! : ! (0-10V DC)
! se nastavuje pomoci nastaveni 2(0-5VDC *3 ! 5 V! Vol -
! parametru 73. 1/f2re\/\klv$rl‘<§§ (0-10VDQ) , ‘l; G W \d
' ' 5 (Spole¢nd analog) i ':t =
1 | *4 Pokud se signal nastaveni U ; Konektor
i frekvence Casto méni, —;— -;— E PU
1 doporucuje se pouzit 2 W/ Vstup S '
' 1kQ. svoaka 4 (+) *:‘:—:—‘: 4]4-20 mA DC '
' (Proudovy (-) > '
: vstup) X (8:% Voc ) "5
' '
' ' UsB
! | *5 Nastaveniv ramecku odpovida tovarnimu nastaveni. ' konektor
' Vstupni rozsah se nastavuje pomoci parametru 267. '
| Nastavenim piepinace napétového/proudového vstupu do '
' polohy ,V* zvolite napétovy vstup (0-5 V/0-10V), v poloze , I \ n | '
' (vychozi nastaveni) je zvolen proudovy vstup (4-20 mA). Prepinac napétového/ 0
' Nastavte jeden z parametrtl 178 az 184 na "4", ¢imz definuje proudového vstupu !
1 svorku 4 jako proudovy vstup (Zakladni nastaveni: proudovy '
! vstup) a sepnéte signal AU. 3 '
Ul SR J

L 1

1 Konektor pro pfipojeni Konektor piislusenstvi i

! volitelného pfisluenstvi 0

' '

1002123E

Obr. 3-3: Schéma zapojeni svorek ménice

3-4 S MITSUBISHI ELECTRIC



Zapojeni Schéma zapojeni svorek

POZNAMKY Aby nedochazelo k funkénim zavadam, vedte signalni kabely ve vzdalenosti vétsi nez 10 cm od
silovych kabel(. Vstupni a vystupni kabely vykonového obvodu pokladejte v dostate¢né vzdale-
nosti od sebe.

Po zapojeni nesmi v ménici zlstat odstfizené zbytky dratd.

Odsttizky drat mohou vyvolat alarm, zavadu nebo funkcni poruchu. Ménic udrzujte v cistoté.

P¥i vrtani montéaznich otvoru ve skfini apod. dbejte na to, aby se do ménice nedostaly tfisky a jiny
cizi material.

I U jednofazové pripojenych frekvenénich ménicd je na vystupu k dispozici tfifazové napéti 230 V.

FR-E700SC EC 3-5



Zapojeni silového obvodu

Zapojeni

3.3

3.3.1

Zapojeni silového obvodu

Specifikace silovych svorek

Svorka Nazev Popis
R/L1, Vstup stfidavého Pfipojte k napdjeni z rozvodné sité.
S/L2, napajeni Pii pouziti konvertoru s vysokym Gcinikem (FR-HC) nebo sdileného
7130 regeneracniho konvertoru (FR-CV) nechte tyto svorky rozepnuté.
uv,w Vystup ménice Napétovy vystup ménice
(3~,0V - napajeci napéti, 0,2-400 Hz)
P/+ @ PR Pfipojeni brzdného Ke svorkdm P/+ a PR pfipojte brzdny odpor (FR-ABR).
odporu (Na frekven¢ni ménice FR-E720S-008SC a 0155C neni mozné pfipojit brzdny
odpor.)
P/+ ®! N/-@ | Pfipojeni brzdové Pfipojte brzdovou jednotku (FR-BU2), sdileny regenera¢ni konvertor (FR-CV) nebo
jednotky konvertor s vysokym ucinikem (FR-HC).
P/+@ p1 Pripojeni DC tlumivky | Odstrarite propojku mezi svorkami P/+ a P1 a pfipojte DC tlumivku.
1 PE K uzemnéni plasté ménice. Musi byt uzemnéno.
Tab. 3-2: Specifikace silovych svorek

Dy jednofazovych frekvenénich ménicl se napajeci napéti pripojuje na svorky L1 a N.
@y jednofazovych frekvencnich ménic je tato svorka oznacena ,+".

@y jednofazovych frekvencnich ménici je tato svorka oznacena ,-".
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Zapojeni

Zapojeni silového obvodu

3.3.2

Usporadani a zapojeni svorek

1fazovy, napétova hladina 200 V

FR-E720S-008SC az 030SC

FR-E720S-050SC az 110SC

Propojka

Rozmér sroubu (M3,5)

1110 (— S\ W

Rozmér Sroubu
(M3,5)

Propojka

S0

— M
Rozmér $roubu 3~
(M4)

LTN ) Motor
Napajeni
Napéjeni Motor
1002032E 1002033E
Tab. 3-3: Uspordddni a zapojeni svorek
3fazovy, napétova hladina 400 V
FR-E740-016SC az 095SC FR-E740-120SC a 170SC
Propojka
Propojka Rozmér $roubu (M4) =
Rozmér sroubu (M4) \
¢ Ul V] W]
RIL1SIL2[TL3 [U] W] i =
| B
= T

Rozmér Sroubu (M4)
L1L2L3

Napajeni Motor

Rozmér sroubu (M4)

L1213

L Motor
Napéjeni

1002034E 1002035E
FR-E740-230SC a 300SC
Rozmér sroubu (230: M4, 300: M5)
L1213 300: M5) Motor
Napéjeni
1002058E
Tab. 3-4: Uspordddni a zapojeni svorek
FR-E700SC EC 3-7



Zapojeni silového obvodu Zapojeni

VYSTRAHA:
® Napdjeci kabely museji byt pripojeny ke svorkam R/L1, S/L2, T/L3. Nikdy nepFipojujte silové
kabely ke svorkam ménice U, V, W. Doslo by tak k poskozeni ménice. (Pofadi fdzi nemusi byt
dodrzeno.)
@ Pripojte motor ke svorkam U, V, W.

PFi zapnuti spinace (signdlu) pro otdceni vpred se ted'bude motor otdcet proti sméru hodi-
novych ruciéek pFi pohledu od hridele motoru.
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Zapojeni

Zapojeni silového obvodu

Kabely a délka vedeni

Zvolte doporuceny pruarez kabel(, aby byl zajistén max. 2 % Ubytek napéti.
Pokud je mezi ménicem a motorem velka vzdalenost, Ubytek napéti v silovém kabelu zpUsobi snizeni
krouticiho momentu motoru, zvlast pfi vystupu s nizkou frekvenci.

V nasledujici tabulce je uveden ptiklad volby pro vedeni o délce 20 m.

Ttida 200 V (pfi vstupnim napajeni 230 V)

llisovaci Pruiez kabel

kabelové oko 210 ® 210
Piislugny t Rozmér | Utahovaci HIV [mm~] AWG PVC[mm?]
ménice ytyp §roubté) moment Rozmér Rozmér

svorky [Nm L1, N, L1, N, uzemio- | L1, N, L1, N, uzemiio-
Pi,+ | UV W] by s (VYW Naciho | 1+ YV W b,y YV W] acino
kabelu kabelu
FR-E7205-0085C az
0305C M3,5 1,2 2-35 | 2-35 2 2 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-E7205-0505C M4 1,5 2-4 2-4 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-E7205-0805C M4 1,5 2-4 2-4 2 14 14 2,5 2,5 2,5
FR-E7205-110SC M4 1,5 554 | 2-4 35 2 35 12 14 4 2,5 2,5
Tab. 3-5: Rozméry kabelt
Ttida 400 V (pfi vstupnim napajeni 440 V)
isoyaci Pruiez kabel
kabelové oko HIV [mm?] @ AWG® PVC [mm?] @
AP Rozmér | Utahovaci
:: ésI::léseny typ §roubt(|lD moment 2;::;' 2; II:;' Rozmér 2;::;: 2;::;, Rozmér
svorky INm - 203 [u,v,w| T3, [u,v,w| YZemio- | 13" 1y v,w| T3, |u,v,w| uzemio-
vaciho vaciho

P1, P1, kabelu | P i kabelu

P/+ P/+ P/+ P/+
FR-E740-0165C az
0955C M4 1,5 2-4 2-4 2 2 2 14 14 2,5 25 2,5
FR-E740-120SC M4 1,5 554 | 2-4 35 2 3,5 12 14 4 2,5 4
FR-E740-170SC M4 1,5 554 | 554 35 3,5 3,5 12 12 4 4 4
FR-E740-230SC M4 1,5 554 | 554 5,5 55 8 10 10 6 6 10
FR-E740-300SC M5 2,5 85 85 8 8 8 8 8 10 10 10
Tab. 3-6: Rozméry kabelt

O]

Doporucujeme pouzit kabel typu HIV (600 V tfida 2, vinylova izolace) pro maximalni provozni
teplotu 75 °C. Okolni teplota nema presahnout 50 °C a délka vedeni mGze byt max. 20 m.

@ Doporucujeme pouzit kabel typu THHW pro maximalni provozni teplotu 75 °C. Okolni teplota

nema presdhnout 40 °C a délka vedeni mGze byt max. 20 m.

(Pfiklad pro pouziti v USA.)

Doporucujeme pouzit kabel PVC pro maximalni provozni teplotu 70 °C. Okolni teplota nema
presahnout 40 °C a délka vedeni mlze byt max. 20 m.

(Priklad pro pouziti v Evropé).

Rozmeéry svorkovych Sroubt udavaji velikost svorek R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, PR, P/+, N/-a P1 a
sroubu uzemnéni. (U jednofdzového provedeni plati udaj velikosti Sroubové svorky pro svorky
L1, N, U,V, W, PR, +, - a P1 v€etné zemnici svorky.)

Ubytek napéti ve vedeni Ize vypocitat podle nasledujiciho vzorce:

_ ﬁ x odpor vodi¢e [mQ/m] x délka vedeni [m] x proud [A]

1000
Pri velké délce vedeni, nebo pokud chcete snizit Ubytek napéti (snizeni krouticiho momentu) pfi niz-
kych otackach, pouzijte vétsi primér kabelu.

Ubytek napéti ve vedeni [V]

FR-E700SC EC



Zapojeni silového obvodu Zapojeni

VYSTRAHA:

@ Srouby svorek dotdhnéte na predepsany moment. Nedotazeny sroub miize zpiisobit zkrat
nebo funkéni poruchu. PrFilis dotazeny sroub miiZe zpiisobit zkrat nebo funkcni poruchu
kviili poskozeni zafFizeni.

@ K pripojeni napdjeni a motoru pouzijte lisovaci kabelovd oka s izolaci.
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Zapojeni

Zapojeni silového obvodu

Poznamky k uzemnéni

VAROVANI:

Ménic¢em, popripadé EMC filtrem prochdzeji svodové proudy. Aby nedoslo k urazu elektrickym
proudem, museji byt ménic, vstupni filtr a motor uzemnény. (Tento méni¢ musi byt uzemnén.
Uzemnéni musivyhovovat pozadavkiim ndrodnich a mistnich bezpec¢nostnich pfedpistianorem
(JIS, NEC sekce 250, IEC 536 tfida 1 a ostatni pFislusné normy)).

K uzemnéni ménice pouzijte vyhrazenou uzemnovaci svorku. (Nepouzivejte Sroub ve skfini, plasti
apod.)

Pouzijte nejsilnéjsi mozny uzemnovaci kabel. Pouzijte kabel s rozmérem uvedenym v tab. 3-6 nebo
vétsim a délku kabelu nechte co nejmensi. Zemnici bod by mél byt co nejblize ménici.

Motor a ménic vzdy uzemnéte

® Ucel uzemnéni

Elektrické pfistroje obecné maji uzemnovaci svorku, kterd musi byt pfed pouzitim pfipojena k
zemi. Elektrické obvody jsou obvykle izolovany izola¢nim materidlem a uzavieny v krytu. Neni
vsak mozné vyrobit izola¢ni material, ktery dokdze zcela zastavit svodovy proud, a do krytu
skute¢né tec¢e maly proud. Uéelem uzemnéni krytu elektrického pFistroje je zabranit pfi dotyku
zasazeni obsluhy timto svodovym proudem.

Kvuli eliminaci vlivu externiho ruseni je toto uzemnéni dllezité pro audio zafizeni, ¢idla, pocitace
a dalsi pristroje, které zpracovavaji nizkodrovnové signaly nebo pracuiji pii velkych rychlostech.

@ Zplsoby a provedeni uzemnéni

Jak je popsano vyse, uzemnéni Ize zhruba klasifikovat do dvou typ(, jako ochranu pred zasahem

elektrickym proudem a jako prevenci funkénich poruch zplsobenych rusenim. Tyto dva typy je

proto tieba jasné rozliSovat a aby nedoslo k prliniku svodového proudu s vysokofrekvenénimi
slozkami z ménice do uzemnéni slouZiciho jako prevence funkénich poruch, je nutné provést
nasledujici:

- Kde je to mozné, pouzijte pro ménic¢ nezavislé uzemnéni. Pokud je nezavislé uzemnéni (I)
nemozné, pouzijte spole¢né uzemnéni (Il) s propojenim ménice a ostatnich zafizeni v zemni-
cim bodé. Spole¢nému uzemnéni jako na obr. (lll) je nutné se vyhybat, protoze ménic je
propojen s ostatnimi zatizenimi spole¢nym zemnicim kabelem.

Svodovy proud obsahujici mnoho vysokofrekvencnich slozek proudi i v zemnicich kabelech
ménice a motoru ovlddaného ménic¢em. Proto u nich musi byt pouzito nezavislé uzemnéni a
museji byt oddéleny od uzemnéni zafizeni citlivého na vyse zminéné ruseni.

Ve vysokych budovach je vhodné u ocelovych konstrukci pouzit uzemnéni slouzici k prevenci
funk¢nich poruch zpulsobenych rusenim a uzemnéni slouzici jako prevence pred zasahem
elektrickym proudem provést jako nezavislé uzemnéni.

- Tento méni¢ musi byt uzemnén. Uzemnéni musi vyhovovat pozadavkim narodnich a mist-
nich bezpecnostnich piedpist a norem (JIS, NEC sekce 250, IEC 536 tfida 1 a ostatni pfislusné
normy).

- Poutzijte nejsilnéjsi mozny uzemnovaci kabel. Uzemnovaci kabel musi mit minimalné pramér
uvedeny v tab. 3-6.

- Zemnici bod by mél byt co nejblize ménici a uzemnovaci vodi¢ by mél byt co nejkratsi.

- Uzemnovaci kabely museji byt vedeny co nejdale od V/V vedeni zafizeni citlivych na ruseni a
museji byt vedeny soubézné v minimalni vzdalenosti.

Ménic Ostatni Ménic Ostatni Ménic Ostatni
zarizeni zafizeni zarizeni
I
() Nezavislé uzemnéni (Il) Spole¢né uzemnéni (Il Spole¢né uzemnéni
(nejlepsi fesent) (dobré feseni) (nepripustné)
1001016E

Obr. 3-4: Uzemnéni pohonu
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Zapojeni silového obvodu

Zapojeni

Celkova délka vedeni

Maximalni mozna délka kabeld k motoru zavisi na vykonu ménice a zvolené nosné frekvenci.

Délky v nasledujici tabulce plati pro nestinéné kabely. Pfi pouziti stinénych kabeld vydélte hodnoty

uvedené v tabulce dvéma.

Napétova hladina 200V

Nastaveni Pr. 72 FR-E720S-
~Funkce PWM“
(nosna frekvence) 008SC 015SC 030SC 050SC 080SC 110SC
<1(1kHz) 200 m 200 m 300 m 500 m 500 m 500 m
2az 15 (2 kHz az 14,5 kHz) 30m 100 m 200 m 300 m 500 m 500 m
Tab. 3-7: Celkovd délka vedeni
Napétova hladina 400 V
Nastaveni Pr. 72 FR-E740-
~Funkce PWM*“
(nosna frekvence) 016SC 026SC 040SC 060SC >095SC
<1(1kHz) 200 m 200 m 300 m 500 m 500 m
2 a7 15 (2 kHz az 14,5 kHz) 30m 100 m 200 m 300 m 500 m
Tab. 3-8: Celkovd délka vedeni
Obr. 3-5:

300 m + 300 m=600m

O

> S

Pamatujte, Ze v pfedchozi tabulce je uvedena
celkovd délka vedeni. Pfi paralelnim pfipojeni
nékolika motoru se musi zapocitat vedeni ke
kazdému motoru. V tomto prikladé je u
frekvencniho ménice s vystupnim vykonem 3,7 kW
pripustnd délka vedeni dvéma paralelnimi pfivody
k motordm prekrocena.

1001904E

S MITSUBISHI ELECTRIC



Zapojeni

Zapojeni silového obvodu

POZNAMKY

Vinuti motor( je pfi napajeni motoru z ménice namahano podstatné vice nez pfi normalnim napa-
jeni ze sité. Motory musi byt pro napajeni z ménice schvéleny vyrobcem (viz také oddil 3.8.4).

Predevsim u dlouhych pfivodd mize byt méni¢ ovliviiovan nabijecim proudem zptsobenym roz-
ptylovymi kapacitami vedeni, coz mize vést k poruse funkce nadproudové ochrany, funkce ome-
zovace proudu s rychlou odezvou nebo funkce prevence pretizeni motoru, pfipadné ke Spatné
funkci nebo poruse zafizeni pfipojeného k vystupu ménice.

Pokud dojde k poruse funkce omezovace proudu s rychlou odezvou, vypnéte tuto funkci. Pokud
dojde k poruse funkce prevence pretizeni motoru, zvyste nastavenou Uroven pretizeni. (Viz Pr. 22
+Aktiva¢ni Uroven omezeni proudu” a Pr. 156 ,Navoleni omezeni proudu”.)

Podrobnosti o Pr. 72 ,Funkce PWM” viz oddil 6.15.1.

P¥i pouziti funkce automatického restartu po chvilkovém vypadku napajeni u vedeni s délkou pre-
sahujici 100 m vyberte moznost bez zjistovani frekvence (Pr. 162 = ,1, 11).
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Specifikace fidiciho obvodu

Zapojeni

3.4

Specifikace ridiciho obvodu

Funkce svorek vyznacenych sedou barvou Ize upravit pomoci parametr( 178 az 184 ,Volba funkce
vstupni svorky” pfip.Pr. 190 az 192 ,Volba funkce vystupni svorky” (vizoddil 6.10). Zde uvedend nasta-
veni odpovidaji vychozi konfiguraci pfidodavce, kterou Ize obnovit resetovanim na tovarninastaveni.

Vstupni signaly
p q Jmenovité Viz
Sl ALHIT T specifikace strana
Zapnuti signdlu STF spousti B L
STF Start otaceni vpred | otaceni vpred, pfi vypnuti Pfi soucasném
signalu dojde k zastaveni. zapnuti signald
STFaSTRje
Zapnuti signalu STR spousti | vydan piikaz k
STR Start otaceni vzad otaceni vzad, pfi vypnuti zastaveni. Vstupni odpor:
a signalu dojde k zastaveni. 4,7 kQ
] .
4 Volba rdznych Pomoci kombinace signald RH, RM a RL Ize Napéti pfi roze-
Z | RH,RM,RL ; PR - pnuti:
= rychlosti vybirat rdzné rychlosti. . 6-114
= 21Vaz26VDC
= Slo_uii k re§etovén|’ alzfrrvnr?iho V)'/stupu Kontakty pfi
S aktivovaného pfi spusténi ochranné funkce. Zkratu:
Signal RES se musi zapnout na dobu delsi nez 4 a3 6 mA DC
RES Reset 01sapakvypnout. L
Ve vychozim nastaveni je reset mozny vzdy.
Nastavenim Pr. 75 Ize reset povolit pouze pfi
vyskytu alarmu ménice. Obnova trva cca 1 s od
vypnuti signalu reset.
Urcena fidici funkce je aktivovana, pokud je
Spoleéna svorka odpovidajici svorka ptipojena ke svorce SD
S vstupu (sink) (logika ,sink”). Svorka SD je izolovéna od
D Spole¢né napajeni | Cislicovych obvodii pomoci optoclend. - -
24V DC Svorka je izolovana od vztazného potencidlu
analogového obvodu (svorka 5).
o
8 Vystup 24V DC/0,1 A
g‘ P n?gafivni logice a fizeni rzomocitrarlzis’torﬁ S | Rozsah napéti
‘E e otevienym If.ole'ktorem (nlaplj. PLC) m}JSI byt kg zdroje napéjent:
= 24V DC napdjeni, svorce PC pfipojen kladny p6l externiho zdroje 22V az
PC spolecna,svorka napajent. Pfi pf)z]tlvnl logice S|0VL’JZ.I s’vorka PCjako 26,5V DC 3-26
kontaktniho vstupu | spole¢na vztazna hodnota pro fidici vstupy. To B i
(source) znamena, Ze pfi volbé pozitivni logiky (vychozi P,n;?lvjstn’y )
nastaveni jednotek v ES) se odpovidajici Fidici zatézovy proud:
funkce aktivuje propojenim jeji svorky se svorkou 100 mA
PC.
Svorky S1 a S2 jsou vstupni svorky pro bezpe¢né i )
= Vstup pro bezpeéné | zastaveni. Ovladani svorek probiha pres modul | Ystupni odpor:
g S1 zastaveni bezpe&nostniho relé. Obé svorky se pouzivaji 47kQ
g (kanal 1) soucasné (dvoukanalové). Vystup frekvenéniho | Napéti pfi
S ménice se vypina spojenim/odpojenim svorek S1 | rozepnuti: 3.23
2 a PCa S2aPC. Pfi dodani jsou svorky S1 a S2 21Vaz26VDC
)é Vstup pro bezpeéné | spojeny se svorkou PC pomoci dratovych mistkd. Kontakty pri
N 52 zastaveni Pokud chcete pouzivat funkci "Bezpecné Zkratu:
@ (kanal 2) zastaveni", odstrante dratové mstky a pfipojte | 4 25 ¢ mA DC
modul bezpec¢nostniho relé.
Tab. 3-9: Vstupni signdly (1)
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POZNAMKA

A . Jmenovité Viz
ST Razey R specifikace strana
Slouzi jako napéjeni pfi pfipojeni potenciometru
10 pro nastaveni frekvence (nastaveni rychlosti) 52VDC+0.2V,
(Vystupni | Napéjeni nastaveni | mimo ménic. Pripustny
napéti frekvence Jmenovité vystupni napéti: 5V DC zatézovy proud
5V DQ) Doporuceny potenciometr: 1 kQ, 2 W linearni, 10 mA
viceotackovy potenciometr
Pti vstupu 0 az 5 V DC (pfipadné 0 az 10 V) se zis- Ygttgni ?cli(gor.
. kava maximalni vystupnifrekvence pii5V (10 V) a R
Nastavenifrekvence ’ . L R Maximalni
2 (napéti) vstup a vystup jsou vzajemné Umérne. pHpustné
K prlepnutl ze vstupu 0 az 5 V DC (vychozi nasta- napéti
veni) na 0 az 10 V DC slouzi Pr. 73. 20V DC
Pfi vstupu 4 az 20 mA DC (pfipadné 0 az 5V, 0 az
10 V) se ziskdva maximalni vystupni frekvence pfi
20 mA (10 V) a vstup a vystup jsou vzdjemné i
Gmérné. Tento vstupni signal je platny, pouze Proudovy vstup:
o kdy? je zapnuty signal AU (vstup na svorce 2je | Ystupni odpor:
g neplatny). Nastavte jeden z parametr(i 178 az 184 233 Q * 5 Q
g na "4", ¢&imz definuje svorku 4 jako proudovy Maximalni
° vstup (Zakladni nastaveni: proudovy vstup) a pripustny
= ) sepnéte signal AU. proud: 30 mA 6-175
g 4 Nastavenifrekvence |  prepinani mezi vstupem 4 az 20 mA (vychozi L
= (proud) nastaveni), 0 az 5V DCa 0 az 10V DC slouzi Napetoyy vstup:
A Pr. 267. Vstupni odpor:
= Napétovy vstup (0 az 5 V/0 az 10 V) zvolite nasta- 10 k_Q "—L 1 l,‘Q
venim prepinace napé&tového/proudového Maximalni
vstupu do polohy ,V". E:Sgtsifne
o sy Napétoy vstup 20V DC
COngnlt=]
Svorka 5 poskytuje spole¢ny vztazny potencial
(0V) pro viechny analogové nastavovaci hod-
noty a pro analogové vystupni signaly AM (napé-
ti). Svorka je izolovand od referen¢niho
5 Spole¢né svorka potencidlu Cislicovych obvodd (SD). Tato svorka |
nastaveni frekvence | by neméla byt uzemnéna. Pokud mistni pfedpisy
vyZzaduji uzemnéni vztazného potencialu, mize
dojit k Sifeni ptipadného Sumu v zemnim potenci-
alu do fidici elektroniky, a tim ke zvy3eni citlivosti
na ruseni.
Tab. 3-9: Vstupni signdly (2)

Pr. 267 a pfepinac napétového/proudového vstupu museji byt spravné nastaveny a vstupni analo-
gové signaly pak museji byt v souladu s timto nastavenim.
Pfivedeni napéti pfi nastaveni pfepinace napétového/proudového vstupu v poloze I (vybran je
proudovy vstup) nebo proudu v poloze ,V* (vybran je napétovy vstup) mize zpUsobit poskozeni
soucasti ménice nebo analogovych obvodu vystupnich zafizeni. Podrobnosti viz oddil 6.16.
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Vystupnisignaly
a q Jmenovité Viz
ST EECT e specifikace strana
Vystup alarmu je realizovéan pres kontakty relé.
Blokové schéma zachycuje bézny provoz a stav
bez napéti. Pokud je aktivovana ochranna funkce, | Spinaci vykon:
v Reléovy vystup relé sepne. 230 V,'_AC/O’3 A
& G (alarmni vystup) B A (Cos fi: 0,4)
J nebo
30VDC/03A
C
" " " —— - 6-124
Pfepnuto na dolni troven, pokud je vystupni Piipustné
frekvence ménice stejna nebo vy3si nez startovaci | zatizeni:
RUN Chod ménice frekvence (vychozi hodnota 0,5 Hz). 24V DC
5 Pfi zastaveni nebo pfi zabéru DC dynamické (max. 27 V DC),
< brzdy pfepnuto na horni drover. 01A
2 Vystup je prepnut na dolni troven, kdyz vystupni | (Ubytek napéti
2 FU Detekce frekvence piekroci hodnotu prednastavenou pri zapnuti sig-
>§ frekvence v Pr. 42 (nebo Pr. 43). Jinak je vystup FU piepnuty | Nalu je max.
g na horni troven. 34V)
Spolec¢na svorka Vztazny potencial pro signaly RUN a FU. Tato
SE vystupu s otevie- svorka je izolovand od vztazného potencialu — —
nym kolektorem fidiciho obvodu SD.
Vystupni signal:
a Zvolte jednu ze sledovanych 0-10V DC
2 hodnot, napf. vystupni frek- | Vystupni hod- Pfipustny
S venci. nota: zatézovy proud:
> . , .. R . . .
> Analogovy Vystupni signal je tmérny Vystupni frek- 1mA
> AM A . AR . .y . 6-146
3 napétovy vystup velikosti pfislusné sledované | vence (zatézovaci
Ke} hodnoty. (vychozi nastave- | impedance:
2 Pfi resetu ménice neni na ni) > 10 kQ)
< vystupu nic. Rozlideni:
8 bitd
Tab. 3-10:  Vystupnisigndly
Komunikace
Nazev Popis Specifikace MBS
strana
Prislusna norma: EIA-485
(RS-485)
§ Konektor PU Pomoci konektoru PU Ize provadét komunikaci Format pfenosu: Multidrop 3-29,
a) pres RS485. Komunika¢ni rychlost: 6-227
4800 az 38400 bps
Celkové délka: 500 m
Rozhrani:
Gy . o wi o spliuje specifikaci USB1.1 )
5 [usstonaor | Sigicleiménke ks peites | ncsovayeios 2ibps | 33
J P g ’ Konektor: USB mini B konektor
(zditka typu mini B)
Tab. 3-11:  Komunikacni signdly
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3.4.1 Svorky fridiciho obvodu

Doporuceny prufez kabelu:

- © o O O 0,3 mm? az 0,75 mm?
2NV 2] [5] [4]
OO d |
@] @) (@] @) @] @)
RUN|[FU| [SE [s1] [s2] PC
===~ 10 0 0 0 0 0 0 0 ©
A Jd Idn /AM| Res| [RL] [RM| [RH] [PC] [SD] [STF| [STR)
O QOO oOal
Al B [c]
O O

1002125E

Obr. 3-6: Uspordddni svorek

Zpusob zapojeni
K pfipojovani vodi¢li na svorky fidiciho obvodu pouZzijte kabelové koncovky a konce vodict vhodné
odizolujte. PIné vodi¢e mohou byt po odstranéni izolace pfimo pfipojeny na svorky.

(@ Odstrarite asi 10 mm izolace zvodice. Sto¢te konec vodi¢e pied pFipojenim. Konec vodice se nesmi
cinovat, protoze by se mohl béhem provozu uvolnit.

= XF X

10 mm

1002126E

Obr. 3-7:  Priprava kabelu

(@ Vsunte konec vodi¢e do kabelové koncovky tak, aby vodi¢ na konci kabelové koncovky vy¢nival
asi0az0,5 mm.

Obr. 3-8:
Pripevnéni kabelovych koncovek

Dutinka Kabel

Plastova objimka

1001984E
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® Po zalisovani zkontrolujte dutinku s vodi¢em. Nepouzivejte kabelové koncovky, které nejsou
bezvadné nalisované nebo maji poskozeny povrch.

X X X e

V kabelové koncovce nejsou

Poskozeni

Rozmacknuty konec dutinky zasunuty vechny draty.
1001985E
Obr.3-9:  Chybné nalisované kabelové koncovky
- - Kabelova koncovka
Prarez vodice ey B pe—— Doporucené
mm?2 plastovou ez plastove - krimpovaci klesté
[l objimkou objimky Vodige UL ® P
0,3 —
Al 0,5-10WH —
0,5 Al 0,5-10WH-GB
075 Al 0,75-10GY A0,75-10 Al0,75-10GY-GB | CRIMPFOX ZA3
(Vyrobce: Phoenix
1 Al 1-10RD A1-10 Al1-10RD/1000GB | contact Co., Ltd)
1,25/1,5 Al 1,5-10BK A1,5-10 Al 1,5-10BK/1000GB o
0,75 (pro dva vodice) AI-TWIN 2 x 0,75-10GY — —

Tab. 3-12:  Doporucené kabelové koncovky (Vyrobce: Phoenix Contact Co., Ltd)

® Dutinky s plastovym limcem pro vodice se silnéjsi izolaci, které odpovidaji pozadavkim MTW
(MTW - Machine Tool Wiring).

@ pro svorky A,Ba C

Prifez vodice Produktovécislokabelové . ATV Doporucené krimpovaci
[mm2] koncovky Vyrobni cislo izolace Kleste
0,3az0,75 BT 0.75-11 VCO0.75 NH 67

Tab. 3-13:  Doporucené kabelové koncovky (Vyrobce: NICHIFU Co., Ltd)
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@ Vlozte kabel do svorky.

Obr. 3-10:
Pripojeni kabelu

1001986E

(® Pokud pouzivate zkroucené vodice bez dutinek nebo jednozilny vodi¢, pfidrzte zajisténi svorky
plochym Sroubovékem a zasurite vodi¢ do svorky.

Sroubovék pro $rouby
dréikou

Obr. 3-11:
Pripojeni slanéného vodice

1001987E

VYSTRAHA:

@ Pokud pouzijte slanény vodic¢ bez kabelové koncovky, peclivé stocte Zily tak, aby nemohlo

dojit ke zkratiim na sousedni svorky.

@ Sroubovdk nasadte vidy kolmo na aretaci. Pokud by doslo ke sklouznuti sSroubovdku, pak
by to mohlo vést ke zranéni nebo poskozeni na frekvencnim ménici.

FR-E700SC EC
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Uvolnéni svorky

Otevrete aretaci pomoci Sroubovaku na Sroubky s drazkou a vytahnéte vodic ven ze svorky.

Obr. 3-12:
Uvolnéni svorky

Aretace

S

Sroubovék pro $rouby
s drézkou

1001988E

VYSTRAHA:
@ Pro manipulaci s aretaci pouzivejte sSroubovdk pro srouby s drdzkou (bFit 0,4 mm x 2,5 mm,
nap¥. SZF 0-0.4 x 2.5 Phoenix Contact Co., Ltd.). PFi pouziti mensiho sroubovdku by mohlo
dojit k poskozeni svorkovnicového bloku.

@ Sroubovdk nasadte vidy kolmo na aretaci. Pokud by doslo k sklouznuti sroubovdku, pak by
to mohlo vést ke zranéni nebo poskozeni na frekvenénim ménicéi.
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Spolecné svorky Fidicich obvodi PC, 5, SE

Svorky PC, 5 a SE jsou spole¢né svorky (0 V) pro V/V signaly a jsou vzajemné izolované. Svorky PCa 5
a svorky SE a 5 nesméji byt propojeny. Svorka PC je spole¢na svorka pro svorky kontaktnich vstupt
(STF, STR, RH, RM, RL a RES).

Obvod s otevienym kolektorem je od interniho fidiciho obvodu izolovan optoelektronickym preno-
sovym ¢lenem.

Svorka 5 je spolecna svorka pro signal nastaveni frekvence (svorka 2 nebo 4) a analogovou vystupni
svorku AM. Méla by byt chranéna pfed vnéjSim Sumem pomoci stinéného nebo krouceného kabelu.

Svorka SE je spole¢na svorka pro vystupni svorky s otevienym kolektorem RUN a FU.

Obvod kontaktniho vstupu je od interniho fidiciho obvodu izolovén optoelektronickym pfenosovym
¢lenem.

Vstupy signalti bezkontaktnim spinacem

Svorky spinanych vstupl ménice (STF, STR, RH, RM, RL a RES) Ize misto kontaktnim spinacem ridit
pomoci tranzistoru, jak je uvedeno nize. V zavislosti na nastavené logice fizeni se musi k aktivaci vstu-
pl pouzit PNP tranzistory (pozitivni logika), nebo NPN tranzistory (negativni logika).

. Obr. 3-13:
Ménic Externi vstup signdlu v logice ,source” s pouZzitim
tranzistoru (vychozi nastaveni)
24V

STF atd.
>

X .

~ 1001020E
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3.4.2 Pokyny k zapojeni

@ Pro pfipojeni ke svorkdm fidiciho obvodu pouZijte stinéné nebo kroucené kabely a vedte je mimo
hlavni a silovy obvod (véetné 230 V reléového sekvencniho obvodu).

@ P¥i pouziti kontaktnich vstupl pouzijte dva nebo vice paralelnich mikrospinacich kontakt nebo
dvojité kontakty, aby nedochézelo k chybam v kontaktu, nebot vstupni signdly fidiciho obvodu
jsou velmi nizké proudy.

Obr. 3-14:
B — Kontakty

Mikrospinaci kontakty Dvojité kontakty 1001021E

® Na kontaktni vstupni svorky (napft. STF) fidiciho obvodu nesmi byt pfivedeno napéti.

@ Na alarmnivystupni svorky (A, B, C) musi byt napéti privedeno vzdy pres civku relé, zarovku apod.
V zadném piipadé nesmi dojit ke zkratovani napéti témito reléovymi kontakty.

® Je vhodné pouzit kabely s priifezem 0,3 az 0,75 mm? pro pfipojeni pro fidici svorky.
@ Délka vedeni by méla byt maximalné 30 m.

@ Svorku PC nespojuje se svorkou SD. Mohli byste tim znicit frekven¢ni ménic.
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3.4.3 Bezpecné zastaveni
V nasledujici tabulce je uveden popis svorek pro funkci ,bezpecného zastaveni”. Technickd data svo-
rek jsou uvedeny v tab. 3-9.
Svorka Popis
51 ® Vstup pro bezpe¢né zastaveni (kanal 1) Mezi S1aPC/S2aPC
Zadné spojeni: bezpecné zastaveni
52® Vstup pro bezpecné zastaveni (kanal 2) Spojeni: zadné bezpené zastaveni
pc® Referenc¢ni potencial pro svorky S1, S2 —
VYP.: Provoz uvolnén nebo zastavit provoz
Signal Signal dava status bezpe¢ného zastaveni. Signal je f)pbr:/(c)r(;){j?%mtermho bezpecnostniho
FU® SEFE aktivovan, kdyz se vypne vystup frekven¢niho ménice ZAP: Zastavit brovoz
z dlvodu aktivovaného bezpe¢ného zastaveni. < fastavit provo .
(z4dna chyba interniho
bezpe¢nostniho obvodu) ®
o Signél je aktivovén v pipadé chyby. VYP.: Chyba in(f)erniho bezpecnostniho
RUN® Signal Signal je aktivovan, pokud neni aktivni zadnda chyba obvodu
SAFE2 >ignal an, pox Y ZAP.: Z&adna chyba interniho
interniho bezpecnostniho obvodu. . y @
bezpecnostniho obvodu
SE Referenc¢ni potencidl pro vystupy signalu .
(svorky RUN a FU)

Tab. 3-14:  Signdly pro funkci ,Bezpecné zastaveni”

O py dodani jsou svorky S1 a S2 spojeny se svorkou PC pomoci dratovych mustkd. Pokud chcete
pouzivat funkci "Bezpecné zastaveni”, odstrante dratové mistky a pfipojte modul bezpec¢nostni-
ho relé.

@ V tovarnim nastaveni je signdl porovnani pozadované/skute¢né hodnoty frekvence pfifazen
svorce FU. Pro pfifazeni signalu SAFE na svorku FU nastavte parametr 191 (pfifazeni funkce svorky
FU) na ,80“. Nastavenim jednoho z parametr(i 190 nebo 192 na 80" (pozitivni logika) nebo , 180"
(negativni logika) je mozné signal SAFE prifadit také jinym svorkam.

® V tovarnim nastaveni je signal RUN pfifazen svorce RUN. Pro pfifazeni signalu SAFE2 na svorku
nastavte parametr 190 na ,81“. Nastavenim jednoho z parametr( 191 nebo 192 na 81" (pozitivni
logika) nebo , 181" (negativni logika) je mozné signal SAFE2 pfifadit také jinym svorkam.

@ vy pfipadé chyby interniho bezpecnostniho obvodu se na ovladacim panelu zobrazi hlaseni E.SAF,
E.6, E.7,aE.CPU.

POZNAMKY Vstupni signal (ON/OFF) na svorkach S1 nebo S2 musi byt sepnut na min. 2 ms, aby byl pfevzat.

Signdly, které jsou kratsi nez 2 ms, nejsou zaznamenany.

Pro zobrazeni statusu ,Bezpecné zastaveni” pouzijte signal SAFE. Nepouzivejte signal SAFE jako
vstupni signal pro bezpecné zastaveni pro jiné pfistroje (nez je modul bezpec¢nostniho relé).

Signal SAFE2 je mozné pouzit pouze pro vystup chyby nebo pro zabranéni opétovného spusténi
frekven¢niho ménice. Nepouzivejte signal SAFE2 jako vstupni signal pro bezpecné zastaveni pro

jiné pfistroje.
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Zapojeni

Pro zabranéni opétovného spusténi po aktivaci bezpecnostni funkce spojte svorky RUN (signal
SAFE2) a SE se svorkami XS0 a XS1. Svorky XS0 a XS1 jsou vstupni signaly pro zpétné hlaseni na modul
bezpecnostniho relé.

Pokud nastavite parametr 190 na ,81“ (signdl SAFE2), vypne se signal RUN pfi vyskytu alarmu.

Ménic R|S|T
FU (SAFE) @
Monitoring < ---
~a(------- -i
RUN (SAFE2) @ !
i
START/RESET [ St 46____1 i
Lo
| I
T STE®@ Po-- —
Rizeni I/O
STR(STOP) @ fzenl/
P
EM i
~ 1 | STOP s1 '
GN Odpojeni
vystupu
+24V| | XO||COMO[{ X1 [[COMI| [XSO[|XS1] [Z00[[{Z10
Interni
24VDC — bezpecnostni
obvod \ \ \
24G Z01||1Z211]|Z21
L @ Funkce vystupnich svorek zavisi na nastaveni parametrd
Bezpecnostni reléovy modul 190a191.
QS90SR2SN-Q

@ Funkce vstupnich svorek zavisi na nastaveni parametrd
178 a2182.

1002074E

Obr. 3-15:  Pripojeni modulu bezpecnostniho relé QS90SR2SN-Q Mitsubishi

POZNAMKA Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 190 az Pr. 192 m(iZze mit dopad na dalsi funkce. Pred
nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Popis funkce
- Vstupni signal I:teeé:‘;:‘.‘:\zi- Vystupni signal Signal uvolnéni provozu
$1-PC $2-PC obvod © SAFE® | sAFE2®@ frekvencniho ménice
VYP. — — — VYP. VYP. Vystup odpojen
(bezpecny stav)
Z&dna chyba VYP. ZAP. Provoz mozny
Spojeno Spojeno 7 i
2 = Chyba VYP. VYP. Vystup odpojen
(bezpecny stav)
Zadnachyba®|  ZAP. ZAP. Vystup odpojen
. . (bezpecny stav)
ZAP Odpojeno Odpojeno v e
Chyba VYP. VYP. ystup odpojen
(bezpecny stav)
. . Vystup odpojen
Spojeno Odpojeno Chyba VYP. VYP. (bezpeény stav)
. . Vystup odpojen
Odpojeno Spojeno Chyba VYP. VYP. (bezpeény stav)
Tab. 3-15:  Popis funkce ,Bezpecné zastaveni”
ORY, pfipadé chyby interniho bezpecnostniho obvodu se na ovladacim panelu zobrazi hlaseni E.SAF,
E.6, E.7,a E.CPU.
@ KdyzZ jsou oba signalni vstupy S1 a S2 rozpojeni (odpojené) a neni aktivni Zddna chyba interniho
bezpecnostniho obvodu, je aktivovan SA.
® ZAP.: Tranzistor s otevienym kolektorem (OC) je sepnut
VYP.: Tranzistor s otevienym kolektorem (OC) je zablokovan
POZNAMKA Dalsi informace k funkci ,Bezpecné zastaveni” naleznete v navodu k obsluze ,Safety stop function

instruction manual (BCN-A211508-004)". Tento navod k obsluze ziskate od Vaseho obchodniho
zastupce Mitsubishi.
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3.4.4 Zmeéna ridici logiky

Frekvencni ménice fady FR-E700SC nabizeji moZnost volby mezi dvéma typy fidici logiky. V zavislosti
na sméru prochazejiciho proudu se provadi nasledujici rozlisent:

® U logiky ,sink” se spind signal, kdyz proud tece z pfislusné vstupni svorky signélu. Svorka SD je
spole¢na pro kontaktni vstupni signdly. Svorka SE je spole¢na pro vystupni signaly s otevienym
kolektorem.

® U logiky ,source” se spind signal, kdyz proud tece do pfislusné vstupni svorky signdlu. Svorka PC
je spole¢nd pro kontaktni vstupni signaly. Svorka SE je spolecna pro vystupni signaly s otevienym

kolektorem.
Tok proudu vzhledem k vstupnim/vystupnim Tok proudu vzhledem kvstupnim/vystupnim
signaltm pri volbé logiky sink signaltm pfi volbé logiky source
< lpc -
\ 4 ™
Proud L
— str (x~ o] sk Proud L +
R
- < STF
— = - ﬁ SOURCE
STR GLM + ‘ =
N — e
, -~ R
=
SD — N
Ll
u F/‘ DCyvstup (typ sink) - T/‘ DC vstup (typ source)
14 ‘ ‘ napf. AX40 14 ‘ ‘ napf. AX80
! 14 L JRUN
! e S A
Hﬁ X |
3 ‘ E| @
. ‘ S “Sj’—¢ ,,,,,,,,,,,,,,, ]
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Obr. 3-16: Zmeéna fidici logiky

Vstupni signdly jsou pfi dodavce z vyrobniho zavodu nastaveny nalogiku SOURCE. Pokud chcete fidi-
ci logiku zménit, musite pfesunout propojku nad svorkovnici fidiciho obvodu do druhé polohy.

(Vystupni signaly mohou byt pouzity jak v logice sink, tak source, nezavisle na poloze propojky.)

Obr. 3-17:
Zména fidici logiky

1002127E
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Zapojeni Specifikace fidiciho obvodu

POZNAMKY I Pred pfepojenim propojky vypnéte napdjeni ménice.

Propojka pro volbu logiky sink nebo source musi byt nasazena jen v jedné z téchto dvou poloh.
Pokud je nasazena v obou polohach najednou, mize dojit k poskozeni ménice.

Na prednim krytu je umistén vykonovy stitek a na ménici je typovy stitek. ProtoZe tyto Stitky maji
stejnd sériova Cisla, musite vzdy nasadit sejmuty kryt na plvodni ménic.

Nezévisle na tom, jestli je nastavena fidici logika SINK nebo SOURCE, zUstava referen¢nim bodem
pro vstupni svorky ,Bezpecné zastaveni” (S1 a S2) vzdy svorka PC.

FR-E700SC EC 3-27



Specifikace fidiciho obvodu

Zapojeni

@® Logika typu sink

Pouziti externiho napajeni

Jako spole¢nou svorku pouzijte svorku PC, aby nedoslo k funkcni poruse zplisobené nezadoucim
proudem. (Nepfipojujte svorku SD ménice ke svorce 0 V externiho zdroje napdjeni. Pfi pouziti
svorek PC-SD jako 24 V stejnosmérného napajeni neinstalujte zdroj napdjeni paralelné mimo
ménic. Mohlo by to zplsobit funkéni poruchu kvili nezadoucimu proudu.)

AY40 Méni¢
[~ l_______%
I 1 1 & la

e
| | oste| S— 1
I Y e Mo Y- _ P

= "o | sD)

K---\ GL_
| 21 STRI ¥

® Logika typu source

Obr. 3-18:
Pouziti externiho napdjeni ve spojeni s vystupy PLC

1001030E

Pri pouziti externiho zdroje napajeni u tranzistorového vystupu pouZzijte jako spole¢nou svorku
SD, aby nedoslo k funkéni poruse zplisobené nezddoucim proudem.

Obr. 3-19:
Pouziti externiho napdjeni ve spojeni s vystupy PLC

1001031E
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Konektor PU

3.5

3.5.1

Konektor PU

Na PU rozhranifrekvenc¢niho ménice je mozné pfipojit ovladacijednotky FR-PUO7 nebo FR-PAO7 nebo
osobni pocitac. Otevieni krytu konektoru PU viz nasledujici obrazek.

Otevfeni krytu e

Do stérbiny zasurite plochy Sroubovak apod.
a tlakem otevrete kryt.

Konektor PU

1001919E

Obr. 3-20:  Otevieni krytu konektoru PU
Pripojeni parametrizacni jednotky

Pouzijte kabel FR-CBLILI (volitelné pfislusenstvi) nebo konektor a kabel dostupny na trhu. Zastrcky
kabelu zasunte bezpe¢né do konektoru PU ménice a pfipojovaciho konektoru jednotky FR-PUO7/

FR-PAO7 podél vedeni, dokud jazyc¢ky nezaskoci.
Celkova délka vedeni pfi pfipojeni parametrizac¢ni jednotky: max. 20 m.

Konektor PU

Kabel FR-CBCI (volitelné pfislusenstvi)

1002059E

Obr. 3-21:  Pripojeni parametrizacni jednotky FR-PUO7/FR-PAO7
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3.5.2 Komunikace pres RS485

Pfi propojenikonektoru PU s osobnim, primyslovym nebo jinym pocitacem pomoci komunika¢niho
kabelu je mozné obsluhovat a sledovat méni¢ nebo nacitat a zapisovat parametry uZivatelskym pro-

gramem.

Jako protokol Ize vybrat méni¢ Mitsubishi a Modbus RTU. Podrobné informace viz oddil 6.19.
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USB konektor

3.6

USB konektor

Pti propojeni ménice a osobniho pocitace USB kabelem (verze 1.1) Ize snadno provadét nastaveni

ménice pomoci softwaru FR Configurator.

Specifikace Popis

Rozhrani USB 1.1

Pfenosova rychlost 12 MBps

Délka vedeni 5m

Konektor USB mini B konektor (zditka typu mini B)
Napdjeni Bez vnéjsiho napdjeni
Tab. 3-16:  Specifikace USB konektoru

USB kabel

USB konektor

Vytahnéte kryt ve sméru Sipky.

Pak ho otocte nahoru.

1001921E

Obr. 3-22:  Pripojeni k USB konektoru
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3.7 Pripojeni samostatnych volitelnych jednotek

Méni¢ umoznuje pouziti rady samostatnych volitelnych jednotek podle potieby.

VYSTRAHA:
Nesprdvné pripojeni zpiisobi poskozeni ménic¢e nebo nehodu. Volitelnd jednotka musi byt
pripojena a obsluhovdna pozorné v souladu s prislusnou p¥iruckou k volitelné jednotce.

3.7.1 Magnetické stykace (MC)

Magneticky stykac (MC) na vstupni strané ménice
Na vstupni stranu ménice se doporucuje zapojit magneticky stykac z nasledujicich dlivoda.

@ Proodpojeni ménice od napdjeniv pfipadé zavady nebo pokud pohon nepracuje (napf. v pfipadé
nouzového zastaveni). Pomoci stykace vstupu je napf. zabrdnéno pfehfati nebo spalenibrzdného
odporu v piipadé jeho pretizeni nebo v piipadé poskozeni brzdného tranzistoru z divodu zkratu
béhem pripojeni volitelného brzdného odporu.

@ Pro predchazeni nehodam zplsobenym automatickym restartem pfi obnoveni napdjeni po
zastaveni ménice z dlvodu vypadku napajeni.

@® Pro odpojeni ménice od napajeni pro zajisténi bezpecné prace pfi udrzbé a kontrolach.

POZNAMKA Vzhledem k tomu, Ze opakované zapinaci proudy pfi zapnuti zkracuji Zivotnost obvodu konver-
toru (Zivotnost je cca 1 000 000 zapnuti), je nutné vyhybat se ¢astému zapindni a vypinani MC.
Spousténi a zastavovani ménice provadéjte zapinanim a vypinanim svorek pro fizeni spousténi
ménice (STF, STR).
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Pfipojeni samostatnych volitelnych jednotek

Priklad VV

Ke spusténi a zastaveni pouzivejte vzdy spoustéci signdl (zapnuty a vypnuty na svorkach STF nebo
STR-PQ), jak ukazuje nasledujici schéma. (Viz oddil 6.10.4.)

Ménic
MCCB MC RILT U
Napdjeni ——X — ©
;-/:/— V///_ S/IL2 Ve ﬁotoru
: 7 T/L3 w
™
C

RA

Ptiprava na provoz
WA P
T . A
STF(STR)
Z(; o

Spusténi/zastaveni chodu

MC Spusténi
— ' RA [—
u, u
Zastaveni RA

1001922E

Obr. 3-23:  Priklad pripojeni frekvenéniho ménice

ORY pfipadé 400 V napajeni zapojte reduk¢ni transformétor.

Zachazeni s magnetickym stykac¢em na vystupni strané ménice

Magneticky stykac mezi ménicem a motorem zapinejte, pouze pokud ani méni¢, ani motor nebézi. Pri
zapnuti magnetického stykac¢e béhem chodu ménice dojde k aktivaci nadproudové ochrany ménice
apod. Pokud je napf. zafizeni vybaveno magnetickym stykacem pro zapinani sitového napéjeni, zapi-
nejte a vypinejte ho az po zastaveni ménice a motoru.

FR-E700SC EC



Ptipojeni samostatnych volitelnych jednotek Zapojeni

3.7.2

Pripojeni specialniho externiho brzdného odporu FR-ABR
(FR-E720S-030SC nebo vyssi, FR-E740-016SC nebo vyssi)

Pokud je motor roztacen z&tézi, je vyzadovano rychlé brzdéni apod., instalujte mimo zafizeni speci-
alni brzdny odpor (FR-ABR). Speciélni brzdny odpor (FR-ABR) pfipojte ke svorkdm + a PR (resp. P/+
a PR). (Umisténi svorek + a PR (resp. P/+ a PR) viz schéma svorkovnice (oddil 3.3.2).)

Nastavte nize uvedené parametry (viz oddil 6.9.2).

Nastaveni parametri
Pfipojeny brzdny I
odpor Pr. 30.""9 ba P Pr. 70 ,Zatézovatel pro brzdéni”
regenerativni funkce
FR-E720S-110SC nebo nizsi 10 (%)
FR-ABR 1 FR-E740-170SC nebo nizsi °
FR-E740-230SC nebo vyssi 6 (%)

Tab. 3-17:  Nastaveni parametru 30 a 70 pri pripojeni externiho brzdného odporu

VYSTRAHA:

@ Pripojeny brzdny odpor by mél byt pouze specidlni brzdny odpor.
@ Neodstrariuje propojku mezi svorkami + a P1 (resp. P/+ a PR) kromé pripadii, kdy je pripoje-
na DC tlumivka.

@ Tvar propojky se lisi v zdvislosti na vykonu.

FR-E720S-030SC

Obr. 3-24:
Propojka Pripojeni brzdného odporu na svorky + a PR
frekvencniho ménice typu FR-E720S-030SC

Brzdny odpor

1002036E
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Pfipojeni samostatnych volitelnych jednotek

FR-E720S-050SC az 110SC

Propojka

Brzdny odpor

FR-E740-016SC az 0955C

Brzdny odpor

FR-E740-120SC az 300SC

Propojka

Svorka P/+

A
vy

Brzdny odpor

Obr. 3-25:
Pripojeni brzdného odporu ke svorkam + a PR u
ménict FR-E720S-0505C az 110SC

1001923E

Obr. 3-26:
Pripojeni brzdného odporu ke svorkdm P/+a PR u
ménici FR-E740-0165C aZ FR-E740-0955C

1001923E

Obr. 3-27:
Pripojeni brzdného odporu ke svorkdm P/+ a PR u
meénicu FR-E740-120SC aZ FR-E740-300SC

1001924E
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Doporucuje se provést zapojeni, ve kterém je napdjeni na vstupni strané ménice vypindno externim
termorelé, jak ukazuje nasledujici schéma, aby v pfipadé poskozeni tranzistoru regenerativni brzdy
nedoslo k prehfati a vyhofeni vykonného brzdného odporu. (Na frekvenéni ménice FR-E720S-0085C
a 0155C neni mozné pfipojit brzdny odpor.)

Priklad 1 Priklad 2
Méni¢ Termore@lé Brzdny odpor Méni¢ Termorelé Brzdny
(OCR) c (0cr) @ odpor

Zdroj o L RL1 P+
napajeni ™ i | SIL.2
] o~ | TL3 PR

Zdroj >
napajeni >

mC OCR

1002043E

Obr. 3-28:  Ochranné obvody

O] Typova ¢isla jednotlivych vykonl termorelé viz tab. 3-18, zapojeni viz schéma.
@ vy pfipadé 400 V napajeni zapojte redukéni transformator.

P - Vykonny brzdny Typ termorelé o o
Napajeci napéti Typ odpor (vyrobek fy Mitsubishi) Jmenovité hodnoty kontaktu
FR-ABR-0.4K TH-N20CXHZKP-0.7A
230V FR-ABR-0.75K TH-N20CXHZKP-1.3A
FR-ABR-2.2K TH-N20CXHZKP-2.1A
FR-ABR-H0.4K TH-N20CXHZKP-0.24A
FR-ABR-HO0.75K TH-N20CXHZKP-0.35A
o 1T0VAC/5A
2 FR-ABR-H1.5K TH-N20CXHZKP-0.9A 220V AC/2 A (tiida AC 11),
& |FR-ABR-H2.2K TH-N20CXHZKP-1.3A 110VDC/O5A
220V DC/0,25 A (tfida DC 11)
400V FR-ABR-H3.7K TH-N20CXHZKP-2.1A
FR-ABR-H5.5K TH-N20CXHZKP-2.5A
FR-ABR-H7.5K TH-N20CXHZKP-3.6A
FR-ABR-H11K na vyzadani
FR-ABR-H15K na vyzadani

Tab. 3-18: Kombinace odporu a termorelé

Obr. 3-29:
Pripojeni termorelé

Ke svorce P/+ <+
ménice
1001458

VYSTRAHA:

@ Brzdny odpor nelze pouzit spolecné s brzdnou jednotkou (FR-BU2), konvertorem s vysokym
ucinikem (FR-HC), regeneracnim konvertorem napdjeni (FR-CV) apod.

@ Nepripojujte odpor pfimo k DC svorkdm P/+ a N/-. Mohlo by to zpiisobit poZdr.
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3.73

Pripojeni brzdné jednotky FR-BU2

Pfi pfipojeni brzdné jednotky ke zlepseni vykonu brzdéni pfi zpomalovani provedte zapojeni podle
nasledujiciho schématu.

Priklad zapojeni s vybijecim odporem typu GRZG

3fazové =1
stfidavé ——x L —
napajeni I

1002044E

Obr. 3-30:  Zapojeni s brzdnou jednotkou FR-BU2

® pokud maji fidici kontakty specifikaci pouze pro 230 V fidici napéjeni, musite pfi pouziti 400 V
napdajeni zapojit transformator.
Svorky ménice (P/+, N/-) a svorky brzdné jednotky propojte tak, aby si signdly na svorkach
vzajemné odpovidaly. (Pfi nesprdvném zapojeni dojde k poSkozeni ménice.)

P¥i pouziti kroucenych kabell by tato délka méla byt max. 10 m.

@
® Délka vedeni mezi ménicem, brzdnou jednotkou a odporovou jednotkou by méla byt max. 5 m.
@

V pfipadé poruchy tranzistord v brzdné jednotce se mize odpor neobvykle rozzhavit, a zplsobit
tak pozar. Proto zapojte na vstupni stranu ménice magneticky stykac, ktery v pfipadé poruchy

odpoji proud v obvodu.
® Popis pro pfipojeni brzdnych odporl najdete v navodu k obsluze brzdné jednotky FR-BU2.

Brzdna jednotka Vybijeci odpor Doporucené externi termorelé
FR-BU2-1.5K GZG 300W-50Q (jeden) TH-N20CXHZKP-1.3A
FR-BU2-3.7K GRZG 200-10€2 (ti v sérii) TH-N20CXHZKP-3.6A
FR-BU2-7.5K GRZG 300-5€2 (¢tyfi v sérii) na vyzadani

FR-BU2-15K GRZG 400-2Q2 (Sest v sérii) na vyzadani

FR-BU2-7.5K GRZG 200-10Q (3est v sérii) TH-N20CXHZKP-3.6A
FR-BU2-15K GRZG 300-5€2 (osm v sérii) na vyzadani

Tab. 3-19:  Doporucené externi relé
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VYSTRAHA:
@ V pripadé poruchy tranzistorii v brzdné jednotce se miize odpor neobvykle rozzhavit, a
zplisobit tak pozadr.

Proto zapojte na vstupni stranu ménice magneticky stykac, ktery v pfipadé poruchy odpoji

proud v obvodu.
@ Neodstrariuje propojku mezi svorkami P/+ a P1 kromé p¥ipadii, kdy je pFipojena DC tlumiv-
ka.

POZNAMKA P¥i pouziti vybijeciho odporu typu GRZG nastavte Pr. 0 ,Volba brzdného rezimu” jednotky FR-BU2
na hodnotu ,1".
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Priklad zapojeni s odporem typu FR-BR(-H)

_MccB.
3fazové 1T
stfidavé ——X L —

napadjeni 1 i |

1002045E

Obr. 3-31:  Zapojeni s brzdnou jednotkou FR-BU2

® pokud maji fidici kontakty specifikaci pouze pro 230 V fidici napajeni, musite pii pouziti 400 V
napajeni zapojit transformator.

@ Normalné: pfes TH1-TH2 ... sepnuto, Alarm: pfes TH1-TH2 ... rozepnuto.

® Svorky ménice (P/+, N/-) a svorky brzdové jednotky propojte tak, aby si signaly na svorkach
vzajemné odpovidaly. (Pfi nesprdvném zapojeni dojde k poskozeni ménice.)

@ ve vychozim stavu jsou svorky BUE a SD spojeny propojkou.

® Délka vedeni mezi méni¢em, brzdnou jednotkou a odporovou jednotkou by méla byt max. 5 m.
P¥i pouziti kroucenych kabell by tato délka méla byt max. 10 m.

VYSTRAHA:

@ V pripadé poruchy tranzistorii v brzdné jednotce se miize odpor neobvykle rozzhavit, a

2zplisobit tak poZdr.
Proto zapojte na vstupni stranu ménice magneticky stykac, ktery v pfipadé poruchy odpoji
proud v obvodu.

@ Neodstrariujte propojku mezi svorkami P/+ a P1 kromé pripadii, kdy je pfipojena DC tlumiv-
ka.
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3.74

Pripojeni konvertoru s vysokym ucinikem FR-HC

P¥i pfipojeni konvertoru s vysokym tGcinikem (FR-HC) k potlaceni harmonickych slozek v napajeni pro-
vedte bezpecné zapojeni podle nasledujiciho schématu.

VYSTRAHA:

Provedte bezpecné zapojeni konvertoru s vysokym tcinikem (FR-HC) podle ndsledujiciho sché-
matu. PFi nesprdvném zapojeni dojde k poskozeni konvertoru s vysokym tcinikem i ménice.

POZNAMKY

T Extemiskiin Konvertors vysokym
(FR-HCB) acinikem (FRHC) | Méni¢

i Tlumivka 1
' (FR-HCLOT)

Tlumivka 2
(FR-HCLO2)

MCCB MC
3fazové stiidavé —% ——o_—11 R3©
napajeni —x_,—1—o i S3
—X o i T30

Detekce
O T faze

1002060E

Obr. 3-32:  Pripojeni konvertoru s vysokym tcinikem FR-HC

O)

@
®
@

Vstupni napdjeci svorky R/L1, S/L2, T/L3 musi vzdy zlistat rozepnuté. Pfi nespravném zapojeni
dojde k poSkozeni ménice.

Nezapojujte kompaktni jisti¢ (MCCB) mezi svorky P/+ a N/- (mezi P a P/+, mezi N a N/-). Opac¢na
polarita svorek N/-, P/+ zpUsobi poskozeni ménice.

Prifazeni funkce signall X10 a RES na vstupni svorku se provadi pres parametry 178 az 184
+Prifazeni funkce vstupnich svorek” (viz oddil 6.10).

Zajistéte, aby svorka RDY kombinované jednotky FR-HC s rekuperaci/sitovym filtrem byla spojena
se svorkouX10 nebo MRS frekvencniho ménice a spojte svorku SE pfidavného zafizeni se svorkou
SD frekvenéniho ménice. Pii provozu frekvenéniho ménice bez pfipojeni téchto svorek mze dojit
k poskozeni pridavného zafizeni FR-HC.

I Faze napéti svorek R/L1, S/L2, T/L3 a svorek R4, S4, T4 musi souhlasit.

P¥i pfipojeni konvertoru FR-HC pouzijte logiku sink. Pokud je zvolena logika source (tovarni nasta-
veni), nelze konvertor FR-HC pfipojit.

I Neodstrariujte propojku mezi svorkami P/+ a P1 kromé pfipadd, kdy je pfipojena DC tlumivka.
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3.7.5 Pripojeni sdileného regeneracniho konvertoru FR-CV
Pripojte svorky P/L+ a N/L- centralni napajeci/rekuperac¢ni jednotky (FR-CV) na svorky P/+ a N/-frek-
vencéniho ménice.
Méni¢
o R/L1 o Motor
% sz @ 3 @.&
© T/L3
W
Specialni samostatna Sdileny regeneraéni -
tlumivka FR-CVL konvertor FR-CV
MCCB MC1
Trir R2/L12$_<%
3fazové —% T T © R2/L1
stfidave o 1 1 LS/L21 S2/L22 [
mapgent g Tia . T 3 A2
@l
1002061
Obr. 3-33:  Pripojeni sdileného regeneracniho konvertoru FR-CV
@ Vstupni napajeci svorky R/L1, S/L2, T/L3 musi vzdy zlstat rozepnuté. Pfi nespravném zapojeni
dojde k poskozeni ménice.
@ Nezapojujte kompaktni jisti¢ (MCCB) mezi svorky P/+ a N/- (mezi P/L+ a P/+, mezi N/L a N/-).
Opacna polarita svorek N/—, P/+ zplsobi poskozeni ménice.
® Vzdy propojte napajeni a svorky R/L11, S/L21, T/MC1. Provoz ménice bez jejich zapojeni zplisobi
poskozeni sdileného regenera¢niho konvertoru.
@ pritazeni funkce signdll X10 a RES na vstupni svorku se provadi pres parametry 178 az 184
JPrifazeni funkce vstupnich svorek” (viz oddil 6.10).
® Zajistéte, aby svorka RDYB centrélni napajeci/rekuperacnijednotky FR-CV byla spojena se svorkou
X10 nebo MRS frekvencniho ménice a spojte svorku SE pfidavného zafizeni se svorkou SD
frekven¢niho ménice. Pfi provozu frekvencniho ménice bez pfipojeni téchto svorek mize dojit k
poskozeni pridavného zafizeni FR-CV.
POZNAMKY I Faze napéti svorek R/L11, S/L21, T/MC1 a svorek R2/L1, S2/L2, T2/L3 musi souhlasit.

Pfi pfipojeni konvertoru FR-CV pouzijte logiku sink. Pokud je zvolena logika source (tovarni nasta-
veni), nelze konvertor FR-CV pfipojit.

I Neodstranujte propojku mezi svorkami P/+ a P1.
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3.7.6 Pripojeni DC tlumivky FFR-HEL-(H)-E zlepsujici napajeni

Pfi pouziti DC tlumivky (FFR-HEL-(H)-E) ji pfipojte mezi svorky P1 a P/+. V takovém pfipadé je nutné
odstranit propojku pfipojenou mezi svorkami P1 a P/+. Jinak by tlumivka nefungovala.

Obr. 3-34:
S P1|P/+ ( Pripojeni DC tlumivky
! §

N FRR-HEL(H)-E
_____ I :
Odstrarite j b g :
propojku. BN X
hd |

_________ 1002048E_N

POZNAMKY I Délka vedeni by méla byt max. 5 m.
I Rozmeéry pouzitych kabel by mély byt stejné nebo vétsi nez u napajecich kabell (R/L1, S/L2, T/L3).

3.7.7 Instalace tlumivky

Pokud je méni¢ zapojen v blizkosti vysoce vykonného silového transformatoru (500 kVA nebo vice)
nebo pokud mé dochézet k prepinani vykonového kondenzatoru, mize do vstupniho napéjeciho
obvodu téct nadmérny Spickovy proud, ktery mize poskodit obvod konvertoru. Aby k tomu nedoslo,
nainstalujte vzdy volitelnou DC tlumivku (FFR-HEL-(H)-E) nebo AC tlumivku (FR-BAL-B).

® 1-fazové pfipojeni ACtlumivka  Méni¢
(FR-BAL-B) 4
7777777 — 1500
X Q<
Napéjeni - : o i L.
i : o Instalacni
—X o 2 g 1000 rozsah tlumivky
S
,,,,,,,,,,,,,,,, 2 g 500
3 } 0
(IR 10
DC tlumivk Délka vedeni [m]

(FFR-HEL-(H)-E) @

@ 3-fazové pripojeni

AC tlumivka Ménic
(FR-BAL-B)

DC tlumivk

(FFR-HEL-(H)-5) ©
1002038E

Obr. 3-35: Instalace tlumivky

O pyi pfipojeni tlumivky FFR-HEL-(H)-E odstrante propojku mezi svorkami + (resp. P/+) a P1. Délka
vedeni mezi tlumivkou FFR-HEL-(H)-E a ménic¢em by méla byt co nejkratsi, max. 5 m.

POZNAMKA I Pouzijte stejny rozmér vodicli jako u napajecich vodict (R/L1, S/L2, T/L3). (Viz strana 3-9)
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

3.8

3.8.1

Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

Svodové proudy a protiopatieni

Sitové filtry, stinéné kabely motoru, motor a samotny ménic vyvolavaji stalé a proménlivé svodové
proudy jdoucido svorky PE.Vzhledem ktomu, Ze hodnota svodového proudu zévisi na kapacitancich,
nosné frekvenci atd., provoz s nizkym akustickym hlukem pfi zvy3ené nosné frekvenci ménice zpQ-
sobuje jeho zvyseni. Pfijméte proto nésledujici opatteni. Ochranny jisti¢ zvolte podle jeho jmenovi-
tého vybavovaciho proudu, nezavisle na nastaveni nosné frekvence.

Svodové proudy do zemé

Svodové proudy mohou téct nejen do vlastniho vedeni ménice, ale také do ostatnich vedeni pres
zemnici kabel apod. Tyto svodové proudy mohou zbytec¢né aktivovat ochranné jistice a uzemriovaci
relé.

@ Protiopatfeni

- Pfivysokém nastaveni nosné frekvence snizte nastaveni Pr. 72 ,Funkce PWM". Pozor, zvysi se
hluk motoru. Volba Pr. 240 ,Funkce Soft-PWM" snizi hluk na pfijatelnou Groven.

- Pri pouziti ochrannych jisti¢d konstruovanych pro potlacovani harmonickych slozek a razl na
vlastnim vedeni ménice a ostatnim vedeni je mozné realizovat provoz s vysokou nosnou
frekvenci (s malym hlukem).

® Svodové proudy do zemé

- Davejte pozor, nebot dlouhé vedeni zvysuje hodnotu svodového proudu. SniZzeni nosné
frekvence ménice vede k omezeni svodového proudu.

- Zvyseni vykonu motoru zvysuje hodnotu svodového proudu.

- Stinéné kabely motoru vyrazné zvysuji hodnotu svodového proudu tekouciho na svorku PE
(cca dvojnédsobné oproti nestinénym kabeldm motoru stejné délky).

- Svodové proudy frekvencniho ménice tfidy 400 V jsou vétsi nez u frekvencniho ménice tridy
200V.

Svodové proudy mezi vodici

Harmonické slozky svodovych proudu tekouci statickymi kapacitami mezi vystupnimi kabely ménice
mohou zbytecné aktivovat externi termorelé. Pfi velké délce vedeni (50 m nebo vice) u 400 V modelu
s malym vykonem (FR-E740-170SC nebo nizsi) je pravdépodobné, Ze se bude externi termorelé zby-
tecné aktivovat z diivodu zvyseni poméru mezi svodovym proudem a proudem motoru.
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

Zapojeni

Priklad V

POZNAMKA

Priklad hodnot svodovych proudl mezi vodici

Vyhrazeny motor: SF-JR 4P
Nosna frekvence: 14,5 kHz

Pouzity vodic: 2 mm?, 4 jadra, kabel v pryzové hadici

Vykon motoru [kW] Jmenovity proud motoru Svodové proudy [mA]
[A] Délka vedeni 50 m Délka vedeni 100 m
04 11 620 1000
075 1,9 680 1060
1> 35 740 1120
2.2 4,1 800 1180
3.7 64 880 1260
0 9,7 980 1360
7,5 12,8 1070 1450

Tab. 3-20:  Priklad hodnot svodovych proudi mezi vodici

Napdjeni

Termorelé Cesta svodovych

roudd mezi
MCCB MC P
Y Yy A -~ LT *-- 1T
H Ménic «--'T T
= LSRN i
i [le--"T «--"*
-
L Statické kapacitance mezi
vodici
L

Motor

M
3~

1001043E

Obr. 3-36:  Svodové proudy mezi vodici

@ Protiopatieni

- Poutzijte Pr. 9 ,Nastaveni proudu pro elektr. ochranu motoru”.

- Pfivysokém nastaveni nosné frekvence snizte nastaveni Pr. 72 ,Funkce PWM". Pozor, zvysi se
hluk motoru. Volba Pr. 240 ,Funkce Soft-PWM" snizi hluk na pfijatelnou Uroven. Pro zajisténi
ochrany motoru proti svodovym proudiim mezi vodici se doporucuje pouzit teplotni snimac
(napf. PTC prvek) s pfimou detekci teploty motoru.

@ Volba jistice napajeni:

K ochrané napajecich pfivodl proti zkratim a pretizeni mdzete vyuzit i jistic (MCCB). Tim vsak
neni chranén ménic¢ (usmérfiovace, IGBT). Vykon jistice zvolte na zakladé plochy prifezu napéje-
cich vodicl. Pro vypocet pozadovaného bodu vypnuti sitového proudu potiebujete znat pozado-
vany pfikon ménice (viz jmenovity ptikon uvedeny v Pfiloze A.1, Specifikace) a napéti sitového
pfivodu. Zvolte jisti¢ s bodem vypnuti o néco vyssim nez vypocitany, pfedevsim v piipadé jisticl
s elektromagnetickym vypinanim, protoze vypinaci charakteristiky jsou silné ovliviiovany harmo-

nickymi slozkami v napajecim vedeni.

Ochranny jisti¢ musi byt bud ochranny jisti¢ Mitsubishi (ELB, pro harmonické slozky a razy), nebo
ELB s jisticem konstruovanym pro potlacovani harmonickych slozek a raz(, ktery je schvélen pro
pouziti s frekvenénimi ménici.
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

POZNAMKA

Poznamka k vybéru vhodného ochranného jistice napajeni

Vyzaduje-li vase aplikace z hlediska norem a predpist pouziti ochrany proudovym chrani¢em (RCD -
detekce rezidualniho proudu), pak se musi chranice volit podle normy DIN VDE 0100-530 nasleduji-
cim zpUsobem:

pro jednofazové frekvencni ménice volitelné typ A nebo B

pro trojfazové frekvencni ménice jen typ B (citlivy na vSechny druhy rezidualnich proud).

P¥i navrhu ochrany proudovym chrani¢em (RCD) je nutné zaroven brat v ivahu svodové proudy zpU-
sobené sitovym filtrem, délkou stinénych vodi¢l pro motor a taktovaci frekvenci.

P¥i pfipojovani tiifazového proudu pomoci spinact bez funkce skokového pripojeni, midze dochazet
vlivem kratkodobého nesymetrického zatiZzeni k nechténému spusténi ochran s proudovym chrani-
¢em (RCD). V tomto pfipadé se doporucuje pouzit ochranu s proudovym chrani¢em (RCD) typu B s
casovym zpozdénim pfip. zajistit sepnuti vech tfi fazi sou¢asné pomoci vykonového stykace.

Vybavovaci proud ochranného jisti¢e se vypocitava nasledovné:

@ Jisti¢ konstruovany pro potla¢ovani harmonickych slozek a razu:
IAn>10x (Ig1 +Ign +Igi + 192 + Igm)

@ Standardnijistic:
IAn>10x[Ig1 +Ign +1gi + 3 x (Ig2 + Ilgm)]

Ig1,1g2: Svodové proudy v draze vodice pfi provozu se sitovym napdjenim

Ign: Svodovy proud Sumového filtru na vstupni strané ménice
Igm:  Svodovy proud motoru pfi provozu se sitovym napajenim
Igi: Svodovy proud jednotky ménice
Priklad svodového proudu Priklad svodového proudu Priklad svodového proudu na  Priklad svodového proudu
na 1 km pfi provozu se 3fazového indukéniho 1 km pii provozu se sitovym 3fazového indukéniho
sitovym napajenim pfi motoru pfi provozu se napajenim pii vedeni kabelu motoru pfi provozu se
vedeni kabelu CV v kovové sitovym napajenim CV v kovové instalacni trubce  sitovym napajenim
instalacni trubce
(Trifazové trivodicové (Motor zcela uzavieného
zapojeni do trojuhelniku typuchlazenyventilatorem
(200 V/60 Hz) (200 V/60 Hz) 400 V/60 Hz) 400 V/60 Hz)
120 o8 it HH= 120 2.0
= = 0.5 = <
g z oo : g o E oo 5
= - 02 = 80 0.7
° - he] LA o ]
3 60 i g ol HEEE S 60 g O
S 40 ] S 8:8; = a 40 & 0.3
B L] 2 003 % g 02
S 20 S o002 2 2 5
<3 <] s} <}
a 0 & & 0 & o
235 8142238 80150 0102 075 22 55 1120 235 8142238 80150 1.5 37 75 15
55 3060100 04 15377515 5.5 3060100 22 55 11 20
Rozmér napéjeciho pfivodu Vykon motoru [kW] Rozmér napéjeciho pfivodu Vykon motoru [kW]
[mm?] [mm?]
1002037E

Obr. 3-37:  Svodové proudy

I Pfi zapojeni do hvézdy je velikost svodového proudu tietinova.
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) Zapojeni

Priklad V

POZNAMKY

55mm2x5m 5,5mm?2x60m

Sumovy filtr
(volitelné)

w

Ménic ) 3400V, 22kwW

Ochranny jisti¢

Ig1 Ign 192 Igm

Jisti¢ konstruovany pro potlacovani P
harmonickych slozek a razii S LG
Svodovy proud Ig1 [mA] 1 5m
§X66X1000m = 0,11
Svodovy proud Ign [mA] 0 (bez Sumového filtru)
Svodovy proud Igi [mA] 1 (se Sumovym filtrem)
Svodovy proud Ig2 [mA] 1 60m
§><66>< To00m - 1,32
Svodovy proud motoru Igm [mA] 0,36
Celkovy svodovy proud [mA] 2,79 6,15
Jmenovity vybavovaci proud [mA] 30 100

Tab. 3-21:  Odhad trvale tekouciho svodového proudu

A

Frekvencni ménic sleduje zemni zkrat na svém vlastnim vystupu az do frekvence 120 Hz. Je v3ak
dllezité si uvédomit, ze tato funkce chrani pouze méni¢ samotny. Nelze ji vyuzit k zajisténi
ochrany pred zasahem osob elektrickym proudem.

V zapojeni s uzemnénym nulovym vodi¢em je vybavovaci proud na vystupni strané ménice rusen
zemnim zkratem. Uzemnéni musi vyhovovat pozadavkdim narodnich a mistnich bezpec¢nostnich
predpist a norem (JIS, NEC sekce 250, IEC 536 tiida 1 a ostatni pfislusné normy).

Pti instalaci jistice na vystupni strané ménice mize dojit k jeho zbyte¢nému vybaveni harmonicky-
mi slozkami, i kdyzZ je U¢inna hodnota nizsi nez jmenovita. V tomto pfipadé jisti¢ neinstalujte, pro-
toze se zvysi vifivy proud a hysterezni ztraty, a tim dojde ke zvy3eni teploty.

Nasledujici modely jsou standardni jistice: uzemnovaci relé BV-C1, BC-V, NVB, NV-L, NV-G2N,
NV-G3NA a NV-2F (mimo NV-ZHA), NV s AA ochranou proti preruseni faze s nulovym vodicem.
Ostatni modely jsou konstruovany pro potlacovani harmonickych slozek a razl: fady NV-C/NV-S/
MN, NV30-FA, NV50-FA, BV-C2, ochranny poplasny jisti¢ (NF-Z), NV-ZHA, NV-H.
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

3.8.2

Sumy generované méni¢em a opatieni k jejich potlaceni

Nékteré Sumy vstupuji do ménice a mohou zpUsobit jeho funkéni poruchu, zatimco ostatni jsou vyza-
fované méni¢em a mohou zpusobit funkeni poruchu perifernich zafizeni. | kdyz je ménic konstruovan
tak, aby nebyl na Sumy choulostivy, zpracovava nizkourovnové signaly, takze vyzaduje nasledujici
zékladni opatfeni. Sumy mohou vznikat i z toho dGvodu, Ze méni¢ pfepina vystupy na vysoké nosné
frekvenci. Pokud tyto Sumy zpUsobuji funkéni poruchy perifernich zafizeni, je treba pfijmout opatieni
k potlaceni Suma.

Tato opatieni se ponékud lisi v zavislosti na cestach Sifeni Sumu.

@ Z3kladni opatfeni

Silové kabely (V/V kabely) a signélni kabely méni¢e by nemély byt vedeny soubézné a nemély
by byt spojeny do jednoho svazku.

K pfipojeni snimaci a jako kabely s fidicimi signaly pouzijte stinénou kroucenou dvoulinku.
Stinéni uzemnéte.

Uzemnéte ménic, motor atd. v jednom misté.

@ Opatieni k omezeni Sum{, které vstupuji do ménice a mohou zpusobit jeho funkéni poruchu
Pokud jsou v blizkosti ménice instalovana zafizeni, kterd generuji velké mnozstvi Sumu (které
napfiklad pouzivaji magnetické stykace, magnetické brzdy nebo mnoho relé), a kvali Sumim
muze dojit k funkéni poruse ménice, je nutné pfijmout nasledujici opatfeni:

Zafizeni, kterd generuji velké mnozstvi Sumu, opatrete prepétovymi ochranami k potlaceni
sumd.

Na signdini kabely pfipojte filtry pro datové linky.

Stinéni pfipojovaciho vedeni snimaci a kabel( s fidicimi signaly uzemnéte pomoci kovové
kabelové svorky.

@ Opatieni k omezeni Sumd, které jsou vyzafovany ménicem a mohou zpUsobit funkéni poruchu
perifernich zafizeni
Sumy generované ménicem lze v zasadé rozdélit na:

ty, které jsou vyzafovany kabely pfipojenymi k ménici a hlavnimi obvody ménice (V/V);
ty, které jsou elektromagneticky a elektrostaticky indukovany na signalnich kabelech perifer-
nich zafizeni v blizkosti zdroje napajeni hlavniho obvodu;

a ty, které jsou prenaseny napdjecimi kabely.
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Zapojeni

Sumy
generované ménicem

| [Sumgsiici se
vzduchem

Sum pfimo vyzafovanyz
ménice

Sum vyzafovany z
napéjeciho kabelu

Sum vyzafovany z
pfipojovaciho kabelu
motoru

Elektromagn
indukovany Sum

ky ..Cesta @ @

Elektrost ...Cesta @
indukovany sum

Sum siteny
elektrickou cestou

Sum siteny pres
napajeci kabel

Svodovy proud
uzemnovacim vodicem

..Cesta @

..Cesta @

..Cesta @

...Cesta @

..Cesta @

1001048E
Obr. 3-38:  Sifeni Sumu
(o)
e g: Telefon
< |
—————————— o
! |
(7] } (7] !
! I
A e
I I o ‘ ! Napéjeni
‘ ‘ <Z_ | : snimace
| Piistroj | | Piijimat VOLMQ
|
Motor
1001049E
Obr. 3-39:  Cesty Sumu
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Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

Cesta Sifeni Sumu | Opatfeni
0006 Pokud jsou ve skfini, ve které je umistén méni¢, umisténa zafizeni, ktera zpracovavaji nizkouroviové
signaly a jsou nachylna k funkénim porucham zplsobenym Sumy, napf. citlivé pfistroje, pfijimace a
snimace, nebo pokud jsou jejich signalni kabely vedeny v blizkosti ménice, mize dojit k funkénim
porucham téchto zafizeni zptsobenym sumy, které se $ifi vzduchem. Je nutné pfijmout nasledujici
opatreni:
® Snadno ovlivnitelna zafizeni instalujte co nejdéal od ménice.
® Snadno ovlivnitelné signalni kabely vedte co nejdal od ménice a jeho V/V kabel(.
® Signalni kabely a silové kabely (V/V kabely ménice) by nemély byt vedeny soubézné a nemély by
byt spojeny do jednoho svazku.

® Sum vyzafovany z kabel( Ize potlacit vloZzenim filtru (dU/dt, sinusovy filtr) do vystupu.

® Jesté vétsiho efektu Ize dosdhnout pouzitim stinénych kabelG pro signalni kabely i silové kabely a
jejich vedenim v samostatnych kovovych instalacnich trubkach.

00600 Pokud jsou signalni kabely vedeny soub&zné nebo v jednom svazku se silovymi kabely, mohou se do
signalnich kabelt sifit magnetické a statické indukované sumy, které mohou zpUsobit funkeni
poruchu zafizeni, a je nutné pfijmout nasledujici opatieni:
® Snadno ovlivnitelnd zafizeni instalujte co nejdal od ménice.
® Snadno ovlivnitelné signalni kabely vedte co nejdal od V/V kabelt ménice.
® Signalni kabely a silové kabely (V/V kabely ménice) by nemély byt vedeny soubézné a nemély by

byt spojeny do jednoho svazku.
o Jesté vétsiho efektu Ize dosdhnout pouzitim stinénych kabeld pro signalni kabely i silové kabely a
jejich vedenim v samostatnych kovovych instala¢nich trubkach.

(7) Pokud jsou zdroje napajeni perifernich zafizeni pfipojeny na stejné vedeni se zdrojem napdjeni
ménice, mohou se zpét napajecimi kabely Sifit Sumy generované ménicem, které mohou zpUsobit
funk¢ni poruchu zafizeni, a je nutné pfijmout nasledujici opatieni:
® Pouzijte dodatecné (volitelné) Sumové filtry podle potreby.
® Po konzultaci s firmou MITSUBISHI nainstalujte na silové kabely ménice vystupni filtr.

(8] Pokud je pfipojenim perifernich zafizeni k ménici vytvoren uzavieny okruh, mohou uzemrnovacim
kabelem ménice protékat svodové proudy, které mohou zptsobit funkéni poruchu zafizeni. V
takovém piipadé je mozné zajistit spravnou funkci zafizeni odpojenim uzemnovaciho kabelu
zafizeni.

Tab. 3-22:  Sum a protiopatteni
Po konzultaci s firmou MITSUBISHI Snizte nosnou
instalujte vstupni filtr. . frekvendi. Po konzultaci s firmou MITSUBISHI
Skiin instalujte vystupni filtr.
v ] ]
v
Napéjeni - ! _ . _ |
mérjﬂée / FR L Menic FR M Motor
i BSF01 1 BSF01 3~
B Poutzijte stinény napajeci
— FR- kabel motoru.
. BIF i
Mezi ménicem, silovym vedenim a okruhem —
snimace nechte vzdalenost vice nez 30 cm -
(alespori 10 cm). ' H Pouzijte stinénou kroucenou dvoulinku
P Zdroj JA / \ PR
Napéjen e S
fdictho obvodu i | nepgjeni  [TTTTA A "™
snimace 7
Neuzemnujte | T Neuzemnujte stinéni,
skiipfimo T ale piipojte ho ke spole¢nému signalnimu kabelu.
1001881E
Obr. 3-40:  Priklady omezeni Sumu

FR-E700SC EC



Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

Zapojeni

3.8.3

Harmonické slozky napajeni

Méni¢ mdze generovat harmonické slozky napajeni z obvodu konvertoru, které mohou ovliviiovat
napdjeci generator, vykonovy kondenzator apod. Harmonické slozky napdajeni se od Sumu a svodo-
vych proudu lisi ve zdroji, frekvencnim pasmu a zpUsobu sifeni. Pfijméte nasledujici protiopatieni.

Prvek Harmonické slozky Sum

Frekvence Maximalné 50 (< 3 kHz) Nékolik desitek kHz az 1 GHz

Prostfedi Elektrické vedeni, vykonova impedance Prostor, vzdalenost, vedeni

Kvantifikace Teoreticky vypocet mozny Nahodny vyskyt, kvantifikace obtizna

Generované mnozstvi Témér umérné zatizeni Zavisejici na poméru kolisani proudu
(vétsi pfi rychlejSim prepinani)

Imunita ovliviiovaného zafizeni | Specifikovana ve standardu pro zafizeni | Riizna v zavislosti na specifikacich vyrobce
zarizeni

Priklad potlaceni Zapojeni tlumivky Zvétseni vzdalenosti

Tab. 3-23:  Rozdily mezi harmonickymi slozkami a Sumy

@® Opatieni
Harmonicky proud generovany méni¢em na vystupni stranu se lisi v zavislosti na riznych pod-
minkach, jako je impedance vedeni, zda je nebo neni pouzita tlumivka, a vystupni frekvence a
vystupni proud strany zatéze.
U vystupni frekvence a vystupniho proudu se ma za to, Ze se vypocitavaji v podminkach jmeno-
vitého zatizeni pfi maximalni provozni frekvenci.

DC tlumivka
(FFR-HEL-(H)-E)

_ o D X
Napajeni 4)(/ u/ S Y
—x / T: Wz
AC Homivka N
(FR-BAL-B) Nezapojujte

kondenzator pro zlepseni uciniku

1002049E

Obr. 3-41:  Omezeni harmonickych sloZek napdjeni

VYSTRAHA:

Harmonické slozky vystupu méni¢e mohou zplisobit prehrdti nebo poskozeni kondenzdtoru
pro zlepseni uciniku ¢i prepétové ochrany na vystupni strané ménice. PFi napdjeni motoru
méni¢em nezapojujte na vystupni stranu ménice kondenzadtor ani pfepétovou ochranu také z
toho diivodu, Ze v ménici protékd velmi vysoky proud, ktery aktivuje nadproudovou ochranu.

Pro zlepseni tciniku zapojte na vstupni stranu ménice nebo do stejnosmérného obvodu tlumiv-
ku.
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Zapojeni

Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)

3.84

POZNAMKA

400 V motor napajeny ménicem

U ménice typu PWM je na svorkach motoru generovéno rdzové napéti zplisobované konstantami
zapojeni. Pfedevsim u 400 V motoru muze razové napéti poskozovat izolaci. Pfi napajeni 400 V moto-
ru ménicem zvazte nasledujici opatreni:
@ Zajisténi dostatecné izolace motoru a omezeni nosné frekvence PWM podle délky vedeni. V
pfipadé 400 V motoru pouzijte motor s vylepsenou izolaci.
- Pozadujte konkrétné ,400 V motor s vylepsenou izolaci pro napajeni méni¢em®”.

-V pfipadé specidlniho motoru, jako je motor s konstantnim momentem nebo motor s nizkymi
vibracemi, poZadujte ,specialni motor pro napajeni ménicem®”.

- Nastavte Pr. 72 ,Funkce PWM” podle délky vedeni, jak je uvedeno v nasledujici tabulce.

Délka vedeni
<50m 50-100 m >100 m
Parametr 72 <15 (14,5 kHz) <8(8kHz) <2(2kHz)

Tab. 3-24:  Nastaveni Pr. 72 podle délky vedeni

@® Omezeni rychlosti narlstu napéti u vystupniho napéti frekvencniho ménice (dU/dT):
Pokud motor vyzaduje rychlost narlstu 500 V/us nebo mensi, musite do vystupu ménice zapojit
filtr. Pro podrobnosti prosim kontaktujte svého prodejce vyrobkd firmy Mitsubishi.

I Podrobnosti o Pr. 72 ,Funkce PWM" viz oddil 6.15.
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Provoz

Bezpelnostni opatfeni pfi pouziti ménice

4

4.1

Provoz

Bezpecnostni opatreni pri pouziti ménice

Ménic fady FR-E700SC je vysoce spolehlivy vyrobek, ale nespravné zapojeni perifernich obvodi nebo
zpUsob provozovani a obsluhy mohou zkratit Zivotnost tohoto vyrobku nebo ho poskodit.

Pred zahajenim provozu vzdy znovu zkontrolujte dodrzeni nasledujicich pokyn.

K pfipojeni napéjeni a motoru pouzijte lisovaci kabelova oka s izolaci.

PFi pfipojeni napajenik vystupnim svorkam (U, V, W) ménice dojde ke zni¢eni ménice. K takovému
zapojeni nesmi nikdy dojit.

Po zapojeni nesmi v ménici zlistat odstfizené zbytky drata.

Odstrizky dratd mohou vyvolat alarm, zavadu nebo funk¢ni poruchu. Méni¢ udrzujte v Cistoté. Pfi
vrtani montaznich otvorl v rozvodné skfini apod. dbejte na to, aby se do ménice nedostaly tfisky
a jiny cizi material.

Pouzivejte kabely takového rozméru, aby ubytek napéti nepresahl 2 %.

Pokud je mezi ménicem a motorem velka vzdalenost, Ubytek napéti v silovém kabelu zpUsobi
snizeni krouticiho momentu motoru, zvlast pfi vystupu s nizkou frekvenci. (Doporucené rozméry
kabeld viz strana 3-9.)

Celkova délka vedeni by méla byt maximalné 500 m.

Predevsim u dlouhych pfivodd muize dojit k omezeni funkce omezovace proudu s rychlou
odezvou nebo funkéni poruse ¢i zdvadé na zafizeni pfipojeném k vystupni strané ménice vlivem
nabijeciho proudu zplsobeného rozptylovymi kapacitami vedeni. Proto sledujte celkovou délku
vedeni. (Viz strana 3-12.)

Elektromagneticka kompatibilita

Provoz frekven¢niho ménic¢e miize na vstupu i vystupu vyvolat elektromagnetické ruseni, které
se muze Sifit po kabelech (pfes napajeci vedeni), radiovym zarenim na zafizeni v blizkosti (napf.
AM radia) nebo prostfednictvim datovych a signalnich vedeni.

K omezeniSumu siteného vodici (harmonickych slozek) pouzijte AC nebo DC tlumivky. Komezeni
vystupniho Sumu pouZzijte stinéné pfivody motoru (viz také oddil 3.8 Elektromagneticka kompa-
tibilita).

Na vystupni strané ménice nesmi byt zapojen kompenzacéni kondenzator, prepétova ochrana ani
sumovy filtr. Doslo by tim k vypnuti ménice nebo poskozeni kondenzatoru ¢i prepétové ochrany.
Pokud je nékteré z vyse uvedenych zafizeni pfipojeno, okamzité ho odpojte.

Pfed zahdjenim zapojovani nebo jiné prace poté, co byl méni¢ v provozu, pockejte nejméné 10
minut po vypnuti napdjeni a poté zkontrolujte méfenim, zda neni jeSté zbytkové napéti na
svorkach. Kondenzator zlstava po urcitou dobu po vypnuti nabity na vysokou hodnotu napéti,
coz je nebezpelné.

Zkrat nebo zemni spojeni na vystupni strané ménic¢e mize poskodit moduly ménice.

- Pred zahdjenim provozu ménice prekontrolujte izola¢ni odpor obvodu, nebot opakované

zkraty zpUsobené nedostatky v perifernich obvodech nebo zemni spojeni zptsobend nedo-
statky vedeni nebo snizeny izola¢ni odpor motoru mohou poskodit moduly ménice.

- Pred zapnutim prekontrolujte izolaci vici zemi a mezifazovou izolaci na vystupni strané
ménice.
Pfedevsim u starSiho motoru nebo pfi pouziti v nepfiznivém ovzdusi dikladné pfekontrolujte
izola¢ni odpor motoru atd.

FR-E700SC EC



Bezpeclnostni opatfeni pfi pouziti ménice Provoz

@® Kzapinani a vypinani ménice nepouzivejte magneticky stykac¢ na vstupni strané ménice.

K zapnuti a vypnuti ménice pouzijte vzdy spoustéci signal (sepnuti a vypnuti signalli na svorkach
STF a STR).

Ke svorkdm P/+ a PR pfipojujte pouze vybijeci odpor externi regenerativni brzdy. Nepfipojujte
mechanickou brzdu.

Modely FR E7205-008SC a 015SC nejsou konstruovany pro pfipojeni brzdného odporu. Nechejte
proto svorky P/+ a PR otevfené.

Tyto svorky také nesméji byt zkratovany.

KV/V signadlnim obvodlm ménice nepfipojujte napéti vyssi, nez je pripustné.

Jeho pfipojeni k V/V signélnim obvodidm méni¢e nebo opacna polarita mohou poskodit V/V
zafizeni. Pfekontrolujte pfedevsim zapojeni potenciometru pro nastaveni rychlosti, jehoz
nespravné pfipojeni by mohlo zkratovat svorky 10 a 5.

Pfi pouziti MC1 a MC2 k pfepinani mezi sitovym napdjenim a napajenim z ménice pouZijte
vzajemnou elektrickou a mechanickou blokaci.

Pfi nesprdvném zapojeni nebo v pfipadé obvodu pfepinajiciho mezi sitovym napéjenim a napa-
jenim z ménice, jak ukazuje nasledujici schéma, dojde k poskozeni ménice svodovym proudem z
napdjeni kvali oblouklim vyvolanym v dobé prepnuti nebo hazenim zpdsobenym chybnou
sekvenci.

Obr. 4-1:
MC1 Vzdjemné mechanické blokovdni MC1 a MC2
RIL1 U ! @
Napajeni|S/IL2 V /MCZ ! -
TIL3 W] ¥ Nezadouciproud

1001042E

VYSTRAHA:

Pokud pri obnoveni napdjeni po vypadku napdjeni nesmi dojit k opétovnému spusténi stroje,
pripojte na vstupni stranu méni¢e magneticky stykac a vytvorte sekvenci, kterd nesepne spous-
téci signdl.

Pokud po vypadku napdjeni ziistane spoustéci signdl (spoustéci spinac) sepnuty, ménic se
automaticky restartuje, jakmile je napdjeni obnoveno.

@ Pokyny pro provoz pfi pretizeni

Pfi provozu s ¢astym spousténim a zastavovanim ménic¢e mize dochazet k opakovanému nardstu
a poklesu teploty tranzistorového prvku ménice kvili neustalému prichodu velkého proudu, a
tim ke zkraceni Zivotnosti kvali tepelné Unavé. Vzhledem k tomu, ze tepelna Unava souvisi s
mnozstvim proudu, Ize Zivotnost prodlouzit omezenim mezniho proudu, startovaciho proudu
atd. SniZeni proudu muze prodlouzit Zivotnost. Snizeni proudu vsak mUiZe vést k nedostate¢nému
krouticimu momentu a ménic se nemusi spustit. Zvyste proto vykon ménice, abyste méli dosta-
te¢nou proudovou rezervu.

Zkontrolujte, zda specifikace a jmenovité hodnoty odpovidaji pozadavkiim systému.

Pokud otacky motoru kolisaji kvili zménam signalu pro nastaveni rychlosti zpisobenym elektro-

magnetickymi Sumy z ménice, pfijméte pfi regulaci ota¢ek motoru analogovym signalem nasle-

dujici opatfeni.

- Signalni kabely a silové kabely (V/V kabely ménice) by nemély byt vedeny soubézné a nemély
by byt spojeny do jednoho svazku.

- Signalni kabely vedte co nejdal od silovych kabell (V/V kabeld ménice).

- Jako signaini vedeni pouZijte stinéné kabely.

- Signalni vedeni opatfete feritovym jadrem (napt.: ZCAT3035-1330 TDK).
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Provoz Bezpelnostni opatfeni pfi pouziti ménice

4.1.1 Zajisténi systému vyuzivajiciho ménic

Pokud dojde k zavadé, ménic posild na vystup chybovy signal. Pokud viak dojde k selhani detekéniho
obvodu, vystupniho obvodu apod., nemusi byt chybovy vystupni signal na vystupu ménice pfi vysky-
tu zdvady pfitomen. | kdyz firma Mitsubishi zarucuje nejvyssi kvalitu svych vyrobk(, je nutné zajistit
systém blokovani vyuzivajici stavové vystupni signaly ménice k prevenci nehod, napfiklad poskozeni
stroje pfi nahodném selhani ménice. Soucasné je nutné navrhnout uspofadani systému tak, aby i v
pfipadé selhani ménice byla zajisténa bezpelnost systému nezavisle na ménici, bez vyuziti ménice.

Zpisob blokovani vyuzivajici stavové vystupni signaly ménice

Pomoci kombinace stavovych vystupnich signalti ménice k zajisténi blokovani, jak je uvedeno nize, je
mozné detekovat alarm na ménici.

. i o A Viz
Zpusob blokovani Zpusob kontroly Pouzité signaly strana
Aktivace ochranné Provozni kontrola alarmniho kontaktu Chybo\/y vystupm’ Signél 6-128
funkce ménice Detekce zavady obvodu negativni logikou | (signal ALM)

P P . Signal provozni pripravenosti ~
Kontrolni signdl provozni pfipravenosti (signal RY) 6-127
Logicka kontrola spoustéciho signalu a Spoustéci signal
signalu chodu (signal STF, signal STR) 6-103
P Signal chodu 6-127
Status chodu ménice (signal RUN)
Logicka kontrola spoustéciho signalu a Spoustéci signal
vystupniho proudu (signal STF, signal STR) 6-103
Signal detekce vystupniho proudu 6-131
(signdl Y12)

Tab. 4-1: K blokovdni Ize vyuzit rizné vystupni signdly frekvencniho ménice

Kontrola vystupu chybového signalu ménice

Pokud dojde k vyskytu zavady a vypnuti ménice, na vystupu se objevi chybovy vystupni signal (signal
ALM, ktery je ve vychozim nastaveni pfifazen svorce ABC). Zkontrolujte spravnou funkci ménice.
Mimo to je mozné nastavit i negativni logiku (signal sepnuty pfi normalnim fungovani ménice,
vypnuty pfi vyskytu zavady).

Vyskyt zavady ménice
(vypnuti)

v

»
L

Vystupni
frekvence

| | | ¢

Chybovy vystupni signal (ALM) |VYP.[ ZAP. (nenialarm) |
(pfi vystupu na normalné ! !
|

3 4

uzavieny kontakt) |

Reset (RES) AZAP. VYP.
Sepnuti resetu Zpracovani resetu
(ccals)

1001877E

Obr. 4-2:  Privyskytu zdvady se kontakt B-C rozepne (vychozi nastavent)
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Bezpeclnostni opatfeni pfi pouziti ménice Provoz

Kontrola provozniho stavu ménice pomoci signalu provozni pripravenosti ménice

Kdyz je zapnuto napéjeni ménice a ménic zacne byt provozuschopny, na vystupu se objevi signal pro-
vozni pripravenosti (signdl RY). Po zapnuti ménice zkontrolujte pfitomnost signalu RY na vystupu.

Kontrola provozniho stavu méni¢e pomoci vstupu spoustéciho signalu do ménice a signalu
chodu ménice

Béhem chodu ménice je na vystupu pfitomen signél chodu ménice (signadl RUN, ktery je ve vychozim
nastaveni pfifazen svorce RUN).

Zkontrolujte pfitomnost signalu RUN na vystupu ménice pfi vstupu spoustéciho signalu do ménice
(signalem otaceni vpred je signal STF a signalem otaceni vzad je signal STR). Pii logické kontrole
pamatujte, Zze signal RUN je na vystupu pfitomen i béhem dobé&hu ménice, dokud neni zastaven
vystup do motoru, a nastavte sekvenci zohlednujici dobu dobéhu ménice.

Napajeni ZAP. VYP.
STF | ZAP, we. |
RH [zap. }
Y | | | Provozni bod DC
S ! | ! dynamické brzdy
> | ! '
X | | Provoz DC
= } | dynamické brzdy
5 | | ;
2 | __ |
§ Pr. 13 ,Startovaci frekvence” I >
i - | ! . Cas
| Zpracovani resetu ! i |
“——> ‘ ! :
RY | zAP. ; VYP.
RUN ZAP. VYP.
1001878E

Obr.4-3:  Stav pripravenosti a béh motoru

Kontrola provozniho stavu motoru pomoci vstupu spoustéciho signalu do ménice a signalu
detekce vystupniho proudu ménice

Kdyz ménic funguje a do motoru tece proud, je na vystupu pfitomen signal detekce vystupniho prou-
du (signal Y12). Zkontrolujte pfitomnost signalu Y12 na vystupu ménice pfi vstupu spoustéciho sig-
nalu do ménice (signalem otaceni vpred je signél STF a signdlem otaceni vzad je signal STR).

Pozor, Uroven proudu, pfi které se posila na vystup signal Y12, je ve vychozim nastaveni nastavena na
150 % jmenovitého proudu ménice. Pomoci Pr. 150 ,Monitorovani vystupniho proudu” je nutné
nastavit tuto Uroven na cca 20 %, pficemz se jako referen¢ni hodnota pouZije proud motoru pfichodu
naprazdno.

Pri logické kontrole, stejné jako u signalu chodu (signal RUN), je signal na vystupu ménice pfitomen i
béhem dobéhu ménice az do zastaveni vystupu do motoru, proto nastavte sekvenci zohlednujici
dobu dobéhu ménice.
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Provoz Bezpelnostni opatfeni pfi pouziti ménice
Prifazeni funkce vystupnich svorek
Pfi pouziti riznych signald se funkce pfifazuji v Pr. 190 az Pr. 192 (volba funkce vystupni svorky) podle
nize uvedené tabulky.
Nastaveni 190 az 192
Vystupni signal
Pozitivni logika Negativni logika
ALM 99 199
RY 11 111
RUN 0 100
Y12 12 112
Tab. 4-2: Nastaveni pri pozitivni a negativni logice
POZNAMKA Zména pfrifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mze ovlivnit

dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Zalozni zpisob mimo méni¢

| kdyzZ je zajisténo blokovéni stavovym signalem ménice, v zavislosti na poruchovém stavu ménice
samotného nemusi byt zajisténa dostatecnd bezpecnost. | kdyz je napfiklad zajisténo blokovani s
vyuzitim vystupniho chybového signélu ménice, spoustéciho signalu a vystupu signalu RUN, mGze
dojit k situaci, kdy na vystupu neni pfitomen chybovy vystupni signél a signal RUN je stale pfitomen,
i kdyZ doslo k zavadé na ménici. Podle dlleZitosti systému je tieba snimat otacky motoru snimacem
otacek a proud motoru proudovym snimacem a zvazit nutnost zdlozniho kontrolniho systému jako
na nasledujicim obrazku.

@ Kontrola spoustéciho signalu a skute¢ného chodu
B&h motoru a proud motoru pfi vstupu spoustéciho signalu do ménice muzete kontrolovat
porovnavanim spoustéciho signdlu na ménici s otackami zjisténymi snimacem otacek nebo s
proudem zjisténym proudovym snimacem. Pamatujte, Ze za béhu motoru protékd motorem
proud po celou dobu od za¢atku zpomalovani ménice az do zastaveni motoru, i kdyz je spoustéci
signal vypnuty. Pri logické kontrole nastavte sekvenci zohlednujici dobu dobéhu ménice. Kromé
toho se pii pouziti proudového snimace doporucuje kontrolovat viechny tfi faze.

@ Kontrola pozadovanych otacek a skute¢ného chodu
Porovnanim povelu ménice pro pocet otacek s otackami zjisténymi snimacem otacek muzete
kontrolovat, zda neexistuje rozdil mezi skute¢nymi a pozadovanymi otackami.

Ridici jednotka

Porucha systému

Snimac¢

Méni¢ (rychlost,teplota,

objem vzduchu
apod.)

Do snimace pro zjistovani alarmu

1001879E

Obr.4-4:  ZdloZni zptisob mimo ménic
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Napajeni motoru

Provoz

4.2

POZNAMKY

Napajeni motoru

Ménic potiebuje povel k nastaveni frekvence a povel ke spusténi. Nastaveni viz nasledujici blokové

schéma.

Frekvence [Hz]

Vystupni
frekvence

Ve Povel k nastaveni frekvence

Provozni postup
Instalace/montaz

Pfipojeni napajeni a
motoru

Spoustéci povel

Cas [s)

Revize systému

Jak
dat povel ke
spusténi?

Spoustéci povel
tlacitkem RUN na
ovladacim panelu (PU).

Spoustéci povel s vyuzitim konektoru PU a volitelného
prislusenstvi (komunikace). (Viz oddil 3.5.2.)

Ke svorkovnici fidiciho obvodu ménice

Jak

dat povel k
nastaveni
frekvence?

%

pripojte spinac, relé apod., kterym date
povel ke spusténi. (Externi)

Jak
dat povel k
nastaveni
frekvence?

Nastaveni z ovladaciho Zména frekvence

paneluaPU

(FR-PU04/FR-PU07). svorkam (nastaveni

rtznych rychlosti).

vypinaci pfipojenymi ke

Provedeni nastaveni
frekvence zafizenim s
proudovym vystupem
(pfipojeni na svorky 4-5).

Provedeninastavenifrekvence
zafizenim s napétovym
vystupem (pfipojeni na svorky
2-5).

(PU)/(Externi)

(PU)

(PU)/(Externi)

(PU)/(Externi)

(Viz strana 5-20)

(Viz strana 5-24)

(Viz strana 5-28)

(Viz strana 5-26)

Nastaveni z ovladaciho
panelu a PU
(FR-PU04/FR-PU07).

(PU)/(Externi)

Provedeni nastaveni
frekvence zafizenim s
proudovym vystupem
(pfipojeni na svorky 4-5).

Zména frekvence
vypinadi pfipojenymi ke
svorkam (nastaveni
rtznych rychlosti).

(Externi) (Externi)

Provedeni nastaveni
frekvence zafizenim s
napétovym vystupem
(pfipojeni na svorky 2-5).

(Externi)

(Viz strana 5-39)

(Viz strana 5-35)

(Viz strana 5-30)

(Viz strana 5-32)

1001732E

Obr.4-5:  Provoznipostup

Pfed zapnutim napajeni ménice zkontrolujte nasledujici.
@ Zkontrolujte, zda je ménic nainstalovan spravnym zplsobem na sprdvném misté. (Viz oddil 2.3.)
@ Zkontrolujte spravnost zapojeni. (Viz oddil 3.2.)

@ Zkontrolujte, zda k motoru neni pfipojena zatéz.

Pokud ma byt motor chrdnén méni¢em pred prehfatim, nastavte Pr. 9 ,Nadproudova ochrana
motoru”. (Viz oddil 5.1.1.)

I Pokud je jmenovita frekvence motoru 60 Hz, nastavte Pr. 3 ,Zakladni frekvence”. (Viz oddil 5.1.2.)

S MITSUBISHI ELECTRIC



Provoz Ovladaci panel

4.3 Ovladaci panel

4.3.1 Casti ovladaciho panelu

LED displej
Ctyfmistny 7segmentovy displej pro
provozni hodnoty, Cisla parametr( atd.

Indikace jednotek

LED pro indikaci aktudlni jednotky
® Hz: Frekvence

® A:Proud

® Zhasnuto: Napéti

® Blikani: Nastavena frekvence

Indikace sméru otaceni

Za chodu ménice sviti nebo blika
® RUN sviti: Otaceni vpred
® RUN pomalu blika: Otaceni vzad

® RUN rychle blika: Je dén povel ke spusté-
ni, ale chybi povel k nastaveni frekvence

Indikace monitorovani

Rozsvicenim indikuje monitorovaci rezim.

Rezim nastavovani parametru

Rozsvicenim indikuje rezim nastavovani
parametrd.

Indikace obsluzného rezimu

LED pro indikaci obsluzného rezimu
® Rezim obsluhy z PU (PU)
® Rezim externi obsluhy (EXT)

(sviti pfi vychozim nastaveni po zapnuti).
® Rezim sitové obsluhy (NET)
® Rezim kombinované obsluhy

(PU a EXT)
LED diody nesviti, pokud nejsou pfikazy
zadavany pomoci ovladaciho panelu (viz
oddil 6.18.3).

1001732E

Obr.4-6:  Ovlddaci panel ménice FR-E700SC

® Na ovladacim panelu se zobrazuji ¢tyfi ¢islice. Zobrazit a nastavit Ize pouze ¢tyfi nejvy3si Cislice
hodnot. Pokud maji zobrazované hodnoty pét Cislic nebo vice desetinnych mist, ¢islice od paté
dal nelze ani zobrazit, ani nastavit.
Pokud je nastavena hodnota 50 Hz, zobrazi se udaj 50,00. Pokud je nastavena hodnota 120 Hz,
zobrazi se Udaj 120,0 a druhé desetinné misto se nezobrazuje ani nenastavuje.
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Provoz

Tlacitko

Funkce

Popis

Digitalni voli¢

Slouzi ke zméné nastaveni frekvence a

hodnot parametr(.

Pri stisknuti se zobrazi nasledujici udaje:

® \/ monitorovacim rezimu se zobrazi nastavena frekvence
® Béhem kalibrace se zobrazi aktualné nastavena hodnota

® V rezimu historie chyb se zobrazi pofadi

Smér otaceni

Povel RUN pro otaceni vpred/vzad.
Smér otaceni Ize zvolit nastavenim Pr. 40.

Zastaveni chodu/
Vynulovani zavady

® Slouzi k zastaveni povelu RUN.
® Zavadu lze vynulovat, pokud je aktivovana ochranna funkce (zavada).

Pfepnuti rezimu

Slouzi k ptepinani jednotlivych rezimi nastaveni.

® Pfi soucasném stisku tlacitka PU/EXT dojde ke zméné obsluzného
rezimu (viz oddil 4.3.3).

® Delsim stiskem (2 s) Ize ovladani zablokovat (viz oddil 4.3.4).

Zépis nastaveni

Pfi stisknuti béhem provozu se méni monitorované veliciny, a to nasle-
dovné:

Vystupni Vystupni Vystupni
frekvence g proud g napéti
t ]

Pfepnuti obsluzného
rezimu

Slouzi k ptepinani rezimu obsluhy mezi PU a externi obsluhou. Pfi pouzi-
ti rezimu externi obsluhy (ovladani pomoci samostatné pfipojeného
potenciometru pro nastaveni frekvence a spoustéciho signalu) se pfi
stisknuti tohoto tlacitka rozsviti indikace EXT. (Pro pfepnuti na kombino-
vany rezim stisknéte soucasné tlacitko MODE (0,5 s) nebo zménte nasta-
veni Pr.79.)

PU:  Rezim obsluhy z PU

EXT: Rezim externi obsluhy (rusi i zastaveni z PU).

Tab. 4-3: Tlacitka ovlddaciho panelu
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Provoz

Ovladaci panel

4.3.2

Zakladni obsluha (tovarni na

staveni)

Pfi zapnuti napajeni (rezim externi obsluhy)

<&

MON
—
EXT
—-—

017 Hz
u

(AN

MON
-

1nr
oo

Krokovy provozni rezim PU

=

o=y
) Piiklad ¥

Rezim obsluhy z PU
(monitorovani vystupni frekvence)

p ‘@ é

@ J (Viz strana 4-15.)
NNk = =T
cCrnn
Zména hodnoty ‘

Y. -

Q000
‘ F a frekvence blikaji

Nastaveni frekvence bylo
zapsano a dokonceno!

=)
s ln

nnn
LUy A

=) L =) (RN
Monitorovani vystupniho proudu ‘ Monitorovani vystupniho napéti

- - PRM
P Gla S

Rezim nastavovani parametr(i

|
rx

el

m;é . .
'wwwﬂ

] -
B‘@ Zobrazeni i
aktualniho nastaveni

L > ‘éﬁé ~

Zména hodnoty

s b

Parametr a hodnota nastaveni
stiidavé blikaji.

Zapis parametru je dokoncen!

@
Smazani historie zévad
m <:I

Seznam zmén

lll L

Smazani viech parametrd

e

o_r
Fr.e L

Smazani parametrtl

AN
vychozich hodnot
Obsluha pii zobrazovani historie alarmu je vysvétlena v oddile 7.5,
v Lze zobrazit poslednich osm alarm(
(Posledni alarm je zakon¢en ,..".)
C o oo
(=
- I N P o
Zobrazeni [ [#] znamen4, Ze historie alarmi neexistuje.

1001736E

Obr. 4-7:

Prehled zdkladnich funkci ovlddaciho panelu
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4.3.3

POZNAMKY

Nastaveni rezimu snadné obsluhy (rezimu snadného nastaveni)

Frekvencni ménic Ize obsluhovat jen prostfednictvim obsluzné jednotky, pomoci vnéjsich signalli
(spina¢, vystupy PLC, externi zdroje pozadovanych hodnot apod.) nebo pomoci kombinace externich
signall a zadani na obsluzné jednotce. Volba obsluzného rezimu se provadi nastavenim parametru
79. (Viz oddil 5.1.6.)

Pr.79 ,Volba druhu provozu” Ize snadno nastavit na pozadovanou kombinaci spoustéciho povelu a
povelu k nastaveni otacek.

V nésledujicim pfikladu je tento parametr nastaven na hodnotu ,3, aby byl motor spoustén signaly
na svorkach STF a STR a otacky bylo mozné regulovat pomoci digitalniho voli¢e na obsluzném zafi-
zeni.

Postup Displej
@ Displej pfi zapnuti napajeni.

Objevi se zobrazeni monitoru. m

Blikani
@ Stisknéte PU/EXT a MODE na 0,5 s. = e
I 070

CRa 5
Blikani

® Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobrazi ,3".
(Dal3i nastaveni viz tabulka na néasledujici strané.)

Blikani

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET. @ Y m m
7

Blika... Nastaveni parametru
dokonceno!

@ Po 3 s se objevi zobrazeni monitoru.

19077
LSO RO N

-
-

Hz

-
C
2

=

B

1001737E, 1001738E

Obr.4-8:  Parametr 79 Ize okamZité zménit souc¢asnym stisknutim tlacitek PU/EXT a MODE.

Pokud je pred stisknutim tlac¢itka SET stisknuto tla¢itko MODE, objevi se zobrazeni monitoru a
nejsou provedeny zadné zmény.

Pokud je ukonceno rychlé nastaveni a parametr 79 je nastaven na hodnotu ,0" (tovarni nastaveni),
méni se provozni rezim mezi externim provozem a provozem pres ovladaci panel pfip. opacné.
Zkontrolujte vysledny provozni rezim.

I Resetovani Ize provést pomoci tlacitka STOP/RESET.
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Zpusob obsluhy

bz Indikace na ovladacim panelu '
ovladacim panelu Spouiticipovel Povel k nastaveni frek-
vence
Blikani
e PRM
. 5 PRM
Rezimy PU l'll:'l - ,l sﬂo i @ @
Blikéni
Blikani Externi
5 . Externi (Analogovy signal na
ReZim externi obsluhy (STF-, STR) svorce 2 (napéti) nebo
4 (proud))
Rezim kombinované Externi
obsluhy 1 (STF-, STR)
Blikani
\B":(élml Externi
Rezim kombinované S 1 soo PRM (Analogovy signal na
obsluhy 2 [ A | U EXT 20§ svorce 2 (napéti) nebo
ol 4 (proud))

Blikani

Tab. 4-4: Obsluzné rezimy a indikace na ovlddacim panelu

Mozné chyby:
® Zobrazuje se ,Er1”...Pro¢?
- Zépis parametru je zakdzan pomoci hodnoty ,1“ v Pr. 77.
- Pr. 79 neni registrovan v uzivatelské skupiné pomoci hodnoty ,1“ v Pr. 160 ,Volba ¢teni
uzivatelské skupiny”.
® Zobrazuje se ,Er2”...Pro¢?
,Er2“ upozoriuje na ,chybu zapisu pfi provozu”. Pozadované nastaveni neni mozné provést

pfi provozu. Zastavte motor pomoci tla¢itka STOP/ RESET nebo vypnutim signalu STR/STF.

@ V piipadé nastaveni parametru 79 na ,3” plati pro zadani pozadované hodnoty frekvence nasle-
dujici priority: pfedvolba rychlosti/ota¢ek (RL/RM/RH/REX) > uvolnéni PID regulace (X14) > pfifa-
zeni funkce svorek AU (AU) > zadani na ovladacim panelu.
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Provoz

434 Zablokovani ovladani

Ovladani pomoci digitalniho volice a tlacitek ovladaciho panelu Ize zablokovat, aby nemohlo dojit ke

zméné parametrd a neocekavanému spusténi a zastaveni ménice.

Zablokovani ovladani

® V Pr. 161 nastavte hodnotu ,10” nebo ,11“ a stisknéte na 2 s tlacitko MODE. Dojde k zablokovani
ovladani pomoci digitalniho volice a tlacitek.

@ Po provedeni zablokovani ovladani pomoci digitalniho volice a tlacitek se na ovladacim panelu
zobrazi napis ,HOLD".

@ Pokud je ovladani pomocidigitalniho volice a tlacitek zablokované, zobrazi se pii pokusu o pouziti
digitalniho volice nebo tlacitka napis ,HOLD". (Po uplynuti 2 s od posledniho pokusu o pouziti
digitalniho voli¢e nebo tlacitka se objevi zobrazeni monitoru.)

Odblokovani ovladani

Pokud chcete ovladani pomoci digitalniho volice a tlacitek zase odblokovat, stisknéte na 2 s tlacitko

MODE.

POZNAMKY I Tlacitko STOP/RESET funguje i pfi zablokovaném ovladani.
V Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” nastavte hodnotu ,0” (povoleni parametr{i rozsifeného
rezimu).
V Pr. 161 ,Nastaveni frekvence z jednotky PU — uzam¢eni funkce” nastavte hodnotu , 10" nebo , 11
(rezim zablokovani tlac¢itek aktivni).
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Postup Displej

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

Rozsviti se indikace PU.

Rozsviti se indikace

PRM.
Objevi se ¢islo naposledy na¢teného
parametru.

»

- I

+ I

- IR R
-

Blikd... Nastaveni parametru dokon¢eno!

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

@ Stiskem tlacitka MODE zvolte rezim
nastavovani parametra.

® @&
&

(@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.161
(Pr.161).

(® Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu.
Zobrazi se vychozi hodnota ,0”.

(® Otacenim digitalniho voli¢e po sméru hodinovych
rucicek ji zménte na pozadovanou hodnotu , 10"

® /@\ ® /@\

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.

=
I R

NON
Stiskem tla¢itka MODE na 2 s zvolte rezim =
zablokovani tlacitek.

L

®

1001739E

Obr. 4-9: Zablokovdni ovldddni

FR-E700SC EC 4-13



Ovladaci panel

Provoz

4.3.5

4.3.6

4.3.7

Monitorovani vystupniho proudu a vystupniho napéti

V monitorovacim rezimu Ize stiskem tlacitka SET pfepinat zobrazeni monitorované vystupni frekven-
ce, vystupniho proudu a vystupniho napéti.

Postup Displej

@ Stiskem tla¢itka MODE za provozu zvolite
monitorovani vystupni frekvence.
(Rozsviti se indikace Hz.)

(@ Nezavisle na tom, zda méni¢ bézi v nékterém

provoznim rezimu nebo je zastaven, se pfi stisku Y uin RUN MON
tlacitka SET zobrazi monitorovana hodnota ':> Ll a EXT

vystupniho proudu.
(Rozsviti se indikace A.)

monitorovana hodnota vystupniho napéti.
(Indikace Hz i A zhasne.)

® Po dalsim stisku tlac¢itka SET se zobrazi @

1001740E

Obr. 4-10: Monitorovdni vystupniho proudu a vystupniho napéti

Monitorovani s nejvyssi prioritou

Kdyz podrzite tlacitko SET na 1 s, nastavi se monitorovana hodnota, kterd se ma v monitorovacim
rezimu zobrazit jako prvni. (Pokud se chcete vratit k monitorovani vystupni frekvence, podrzte tlacit-
ko SET na 1 s po zobrazeni monitorované hodnoty vystupni frekvence.)

Stlaceni digitalniho volice
Je mozné, pokud je zvolen rezim obsluhy z PU nebo 1. rezim kombinované externi obsluhy a obsluhy

zPU (Pr.79=,3").

Pri stlac¢eni digitalniho voli¢e se zobrazi aktualné nastavena pozadovana frekvence.

Obr. 4-11:
Zobrazeni aktudlné nastavené poZadované
frekvence

1001067E
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4.3.8 Zména nastavené hodnoty parametru
Priklad VV Zména nastaveni Pr. 1 ,Maximalni frekvence” ze 120 Hz na 50 Hz.
Postup Displej

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.
Rozsviti se indikace PU.

> [ c—

Rozsviti se indikace PRM.

> N —

Objevi se ¢islo naposledy
nacteného parametru.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim obsluhy z PU.

®) Stiskem tlacitka MODE zvolte rezim
nastavovani parametra.

® @

(@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.1
(Pr. 1)

() Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu. Zobrazi se vychozi hodnota ,120.0".

(® Otacenim digitalniho voli¢e proti sméru hodinovych
rucic¢ek ji zménte na pozadovanou hodnotu ,50.00".

@ Ulozte nastaveni stiskem tla¢itka SET.

® @ O @

+ HiEN G
7

Blika... Nastaveni parametru
dokonceno!

® Otocenim digitdlniho voli¢e nactete dalsi parametr.

® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.

® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

® Dvéma stisky tlacitka MODE piepnete zobrazeni monitoru na monitorovani frekvence.

1001462E

Obr. 4-12:  Nastaveni maximdlni vystupni frekvence

Mozné chyby:
® Zobrazuje se ,Er1”az Er4"...Proc?
- Indikace chyby znamena:

Erl:  Chyba - ochrana zapisu

Er2:  Chyba - zapis béhem provozu
Er3: Chyba kalibrace

Er4:  Chyba uréenirezimu

Podrobnosti viz oddil 7.1.
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4.3.9 Smazani parametrii / Smazani vSech parametru
@ Pokud chcete viechny parametry inicializovat, nastavte hodnotu ,1“ v Pr.CL ,Smazani parametr(”
nebo ALLC ,Smazani vSech parametrd”. (K vymazani parametr(i nedojde, pokud je v Pr. 77
+Ochrana prepisu parametrd” nastavena hodnota ,1“.)
@ Kalibra¢ni parametry C1 (Pr. 901) az C7 (Pr. 905) a parametry pro pfifazeni funkci svorek se
nemazou.
@ Parametry vymazané timto postupem najdete v seznamu rozsitenych parametrd v tab. 6-1.
Postup Displej
@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru. m
Rozsviti se indikace PU.
(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim _
obsluhy z PU.
Rozsviti se indikace PRM.
(® Stiskem tlacitka MODE zvolte rezim
nastavovani parametra. ':> m
Objevi se ¢islo naposledy
nacteného parametru.
@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi 4 m
,PRCL" nebo ,ALLC" =
R
(® Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou @ = m
hodnotu. Zobrazi se vychozi hodnota ,0".
/b
(® Otacenim digitalniho volice ji zmérite na @ =N
pozadovanou hodnotu ,1". X
@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET. @ = -
A 4
Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!
® Otacenim digitalniho volice mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.
1001742E
Obr. 4-13: Smazdni parametri
Mozné chyby:
@ Stfidavé se zobrazuje ,1”a ,Erd".

- Meéni¢ neni v rezimu obsluhy z PU. Stisknéte tlacitko PU/EXT. Rozsviti se indikace PU a na
monitoru (4mistny LED displej) se zobrazi ,1”. (Jestlize Pr. 79 = ,0” (vychozi hodnota).)
Opakujte postup od kroku (6).

4-16 S MITSUBISHI ELECTRIC



Ovladaci panel

Provoz
4.3.10 Seznam zmén vychozich hodnot
Zobrazi a nastavi parametry, jejichz hodnota byla oproti vychozi hodnoté zménéna.
POZNAMKY Kalibra¢ni parametry (C1 (Pr. 901) az C7 (Pr. 905)) se nezobrazuji, i kdyz se jejich hodnota oproti

vychozimu nastaveni zménila.

I Pti nastaveni zdkladniho rezimu (Pr. 160 = 9999) se zobrazuji pouze parametry zakladniho rezimu.
I PFi nastaveni uzivatelské skupiny (Pr. 160 = 1) se zobrazuje pouze uzivatelska skupina.
I Pr. 160 se zobrazuje nezavisle na tom, zda je jeho nastavena hodnota zménéna nebo ne.

Pokud dojde ke zméné nastaveni parametru po vytvoreni seznamu zmén vychozich hodnot, toto
nastaveni se v seznamu zmén vychozich hodnot projevi az pfisté.

FR-E700SC EC
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Postup

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

@ Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobrazi
,Pr.CH".

(® Stiskem tla¢itka SET se pfepnete na obrazovku
seznamu zmén vychozich hodnot.

(® Ototenim digitéalniho voli¢e zobrazite ¢islo
zménéného parametru.

@ Stiskem tlacitka SET nactete aktualné nastavenou
hodnotu.

Nastaveni Ize zménit otacenim digitalniho
volice a stiskem tla¢itka SET.

(® Ototenim digitalniho voli¢e nactete dalsi parametr.

Po zobrazeni viech parametr( se na displeji
znovu objevi ,P.---".

@ Stiskem tla¢itka SET pfi zobrazeni hlaseni ,P.--" se
vratite do rezimu nastavovani parametra.

® Otocenim digitalniho volice nastavite dalsi parametr.
® Py stisku tlacitka SET se znovu zobrazi seznam zmén.

® @

7o\
o0 @

@ /@\ /@\

Displej

Rozsviti se indikace PU.

Rozsviti se indikace PRM.

Objevi se ¢islo naposledy
nacteného parametru.

Vytvofeni seznamu
zmén vychozich
hodnot maze trvat
nékolik sekund. Béhem
vytvéaieni seznamu
bliké napis ,P.---".

A 4

Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!

1001743E

Obr. 4-14: Seznam zmeén vychozich hodnot
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

5 Zakladni nastaveni

5.1 Seznam parametrt zakladniho rezimu

Pfi zakladnim provozu ménice s proménlivymi otackami Ize vyuzit vychozi nastaveni parametrd bez
jakychkolizmén. Potfebné parametry nastavte podle zatéze a provoznich specifikaci. Nastaveni, zmé-
nu a kontrolu parametra Ize provadét z ovladaciho panelu. Podrobnosti o parametrech jsou uvedeny
v kapitole 6.

POZNAMKA Pomoci Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” Ize nastavit, aby se zobrazovaly pouze parametry
zdkladniho reZzimu. (Ve vychozim nastaveni se zobrazuji véechny parametry.) Nastavte Pr. 160
«Volba ¢teni uzivatelské skupiny” podle potreby. (Viz oddil 6.17.4.)

Pr. 160 Popis

9999 Lze zobrazit pouze parametry zdkladniho rezimu.

0 (vychozi hodnota) Lze zobrazit parametry zakladniho rezimu i rozsifeného rezimu.

1 Lze zobrazit pouze parametry registrované v uzivatelské skupiné.

Tab. 5-1: Nastaveni parametru 160

. Vychozi . Viz
Pr. |Nazev Krok e Rozsah Popis T
Nastaveni slouzi ke zvyseni
0 |zvyseni momentu 01% | 6/4/32%® | 0-300 |[0ZbEhového momentu nebokdyz | g o
se motor se zatézi neotaci, coz vede k
alarmu (OL) a vypnuti ménice (OC1).
1 |Maximalni frekvence 0,01 Hz 120 Hz Nasta.venlm.lzellv prllpade Q?triby .
0-120 Hz omezit maximalni vystupni frekvenci. 5.7
2 [ Minimalni frekvence 0,01 Hz 0Hz Nasta.\/enl.n? IZ? v,pr!pade [?otreby .
omezit minimalni vystupni frekvenci.
3 | Zakladni frekvence 0,01 Hz 50 Hz 0-400Hz |Ridte se typovym $titkem motoru. 5-4
4 |Nastaveni RH 50Hz Nastaveni slouzi k pfepinani rychlosti
5 |rdznych RM 0,01 Hz 30 Hz 0-400Hz |prednastavenych v daném parame- | 5-32
6 |rychlosti RL 10 Hz tru pfes svorku.
7 |Doba rozbéhu 5/10/155@ , ] ]
3 |Doba dobehu 0,1s 5/10/155® 0-3600s |Lze nastavit dobu rozbéhu/dobéhu. 5-9
. Jmenovity Ochrana motoru pfed piehratim
9 mez)cig:zudova ochrana 0,01 A vystupni 0-500 A  |zajistovana ménicem. 5-2
proud ménice Nastavte jmenovity proud motoru.
Volba mista, ze kterého se vydavaji
79 |Volba druhu provozu 1 0 0/1/2/3/4/6/7 | povely ke spusténi a povely k nasta- | 5-11
veni frekvence.
i Lze zménit frekvenci pro maximalni
125 Nastaveni svorka 2 hodnotu potenciometru (pfi 5 V). >-38
zesileni - 0,01 Hz 50 Hz 0-400 Hz L anit frek —
126 |frekvence Svorka 4 ze zmenit frekvenci pri vstupu 541
20 mA.
160 Zl?dk;?n;ten' uzivatelské 1 0 0/1/9999 | Aktivace rozsitenych parametr(i 6-196

Tab. 5-2: Parametry zdkladniho reZimu

@ Vychozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
6 %: FR-E720S-050SC nebo nizsi, FR-E740-026SC nebo nizsi
4%: FR-E720S-080SC a 110SC, FR-E740-040SC az 095SC
3%: FR-E740-120SCa 170SC
2%: FR-E740-230SC a 300SC

@ Vychozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
5s:  FR-E720S-110SC nebo nizsi, FR-E740-0955C nebo nizsi
10s: FR-E740-120SCa 170SC
15s:  FR-E740-230SC a 300SC

FR-E700SC EC 5-1



Seznam parametr( zakladniho rezimu Zéakladni nastaveni

5.1.1 Ochrana motoru pfed prehratim zajiStovana méni¢em

Tento parametr nastavte, pokud pouzivate jiny motor nez standardni motor Mitsubishi (SF-JR) nebo
motor Mitsubishi s konstantnim momentem (SF-HRCA). V Pr. 9 ,Nadproudova ochrana motoru”
nastavte jmenovity proud motoru.

Pr.¢. | Nazev Vychozi hodnota Rozsah nastaveni Popis

Jmenovity vystupni

Nadproudové ochrana motoru -
b proud ménice 00

0-500A Nastavte jmenovity proud motoru.

® Tovarni nastaveni frekvenénich méniet FR-E7205-050SC nebo nizéi a FR-E740-0265C nebo nizéi
je 85 % jmenovitého proudu.

@ Hodnota jmenovitého proudu ménice je uvedena v pfiloze A.

"

Priklad V/ Zména nastaveni Pr. 9 ,Nadproudovd ochrana motoru” na hodnotu 5 A podle jmenovitého
proudu motoru.

Postup Displej

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru. nialal MON
vouu 24

Rozsviti se indikace PU.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

Rozsviti se indikace PRM.
® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

® @
4
e
2

@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.9 2 ::l l::
(Pr.9) . -

Hodnota jmenovitého
IZ"> cCrhn proudu ménice je

® Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou C e
ouu a uvedena v pfiloze A.

hodnotu.
U ménice FR-E740-060SC se zobrazi hodnota 6,00 A.

® ‘@

(® Otacenim digitalniho voli¢e po sméru hodinovych @ ) cCrn
ruci¢ek zménte nastavenou 200 A
hodnotu na ,5.00" (5 A). N~
cnn O (]
@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET. @ = UL A ", |
L 4
Blika... Nastaveni parametru
dokon¢eno!

® Otacenim digitalniho volice mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

1001744E

Obr.5-1:  Nastaveni elektronické nadproudové ochrany motoru
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

POZNAMKY

Pfi pferuseni napajeni ménice nebo pfi vstupu signalu reset dojde ke zruseni nastaveni ochranné
funkce elektronického termorelé. Vyhybejte se zbyte¢nému resetovani a vypinani napajeni méni-
ce.

Pokud jsou k ménici pfipojeny dva nebo vice motor(, nelze je chranit pomoci funkce elektronické-
ho termorelé. Vybavte kazdy motor externim termorelé.

Pokud existuje velky rozdil mezi vykonem ménice a motoru a nastavena hodnota je mald, dojde ke
zhorseni ochrannych charakteristik elektronické nadproudové ochrany. V tomto pfipadé pouzijte
externi termorelé.

Specialni motor nelze chranit pomoci funkce elektronického termorelé. Pouzijte externi termorelé.

Je-li proud elektronické ochrany motoru nastaven na hodnotu mensi nez 5 % jmenovitého
proudu frekven¢niho ménice, pak ochrana motoru nebude funkéni.

FR-E700SC EC



Seznam parametr( zakladniho rezimu Zéakladni nastaveni

5.1.2 Jmenovita frekvence motoru 60 Hz (Pr. 3) S v/iE ¢

Nejprve zkontrolujte typovy stitek motoru. JestliZe je na typovém Stitku uvedena pouze frekvence
,60 Hz", vzdy nastavte Pr. 3 ,Zakladni frekvence” na 60 Hz". Ponechani zakladni frekvence na nezmé-
néné hodnoté ,50 Hz" mlze mit za nasledek nizké napéti a nedostatecny kroutici moment. To miize
vést k vypnuti ménice kvuli pretizeni.

Pr.c. | Nazev Vychozi hodnota L) . | Popis
nastaveni
Z&kladni frekvence 50 Hz 0-400Hz | Nastavte jmenovitou frekvenci motoru.
Priklad VV Zména Pr. 3 ,Zakladni frekvence” na 60 Hz podle jmenovité frekvence motoru.
Postup Displej

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

Rozsviti se indikace PU.

Rozsviti se indikace PRM.

> F ——

Objevi se ¢islo naposledy
nacteného parametru.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametra.

® &

@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.3
(Pr.3)

(® Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu.
Zobrazi se vychozi hodnota ,50.00".

(® Otacenim digitalniho volice ji zmérite na
pozadovanou hodnotu ,60.00".

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.

® @ ® @

A
Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!

® Otacenim digitalniho voli¢e mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

1001745E

Obr. 5-2: Nastaveni zdkladni frekvence
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

5.1.3 Zvyseni rozbéhového momentu (Pr. 0) jvze <

Tento parametr nastavte, jestlize se motor se zatézi neotaci, na vystupu je alarm OL, coz vede k
vypnuti ménice kvali OC1, atd.

Pr.<. | Nazev Vychozi hodnota i) .| Popis
nastaveni
FR-E7205-0085Caz050SC |
FR-E740-0165C 2 0265C ’
FR-E7205-0805Ca 1105C Kroutici moment v pa izkych frekvenci it podl
Ly, < 4% 200 pasmu nizkych trekvenci 1ze upravit podle
ZujSeni momentu FR-E740-0405C az 0955¢ 0-30% zdtéTe, a zvysit tak rozbéhovy moment motoru,
FR-E740-1205Ca170SC | 3%
FR-E740-2305Ca305C0 | 2%
Priklad VV Pokud se motor se zatézi neotaci, zvysujte hodnotu Pr. 0 po 1 % a sledujte chod motoru. (Nastave-
ni se doporucuje ménit maximalné o 10 %.)
Obr. 5-3:
Vztah mezi vystupni frekvenci a vystupnim
A napétim

100% f---=-----------

Vystupni napéti

Rozsah
nastaveni
Pr.0, Pr. 46 ‘

0 Zéakladni
frekvence

\/

Vystupni frekvence [Hz]

1001098E
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Seznam parametr( zakladniho rezimu

Zakladni nastaveni

POZNAMKY

Postup

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.0

(Pr.0).

(® Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné nastavenou

hodnotu. Objevi se tovarni nastaveni ,6.0" pro
frekvencni ménice pro motory do 0,75 kW.

(® Otacenim digitalniho volice ji zménite
na pozadovanou hodnotu ,7.0” (7,0 %).

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.

® QY O® @

® ‘@

® Otacenim digitalniho volice mlzete nacist dalsi parametr.

® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.

® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

Displej

Rozsviti se indikace PU.

o [ e—

Rozsviti se indikace PRM.

Objevi se ¢islo naposledy nacteného parametru.

»
Vychozi hodnota se lisi
E:> E P
E:> m
- N R

A 4

Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!

1001746E

Obr. 5-4:

Nastaveni rozbéhového momentu

A

Prilis vysoké nastaveni zplsobi prehfati motoru, které povede k vybaveni nadproudové ochrany
(OL (alarm nadproudu), poté E.OC1 (vypnuti kvili nadproudu béhem rozbéhu)) a vybaveni tepel-
né ochrany (E.THM (vypnuti motoru kvuli pretizeni) a E.THT (vypnuti ménice kvili pretizeni)).
Pokud dojde k chybé (E.OCT), vypnéte spoustéci signdl a snizte hodnotu o 1 %. (Viz strana 7-9.)

Pokud po vyse uvedenych opatfenich ménic stale nefunguje spravné, upravte nastaveni rozbéhu/
dobéhu nebo aktivujte funkci vektorového fizeni pomoci Pr. 80 ,Vykon motoru”. (Viz oddil 6.3.2.)
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Zakladni nastaveni

Seznam parametrd zakladniho rezimu

5.14

Omezeni maximalni a minimalni vystupni frekvence (Pr. 1, Pr. 2)

Pr.c.

Nazev Vychozi hodnota Rl . | Popis

nastaveni
MaximaIni frekvence 120 Hz 0-120Hz | Nastaveni horni meze vystupni frekvence.
MinimaIni frekvence 0Hz 0-120Hz | Nastaveni dolni meze vystupni frekvence.

Priklad V/

Otacky motoru Ize omezit. Frekvenci nastavenou potenciometrem atd. omezte na max. 50 Hz.
(V Pr. 1 ,Maximalni frekvence” nastavte hodnotu ,50” Hz.)

Obr. 5-5:
Maximdlni a minimdIni vystupni frekvence

Vystupni
frekvence [Hz] 4 | . Omezeni maximalni
)‘/ frekvence
L — D
Pr.1 i
Pr.18 | ;
| i Nastaveni
Cprat ) 1 frekvence
v v ‘ | >
0 510V
Omezeni miniméalni (4 mA) (20 mA)
frekvence
1007100E
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Seznam parametr( zakladniho rezimu Zéakladni nastaveni

Postup Displej

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.
Rozsviti se indikace PU.
Rozsviti se indikace PRM.

Objevi se ¢islo naposledy nacteného parametru.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

=)

@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.1
(Pr.1)

(® Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu. Zobrazi se vychozi hodnota ,120.0".

(® Otacenim digitalniho volice ji zménte
na pozadovanou hodnotu ,50.00".

@ Ulozte nastaveni stiskem tla¢itka SET.

®QY ®@® O @

A 4
Blika... Nastaveni parametru dokonceno!

® Otacenim digitalniho voli¢e mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

1001747E
Obr.5-6:  Nastaveni maximdlni frekvence
A
POZNAMKY Vystupni frekvence je omezena nastavenim Pr. 2, i kdyZ je nastavena frekvence nizsi nez nastaveni
Pr. 2 (frekvence neklesne pod hodnotu nastavenou v Pr. 2). Pr. 15 ,Krokovaci frekvence” ma vyssi
prioritu nez minimalni frekvence.
Po zméné nastaveni Pr. 1 nelze digitédlnim volicem nastavit frekvenci vyssi, nez je hodnota nasta-
venav Pr. 1.
Pfi vysokorychlostnim provozu pfi frekvenci 120 Hz nebo vyssi je nezbytné nastaveni Pr. 18 ,Horni
mez rychlosti - frekvence”. (Viz oddil 6.4.1.)
VYSTRAHA:
Pozor, pokud je nastaveni Pr. 2 vyssi nez hodnota Pr. 13 ,,Startovaci frekvence”, pobézi motor
na nastavené frekvenci v souladu s nastavenim doby rozbéhu uz pfi pouhém sepnuti spousté-
ciho signdlu, bez zaddni Fidici frekvence.
5-8 S MITSUBISHI ELECTRIC



Zakladni nastaveni

Seznam parametrd zakladniho rezimu

5.1.5 Zména doby rozbéhu/dobéhu (Pr. 7, Pr. 8)

V Pr.7 ,Doba rozbéhu" Ize nastavit vy3$si hodnotu pro pomalejsi zvySovani rychlosti nebo mensi hod-

notu pro rychlejsi zvySovani rychlosti.

V Pr. 8 ,Doba dobéhu” Ize nastavit vy3si hodnotu pro pomalejsi snizovani rychlosti nebo mensi hod-

notu pro rychlejsi snizovani rychlosti.

Pr.<. | Nazev Vychozi hodnota iy .| Popis
nastaveni
< FR-E7205-1105C 55
< FR-E740-0955C _
Doba rozbéh 036005/ 1\ ctaven doby rozbéhu mot
obarozbend FRE740-1205Ca1705C | 105 | 0-3g0s® | o ventcony rozbehumotort.
FR-E740-2305Ca 3005C 155
< FR-E7205-1105C 55
<FR-E740-0955C 0-36005/
Doba dobéhu FR-E720-1205Ca 1705C 105 0-360<D Nastaveni doby dobéhu motoru.
FR-E740-2305Ca 3005C 155

@ Zavisi na nastaveni Pr. 21 JVelikost pfirlstku rozbéhu/dobéhu”. Vychozi hodnota rozsahu nasta-
veni je ,0 az 3 600 s” a velikost pfirtstku je ,0,1 s”.

POZNAMKA Prilis kratka doba rozbéhu nebo dobéhu muze vést k vypnuti ménice s chybovym hlasenim (E.THT,

E.THM, E.OCT, E.OVT...).

Priklad V/ Zména nastaveni Pr. 7 ,Doba rozbéhu”“ z ,5 s” na 10 s".
Obr. 5-7:
Hz Doba rozbéhu/dobéhu
Pr20+----5----------- W
[J] Al [RY
[v] I [IRY
c
[} I 1
i 1 1
e I I
Y— 1 1
— 1 1
g_ 1 1
=1 1 1
el 1 1
L | |
> 1 1
1 1
f— T fe——f t
0 pr7 Pr.8
1000006C
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Seznam parametr( zakladniho rezimu Zéakladni nastaveni

Postup Displej

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru. m

Rozsviti se indikace PU.

Rozsviti se indikace PRM.

Objevi se ¢islo naposledy nac¢teného
parametru.

»
Vychozi hodnota se lisi
|:> m podle vykonu.
* I
> IEE
A 4

Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

® &
=

@ Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi P.7
(Pr.7).

(® Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu. Zobrazi se vychozi hodnota ,5.0".

(® Otacenim digitalniho volice ji zménite na
pozadovanou hodnotu ,10.00".

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.

® @ e @

® Otacenim digitalniho volice mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

1001748E

Obr.5-8:  Nastaveni doby rozbéhu
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Zakladni nastaveni

Seznam parametrd zakladniho rezimu

5.1.6

POZNAMKA

Obsluzny rezim (Pr. 79)

Volba mista, ze kterého se dévaji povely pro provoz a povely k nastaveni frekvence.

(pfi externi obsluze je vystup zastaven)

Signal X12 vypnuty .

Obsluzny rezim neni mozné piepnout na rezim obsluhy z PU.

Indikace LED
n Vychozi Rozsah . = : nesviti
L hodnota | nastaveni OB o
= :sviti
Rezim externi obsluhy
ReZim prepinani mezi externi obsluhou a PU
0 Stiskem tlacitka PU/EXT Ize pfepinat rezim obsluhy mezi PU a externi “
obsluhou. (Viz oddil 4.3.3.) Rezim obsluhy z PU
Pfi zapnuti je ménic v rezimu externi obsluhy. _
1 Rezim obsluhy z PU _
Rezim externi obsluhy
) Pevné nastaveni rezimu externi obsluhy “
Pfi provozu Ize prepinat mezi rezimy externi a sitové obsluhy. Rezim sitové obsluhy
NET|
]
ReZim kombinované externi obsluhy a obsluhy z PU 1
Vystupni frekvence Spoustéci signal
Nastaveni na ovladacim panelu a
3 PU (FR-PUO4/FR-PU07) nebo
vstup externiho signélu Vstup externiho signélu
Volba druh (nastaveni riznych rychlosti,na | (svorka STF-, STR)
79 provozuu v 0 svorkach 4-5 (aktivni pfi sepnuti m
signdlu AU)).
ReZim kombinované externi obsluhy a obsluhy z PU 2
Vystupni frekvence Spoustéci signal
4 - .
A Zadéni pomoci tlacitka RUN na
ij‘(‘)‘éeﬁg'CE:‘?:?I';(‘)S(;":;';E‘)Z ovladacim panelu nebo FWD/REV
e y "7 | naPU (FR-PU04/FR-PU07)
Rezim obsluhy z PU
ReZim prepindni Rezim externi obsluhy
6 Prepindni mezi obsluhou z PU, externi obsluhou a sitovou obsluhou pfi
zachovdni stejného provozniho stavu. ﬂ
Rezim sitové obsluhy
NET|
)
Rezim externi obsluhy (blokovani obsluhy z PU) Rezim obsluhy z PU
Signdl X12 sepnuty @ _
7 Obsluzny reZim Ize pfepnout na rezim obsluhy z PU.

Rezim externi obsluhy

® svorku pouzitou pro signal X12 (signdl blokovani obsluhy z PU) pfifadite nastavenim hodnoty
,12" v Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”. Pr. 178 aZ Pr. 184 viz oddil 6.10.1. Pokud
neni signdal X12 pfifazen, funkce signalu MRS se méni z MRS (zastaveni vystupu) na signal
blokovani obsluhy z PU.

I Nastavenou hodnotu ,1” az ,4" |ze zménit v rezimu snadné obsluhy. (Viz oddil 4.3.3.)
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Seznam parametr(l zakladniho reZzimu

Zakladni nastaveni

5.1.7

POZNAMKY

Velky rozbéhovy moment a moment pri nizkych otackach

(Pokrocilérizenimagnetického toku, univerzalnirizeni vektoru magnetického
toku) (Pr.9, Pr. 71, Pr. 80, Pr. 81, Pr. 800) JADwric! JGPwrC

Pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku Ize zvolit nastavenim vykonu, péll a typu pouzivaného
motoru v Pr.80 a Pr. 81.

Pokrocilé Fizeni vektoru magnetického toku, univerzalni fizeni vektoru magnetického toku?

Kroutici moment pfi nizkych otackach Ize zlepsit zajisténim kompenzaci napéti, aby motorem proté-
kal proud potiebny pro dany zatéZzovy moment. Provadi se kompenzace vystupni frekvence (kom-
penzace skluzu), aby se skute¢né otacky motoru bliZily pozadované hodnoté otacek. U¢inné, pokud
zatéz vyrazné kolisa apod.

Univerzalnifizeni vektoru magnetického toku je stejna funkce jako u fady FR-E500. Toto fizeni zvolte,
pokud jsou pfi nahrazeni ménice fady FR-E500 pozadovany co nejpodobnéjsi provozni charakteris-

tiky. V ostatnich pfipadech zvolte pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku.

Pr.¢. | Nazev L Rozsah nastaveni Popis
hodnota
Nadproudové Jmenovty
istuoni proud . . -
ochrana motoru Vys UP"' prou 0-500 A Nastavte jmenovity proud motoru.
ménice
0/1/3=6/1316/23/24/40/43/44/ Nastavenim standardmlljno motor,u nebo mgtqru s konstantnim
Typ motoru 0 momentem se nastavuji teplotni charakteristiky a konstanty
50/53/54 . L o
jednotlivych motord.
0,1-55 kW Nastavte vykon pouZitého motoru.
Vykon motoru 9999 —
9999 Rizeni V/f
2/4/6/8/10 Nastavte pocet pdll motoru.
Pocet p6ld motoru 9999 —
9999 Rizeni V/f
20 Pokrotilé izeni vektoru magnetického toku @
Volba regulace 20
30 Univerzaln Fizeni vektoru magnetického toku @

® Jmenovity vystupni proud ménice je uveden v pfiloze A.
@ vPpr.80aPr.81 nastavte jinou hodnotu nez ,9999".

Pokud nejsou splnény nésledujici podminky, zvolte fizeni V/f, nebot jinak se mize vyskytnout

chybna funkce, napfiklad nedostate¢ny moment nebo nepravidelny chod.

® Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice. (Pozor, vykon by
mél byt minimalné 0,1 kW.)

® Pouzity motor mliZze byt libovolny standardni motor Mitsubishi, vysokovykonny motor (SF-JR,
SF-HR 0,2 kW nebo vice) nebo motor Mitsubishi s konstantnim momentem (SF-JRCA (¢tyfpolo-
vy), SF-HRCA 0,2 kW az 15 kW). Pfi pouziti jiného nez vyse uvedeného motoru (motoru jiného
vyrobce) je bezpodminecné nutné provést samocinné sefizeni parametrd motoru.

I Jednim ménicem by mél byt pohanén jen jeden motor.

Délka vedeni od ménice k motoru by méla byt max. 30 m. (Pokud délka vedeni pfesahuje 30 m, je
tfeba provést samocinné sefizeni s pfipojenym vedenim.)
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Zakladni nastaveni

Seznam parametrd zakladniho rezimu

POZNAMKY

Zpisob volby pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku

Provedte bezpecné zapojeni.
(Viz oddil 3.2.)

\4

Nastavte motor. (Pr. 71) (Viz strana 5-12.)

Motor Pr.71 9 Poznamky
Standardni motor, SF-JR 0 Vychozi hodnota
vysokovykonny SF-HR 40 —
motor Ostatni 3 Je nutné samotinné sefizeni. @
Mitsubishi
SF-JRCA 4P 1 —
Motor s konstant- SF-HRCA 4P 50 _
nim momentem
Ostatni (SF-JRC apod.) 13 Je nutné samocinné setizeni. @
Standardni motor | — 3
Jiny vyrobce | Motor s konstant- 13 Je nutné samocinné sefizeni. @
nim momentem -

® QOstatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.12.2.
@ samotinné sefizeni viz oddil 5.1.8.

\

Nastavte vykon motoru a pocet poli motoru.
(Pr. 80, Pr. 81) (Viz strana 5-12.)

Nastavte vykon motoru (kW) v Pr. 80 ,Vykon motoru” a pocet p6li motoru
(pocet pdlu) v Pr. 81 ,Pocet pélt motoru”. (Pii nastaveni 9 999" (vychozi
nastaveni) je aktivni fizeni V/f.)

Zvolte zpUsob fizeni. (Pr. 800)
(Viz strana 5-12.)

Nastavenim hodnoty ,20” (vychozi hodnota) v Pr. 800 aktivujte pokrocilé
fizeni vektoru magnetického toku.

Nastavte povel pro provoz. (Viz oddil 5.2.)

Zvolte povel ke spusténi a povel k nastaveni otacek.

1) Spoustéci povel
- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem tla¢itka RUN na
ovladacim panelu
- Externi povel: Nastaveni povelem pro otaceni vpied
nebo otaceni vzad (svorka STF nebo STR)

2) Povel k nastaveni otacek

- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem digitalniho volice na
ovladacim panelu

- Externi analogové fizeni (svorka 2 nebo 4):
Povel k nastaveni otacek davate pomoci vstupu analogového
signalu na svorce 2 (nebo svorce 4).

- Povel k nastaveni rznych rychlosti:
K zadani povelll pro nastaveni otacek Ize také pouzit externi
signdly (RH, RM, RL).

Zkusebni béh

® pProvedte samocinné sefizeni parametrt motoru. (Pr. 96) (Viz oddil 5.1.8.)

Obr.5-9:  Zplsob volby pokrocilého Fizeni vektoru magnetického toku

jsou brusky nebo balici stroje, které vyzaduji rovnomérné;jsi chod pfi nizkych otackach.)

I K sefizeni kolisani ota¢ek motoru pf¥i kolisani zatéze pouzijte Pr. 89. (Viz strana 6-36.)

V porovnani s fizenim V/f se mirné zvySuje nerovnomérnost rotace. (Neni vhodné pro stroje, jako
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Seznam parametr(l zakladniho reZzimu Zéakladni nastaveni

Zpusob volby univerzalniho fizeni vektoru magnetického toku

Provedte bezpecné zapojeni.
(Viz oddil 3.2.)

\4

Nastavte motor. (Pr. 71) (Viz strana 5-12.)

Motor Pr.719 Poznamky
Standardni motor, SF-JR 0 Vychozi hodnota
vysokovykonny SF-HR 40 —
motor Ostatni 3 Je nutné samotinné sefizeni. @
Mitsubishi
SF-JRCA 4P 1 —_
Motor s konstant- SF-HRCA 4P 50 _
nim momentem
Ostatni (SF-JRC apod.) 13 Je nutné samoginné sefizeni. @
i Standardni motor | — 3
Jiny . v (D
vyrobce Motor skonstant- | 13 Je nutné samocinné sefizeni.
nim momentem

® Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.12.2.
@ samotinné sefizeni viz oddil 5.1.8.

\

Nastavte vykon motoru a pocet poli motoru.
(Pr. 80, Pr. 81) (Viz strana 5-12.)

Nastavte vykon motoru (kW) v Pr. 80 ,,Vykon motoru” a pocet poli motoru
(pocet polu) v Pr. 81 ,,Pocet polG motoru”. (Pfi nastaveni ,9 999" (vychozi
nastaveni) je aktivni fizeni V/f.)

-

Zvolte zpUsob fizeni. (Pr. 800)
(Viz strana 5-12.)

Nastavenim hodnoty ,30” v Pr. 800 aktivujte univerzalni fizeni vektoru
magnetického toku.

<=

Nastavte povel pro provoz. (Viz oddil 5.2.)

Zvolte povel ke spusténi a povel k nastaveni otacek.

1) Spoustéci povel
- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem tlacitka RUN na
ovladacim panelu
- Externi povel: Nastaveni povelem pro otaceni vpied
nebo otaceni vzad (svorka STF nebo STR)

2) Povel k nastaveni otacek

- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem digitalniho voli¢e na
ovladacim panelu

- Externi analogové fizeni (svorka 2 nebo 4):
Povel k nastaveni ota¢ek davate pomoci vstupu analogového
signélu na svorce 2 (nebo svorce 4).

- Povel k nastaveni rlznych rychlosti:
K zadani povell pro nastaveni otacek Ize také pouzit externi
signaly (RH, RM, RL).

Zkusebni béh

® pProvedte samocinné sefizeni parametrt motoru. (Pr. 96) (Viz oddil 5.1.8.)
® Nastavte kompenzaci skluzu (Pr. 245, Pr. 246, Pr. 247, viz oddil 6.3.4).

Obr. 5-10:  Zptsob volby univerzdlniho fizeni vektoru magnetického toku
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

5.1.8

POZNAMKY

Optimalni nastaveni chodu motoru (samocinné serizeni)
(Pr.9,Pr.71, Pr. 83, Pr. 84, Pr. 96)

Pomoci funkce samocinného sefizeni Ize nastavit nejlepsi chod motoru.

Co je samocinné sefizeni?

Pti pouziti pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzélniho fizeni vektoru magne-
tického toku Ize zajistit chod motoru s optimalnimi provoznimi charakteristikami automatickym zmé-
fenim konstant motoru (samocinnym sefizenim), a to i tehdy, pokud se jednotlivé konstanty motoru
li8i, pfi pouziti motoru jiného vyrobce nebo pfi velké délce vedeni.

Pr.c. | Nazev e Rozsah nastaveni Popis
hodnota
Nadoroudovi Jmenovity
adproudova vystupni proud 0-500A Nastavte jmenovity proud motoru.
ochrana motoru o
ménice
Typ motoru 0 0/1/3-6/ 13-16/ 23/24/40/43/ | Nastavenim standardniho motoru nebo motoru s konstatnim momentem
» 44/50/53/54 se nastavuiji teplotni charakteristiky a konstanty jednotlivych motord.
J ité napéti mot 200V/ 0-1000V Nastavte j ité napéti motoru (V)
menovité napéti motoru - astavte jmenovité napéti motoru (V).
P 400v®@ ) P
Jmenovité frekvence 50 Hz 10-120 Hz Nastavte jmenovitou frekvenci motoru (Hz).
motoru
0 Samocinné sefizeni se neprovadi
1 Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym motorem (vSechny
konstanty motoru)
Samodinné sefizeni Pri univverz,éln!'r’n fiz’enl' vektprllj magnetickg’ho toku
motorovych parametré 0 n Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym motorem (pouze konstanta
motoru (R1))
Samocinné sefizent pro fizeni V/f
21 (automaticky restart po chvilkovém vypadku napdjeni (se zjisténim
frekvence)) (viz oddil 6.12.1)

O] Jmenovity vystupni proud ménice je uveden v pfiloze A.
@ Tovarni nastaveni zavisi na napétové hladiné frekvencniho ménice: 200 V/400 V

Tato funkce je aktivni, pouze pokud je v Pr. 80 a Pr. 81 nastavena jind hodnota nez ,9999" a je zvo-
leno pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzalni fizeni vektoru magnetického
toku.

Udaje ze samocinného sefizeni (konstanty motoru) mazete zkopirovat do jiného ménice pomoci
jednotky PU (FR-PUQ7).

| pfi pouziti jinych motor( (motoru jiného vyrobce, SF-JRC apod.), neZ je standardni motor Mit-
subishi, vysokovykonny motor (SF-JR, SF-HR 0,2 kW nebo vice) nebo motor Mitsubishi s konstant-
nim momentem (SF-JRCA ¢tyfpdlovy, SF-HRCA 0,2 kW az 15 kW), ¢i pfi pouziti dlouhého vedeni je
mozné pomoci funkce samocinného sefizeni zajistit chod motoru s optimalnimi provoznimi cha-
rakteristikami.

Setizeni je mozné, i kdyz je k motoru pfipojena zatéz. Vzhledem k tomu, Zze se motor mlize mirné
otacet, bezpecné motor zajistéte mechanickou brzdou nebo zkontrolujte, Ze v pfipadé chodu
motoru nevznikne problém s bezpecnosti (opatrnost je na misté predevsim u vytah). Kvalita sefi-
zeni neni ovlivnéna ani v pfipadé mirného otaceni motoru.

Konstanty motoru nastavené samocinnym sefizenim lze ¢ist, zapisovat a kopirovat.

Stav samocinného sefizeni Ize monitorovat pomoci ovladaciho panelu a jednotky PU (FR-PU04/
FR-PUO7).
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Seznam parametr( zakladniho rezimu

Zakladni nastaveni

Pied provedenim samocinného sefizeni

Pred provedenim samocinného sefizeni zkontrolujte nasledujici.

@® Zkontrolujte, zda je vybrano pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzaini fizeni

vektoru magnetického toku (Pr. 80, Pr. 81) (viz oddil 5.1.7). (Setizeni Ize provést i pfi fizeni V/f po
sepnuti signdlu X18.)

Musi byt pfipojen motor. Motor musi byt na zac¢atku sefizovani v klidu.

Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice. (Pozor, vykon by mél
byt minimalné 0,1 kW.)

Maximalni frekvence je 120 Hz.

U motoru s vysokym skluzem, vysokorychlostniho motoru a specidlniho motoru nelze sefizeni
provést.

Vzhledem ktomu, Ze se motor mUze mirné otacet, bezpecné motor zajistéte mechanickou brzdou
nebo zkontrolujte, Ze v pfipadé chodu motoru nevznikne problém s bezpecnosti (opatrnost je
namisté predevsim u vytaht). Kvalita sefizeni neni ovlivnéna ani v pfipadé mirného otaceni
motoru.

Nastaveni

(@ Zvolte pokrotilé fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzalnifizeni vektoru magnetického

toku. (Viz oddil 5.1.7.)

(@ V Pr. 96 ,Samocinné sefizeni motorovych parametrd” nastavte hodnotu ,1“ nebo ,11".

- Pfinastaveni hodnoty ,1":
Sefizeni vSech konstant motoru se zastavenym motorem.
Pfi zapnutém pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku nastavte pro provedeni sefizeni
hodnotu ,1”.
V zavislosti na typu motoru a vykonu ménice trva dokonceni sefizeni pfiblizné 25 az 75 s.
(Béhem sefizovani vznikaji budici ruchy.)

- Pfinastaveni hodnoty ,11":
Sefizeni pouze konstant motoru (R1) se zastavenym motorem.
Pti zapnutém univerzalnim fizeni vektoru magnetického toku nastavte pro provedeni sefizeni
hodnotu ,11".
Dokonceni sefizeni trva priblizné 9 s.

® V Pr. 9 ,Nadproudova ochrana motoru” nastavte jmenovity proud motoru (vychozi hodnota je

jmenovity proud ménice). (Viz strana 5-2.)

@ V Pr.83 ,Jmenovité napéti motoru” nastavte jmenovité napéti motoru (vychozi hodnota je 200 V)

avPr.84 ,Jmenovita frekvence motoru” nastavte jmenovitou frekvenci motoru (vychozi hodnota
je 60 Hz).

() Pr.71 ,Typ motoru” nastavte podle pouzitého motoru.

Motor Parametr 71 ¥
SF-JR 3
Standardni motor, SF-JR 4P-1,5 kW nebo méné 23
vysokovykonny motor SF-HR 43
Mitsubishi Ostatni 3
) SF-JRCA 4P 13
mg;:);rs‘éo;stantmm SE-HRCA 53
Ostatni (SF-JRC apod.) 13
Standardni motor 3

Jiny vyrobce

Motor s konstantnim momentem

13

Tab. 5-3:

Vybér motoru

® Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

Provedeni seFizeni

VYSTRAHA:

Pfed provedenim sefizeni zkontrolujte, zda je zobrazeni monitoru na oviddacim panelu nebo
parametrizacni jednotce (FR-PU04/FR-PUO7) ve stavu pro seFizovdni. (Viz tab. 5-4.) PFi sepnuti
spoustéciho povelu p¥i Fizeni V/f se motor rozbéhne.

POZNAMKY

PFi provadéni sefizovéani nebo obsluhy z PU stisknéte tlacitko RUN na ovladacim panelu nebo tla¢itko
FWD nebo REV parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).

Pti externi obsluze sepnéte povel pro chod (signal STF nebo signal STR). Zac¢ne sefizovani.

K vynucenému ukonceni sefizovani pouzijte signal MRS nebo RES nebo stisknéte tlacitko STOP na
ovladacim panelu. (Sefizovani se ukonci i pfi vypnuti spoustéciho signalu (signal STF nebo signal
STR).)

Béhem samocinného sefizovani funguji jen nasledujici V/V signaly: (vychozi hodnota)

-Vstupni svorka <funguijici signal> MRS, RES, STF, STR

-Vystupni svorka RUN, AM, A, B, C

Pri volbé otacek a vystupni frekvence je na vystupni svorce AM udavan pribéh samocinného sefi-
zovani.

Vzhledem k tomu, Ze se pfi spusténi sefizovani spind signal RUN, je nutnd obezietnost, predevsim
pokud byla vytvorena sekvence, ve které je signalem RUN uvolnéna mechanicka brzda.

P¥i provadéni samocinného sefizovani privedte na vstup povel pro chod po zapnuti napdjeni hlav-
niho obvodu (R/L1, S/L2, T/L3) ménice.

Béhem provadéni samocinného sefizovani neprovadéjte sepnuti nebo vypnuti signdlu volby dru-

hé funkce (RT). Samocinné sefizeni by neprobéhlo spravné.
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Seznam parametr( zakladniho rezimu Zéakladni nastaveni

POZNAMKA

POZNAMKA

Zobrazeni monitoru béhem samocinného sefizovani

Béhem sefizovani se na ovlddacim panelu a parametriza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PU07) zobrazuje
nasledujicim zplsobem monitor. Zobrazena hodnota odpovida hodnoté parametru 96.

RiRlsl paratm iz s Indikace na ovladacim panelu
jednotky (FR-PU04/FR-PU07) P
Parametr 96 1 1 1 1
Nastaveni
READ:List READ:List
1 1
---STOP_PU| | [---STOP PU
Probihd
sefizovani T T I T T I
TUNE 5 TUNE .,
STF_FWD__PU STF_FWD PU
Slni Blikani Blikéni
Elfg:"cae':l' TITTTTTITI | | [T . rant
TUNE 3 TUNE 13 S0 L
COMPLETION COMPETION b} R N 13 e
STF STOP PU STF_STOP_PU 1 9%0%ex 121 90%ex
Ukonceni's
chybou (jestlize T
dojde k aktivaci LONER 9
ochranné funkce STF STOP PU
ménice)

Tab. 5-4: Zobrazeni monitoru

I Monitor nastavené frekvence zobrazuje b&éhem samocinného sefizovani hodnotu 0 Hz.

Reference: Doba samocinného sefizeni (po nastaveni vychozi hodnoty)

Nastaveni samocinného sefizeni Cas

Sefizeni vsech konstant motoru (Pr. 96 = 1) Cca25az75s
(Doba sefizovani se lisi podle vykonu ménice a typu motoru.)

Setizeni pouze konstant motoru (R1) (Pr.96 = 11) Cca9s

Tab. 5-5: Doba samocinného sefizeni (po nastaveni vychozi hodnoty)

Navrat do normalniho provozniho rezimu

Pfi obsluze z PU stisknéte po dokonceni samocinného sefizovani tlacitko STOP/RESET na ovladacim
panelu.
PFi externi obsluze jednou vypnéte spoustéci signdl (signal STF nebo signal STR).

Tento postup zrusi automatické sefizovaniazobrazeni monitoru PU se vratido normalniho stavu. (Bez
tohoto postupu nelze zahdjit dalsi provoz.)

Po dokonceni sefizovani neménte nastaveni Pr. 96 (3 nebo 13). Pfi zméné nastaveni Pr. 96 se udaje
ziskané sefizenim stanou neplatné. V pfipadé zmény nastaveni Pr. 96 musi byt sefizeni provedeno
znovu.
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Zéakladni nastaveni Seznam parametrd zakladniho rezimu

POZNAMKY

Pokud samocinné sefizeni skoncilo chybou (viz nasledujici tabulka), konstanty motoru nejsou nasta-
veny. Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.

Zobrazeni chyby | Pfic¢ina chyby Naprava
8 Nucené ukonceni V Pr. 9§ nast:a'vte lhodnotu ,1"nebo ,11"a
provedte sefizeni znovu.
9 Aktivace ochranné funkce ménice Provedte nastaveni znovu.
91 Byla aktivovana funkce omezovace proudu V Pr. 156 nastavte hodnotu ,1”.

(prevence pretizeni).

9 Vystupni napéti ménice dosahlo 75 % jmenovité | Zkontrolujte kolisani napéjeciho napéti.

hodnoty.
03 - Chyba pfi vypoctu Zkontrolujte pfipojeni motoru a provedte
- Neni pfipojen motor. nastaveni znovu.

Tab. 5-6: Hodnota parametru 96

PFi vynuceném ukonceni sefizovani stiskem tlac¢itka STOP nebo vypnutim spoustéciho signalu (STF
nebo STR) béhem sefizovani neni samocinné sefizovani ukonéeno normalné. (Konstanty motoru ne-
jsou nastaveny.)

Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.

Pokud pouzivate motor za nasledujicich podminek, resetujte parametr 9 ,Nastaveni proudu pro elek-
tronickou ochranu motoru” po provedeni samonastaveni:

@ Pokud je napajeci napétimotoru 200/220V (400/440V), 60 Hz, nastavte parametr 9 na 1,1nasobek
hodnoty jmenovitého proudu motoru.

@ Pokud je ochrana proti pfehfati provedena pomoci PTC prvku nebo je motor vybaven teplotnim
senzorem (napf. Klixon), nastavte parametr 9 na 0" (elektronickd ochrana motoru deaktivovana).

Konstanty motoru jednou zmérené pfi samocinném sefizeni jsou uloZeny jako parametry a jejich
hodnoty jsou uchovéavany az do dalSiho provedeni samocinného sefizeni.

Chvilkovy vypadek napdjeni béhem sefizovani vede k chybé sefizovani. Po obnoveni napéjeni se
ménic pfepne do normalniho provozniho rezimu. Pokud je tedy sepnuty signal STF (STR), motor se
rozbéhne a bude se otacet vpred (vzad).

Veskeré alarmy, ke kterym dojde béhem sefizovani, jsou zpracovany stejné jako v béZzném rezimu.
Pokud je viak nastaven opakovany pokus pfi chybé, k opakovani nedojde.

VYSTRAHA:

Vzhledem k tomu, Ze se motor miize béhem samoéinného sefizovdni mirné otdéet, bezpecné
motor zajistéte mechanickou brzdou nebo zkontrolujte, Ze v pfipadé chodu motoru nevznikne
problém s bezpecnosti. Kvalita sefizeni neni v pfipadé mirného otdceni motoru ovlivnéna.
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ReZim obsluhy z PU Zéakladni nastaveni

5.2

Rezim obsluhy z PU

Pri provozu frekvencniho ménice pres ovladaci panel se provadi spusténi a zastaveni motoru pomoci
tlacitek RUN pfip. STOP/RESET na ovladacim panelu. PoZzadovana hodnota frekvence pfitom maze
pochazet z rGznych zdroji:

@ Pevné nastavena pozadovana hodnota
Provoz probiha na frekvenci, ktera byla zadana v rezimu nastaveni frekvence ovladaci jednotky.
(Viz oddil 5.2.1.)

@ Provoz s vyuzitim digitalniho voli¢e jako ovladace
Frekvence se nastavuje pomoci digitalniho voli¢e pouzitého jako formou potenciometru. (Viz
oddil 5.2.2.)

® Volba uloZzenych pozadovanych hodnot externimi signaly
Zména frekvence vypinaci pfipojenymi ke svorkdm. (Viz oddil 5.2.3.)

@ Nastaveni pozadované hodnoty externimi analogovymi signaly
Pozadovana hodnota frekvence se nastavuje analogovym napétovym vstupem (viz oddil 5.2.4)
nebo analogovym proudovym vstupem (viz oddil 5.2.5).

Ménié Obr 5-11:
Rezim obsluhy z PU
o —tria V) S—
Napajeni S/L2 \V &—— Motor
— 9T/L3 LU

Q)
Q

@
6] ¢
@®

1001897E
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Zéakladni nastaveni ReZim obsluhy z PU

5.2.1 Nastaveni pozadované provozni frekvence
Priklad V/ Provoz pfi 30 Hz
Postup Displej
(@ Displej pfi zapnuti napajeni — —
Objevi se zobrazeni monitoru. 1010 Hz —
(MR Y

Rozsviti se indikace PU.

- [ c—
':> m = Bliké cca 5s.
4
(@ Dokud hodnota blika, stiskem tlacitka
SET frekvenci nastavite. m _
(Pokud tlac¢itko SET nestisknete, ':>
L

hodnota blikd po dobu cca 5 s a pak
se na displeji znovu zobrazi 0.00 Hz. Blika... Nastaveni frekvence dokon¢eno!
Nyni se vratte ke kroku @) a nastavte

frekvenci znovu.)

(@ Stiskem tla¢itka PU/EXT zvolte rezim
obsluhy z PU.

® Otacenim digitalniho voli¢e zobrazte
frekvenci, kterou chcete nastavit.
Frekvence blika cca 5's.

‘@ @

®

O 3 s pozdéji

(® Po cca 3 s blikani hodnoty se na
displeji znovu zobrazi 0.00 (zobrazeni 3 m
monitoru). Stiskem tlac¢itka RUN _i

spustte provoz.

(® Pokud chcete nastavenou frekvenci
zménit, provedte vyse uvedené kroky @ a @.
(Zac¢ina se od dfive nastavené frekvence.)

@ Stiskem tlacitka STOP/RESET provedete 3
zastaveni. _i

-
™~ -
's

o

c

1001767E

Obr. 5-12:  Nastaveni frekvence digitdlnim volicem

Mozné chyby:
@® Nelze dosdhnout provozu s nastavenou frekvenci.
- Stiskli jste tlacitko SET do 5 s po otoceni digitalniho volice?

@ Frekvence se pfi otaceni digitdlniho volice neméni.
- Zkontrolujte, zda nenijako obsluzny rezim zvolen rezim externi obsluhy. (Stiskem tla¢itka PU/
EXT pfepnéte na rezim obsluhy z PU.)
@ Obsluhu nelze pfepnout na rezim obsluhy z PU.
- Zkontrolujte, zda je v Pr. 79 Volba druhu provozu nastavena ,0” (vychozi hodnota).
- Zkontrolujte, zda neni sepnuty spoustéci povel.
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Dobu rozbéhu zménite pomoci Pr. 7 (viz oddil 5.1.5) a dobu dobéhu pomoci Pr. 8 (viz oddil 5.1.5).

Maximalni vystupni frekvence se nastavuje v Pr. 1 (viz oddil 5.1.4).

POZNAMKY I Nastavenou frekvenci zobrazite stisknutim digitalniho volice.
I Digitélni voli¢ |ze také pouzit k obsluze podobné jako potenciometr. (Viz oddil 5.2.2.)
Ke zméné prirlistku nastaveni frekvence digitalnim volicem slouzi Pr. 295 ,Velikost kroku digitalni-

ho volice”.
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Zéakladni nastaveni ReZim obsluhy z PU

5.2.2 Pouziti digitalniho volice jako potenciometru k obsluze

® VPr.161 ,Nastavenifrekvence zjednotky PU — uzamcenifunkce” nastavte hodnotu ,1” (nastaveni
rezimu potenciometru pro volic).

Priklad VV Zména frekvence z 0 Hz na 50 Hz béhem provozu

Postup Displej

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.
Rozsviti se indikace PU.
(@ Stiskem tla¢itka PU/EXT zvolte rezim ey
obsluhy z PU. =

(® Nastaveni Pr. 161 zménte na ,1".
(Viz strana 4-15.)

e N RUN MON
i di g énic F101 01 Hz == ==
@ Stiskem tlac¢itka RUN spustte ménic. 2 TR 2 =
(® Otacejte digitalnim volitem, dokud se neobjevi > N ”
Blikajici frekvence je nastavena frekvence. NS 4 O

Nemusite mackat tla¢itko SET. Frekvence blika cca 5 s

1001768E

Obr. 5-13:  Pouziti digitdlniho volice jako potenciometru k obsluze

POZNAMKY Pokud se blikajici hodnota ,50.00” zméni na ,0.0%, Pr. 161 ,Nastaveni frekvence z jednotky PU -
uzamceni funkce” ziejmé nema hodnotu ,1”.

Frekvenci Ize nastavit pouhym otocenim digitalniho voli¢e nezavisle na tom, zda ménic bézi nebo
je zastaven.

Ke zméné prirlstku nastaveni frekvence digitalnim volicem slouZi Pr. 295 ,Velikost kroku digitalni-
ho volice”.

A
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Zakladni nastaveni

5.23

Pouziti spinacd k zadani povelu pro nastaveni frekvence (nastaveni riiznych

rychlosti)

U frekvencnich ménic¢i fady FR-E700SC je mozné pomoci svorek RH, RM, RL a REX zvolit az 15 nasta-
venych hodnot frekvence (a tim otacek a rychlosti). K volbé frekvence Ize pouzit naptiklad manudlné
aktivované spinace nebo reléové vystupy programovatelného automatu (PLC).

® Pr. 79 ,Volba druhu provozu” musi byt nastaven na hodnotu ,4” (Rezim kombinované externi
obsluhy a obsluhy z PU 2).

@ Kzadani spoustéciho povelu pouzijte tlacitko RUN.

® Vychozi hodnoty pfifazené ke svorkdm RH, RM, RL jsou 50 Hz, 30 Hz a 10 Hz. (Zména frekvenci
pomoci Pr. 4, Pr. 5 a Pr. 6 viz oddil 5.3.2).

@ Samostatnym spindnim signall na svorkdch RH, RM a RL Ize zvolit tfi nastavené hodnoty. Volba
Ctvrté az sedmé nastavené frekvence je mozna prostrednictvim kombinace signdli na téchto
vstupech (viz nize uvedené schéma). Nastavené hodnoty jsou uréeny parametry 24 az 27. Svorka
REX slouzi k volbé 8. az 15. hodnoty otacek/rychlosti (oddil 6.6.1).

Méni¢
P 5 R/L1
Napajeni bS/L2 %J/ 5 Motor
we
Vysoka rychlost
Stredni rychlost
Nizkd rychlost ¢
1001769E
Obr. 5-14:  Pouziti spinact k zaddni povelu pro nastaveni frekvence
Otacky 1 (vysoka rychlost)
Otécky 5

~

= Otacky 6

Q Otacky 2 | Ptacky

S (stfedni rychlost)

z Otacky 4 !

L Otécky 3 ;

= (nizka rychlost) .

s .

2 .

Z - Otacky 7

> !

! t
RH ZAP. . . ZAP. ZAP. | ZAP. |
RM ZAP. : ZAP. ZAP ZAP.
RL ZAP. \ ZAP. | [ zAp. |
1000004aC
Obr. 5-15:  Volba riznych rychlosti pomoci externich svorek
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ReZim obsluhy z PU

Postup

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

(@ Nastaveni Pr. 79 zménte na ,4".
(Zména nastaveni viz oddil 4.3.3.)

Na displeji sviti indikace ,PU" a ,EXT".

(3 Sepnéte spoustéci spina¢ RUN.

Pokud neni zadan povel k nastaveni frekvence,
+RUN" rychle blika.

@ Sepnéte signal nizké rychlosti (RL). Vystupni
frekvence se zvysina 10 Hz v souladu s Pr. 7
,Doba rozbéhu”.

Pti chodu s otac¢enim vpred indikace ,RUN”
sviti a pfi chodu s ota¢enim vzad pomalu
blika.

(® Vypnéte spina¢ nizké rychlosti (RL). Vystupni
frekvence se snizi na 0 Hz v souladu s Pr. 8
,Doba dobéhu”.

,RUN” rychle blika.

® & & o

Displej

Blikani

- - MON
(® Stisknéte tlacitko STOP/RESET. = =
+RUN” zhasne.
1001770E
Obr.5-16:  Obsluha ménice s vyuzitim nastaveni riiznych rychlosti

Mozné chyby:

@ Pii sepnuti signélu neni na vystupu pfislusna frekvence 50 Hz (RH), 30 Hz (RL) nebo 10 Hz (RL).

- Prekontrolujte nastaveni Pr. 4, Pr.5 a Pr. 6.

- Prekontrolujte nastaveni Pr. 1 ,Maximalni frekvence” a Pr. 2 ,Minimalni frekvence”. (Viz oddil

5.14)

- Zkontrolujte, zda Pr. 180 ,Volba funkce svorky RL” = 0", Pr. 181 ,Volba funkce svorky RM" = , 1,
Pr. 182 ,Volba funkce svorky RH” = ,2" a Pr. 59 ,Volba funkce dalkového nastaveni” = ,0" (vie

jsou vychozi hodnoty).

@® Kontrolka RUN nesuviti.

POZNAMKA

- Zkontrolujte spradvnost zapojeni. Pfekontrolujte vedeni.

- Prekontrolujte nastaveni Pr. 79. (Pr. 79 musi byt nastaven na hodnotu ,4".) (Viz oddil 5.1.6.)

Postup zmény vystupni frekvence na jednotlivych svorkach v Pr. 4 ,Pfednastavend rychlost (vyso-
ka rychlost)”, Pr. 5 ,Pfednastavend rychlost (stfedni rychlost)” a Pr. 6 ,Pfednastavena rychlost (nizka
rychlost)” je popsan v oddile 5.3.2.
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Zakladni nastaveni

5.2.4 Nastaveni frekvence pomoci analogového napétového vstupu

Pfi tomto typu vybéru nastavené hodnoty je k frekvencnimu ménici ptipojen potenciometr. Poten-
ciometr je napajen napétim 5 V prostrednictvim svorky 10 frekven¢niho ménice.

Ménic

— 6RIL1
—oS/L2
— $T/L3

Napajeni

Potenciometr pro
nastaveni frekvence
(1 kQ/2 W)

0

&), &

=<c

Motor

1001772E

Obr. 5-17:  Nastaveni frekvence analogovym napétovym vstupem

® Pr. 79 ,Volba druhu provozu” musi byt nastaven na hodnotu ,4” (Rezim kombinované externi

obsluhy a obsluhy z PU 2).

@® Kzadani spoustéciho povelu pouzijte tlacitko RUN.
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ReZim obsluhy z PU

Postup

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

(@ Nastaveni Pr. 79 zmérte na ,4".
(Zména nastaveni viz oddil 4.3.3.)

Na displeji sviti indikace ,PU" a ,EXT".

® Sepnéte spoustéci spina¢ RUN.

Pokud neni zadan povel k nastaveni frekvence,
+RUN” rychle blika.

(@ Rozbéh — konstantni otacky
Ovladac (potenciometr pro nastaveni frekvence)
otocte pomalu ve sméru hodinovych ruci¢ek az na
doraz. Hodnota frekvence
na indikatoru se zvysuje v souladu s Pr. 7

,Doba rozbéhu”, dokud se nezobrazi hodnota 50 Hz.

(®) Brzdéni
Potenciometr otocte pomalu proti sméru
hodinovych rucicek az na doraz. Hodnota frekvence
na indikatoru se sniZuje v souladu s Pr. 8 ,Doba
dobéhu” a po zastaveni motoru se zobrazi
,0.00” (0,00 Hz).
+RUN" rychle blika.

(® Stisknéte tla¢itko STOP/RESET.
,RUN” zhasne.

Displej
7007 hz oN
(RN )

Blikani

Blikani

1001772E

Obr. 5-18:

POZNAMKY

Obsluha ménice pomoci analogového napétového vstupu

Frekvenci (50 Hz) pfi nastaveni potenciometru na maximalni hodnotu (na 5 V) Ize zménit Upravou
frekvence v Pr. 125 ,Svorka 2 - nastaveni zesileni - frekvence”. (Viz oddil 5.3.4.)

Frekvenci (0 Hz) pfi nastaveni potenciometru na minimalni hodnotu (na 0 V) lze zménit Upravou
frekvence v kalibra¢nim parametru C2 ,Svorka 2 - nastaveni frekvence - klidova frekvence”. (Viz
oddil 6.16.3.)
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5.2.5 Nastaveni frekvence pomoci analogového proudového vstupu

K frekven¢nimu ménici je ptipojen externi zdroj proudu, ktery slouzi k pfrednastaveni pozadované

hodnoty.
Ménic
Napajeni T g//lL_; \L} b Motor
— 9T/L3 W§——
Signal AU AU
PC

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

1001773E

Obr. 5-19:  Nastaveni frekvence analogovym proudovym vstupem

® Pr. 79 ,Volba druhu provozu” musi byt nastaven na hodnotu ,4” (Rezim kombinované externi
obsluhy a obsluhy z PU 2).

@® Sepnéte signal AU.

® Kzadani spoustéciho povelu pouzijte tlacitko RUN.

POZNAMKA Aby mohl byt k nastaveni pozadované hodnoty pouzit analogovy proudovy vstup (0/4 az 20 mA),
musi byt sepnuty signal AU na svorce AU. To je mozné provést napiiklad pomoci muistku jako na

obr. 5-19.
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ReZim obsluhy z PU

POZNAMKY

Postup

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru.

(@ Nastaveni Pr. 79 zméiite na ,4".
(Zména nastaveni viz oddil 4.3.3.)

Na displeji sviti indikace ,PU" a ,EXT".

® Zkontrolujte, zda je sepnuty signal volby vstupu na
svorce 4 (AU).
Sepnéte spoustéci spina¢ RUN.

Pokud neni zadan povel k nastaveni frekvence,
+RUN" rychle blika.

@ Rozbéh — konstantni otacky
Privedte na vstup 20 mA. Hodnota frekvence
na indikatoru se zvysuje v souladu s Pr. 7

,Doba rozbéhu”, dokud se nezobrazi hodnota 50 Hz.

(® Brzdéni
Privedte na vstup 4 mA. Hodnota frekvence
na indikatoru se snizuje v souladu s Pr. 8
,Doba dobéhu” a po zastaveni motoru se zobrazi
hodnota ,0.00” (0,00 Hz).
+RUN” rychle blika.

(® Stisknéte tla¢itko STOP/RESET
,RUN” zhasne.

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

Displej

nOnN e =
oy &1

Blikani

Blikani

1001774E

Obr. 5-20:

Obsluha ménice pomoci analogového proudového vstupu

Jeden z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce svorky AU” musi byt nastaven na ,4" (signal AU) (vychozi

hodnota). (Viz oddil 6.10.1.)

Frekvenci (50 Hz) pfi nastaveni potenciometru na maximalni hodnotu (na 20 mA) Ize zménit Upra-
vou frekvence v Pr. 126 ,Svorka 4 - nastaveni zesileni — frekvence”. (Viz oddil 5.3.6.)

Frekvenci (0 Hz) pfi nastaveni potenciometru na minimalni hodnotu (na 4 mA) lze zménit Gpravou
frekvence v kalibra¢nim parametru C5 ,Svorka 4 - nastaveni frekvence - klidova frekvence”. (Viz

oddil 6.16.3.)
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5.3

5.3.1

Externi obsluha

Pri provozu frekvencniho ménice pres externi signaly se motor spousti a zastavuje signaly, které jsou
pfipojeny na svorky STF a STR frekven¢niho ménice. Pozadovana hodnota frekvence pfitom maze
pochazet stejné jako pfi provozu pres parametrizacni jednotku z rznych zdroja:

@ Pevné nastavena pozadovana hodnota
Provoz probihd na frekvenci, ktera byla zadana v rezimu nastaveni frekvence ovladdaci jednotky
(viz oddil 5.3.1).

® Volba uloZzenych pozadovanych hodnot externimi signaly
Zadani povelu pro nastaveni frekvence spinacem (nastaveni rliznych rychlosti). (Viz oddil 5.3.2.

@ Nastaveni pozadované hodnoty externimi analogovymi signaly
Pozadovana hodnota frekvence se nastavuje analogovym napétovym vstupem (viz oddil 5.3.3)
nebo analogovym proudovym vstupem (viz oddil 5.3.4).

Pouziti pozadované frekvence nastavené na ovladacim panelu (Pr. 79 = 3)

@® V Pr.79 nastavte hodnotu ,3” (rezim kombinované externi obsluhy a obsluhy z PU 1).
@ Zadejte spoustéci povel sepnutim svorky STF (STR)-PC.

@ Nastaveni frekvence na ovladacim panelu viz oddil 5.2.1.

Méni¢
Napajeni 2 S/ v Motor
— 9?T/L3 w
Start otaceni vpred STF

Start otaceni vzad ¢

Nastavena frekvence

1001775E

Obr. 5-21:  Externi obsluha
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Postup Displej
@ Displej pfi zapnuti napajeni pr— MO
Objevi se zobrazeni monitoru. it B
(@ Nastaveni Pr. 79 zméite na ,3".
(Zména nastaveni viz oddil 4.3.3.)
Na displeji sviti indikace ,PU" a ,EXT". m
Otg’néenl’
® Sepnéte spoustéci spinac (STF nebo STR). vpred =) e e R oY
Motor bézi na frekvenci nastavené v rezimu ny RN PU  EXT
nastaveni frekvence ovladaciho panelu. Otaceni ) ~
ZAP.

4 >

@ Vystupni frekvenci zménite ota¢enim digitalniho o~ N

volice. @ 5 Blikd cca5's
Na displeji nastavte pozadovanou frekvenci. NS 7
Frekvence bliké cca 5 s.

(® Dokud hodnota blikg, stisknéte tla¢itko SET pro
© - i .

(Pokud tlacitko SET nestisknete, hodnota blika po

dobu cca 5 s a pak se na displeji znovu
zobrazi 0,00 Hz. Nyni se vratte ke v
#Kroku @ a nastavte frekvenci znovu) Blika... Nastaveni frekvence dokonéeno!
Otaceni
vpred
Otaceni |::>
vzad

(® Vypnéte spoustéci spina¢ (STF nebo STR).
Motor zpomaluje v souladu s Pr. 8
,Doba dobéhu”, az se zastavi. ‘
VYP.

1001776E

Obr. 5-22:  Obsluha ménice s vyuZitim externich signdlt

Pr. 178 ,Volba funkce svorky STF” musi byt nastaven na hodnotu ,60” (nebo musi byt Pr. 179

POZNAMKY
»Volba funkce svorky STR” nastaven na hodnotu ,61"). (V3e jsou vychozi hodnoty.)

Pokud je Pr. 79 ,Volba druhu provozu” nastaven na ,3“ je mozny i vicerychlostni provoz. (Viz
oddil 5.3.2)

Mozné chyby:
@ P¥i stisknuti tlacitka STOP/RESET na ovladacim panelu se prepnul

N — I
dISp|ejm<_ O00"s &

- Vypnéte spoustéci spinac (STF nebo STR).
- Displej Ize resetovat pomoci tlacitka PU/EXT.
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Zakladni nastaveni

5.3.2

Pouziti spinaci k zadani spoustéciho povelu a povelu pro nastaveni frekvence

(nastaveni riznych rychlosti) (Pr. 4 az Pr. 6)

Pres svorky RH, RM, RL a REX frekven¢niho ménice je mozné vybirat az 15 pozadovanych hodnot frek-
vence. Pro vybér je mozné napf. vyuzivat ru¢né stisknuté spinace nebo vystupy relé programovatel-

ného logického automatu (PLC).

@ Spoustéci povel pres svorku STF (STR)-PC.

@ Povel pro nastaveni frekvence pres svorku RH, RM, RL a STR-PC.

@® Musi svitit ,EXT". (Pokud sviti ,PU”, pfepnéte na ,EXT“ pomoci tlacitka PU/EXT.)

@ Vychozi hodnoty pfifazené ke svorkdm RH, RM, RL jsou 50 Hz, 30 Hz a 10 Hz. (Zména se provadi
pomoci Pr.4,Pr.5aPr.6.)

@ Separatnim spindnim signéld na svorkdch RH, RM a RL je mozné vybirat tfi poZadované hodnoty.
Volba ¢tvrté az sedmé pevné frekvence je mozna kombinaci signall téchto vstup (viz. obr. dole).
Pozadované hodnoty jsou uréeny parametry 24 az 27. Pro volbu 8. az 15. otacky/rychlosti se
pouziva svorka REX. (Viz oddil 6.6.1)

Ménic
Napajeni g;IL'; %J/ Motor
- 9T/L3 W
Start otaceni vpred
Start otacenivzad ¢
Vysoka rychlost ¢
Stfedni rychlost ¢
Nizkd rychlost
10001086E
Obr. 5-23:  Povel k nastaveni frekvence a ke spusténi pomoci spinact
Otacky 1 (vysoka rychlost)
— Otacky 5
N
== .
Y Otécky 2 '\ Otacky 6
S (stfedni rychlost)
2 Otacky 4 ;
£ Otacky 3 !
‘= (nizka rychlost) X
s .
2 .
ﬁ\ . Otécky 7
. t
RH ZAP. ZAP. | ZAP. | ZAP. |
RM ZAP. . ZAP. ZAP. ZAP.
RL ZAP. \ ZAP. | [ zAP. ]
1000004aC
Obr. 5-24: Volba riznych rychlosti pomoci externich svorek
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Externi obsluha

Priklad VV

Nastaveni hodnoty ,40 Hz" v Pr. 4 ,Pfednastavena rychlost (vysoka rychlost)” a spusténi provozu

sepnutim svorek RH a STF (STR)-PC.

Postup

@ Zapnuti kontrola obsluzného rezimu —
Ve vychozim nastaveni pracuje ménic po zapnuti
v rezimu externi obsluhy ,EXT".
Zkontrolujte, zda sviti indikace obsluzného
rezimu ,EXT". Pokud nesviti, piepnéte
na externi obsluzny rezim ,EXT" stiskem
tlacitka PU/EXT.
Pokud se obsluzny rezim pfesto nezméni, nastavte
moznost pfepinani na externi obsluzny rezim v
Pr.79.
(Viz oddil 5.1.6.)

( Nastaveni Pr. 4 zméite na ,40.00” (40,00 Hz).
(Zména nastaveni viz oddil 4.3.8.)

® Sepnéte spinac vysoké rychlosti (RH).

@ Sepnéte spoustéci spina¢ (STF nebo STR).
Zobrazi se hodnota 40 Hz (pfi sepnuti RM se
zobrazi 30 Hz a pfi sepnuti RL se zobrazi 10 Hz).

PFi chodu s otd¢enim vpred indikace ,RUN”
sviti a pfi chodu s ota¢enim vzad
blika.

(® Zastaveni
Vypnéte spoustéci spina¢ (STF nebo STR).
Motor se zastavi v souladu s Pr. 8
,Doba dobéhu”.

Displej

—
ZAPf s
~]

Vysoka rychlost
Stiedni rychlost
Nizka rychlost

ZAP.

L m b SR
o R BT

Otéceni vpied
Otaceni vzad

t

ZAP.

Otéceni vpied
Otaceni vzad

Zastaveni

. ‘

1001778E

Obr. 5-25:

Obsluha ménice s vyuZitim externich signdli
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Mozné chyby:
@ Kontrolka EXT nesviti ani po stisknuti tlacitka PU/EXT.
- Prepinani obsluzného rezimu je mozné, jestlize Pr. 79 = 0 (vychozi hodnota).

@ Na vystupu svorek RH, RM a RL neni po jejich sepnuti 50 Hz, 30 Hz, respektive 10 Hz.
- Prekontrolujte nastaveni Pr. 4, Pr.5 a Pr. 6.

- Prekontrolujte nastaveni Pr. 1 ,Maximalni frekvence” a Pr. 2 ,Minimalni frekvence”. (Viz oddil
5.1.4)

- Prekontrolujte nastaveni Pr. 79. (Pr. 79 musi byt nastaven na ,0” nebo ,2".) (Viz oddil 5.1.6.)

- Zkontrolujte, zda Pr. 180 ,Volba funkce svorky RL” =, 0", Pr. 181 ,Volba funkce svorky RM" = 17,
Pr. 182 ,Volba funkce svorky RH” = ,2" a Pr. 59 ,Volba funkce dalkového nastaveni” = ,0". (Vse
jsou vychozi hodnoty.)

@® Kontrolka RUN nesuviti.

- Zkontrolujte spravnost zapojeni. Pfekontrolujte ho znovu.

- Zkontrolujte, zda je v Pr. 178 ,Volba funkce svorky STF” nastavena hodnota ,60" (pfipadné v
Pr. 179 ,Volba funkce svorky STR” nastavena hodnota ,61“). (Vse jsou vychozi hodnoty.)

POZNAMKA Externi obsluhu Ize nastavit napevno nastavenim hodnoty ,2" (rezim externi obsluhy) v Pr. 79
sVolba druhu provozu”, jestlize nechcete ztracet ¢as mackanim tla¢itka PU/EXT nebo pokud
chcete vyuzivat proudovy spoustéci povel a povel k nastaveni frekvence.
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5.3.3

Nastaveni frekvence pomoci analogového napétového vstupu

Potenciometr pro nastaveni frekvence je napdjen napétim 5V z ménice (svorka 10).

Ménic

R/L1
> S/L.2
T/L3

STF
STR

Napajeni

Start otaceni vpred

Start otaceni vzad ¢

Potenciometr pro
nastaveni frekvence
(1 kQ/2 W)

s<c

L
>— Motor

1001090E

Obr. 5-26:  Nastaveni frekvence analogovym napétovym vstupem
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POZNAMKY

Postup
(@ Zapnuti kontrola obsluzného rezimu —

Ve vychozim nastaveni pracuje méni¢ po zapnuti

v rezimu externi obsluhy ,EXT".

Zkontrolujte, zda sviti indikace obsluzného rezimu

LEXT". Pokud nesviti, pfepnéte na externi
obsluzny rezim ,EXT" stiskem tlacitka PU/EXT.

Pokud se obsluzny rezim presto nezméni, nastavte

v Pr. 79 hodnotu ,0” pro moznost pfepinani na
externi obsluzny rezim. (Viz oddil 5.1.6.)

(@ Sepnéte spoustéci spinac (STF nebo STR).

Pokud neni zadan povel k nastaveni frekvence,
+RUN” rychle blika.

® Rozbéh — konstantni ota¢ky
Potenciometr (potenciometr pro nastaveni

frekvence) otocte pomalu ve sméru hodinovych

ruci¢ek az na doraz.

Hodnota frekvence na indikatoru se zvysuje
v souladu s Pr. 7 ,Doba rozbéhu”, dokud neni
zobrazena hodnota 50 Hz.

@ Brzdéni
Potenciometr (potenciometr pro nastaveni

frekvence) otocte pomalu proti sméru hodinovych

ruci¢ek az na doraz.
Hodnota frekvence na indikatoru se snizuje
v souladu s Pr. 8 ,Doba dobéhu” a

pfi zastaveni motoru se zobrazi ,0.00” (0,00 Hz).

+RUN” rychle blika.

ZAP. t

Otéceni vpied
Otaceni vzad

Displej

Blikani

Q -4
MM e
Lo 2 SEQ
Crmm e =R
R UN O 2

Blikani
717 7 neSe
LIl e sed

(® Zastaveni I
Vypnéte spoustéci spinac (STF nebo STR). Otacen;:g::i vzad
+RUN” zhasne.
VYP. ‘
1001779E
Obr. 5-27:  Obsluha ménice pomoci analogového napétového vstupu

Pokud chcete po zapnuti vzdy pracovat v rezimu externi obsluhy nebo pokud si chcete usetfit
nadmahu se zadavanim, zvolte trvalé zapnuti rezimu externi obsluhy nastavenim hodnoty ,2“
(rezim externi obsluhy) v Pr. 79 ,Volba druhu provozu”.

Pr. 178 ,Volba funkce svorky STF* musi byt nastaven na hodnotu ,60” (nebo musi byt Pr. 179
.Volba funkce svorky STR” nastaven na hodnotu ,61“). (Vse jsou vychozi hodnoty.)

Frekvenci (0 Hz) pfi nastaveni potenciometru na minimalni hodnotu (na 0 V) lze zménit Upravou
frekvence v kalibra¢nim parametru C2 ,Svorka 2 - nastaveni frekvence - klidova frekvence”. (Viz

oddil 6.16.3.)
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Mozné chyby:
@ Motor se neotddi.

- Zkontrolujte, zda sviti kontrolka EXT. Externi obsluzny rezim je mozny, jestlize Pr. 79 = 0
(vychozi hodnota). K pfepnuti do reZimu externi obsluhy pouZijte tlac¢itko PU/EXT.

- Zkontrolujte spravnost zapojeni. Pfekontrolujte ho znovu.
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5.3.4 Zména frekvence (40 Hz) pfi maximalni hodnoté potenciometru (5 V)

Priklad VV Frekvenci pfi maximélnim analogovém napéti potenciometru (5 V) je tfeba zménit z vychoziho
nastaveni 50 Hz na 40 Hz. V Pr. 125 nastavte 40 Hz.

Postup Displej

(@ Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobrazi P.125 -
® - HEE
\r
E:> m
® Otacenim digitalniho volice zméite nastavenou

hodnotu na ,40.00” (40,00 Hz).
- KB GEER
@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.
v

Blika... Vystup 40 Hz pfi
vstupu 5 V nastaven!

(® Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu.
Zobrazi se vychozi hodnota ,50.00" (50,00 Hz).

®® ©®

(® Dvéma stisky tlacitka MODE zvolte monitor/
monitorovani frekvence.
MON

™ -
[
™ -
U}
™ -
U}
=
N
o
c

(® Sepnéte spoustéci spina¢ (STF nebo STR) a
ovladac (potenciometr pro nastaveni frekvence)
otocte pomalu az na doraz. (Viz obr. 5-27,

krok @ az ®)).

1001780E

Obr. 5-28: Zména frekvence pfi maximdlini analogové hodnoté

POZNAMKY Frekvence pfi 0 V se nastavuje pomoci kalibra¢niho parametru C2.

N Vychozi hodnota
—_ 50Hz A
2 I
L I
@ |
9] I
qC) |
R R it T
I
K — :
s —" | Zesileni
2 Kiidova 1 Pr.125
2  hodnota |
C2 (Pr.902) !
1 »
0 Signal nastaveni frekvence 100 %
0 5V
0 v
C3 (Pr.902) C4 (Pr.903)

Jako dal3i metody nastaveni napétového zesileni pro nastaveni frekvence existuji metody nasta-
veni s napétim privedenym mezi svorky 2-5 a nastaveni v libovolném bodé bez pfivedeného
napéti. (Metoda nastaveni kalibra¢niho parametru C4 viz oddil 6.16.3.)
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5.3.5 Nastaveni frekvence pomoci analogového proudového vstupu

K frekvenénimu ménici je pfipojen externi zdroj proudu, ktery slouzi k prednastaveni pozadované

hodnoty.

@ Zadejte spoustéci povel sepnutim svorky STF (STR)-PC.

@ Sepnéte signal AU.

@ Pr.79 ,Volba druhu provozu” musi byt nastaven na hodnotu ,2” (reZim externi obsluhy).

Ménic

Napdjeni

Start otaceni vpred
Start otaceni vzad ¢
Signal AU )

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

R/L1
S/L2
T/L3

STF

s<cC

Motor

1001094E

Obr. 5-29:  Nastaveni frekvence analogovym proudovym vstupem

POZNAMKA Aby mohl byt k nastaveni pozadované hodnoty pouzit analogovy proudovy vstup (0/4 az 20 mA),
musi byt sepnuty signal AU na svorce AU. To je mozné provést napiiklad pomoci mustku jako na

obr. 5-29.
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Postup

@ Zapnuti kontrola obsluzného rezimu —
Ve vychozim nastaveni pracuje ménic po zapnuti
v rezimu externi obsluhy ,EXT".
Zkontrolujte, zda sviti indikace obsluzného rezimu
LEXT". Pokud nesviti, pfepnéte na externi
obsluzny rezim ,EXT” stiskem tlacitka PU/EXT.
Pokud se obsluzny rezim pfesto nezméni, nastavte
moznost prepindni na externi obsluzny
rezim v Pr. 79. (Viz oddil 5.1.6.)

@ Spusténi
Sepnéte spoustéci spinac (STF nebo STR).

Pokud neni zadan povel k nastaveni frekvence,
+,RUN" rychle blika.

® Rozbéh — konstantni otacky
Privedte na vstup 20 mA. Hodnota frekvence
na indikatoru se zvysuje v souladu s Pr. 7
,Doba rozbéhu”, dokud se nezobrazi hodnota
50,00 Hz.

@ Brzdéni
Privedte na vstup 4 mA. Hodnota frekvence
na indikatoru se snizuje v souladu s Pr. 8
,Doba dobéhu” a po zastaveni motoru se zobrazi
hodnota ,0.00” (0,00 Hz). ,

RUN” rychle blika.

(® Zastaveni
Vypnéte spoustéci spina¢ STF nebo STR.

T

Otéceni vpied

Otaceni vzad

ZAP.

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

Zdroj proudového
signalu
(0/4-20 mA DC)

Otaceni vpred

¥

VYP.

Otaceni vzad

2

=N

Displej
AN e =
(NANYE) 24)

Blikani

) °
M Or RN
(A RE R -

cnnnua =
Juuy -

Blikani
S
nnn
(N RY R
Zastaveni
AN e
vuu 2y
1001782E

Obr. 5-30:

Obsluha ménice pomoci analogového proudového vstupu

POZNAMKA Jeden z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce svorky AU” musi byt nastaven na ,4" (signal AU) (vychozi
hodnota). (Viz oddil 6.10.1.)
Mozné chyby:
@ Motor se neotddi.
- Zkontrolujte, zda sviti kontrolka EXT. Externi obsluzny rezim je mozny, jestlize Pr. 79 = 0
(vychozi hodnota) nebo 2. K prepnuti do rezimu externi obsluhy pouZijte tla¢itko PU/EXT.
- Musi byt sepnuty signal AU.
- Zkontrolujte spravnost zapojeni. Pfekontrolujte ho znovu.
POZNAMKA Frekvenci (0 Hz) pfi nastaveni potenciometru na minimalni hodnotu (na 4 mA) Ize zménit Upravou
frekvence v kalibra¢nim parametru C5 ,Svorka 4 - nastaveni frekvence - klidova frekvence”. (Viz
oddil 6.16.3.)
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5.3.6 Zména frekvence (40 Hz) pfi maximalni hodnoté potenciometru (20 mA)

Priklad V/ Frekvenci pfi maximalnim analogovém proudu potenciometru (20 mA) je tfeba zménit z vychozi-
ho nastaveni 50 Hz na 40 Hz. V Pr. 126 nastavte 40 Hz.

Postup Displej
@ Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobraziP.126
& - BEH
NS

(@ Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu.
Zobrazi se vychozi hodnota ,50.00" (50,00 Hz).

® Otacenim digitalniho volice zméfte nastavenou
hodnotu na ,40.00” (40,00 Hz).

@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.

® @ ®

+ KO S

Blika... Vystup 40 Hz pfi
v . v . !
(® Dvéma stisky tlacitka MODE zvolte monitor/ vstupu 20 mA nastaven

monitorovani frekvence.

(® Sepnéte spoustéci spina¢ STF nebo STR, aby mohl
téct proud 20 mA.
(Viz obr. 5-30, krok @ az ().

®

1001783E

Obr.5-31:  Zména frekvence pfi maximdini analogové hodnoté

POZNAMKY Frekvence pfi 4 mA se nastavuje pomoci kalibra¢niho parametru C5.

. Vychozi hodnota

50Hz N

777777777777777777777777 -

|
i
| Zesileni Pr. 126
|
|
|
|
|

T

Klidova hodnota C5

(Pr.904) L

Vystupni frekvence [Hz]

0 20 Signal 100%
0 4 nastaveni frekvence 20 MA
C6 (Pr.904) C7 (Pr.905)

Jako dal3i metody nastaveni proudového zesileni pro nastaveni frekvence existuji metody nasta-
veni s proudem tekoucim na svorkach 4-5 a nastaveni v libovolném bodé bez prochazejiciho
proudu. (Metoda nastaveni kalibra¢niho parametru C7 viz oddil 6.16.3.)

Pfi vysokorychlostnim provozu pfi frekvenci 120 Hz nebo vyssi je nezbytné nastaveni Pr. 18 ,Horni
mez rychlosti - frekvence”. (Viz oddil 6.4.1.)
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Prehled parametrli

6

6.1

Parametry

Piehled parametri

Pri zakladnim provozu ménice s proménlivymi otackami Ize vyuzit vychozi nastaveni parametrd bez
jakychkolizmén. Potfebné parametry nastavte podle zatéze a provoznich specifikaci. Nastaveni, zmé-
nu a kontrolu parametru Ize provadét z ovlddaciho panelu.

oznacuje parametry zakladniho rezimu (ménic je ve vychozim stavu nastaven do rozsiteného
rezimu).

V nize uvedenych popisech se pouzivaji nasledujici zkratky:

wvIE Rizeni V/f
/o Pokroilé fizeni vektoru magnetického toku
jeewmRvel Univerzalni fizeni vektoru magnetického toku

Parametry bez oznaceni plati pro viechny typy fizeni. Parametry s podstinovanim umozniuji zménu
nastaveniza provozu, i kdyz je v Pr.77 ,Ochrana pfepisu parametrd” nastavena 0" (vychozi hodnota).

Kopiro- < | Smaza-
. . | Smaza- | . o
Parametr :::'a'_ ni para- n:)vaslgc_h
metru °
< Vychozi Rozsah a metru metri | .
Funkce = Nazev Krok hodnota e Popis Vizsstr.
ge +/: povoleno
i —:nepovoleno
o .
v Q.
Nastaveni vystupniho napéti pii 0 Hz v %
L * Vychozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
; FR-E7205-0505C nebo ni%,
o FR-E740-0265C nebo nizsi/
0 * — 0
. 0 Zvy3eni momentu 01% | 6/473/2 0-30% FR-£7205-0805Ca 1105 v v v
g FR-E740-040SC az 0955¢/ 633
2 FR-E740-120SCa 1705C/
g FR-E740-230SC a 3005C
& 0-30% Nastflvenl zvyseni momentu pii sepnuti
TE 46 | Druhé zvy3eni momentu 0,1% 9999 signdlu RT. v v v
é 9999 Zadné druhé zvySeni momentu
;_‘E 1 Maximalni frekvence 0,01Hz 120 Hz 0-120Hz | Nastaveni horni meze vystupni frekvence v 4 v
£
é g 2 Minimalni frekvence 0,01 Hz 0Hz 0-120Hz Nastaveni dolni meze vystupni frekvence v v 4 650
g = 18 erZL:L?: rychlosti - 0,01 Hz 120 Hz 120-400 Hz | Nastaveni pro provoz pii 120 Hz nebo vyse v v v
=
Tab. 6-1: Prehled parametrd (1)
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Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —: nepovoleno
]2
™4 . . . Nastaveni frekvence, pfi které je generovan
il 3 Z&kladni frekvence 0,01Hz 50 Hz 0-400 Hz imenovity moment motoru. (50 Hz/60 Ha) v v v
N
> 0-1000V | Maximélni vistupni napéti ménice
= 19 | Napéti pro zakladni frekvenci 0,1V 8888 8888 95 % napdjeciho napéti v v v
= 9999 Stejné jako napdjeci napéti 6-54
% 0-400 Hz Nastaveni zakladni frekvence pfi sepnuti
£ ] a ignalu RT.
& Druhé Vi/f signa
£ v (zakladni frekvence) 0,01 He 9999 v v v
= 9999 Druhé V/f neaktivni.
3
= 4 f\/r;gonlfa'S:;ZIilr:)astr)y hlost 0,01 Hz 50 Hz 0-400Hz | Nastaveni frekvence pfi sepnuti signdlu RH. v v v
=]
‘E 5 z;gg;?t;‘éﬁrsgml(’ﬂ 0,01 Hz 30 Hz 0-400 Hz Nastaveni frekvence pii sepnuti signalu RM. v v 4
é 6 (Pr:iez(:(raliarsytff:llzrslf)ryChIOSt 0,01Hz 10 Hz 0-400Hz | Nastaveni frekvence pri sepnuti signdlu RL. v v 4 6-58
g
2 24 | Pfednastavena rychlost 0-400Hz/  |f i 3
8 _ © 0,01 Hz 9999 rekvenci pro rychlost 4 az rychlost 15 Ize v v v
< 27 |rychlost4az rychlost 7 9999 nastavit pomoci kombinace signélii RH, RM,
(=3
3 232 | Piednastavend rychlost 0-400Hz/ | RLaREX.
& 239 | rychlost 8 a7 rychlost 15 0.01Hz 9999 9999 9999: nezvoleno v v v
Tab. 6-1: Prehled parametri (2)
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Kopiro- Smaza-

. . | Smaza- | . ¢
vani | ara- nivech
para- |\ | para-
Vychozi Rozsah metru metrii

hodnota nastaveni Popis Vizsstr.

Parametr

Funkce Nézev Krok

v/: povoleno
—: nepovoleno

Souvisejici
parametry

Nastaveni doby rozb&hu motoru

* Vychozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
0,1/ 5110/ 0-3600/ FR-E720S-110SC nebo nizsi,

0,01s 15¢* 360s FR-E740-0955C nebo niZsi/

FR-£740-1205Ca 170SC/

FR-E740-230SC a 300SC

Nastaveni doby dobéhu motoru

* Vyichozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
0,1/ 5/10/ 0-3600/ FR-E7205-1105C nebo nizsi,

001s | 155* 3605 FR-E740-0955( nebo nixsi/ vVIiv |V

FR-E740-120Ca 1705C/

FR-E740-230SCa 3005C

Referenéni Nastaveni referencni frekvence pro dobu
. rozbéhu/dobéhu. Doba rozbéhu/dobéhu
» ;r:ll;zﬁnce pro rozbeh/ 0,01 He S0tz 1-400Hz odpovidd dobé, za kterou se frekvence zméni v v v

ze zastaveni na hodnotu Pr. 20.

Krok:
0,1s

Rozsah:
Velikost pfirlistku 0-3600's Krok a rozsah nastaveni

211 | doby rozhéhu/ 1 0 doby rozbéhu/dobéhu v v v

dobéhu Krok: Ize zménit.
0,1s

Rozsah:
0-3600s

©)

Doba rozbéhu

8 Doba dobéhu

6-69

Nastaveni doby rozbéhu/dobéhu

Nastaveni doby rozbéhu/dobéhu pfi sepnuti
signlu RT.
. * Vychozi hodnoty se lisi podle vykonu ménice:
oW U0 B O R 5 ol
! FR-E740-0955C nebo niZsi/
FR-E740-1205Ca 1705C/
FR-E740-2305C a 300SC

0-3600/ | Nastaveni doby dobéhu pfi sepnuti
9999 360s signdlu RT. v v v
9999 Doba rozb&hu = doba dobéhu

Frekvence, pii které nastava automatické

Prepinaci frekvence pro 0-400Hz | pfepnutina dobu rozbéhu/dobéhu v Pr. 44 a
arychlovani/ dobéh 00THz | 9999 Pr. 45. v | v | v

9999 Z4dné funkce

Jmenovity Nastavte jmenovity proud motoru.
vystupni 0-500 A * Vyichozi hodnota u modelu 0265C nebo
proud niZsiho se nastavuje na 85 % jmenovitého
ménice* proudu ménice.

0,1/

45 | Druhé doba dobéhu 001s

147

9 Nadproudovd ochrana motoru | 0,01A

Aktivuje se pfi sepnuti signalu RT. 6-80
0-500A ) w
Nastavte jmenovity proud motoru.

0,01A 9999 v v v
9999 Druhd nadproudové ochrana motoru

neaktivni

Druhé nadproudova
ochrana motoru

Ochrana motoru pfed prehfatim
(funkce elektronického termorelé)

Tab. 6-1: Prehled parametrd (3)
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Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru 5
« Vychozi Rozsah q metru metru | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —:nepovoleno
S8
DC dynamickd brzda — . Nastaveni provozni frekvence DC dynamické
10 provozni frekvence 0,01 He 3he 0-120Hz brzdy. v v v
vy ik brzd 0 DC dynamickd brzda deaktivovand
namicka brzda —
- 1 proszm’ tas 01s 05s 01-10s |Nstaveniprovozniho asu DC dynamické 4 4 v
£ ! brzdy.
= 0 DC dynamickd brzda deaktivovana
s 6-98
§ Nastaveni napéti (momentu) DC dynamické
S brzdy.
(s . .
S | p DCdynamickd brzda — 01% | 6/42%* * Vychozi hodnoty se i podle vykonu ménice: |, v | v
provozni napeti 0,1-30% FR-E7205-0085Ca 0155¢/
FR-E7205-030SC aZ 110SC,
FR-E740-0165C aZ 1705C/
FR-E740-230SC a 300SC
13 Startovaci frekvence 0,01 Hz 0,5Hz 0-60 Hz Lze nastavit startovaci frekvenci. v v 4
é é 00-10.0' Nastaveni pfidrzovaciho casu Pr. 13 673
&% 571 | PfidrZovaci as pfi startu 01s 9999 o »Startovaci frekvence”. v v v
9999 Funkce pfidrZeni pfi startu je neaktivni.
~ M 0 Pro zatizeni s konstantnim momentem
% EI- 1 Pro zatiZzeni s proménlivym momentem
) Volba zatéZovaci s 0% Zvyéenim pfi
c ’ ySenim pfi .
S B charakteristiky ! 0 2 Pro vytahy s otacenivzad v v v 6-56
£ = konstantnim —
3= 3 momentem S 0' A) Zvysenim pri
= otdceni vpied
15 Krokovaci frekvence 0,01 Hz 5Hz 0-400Hz | Nastaveni frekvence pro krokovaci provoz. v v 4
Nastaveni doby rozbéhu/dobéhu pro provoz v
g krokovém rezimu. Nastaveni doby rozbéhu/
=3 dobéhu, po kterou bude trvat, nez bude
g‘ 16 Doba rozbéhu/dobéhu 0,1/ 05s 0-3600/ dosazena frekvence nastavena v Pr. 20 v v v 6-61
= v krokovém rezimu 0,01s " 360s Referencni frekvence pro rozbéh/dobéh”
> . ’ .
(vychozi hodnota je 50 Hz).
Kromé toho neni mozné nastavit dobu
rozbéhu/dobéhu samostatné.
0 Vzdy rozepnuty vstup
§ 3 Norméln§ s&lz(pnuti vstup (specifikace vstupu
23| v Volba funkee MRS 1 0 rozpinacim kontaktem) v | v | v |eam
== Externi svorka: Normdlné sepnuty vstup
- 4 (specifikace vstupu rozpinacim kontaktem)
Komunikace: NormaIné rozepnuty vstup
18 VizPr.1aPr.2
. 19 VizPr.3
20 .
2 VizPr.7aPr.8
Tab. 6-1: Prehled parametrd (4)
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Parametry Prehled parametrli
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
L parta- metru pa:a:
Funkce Nézev Krok :z;:::; n::tzas::ni Popis metrd metrd Vizstr.
S 2
@ E v : povoleno
Sc —: nepovoleno
o ™
v o
Aktivan! Grovei 0 Volba omezeni proudu se deaktivuje.
ivacni roven
2 omezeni proudu 0.1% 150% 0122000 | L2e nastavit aktivacni trove omezen 4 v v
! proudu.
Aktivacni drovef omezeni proudu Ize sniZit
Proudové omezeni pro . 0-200 % pro provoz pii vysoky,ch otdckdch nad
2 dvojndsobnou rychlost 0.1% 9999 jmenovitou frekvenci. v v v
9999 Konstantni dle Pr. 22
0 Druhé proudové omezeni deaktivovano
Druhé proudové omezeni — 0 om0 Lze nastavit aktivacni trover omezeni
48 proud 0,1% 9999 0,1-200 % proudu. v v v
9999 Stejnd drove jako Pr. 22
é Frekvence pro snizovani Nastaveni frekvence, pii niZ se zacind
= 66 P 3 .| 0,01Hz 50Hz 0-400 Hz snizovat aktivacni Groven proudového v v 4
= hodnoty proudového omezeni .
5 omezeni. 6-42
£
S Volba provozu Pr. 156 umoziiuje zvolit, zda se m4, nebo
8 g X ] o
ic] 156 proudového omezeni 1 0 0-31/100/101 nemd omezeni proudu pouzivat podle stavu v v v
rozbéhu/dobéhu.
0-255 Nastaveni ¢asu spusténi vystupu signdlu OL
157 | Zpozdéni pro signal OL 01s 0s pfi aktivaci proudového omezeni. v v v
9999 Bez vystupu signdlu OL
Pokud vystupni proud prekroci limitni
Giroven, je vystupni frekvence omezena na
0 L .
o ) limitni proud. Referen¢ni hodnotou pro
Preplnan’l prahu aktn{ace limitni Grovefi je jmenovity proud ménice.
277 | proudového omezeni proti 1 0 —— ———— v v v
zastaveni Pokud vystupni moment piekrodi limitni
1 trover, je vystupni frekvence omezena na
limitni proud. Referen¢ni hodnotou pro
limitni drover je jmenovity moment motoru.
24
— = VizPr.4azPr.6
27
o 0 Linedrni rozbéh/dobéh
.2 1 Esovitd kiivka
23| Tvar kfivky rozbéhu/dobéhu 1 0 rozbéhu/dobéhu A v v v 6-75
=5
| 3 Esovitd kfivka
= rozhéhu/dobéhu B
Bbrzdné jednotka FR-BU2,
0 konvertor s vysokym Gcinikem FR-HC,
e_,z sdileny regeneracni konvertor FR-CV
é 30 Volba regenerativni funkce 1 0 1 Vykonny brzdny odpor FR-ABR %4 %4 v
E Konvertor s vysokym tcinikem 6-101
g 2 FR-HC (pokud je zvolen automaticky restart
g po chvilkovém vypadku napdjeni)
S
3> e - Tento parametr nastavte, pokud jste poufili
= 70 z;r)zedclalnl funkce regenerativni 0,1% 0% 0-30% vykonny brzdny odpor nebo regeneracni %4 %4 v
y konvertor.
Tab. 6-1: Prehled parametra (5)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr ;’:r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce - Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
v/: povoleno

—: nepovoleno

Souvisejici
parametry

3 Frekvencni skok 1A 00THz | 9999 0‘;‘3‘9’9HZ/ viliv| v
2 Frekventni skok 18 00THz | 9999 0‘;‘339”2/ viv| v
== L 0-400 Hz/
':g S| 3 Frekvencni skok 2A 0,01Hz 9999 9999 1A na 1B, 2A na 2B, 3A na 3B jsou frekvenéni | ¢/ (4 4
g @ skoky 6-52
g2 | yu Frekvencni skok 28 oothz | o999 | o009 Funkce deaktvovina vi|iv| v
a S
7
£ _
35 Frekventni skok 3A 00THz | 9999 0 ;‘gggHZ/ viv| v
36 Frekvencni skok 3B 0,01 Hz 9999 O_SgggHZ/ v 4 4
0 Ukazatel frekvence, nastaveni
37 Ukazatel otacek 0,001 0 v v v 6-136

0,01-9998 | Nastaveni otacek stroje pfi 60 Hz.

Ukazatel otacek
anastaveni otacek

= 0 Otéceni vpied
g =
S2 Volba sméru otaceni tlacitkem
S e olba sméru o
T T 40 1 0 v v v |6-313
£ RUN 1 Otéceni vzad
5E
=
Sitka citlivosti 0 N . A o
e 4 frekvence (wystup SU) 0,1% 10 % 0-100 % Nastaveni trovné, na které spind signal SU. v v v
= D
E; Detekce vystupni frekvence . . VIS
%% 42 (vjstup FU) 0,01 Hz 6Hz 0-400 Hz Nastaveni frekvence, na které spind signal FU. v v v 6129
% g ) ) Nastaveni frekvence, na které spind signal FU
22| 4 Detekce vystupni frekvence | oo 9999 0-400Hz | o5 otstenivzad. v v v
pro smér vzad '
9999 Stejné jako nastaveni Pr. 42
44 .
15 VizPr.7aPr.8
— 46 VizPr.0
47 VizPr.3
48 Viz Pr. 22
— 51 VizPr.9
Tab. 6-1: Prehled parametrd (6)
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Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
Z E /: povoleno
Sc —: nepovoleno
S 3
0/5/7-12/ | Volba monitorované hodnoty, kterd se mé
5 Volba zobrazeni na hlavnim 1 0 14/20/23-25/ | zobrazit na ovlddacim panelu a v v v
displeji DU/PU 52-57/61/62/ | parametriza¢ni jednotce, a monitorované
100 hodnoty, ktera mé byt na vystupu na svorce
AM.
0: Vystupni frekvence (Pr. 52)
1: Vystupni frekvence (Pr. 158)
2: Vystupniproud (Pr. 158)
3: Vystupni napéti (Pr. 158)
5 Hodnota nastaveni frekvence
7: Moment motoru
8:  Vystupni napéti konvertoru
9:  ZatiZeniregenerativni brzdy
10:  Cinitel zatizeni funkce
elektronického termorelé
11: Vrcholnd hodnota vystupniho proudu
12:  Vrcholnd hodnota vystupniho
napéti konvertoru
14 Vykon
20:  Kumulativni zapinaci doba (Pr. 52)
1=3/5/1-12/ | 1 Vystup referencniho napéti (Pr. 158)
158 Volba funkce svorky AM 1 1 14/21/24/52/ 23 Skutecnd doba provozu (Pr. 52) 4 4 4
33/61/62  |24:  Cinitel zatizeni motoru
25: Kumulativni vykon (Pr. 52)
52:  I4dané velicina PID regulace
53:  Naméfend hodnota PID regulace
54:  Odchylka PID regulace (Pr. 52)
55: Status V/V svorek (Pr. 52)
& 56:  Status vstupnich svorek volitelné
2 jednotk){ (Pr. 5?) o 6138
E 57: Status vystupnich svorek volitelné
u%_ jednotky (Pr. 52)
61:  Cinitel tepelného zatizeni motoru
62:  Cinitel zatiZeni ménice
100:  Pi zastaveni se zobrazuje
nastavend frekvence a
za chodu se zobrazuje
vystupni frekvence (Pr. 52).
0 Nastavenim 0" smazete méfic spotieby.
10 Nastaveni maximélIni hodnoty pii méfeni z
170 | Smazéni méfeni spotfeby 1 9999 komunikacni linky od 0 do 9999 kWh. %4 — v
9999 Nastaveni maximéIni hodnoty pii méfeni z
komunikacni linky od 0 do 65535 kWh.
Nastavenim 0" v parametru smaZete méfic
171 | Smazdni méfeni doby provozu 1 9999 0/9999 doby provozu. 4 v v
Nastaveni ,9999" nema zadny efekt.
0 Zobrazuje monitorovanou hodnotu jako celé
. - . @islo.
Monitorovani — nastaveni
28 desetinné carky ! 9999 1 Zobrazuje monitorovanou hodnotu po 0,1. v - v
9999 Bez pevné pozice desetinné carky
Prekroteni éast pro Zobrazuje se hodnota celkové doby zapnuti
563 . p - 1 0 0-65535 | prekracujici 65535 h. — — —
monitor doby provozu ménice P
Pouze ke ¢teni
Prekroteni ¢ast pro Zobrazuje se hodnota doby provozu
564 ) p - 1 0 0-65535 | pirekracujici 65535 h. — — —
monitor doby provozu ménice P
Pouze ke cteni
Tab. 6-1: Prehled parametra (7)
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Prehled parametr( Parametry
Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
7 Vychozi Rozsah . metru metru | .
Funkce = Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —: nepovoleno
33
£= Reference pro vystupni Nastaveni frekvence, pii které md byt na
g E % frekvenci 0,01 Hz S0tz 0-400 Hz vystupu ze svorky AM maximalni hodnota. v v v
g3
€= Jmenovity . I 6-146
Ez| s Rgferense pro 0,01 wstupni 0-500 Nflstavenl proudu, pri ktert'emlmall byt na v . v
2 3 vystupni proud . vystupu ze svorky AM maximalni hodnota.
22 proud ménice
(as volnobéhu je nésledujici:
FR-E7205-080SC nebo nizsi,
0
57 Restart — ¢as volnobéhu 0,1s 9999 FR-E740-2305Ca 3005C. ... v v v
Nastaveni cekaci doby pro restart spustény
0,1-5s .y L e
ménicem po chvilkovém vypadku napéjeni.
9999 Bez restartu
58 Restart — tlumici as 0,1s 1s 0-60s Nastaveni Casu spusténi napéti po restartu. %4 %4 v
0 Se zjisténim
frekvence
Bez zjistovani
1 frekvence (systém
— se snizenym e
g , ) napétim) If’rl lE)ouzm zuﬁlto(\i/anl
g utomaticky restart po TR rekvence zohlednéte
= 10 vypadku napajeni ! ! Ljistovani limit délky vedent. v v v
§ 10 frekvence pfi (Vizstrana 3-12.)
= kazdém spusténi
§ Systém se
= snizenym napétim
= n s
< pii kazdém
8 spusténi 6-151
g Velikost proudového omezent Pri nastavovani velikosti proudového
= 165 ] resta?t 0,1% 150 % 0-200%  |omezeni béhem restartu se za 100 % %4 %4 v
T P povazuje jmenovity proud ménice.
;‘: Pri provadéni samocinného sefizeni s fizenim
S V/f se spolu s konstantami motoru (R1)
E_ 0-32767 nastavulg i ZEﬁI!E[lI pro sniméni f(ekven(e
Zesileni pro sniméni vystupni nezbytné ke zjidténi frekvence pii
8 frokvence 1 9999 automatickém restartu po chvilkovém 4 - v
vypadku napdjeni.
9999 PouZiti konstant motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HRCA)
0 Bez detekce sméru rotace
209 Volba detekce sméru rotace po 1 9999 ! § detekd sméru rotace
restartu Pokud Pr. 78 = 0", smér rotace se detekuje. v v v
9999 Pokud Pr. 78 = 1%, ,2", smér rotace se
nedetekuje.
—— 0-3600s ;\lrzitvaev:cr;lpdf:):)eys tr:rztl:]ehu na nastavenou
o [-opazrychiovant pi 01s 9999 — __ v | v | v
opétovném rozbéhu Doba rozbéhu pi restartu je normalni doba
9999 . L
rozbéhu (napf. Pr. 7).
Tab. 6-1: Prehled parametrd (8)
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Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
T g v/: povoleno
Bs —: nepovoleno
S 3
Funkce signalti RH, | Funkce uloZeni
RM, RL nastaveni frekvence
— Nastaveni riznych
= 0 . —
2 rychlosti
g : Vzdlené Ao
o < < .
< 5 Volba fu n,kce dalkového 1 0 nastaveni v v v 6-65
S nastaveni o
= 3 Vzddlené Ne
= nastaveni
E Ne (pfi vypnuti STF/STR
Vzdélené dojde k vymazani
3 . o X
nastaveni dalkové nastavené
frekvence.)
£ 0 Normalni provozni rezim
s
S .
3 > 60 Volba energeticky 1 0 v v v 6172
‘g, lsporného rezimu 9 Rezim optimélni regulace buzeni (OEC)
S E
£ ®
0-500 A Referencni je nastavend hodnota (jmenovity
61 Referencni proud 0,01A 9999 proud motoru) v v v
9999 Referencni je jmenovity proud ménice
i Vi 0-200%  |Nastavend hodnota je limitni hodnota
6 Refetencm hodnota pfi 1% 9999 ’ J v v v
rozbéhu 9999 Limitni hodnota je 150 %
i Vi 0-200 % Nastavené hodnota je limitni hodnota
6 Refevrencnl hodnota pfi 1% 9999 J v v v
< dobéhu 9999 Limitni hodnota je 150 %
§ 0 Normélni rezim
£ 1 Rezim nejkratiiho | Bez brzdy 677
z 292 | Automaticky rozbéh/dobéh 1 0 n rozbéhu/dobéhu | hrzdoy v v v
g 7 Brzdny sekvencni rezim 1
z 8 Brzdny sekvencni rezim 2
Vrezimu nejkrat3iho rozb&hu/dobéhu
0 vypocitdva dobu rozbéhu/dobéhu jak pro
rozbéh, tak pro dobéh.
293 Samvo statnd volba rozbéhu/ 1 0 V rezimu nejkratsiho rozbéhu/dobéhu v v v
dobéhu 1 vl .
vypocitdva pouze dobu rozbéhu.
3 V rezimu nejkratsiho rozbéhu/dobéhu
vypocitéva pouze dobu dobéhu.
Tab. 6-1: Prehled parametra (9)
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Prehled parametr( Parametry

Kopiro- < | Smaza-
. o |Smazd- | . v
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —: nepovoleno
o ™
wvi Q.
Volba pokusu o opétovny . Lze zvolit alarm pro pokus o opétovny
6 rozhéh ! 0 05 rozhéh. v v v
o 0 Zadny pokus 0 opétovny rozbéh
£
'_f Nastaveni poctu pokusti o opétovny rozbéh
=3 1-10 po alarmu. Béhem pokusu o opétovny rozbéh
=2 . rP(;)Zcbeét IE)okusu 0 opétovny 1 0 neni aktivovan alarmni vystup. v v v
=4 Nastaveni poctu pokusti o opétovny rozhéh
g 101-110 [P alarmu. (Pocet pokusil je nastavend 6-167
g hodnota minus 100.) Béhem pokusu o
E opétovny rozhéh je aktivovan alarmni vystup.
é Nastaveni doby ¢ekéni poté, co se vyskytne
g; 68 | Prodleva pro opakovany start 0,1s 1s 0,1-360s | alarm ménice, pred provedenim pokusu o v v 4
= opétovné spusténi.
- oy p Vymaze pocet ispéSnych
69 Vymanz Citace opakovanjch 1 0 0 restartliprovedenych funkci pokusti o v v 4
startii PR
opétovny rozbéh.
66 VizPr.22aPr.23
_ 67
- Viz Pr. 65
69
— 70 Viz Pr.30
Tab. 6-1: Prehled parametrti (10)
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Parametry Pfehled parametrd

Kopiro- .| Smaza-
. . | Smaza- | . -
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
p Vychozi Rozsah q metru metru | ..
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
Z g v/ povoleno
Sc —: nepovoleno
S 3
0 Teplotni charakteristiky standardniho motoru
1 Teplotni charakteristiky motoru Mitsubishi s
konstantnim momentem
40 Teplotni charakteristika vysokovykonného
standardniho motoru Mitsubishi (SF-HR)
50 Teplotni charakteristika motoru Mitsubishi s
konstantnim momentem (SF-HRCA)
3 Standardni motor
Motor s
13 konstantnim
momentem
Standardni motor
23 Mitsubishi SF-JR 4P
(£ 1,5kW) volte , samocinné
Vysokovykonny serizen!
43 motor Mitsubishi
(SF-HR)
Motor Mitsubishi s
konstantnim
53
momentem
(SF-HRCA)
7 Typ motoru 1 0 4 Standardni motor 4 4 v
= Motor s
2 14 konstantnim
2 6-85
= momentem
=
Standardni motor
24 MitsubishiSF-JR4P | . . . P
Udaje ze samocinného
(£1,5kwW) RPN
sefizeni |ze Cist, ménit a
Vysokovykonny | nastavovat.
44 motor Mitsubishi
(SF-HR)
Motor Mitsubishi s
54 konstantnim
momentem
(SF-HRCA)
5 Standardni motor o
Zapojeni do hvézdy.
Motor s ; Povoleno pfimé zadani
15 konstantnim konstant motoru.
momentem
6 Standardni motor Zapojeni do
Motor s trojihelniku. Povoleno
16 konstantnim pimé zadani konstant
momentem motoru.
0 Teplotni charakteristiky standardniho motoru
1 Teplotni charakteristiky motoru Mitsubishi s
450 | Typ druhého motoru 1 9999 konstantnim momentem v v v
9999 Druhy motor je deaktivovany (teplotni
charakteristika prvniho motoru (Pr. 71))
Tab. 6-1: Prehled parametrdi (11)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —: nepovoleno
]2
Lze zménit nosnou frekvenci PWM.
§ § 72 Funkce PWM 1 1 0-15 Zobrazené nastaveni je v [kHz]. Pozor, 0 v v v
§ a znamend 0,7 kHz, 15 znamena 14,5 kHz.
& —— 6-173
= 0 Funkce Soft-PWM deaktivovand
= 240 | Funkee Soft-PWM 1 1 : KdyzPr.72=,0"a2 5", funkce SoftPWMje | ¢ | ¢ | ¢
aktivovand.
Vstup svorka 2 Reverzibilni polarita
g 0 0-10V
g2 NepouZivd se
_§ 73 Nastaveni analogového vstupu 1 1 1 0-5V v — 4
g 10 0-10V B
8 Mozné 6-175
S n 0-5V
5 0 Vstup 4 az 20 mA na svorce 4
E 267 | Nastaveni vstupu na svorce 4 1 0 1 Vstup 0az 5V na svorce 4 v — v
2 Vstup 0az 10V na svorce 4
g
2% Casové konstanta vstuoniho Lze nastavit ¢asovou konstantu primérniho
g 5 74 ) P 1 1 0-8 filtru zkresleni pro analogovy vstup. v v 4 6-180
5 3 filtru Yo ; AL
5 S Vétsi nastaveni znamend vétsi filtraci.
S S
2
% MuZete zvolit akceptovani resetovaciho
- = vstupu, funkci detekce odpojeni konektoru
5 = Volba resetu/ PU (ovlddaci panel/FR-PU04/FR-PU07) a
2 n§_ 75 detekce odpojeni PU/volba 1 14 0-3/14-17 | funkci tlacitka STOP na PU. Pfi vjchozi v — —_ 6-188
=z tlatitka STOP hodnoté je reset vZdy povoleny, detekce
= § odpojeni PU je deaktivovana a funkce tlacitka
'§ STOP na PU je zapnuta.
0 Zapis je povolen pouze béhem zastaveni
1 Zapis parametrd je zakdzan.
- ‘é Zapis parametrd je povolen v libovolném
g § 77 Ochrana prepisu parametri 1 0 Etr:‘)/ozmm reZimu bez ohledu na provozni v v v | 610
& §_ 2 Pozndmka:
s Ani parametry, které Ize obecné zapisovat za
chodu, by pii tomto nastaveni nemély byt
zapisovany.
g 0 Povoleno otéceni vpred i vzad
% 2 i 1 Otdceni vzad zakdzéno
g E 78 Zakaz reverzacemotoru 1 0 4 v 4 6-195
g 2 Otacent vpied zakézéno
Tab. 6-1: Prehled parametrti (12)

6-12 S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
E‘J‘E /: povoleno
Sc —: nepovoleno
33
0 ReZim pirepindni mezi externi obsluhou a PU
1 Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU
2 Pevné nastaveni rezimu externi obsluhy
Rezim kombinované externi obsluhy a
3| obsluhyzPUT
79 Volba druhu provozu 1 0 y v v v | 6204
= 4 Rezim kombinované externi obsluhy a
§ obsluhy zPU 2
o v v s
= 6 ReZim prepinani
s ; Rezim externi obsluhy
§ (Zablokovani rezimu obsluhy z PU)
0 Podle nastaveni v Pr. 79.
1 Spusténi v rezimu sitové obsluhy.
0 V"“?fv’e,z"“” komunikacepo |, 0 Spusteniv rezimu sitové obsluhy. Obsluzny | o | v @ | v @ | 6216
spustent reZim je mozné prepinat mezi reZimem
10 i PR
obsluhy z PU a sitovym obsluznym reZzimem z
ovlddaciho panelu.
0,1-15kW | Nastavte vykon pouZitého motoru.
80 Vykon motoru 0,01 kW 9999 v v v
9999 Provédi se fizeni V/f
2/4/6/8/10 | Nastavte pocet p6ld motoru.
P Signdl X18 Nastavte 10 + pocet
($)
E 81 Pocet péli motoru 1 9999 12/14/16/18/20 sepnuty: Rizeni V/f péli motoru v v 4
% 9999 Provadi se fizeni V/f
Pri pokrocilém fizeni vektoru magnetického
S . 0-200% toku je kompenzovano kolisani otacek
= Kompenzace skluzu (pokrocilé ° | motoru zplisobené kolisanim zétéze. 6-36
fa) 89 | fizeni vektoru magnetického 0,1% 9999 100 % e referencni hodnota. v — v
g toku)
" Zesileni odpovidajici motoru nastavenému
= 9999
= vPr.71
s Pokrotilé fizeni
s 20 vektoru
magnetického toku | V Pr-80a Pr.81
800 | Volba regulace 1 20 nastavte jinou hodnotu v v v
UniverzaIni fizeni nei 9999,
30 vektoru
magnetického toku
Tab. 6-1: Prehled parametrdi (13)

® Tyto parametry jsou komunikacni parametry a pfi provadéni funkci ,Smazani parametr(” a
»~Smazani véech parametr” pres rozhrani RS485 se nemazou (viz. také oddil 6.19).
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- Smaza-

vani Smazd-

7 ivsech
Parametr ni para- | M>¢¢
para- |" o | para-

Vychozi Rozsah q metru metrid | .
hodnota nastaveni | FOPS Vizstr.

Funkce Nazev Krok

v/: povoleno
—: nepovoleno

Souvisejici
parametry

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky
0-500A* | nas}aw/hodngta Zméfend nezdvislym

- . samodinnym sefizenim).

82 Budicf proud motoru 001A 9999 * Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71. (4 - 4

PouZiti konstant motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HRCA)

Nastavte jmenovité napéti motoru (V).
0-1000V * Tovdrni nastaveni zdvisi na napétové v v v
hladiné frekvencniho ménice: 200 V/400 V

9999

200V/

83 Jmenovité napéti motoru 0,1V 400V *

84 Jmenovitd frekvence motoru 0,01 Hz 50 Hz 10-120Hz | Nastavte jmenovitou frekvenci motoru (Hz). v v 4

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky

0-500Q * | nas}aw/hodngta Zméfend nezavislym
samodinnym sefizenim).

% | Konstanta motoru (R1) 00010 9999 * Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71. v - v

Pouzijte konstanty motoru Mitsubishi (SF-JR,
SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA)

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky 6-88
0-s0Q ¢ | nastavi hodnota zméfend nezavislym
samocinnym sefizenim).

91 |Konstanta motoru (R2) 0001Q* 9999 * Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71. v - v

9999

Samocinné sefizeni

Pouzijte konstanty motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA)

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky

0-1000mH* |5 nasvt'aw,hodngta zméfend nezavislym
samodinnym sefizenim).

92 | Konstanta motoru (L1) 0,1mH* 9999 * Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71. v - v

9999

Pouzijte konstanty motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA)

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky

0-1000 mH* | nas}aw/hodngta Zméfend nezdvislym
samodinnym sefizenim).

9 | Konstanta motoru (L2) 0,1 mH* 9999 * Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71. v - v

9999

PouZijte konstanty motoru Mitsubishi

999 (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA)

Tab. 6-1: Prehled parametrdi (14)
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Parametry

Prehled parametrli

Funkce

Parametr

Souvisejici
parametry

Nézev Krok

Vychozi
hodnota

Rozsah
nastaveni

Popis

Kopiro-
vani
para-
metru

Smaza-
ni para-
metru

Smaza-
nivsech
para-
metri

v/: povoleno
—: nepovoleno

Vizstr.

Samocinné sefizeni

Konstanta motoru (X) 0,1%*

9999

0-100 %*

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky
se nastavi hodnota zméfend nezavislym
samodinnym sefizenim).

* Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71.

9999

Poutijte konstanty motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HRCA)

Samocinné sefizeni
motorovych parametr{i

Samocinné sefizeni se neprovadi

Pfi pokrocilém Fizeni vektoru magnetického
toku.

Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym
motorem (v3echny konstanty motoru)

n

Pri univerzalnim fizeni vektoru magnetického
toku

Samocinné sefizeni se provddi se zastavenym
motorem (pouze konstanta motoru (R1))

21

Samocinné sefizeni pro fizeni V/f
(automaticky restart po chvilkovém vypadku
napajeni (se zjisténim frekvence))

859

Proud generujici kroutici

0,01A%
moment

9999

0-500 A*

Udaj ze samocinného sefizeni (automaticky
se nastavi hodnota zméfend nezavislym
samodinnym sefizenim).

* Rozsah se lisi podle nastaveni Pr. 71.

9999

Poutijte konstanty motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HRCA)

6-88

89

Viz Pr. 81

90

9%

Viz Pr.82az 84

9%

VizPr.82az84

Tab. 6-1:

Prehled parametrd (15)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- Smaza-

vani Smazd-

7 ivsech
Parametr ni para- | M>¢¢
para- |" o | para-

Vychozi Rozsah q metru metrid | .
hodnota nastaveni | FOPS Vizstr.

Funkce Nazev Krok

v/: povoleno
—: nepovoleno

Souvisejici
parametry

Nastavte isla stanic ménicdi, pokud je k
jednomu pocitaci pripojen vice ne jeden
117 Komunikace PU — ¢islo stanice 1 0 0-31 ménic, vV |vO|¢y®

(0-247) Pokud je v Pr. 549 nastavena ,1” (protokol
Modbus RTU), plati rozsah nastaveni v
zavorce.

Nastaveni komunikacni rychlosti. Nastavena
48/96/ hodnota x 100 = komunikacni rychlost.
192/384 Napiiklad pfi hodnoté nastaveni 192" je
komunikacni rychlost 19200 b/s.

Délka stop bitu: 1 bit
Délka dat: 8 bitt
Délka stop bitu: 2 bity
Komunikace PU — délka stop Délka dat: 8 biti
bitu 10 Délka stop bitu: 1 bit
Délka dat: 7 bitd
Délka stop bitu: 2 bity
Délka dat: 7 bitl

Bez kontroly parity
(pro Modbus RTU: délka stop bitu: 2 bity)
Komunikace PU - kontrola S kontrolou na lichou paritu

120 parity ! 2 ! (pro Modbus RTU: délka stop bitu: 1 bit)

18 Komunikace PU — rychlost 1 192

19

n

6-232

S kontrolou na sudou paritu
(pro Modbus RTU: délka stop bitu: 1 bit)

Pokud pocet po sobé jdoucich chyb prekroci
piipustnou hodnotu, E.PUE (spojeni s

Pocet novych pokusii o pocitacem) / E.ESR (Modbus RTU) vyvold
komunikaci PU 1 L nouzové zastaveni. 4

Vychozi nastaveni komunikace

0-10
121

Pokud se vyskytne komunika¢ni chyba,

9999 nedojde k nouzovému zastaveni ménice.

0 Zadna komunikace na konektoru PU

Nastavte casovy interval kontroly
Komunikace PU — interval komunikace. Pokud stav bez komunikace ® ®
12 kontroly 01s 9999 01-99985 prretrvava déle, nez je pfipustné doba, dojde k v v v

nouzovému zastaveni ménice.

9999 Z4dné kontrola komunikace

Nastaveni ¢ekaci doby mezi penosem dat pro
Komunikace PU — dob 0=150ms | anic a odpovéd
3 omunikace PU — doba 1 9999 . v O | Lo

prodlevy Nastaveni prostednictvim komunikacnich
9999 dat

Tab. 6-1: Prehled parametrti (16)

® Tyto parametry jsou komunika¢ni parametry a pfi provadéni funkci ,Smazani parametrd” a
~Smazani viech parametri” pres rozhrani R5485 se nemazou (viz. také oddil 6.19).
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Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
Z g v/ povoleno
Sc —: nepovoleno
33
Komunikace PU 0 CR/LF se nepouZiva
124 —volba pfitomnosti/absence 1 1 1 Pouzivé se (R v |vO|yO
CRILF 2 Poutiva se CRILF
0 Hodnoty parametrii zapisované komunikaci
Komunikace — volba zépisu do jsou zapisovany do E2PROM a RAM.
W 1 0 v v 4
E‘PROM 1 Hodnoty parametrii zapisované komunikaci
o jsou zapisovany do RAM.
% Zobrazuje pocet komunikacnich chyb béhem
5 383 | Cita¢ chyb komunikace 1 0 Pouze ke ¢teni komun|kace Modbus RTU. F"ouze k,e cten. — —_ —_
= Zobrazuje se, pouze pokud je vybran protokol
K Modbus RTU. 6-232
é 0/3 MiiZete zvolit Volnobézné zastaveni
g . Volba reZzimu zastaveni pfi 1 0 E:(;I;ésgivr;fkryf:é v v v
= vyskytu komunikacni chyby 112 chybav Brzdéné zastaveni
komunikaci.
Protokol ménice | Po zméné nastaveni
0 Mitsubishi (spojeni | resetujte méni¢
s pocitacem) (vypnéte a pak zapnéte 10} 10}
549 | Volba protokolu 1 0 napsjend). Zména v v 4
1 Protokol Modbus | pastaveni se projevi po
RTU resetu.

Tab. 6-1:

Prehled parametrti (17)

O] Tyto parametry jsou komunika¢ni parametry a pfi provadéni funkci ,Smazani parametrd” a
»~Smazani véech parametrl” pres rozhrani RS485 se nemazou (viz. také oddil 6.19).
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
y i t t
Funkce Nézev Krok Iyz;:::'a n::tlas::ni Popis metru metrd Viz str.
Sz
T E v/: povoleno
Ss —: nepovoleno
S8
125 Svorka 2 — nastaveni zesileni — 0,01 Hz 50 Hz 0-400 Hz Nastaveni frekven(e pfi zesileni vstupu na v . v
frekvence svorce 2 (maximum).
— | 16 Svorka 4 — nastaveni zesileni — 0,01 Hz S0Hz 0-400 Hz Nastaveni frek.vence pfi zesileni vstupu na v . v
=] frekvence svorce 4 (maximum).
2 0 Zobrazenov % i
T oo whrnimigoite | v | v | v
el vstupniho signélu 1 Zobrazeno 9
g2 ve V/mA vstupu.
o &
5 = @ | Svorka 2 - nastaveni . Nastaveni frekvence na strané klidové
) 5 (902) | frekvence — Klidova frekvence 0,01Hz 0Hz 0-400Hz hodnoty na vstupu svorky 2. v v
2 _§ @ | Svorka 2 — nastaveni o o 2000 Nastaveni prepocitaného % klidového napéti o 6-181
g B (902) | frekvence — klidova hodnota 0.1% 0% 0-300% (proudu) na vstupu svorky 2. v v
L5
£ 3 « | Svorka 2 - nastaveni o 0 2000 Nastaveni pfepocitaného % napétina .
= = (903) | frekvence — zesileni 01% 100% 0-300% zesilené strané vstupu svorky 2. v v
D >
£ o p - T,
Nog s | Svorka 4 — nastaveni . Nastaveni frekvence na strané klidové _
§ (904) | frekvence — klidova frekvence 0,01Hz 0Hz 0-400Hz hodnoty na vstupu svorky 4. v v
g 6 | Svorka 4 — nastaveni o o 2000 Nastaveni prepocitaného % klidového o
(904) | frekvence — klidova hodnota 0.1% 20% 0-300% proudu (napéti) na vstupu svorky 4. v v
¢ |Svorka 4 —nastaveni o 0 2000 Nastaveni pfepocitaného % Klidového .
(905) | frekvence — zesileni 0.1% 100% 0-300% (proudu) napéti na vstupu svorky 4. v v
Tab. 6-1: Prehled parametrti (18)

POZNAMKA I Cisla parametr( v zavorkach plati pfi pouziti parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).
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Parametry

Prehled parametrli

Parametr

Funkce

Souvisejici
parametry

Nézev Krok

Vychozi
hodnota

Rozsah
nastaveni

Popis

Smaza-
nivsech
para-
metri

Kopiro-
vani
para-

metru

Smaza-
ni para-
metru

v/: povoleno
—: nepovoleno

Vizstr.

127

PID regulace — frekvence pro

automatické prepnuti 0,01Hz

9999

0-400 Hz

Nastaveni frekvence, pii které se fizeni
automaticky prepne na PID regulaci.

9999

Funkce automatického pfepnuti na PID
regulaci deaktivovand

128

Volba PID regulace 1

PID regulace neaktivni

20

Reverzni PID

requlace Vstup méfené hodnoty

2

(svorka 4)

Prim PID regulace Nastavend hodnota

40-43

Rizeni s napinacim
vélcem

(svorka 2 nebo Pr. 133)

50

Reverzni PID

Vstup signélu hodnoty
regulace

odchylky

51

Piimé PID requlace (komunikace CC-Link)

60

Reverzni PID

Vstup méfené hodnoty
regulace

azadané veliciny

61

Piimé PID requlace (komunikace CC-Link)

129

PID proporciondlni pasmo 0,1%

100 %

0,1-1000 %

Pokud je proporciondlni pasmo tizké (malé
nastaveni parametru), mald zména méfené
hodnoty vyvold velkou zménu akéni veliciny.
Proto se zuZujicim proporciondlnim pdsmem
se zvySuje citlivost odezvy (zesileni), ale

zhor3uje se stabilita, tj. dochazi k prekmitdim.

Zesileni Kp = 1/proporciondlni pismo

9999

Bez proporciondini requlace.

PID regulace

130

PID integracni ¢as

0,1-3600s

Cas, ktery samotné integracni (1) slozka
potiebuje, aby dala stejnou akéni velicinu
jako proporciondini (P) slozka. Pfi snizeni
integracniho asu je Zddand veli¢ina
dosazena rychleji, ale snadnéji dochazi k
prekmitdm.

9999

Bez integracni requlace.

131

PID horni mez 0,1%

9999

0-100%

Nastaveni horni limitni hodnoty.

Pokud zpétnd hodnota prekracuje nastaveni,
dochdzi k vystupu signalu FUP. Maximalni
vstup (20 mA / 5V /10 V) méfené hodnoty
(svorka 4) odpovida 100 %.

9999

Z4dné funkce

132

PID dolni mez 0,1%

9999

0-100 %

Nastaveni dolni limitni hodnoty.

Pokud procesni hodnota klesne mimo rozsah
nastaveni, dochdzi k vystupu signalu FDN.
Maximalni vstup (20 mA/5 V/10 V) méfené
hodnoty (svorka 4) odpovida 100 %.

9999

Z4dné funkce

133

PID Zddana velicina 0,01%

9999

0-100 %

SlouZi k nastaveni Z&dané veliciny PID
regulace v reZimu obsluhy z PU.

9999

Z4dné funkce

134

PID derivacni cas 0,01s

9999

0,01-10,00's

Cas, ktery samotnd derivacni (D) slozka
potiebuje, aby dala stejnou akéni velicinu
jako proporciondlni (P) slozka. Pi zvy3eni
derivacniho ¢asu dochdzi k vétsi odezvé na
zménu odchylky.

9999

Bez derivacni regulace.

6-271

Tab. 6-1:

Prehled parametrdi (19)
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Piehled parametrd Parametry
Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce = Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
E_"E v: povoleno
Ss —:nepovoleno
]2
0 Japonstina
= 1 Anglictina
2 g 2 Némcina
=8
2= ) ) 3 Francouzitina
=08 | 14 Volba jazyka zobrazeni PU 1 1 — %4 — — 6-313
= 4 Spanélitina
& g 5 Ital3tina
= 6 Svédstina
7 Fintina
146 Parametr pro nastaveni vyjrobce. Nenastavujte.
147 VizPr.7aPr.8
Monitorovani vjstupniho o 0 N0 Nastaveni drovné detekce vystupniho
== 130 proudu 01% 150% 0-200% proudu. 100 % je jmenovity proud ménice. v v v
% ,—;; Nastaveni doby detekce vystupniho proudu.
&85 Dobamonitorovnivstubniho Nastaveni doby od okamziku, kdy vystupni
S s | 151 ystup 0,1s 0s 0-10s proud vzroste nad nastavenou hodnotu, do v v 4
=] proudu o PO . )
33 okamZiku vyslani signdlu detekce vystupniho
a2 proudu (Y12).
e 6-131
53 Monitorovani nulového Nastaveni Grovné detekce nulového proudu.
22| 132 0,1% 5% 0-200%  |Jmenovity proud ménice pfi specifikovaném v v 4
== proudu P ..
=] dovoleném pretiZeni je povazovén za 100 %.
S92
IS g Nastavenim tohoto parametru se definuje
£58 = . doba od okamZiku, kdy vystupni proud klesne
S E —
S E| 153 (as detekce nulového proudu 0,01s 0,5s 0-1s pod hodnotu Pr. 152, do vyslani signalu 4 v 4
detekce nulového proudu (Y13).
156 )
157 Viz Pr. 22
— 158 Viz Pr. 52
0 Lze zobrazit parametry zakladniho rezimu i
rozsiteného rezimu.
Volba ¢teni uZivatelské Lze zobrazit pouze parametry registrované v
160 skupiny ! 0 ! uzivatelskeé skupiné. v v v
g 9999 Lzs zobrazit pouze parametry zékladniho
5 rezimu
< o . (0-16) Udavé pocet parametrd registrovanych v
= 17 |Udaj o piifazeni uzivatelskych 1 0 uZivatelské skupiné (pouze ke cteni). v _ — | 619
= skupin / Vynulovat pfifazeni
§ 9999 Vynulovat pfifazeni do uZivatelské skupiny
é Redistrace do uiivatelské Nastaveni Cisel parametrd, které maji byt
- 73 SkL? in 1 9999 0-999/9999 | registrovany do uZivatelské skupiny. — — —
piny Hodnota pii ¢teni je vidy ,9999".
Vymazani parametrii z Nastaveni Cisel parametrd, které maji byt
7 ugiva telskef’sku o 1 9999 0-999/9999 | vymazany z uzivatelské skupiny. — | = | =
piny Hodnota pfi cteni je vzdy ,9999".
Tab. 6-1: Prehled parametrui (20)
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Parametry Prehled parametrli
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
« Vychozi Rozsah . metru metru | ..
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
Z E /: povoleno
Sc —: nepovoleno
S 3
Rezim nastaveni
0 o
frekvence volicem
— Rezim zablokovani
= Rezim tlatitek neaktivni
o2 ) 1 potenciometru pro
£3 Nastaveni frekvence volié
22| 16l z jednotky PU — uzamceni 1 0 — - v — v | 6314
=3 funkce 10 Rezim nastaveni
==Z frekvence volicem | .
S — Rezim zablokovani
Rezim tlacitek aktivni
n potenciometru pro
voli¢
162 .
165 Viz Pr. 57
168 L ]
169 Parametr pro nastaveni vjrobce. Nenastavuijte.
- 170 .
7 Viz Pr.52
172
- Viz Pr. 160
174
0-5/7/8/10/12/ | 0: Otacky — nizkd rychlost
14-16/18/24/ | 1: Otdcky — stfedni rychlost -
178 Volba funkce svorky STF ! 60 25/60/62/ | 2: 0Otacky — vysoka rychlost v v
65-67/9999 |3: Volba druhych funkei
0-5/7/8/10/12/ 4 Nastaveni vstypu nasvorce 4
14-16/18/24/ 5 Volba krokového provozu
179 Volba funkce svorky STR 1 61 25/61/62/ 7: Vstup externiho termorelé v — v
8 Volba patndcti rychlosti
65—67/9999 s . Ly
10:  Signal povoleni chodu ménice
> 180 Volba funkee svorky RL 1 0 (pfipojeni FR-HC/FR-CV) v — 4
S 12 Externi blokovani obsluhy z PU
= 181 Volba funkce svorky RM L L 14: Svorka aktivace PID regulace v - v
g 182 Volba funkce svorky RH 1 2 15: Slvgnal d?koncenl otevieni brzdy v _ v
g 16:  Prepnuti obsluhy z PU/ 6-114
§ 183 Volba funkce bit MRS 1 24 externi obsluhy v — v
% 18:  Prepnutina V/f
B 0-5/7/8/10/12/ | 24:  Zastavenivystupu
= 14-16/18/24/ |25:  Volba pridrzeni startovacich signald
25/62/ 60:  Povel pro otaceni vpied
65-67/9999 (pouze svorka STF (Pr. 178))
61:  Povel pro otéceni vzad
184 Volba funkce svorky RES 1 62 (pouze svorka STR (Pr. 179)) v — v
62:  Reset ménice
65:  Prepnuti obsluhy NET/PU
66:  Prepnuti externi obsluhy/NET
67:  Pfepnuti zdroje povelll
9999:  Zadné funkce
Tab. 6-1: Prehled parametrd (21)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr ;’:r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce - Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
v/: povoleno

—: nepovoleno

Souvisejici
parametry

190 Volba funkce svorky RUN 1 0 0/1/3/4/7/8/ {0/100:  Chod ménice v — v
11-16/20/25/ 1/101:  Dosazeni frekvence
26/46/47/64// |3/103:  Alarm pietizeni
80/81/90/91/ |4/104:  Detekce vystupni frekvence
93/95/96/98/ |7/107:  Ptedbéiny alarm

99/100/101/ regenerativni brzdy
103/104/107/ |8/108:  Ptedbézny alarm
191 Volba funkce svorky FU 1 4 108/111-116/ elektronického termorelé v _ v

120/125/126/ | 11/111:  Provozni pfipravenost ménice
146/147/164/ [12/112:  Detekce vystupniho proudu
180/181/190/ |13/113:  Detekce nulového proudu
191/193/195/ |14/114:  PID dolni mez
196/198/199/ |15/115:  PID horni mez
9999 16/116:  PID vystup otdceni vpied/vzad

20/120:  PoZadavek na otevfeni brzdy
25/125: Vystup poruchy ventildtoru
26/126:  Predbézny alarm

pirehfati pasivniho chladice
46/146:  Béhem dobéhu pii

vypadu napdjeni
0/1/3/4/7/8/ (zlistava sepnuty do uvolnéni)
11-16/20/25/ | 47/147. PID regulace aktivovana
26/46/47/64 | 64/164:  Bihem opétovného rozbéhu
80/81/90/917 | 80/180; Kontrolni vystup

6-124

Prifazeni funkce vystupni svorky

95/96/98/99/ ,Bezpecné zastaveni”
100/101/103/81/181:  Kontrolni vystup 2
192 Volba funkce svorky ABC 1 99 104/107/108/ /Bezpetné zastaveni” v - v

T11-116/120/ 90/190;  Alarm Zivotnosti

125/126/146/ | 91/191; Alarmni vystup 3

1471801181/ (signél vypnuti napajeni)

164/190/191/ | 93/193; Monitor stfedni hodnoty proudu

195/196/198/ | 95/195:  Alarm Casovace Udrzby
199/9999 | 96/196: Vzdaleny vystup

98/198:  Vystup mensi zdvady

99/199:  Alarmni vystup

9999:  Zadné funkce

0-99:  Logika source

100-199: Logika sink

232
- VizPr.4azPr.6
| ;39
240 VizPr.72
241 VizPr. 125 aPr. 126
Tab. 6-1: Prehled parametrui (22)

6-22 S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry

Prehled parametrli

Parametr

Funkce

Souvisejici
parametry

Nézev

Krok

Vychozi
hodnota

Rozsah
nastaveni

Popis

Kopiro-
vani
para-

metru

Smaza-
nivsech
para-
metri

Smaza-
ni para-
metru
Vizstr.

v/: povoleno
—: nepovoleno

244

Prodlouzeni Zivotnosti
ventilatoru

Volba provozu chladiciho
ventildtoru

Pracuje pfi zapnuti napéjeni

Zapinni a vypinéni chladiciho ventildtoru je
neaktivni. (Chladici ventildtor je trvale
zapnuty.)

Zapinni a vypinéni chladiciho ventilatoru je
aktivni

v v 6-301

245

Jmenovity skluz

0,01%

9999

0-50%

SlouZi k nastaveni jmenovitého skluzu
motoru.

9999

74dna kompenzace skluzu

» /I

246

Casové konstanta kompenzace
skluzu

0,01s

0,01-10s

SlouZi k nastaveni doby reakce kompenzace
motoru. Pfi nastaveni mensi hodnoty je
reakce rychlejsi. Vzhledem k vétsi
setrvacnosti zatéZe se vSak zvySuje moznost
vyskytu chyby regenerativniho prepéti
(E.0VED).

247

Kompenzace skluzu )G P.MFVC

Volba rozsahu pro kompenzaci
skluzu

9999

Kompenzace skluzu se neprovadi v pasmu
konstantniho vykonu (pasmo frekvenci
vyssich nez frekvence nastavend v Pr. 3)

9999

Kompenzace skluzu se v pasmu konstantniho
vykonu provédi.

249

Detekce zemniho zkratu

Detekce zemniho zkratu pfi
startu

Detekce zemniho zkratu vypnutd

Detekce zemniho zkratu zapnutd

v 4 6-171

250

Volba zpiisobu zastaveni motoru

Volba stop

0,1s

9999

0-100s

Po uplynuti
prednastaveného
Casu od vypnuti
spoustéciho
signélu se motor
neché volnobézné
zastavit.

Signal STF:

Start otaceni vpred
Signdl STR: Start otdceni
vzad

1000-1100s

Po uplynuti

(Pr. 250 —1000) s
od vypnuti
spoustéciho
signalu se motor
neché volnobézné
zastavit.

Signal STF:
Spoustéci signal
Signal STR:

Signdl chodu vpfed/
vzad

8888

9999

Signdl STF:
Spoustédi signal
Signdl STR:

Signdl chodu vped/

Po vypnuti signdlu
vzad

je motor zabrzdén

do zastaveni. Signal STF:

Start otéceni vpired
Signal STR: Start otaceni
vzad

6-103

Tab. 6-1:

Prehled parametrd (23)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr ;’:r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru 5
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
E_"E v: povoleno
Ss —:nepovoleno
S8
E g Ferueni 0 Bez detekce prrerusent vystupni faze
% & V?Iba dgtgkce prerudeni 1 1 ¥ v v v
L5 vystupni faze 1 S detekdi preruseni vystupni fize
£e 0 Bez detekce preruseni vstupni faze 6-170
£ Volba detekce preruseni
S = 872 D 1 1 T cex v v v
sz vstupni faze 1 S detekdi preruseni vstupni faze
= =
Zobrazuje, zda kondenzator fidiciho obvodu,
kondenzator hlavniho obvodu, chladici
Zobrazeni stavu alarmu ventildtor a jednotlivé ¢asti obvodu
255 o . 1 0 (0-15) PSR Q. — — —
Zivotnosti omezovace zapinaciho proudu dosahly , &

nedosahly drovné vystupu alarmu Zivotnosti.
(Pouze ke cteni)

Zobrazen sivotnosti Zobrazuje miru opotfebeni obvodu

256 " . 1% 100 % (0-100%) | omezovace zapinaciho proudu. — — —
omezovace zapinaciho proudu e
(Pouze ke cteni)

- ) Zobrazuje miru opotiebeni kondenzatoru
Zobrazeni Zivotnosti

257 kondenzatoru fidiciho obvodu 1% 100 % (0-100%) | fidiciho obvodu. — — —

Zobrazeni Zivotnosti ¢asti ménice

(Pouze ke ¢teni) 6-302
Zobrazuje miru opotiebeni kondenzatoru
Zobrazeni Zivotnosti hlavniho obvodu.
258 kondenzatoru hlavniho 1% 100 % (0-100%) | (Pouze ke cteni) — — —
obvodu Zobrazuje se hodnota zmérend pomoci Pr.
259.

Po nastaveni hodnoty ,1” a vypnuti napdjeni
zacina méfeni Zivotnosti kondenzatoru

Méreni zivotnosti 01 hlavniho obvodu. Pokud je po zapnuti

29 kondenzatoru hlavniho ! 0 (2/3/8/9)  |napajeniv Pr. 259 hodnota 3", je méeni v | v |V
obvodu . . PR
dokonceno. Mira opotiebeni je uvedena v
Pr. 258.
Volnobézné zastaveni
0 Pfi podpéti nebo vypadku napéjeni se vypne

vystup ménice.

Pri podpéti nebo vypadku napajeni je mozné

Volba zastaveni pfi vjpadku méni¢ zbrzdit do zastaveni.

Chovani pfi chvilkovém vypadku napéjeni

261 napajen ! 0 v | v | v |68
Pfi podpéti nebo vypadku napéjeni je mozné
ménic zbrzdit do zastaveni. Pokud béhem
vypadku dojde k obnové napajeni, méni¢ se
znovu rozhéhne.

267 VizPr. 73

268 Viz Pr. 52

269 Parametr pro nastaveni vyrobce: Nenastavujte.

Tab. 6-1: Prehled parametrui (24)

D Tento parametr je k dispozici pouze u tfifazové verze.
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Parametry Pfehled parametrd

Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
Z E /: povoleno
Sc —: nepovoleno
33
S ) 0 Bez fizeni kontaktniho zastaveni
= 270 Kontaktni stop 1 0 —— - . v v v
s 1 Rizeni kontaktniho zastaveni
o
0) Obvykle se nastavuje na hodnotu mezi 130 %
» ) 0-300 % 180 %.
g 275 Budici proud pro kontaktni 0,1% 9999 ® | Nastaveni sily (pfidriovaciho momentu) v v v
= stop pro fizeni kontaktniho zastaveni.
[a] Py
< 9999 £3dnd kompenzace. 6-105
= Nastaveni nosné frekvence PWM pro fizeni
E 0-9 kontaktniho zastaveni.
E (Platné pii vystupni frekvenci 3 Hz nebo
< Nosna frekvence PWM mensi.)
= 276 pro kontaktni stop ! 9999 v v v
ri 9999 Stejnd jako nastaveni Pr. 72 ,Funkce PWM”.
&

uvolnéni mechanické brzdy + cca0,1az0,2s.

Pfi této frekvenci se vypind signél pozadavku
na otevfeni brzdy (BOF). Tento parametr se
282 Provozni frekvence brzdy 0,01Hz 6Hz 0-30 Hz obecné nastavuje na hodnotu nastavenou v v v 4
Pr. 278 + 3 az 4 Hz. Tento parametr Ize
nastavit, pouze pokud Pr. 278 < Pr. 282.

Pr. 292 = 7: Nastavte dobu prodlevy do
seveni mechanické brzdy + 0,1s.

— 277 VizPr.22
Nastavuje se na jmenovitou skluzovou
Frekvence pro frekvenci motoru + cca 1,0 Hz.
278 uvolnéni brzdy 0,01Hz 3Hz 0-30Hz Tento parametr Ize nastavit, pouze pokud v v v
Pr.278 < Pr.282.
Obecné se tento parametr nastavuje na cca
50 a7 90 %. Pokud je nastaveni pilis nizké,
) Proud pro uvolnén brzdy 01% | 130% 0-200% 2::\2’:::(']“3"“ poldesnutizétéze kvdli v v | v
E Za 100 % se povazuje jmenovity proud
= ménice.
o -
V) (asovy interval pro snimani . Obecné se tento parametr nastavuje na cca
& 280 proudy 0,1s 03s 0-2s 0121035, %4 v v
O
o mechniérty. 6109
g 281 Doba prodlevy pfi startu 0,1s 03s 0-5s Pr. 292 = 8: Nastavte dobu prodlevy do v v 4
5
5
2

283 Doba prodlevy pfi zastaveni 0,1s 03s 0-5s Pr. 292 = 8: Nastavte dobu prodlevy do v v 4
sevfeni mechanické brzdy + cca 0,2az 0,3
sekundy.
292 | Automaticky rozbéh/dobéh 1 0 0/1/7/8/11 | Nastaveni brzdéni je platné, pokud je nastaveni ,7“ nebo ,8".
0 Vyrovndni momentu je neaktivni
286 Vyrovnani momentu — zesfleni|  0,1% 0% Nastaveni velikosti vyrovnéni momentu pii v v W

0,7-100% | jmenovitém momentu jako procenta
vzhledem k jmenovité frekvenci motoru.

6-297

Nastaveni casové konstanty primarniho filtru
0,01s 03s 0-1s zkresleni aplikovaného na proud generujici %4 %4 v
kroutici moment.

Vyrovnéni momentu —

287 konstanta filtru

Vyrovnani momentu YAD MFVC{

Tab. 6-1: Prehled parametrd (25)
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Piehled parametrd Parametry

Kopiro- < | Smaza-
> . | Smaza- | . o
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru .
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce _ Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —: nepovoleno
]2
292 -
203 Viz Pr. 61
= § 0 Neaktivni
E'S
Z E
S = Velikost kroku digitalniho
T 5 295 volice k 0,01 0 0/0,01/  |Lze nastavit pfiristek nastaveni pfi zméné v v v | 6315
s '; 0,1/1/10 nastavené frekvence volicem.
22
1%56_/19096// Stanoveni stupné ochrany heslem pro zapis a
296 Stuperi ochrany heslem 1 9999 199 Cteni v — v
£
% 9999 Bez ochrany heslem
= 10009998 | Nastaveni 4-mistného hesla 6199
3 . Zobrazeni nespravného zadani hesla @
297 Aktivace ochrany heslem 1 9999 (0-5) (jen teni) (aktivni u Pr. 296 = 100-106) v v 4
9999 Bez ochrany heslem
298 -
— 209 Viz Pr. 57
Zdrojem provoznich povel( sériova
0 h
338 Zdroj provoznich poveld 1 0 komunikace v v |l gy
1 Externi zdroj provoznich povel (start/stop)
0 Zdrojem povelii k nastaveni otacek sériovd
komunikace
Externi zdroj povelii k nastaveni otacek
(je deaktivovano nastaveni frekvence
1 prostrednictvim sériové komunikace, je
339 Idroj poveldl pro otacky 1 0 aktivovéno nastaveni svorky 2 z externiho %4 v® |y
zdroje)
Externi zdroj poveld k nastaveni otacek (je
) aktivovano nastaveni frekvence prostrednic-
tvim sériové komunikace, je deaktivovano
nastaveni svorky 2 z externiho zdroje)
g 0 Aktivovana volitelnd komunikacni jednotka 6218
= 2 Aktivovan konektor PU
>
Volba zdroje provoznich Automatické rozpoznéni volitelné ® ®
0 poveld v rezimu NET ! 9999 komunikacni jednotky v v v
9999 Normalné je aktivovan konektor PU. Volitelna
komunikacni jednotka je aktivovana, pokud
je piipojena.
Nastavuje konektor PU jako zdroj poveld v
2 .
rezimu obsluhy z PU
Nastavuje USB konektor jako zdroj povelii v
3 .
Volba zdroi " rezimu obsluhy z PU.
olba zdroje provoznic
ST poveliv reJiir';u pU 1 9999 s Nastavuje ovladaci panel jako zdrojpoveliiy | ¢/ | v @ | v @
rezimu obsluhy z PU.
Automatické rozpoznani piipojeni USB a
9999 piipojeni PUO7
Priorita: USB > PUO7 > ovladaci panel
Tab. 6-1: Prehled parametrti (26)

® Tento parametr je k dispozici pouze u tfifazové verze.

@ Tyto parametry jsou komunikacni parametry a pfi provadéni funkci ,Smazani parametrd” a
»Smazani vsech parametr(” pfes rozhrani RS485 se nemazou (viz. také oddil 6.19).
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Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr vani g para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
E‘J‘E v/ povoleno
Sc —: nepovoleno
33
340 VizPr.79
342 - 5
— 343 VizPr. 117 az Pr. 124
450 VizPr.71
Smazéni dat pro
0 vzdaleny vystup pfi
vypnuti Smazani dat pro
vzdaleny vystup pfi
Uchovanidatpro | esety ménice
2 1 vzdaleny vystup pfi
2 slend vistupni vypnuti
Eg 495 Vzldbalena vystupni 1 0 yp il v v v
g =2 volba Smazani dat pro
23 10 vzdaleny vystup pfi - 6-133
2 vypnuti Uchovani dat pro
o vzdaleny vystup pfi
= Uchovanidatpro | esety menice
2 11 vzdaleny vjstup pfi
vypnuti
496 Data vzdaleného vystupu 1 1 0 0-4095 — — —
—— Vystupni svorku Ize sepnout a rozepnout.
497 Data vzdéleného vystupu 2 1 0 0-4095 — — —
502 Viz Pr. 124
Udéva celkovou dobu zapnuti ménice v
— # P ~ ndsobcich 100 h. Pouze ke cteni
;@ 503 Casovac udrzby ! 0 0(1-9998) Pri z&pisu nastaveni 0" se celkovd doba
g zapnuti vymaze. 6-307
B L . 0-9998 Nastaveni casu, po kterém se spusti vystupni
S 504 Casoval Udrzby —nastaveni 1 9999 signal alarmu ¢asovae Gdriby (Y95). v _ v
Casu pro alarm —
9999 £3dnd funkce
c 547 Cislo stanice USB 1 0 0-31 Udava tislo stanice ménice. v |vO|lyv©®
E USB komunikace je povolena. Pokud vsak
S . bude obsluha pfepnuta na rezim obsluhy
=L 0 ) P
Z 2 zPU, dojde k zastaveni ménice s alarmem 6-276
T2 | s Interva! kontroly USB 01s 9999 (E.USB). v v |y
g2 komunikace Nastaveni ¢asového intervalu kontrol
e 0,1-999,8 s . y
> komunikace.
% 9999 Zadna kontrola komunikace
= 551 | VizPr.338a2Pr. 339
549 VizPr.117 az Pr. 124
- 550 -
551 Viz Pr.338aPr.339
Tab. 6-1: Prehled parametr(i (27)

O] Tyto parametry jsou komunika¢ni parametry a pfi provadéni funkci ,Smazani parametrd” a
»~Smazani véech parametrl” pres rozhrani RS485 se nemazou (viz. také oddil 6.19).
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Piehled parametrd Parametry
Kopiro- < | Smaza-
> o |Smazd- | .
Parametr I"’, :r"a'_ ni para- n:)vasreac:h
metru 5
< Vychozi Rozsah q metru metrid | .
Funkce = Nazev Krok hodnota aTreni Popis Viz str.
T [ v: povoleno
Ss —:nepovoleno
]2
= Nastaveni ¢asu pro vypocet stedni hodnoty
= 555 Stredni hodnota proudu — cas 0,1s 1s 0,1-1,0s proudu béhem vystupu pocatecniho impulzu v v v
= (1s).
§ * . . Nastaveni Casu, kdy se neziskavaji (maskuji)
= 556 (as pro prechodny stav 0,1s 0s 0,0-20,0s dataz prechodného stavu. v v v
2 6-308
E Monitor stfedni hodnoty " . . 0
s 557 proudu - referen¢ni hodnota 0,01A Jmenm{ltyv 0-500A Nflstavepl referer](m f)odnoty (100 %) pro v v v
E proudy proud ménice vystup signélu stfedni hodnoty proudu
S
563 )
S64 Viz Pr. 52
_ 571 VizPr. 13
611 VizPr. 57
645 Viz Pr.C1(901)
< % Potlaceni o 5000 Omezuje se koliséni momentu, aby se snizily ~
g % 653 vibraci 0.1% 0 0-200% \ibrace zpiisobené mechanickou rezonanci. v v v |&174
g
o
665 Viz Pr. 882
800 Viz Pr. 80
859 Viz Pr. 84
872 VizPr. 251
0 Omezeni regenerativniho provozu je
deaktivovano
Volba 1 Omezeni regenerativniho provozu je trvale
882 omezeni regenerativniho 1 0 aktivovano v v v
provozu Omezeni regenerativniho provozu je aktivni
2 pouze béhem provozu s konstantnimi
otéckami
Nastaveni trovné shéricového napéti, pfi
kterém zasdhne funkce omezeni
regenerativniho provozu. Pii nastaveni nizké
o Grovné shémicového napéti bude méné
5] Omezeni regenerativniho 400V/ Castéji dochdzet k chybé pirepéti. Zvysi se viak
o . vz v
s 883 provozu — aktivacni tiroven 01V 780V * 300-800V | skute¢nd doba dobéhu. v v v
2 Nastavend hodnota musi byt vyssi
',% nez ,napdjeci napéti’ x J2. 6-298
g * Tovdrni nastaveni zdvisi na napétové
? hladiné frekvencniho ménice: 200 V/400 V
% Omezeni regenerativniho Nastaveni limitni hodnoty nariistu frekvence
E provozu — 0-10 Hz pii aktivaci funkce omezeni regenerativniho
885 limitni hodnota kompenzacni 0,01 Hz 6Hz provozu. v v v
frekvence 9999 Zadny limit frekvence
886 Omezeni regepergtlvnlpq 01% 100% 0-200% Upravuje (IlﬂllVOSt pri aktlvag fgnkce omezeni
provozu — zesileni napéti regenerativniho provozu. Vétsi nastaveni Pr.
886 zvysi citlivost na zménu shéricového
napéti. Vlystupni frekvence by se viak mohla
i o stat nestabilni. v v 4
¢s | Omezeni regenerativniho 0,1% 100% 0-200% |V piipadé velké setrvatnosti zatéze motoru
provozu — zesfleni frekvence snizte nastaveni Pr. 886. Pokud pfi snizeni
nastaveni Pr. 886 nedojde k potlaceni vibraci,
nastavte mensi hodnotu v Pr. 665.
Tab. 6-1: Prehled parametrd (28)
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Parametry Pfehled parametrd
Kopiro- .| Smaza-
. o [Smazd- | . Y
Parametr an ni para- L
parta- metru pa:a:
< Vychozi Rozsah . metru metrd | .
Funkce — Nézev Krok hodnota el Popis Vizstr.
E‘J‘E /: povoleno
Sc —: nepovoleno
33
888 Volny parametr 1 1 9999 0-9999 Parametry, které miizete vyuzit pro vlastni v — —
E potiebu.
5 Pfi pouZiti vice ménicli a nastaveni
g jedine¢ného cisla kazdého ménice Ize vyuzit 6-312
‘@ 889 Volny parametr 2 1 9999 0-9999 pro tdrzbu, sprévu apod. v — —
= Data jsou uchovavanai pfi vypnuti napéjeni
ménice.
= Qa . o o o Kalibrace stupnice analogového méfice o
2 T | (901) Kalibrace svorky AM piiipojeného ke svorce AM. v v
g5
2% Kalib ice mice. kv e analogows 6-148
== 645 | Nastaveni 0V svorky AM 1 1000 970-1200 | \AIbrace stupnicemerice, kdyzjeanalogovy | -\,
s = vystup 0.
=
c2
(902)
— - VizPr.125aPr. 126
c7
(905)
C22
(922)
— - Parametr pro nastaveni vyrobce. Nenastavuijte.
C25
(923)
£3 0 Pipani vypnuto
=5
- S
=2 | 90 Nastaveni pipani na jednotce 1 1 v v v | 6316
z PU 1 Pipani zapnuto
2R
23
=
gL
R Nastaveni kontrastu Lze provést nastaveni kontrastu LCD
=5 | 991 . 1 58 0-63 parametrizacni jednotky (FR-PU04). v v 4 6-316
S B jednotky PU o ;
R 0 (svétly) — 63 (tmavy)
b=
g
(=5
-% Pl Smazénf parametrd 1 0 o Nastavenlohod.r]q'ty ,,1’ vrat! vSechny parametry kromé kalibracnich 416
=2 parametrdi na jejich vychozi hodnoty.
% g ALLC Smazdni v3ech parametrii 1 0 0/1 Nastaveni hodnoty , 1" vrati vSechny parametry na jejich vychozi hodnoty. 4-16
g S| Bl Smazéni historie zavad 1 0 0/1 Nastaveni hodnoty ,1“ smaze osm poslednich alarmd. 7-20
SE g e vichozich
& E | Pr.CH h;ﬁ':;? Zmen vychozic 1 0 0 Zobrazi parametry, jejichZ hodnota byla oproti vychozi hodnoté zménéna. 4-17
Tab. 6-1: Prehled parametrd (29)
POZNAMKA I Cisla parametr v zavorkach plati pfi pouziti parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).
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ReZim regulace

Parametry

6.2

Rezim regulace

U tohoto ménice je k dispozici fizeni V/f (vychozi nastaveni), pokrocilé fizeni vektoru magnetického
toku a univerzalni fizeni vektoru magnetického toku.

Rizeni V/f

Reguluje frekvenci a napéti tak, aby pii zméné frekvence byl pomér frekvence (f) a napéti (U) kon-
stantni.

Pokrocilé (univerzalni) fizeni vektoru magnetického toku

@ Toto fizeni vypoctem vektorl rozdéluje vystupni proud ménice na budici proud a proud generu-
jici kroutici moment a napétovou kompenzaci reguluje motorovy proud potiebny pro dany
zatézovy moment. Pfed pouzitim motoru v rezimu pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku
musi probéhnout samocinné nastaveni parametrd motoru.

@ Univerzalni fizeni vektoru magnetického toku je stejna funkce jako u fady FR-E500. V ostatnich
pfipadech zvolte pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku.

Pokud nejsou splnény nasledujici podminky, zvolte fizeni V/f, nebot jinak se mdZe vyskytnout chybna
funkce, napfiklad nedostate¢ny moment nebo nepravidelny chod.
® Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice.

@ Pouzity motor mliZze byt libovolny standardni motor Mitsubishi, vysokovykonny motor (SF-JR,
SF-HR 0,2 kW nebo vice) nebo motor Mitsubishi s konstantnim momentem (SF-JRCA ctyipolovy,
SF-HRCA 0,2 kW az 15 kW). Pfi pouZziti jiného nez vyse uvedeného motoru (motoru jiného vyrobce)
je bezpodmine&né nutné provést samocinné sefizeni parametri motoru.

® Jednim méni¢em by mél byt pohanén jen jeden motor.

@ Délka vedeni od ménice k motoru by méla byt max. 30 m. (Pokud délka vedeni presahuje 30 m,
je tfeba provést samocinné sefizeni s pfipojenym vedenim.)
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Parametry Rezim regulace
6.2.1 Zména zpusobu regulace (Pr. 80, Pr. 81, Pr. 800)
Nastavte pfi volbé regula¢ni metody pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzal-
niho fizeni vektoru magnetického toku. Vychozi hodnota je fizeni V/f.
@ Volba rezimu regulace se provadi pomoci Pr. 800 ,Volba regulace”.
Pr.c. |Nazev :j;:::; Rozsah nastaveni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0,1-15kW Nastavte vykon pouzitého motoru. Pokrocilé fizeni vektoru |6.3.2
Vykon motoru 9999 — magnetického toku
9999 Rizeni V/f Univerzélni fizeni 6.3.3
2/4/6/8/10 Nastavte pocet p6lti motoru. el gneiidie
Pocet polii motoru 9999 . toku
9999 Rizeni V/f 178184  Volba funkce vstupni  [6.10.1
o svorky
Pokroilé fizent 450 Typdruhého motoru | 6.8.2
2 vektoru magnetic- 44 Druhd dobarozbéhu/  |6.7.1
LV Volb I 2 Kizeni V/f kého toku @ dobéhu
olba reqgulace 1zeni 3 ¥
g Univerzalni 45 Druha, dof)va deehu 6.7.1
30 Fizeni vektoru mag- 46  Druhé zvySeni 6.3.1
tického toku @ momentu
NEtickeho toku 47 DruhéV/f (zékladni  [6.5.1
frekvence)
48  Druhé proudové 6.3.5
omezeni — proud
51 Druhd nadproudova 6.8.1
ochrana motoru

® vPr.80aPr.81 nastavte jinou hodnotu nez ,9999".

Nastaveni vykonu motoru a poctu poli motoru (Pr. 80, Pr. 81)

@ P¥ivolbé pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzélniho fizeni vektoru mag-
netického toku je nutné vybrat specifikace motoru (vykon motoru a pocet pélt motoru).

@® Vykon motoru (kW) nastavte v Pr.80 ,Vykon motoru” a pocet pélt motoru nastavte v Pr.81 ,Pocet
polt motoru”.
Volba zpusobu regulace

Jako zpUsob regulace ménice mizete zvolit fizeni V/f, pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku
nebo univerzalni fizeni vektoru magnetického toku.

Pr. 80, Pr. 81 Pr. 800 Zpusob regulace
20 Pokrocilé fizeni vektoru
(Vychozi hodnota Pr. 800) magnetického toku
#9999
30 Univerzalni fizeni vektoru
magnetického toku
9999 _® Rizeni V/f

(Vychozi hodnota Pr. 80, Pr. 81)

Tab. 6-2: Volba zplisobu regulace

® pokud je v Pr. 80 ,Vykon motoru” nebo Pr. 81 ,Pocet p6lli motoru” nastavena hodnota ,9999",
metodou regulace je fizeni V/f bez ohledu na hodnotu nastavenou v Pr. 800.
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ReZim regulace

Parametry

POZNAMKY

Pirepinani zpusobu regulace externimi svorkami (signal X18)

@® Kezméné zpusobu regulace (fizeni V/f - pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku (univerzalni
fizeni vektoru magnetického toku)) externi svorkou slouzi signal pfepnuti na V/f (X18).

@ Sepnutim signalu X18 zménite aktualné vybrany zpUsob regulace (pokrocilé fizeni vektoru mag-
netického toku nebo univerzalni fizeni vektoru magnetického toku) na fizeni V/f.

Pro pfifazeni funkce vstupu signalu X18 ke svorce nastavte hodnotu ,18" v nékterém z Pr. 178 az

Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.

Regulace pres signal X18 pouzivejte pouze tehdy, pokud je invertor ve stavu stop. Pokud béhem
provozu probiha prepinani mezi fizenim V/f a pokrocilym fizenim magnetickéhotoku (proudové
vektorova regulace), neprobéhne prepnuti okamzité, ale az tehdy, kdyz se zastavi invertor. Pokud
dojde pfi provozu k prepnuti na fizeni V/f, aktivuji se pouze dvé funkce.

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi

funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Parametry Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

6.3 Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru
Ucel Nastavovany parametr Viz
Y oddil
Manualni nastaveni rozbéhového Manudlni zvy$eni momentu Pr.0, Pr. 46, 6.3.1
momentu
Automatické fizeni vystupniho proudu | Pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku, | Pr.71, Pr. 80, 6.3.2
podle zatéze univerzalni fizeni vektoru magnetického toku | Pr. 81, Pr. 90, 6.3.3
Pr. 450, Pr. 800
Kompenzace skluzu motoru pro Kompenzace skluzu (pouze fizeni V/f a Pr.245-Pr.247 |6.3.4
zajisténi momentu pfi nizkych univerzalni fizeni vektoru magnetického toku)
otackach
Omezeni vystupniho proudu jako Omezeni proudu Pr.22, Pr. 23, 6.3.5
prevence odpojeni ménice Pr. 66, Pr. 156,
Pr.157
6.3.1 Manualni zvyseni momentu (Pr. O, Pr. 46) J /=

Muzete kompenzovat Ubytek napétiv oblasti nizkych frekvenci, a tim zlepsit redukci momentu moto-
ru pfi nizkych otackach. Kroutici moment v padsmu nizkych frekvencilze upravit podle zatéze, a zvysit
tak rozbéhovy moment motoru. Pfepindnim mezi svorkami je mozné ménit dva zpUsoby zvyseni
momentu.

Prepinani mezi parametry 0 a 46 je mozné pres vstupni signdl RT.

Pr. . S Rozsah . T . .
é Néazev Vychozi hodnota s Popis Souvisejici parametry Viz oddil
FR-E7205-0085C az 050SC, 6% 3 Zakladni frekvence 6.5.1
FR-E740-0165Ca 0265C ’ 19 Napéti pro zékladni 6.5.1
FR-E7205-0805Ca 1105C, 9 Nastaveni vystupniho napéti pfi 0 Hz frekvend
Zvy§en|' momentu FR-E740-0405C aZ 0955C 4% 0-30% o A Typ motoru 6.8.2
V. 178-184  Volba funkce vstupni  [6.10.1
FR-E740-1205Ca 170SC 3% svorky
FR-E740-2305Ca 300SC 2%
o Nastavenihodnoty zvySeni momentu
—30 9
Druhé zvjeni 9999 0-30% pii sepnuti signalu RT.
momentu @ RS S—
9999 Z&dné druhé zvy3eni momentu

® Vy$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

Nastaveni rozbéhového momentu

Nastavena hodnota udava procentualni hodnotu maximalniho vystupniho napéti pfi 0 Hz, na kterou
se vystupni napéti zvysi. Od okamziku ndbéhu do dosazeni provozni frekvence a provozniho napéti
stoupd napéti pfimo proporcionalné s frekvenci.

Obr. 6-1:
Vztah mezi vystupni frekvenci a vystupnim
[%] napétim

—

o

o
Il

Vystupni napéti
W O
o O
L 1

\\
—
@

Rozsah nastaveni Pr. 0, Pr. 46
1000001C

VYSTRAHA:
Nastaveni je nutné provddét velmi opatrné.

Pokud je nastavena pfilis vysokd hodnota, je motor provozovdn s prepétim a prechdzi do
magnetického nasyceni. U nasyceného motoru stoupd p¥ikon proudu velmistrmé, aniz by doslo
ke zlepseni to¢ivého momentu. Parametr upravujte v malych krocich (cca 0,5 %) a pokazdé
zkontrolujte stav motoru. PFi pFilis velkém nastaveni se bude motor prehfivat. Doporucend
maximdlni hodnota je cca 10 %.

Museji byt také dodrzeny pozadavky vyrobce motoru.

Nastaveni vice zakladnich frekvenci (signal RT, Pr. 46)

Druhé zvyseni momentu pouzijte, pokud se zvyseni momentu méni podle pouziti nebo pokud pouzi-
vate s jednim ménicem vice motorQ a prepinate mezi nimi.

Pr. 46 ,Druhé zvyseni momentu” plati pfi sepnuti signalu RT. Pro RT signalu na svorku musi byt jeden
z parametr( 178 az 184 na ,3".
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

POZNAMKY

Signdl RT slouzi jako signdl volby druhych funkci a aktivuje i ostatni druhé funkce.
(Viz oddil 6.10.3.)

Podle podminek, jako jsou charakteristiky motoru, zatéz, doba rozbéhu/dobéhu, délka vedeni
apod., mohou motorem protékat velké proudy, které mohou zpUsobit vybaveni nadproudové
ochrany (OL (alarm nadproudu), dale E.OC1 (odpojeni kvuli nadproudu béhem rozbéhu)), vybave-
ni ochrany proti pretizeni (E.THM (odpojeni motoru kvili pretizeni) nebo E.THT (odpojeni ménice
kvli pretizeni)). (Pokud dojde k zdvadé, vypnéte spoustéci povel a pfed resetem snizte nastaveni
Pr.0 v krocich po 1 %.)

Nastaveni Pr. 0, Pr. 46 jsou aktivni pouze pti volbé fizeni V/f.

Pti pouziti specialniho motoru pro provoz s méni¢em (motor s konstantnim momentem) u ménicu
FR-E740-120SC a 170SC nastavte hodnotu zvySeni momentu na 2 %. Pokud Pr. 0 = 3 % (vychozi
hodnota), pak jestlize se hodnota Pr. 71 zméni na nastaveni pro pouziti motoru s konstantnim
momentem, nastaveni Pr. 0 se zméni na 2 %.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

6.3.2 Pokrocilé Fizeni vektoru magnetického toku
(Pr.71, Pr. 80, Pr. 81, Pr. 89, Pr. 800) JAD.wrvc!

Pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku Ize zvolit nastavenim vykonu, péla a typu pouzivaného
motoru v Pr.80 a Pr. 81.

Pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku?

Kroutici moment pfi nizkych otdckach Ize zlepsit zajisténim kompenzaci napéti, aby motorem
protékal proud potfebny pro dany zatézovy moment. Provadi se kompenzace vystupnifrekvence
(kompenzace skluzu), aby se skute¢né otacky motoru blizily poZzadované hodnoté otacek. U¢inné,
pokud zatéz vyrazné kolisa apod.

Pokud doslo k ndhradé ménice fady FR-E500 pouzivaného s univerzalnim fizenim vektoru mag-
netického toku, zvolte univerzalni fizeni vektoru magnetického toku pouze tehdy, pokud je
nezbytna stejna charakteristika provozu.

« Vychozi . q T 5 .
Nazev hodnota Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0/1/3-6/13-16/23/24/ Nastavemm standardniho motoru ng?o motoru s 71 Typ moto,ru 6.8.2
Typ motoru 0 40/43/44/50/53/54 konstantnim momentem se nastavuiji teplotni 450  Typ druhého motoru |6.8.2
charakteristiky a konstanty jednotlivyich motord. 800 Volba regulace 6.2.1
0,1-15kW Nastavte vykon pouZitého motoru.
Vykon motoru 9999 -
9999 Rizeni V/f
2/4/6/8/10 Nastavte pocet pold motoru.
Pocet p6ld motoru 9999 _
9999 Rizeni V/f
Pfi pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku je
Kompenzace skluzu 0-200% kompenzovano kolisani otacek motoru zpisobené
(pokrocile fizeni 9999 0 kolisanim zatéze.
vell((t;)ru magnetického 100 % je referencni hodnota.
toku
9999 Zesileni odpovidajici motoru nastavenému v Pr. 71
20 Pokrotilé izeni vektoru magnetického toku @
b{1 [Vl Volba regulace 20 !
30 Univerzalni Fizeni vektoru magnetického toku ©

VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

O]

V Pr. 80 a Pr. 81 nastavte jinou hodnotu nez ,9999".

Pokud nejsou splnény nasledujici podminky, zvolte fizeni V/f, nebot jinak se mdZe vyskytnout chybna
funkce, napfiklad nedostate¢ny moment nebo nepravidelny chod.

Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice.

Pouzity motor muze byt libovolny standardni motor Mitsubishi, vysokovykonny motor (SF-JR,
SF-HR 0,2 kW nebo vice) nebo motor Mitsubishi s konstantnim momentem (SF-JRCA ctyipolovy,
SF-HRCA 0,2 kW az 15 kW). Pfi pouZziti jiného nez vyse uvedeného motoru (motoru jiného vyrobce)
je bezpodmine&né nutné provést samocinné sefizeni parametri motoru.

Jednim ménic¢em by mél byt pohanén jen jeden motor.

Délka vedeni od ménice k motoru by méla byt max. 30 m. (Pokud délka vedeni pfesahuje 30 m,
je tfeba provést samocinné sefizeni s pfipojenym vedenim.)

Pfipustna délka vedeni mezi méni¢em a motorem se lisi podle vykonu ménice a hodnoty nasta-
veni Pr. 72 ,Funkce PWM" (nosna frekvence). (Viz strana 3-12.)
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

POZNAMKY

Zpisob volby pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku

Provedte bezpecné zapojeni.
(Viz oddil 3.2.)

\4

Nastavte motor. (Pr. 71)

Motor Pr.71® Poznamky
SF-JR . ,0
Standardni motor Mitsubishi (vychozi hodnota)
Vysokovykonny motor SE-HR 40
Mitsubishi
Ostatni 3 Je nutné samotinné sefizeni @
SF-JRCA 4P 1
Motor Mitsubishi SE-HRCA 4P 50
s konstantnim momentem
Ostatni (SF-JRC apod.) 13 Je nutné samotinné sefizeni @
Standardni motor jiného . 3 . PSRN ()
vjrobce Je nutné samocinné setizeni
Motor s konstantnim momen- , P C))
— 13 Je nutné samodinné sefizeni

tem jiného vyrobce

® QOstatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.
@ samotinné sefizeni viz oddil 6.8.3.

¥

Nastavte vykon motoru a pocet p6li motoru.
(Pr.80, Pr.81) (Viz oddil 6.2.1.)

(pocet pdlu) v Pr. 81 ,Pocet polt motoru”.

Nastavte vykon motoru (kW) v Pr. 80 ,Vykon motoru” a pocet p6li motoru
(Pfi nastaveni ,9999" (vychozi nastaveni) je aktivni fizeni V/f.)

Zvolte zpUsob fizeni. (Pr. 800)
(Viz oddil 6.3.2.)
Nastavenim hodnoty ,20” (vychozi hodnota) v Pr. 800 aktivujte pokrocilé
fizeni vektoru magnetického toku.

Nastavte povel pro provoz.
(Viz oddil 6.18.1.)

Zvolte povel ke spusténi a povel k nastaveni otacek.

1) Spoustéci povel
- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem tlacitka RUN na
ovladacim panelu
- Externi povel: Nastaveni povelem pro otaceni vpied
nebo otaceni vzad (svorka STF nebo STR)

2) Povel k nastaveni otacek

— Ovladaci panel: Nastaveni stiskem digitalniho volice na
ovladacim panelu

- Externi analogové fizeni (svorka 2 nebo 4):
Povel k nastaveni otac¢ek davate pomoci vstupu analogového
signélu na svorce 2 (nebo svorce 4).

- Povel k nastaveni riznych rychlosti:
K zadani povell pro nastaveni otacek Ize také pouzit externi
signaly (RH, RM, RL).

Zkusebni béh

® Provedte samocinné sefizeni parametrd motoru. (Pr. 96) (Viz oddil 6.8.3.)

Obr.6-2:  Zpusob volby pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku

V porovnani s fizenim V/f se mirné zvysSuje nerovnomérnost rotace. Neni vhodné pro stroje, jako
jsou brusky nebo nebo balici stroje, které vyzaduji rovnomérnéjsi chod pfi nizkych otackach.

Pokud je mezi méni¢ a motor zapojen prepétovy filtr (FFR-DT), mUze dojit ke snizeni vystupniho
momentu.
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

Parametry

Sefizeni kolisani otacek motoru pfri kolisani zatéze

Kolisani otacek motoru pfi kolisani zatéZe Ize sefidit pomoci Pr. 89. (To je uzite¢né, pokud po nahra-

zeni ménice fady FR-E500 ménic¢em fady FR-E700SC povel k nastaveni otacek neodpovida otackam
motoru apod.)

Obr. 6-3:
Serizeni kolisdni otdcek

Z4téZzovy moment

Otacky

1001544E
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

6.3.3

Univerzalni rizeni vektoru magnetického toku
(Pr.71, Pr. 80, Pr. 81, Pr. 800) 'crvric!

Univerzalnifizeni vektoru magnetického toku je stejna funkce jako u fady FR-E500. Toto fizeni zvolte,
pokud je nezbytna stejna provozni charakteristika. V ostatnich pfipadech zvolte pokrocilé fizeni vek-
toru magnetického toku.

Nazev I‘g;:zila Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0/1/3-6/13-16/ Nastavenim standardniho motoru nebo motorus 3 Zakladnifrekvence  |6.5.1
Typ motoru 0 23/24/40/43/44/ konstantnim momentem se nastavuiji teplotni 19 Zakladnifrekvence  |6.5.1
50/53/54 charakteristiky a konstanty jednotlivych motord. 71 Typ motoru 6.8.2
i 0,1-15 kW Vykon pouzitého motoru. i L prepisu s
Vykon motoru 9999 _ parametru
9999 Rizeni V/f
2/4/6/8/10 Pocet péll motoru.
Pocet pdld motoru 9999 —
9999 Rizeni V/f
20 Pokroilé Fzeni vektoru magnetického toku ©
{1 [V Volba requlace 20 g
30 Univerzalni ¥izeni vektoru magnetického toku ©

Vyse uvedené parametry lze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

® vPpr.80aPr.81 nastavte jinou hodnotu nez ,9999".

Pokud nejsou spInény nasledujici podminky, zvolte fizeni V/f, nebot jinak se mize vyskytnout chybna
funkce, napfiklad nedostate¢ny moment nebo nepravidelny chod.
® Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice.

@ Pouzity motor mlze byt libovolny standardni motor Mitsubishi, vysokovykonny motor
(SF-JR, SF-HR 0,2 kW nebo vice) nebo motor Mitsubishi s konstantnim momentem (SF-JRCA
Ctyfpolovy, SF-HRCA 0,2 kW az 15 kW). Pfi pouziti jiného nez vyse uvedeného motoru (motoru
jiného vyrobce) je bezpodminecné nutné provést samocinné sefizeni parametr(l motoru.

@® Jednim méni¢em by mél byt pohanén jen jeden motor.

@ Délka vedeni od ménice k motoru by méla byt max. 30 m. (Pokud délka vedeni pfesahuje 30 m,
je tfeba provést samocinné sefizeni s pfipojenym vedenim.)

@ Pripustna délka vedeni mezi ménicem a motorem se lisi podle vykonu ménice a hodnoty nasta-
veni Pr. 72 ,Funkce PWM"” (nosna frekvence). (Viz strana 3-12.)
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

Zpusob volby univerzalniho fizeni vektoru magnetického toku

Provedte bezpecné zapojeni.
(Viz oddil 3.2.)

\4

Nastavte motor. (Pr. 71)

Motor Pr.71® Poznamky
SF-JR 0
Standardni motor Mitsubishi (vychozi hodnota)
Vysokovykonny motor SE-HR 40
Mitsubishi
Ostatni 3 Je nutné samotinné sefizeni @
SF-JRCA 4P 1
Motor MItSL{bIShI SE-HRCA 4P 50
s konstantnim momentem
Ostatni (SF-JRC apod.) 13 Je nutné samocinné setizeni @
Standardni motor jiného . 3 . v (D
vyrobce Je nutné samocinné sefizeni
Motor s konstantnim
— 13 Je nutné samotinné sefizeni @

momentem jiného vyrobce

@ QOstatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.
@ samotinné sefizeni viz oddil 6.8.3.

¥

Nastavte vykon motoru a pocet p6li motoru.
(Pr. 80, Pr.81) (Viz oddil 6.2.1.)

(pocet pélu) v Pr. 81 ,Pocet pdli motoru”.

Nastavte vykon motoru (kW) v Pr. 80 ,Vykon motoru” a pocet pdli motoru
(Pri nastaveni ,9999" (vychozi nastaveni) je aktivni fizeni V/f.)

Zvolte zpUsob fizeni. (Pr. 800)
(Viz oddil 6.3.2.)
] Nastavenim hodnoty ,30” v Pr. 800 aktivujte univerzalni fizeni vektoru
magnetického toku.

Nastavte povel pro provoz.
(Viz oddil 6.18.1.)

Zvolte povel ke spusténi a povel k nastaveni otacek.

1) Spoustéci povel
- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem tla¢itka RUN na
ovladacim panelu
- Externi povel: Nastaveni povelem pro otaceni vpied
nebo otaceni vzad (svorka STF nebo STR)

2) Povel k nastaveni otacek

- Ovladaci panel: Nastaveni stiskem digitalniho volice na
ovladacim panelu

- Externi analogové fizeni (svorka 2 nebo 4):
Povel k nastaveni otacek davate pomoci vstupu analogového
signalu na svorce 2 (nebo svorce 4).

- Povel k nastaveni rdiznych rychlosti:
K zadani povelll pro nastaveni otacek Ize také pouzit externi
signdly (RH, RM, RL).

Zkusebni béh

® Provedte samocinné sefizeni parametrd motoru. (Pr. 96) (Viz oddil 6.8.3.)
® Nastavte kompenzaci skluzu. (Pr. 245, Pr. 246, Pr. 247) (Viz oddil 6.3.4.)

Obr.6-4:  Zplsob volby univerzdlniho fizeni vektoru magnetického toku

POZNAMKY V porovnani s fizenim V/f se mirné zvysuje nerovnomérnost rotace. Neni vhodné pro stroje, jako
jsou brusky nebo nebo balici stroje, které vyzaduji rovnomérnéjsi chod pfi nizkych otackach.

Pokud je mezi méni¢ a motor zapojen prepétovy filtr (FFR-DT), mize dojit ke snizeni vystupniho
momentu.
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

6.3.4 Kompenzace skluzu (Pr. 245 az Pr. 247) ) /e

GP MEVC

Pii provadéni fizeni V/f nebo univerzalniho fizeni vektoru magnetického toku je mozné pomoci
vystupniho proudu méni¢e kompenzovat skluz motoru, aby byly zachovany konstantni otacky

motoru.
< Vychozi Rozsah q N . .
Nazev e AT Popis Souvisejici parametry Viz oddil
) i sk 9999 0,01-50%  |Jmenovity skluz motoru. 1 Maximdlnifrekvence  |6.4.1
menovity skluz . skladnf
/ 0/9999 Z4dné kompenzace skluzu 3 Ziadnffrekvence el
Doba reakce kompenzace skluzu. Pfi
Casové konstanta kompenzace nastaveni mensi hodnoty je reakce rychleji.
P 0,5s 0,01-10s Vzhledem k vétsi setrvacnosti zatéZe se vsak
skluzu P )
2vySuje moznost vyskytu chyby
regenerativniho prepéti (E.0VC]).
Kompenzace skluzu se neprovadi v pasmu
. 0 konstantniho vykonu (pasmo frekvenci
Vl?llba rozsahu pro kompenzaci 9999 vyssich nei frekvence nastavend v Pr. 3)
skluzu
9999 Kompenzace skluzu se v pasmu

konstantniho vykonu provadi.

VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Kompenzace skluzu je aktivovana, pokud je v Pr. 245 nastaven jmenovity skluz motoru vypocitany
podle nasledujiciho vzorce. Pokud Pr. 245 = 0 nebo 9999, kompenzace skluzu se neprovadi.

Jmenovity skluz =

POZNAMKY

Synchronni otacky pfi zakladni frekvenci - Jmenovité otacky

Synchronni otacky pfi zakladni frekvenci

nastaveni Pr. 245 az Pr. 247 se nezohledriuji.

x 100 %

Pfi provadéni kompenzace skluzu mize vystupni frekvence vzrist nad nastavenou frekvenci. Hod-
notu Pr. 1 ,Maximalni frekvence” nastavte o néco vyssi, nez je nastavena frekvence.

| Pfi zvoleni pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku je kompenzace skluzu aktivni stale,
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

6.3.5 Omezeni proudu
(Pr. 22, Pr. 23, Pr. 48, Pr. 66, Pr. 156, Pr. 157, Pr. 277)
Tato funkce monitoruje vystupni proud a automaticky méni vystupni frekvenci, aby zabranila odpo-
jeni ménice kvuli nadproudu, prepéti apod. Kromé toho je mozné zvolit jednoduché omezeni
momentu, které omezuje vystupni moment na pfedem danou hodnotu.
Lze také omezit zadsahy prevence pretizeni a omezovace proudu s rychlou odezvou béhem rozbéhu/
dobéhu, normalniho ¢i regenerativniho provozu.
@® Omezeni proudu
Pokud vystupni proud presahne aktiva¢ni Uroveri omezovace proudu, vystupni frekvence ménice
se automaticky zméni, aby se vystupni proud snizil.
@® Omezovac proudu s rychlou odezvou
Pokud proud pfesahne limitni hodnotu, vystup ménice se vypne, aby nedoslo k vyskytu nadprou-
du.
® Omezeni momentu
Vystupni frekvence ménice je fizena tak, aby vystupni moment (proud generujici kroutici
moment) nepresdhl aktiva¢ni Urovern omezeni proudu (referen¢ni hodnotou je jmenovity
moment motoru).
< Vychozi | Rozsah nastave- q =177 .
Pr.c Nézev hodnota ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Omezeni proudu deaktivovéno 3 Zakladnifrekvence 6.5.1
Aktivaéni drovei omezeni proudu @ 150% 01-200% | Nastaveni hodnoty proudu ke spusténi 178-184 Volb;funkcevstupm 6.101
,1-200 % . svorky
omezen proudu. 190-192  Volba funkce vystupni  |6.10.5
Aktivacni Grover omezeni proudu lze snizit svorky
Proudové omezeni pro dvojnasobnou 0-200 % pro provoz pfi vysokych otédckach nad
rychlost 9999 jmenovitou frekvenci.
9999 Konstantni dle Pr. 22.
0 Omezeni proudu deaktivovéno
Druhé proudové omezeni — proud 9999 0,1-200 % Aktivacni drovefi druhého proudového

omezeni

9999 Stejnd droven jako Pr. 22

L Nastaveni frekvence, pfi niz se zacind
Frekvence pro snizovani hodnoty

roudového omezeni 50 Hz 0-400 Hz sniZovat aktivacni troven proudového
P omezeni.
0-31/ Ivolte, zda md, nebo nemd fungovat

Volba provozu proudového omezeni 0 proudové omezeni a omezovac proudu s

100701 rychlou odezvou.
0-255 Cas spusténi vystupu signalu OL pfi aktivaci
Zpozdéni pro signal OL 0s proudového omezeni.
9999 Bez vystupu signdlu OL
0 Limitni drovni je vystupni proud

Pfepinani prahu aktivace proudového 0 — -
omezeni proti zastaveni Limitni drovni je vystupni moment (proud

! generujici kroutici moment)

VysSe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

® VySe uvedeny parametr umoziiuje zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0".
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

Parametry
Blokové schéma
RT = VYP.
Pr.22 N =0 Omezeni proudu deaktivovano
RT = ZAP.
Pr48 s o Aktiva&ni Grover omezeni proudu
Vystupni frekvence
Pr. 23, Pr.66
1001883E
Obr. 6-5:  Blokové schéma omezeni proudu
Nastaveni aktivacni urovné proudového omezeni (Pr. 22)
V Pr. 22 nastavte procento vystupniho proudu vzhledem k jmenovitému proudu ménice, pfi kterém
se ma provadét omezeni proudu. Bézné se tento parametr nastavuje na 150 % (vychozi hodnota).
Funkce omezeni proudu zastavuje zrychlovani (zpomaluje) béhem rozbéhu, brzdi pfi konstantnich
otackach a zastavuje zpomalovani (zrychluje) béhem brzdéni.
Pri aktivaci omezeni proudu probiha vystup signalu OL.
/— Vystupni proud
P22 | oo N\ — . T N TN
oL 1 1 1
1001120E
Obr. 6-6:  Priklad fungovdni omezeni proudu
POZNAMKA Pokud stav pretizeni trva dlouho, mize dojit k odpojeni ménice (napf. funkci elektronického ter-

morelé ,ETHM").

FR-E700SC EC



Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

POZNAMKY

Ochrana stroje a omezeni zatéze omezenim momentu (Pr. 277)

Pokud Pr. 277 ,Pfepinani prahu aktivace proudového omezeni proti zastaveni” = 1, je mozné nastavit
omezeni momentu.

Pokud vystupni moment (proud generujici kroutici moment) prekroci aktivacni Uroven omezeni
proudu, je vystupni frekvence fizena tak, aby byl vystupni moment omezen. Jako referen¢ni hodnota
pro aktivacni Uroverh omezeni proudu je v tomto pfipadé uréen jmenovity moment motoru.

I Pfi napajeni vice motor( z jednoho ménice neni mozné spravné fungovani omezeni momentu.

Vzhledem ke snizeni magnetického toku v pasmu konstantniho vykonu (Pr. 3 ,Zakladni frekvence”
nebo vyssi) pracuje ménic s nizsSim momentem, nez je aktivacni Urovert omezeni proudu.

Pokud se omezeni momentu aktivuje béhem regenerace, vystupni frekvence se zvysi na maximal-
ni frekvenci.

I Omezeni momentu nefunguje pfi frekvenci 5 Hz nebo nizsi béhem brzdéni.

P¥i pouzivani omezeni momentu s fizenim V/f dbejte na nasledujici:

® VVykon ménice musi byt stejny jako vykon motoru.

® Aktivacni Uroven omezeni proudu (Uroven omezeni momentu) je jmenovita referen¢ni hodnota
momentu motoru, jehoz vykon se shoduje s vykonem ménice.

® Pokud je nastaveni Pr. 0 ,Zvyseni momentu” pfilis velké, je pravdépodobné, Ze v pdsmu nizkych
otacek dojde k omezeni momentu.

® Pokud je omezeni momentu nedostacujici, pouzijte pokrocilé fizeni vektoru magnetického
toku.
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

POZNAMKY

Vystup signalu aktivace omezeni proudu a nastaveni zpozdéni vystupu (signal OL, Pr. 157)

Kdyz vystupni proud prekroci aktivaéni iroverh omezeni proudu a omezeni proudu se aktivuje, spina
se navice nez 100 ms signél aktivace omezeni proudu (signal OL). Kdyz vystupni proud spadne na akti-
vacni troven omezeni proudu nebo pod ni, vystupni signél se vypne. Pomoci Pr. 157 ,Zpozdéni pro
signal OL" nastavite, zda ma k vystupu signdlu OL dojit okamzité, nebo po prednastavené dobé.

K této ¢innosti dochazi i pfi aktivaci funkce omezeni regenerativniho provozu nebo oL (pfepétové
pretizeni).

Nastavenim hodnoty ,3" (pozitivni logika) nebo , 103" (negativni logika) v Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba
funkce vystupni svorky” je mozné vystupni svorce pfifadit funkci vystupu signalu OL.

Nastaveni Pr. 157 Popis
0 Okamzity vystup.
0,1-25s Vystup po uplynuti nastaveného ¢asu (s).
9999 Zadny vystup.

Tab. 6-3: Nastaveni parametru 157

o Obr. 6-7:
Stav pretizeni 7 Z Vystup signdlu OL
Vystupni signal OL |7 A
Pr.157

1001330E

Pokud frekvence kvlli omezeni proudu klesne pod 1 Hz a zlistane tak po dobu 3 s, dojde k chybé
(E.OLT) a odpojeni vystupu ménice.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mdze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

Nastaveni proudového omezeni v pasmu vysokych frekvenci (Pr. 22, Pr. 23, Pr. 66)

Pi vysokorychlostnim provozu nad jmenovitou frekvenci motoru nelze provést zrychleni, protoze se
nezvétsi proud motoru. BEhem provozu v pdsmu vysokych frekvenci se proud pfi zablokovani moto-
ru stava mensi, nez je jmenovity vystupni proud ménice, a ochranna funkce (OL) se v pfipadé zasta-
veni motoru neaktivuje.

Pro zlepSeni provoznich charakteristik motoru v tomto pfipadé Ize snizit iroveri omezeni proudu v
oblasti vysokych frekvenci. Tato funkce je G¢innd pfi provozu az do vysokootackového pasma odstie-
divych separatort apod.

V Pr. 23 se nastavuje zména omezeni proudu v pasmu frekvenci za¢inajicim na frekvenci nastavené v
Pr. 66. Pokud je naptiklad Pr. 66 nastaven na 75 Hz, aktiva¢ni Urovert omezeni proudu bude pfi frek-
venci 150 Hz sniZzena na 75 %, jestlize je Pr. 23 nastaven na 100 %, a na 66 %, pokud je Pr. 23 nastaven
na 50 % (viz nize uvedeny vzorec). Obecné se Pr. 66 nastavuje na 50 Hz a Pr. 23 na 100 %.

Pr. 22
Pr.23=9999

Proud [%)]

| Omezovani proudu, pokud je nastaven proudovy
| —f limit pfi vyssi frekvenci (Pr. 23)
Pr. 66 400 Hz -

Vystupni frekvence [Hz]

1001900E

Obr.6-8:  Aktivacni uroveri omezeni proudu

Obr. 6-9:
e ) Aktivacni iroveri omezeni proudu, pokud
Pwu Pr.22-150% Pr.22=1509%, Pr.23=100%a
Pr.66 =50 Hz Pr.66 =50Hz

150

Proud [%)]

I
‘

0 50 100 200 300 400

Vystupni frekvence [Hz]

1001545C

Vzorec pro urceni aktivacni irovné omezeni proudu:

Aktivaéni Groven omezeni proudu [%] = A + Bx [Pr. 22— A} X [Pr. 23— 100]

Pr.22-B 100
kde A = Pr. 66 [Hz] x Pr. 22 [%] B = Pr. 66 [Hz] x Pr. 22 [%]
Vystupni frekvence ' 400 Hz

Pokud Pr. 23 ,Proudové omezeni pro dvojnasobnou rychlost” = 9999 (vychozi hodnota), z(stava akti-
vacni Uroven omezeni proudu konstantné na nastaveni Pr. 22 az do 400 Hz.
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Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

Parametry
Nastaveni dvou aktivacnich arovni proudového omezeni (Pr. 48)
PFi sepnuti signélu RT se aktivuje Pr. 48 ,Druhé proudové omezeni - proud”.
Pro pfifazenifunkce vstupu signélu RT ke svorce nastavte hodnotu ,3“ v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”.
POZNAMKY Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” muze ovlivnit dalsi

funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

I Signdl RT slouzi jako signal volby druhych funkci a aktivuje i ostatni druhé funkce.

FR-E700SC EC



Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru Parametry

Omezeni funkce proudového omezeni a omezovace proudu s rychlou odezvou podle
provozniho stavu (Pr. 156)

Volba aktivace a deaktivace funkce omezovace proudu s rychlou odezvou a postupu pfi vystupu sig-
nalu OL se provadi podle nasledujici tabulky:

Funkce omezeni proudu Vystup signalu OL
Nastaveni | Omezovacproudus
Pr.156 | rychlou odezvou® Rozbéh Konstantni otacky Dobéh Zadny alarm Stopﬂ;:)lf#pem

0 v v v v v —
1 — v v v 4 —
2 4 — 4 v 4 —
3 — — v v v —
4 v v — v 4 —
5 — v — v v —
6 v — — v v —
7 — — — v 4 —
8 v v 4 — 4 —
9 — v v — v —
10 v — 4 — 4 —
1 — — v — v —
12 v v — — v —
13 — v — — v —
14 v — — — @ O]
15 — — — — 0) O
16 v (%4 v v — v
17 — v 4 v — v
18 v — (4 v - v
19 — — v v — v
20 v v — v _ v
21 — v — v — v
22 v — _ v _ v
23 — — — v — v
24 v 4 4 — — v
25 — v v — — v
26 v — 4 — — v
27 — — v — —_ v
28 v v — — — v
29 — v — — — v
30 v — — — @ @
31 — — — — O) 0]
100P@ v v v v v —
100R®@ — — — — 0 0}
101P® — v v v v —
101R® — — — — 0 ®

Tab. 6-4: Nastaveni parametru 156 (P = pohon, R = regenerace)

® vzhledem k tomu, ze ani omezovac proudu s rychlou odezvou, ani funkce omezeni proudu nejsou
aktivni, neprovadi se vystup signalu OL a E.OLT.

@ Nastaveni,100"a, 101" umoznuji odlisné fungovani v rezimech pohonu a regenerace. Nastaveni
,101" vypina omezovac proudu s rychlou odezvou v rezimu pohonu.

® pokud je aktivni inteligentni kontrola vystupniho proudu, neni zapnut signal OL.
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Parametry

Nastaveni vystupniho momentu (proudu) motoru

POZNAMKY

Pri tézké zatézi nebo kratké dobé rozbéhu/dobéhu se aktivuje omezeni proudu a rozbéh/dobéh
nemusi probéhnout v souladu s pfednastavenou dobou rozbéhu/dobéhu. Nastavte Pr. 156 a akti-
vacni Uroven omezeni proudu na optimalni hodnoty.

V aplikacich pro svislé zdvihani provedte nastaveni tak, aby nebyl aktivovan omezova¢ proudu s
rychlou odezvou. Mohlo by dojit k tomu, Zze nebude generovan kroutici moment, a k naslednému

padu zatéze kvuli gravitaci.

VYSTRAHA:

@ Nenastavujte malou hodnotu proudu pro funkci omezeni proudu, jinak dojde ke sniZeni
generovaného momentu.

@ Vzdy provedte provozni zkousky.
Omezeni proudu béhem rozbéhu miiZe prodlouzit dobu rozbéhu.
Omezeni proudu provedené béhem chodu se stdlymi otdckami miize zpiisobovat ndhlé
zmény otdcek.
Omezeni proudu béhem dobéhu miizZe prodlouZit dobu dobéhu, a zvétsit tak brzdnou vzdd-
lenost.
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Omezeni vystupni frekvence Parametry

6.4

Omezeni vystupni frekvence

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Nastaveni horni meze a dolni meze vystupni | Maximalni/minimalni frekvence Pr.1,Pr.2, 6.4.1
frekvence Pr.18

Rizeni provozu s prevenci oblasti mechanické | Frekvenéni skok Pr.31-Pr.36 6.4.2
rezonance stroje

6.4.1 Maximalni a minimalni (Pr. 1, Pr. 2, Pr. 18)
Otacky motoru Ize omezit nastavenim horni a dolni meze vystupni frekvence.
s | nz Vychozi Rozsah . o " .
Pr.¢. |Nazev e T Popis Souvisejici parametry Viz oddil
MaximaIni frekvence 120 Hz 0-120Hz | Nastaveni horni meze vystupni frekvence. 13 Startovacll' frekvence 6.7.2
15  Krokovaci frekvence 6.6.2
MinimaIni frekvence 0Hz 0-120Hz  [Nastaveni dolni meze vystupni frekvence. B L ke
— nastaveni zesileni —
frekvence
. o L 126 Svorka 4 6.16.3
Horni mez rychlosti frekvence ® 120 Hz 120-400 Hz | Nastaveni pro provoz pfi 120 Hz nebo vyse — nastaveni zesfleni —
frekvence
® Vyse uvedeny parametr |ze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny, = 0.
Nastaveni maximalni frekvence
Horni mez vystupni frekvence se nastavuje v Pr. 1 ,Maximalni frekvence”. Pokud je frekvence v zada-
ném povelu pro nastaveni frekvence vyssi nez toto nastaveni, je vystupni frekvence omezena na
maximalni frekvenci.
Pokud chcete umoznit provoz pfi frekvencich vyssich nez 120 Hz, nastavte horni mez vystupni frek-
vence v Pr. 18 ,Horni mez rychlosti — frekvence”. (Pfi nastaveni Pr. 18 se hodnota v Pr. T automaticky
zméni na frekvenci v Pr. 18. Pfi nastaveni Pr. 18 se hodnota v Pr. 18 automaticky zméni na frekvenci v
Pr.1.)
Vystupni . Omezeni maximalni Obr. 6-,10: e ,
frekvence [Hz] 4 ! frekvence Maximdlni a minimdlni vystupni frekvence
L By — -
1 :
Pr.1. ;
Pr.18 | !
| i Nastaveni
! L) 7 1 frekvence
Pr.2 P |
v v | >
0 510V
Omezeni minimélni (4 MA) (20 mA)
frekvence
1001100E
POZNAMKA Pfi provozu s frekvenci vyssi nez 50 Hz pomoci analogového signélu pro nastaveni frekvence
zménte Pr. 125 (Pr. 126) ,Nastaveni zesileni — frekvence”. (Viz oddil 6.16.3.) Pokud je zménén pouze
Pr. 1 nebo Pr. 18, provoz na frekvenci vyssi nez 50 Hz neni mozny.
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Parametry Omezeni vystupni frekvence
Nastaveni minimalni frekvence
K nastaveni dolni meze vystupni frekvence slouzi Pr. 2 ,Minimalni frekvence”.

POZNAMKY Pokud je Pr. 15 ,Krokovaci frekvence” stejny nebo mensi nez Pr. 2, ma nastaveni Pr. 15 pfednost

pred nastavenim Pr. 2.

Vystupni frekvence je omezena nastavenim Pr. 2, i kdyZ je nastavena frekvence niz3i nez nastaveni
Pr. 2 (frekvence neklesne pod hodnotu nastavenou v Pr. 2).

A\

VYSTRAHA:

Pozor, pokud je nastaveni Pr. 2 vyssi nez hodnota Pr. 13, Startovaci frekvence”, pobézi motor
na nastavené frekvenci v souladu s nastavenim doby rozbéhu uz p¥i pouhém sepnuti spousté-

s _rvs

ciho signdlu, bez zaddni Fidici frekvence.
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Omezeni vystupni frekvence Parametry

6.4.2 Prevence oblasti mechanické rezonance (frekvencni skoky) (Pr. 31 az Pr. 36)

Pokud je tfebazabranit rezonancizplsobené vlastnifrekvenci mechanického systému, umoznuji tyto
parametry pfeskocit rezonan¢ni frekvence.

. . Vychozi . . o177 5 .
Pr.¢. |Nazev hodnota Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Frekvencni skok 1A 9999 0-400 Hz/9999 -
Frekvencni skok 1B 9999 0-400 Hz/9999
Frekvencni skok 2A 9999 0-400Hz/9999 | 1A na 1B, 2A na 2B, 3A na 3B jsou
frekvenéni skoky
Frekvencni skok 2B 9999 0-400 Hz/9999  |9999: Funkce deaktivovdna
Frekvencni skok 3A 9999 0-400 Hz/9999
Frekvencni skok 3B 9999 0-400 Hz/9999

VySe uvedené parametry lze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Je moZné nastavit az tfi oblasti, pficemz skokové frekvence mohou byt nastaveny bud'jako horni,
nebo jako dolni bod kazdé oblasti.

Nastaveni frekvencnich skokl 1A, 2A, 3A jsou mista skokU a na téchto frekvencich dochazi k presko-
¢eni pfislusnych oblasti skoku.

Hz Obr. 6-11:
Definice oblasti skok(
+ J Pr.36(3B)

/' Pr.35(3A)
[J]
)
5
2 : Pr.34(2B)
2L . Pr.33(2A)
c
o
2 / Pr.32(1B)
= Pr.31(1A)
Nastavena frekvence 1000019C
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Parametry Omezeni vystupni frekvence

Na nasledujicich grafech je znazornén zplsob vybéru mista skoku. Na grafu vlevo je znazornéna sek-
vence, ve které ke skoku dochazi na konci preskakované oblasti, a pro kterou tudiz musi byt zadana
nejprve nizsifrekvence. Na grafu vpravo dochézi ke skoku na zacatku preskakované frekvencni oblas-
ti, a musi byt proto zadana nejprve vyssi frekvence.

Hz Hz

Vystupni frekvence

Nastavena frekvence Nastavena frekvence

100019aC

Obr.6-12: Volba mista skoku

POZNAMKA I Béhem rozbéhu/dobéhu plati v nastavené oblasti vystupni frekvence.
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Nastaveni charakteristiky V/f Parametry
6.5 Nastaveni charakteristiky V/f
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Nastaveni jmenovitych hodnot Zékladni frekvence, napéti pro zakladni Pr.3,Pr.19, 6.5.1
motoru frekvenci Pr.47
Volba charakteristiky V/f podle aplikaci | Volba zatézovaci charakteristiky Pr.14 6.5.2

6.5.1 Zakladni frekvence, napéti (Pr. 3, Pr. 19, Pr. 47) ;7& X
Slouzi k nastaveni vystupl ménice (napéti, frekvence) podle jmenovitych hodnot motoru.
O Vychozi Rozsah q T " .
Pr.¢. [Nazev e e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
. . . Nastaveni frekvence, pfi které je generovan 14 Volba zatéZovaci 6.5.2
Zikladnifrekvence 50Hz 0-400Hz jmenovity moment motoru. (50 Hz/60 Hz) charakteristiky
0-1000V Nastavte jmenovité napéti motoru. 2 L\(’)T)rémv'(y Y 6.3
Napéti pro zakladni L
s 8888 8888 95 % napéjeciho napéti 83 Jmenovité napéti 683
frekvenci motoru
9999 Stejné jako napdjeci napéti 84 Jmenovita frekvence 6.8.3
PRV = — motoru
Druhé V/f s 0-400 Hz E;stavenl zakladni frekvence pfi sepnuti signdlu 178-184  Valba funkce vstupni 6101
skladni frekvence) @ svorky
(zékladnifrekvence) 9999 Druhé V/f neaktivni Univerzélni fizeni 6.33
vektoru magnetického
toku
Pokrocilé fizeni vektoru |6.3.2
magnetického toku

® Vyse uvedeny parametr |ze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Nastaveni zakladni frekvence (Pr. 3)

Pfi pouziti standardniho motoru se obecné do Pr. 3 ,Zakladni frekvence” nastavuje jmenovita frek-
vence motoru.

Pfi napajeni motoru vyuzivajiciho pfepinani mezi sitovym napajenim a napajenim z ménice nastavte
Pr. 3 na stejnou hodnotu, jako je frekvence napéjeni.

Jestlize je na typovém stitku motoru uvedena frekvence ,60 Hz", vzdy nastavte na ,60 Hz". To mlize
vést k odpojeni ménice kvili pretizeni. Opatrnost je na misté predevsim pokud Pr. 14 ,Volba zatézo-
vaci charakteristiky” = ,1” (zatizeni s proménlivym momentem)

Pr.3 =50Hz, Pr. 19 = 9999

Pr.3=60Hz Pr.19=220V

Rozsah nastaveni Pr. 19

Vystupni napéti ve vztahu
k napdajecimu napéti

T > [Hz]

Rozsah nastaveni

zakladni frekvence
1000003aC

Obr. 6-13:  Vystupninapétive vztahu k vystupni frekvenci

S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry

Nastaveni charakteristiky V/f

POZNAMKY

POZNAMKY

Nastaveni dvou zakladnich frekvenci (Pr. 47)

Druhou zékladni frekvenci pouzijte, pokud chcete zakladni frekvenci ménit, napf. pokud pouzivate s
jednim ménicem vice motor( a pfepinate mezi nimi.

Pr. 47 ,Druhé V/f (zakladni frekvence)” je aktivni pfi sepnuti signalu RT.

I Signal RT slouzi jako signal volby druhych funkci a aktivuje i ostatni druhé funkce.

Pro pfifazeni signalu RT nastavte hodnotu ,3" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni
svorky”.

Nastaveni napéti pro zakladni frekvenci (Pr. 19)

Pr. 19 ,Napéti pro zakladni frekvenci” slouzi k nastaveni zakladniho napéti (napf. jmenovitého napéti
motoru). Pokud je nastaveni mensi nez napajeci napéti, je maximalni vystupni napéti ménice to, které
je nastaveno v Pr. 19.

Pr. 19 Ize vyuzit v nasledujicich pfipadech:

@ Pfivysoké frekvenci regenerace (napf. stalé regeneraci)
Béhem regenerace se vystupni napéti stava vyssim, nez je referencni, a mize zpUsobit vybaveni
nadproudové ochrany (E.OCL]) kvili zvy$enému proudu motoru.

@ Pri velkém kolisani napajeciho napéti
Pokud napajeci napéti prekrodi jmenovité napéti motoru, mlze byt nadmérnym momentem
nebo zvysenym proudem motoru zpUsobeno kolisani otacek nebo piehrati motoru.

Pokud je zvoleno pokrocilé Fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzélni fizeni vektoru
magnetického toku, Pr. 3, Pr. 47 a Pr. 19 jsou neaktivni a Pr. 83 a Pr. 84 jsou aktivni.

Vsimnéte si, Ze hodnota Pr. 3 nebo Pr. 47 je aktivovana jako inflexni bod esovité kfivky, pokud
Pr. 29 ,Tvar kfivky rozbéhu/dobéhu” = 1 (Esovita kfivka rozbéhu/dobéhu A).

Zména pfrifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” m{ize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

I Pamatujte, ze vystupni napéti ménic¢e nemuze byt vyssi nez napajeci napéti.
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Nastaveni charakteristiky V/f Parametry

6.5.2 Volba zatézovaci charakteristiky (Pr. 14)

Muzete zvolit optimalni vystupni charakteristiku (V/f charakteristiku) pro danou aplikaci a zatézové
charakteristiky.

Pr.c. |Nazev I‘g;:::la Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Pro zatiZeni s konstantnim momentem 0  Zvy3eni momentu 6.3.1
- P 46  Druhé zvysenimomentu [6.3.1
1 Pro zatiZeni s proménlivyjm momentem 3 Z3Kladni frekvence 651
Volba zatézovaci charakteristiky 0 2 Pro vytahy s konstantnim momentem 178-184  Volba funkce vstupni 6.10.1
(s 0 % zvySenim pii otaceni vzad) svorky
3 Pro vytahy s konstantnim momentem Univerzaln fizeni vektoru | 6.3.3
(5 0% zvySenim pHi otéceni vpred) magnetického toku
Pokroilé fizeni vektoru 6.3.2
magnetického toku

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

Zatizeni s konstantnim momentem (Pr. 14 = 0, vychozi hodnota)

P¥i napéti pro zakladni frekvenci nebo nizsim se vystupni napéti méni linedrné s vystupni frekvenci.
Tuto hodnotu nastavte pii provozu se zatézi, jejiz zatézovy moment je pii zméné rychlosti konstantni,
napft. u dopravniku, voziku nebo pohonu vdlce.

[9%] Obr. 6-14:
ZatiZeni s konstantnim momentem
100 4 oo

Vystupni napéti

> Hz
Pr. 3 Zakladni frekvence

Vystupni frekvence 1001322C

Zatizeni s proménlivym momentem (Pr. 14=1)

Pfi napéti pro zakladni frekvenci nebo nizsim se vystupni napéti méni s vystupni frekvenci po kvad-
ratické kfivce. Tuto hodnotu nastavte pfi provozu se zatézi, jejiz zatéZovy moment se méni se ctver-
cem rychlosti, napf. u ventildtoru nebo cerpadla.

[%] Obr. 6-15:
ZatiZeni' s proménlivym momentem
100 f o e

Vystupni napéti

Pr.3 Zékladnl’frek've#cze
Vystupni frekvence

1001323C
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Nastaveni charakteristiky V/f

POZNAMKY

Aplikace se zatizenim s konstantnim momentem (Pr. 14 =2 nebo 3)

Hodnotu 2" nastavte, pokud je pfipojena svisle zdvihana zatéz, kterd funguje jako pohdnéna zatéz pfi
otaceni vpred a regenerativni zatéz pfi otaceni vzad.

Pr.0 ,Zvyseni momentu” je aktivni béhem otdceni vpred a pfi otdenivzad se zvyseni momentu auto-
maticky zméni na ,0 %". Pr. 46 ,Druhé zvyseni momentu” plati pfi sepnuti signalu RT.

Hodnotu ,3” nastavte u zdvihané zatéze, kterd je v reZimu pohonu pfi otaceni vzad a v rezimu rege-
nerativni zatéze pfi otaceni vpred podle hmotnosti zatéze, napf. u systému s protizavazim.

Pr.14=2 Pr.14=3
Pro zatizeni svislou zdviznou silou Pro zatizeni svislou zdviznou silou
Zvyseni pfi otaceni vpied nastaveni Pr. O (Pr. 46) Zvyseni pri otaceni vpied 0%
Zvyseni pfi otaceni vzad........... 0% Zvy3eni pfi otd€eni vzad........... nastaveni Pr. 0 (Pr. 46)
(Zdvihaci zafizeni, vytahy) (Zdvihaci zafizeni, vytahy)
A A
e 100%f------------ ‘ e 100%f------------, ‘
> | >Q |
s Otéaceni ! s Otéaceni !
= vpied [ = vzad ‘
c | c |
Q | Q |
2 ! 2 |
BS Otaceni ! b Otéceni !
Pr.0 vzad ! Pr.0 vpfed
Pr. 46 | » Hz Pr.46 | » Hz
Zakladni frekvence Pr. 3 Zakladni frekvence Pr. 3
Vystupni frekvence Vystupni frekvence
1001547E

Obr. 6-16: Charakteristika s manudlnim zvysenim momentu

Pro pfifazeni signalu RT nastavte hodnotu ,3” v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni
svorky”.

Pokud u zatizeni svislou zdvihaci silou dochazi ke stalé regeneraci momentu, je vhodné nastavit v
Pr. 19 ,Napéti pro zékladni frekvenci” jmenovité napéti, aby nedochazelo k odpojeni zplsobené-
mu proudem pfi regeneraci.

I Kromé toho jsou pfi sepnuti signalu RT aktivovany i ostatni druhé funkce.

Volba zatézovaci charakteristiky nefunguje pfi pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku ani
univerzalnim fizeni vektoru magnetického toku.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi

funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Nastaveni frekvence externimi svorkami Parametry

6.6 Nastaveni frekvence externimi svorkami
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Provedeni nastaveni frekvence Vicerychlostni provoz Pr.4-Pr.6, 6.6.1
kombinaci svorek Pr. 24-Pr. 27
Pr.232-Pr. 239
Realizace krokového provozu Krokovy provoz Pr.15,Pr.16 6.6.2
Plynuld regulace otacek pres svorky Funkce dalkového nastaveni Pr.59 6.6.3
6.6.1 Provoz s nastavenim rtiznych rychlosti

(Pr.4 az Pr. 6, Pr.24 az Pr. 27, Pr. 232 az Pr. 239)

Frekvencni ménice maji k dispozici 15 pevné nastavitelnych frekvenci (rychlosti), které mlze uzivatel
nastavit dle potieby pres parametry 4, 5, 6, 24 az 27 a 232 az 239.

Prostym spindnim a vypinanim spinanych signalt (signaly RH, RM, RL, REX) Ize zvolit libovolnou rych-

lost.
T Vychozi . . T . .
Pr.¢. |Nazev hzdn ota Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Pfednastavend rychlost S0Hz 0-400 Hz Nastaveni frekvence pfi sepnuti signalu 15  Krokovaci frekvence 6.6.2
(vysoka rychlost) RH. 59  Volba funkce 6.6.3
" p - ™ — dalkového nastaveni
I(’Srter:g:?tra\éﬁ?oasgchlost 30Hz 0-400 Hz g&stavenl frekvence pii sepnuti signélu 79 Volbadruhuprovozu | 6.18.1
y . 178-184  Volba funkce vstupni  [6.10.1
Prledr!astavena rychlost 10 Hz 0-400 Hz Nastaveni frekvence pfi sepnuti signélu RL. svorky
(nizkd rychlost)
Pfednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 4)
Pfednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 5)
Pednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 6)
Pfednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 7)
Pednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 8)
Pfednastavend rychlost ) )
o 9999 0400 Hz/9999 | Frekvenci od rychlosti 4 po rychlost 15 Ize
(rychlost 9) nastavit pomoci kombinace signalii RH,
Prednastavend rychlost 9999 0-400 Hz/9999 RM, RLa REX.
(rychlost 10) @ 9999: nezvoleno
Pfednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 11)
Prednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 12)
Pfednastavend rychlost
10} 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 13)
Pfednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 14)
Pednastavend rychlost
® 9999 0-400 Hz/9999
(rychlost 15)

VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i

o i

kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

O] VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢tenfi uzivatelské skupiny” = 0.
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POZNAMKY

Provoz probiha na frekvenci nastavené v Pr. 4 pfi sepnuti signalu RH, Pr. 5 pfi sepnuti signaluRM a Pr. 6
pfi sepnuti signélu RL.

Frekvenci od rychlosti 4 po rychlost 15 Ize nastavit pomoci kombinace signalt RH, RM, RL a REX. Pro-
vozni frekvence se nastavujiv Pr.24 azPr. 27, Pr.232 az Pr. 239. (Ve vychozim nastaveni hodnot nejsou
rychlosti 4 az 15 k dispozici.)

Obr. 6-17:
A o , , ,
Volba riiznych rychlosti pomoci externich svorek
~ Otécky 1 (vysoka rychlost)
=
I |
g 1\ Oticky2
9 |\ (stfednirychlost)
X |
[
& ! Otacky 3
= ! (nizka rychlost)
S |
=] |
o I |
>
> ‘ ‘
[
f T 1 » Cas
|
|
RH ZAP. } |
—
RM ZAP. !
T
RL ZAP.
1002062E
A
_ Otacky 10
N
L o
g Otécky 5 ‘
g |\ Otacky 6 ‘ ‘
] | I I
R | ‘ T I | |
z .
S | otaeky4 L Otacky 8 o
é‘ | | : | | | | | | .
| I |\ Otéeky 7 | | | | | | 1\ Otacky 15
| | | | | | | | | |
| | | | | | | | | | |
| | | | ! ! ! ! | | | x
1 [ I [ [ [ T [ [ [ [ > Cas
! | | | | |
RH ‘ ZAP. [ZAP.I ZAP. ‘ ‘ ‘ ‘ ZAP. | zAP. [ zAP. [ zAP.
\ | [ | | I | | | | | | |
RM [ zar. | ap.] zar. | ! ! ZAP. | zap. ! zAP.| zAP.
‘ — : : : ‘ | ‘ : ‘ ‘ ‘
|
RL [ oz | [zan] \ ZAP. ZAP. ZAP. ZAP.
| | | | | | | | |
REX |ZAP. | ZAP. |ZAP. |ZAP. |ZAP. | ZAP. |ZAP. |ZAP. |

@

1002063E

Obr. 6-18: Volba riiznych rychlosti pomoci externich svorek

® pokud je v Pr. 232 ,Pfednastavena rychlost (rychlost 8)" nastavena hodnota ,9999" probiha
provoz na frekvenci nastavené v Pr. 6, jestlize jsou signaly RH, RM a RL vypnuté a signal REX
sepnuty.

Ve vychozim nastaveni, jestlize jsou zvoleny dvé nebo tfi rychlosti soucasné, je dana priorita nasta-
vené frekvenci nizsiho signalu. Pokud napftiklad sepnou signadly RH a RM, ma prioritu signal RM
(Pr. 5).

Ve vychozim nastaveni jsou signaly RH, RM, RL pfifazeny svorkam RH, RM, RL. Nastavenim hodnot
.0 (RL)*, ,1 (RM)“, ,2 (RH)" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Ptitazeni funkce vstupnich svorek”
muzete tyto signaly pfifadit jinym svorkam.

Pro ptifazeni funkce vstupu signalu REX ke svorce nastavte hodnotu ,8“ v nékterém z Pr. 178 az
Pr. 184.
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Obr. 6-19:
Priklad zapojeni
Otaceni 5
vpred I RY]
8§
=
[}
§ £&
S— O =
g%z S5
532 c S
- c Ym
o Y 6 +—
Q> & s
o (=
>
1001127E
POZNAMKY Priority poveld pro nastaveni frekvence externimi signaly jsou ,krokovy provoz > volba rdznych

rychlosti > analogovy vstup na svorce 4 > analogovy vstup na svorce 2“. (Zadani frekvence analo-
govym vstupem viz oddil 6.16.)

Plati v rezimu externi obsluhy nebo rezimu kombinované obsluhy z PU a externi obsluhy
(Pr.79 =3 nebo 4).

I Parametry pfednastavenych rychlosti Ize nastavovat i v rezimu obsluhy z PU nebo externi obsluhy.
I Nastaveni Pr. 24 az Pr. 27 a Pr. 232 az Pr. 239 nemaji navzajem zadnou prioritu.

Pokud je v Pr. 59 ,Volba funkce dalkového nastaveni” nastavena jind hodnota nez ,0" signdly RH,
RM a RL slouzi jako signaly dalkového nastaveni a nastaveni pfednastavenych rychlosti je neaktiv-
ni.

Signdly RH, RM, RL, REX lIze pfifadit vstupnim svorkam pomoci libovolného z Pr. 178 az Pr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”. Pfi zméné pfifazeni svorky mohou byt ovlivnény dalsi funkce. Pfed
nastavenim prosim ovéfte funkci jednotlivych svorek.
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6.6.2 Krokovy provoz (Pr. 15, Pr. 16)
Krokovy provoz se pouziva pro sefizeni stroje. Pro krokovy provoz je mozné nastavit krokovou frek-
venci a dobu zrychleni/brzdéni. Jakmile frekvenéni méni¢ dostane signal start, zrychli podle predna-
stavené doby zrychleni/brzdéni (parametr 16) na frekvenci zadanou v parametru 15 (krokova frek-
vence). Krokovy provoz je mozny jak v externim provozu, tak i pfes parametrizacni jednotku.
5 |lma Vychozi . . g " .
Pr.c. |Nazev e Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Krokovadi frekvence 5Hz 0-400 Hz Nastaveni frekvence pro krokovaci provoz. 13 5ta”°ya"' fmk"‘f"(e 6.7.2
29 Tvar kfivky rozbéhu/ 6.7.3
Doba rozbéhu/dobéhu pro provoz v krokovém rezimu. dobéhu
20 Referencni frekvence pro |6.7.1
Toto nastaveni souvisi s referencni frekvenci rozhéh/dobéh
nastavenou v Pr. 20 a s velikosti pfiriistku nastavenou 21 Velikost pirdstku doby |6.7.1
vPr.21. rozbéhu/ dobéhu
Doba rozbéhu/dobéhu 055 0-3600/360's Pr. 21 =0 (vychozi nastaveni) 79 Volba druhu provozu 6.18.1
v krokovém rezimu ’ Rozsah nastaveni: 0~3600 s 178-184  Volba funkce 6.10.1
Prirlstky: 0,15 vstupni svorky
Pr.21=1
Rozsah nastaveni: 0-360 s
Prirlstky: 0,01 s
Dobu rozbéhu a dobéhu nelze nastavovat samostatné.

Tyto parametry se zobrazuji jako parametry zakladniho rezimu pouze, pokud je pfipojena paramet-
riza¢ni jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7). Pokud neni parametriza¢ni jednotka pfipojena, Ize vyse uvede-
né parametry nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Krokovy provoz s externi obsluhou

Pokud je sepnuty signal krokového provozu, Ize spusténi a zastaveni provadét pomoci spoustéciho
signalu (STF, STR). Pro pfifazeni volby krokového provozu ke svorce nastavte hodnotu ,5” v nékterém
z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.

Méni¢
Napajeni S/L2 Ve Motor
— ®TiLs Wy
Start otaceni vpied —— STF
Start otdcenivzad ¢—— STR
Krokovy provoz ¢—— RH (JOG)(D

PC
10

5

O pyi pfitazeni signalu krokového
provozu ke svorce RH

1001788E

Obr. 6-20: Schéma zapojeni pro krokovy provoz s externi obsluhou

FR-E700SC EC



Nastaveni frekvence externimi svorkami Parametry

Obr. 6-21:
Hz ) Casovy diagram signdlu krokového provozu
Krokovaci

"N | " Otéceni vpred frekvence
¢ Pr2o ; ) T
] P Pr.15
= I ! N t
g_ o : N\ /
é 1Pr.16 : :
> : | ,  Otaceni

| :  vzad

| ' | |

| ! | !

| : | !
> j | ! :
2 Jog | |1 ' ZAP. | !
k=) t 1 t : t
2 ' ! |
S STF T ZAP. : |
3 ] T t
> STR T ZAP.

t
1001324C
Postup Displej

@ Displej pfi zapnuti napajeni
Presvédcte se, Ze je zvolen rezim externi
obsluhy (sviti indikace EXT).
Pokud nesviti, prepnéte na externi obsluzny rezim
stiskem tlacitka PU/EXT. Pokud se obsluzny
rezim presto nezméni, nastavte moznost

prepindni na externi obsluzny rezim v Pr. 79.

10G
(@ Sepnéte spina¢ JOG. ZA;’ %

Otaceni
(® Sepnéte spoustéci spina¢ STF nebo STR. vpred

ZAP.
Dokud je spoustéci spinac sepnuty, motor se otaci. I:>
Bézi na 5 Hz (vychozi hodnota Pr. 15). f

Bézi pfi zapnuti.

Otaceni
vzad
Otaceni
vpred
@ Vypnéte spoustéci spina¢ STF nebo STR. |:>
Otaceni
VYP. vzad

1001789E

Obr. 6-22: Krokovy provoz v reZimu externi obsluhy
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Krokovy provoz s obsluhou z PU

Zvoli krokovy provoznirezim s obsluhou z ovladaciho a jednotky PU (FR-PU04/FR-PUQ7). Provoz pro-
bihd pouze pfi stisknuti spoustéciho tlacitka.

Ménic Obr. 6-23:
1 v . s ve 7
Priklad zapojeni pfi krokovém provozu
Napajeni ——3 R/ Y4 Motor | Obsluhovaném zPU
—PT/IL3 We——
Ovladaci panel
86’
{ OO }
1001790E
Postup Displej

(@ Ovéfeniindikace RUN a indikace provozniho
rezimu.
Musi byt zvolen monitorovaci rezim.

Méni¢ musi byt v klidu.

(@ Stiskem tlacitka PU/EXT zvolte provozni

- - MON
rezim ,PU JOG". = T
(® Stisknéte tlacitko RUN. - - MON

Motor se otaci, dokud je toto tlacitko stisknuté.
Bézi na 5 Hz (vychozi hodnota Pr. 15).

o
=
5 3
Ne
o
3,
-
(M
S
-
S
-
=
N
o
(=

@ Uvolnénim tla¢itka RUN motor zastavite.

®
&

c

Inéni

Zména frekvence krokovaciho provozu s obsluhou z PU:
. vy . Rozsvitise indikace ,PRM".
(® Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim ozsitiseindikace

nastavovani parametrd. = m m

Objevi se ¢islo naposledy nac¢teného
parametru.
(6) Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi
Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”.

@ Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou

MON
hodnotu (5 Hz). =
Otacenim digitalniho volice nastavte hodnotu - = NON

na,10.00” (10,00 Hz).

(® Ulozte nastaveni stiskem tla¢itka SET.

Provedte postupy v krocich ) az @
Motor bézi na 10 Hz.

@ /@\ @ /@\ @
4

- I
7

Blika... Nastaveni parametru dokonceno!

1001791E

Obr. 6-24: Krokovy provoz obsluhovany z PU
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POZNAMKY Pokud Pr. 29 ,Tvar krivky rozbéhu/dobéhu” = ,1” (Esovitd kfivka rozbéhu/dobéhu A), doba
rozbéhu/dobéhu je doba nutna k dosazeni Pr. 3 ,Zakladni frekvence”.

Nastaveni Pr. 15 by mélo byt stejné nebo vyssi nez nastaveni Pr. 13 ,Startovaci frekvence”.

Signal JOG Ize pfifadit vstupni svorce pomoci libovolného z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstup-
ni svorky”. Pfi zméné pfifazeni svorky mohou byt ovlivnény dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim
ovérte funkci jednotlivych svorek.

Béhem krokového provozu nelze zvolit druhy rozbéh/dobéh prostfednictvim signélu RT. (Ostatni
druhé funkce jsou aktivni (viz oddil 6.10.3)).

Pokud Pr. 79 ,Volba druhu provozu” = 4, provedete spusténi stiskem tlacitka RUN na ovladacim
panelu nebo tlacitka FWD/REV na jednotce PU (FR-PU04/FR-PUQ7) a zastaveni provedete stiskem
tlacitka STOP/RESET.

I Tato funkce je deaktivovana, pokud Pr. 79 = ,3".
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6.6.3 Funkce dalkového nastaveni (Pr. 59)

I kdyz je ovladaci panel umistén mimo skiifh ménice, mizete k trvalému provozu s proménlivymi otac-
kami vyuzit spinané signaly, bez pouziti analogovych signala.

. Popis
Pr.¢. | Nazev xz;:::la n::tz:::ni Funkce signali Funkce ulozeni nastaveni | |Souvisejici parametry Viz oddil
RH,RMaRL frekvence
0 Prednastavend rychlost — 1 Maximalni 6.4.1
frekvence
1 Délkové nastaveni %4 18 Homimez 6.4.1
b P - — rychlosti— frekvence
X:ilt)aav?:,'k(e dalkového 0 2 Délkové nastaveni 7 Doba rozbéhu 671
— 8 Doba dobéhu 6.7.1
i . (PTi vypnuti STF/STR dojde k 44 Druhd doba rozbéhu/ 6.7.1
3 Délkové nastaveni RPN . ,
vymazani dalkové nastavené dobéhu
frekvence.) 45 Druhd doba dobéhu 6.7.1
178-184  Volba funkce 6.10.1
vstupni svorky

VlySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzZivatelské skupiny” = 0.

Pr. 59 Ize vyuzit k volbé digitalniho motorového potenciometru. Pfi nastaveni hodnoty ,1” v Pr. 59 se
aktivuje funkce ulozZeni nastavené frekvence, takze uloZzena hodnota zlistane ulozena i pfi vypnuti
napajeni. Posledni hodnota frekvence je uloZzena v paméti E2PROM. Povel k vymazani plati pouze pro
data uloZzena v paméti RAM.

Obr. 6-25:
Schéma zapojeni ddlkového nastaveni

Otaceni vpred
Zrychlovéni
Zpomalovani

Vymazani

1001132E

Pokud je v Pr. 59 nastavena néktera zhodnot ,1” az ,3” (aktivace funkce dalkového nastaveni), zméni
se funkce signalt RH, RM a RL: RH = zrychlovani, RM = zpomalovani a RL = vymazani.

Pr.59=1,2 Pr.59=1
/Pr.59=3 Pr.59=2,3\

Vystupni
frekvence [Hz]

Zrychlovani RH
Zpomalovani RM
Vymazani RL
Otacenivpred STF | ZAP. [ ZAP. | [~ zap. [ zae 1
Napdjeni | ZAP. L [ zar.

ZAP

1001133E

Obr. 6-26: Priklad funkce ddlkového nastaveni

* Externi provozni frekvence (jina nez pro pfednastavené rychlosti) nebo provozni frekvence PU.
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Funkce dalkového nastaveni

Pti pouziti funkce dalkového nastaveni je mozné nasledujici frekvence kompenzovat na frekvenci
nastavenou pomoci signalt RH a RM podle provozniho rezimu.

Pfi externi obsluze (véetné Pr. 79 = 4): externi povel k nastaveni frekven-
ce jiné nez pro prednastavené
rychlosti

Pfi externi obsluze a kombinované obsluze z PU (Pr. 79 = 3): Zadani frekvence z PU nebo vstup
na svorce 4.

Pfi obsluze z PU: Zadani frekvence z PU

Ulozeni nastavené frekvence

Funkce uloZeni nastavené frekvence uklada dalkové nastavenou frekvenci (frekvenci nastavenou

pomoci signalt RH/RM) do paméti (E2PROM). Po jednom vypnuti napéjeni a nasledném zapnuti
pokracuje provoz s touto hodnotou vystupni frekvence (Pr. 59 = 1).

Frekvence je ulozena v okamziku, kdy vypne spoustécisignal (STF nebo STR), nebo kazdou minutu po
uplynuti jedné minuty od vypnuti (sepnuti) obou signél RH (zrychlovani) a RM (zpomalovani). (Frek-
vence je zapsana, pokud se soucasné nastaveni frekvence lisi od minulého nastaveni frekvence, se
kterym je kazdou minutu porovnévano. Stav signalu RL nema na zapis vliv.)
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Nastaveni frekvence externimi svorkami

POZNAMKY

Rozsah frekvence ménitelné pomoci signdlt RH (zrychlovani) a RM (zpomalovani) je od 0 do maxi-
malni frekvence (nastaveni Pr. 1 nebo Pr. 18). Maximalni hodnota nastavené frekvence je (hlavni
rychlost + maximalni frekvence).

Nastavena frekvence je omezena na
/ (hlavni rychlost + Pr. 1)

LY
Vystupni frekvence /1 ,— Nastavené frekvence
[N
I
I
|
|
|

A

jeomezenanaPr. 1 /

Pr.1

Nastaveni hlavni
rychlosti

Zrychlovéni (RH)

Zpomalovani (RM)
Otaceni vpred (STF)

Kdyz sepne signal zrychlovani nebo zpomalovani, doba rozbéhu/dobéhu odpovida nastaveni v
Pr.44 a Pr. 45. Pokud byl v Pr. 7 nebo Pr. 8 nastaven dlouhy ¢as, doba rozbéhu/dobéhu odpovida
nastaveni v Pr. 7 nebo Pr. 8 (jestlize je signal RT vypnuty).

Pokud je signdl RT sepnuty, zrychlovani/zpomalovani probiha v ¢ase nastaveném v Pr. 44 a Pr. 45,
bez ohledu na nastaveni Pr. 7 nebo Pr. 8.

Pokud je spoustéci signal (STF nebo STR) vypnuty, sepnuti signalu zrychlovani (RH) nebo zpomalo-
vani (RH) méni pfednastavenou frekvenci.

Pfi castém prepinani spoustéciho signalu ze stavu zapnuto do stavu vypnuto nebo pfi ¢asté zmé-
né frekvence signalem RH nebo RM deaktivujte funkci ukladani (zapisu do E2PROM) hodnoty
nastavené frekvence (Pr. 59 = 2 nebo 3). Pfi aktivaci (Pr. 59 = 1) probiha casty zapis frekvence do

E2PROM, a tim se zkracuje Zivotnost E2PROM .
Signdly RH, RM, RL, Ize pfifadit vstupnim svorkdm pomoci libovolného z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba

funkce vstupni svorky”. Pfi zméné pfifazeni svorky mohou byt ovlivnény dalsi funkce. Pfed nasta-
venim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.

I K dispozici i pro rezim sitové obsluhy.
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Nastaveni frekvence externimi svorkami Parametry

Béhem krokového provozu nebo provozu s PID regulacije funkce dalkového nastaveni deaktivovana.

Nastavena frekvence = 0 Hz

@ | pii vymazani dalkové nastavené frekvence sepnutim signalu RL (vymazani) po vypnuti (sepnuti)
obou signalt RH a RM bude ménic pracovat na dalkové nastavené frekvenci uloZzené pfi posledni
operaci, jestlize dojde k obnoveni napdjeni pred uplynutim jedné minuty od vypnuti (sepnuti)
obou signal(i RH a RM.

Naposledy ulozend délkové nastavena frekvence

< 1 minuta

Vystupni
frekvence [Hz]

Zrychlovéani RH ! [zAP]
Zpomalovani RM  vyp. | !
Vymazani RL ZAP. |

Otéceni vpied STF | ZAP. ! [ ZAP.
Napdjeni _| ZAP. ZAP.

1001134C

Obr. 6-27: Vystup naposledy ulozené ddlkové nastavené frekvence

@ Pfivymazani dalkové nastavené frekvence sepnutim signalu RL (vymazani) po vypnuti (sepnuti)
obou signalll RH a RM bude méni¢ pracovat ve stavu vymazané dalkové nastavené frekvence,
pokud dojde k obnoveni napajeni po uplynuti jedné minuty od vypnuti (sepnuti) obou signald
RH a RM.

Naposledy ulozena dalkové nastavena frekvence

. >1minuta

4% Provoz probiha na nastavené
! Lo frekvenci 0 Hz.

Al N

Vystupni
frekvence [Hz]

Zrychlovéni RH A

ZpomalovaniRM  VYP. | |
Vymazani RL 1 ZAP. ]
Otaceni vpfed STF ZAP. T |_'W

Napajeni _ | ZAP. ZAP.

1001135C

Obr. 6-28: Vystup aktudIni nastavené frekvence

VYSTRAHA:

Pokud je Pr. 59 nastaven na,, 1“, motor se po vypadku napdjeni automaticky restartuje, jestlize
bude aktivni signdl pro nastaveni sméru otdceni.
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Rozbéh a dobéh

6.7

Rozbéh a dobéh

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Nastaveni doby rozbéhu/dobéhu Doby rozbéhu/dobéhu Pr.7,Pr.8, 6.7.1
motoru Pr. 20, Pr. 21,
Pr. 44, Pr. 45,
Pr.147
Startovaci frekvence Startovaci frekvence a pfidrzovaci ¢as pfi Pr.13,Pr.571 6.7.2
startu
Nastaveni tvaru krivky rozbéhu/ Kfivka rozbéhu/dobéhu Pr.29 6.7.3
dobéhu vhodné pro aplikaci
Automatické nastaveni optimalni Automaticky rozbéh/dobéh Pr.61-Pr. 63, 6.7.4
doby rozbéhu/dobéhu Pr.292
6.7.1 Doba rozbéhu a dobéhu
(Pr.7,Pr.8, Pr. 20, Pr. 21, Pr. 44, Pr. 45, Pr. 147)
Slouzi k nastaveni doby rozbéhu/dobéhu motoru. Lze nastavit vy$si hodnotu pro pomalejsi zvySova-
ni/snizovani otacek nebo mensi hodnotu pro rychlejsi zvysovani/snizovani otacek.
Pr.¢. |Nazev Vychozi hodnota Rozsah Popis Souvisejici paramet Viz oddil
: v nastaveni P ap ry
FR-E720S-110SC nebo nizsi, 55 3 Zakladni frekvence 6.5.1
FR-E740-0955C nebo nizsi 036005/ 29 Tvarkfivky 6.7.3
Doba rozbéhu Nastaveni doby rozbéhu motoru. rozbéhu/dobéhu
E740- 3605 @ y
FR-£740-1205Ca 1705C 10s | 0-360s 125  Nastaveni zesileni — 6.16.3
FR-E740-230SCa 3005C 155 frekvence
FR-E7205-110SC nebo nizsi, 5 126  Nastaveni zesileni — 6.16.3
FR-E740-0955C nebo nizsi frekvence )
Doba dobéh 0-3600s/ Nastaveni doby dobéhu mot 178-184  Volba funkce vstupni 6.10.1
oba dobéhu FR-E740-1205C a 1705C 105 | o-360@ astaveni doby dobéhu motoru. it
FR-E740-230SCa 3005C 155
Nastaveni frekvence, kterd bude
Referencni zdkladem pro dobu rozbéhu/dobéhu.
frekvence pro 50 Hz 1-400Hz | Doba rozbéhu/dobéhu odpovidd dobé, za
rozbéh/dobeh @ kterou se frekvence zméni ze zastaveni
na hodnotu Pr. 20.
Krok:
0 0,1s
h oo Rozsah: Krok a rozsah
Velikost pfirdstku 0-3600's )
doby rozbéhu/ 0 naste}vem do{)y
0 @ Krok: rozbéhu/dobéhu Ize
dobéhu . .
0,01s Zmenit.
! Rozsah:
0-360s
FR-E720S-110SC nebo nizsi, 55
Drul:\flhd(;l;ath FR-£740-0955C nebo nizsi 0-3600s/ | Nastaveni doby rozb&hu/dob&hu pfi
g €hu/dobehu FR-E740-1205C a 170SC 105 | 0-3605s@ |sepnutisignaluRT.
FR-E740-2305Ca 3005C 155
0-3600s/ | Nastaveni doby dobéhu pfi sepnuti
Druhd doba @ |siani
9999 0-360's signlu RT.
dobéhu @
9999 Doba rozbéhu = doba dobéhu
Prepinacifrek Frekvence, pri které nastdva automatické
repinadi re’vlence 0-400Hz | pfepnuti na dobu rozbéhu/dobéhu
pro zrychlovani/ 9999 vPr.44aPr.45.
lové @ _
Zpomatovan 9999 | Zadna funkee

® Vy$e uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

@ Zavisi na nastaveni Pr. 21 JVelikost pfirlstku rozbéhu/dobéhu”. Vychozi hodnota rozsahu nasta-
veni je ,0 az 3600 s” a velikost pfirtstku je ,0,1 s”.
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Nastaveni doby rozbéhu (Pr. 7, Pr. 20)

Pomoci Pr. 7 ,Doba rozbéhu” nastavite dobu potfebnou k rozbéhu z 0 Hz na hodnotu v Pr. 20 ,Ref-
erencni frekvence pro rozbéh/dobéh”.

Obr. 6-29:
Hz Doba rozbéhu/dobéhu
Pr20 4 ----q------==---= N
11 I
(V] [ [IRY
v n
c
(] 1 1
> 1 1
< I I
< ! !
el 1 1
c 1 1
Q ! 1
=} | |
b7 | |
;\ | |
— T fe—— t
0 Pr.7 Pr.8
Pr.44 Pr.45
1000006C

Dobu rozbéhu nastavte podle nasledujiciho vzorce:

Pr.20 .. Doba rozbéhu ze zastaveni na

Nastaveni doby rozbéhu = —— - N ; .
y Maximalni provozni frekvence - Pr. 13 © maximalni provozni frekvenci

Priklad V/ Pokud Pr. 20 = 50 Hz (vychozi hodnota), Pr. 13 = 0,5 Hz
Rozbéh na maximalni provozni frekvenci 40 Hz Ize provést za 10 s.
50 Hz _
Pr.7 = 20Hz_05 HZX 10s= 12.7s

Nastaveni doby dobéhu (Pr. 8, Pr. 20)

Pomoci Pr. 8 ,Doba dobéhu” nastavite dobu potfebnou k zabrzdéni z hodnoty v Pr. 20 ,Referen¢ni
frekvence pro rozbéh/dobéh” na 0 Hz.

Dobu dobéhu nastavte podle nasledujiciho vzorce:

Pr. 20 ,. Doba dobéhu z maximalini pro-

Nastaveni doby dobéhu = — - ! ,
Maximalni provozni frekvence — Pr. 10 = vozni frekvence do zastaveni

Priklad V/ Pokud Pr.20 =120 Hz, Pr. 10 =3 Hz
Zbrzdéni z maximalni provozni frekvence 40 Hz do zastaveni |ze provést za 10 s.
120 Hz
Pr.8 = 20Hz_3 Hzx 10s= 324s
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Rozbéh a dobéh

Zména rozsahu nastaveni a pfirtistku doby rozbéhu/dobéhu (Pr. 21)

Pomoci Pr. 21 nastavite rozsah a minimalni nastaveni doby rozbéhu/dobéhu.

A

Nastaveni ,0” (vychozihodnota) .................... 0az 3600 s (minimalni krok nastaveni 0,1 s)
Nastaveni , 1" ... o i 0az 360 s (minimalni krok nastaveni 0,01 s)
VYSTRAHA:

PFizméné nastaveni Pr. 21 dojde ke zméné nastavenirozbéhu/dobéhu (Pr. 7, Pr. 8, Pr. 16, Pr. 44,
Pr. 45).
(Nastaveni Pr. 611 ,,Doba zrychlovdni pfi opétovném rozbéhu” neni ovlivnéno.)

Priklad:
Pokud Pr. 21 = 0, md Pr. 7 nastaveni ,,5,0” s. PFi nastaveni ,,17” v Pr. 21 se hodnota v Pr.7
automaticky zméni na ,0,5”s.

Nastaveni dvojich dob rozbéhu/dobéhu (signal RT, Pr. 44, Pr. 45, Pr. 147)

P¥i sepnuti signalu RT, nebo pokud vystupni frekvence dosahne nebo prekroci nastaveni Pr. 147, akti-
vuji se Pr.44 a Pr.45. Pfepinani sad parametr umoziuje provozovat s frekven¢nim méni¢em motory
s odliSnymi specifikacemi a moznostmi.

Pfi nastaveni ,9999" v Pr. 45 se doba dobéhu bude rovnat dobé rozbéhu (Pr. 44).

Pro pfifazeni signélu RT nastavte hodnotu ,3" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni
svorky”.

Doba zrychleni/brzdéni se zméni, pokud sepne RT signal nebo pokud prepinaci frekvence dosahne
nebo prekroc¢i hodnotu nastavenou v parametru 147.

Pr.147 Doba rozbéhu/dobéhu Popis
. . Neprobihé automatické prepinani doby
9999 (vychozi hodnota) Pr.7,Pr.8 rozbéhu/dobéhu
0,00 Hz Pr.44, Pr. 45 tDérr:Jiha doba rozbéhu/dobéhu od spus-
Vystupni frekvence < Pr. 147:
3 Pr.7,Pr.8 Automatické prepinani doby rozbéhu/
< < '
0,00 Hz < Pr. 147 < nastavena frekvence Pr. 147 < vystupni frekvence: dobahu @
Pr.44,Pr.45
Neprobiha automatické prepinani, pro-
Nastavena frekvence < Pr. 147 Pr.7,Pr.8 toze vystupni frekvence nedosahne pre-
pinaci frekvence

Tab. 6-5: Doby rozbéhu/dobéhu v zdvislosti na parametru 147

O pyi sepnuti signalu RT se doba rozbéhu/dobéhu prepne na druhou dobu rozbéhu/dobéhu, i kdyz
vystupni frekvence nedosahne nastaveni Pr. 147.

Vystupni frekvence [Hz]
A

Nastavena
frekvence

>t
l«—>| l«——>!
PfesPr.7 Pfes Pr. 44 PresPr.44 (Pr.45) PfesPr.8
nastavend  nastavend nastavend nastavend
nabéznd hrana nabéznd hrana ndbéindhrana  nabéznd hrana
Doba rozbéhu Doba dobéhu

1001929E

Obr. 6-30: Automatické prepindni doby rozbéhu/dobéhu
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Parametry

POZNAMKA

POZNAMKY

Esovita kfivka rozbéhu/dobéhu

Pokud je v Pr.29 vybrana esovité kfivka rozbéhu/dobéhu A, nastavend doba je doba nutnd k dosazeni
zakladni frekvence nastavené v Pr. 3 ,Zakladni frekvence”.

Vzorec pro dobu rozbéhu/dobéhu, pokud nastavend frekvence je zakladni frekvence nebo vyssi:
t = g X % xf+2 T
(Pr.3)

T: Hodnota nastaveni doby rozbéhu/dobéhu (s)
f: Nastavena frekvence (Hz)

I Podrobny popis tohoto parametru naleznete v oddile 6.7.3.

Doporucené hodnoty doby rozbéhu/dobéhu, kdyz Pr. 3 Zakladni frekvence = 50 Hz (od 0 Hz do nasta-
vené frekvence).

Nastaveni frekvence [Hz]
Doba rozbéhu/dobéhu [s]

50 120 200 400
5 5 16 38 145
15 15 47 115 435

Tab. 6-6: Doba rozbéhu/dobéhu pfti zdkladni frekvenci 50 Hz

Zména pfifazeni svorek miize mit dopad na dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéite funkci jednotli-
vych svorek. (Viz oddil 6.10.3.)

Pokud se zméni nastaveni Pr. 20, nastaveni Pr. 125 a Pr. 126 (nastaveni zesileni — frekvence) se
nezméni. Upravte zesileni nastavenim Pr. 125 a Pr. 126.

Pokud nastaveni Pr. 7, Pr. 8, Pr. 44 a Pr. 45 jsou 0,03 s nebo mensi, doba rozbéhu/dobéhu je 0,04 s.
V takovém pfipadé nastavte Pr. 20 na hodnotu ,120 Hz" nebo men;i.

Pfi nastaveni doby rozbéhu/dobéhu nelze skute¢nou dobu rozbéhu/dobéhu motoru zkrétit pod
nejkratsi dobu rozbé&hu/dobéhu danou momentem setrvac¢nosti (J) mechanického systému a
krouticim momentem motoru.
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6.7.2 Startovaci frekvence a funkce pridrzovaciho casu pri startu (Pr. 13, Pr. 571)

MuUzete nastavit startovaci frekvenci a nastavenou startovaci frekvenci po urcitou dobu pridrzet.
Tyto funkce nastavte, pokud potiebujete urcity rozbéhovy moment nebo chcete vyhladit pohon
motoru pfi startu.

Pr.c. |Nazev Vychozi hodnota | Rozsah nastaveni |Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Frekvenci pfi startu Ize nastavit v rozsahu 2 Minimalni frekvence 6.4.1
. 0az 60 Hz.
Startovaci frekvence 05 Hz 0-60 Hz MiiZete nastavit startovaci frekvendi, pfi
které se sepne spoustéci signal.

Nastaveni pfidrZovaciho ¢asu Pr. 13

0,0-10s Startovadi frekvence”.

Pridrzovaci cas pfi startu 9999

9999 Funkee pridrZent pfi startu je neaktivni

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Nastaveni startovaci frekvence (Pr. 13)

Motor je spustén s urcenou startovaci frekvenci, jakmile frekven¢ni ménic obdrzi spoustéci signal a
nastaveni frekvence, které je vétsi nebo stejné jako prednastavena startovaci frekvence.

Obr. 6-31:
Hz Parametr startovaci frekvence

Vystupni
frekvence [Hz]

Pr.13

Rozsah nastaveni

Otaceni vpred ZAP.

1000008C

POZNAMKA I Ménic se nespusti, pokud je signdl nastaveni frekvence nizsi nez hodnota nastavend v Pr. 13.

Priklad V/ Pokud je v Pr. nastavena hodnota 5 Hz, motor se nespusti, dokud signdl nastaveni frekvence nedo-
séhne hodnoty 5 Hz.

A

VAROVANI:

Pozor na to, Ze pokud je Pr. 13 nastaven na libovolnou hodnotu niZsi nez Pr. 2 ,,Minimdlni
frekvence”, pouhé sepnuti spoustéciho signdlu spusti motor na prednastavené frekvenci, i kdyz
na vstupu neni Zddny povel pro nastaveni frekvence.
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Parametry

POZNAMKY

Funkce pFidrzovaciho ¢asu pfi startu (Pr.571)

Tato funkce pfidrzi po dobu nastavenou v Pr. 571 vystupni frekvenci nastavenou v Pr. 13 ,Spoustéci

frekvence”.
Tato funkce Uvodnim buzenim vyhlazuje pohon motoru pfi startu.

Otécenivpied  VYP. ZAP.

Vystupni 1
frekvence [Hz]

Pr.13

1000399C

Obr. 6-32: PridrZovaci ¢as pri startu

Pokud by béhem doby pfidrzeni frekvence doslo k vypnuti spoustéciho signélu, za¢ne v tento
okamzik brzdéni.

Pti pfepnuti mezi ota¢enim vpred a otd¢enim vzad je startovaci frekvence aktivni, ale funkce pfi-
drZeni pfi startu je neaktivni.

I Pokud Pr. 13 = 0 Hz, je startovaci frekvence drzena na 0,01 Hz.
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6.7.3 Kiivka rozbéhu a dobéhu (Pr. 29)
MUzZete nastavit kfivku rozbéhu/dobéhu vhodnou pro danou aplikaci.
Pr.¢. Nazev xz;:::; n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Linedrni rozbéh/dobéh 3 Zékladni frekvence 6.5.1
o - P 7 Doba rozbéhu 6.7.1
Tvar kfivky rozbéhu/dobéhu 0 ! Esovitd fivka rozbéhu/dobéhu A 8 Doba dobéhu 6.7.1
2 Esovitd kfivka rozbéhu/dobéhu B 2 Refe[encmf[ekvence pro 671
rozbéh/dobéh

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Linearni rozbéh/dobéh (Pr. 29 = 0, vychozi hodnota)

PFi provozu ménice se vystupni frekvence méni linedrné (linedrni rozbéh/dobéh), aby se zabrénilo
nadmérnému namahani motoru a ménice piti dosahovani nastavené frekvence béhem rozbéhu,
dobéhu apod., kdyZ se frekvence méni. Linearni rozbéh/dobéh ma rovnomérny sklon kfivky frekven-
ce/cas (viz obr. 6-33).

Obr. 6-33:
Hz Charakteristika pro parametr 29 = 0
10 S |
[ |
E 1
g :
< |
= linearni !
o |
El :
£ :
' t
Cas
1000015C
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Parametry

POZNAMKA

Esovita kiivka rozbéhu/dobéhu A (Pr.29=1)

Pro pouziti u hfideli obrabécich stroji apod.

Pouziva se, pokud je v krdtkém case nutny rozbéh/dobéh v oblasti vysokych rychlosti ne nizsich nez
zakladnifrekvence. Pfitéto kfivce rozbéhu/dobéhu je Pr. 3 ,Zakladni frekvence” (fb) inflexnim bodem
esovité kfivky (viz obr. 6-34) a |ze nastavit dobu rozbéhu/dobéhu vhodnou pro redukci momentu
motoru v pasmu provozu s konstantnim vykonem pii zdkladni nebo vy3si frekvenci.

Obr. 6-34:
Hz Esovit kiivka rozbéhu/ Charakteristika pro parametr 29 = 1
dobéhu A

o S S |

- 1
S ST
c 4 |
g na .
< . |
£ , !
= . !
S L |
3 s |
2 e !
> s !

Cas !
1000016C

Esovita kfivka rozbéhu/dobéhu B (Pr. 29 = 2)

Pfi nastaveni 2" se zmény frekvence provadéji po esovité kfivce. Pokud se napfiklad pohon zrychluje
z 0 na 30 Hz a poté znovu na 50 Hz, kazd4a sekvence zrychleni (tj. jak prvni sekvence z 0 na 30 Hz, tak
druha z 30 Hz na 50 Hz) bude provedena po esovité kivce. Cas u esovité kfivky neni del$i nez u line-
arniho rozbéhu (viz obr. 6-35). Tato funkce zabrariuje trhavému pohybu pohonu, napfiklad u doprav-
nikovych past a polohovacich systém.

Obr. 6-35:
A Esovita kiivka rozbéhu/ Charakteristika pro parametr 29 = 2
dobéhu B

R 7
g -
% o
= 4 |
S ) !
El / |
L |
= 21 - !
y |

|

s | » t
Cas 4
1000017C

Jako dobu rozbéhu/dobéhu u esovité kfivky rozbéhu/dobéhu A nastavte ¢as, do kterého ma byt
dosazena hodnota v Pr. 3 ,Zakladni frekvence”, nikoli v Pr. 20 ,Referenc¢ni frekvence pro rozbéh/
dobéh”.
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6.7.4 Nejkratsi rozbéh/dobéh (automaticky rozbéh/dobéh)
(Pr.61 az Pr. 63, Pr. 292, Pr. 293)

Ménic pracuje za stejnych podminek jako pfi nastaveni odpovidajicich hodnot v jednotlivych para-
metrech, i ikdyz neni nastavena doba rozbéhu/dobéhu a charakteristika V/f. Tato funkce se hodi, po-
kud chcete pracovat jednoduse atd. bez jemného nastavovani parametrd.

Pr.c. |Nazev I‘nlgs:zila Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0-500 A Nastaveni referen¢niho proudu béhem nejkratsiho 0 Zvy3eni momentu 6.3.1
Referenénioroud 4999 rozbéhu/dobéhu. 7 Doba rozbéhu 6.7.1
eferencni prou z
i’ 9999 Referen¢ni hodnotou je hodnota jmenovitého vystupniho 2? E\)E:)_a dvol?e,hu . g;;
proudu ménice ivacni Urove 3.
omezeni proudu
Referenéni hodnota pi 9999 0-200 % Nastaveni mezni hodnoty béhem nejkratiho rozbéhu.
rozbéhu 9999 Limitni hodnota je 150 %
Referenéni hodnota pi 4999 0-200 % Nastaveni mezni hodnoty béhem nejkratsiho dobéhu.
dobéhu 9999 Limitni hodnota je 150 %
0 Normélni rezim
Ly) Automaticky rozbéh/ 0 1 Nejkrat3i rozbéh/dobéh (bez brzdy)
dobéh n Nejkratsi rozbéh/dobéh (s brzdou)
7/8 Brzdny sekvencni rezim 1, 2 (Viz oddil 6.9.5.)
0 Jak rozbéh, tak dobéh probihd v rezimu nejkratsiho
rozbéhu/dobéhu
293 Samostatnd volba 0 1 Pouze rozbéh probihd v rezimu nejkratsiho rozbéhu/
rozbéhu/dobéhu dobéhu
) Pouze dobéh probihé v rezimu nejkratsiho rozb&hu/
dobéhu

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

FR-E700SC EC 6-77



Rozbéh a dobéh Parametry

Rezim nejkratsiho rozbéhu/dobéhu (Pr. 292 =1, 11, Pr. 293)

@ Nastaveni provedte, pokud chcete zajistit rozbéh/dobéh motoru v nejkratsim case. Je Zddouci
zkratit dobu rozbéhu/dobéhu obrabéciho stroje apod., ale nejsou zndmé konstrukéni hodnoty
konstant stroje.

@ Rychlost rozbéhu/dobéhu se na pocatku rozbéhu/dobéhu automaticky upravi podle hodnoty
nastaveniPr.7 ,Dobarozbéhu” a Pr.8 ,Doba dobéhu” tak, aby rozbéh/dobéh probihal s maximal-
nim krouticim momentem, ktery méni¢ dokaze generovat. (Nastavené hodnoty Pr. 7 a Pr. 8 se
neméni.)

@® PomociPr.293 ,Samostatnd volba rozbéhu/dobéhu” Ize nastavit bud’jen rozbéh, nebo jen dobéh
na nejkratsi mozny cas. Pokud je hodnota nastaveni ,0” (vychozi hodnota), budou v nejkratSim
mozném case probihat jak rozbéh, tak dobéh.

@ Pokud je pfipojen volitelny vykonny brzdny odpor nebo brzdné jednotka, nastavte hodnotu , 11"
Dobu dobéhu tak Ize jesté vice zkratit.

@ Pfi volbé rezimu nejkratSiho rozbéhu se aktiva¢ni Uroverh omezeni proudu béhem rozbéhu/
dobéhu nastavuje na 150 % (Ize nastavit pomoci Pr. 61 az Pr. 63). Nastaveni Pr. 22 ,Aktivacni
Uroven omezeni proudu” se pouziva pouze béhem provozu s konstantnimi otackami.

@ Pouziti pro nasledujici aplikace je nevhodné:
- Stroj s velkou setrvac¢nosti, napfiklad ventilator (vice nez > 10x). Vzhledem k tomu, ze bude na

dlouhou dobu aktivovana funkce omezeni proudu, mize u tohoto typu stroje dojit k nouzo-
vému zastaveni kvuli pretizeni motoru apod.

- Je Zddouci realizovat provoz s konstantni dobou rozbéhu/dobéhu.

POZNAMKY | kdyz byl zvolen rezim automatického rozbéhu/dobéhu, pfi vstupu signélu JOG (krokového pro-
vozu) nebo signalu RT (volba druhych funkci) béhem zastaveni ménice dojde k prepnuti na nor-
malni provoz a prednost dostane krokovy provoz nebo volba druhych funkci. BEhem provozu v
rezimu automatického rozbéhu/dobéhu se na vstup signalt JOG a RT nebere zietel, ani kdyz jsou
tyto signaly na vstupu pfitomny.

Vzhledem k tomu, Ze rozbéh/dobéh probiha s aktivovanou funkci omezeni proudu, rychlost roz-
béhu/dobéhu se vzdy lisi podle podminek zatéze.

Pokud jsou v Pr. 7 a Pr. 8 nastaveny spravné hodnoty, mize byt doba rozbéhu/dobéhu jesté kratsi
nez pfi volbé rezimu nejkratsiho rozbéhu/dobéhu.
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Uprava rezimu nejkratsiho rozbéhu/dobéhu (Pr. 61 az Pr. 63)
Nastavenim korek¢nich parametrd Pr. 61 az Pr. 63 je mozné rozsah pouZiti rozsifit.
. p Rozsah .
Pr.¢. Nazev e Popis
Pokud se napfiklad motor a ménic lisi vykonem, nastavte jmenovitou
0-500 A hodnotu proudu motoru.
Nastaveni referenc¢niho proudu (A) aktivacni irovné omezeni proudu
61 Referenéni proud bé&hem rozbéhu/dobéhu.
9999
(vychozi | Jako referencni je ur¢en jmenovity proud ménice.
hodnota)
Nastavte, pokud je Zddouci zménit referencni Uroven rozbéhu a dobé-
62 Referen¢ni hodnota 0-200 % hu.
pfi rozbéhu ° | Nastaveni aktiva¢ni Grovné omezeni proudu (pomér k hodnoté proudu
v Pr.61) béhem rozbéhu/dobéhu.
Referen¢ni hodnota 9,999 .| Za aktiva¢ni Urovert omezeni proudu béhem nejkratsiho rozbéhu/
63 o N (vychozi ) .
pfi dobéhu dobéhu se povazuje hodnota 150 %.
hodnota)
Tab. 6-7: Uprava nastaveni parametrdi
POZNAMKA Vzhledem k tomu, Ze se nastaveni Pr. 61 az Pr. 63 automaticky vraci na vychozi hodnotu (9999),

pokud dojde ke zméné nastaveni Pr. 292, nastavte v pfipadé potieby nejprve Pr. 292 a pak Pr. 61

az Pr. 63.
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6.8 Volba a ochrana motoru
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Ochrana motoru pred piehratim Nadproudova ochrana motoru Pr.9,Pr.51 6.8.1
Pouziti motoru s konstantnim Typ motoru Pr.71 6.8.2
momentem
Moznost maximalizace provoznich Samocinné sefizeni Pr.71, 6.8.3
parametrd motoru pro provoz v Pr. 80—Pr. 84,
rezimu fizeni vektoru magnetického Pr. 90-Pr. 94,
toku. Pr. 96, Pr. 859

6.8.1 Ochrana motoru pred prehratim (Nadproudova ochrana motoru) (Pr.9, Pr.51)
Frekvenc¢niménice FR-E700SC EC jsou vybaveny funkciinterni elektronické ochrany motoru, ktera sle-
duje frekvenci motoru a proud motoru. Podminky pretizeni se identifikuji afunkce ochrany motoru se
aktivuje na zdkladé téchto dvou faktor(, v kombinaci s jmenovitym proudem motoru. Elektronicka
funkce ochrany motoru je urcena primarné pro ochranu pred prehratim pfii strednich rychlostech a
vysokych momentech motoru. Je také zohlednén snizeny vykon motorového ventilatoru za téchto
podminek.

Pr. <. | Nazev A’X;:g:; Rozsah nastaveni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Jmenovity 71 Typ motoru 6.8.2
Nadproudové ochrana motoru vystupni 0-500A Nastavte jmenovity proud motoru. 72 Funkce PWM 6.15.1
proud ménice @ 178-184  Volba funkce vstupni  |6.10.1
I — svorky
0-500 A Aktivuje se pfi sepnuti signdlu RT. 190-192  Volba funkce vystupni |6.10.5
Druhd nadproudové 9999 Nastavte jmenovity proud motoru. svorky
ochrana motory @ @ Druhé nadproudova ochrana motoru
9999 e
neaktivni

® Vychozi hodnota u modelu FR-E720S-050SC nebo nizsiho a FR-E740-0265C nebo nizsiho se
nastavuje na 85 % jmenovitého proudu ménice.

@ VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢tenfi uzivatelské skupiny” = 0.
® Pp¥i ¢teni parametru pomoci jednotky FR-PU04 se zobrazuje nazev parametru odlisny od skutec-

ného parametru.
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Nadproudova ochrana motoru (Pr. 9)

V Pr.9 nastavte jmenovity proud motoru [Al. (Pokud je specifikace napajeni 400 V/440V 60 Hz, nastav-
te 1,1 X jmenovity proud motoru.)

Pokud nechcete aktivovat funkci elektronického termorelé, napf. pfi pouziti externiho termorelé u
motoru, nastavte v Pr. 9 hodnotu ,0“. (Vystupni tranzistorova ochrana ménice (E.THT) nadale fungu-

je.)
Pti pouziti motoru Mitsubishi s konstantnim momentem nastavte v Pr. 71 hodnotu 1,13 az 16, 50,53

nebo 54“. (To zajistuje 100 % spojitou charakteristiku momentu v padsmu nizkych otacek.) Poté
nastavte jmenovity proud motoru v Pr. 9.

Na nésledujicim obréazku je zachycena provozni charakteristika funkce elektronického termorelé.
Oblast vpravo od kfivky charakteristiky je provozni oblast. Oblast vlevo od kfivky charakteristiky je
neprovozni oblast.

Pr. 9 =50 % nastaveni

jmenovitého % ménice ©@ Pr.9 =100 % nastaveni

/" jmenovité hodnoty méni¢e @

G~ ~

&£ 111

QE ’g 70730R — - —— 30Hz ! nebo vice®

S5 © nebo vice @ - 20Hz! Provozni oblast

9 © § 601 20Hz 10Hz, - Pésmo vpravo od krivky charakteristiky
=N = 10Hz " kN 6Hz ! Neprovozni oblast

g _g S 6Hz H ‘ - Pasmo vlevo od kfivky charakteristiky

c 3 3 L 4 0.5HZ

2% | & 504 0.5Hz = !

N AT T | Charakteristika pii vypnuti funkce

T elektronického termorelé pro ochranu
240 \\ \ \ ~ motoru (kdyz nastaveni Pr. 9 je 0 (A)).

\

|

180
[
\ \ \\ I Rozsah pro
120 - tranzistorovou
\\\ \\ I'ochranu

52.5%. | 105% e |
50 100 150 230

Vystupni proud frekvenéniho ménice
(% jmenovitého vystupniho proudu frekven¢niho ménice)

Provozni doba (s)

[2]
o

zobrazeni této oblasti
v jednotkach (s)

’ .

1001792E

Obr. 6-36: Provozni charakteristika funkce elektronického termorelé

® pokud je v Pr. 9 nastavena hodnota 50 % jmenovitého vystupniho proudu ménice (hodnota
proudu).

@ Hodnota % oznacuje procento jmenovitého vystupniho proudu ménice. Nejednd se o procento
jmenovitého proudu motoru.

® Ppokud nastavite funkci elektronického termorelé uréenou pro motor Mitsubishi ss konstantnim
momentem, tato kfivka charakteristiky plati pro provoz pfi 6 Hz nebo vyse.
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POZNAMKY Chyba funkce elektronického termorelé se resetuje resetem napajeni ménice a vstupem signalu
reset. Vyhybejte se zbyte¢nému resetovani a vypinani napajeni ménice.

Pokud je jednim méni¢em ovladano nékolik motor(, nelze zajistit ochranu funkci elektronického
termorelé. Vybavte kazdy motor externim termorelé.

Pokud existuje velky rozdil mezi vykonem ménice a motoru a nastavenda hodnota je mald, dojde ke
zhorseni ochrannych charakteristik funkce elektronického termorelé. V tomto pfipadé pouzijte
externi termorelé.

I Specialni motor nelze chranit pomoci funkce elektronického termorelé. Pouzijte externi termorelé.

Pfi zvétSeni nastaveni Pr. 72 ,Funkce PWM” se zkracuje provozni zivotnost termorelé tranzistorové
ochrany.

Je-li proud elektronické ochrany motoru nastaven na hodnotu mensi nez 5 % jmenovitého
proudu frekvenéniho ménice, pak ochrana motoru nebude funkéni.
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Nastaveni dvou riznych nadproudovych ochran motoru (Pr. 51)
Tuto funkci pouzijte, pokud jednim ménicem ovladate jednotlivé dva motory s rliznymi jmenovitymi
proudy. (Pokud ovladate dva motory soucasné, pouzijte externi termorelé.)
V Pr. 51 nastavte jmenovity proud druhého motoru. Pfi sepnuti signédlu RT je poskytovana tepelna
ochrana na zakladé nastaveni Pr. 51.
Pro pfifazenifunkce vstupu signélu RT ke svorce nastavte hodnotu ,3“ v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”.
Obr. 6-37:
Ovldddni dvou motoru jednim ménicem
1001137C
Pr. 450 Pr.9 Pr.51 RT = vyp. RT = zap.
Typ druhého Nadproudova Druha nadproudova
motoru ochrana motoru ochrana motoru 1. motor | 2. motor | 1. motor | 2. motor
9999 — — — —
9999 0 0 - — - —
0,01-500 — A — °
9999 ° — ° —
9999 #0 0 ° — A —
0,01-500 ° A A .
9999 — — — —
#9999 0 0 — — — _
0,01-500 — A _
9999 A A
#9999 #0 0 ° — A —
0,01-500 (0,1-3600) ° A A °
Tab. 6-8: Spindni nadproudové ochrany motoru
® K provadéniintegra¢niho zpracovani slouzi hodnota vystupniho proudu.
/\ K provadéni integra¢niho zpracovani se pfedpoklada, ze vystupni proud je 0 A. (rezim chlazeni)
— Funkce elektronického termorelé neni aktivovana.
POZNAMKA I Signal RT slouzi jako signal volby druhych funkci a aktivuje i ostatni druhé funkce. (Viz oddil 6.10.3.)
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POZNAMKA

POZNAMKA

POZNAMKA

Piedbézny alarm (TH) a signal alarmu (signal THP) elektronického termorelé

Signal alarmu (THP) je pustén na vystup a predbézny alarm termorelé (TH) se zobrazuje, pokud kumu-
lativni hodnoty nadproudové ochrany motoru dosdhne 85 % Urovné nastavené v Pr. 9 nebo Pr. 51.
Pokud dosahne 100 % hodnoty Pr.9 ,Nadproudova ochrana motoru”, dojde k odpojeni motoru kvl
pretizeni (E.THM).

Signal predbézného alarmu ,THP” je také vyvolan, jakmile tepelna zatéz vystupnich stupnd IGBT
frekven¢niho ménice dosdhne 85 %. Pokud zatéz dale vzroste na 100 %, zareaguje ochrana proti
tepelnému pretizeni frekvenéniho ménice a zobrazi se chybové hlaseni ,E.THT".

Svorku slouzici k vystupu signalu THP pfifadite nastavenim hodnoty ,8" (pozitivni logika) nebo , 108"
(negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

100%
Aktivacni Uroven funkce 85%
elektronického termorelé
> Cas

Predbézny alarm nadproudové ochrany motoru THP /;je’(p/ W

1001138E

Obr. 6-38: Vystup signdlu predbézného alarmu

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mdze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Vstup externiho termorelé (signal OH)

PFi pouziti externiho termorelé nebo zabudované tepelné pojistky motoru slouzi k ochrané motoru
prfed prehfatim signal OH (viz obr. 6-39).

Pi aktivaci termorelé se méni¢ odpoji a na vystupu se objevi chybovy signal (E.OHT).

Pro pfifazenifunkce vstupu signalu OHT ke svorce nastavte hodnotu 7" v nékterém zPr. 178 azPr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”.

Obr. 6-39:
Pripojeni externiho termorelé

U
\
W

—
o el

-3

1000553C

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” muze ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Parametry Volba a ochrana motoru
6.8.2 Typ motoru (Pr. 71, Pr. 450)
PFi nastaveni pouzitého motoru se vyberou odpovidajici teplotni charakteristiky pro motor.
Nastaveni je nezbytné pro pouziti motoru s konstantnim momentem. Nastavuje se teplotni charak-
teristika funkce elektronického termorelé vhodna pro dany motor.
Pfi volbé univerzalniho fizeni vektoru magnetického toku nebo pokrocilého fizeni vektoru magne-
tického se vybiraji i konstanty motoru (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA atd.) nezbytné pro fizeni.
Pr.c. |Nazev 'YZ;:::; Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0/1-3-6/ Volbou standardniho motoru nebo 0 Zvy3eni momentu 6.3.1
Typ motoru 0 13-16/23/24/40/ motorl! s kons,tan.t,nllm mom’entem se 12 DC dyna[mcke} l?rzda - [6.9.1
83/44/50/53/54 nastavi odpovidajici teplotni provozni napéti
charakteristika motoru. 80  Vykon motoru 6.8.3
o s . 81  Pocet pdlli motoru 6.8.3
01 Nastavte, pokud pouzivdte druhy motor. 82-84  Konstanty motoru 683
] ) o 90-94
Typ druhého motoru 9999 Druhj motor je deaktivovany 9%
9999 (teplotni charakteristika prvniho motoru 800 Volba regulace 621
(Pr.71))
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Nastaveni pouzivaného motoru

Nastavte pfislusné parametry podle pouzitého motoru na zakladé nasledujiciho seznamu.

Motor
Pr.71 | Pr.450 Teplotnit,:harakteristikafunkceelektronického standardni SIRenEEnEnm
termorelé tandar I:il momentem
(SF-JRapod.) | (g JRCA apod.)
0

(vychozf hodnota) Teplotni charakteristiky standardniho motoru v —

Teplotni charakteristiky motoru Mitsubishi s konstantnim

! momentem v
20 . Teplotni charakteristika vysokovykonného motoru v
Mitsubishi (SF-HR)
50 . Teplotni charakteristika motoru Mitsubishi s konstantnim v
momentem (SF-HRCA)
3 — Standardni motor v
13 — Motor s konstantnim momentem v
Standardni motor Mitsubishi
23 | (SF-JR4P-1,5 KW nebo méné) Zvolte ,Samotinné sefi- v
43 . Vysokovykonny motor Mitsubishi zent v
(SF-HR)
Motor Mitsubishi s konstantnim ®
53 - momentem (SF-HRCA) v
4 — Standardni motor v
14 . Motor s konstantnimm v
momentem
24 Standardni motor Mitsubishi Udaje ze samocinného
~  |(SF-JR 4P-1,5 KW nebo mén&) sefizenf Ize &ist, ménit a v
44 . Vysokovykonny motor Mitsubishi nastavovat. v
(SF-HR)
Motor Mitsubishi s konstantnim ®
>4 - momentem (SF-HRCA) v
5 - Standardni motor Zapojenido |Povoleno v
15 —  |Motor s konstantnim momentem | vézdy pfimé v
- zadani
6 — Standardni motor Zapojenido |konstant v
16 — Motor s konstantnim momentem | trojuhelniku | motoru v
9999
— (vychozi | Bez pouziti druhého motoru
hodnota)

Tab. 6-9: Nastaveni parametru Pr. 71 a Pr. 450

® Motorové konstanty vysokovykonného motoru Mitsubishi SF-HR.
@ Motorové konstanty motoru Mitsubishi s konstantnim momentem SF-HRCA.

POZNAMKA U modell FR-E740-120SC a 170SC se nastaveni Pr. 0 ,ZvySeni momentu” a Pr. 12 ,DC dynamicka
brzda - provozni napéti” automaticky méni podle nastaveni Pr. 71, a to nasledovné.

Pr.71 0, 3-6, 23, 24, 40,43, 44 1,13-16, 50, 53, 54
Pr.0 3% 2%
Pr.12 4% 2%

Tab.6-10: Zmény parametr(i 0a 12 v zdvislosti na parametru 71

VYSTRAHA:
Pokud pouzivdte prevodovy motor (fady GM-S, GM-D, GM-SY, GM-HY2) a chcete provddét

pokrocilé Fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzdlni Fizeni vektoru magnetického
toku, nastavte funkci elektronického termorelé na teplotni charakteristi ku motoru s konstant-

nim momentem.
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Parametry Volba a ochrana motoru

Pouziti dvou motorti (Pr. 450)
@ Pro pouziti dvou odlisSnych motorl s jednim méni¢em nastavte Pr. 450 ,Typ druhého motoru”.
@ Pokud je nastavena hodnota ,9999" (vychozi hodnota), neni zvolena zadna funkce.

® PokudjevPr.450 nastavenajind hodnota nez,9999“ je druhy motor aktivovan pfi sepnuti signalu
RT.

@ Pro piitazenisignalu RT nastavte hodnotu ,3” v nékterém zPr. 178 azPr. 184 ,Volba funkce vstupni
svorky”.

POZNAMKY Signdl RT slouzi jako signédl volby druhych funkci a aktivuje i ostatni druhé funkce.

(Viz oddil 6.10.3.)

Zména pfrifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” m{ize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

VYSTRAHA:
Nastavte tento parametr sprdvné podle pouZitého motoru. Nesprdvné nastaveni miiZe zpliso-

bit pFehfdti a vyhoFeni motoru.
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Volba a ochrana motoru

Parametry

Optimalni nastaveni chodu motoru (samocinné sefizeni)
(Pr.71, Pr. 80 az Pr. 84, Pr. 90 az Pr. 94, Pr. 96, Pr. 859)

Pomoci funkce samocinného sefizeni Ize nastavit nejlepsi chod motoru.

Co je samocinné sefizeni?

@ Pii pouziti pokrocilého Fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzalniho fizeni vektoru
magnetického toku Ize zajistit chod motoru s optimalnimi provoznimi charakteristikami automa-
tickym zmérenim konstant motoru (nezavislym samocinnym sefizenim), a to i tehdy, pokud se
jednotlivé konstanty motoru lisi, pfi pouzZiti motoru jiného vyrobce nebo pfi velké délce vedeni.

< Vychozi Rozsah nastave- q T ; q
Nézev hodnota ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Nastavenim standardniho motoru nebo 7 Doba rozbéhu 6.7.1
0/1-3-6/13-16/ . P
motoru s konstantnim momentem se 8 Doba dobéhu 6.7.1
Typ motoru 0 23/24/40/43/44/ - . - .
50/53/54 nastavuiji teplotni charakteristiky a konstanty 9 Nadproudovd ochrana | 6.8.1
jednotlivych motord. motoru
p . 71 Typ motoru 6.8.2
0,1-15kW Vykon pouzitého motoru. ,
Viykon motoru 9999 y . P 80  Vykon motoru 6.2.1
9999 Rizeni V/f 81  Pocet pdlli motoru 6.2.1
2/4/6/8/10 | Pocet pdli motoru. dliv e
Pocet pdli motoru 9999 — 156  proudového omezeni  |6.3.5
9999 Rizeni V/f 178-184  Volba funkce vstupni  |6.10.1
Udaj ze samotinného sefizovani svorky o
0-500 A (Automaticky se nastavi hodnota zméena 190-192 VOIbe funkce vystupni  |6.10.5
i nezdvislym samocinnym sefizenim.) Svorky
Budici proud motoru 9999 = il 800 Volba regulace 621
9999 PouZiti konstant motoru Mitsubishi
(SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).
Napétova
hladina 200V 200V
Jmenovité napéti motoru — 0-1000V Jmenovité napéti motoru (V).
Napétovd 400V
hladina 400V
Jmenovité frekvence motoru 50 Hz 10-120 Hz Jmenovitd frekvence motoru (Hz).
Konstanta motoru (R1) 9999 0-50€2/9999
Konstanta motoru (R2) 9999 0-50€2/9999 Udaj ze samodinného sefizovani
(Automaticky se nastavi hodnota zméfend
Konstanta motoru (L1) 9999 0-1000mH/9999 | nezavislym samocinnym sefizenim.)
9999: PouZiti konstant motoru Mitsubishi
Konstanta motoru (L2) 9999 0-1000 mH/9999 | (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).
Konstanta motoru (X) 9999 0-100 %/9999
0 Samocinné sefizeni se neprovadi
Pfi pokrocilém fizeni vektoru magnetického
1 toku.
Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym
motorem (vSechny konstanty motoru).
Samodinné sefizeni Pfi univerzélnim fizeni vektoru magnetického
motorovych parametri 0 toku
n Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym
motorem
(pouze konstanta motoru (R1)).
Samocinné sefizeni pro fizeni V/f
21 (automaticky restart po chvilkovém vypadku
napéjeni (se zjisténim frekvence))
Udaj ze samocinného sefizovani
» . 0-500A (Automaticky se nastavi hodnota zméfend
Proud generujicf kroutici 9999 nezdvislym samocinnym sefizenim.)
moment ik o=y
9999 Pouziti konstant motoru Mitsubishi

(SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).

Vyse uvedené parametry lze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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Parametry Volba a ochrana motoru

Rozsah nastaveni a velikosti kroku Pr. 82, Pr. 90 az Pr. 94 a Pr. 859 se méni podle hodnoty nastaveni

Pr.71 aPr.96.
Hodnota zmérena
. v . @ s . @
Typ motoru Interni ulozena hodnota Pfimo zadana hodnota samodinnym sefizenim @
. Rozsah Krok Rozsah Krok Rozsah Krok
e Nazev funkce nastaveni nastaveni nastaveni nastaveni nastaveni nastaveni
82 Budici proud motoru 0-500 A, 9999 0,01A 0-500 A, 9999 0,01A 0-—*¥*** 9999 1
90 Konstanta motoru R1 0-50 Q, 9999 0,001 Q 0-50 Q, 9999 0,001 Q 0-**** 9999 1
91 Konstanta motoru R2 0-50 Q, 9999 0,001 Q 0-50 Q, 9999 0,001 Q 0-**** 9999 1
92 Konstanta motoru L1 0_18889mH’ 0,TmH 0-50 Q, 9999 0,001 Q Q-**** 9999 1
93 | Konstantamotorut2 | 7900 ™ | o1mH | 0-500,9999 | 00010 | 0-***+,9999 1
94 Konstanta motoru X 0-100 %, 9999 0,1 % 0-500 Q, 9999 0,01 Q 0-**** 9999 1
859 E roud generujici 0-500A,9999 | 001A | 0-500A,9999 | 001A | 0-**** 9999 1
routici moment

Tab.6-11:  Rozsahy nastaveni parametri

® prinastaveni parametru 71 na,0, 1,40 nebo 50" nebo pokud nejsou nacitané hodnoty parametru
96 po samonastaveni rovny ,3, 13 nebo 23"

@ KdyzPr.71=,5,6, 15 nebo 16"

® prinastaveni parametru71na,3,13,23,43 nebo 53" a pokud nejsou nacitané hodnoty parametru
96 po samonastaveni rovny ,3, 13 nebo 23”. Nebo kdyz Pr. 71 = 4, 14, 24, 44 nebo 54"

@ Tato funkce je aktivni pouze, pokud je v Pr. 80 a Pr. 81 nastavend jind hodnota nez ,9999" a je
zvoleno pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzalni fizeni vektoru magnetic-
kého toku.

@ Udaje ze samocinného sefizeni (konstanty motoru) mizete zkopirovat do jiného méni¢e pomoci
jednotky PU (FR-PUQ7).

@ Privelké délce vedeni (= 30 m) nebo pokud jsou pouzity jiné motory (jinych vyrobcd, SF-JRC atd.)
nez jsou motory Mitsubishi s vlastni ventilaci, motory s vlastni ventilaci (SF-JR od 0,2 kW nebo
siln&jsi), speciadlni motory (SF-HR od 0,2 kW nebo silnéjsi), motory s externi ventilaci (4-fazovy
motor SF-JRCA, SF-HRCA od 0,2 kW do 15 kW), je mozné optimalné provozovat motor s automa-
tickym nastavenim.

@ Sefizeni je mozné, i kdyz je k motoru pfipojena zatéz.

VYSTRAHA:

A Vzhledem k tomu, Ze se motor miiZe mirné otdcet, bezpecné motor zajistéte mechanickou
brzdou nebo zajistéte, aby v pripadé chodu motoru nevznikl problém s bezpeénosti (opatrnost
je namisté predevsim u vytahii). Kvalita sefizeni neni ovlivnéna ani v pfipadé mirného otdceni
motoru.

@ Konstanty motoru nastavené nezavislym samocinnym sefizenim Ize ¢ist, zapisovat a kopirovat.

@ Stav samocinného sefizeni |ze monitorovat pomoci ovlddaciho panelu a jednotky PU (FR-PU04/
FR-PUO7).

® Mezi ménic¢ a motor nezapojujte prepétovy filtr (FFR-DT).
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Pied provedenim samocinného sefizeni
Pred provedenim samocinného sefizeni zkontrolujte nasledujici.

@ Zajistéte, aby bylo vybrano pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku nebo univerzalni fizeni
vektoru magnetického toku (Pr.80, Pr.81). (Sefizenilze provést i pfifizeni V/f po sepnutisignalu X18.)

Musi byt pfipojen motor. Motor musi byt na zac¢atku sefizovani v klidu.
Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice.
Maximalni frekvence je 120 Hz.

U motoru s vysokym skluzem, vysokorychlostniho motoru a specidlniho motoru nelze sefizeni
provést.

VYSTRAHA:

Vzhledem k tomu, Ze se motor miiZze mirné otdcet, bezpecné motor zajistéte mechanickou
brzdou nebo zdjistéte, aby v pripadé chodu motoru nevznikl problém s bezpeénosti (opatrnost
je namisté pfedevsim u vytahii). Kvalita sefizeni neni ovlivnéna ani v pfipadé mirného otdceni
motoru.

@ Samodinné sefizeni nebude provedeno spravné, pokud se provadi s prepétovym filtrem (FFR-DT)
pfipojenym mezi méni¢em a motorem. Pfed zahajenim sefizovani ho odpojte.

Nastaveni

@ Zvolte pokrocilé fizenivektoru magnetického toku (vizoddil 6.3.2) nebo univerzalnifizenivektoru
magnetického toku (viz oddil 6.3.3).

® V Pr. 96 ,Samocinné sefizeni motorovych parametr(” nastavte hodnotu ,1” nebo , 11"

- Pfinastaveni hodnoty ,1“: Sefizeni vSech konstant motoru se zastavenym motorem.

PFi zapnutém pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku nastavte pro provedeni sefizeni
hodnotu ,1”.

Dokonceni sefizeni trva pfiblizné 25 az 75 s (v zavislosti na vykonu ménice a typu motoru).
(B&hem sefizovani vznikaji budici ruchy.)

- Pfinastaveni hodnoty ,11": Sefizeni pouze konstant motoru (R1) se zastavenym motorem.
Pti zapnutém univerzalnim fizeni vektoru magnetického toku nastavte pro provedeni sefizeni
hodnotu ,11".

Dokonceni sefizeni trva priblizné 9 s.

® V Pr. 9 ,Nadproudovd ochrana motoru” nastavte jmenovity proud motoru (vychozi hodnota je
jmenovity proud ménice). (Viz oddil 6.8.)

@® VPr.83,Jmenovité napéti motoru” nastavte jmenovité napéti motoru (vychozi hodnota je 400 V)
avPr.84 ,Jmenovita frekvence motoru” nastavte jmenovitou frekvenci motoru (vychozi hodnota
je 50 Hz).

® Pr.71,Typ motoru” nastavte podle pouzitého motoru.

Motor Pr.71®
SF-JR 3
Standardni motor Mitsubishi, vysokovykonny SF-JR4P-1,5 kW nebo méné 23
motor Mitsubishi SE-HR 43
Ostatni 3
SF-JRCA 4P 13
Motor Mitsubishi s konstantnim momentem SF-HRCA 53
Ostatni (SF-JRC apod.) 13
Standardni motor jiného vyrobce — 3
Motor s konstantnim momentem jiného vyrobce — 13

Tab.6-12:  Vybér motoru

@ Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.
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Volba a ochrana motoru

Provedeni seFizeni

VYSTRAHA:

Pfed provedenim sefizeni zkontrolujte, zda je zobrazeni monitoru na oviddacim panelu nebo
parametrizacni jednotce (FR-PU04/FR-PUO07) ve stavu pro seFizovdni (viz tab. 6-13). PFi sepnuti
spoustéciho povelu p¥i Fizeni V/f se motor rozbéhne.

POZNAMKY

PFi provadéni sefizovéani nebo obsluhy z PU stisknéte tlacitko RUN na ovladacim panelu nebo tla¢itko
FWD nebo REV parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).

Pfi externi obsluze sepnéte povel pro chod (signal STF nebo signél STR). Zac¢ne sefizovani.

K vynucenému ukonceni sefizovani pouzijte signal MRS nebo RES nebo stisknéte tlacitko STOP/
RESET na ovladacim panelu. (Sefizovani se ukon¢i i pfi vypnuti spoustéciho signélu (signal STF
nebo signal STR).)

Béhem samocinného sefizovani funguji jen nasledujici V/V signaly: (vychozi hodnota)
- Vstupni svorka:
MRS, RES, STF, STR
- Vystupni svorka:
RUN, AM, A, B, C
Pfi volbé otacek a vystupni frekvence je priibéh samocinného sefizovani udavan v osmi krocich na
vystupni svorce AM.

Vzhledem k tomu, Ze se pfi spusténi sefizovani spind signal RUN, je nutna obezietnost, predevsim
pokud byla vytvorena sekvence, ve které je signalem RUN uvolnéna mechanicka brzda.

P¥i provadéni samocinného sefizovani privedte na vstup povel pro chod po zapnuti napdjeni hlav-
niho obvodu (R/L1, S/L2, T/L3) ménice.

Béhem provadéni samocinného sefizovani neprovadéjte sepnuti nebo vypnuti signdlu volby dru-
hé funkce (RT). Samocinné sefizeni by neprobéhlo spravné.

Mezi ménic a motor nezapojujte prepétovy filtr (FFR-DT).
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Parametry

POZNAMKA

POZNAMKA

Zobrazeni béhem sefizovani

Béhem sefizovani se na ovlddacim panelu a parametriza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PU07) zobrazuje
nasledujicim zplsobem monitor. Zobrazena hodnota odpovida hodnoté parametru 96.

Displej parametrizacni . o

jednotky (FR-PU04/FR-PU07) Indikace na ovladacim panelu
Pr.96 1 11 1 11
Nastaveni

READ:List READ:List

---STOP _PU ---STOP_PU
Probiha m T T [T T
serizovani TUNE TUNE q] — —

2 12 C b

STF_FWD__PU STF_FWD PU
Normalni T | | [T Blikani Blikéni
ukonceni TUNE 3 TUNE 13 i ),

COMPLETION COMPETION - ooser /< ooseg

STF STOP PU STF_STOP_PU = = = =
Ukonc¢eni s
chybou (jestlize T

! ERROR

ochrannéfunkce STF STOP PU
ménice)
Tab.6-13: Zobrazeni béhem sefizovdni (zobrazeni monitoru)

Nastaveni samocinného sefizeni

Cas

Setizeni vsech konstant motoru (Pr.96 = 1)

motoru.)

Cca25az75s
(Doba sefizovéni se lisi podle vykonu ménice a typu

Sefizeni pouze konstant motoru (R1) (Pr.96 = 11)

Cca9s

Tab. 6-14:

I Monitor nastavené frekvence zobrazuje béhem samocinného sefizovani hodnotu 0 Hz.

Navrat k normalnimu provozu

Doba samocinného sefizeni (po nastaveni vychozi hodnoty)

Pfi obsluze z PU stisknéte po dokonéeni samocinného sefizovani tlacitko STOP/RESET na ovladacim
panelu. Pfi externi obsluze jednou vypnéte spoustéci signal (signal STF nebo signal STR). Tento
postup zrudi automatické sefizovania zobrazeni monitoru PU se vrati do normalniho stavu. (Bez toho-
to postupu nelze zahdjit dalsi provoz.)

Po dokonceni sefizovani neménte nastaveni Pr. 96 (3 nebo 13). Pfi zméné nastaveni Pr. 96 se Udaje
ziskané sefizenim stanou neplatné. V ptipadé zmény nastaveni Pr. 96 musi byt sefizeni provedeno

Znovu.

S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry

Volba a ochrana motoru

POZNAMKY

Pokud samocinné sefizeni skoncilo chybou (viz nasledujici tabulka), konstanty motoru nejsou nasta-
veny. Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.

Nastaveni Pr. 96 | Pricina chyby Naprava
8 Vynucené ukonceni V Pr. 9§ nastgvte ’hodnotu 1" nebo ,11"a
provedte sefizeni znovu.
9 Aktivace ochranné funkce ménice Provedte nastaveni znovu.
91 Byla aktivovana funkce omezovace proudu V Pr. 156 nastavte hodnotu , 1"

(prevence pretizeni).

Vystupni napéti ménice dosahlo 75 % jmenovité | Zkontrolujte kolisani napdajeciho napéti.

%2 hodnoty.
- Chyba pfi vypoctu Zkontrolujte pfipojeni motoru a provedte
93 - Neni pfipojen motor. nastaveni znovu.

V Pr. 9 nastavte jmenovity proud motoru.

Tab. 6-15: Nastaveni parametru 96

PFi vynuceném ukonceni sefizovani stiskem tla¢itka STOP/RESET nebo vypnutim spoustéciho signalu
(STF nebo STR) béhem sefizovani neni samocinné sefizovani ukonéeno normalné. (Konstanty motoru
nejsou nastaveny.) Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.

Pokud pouzivate motor s nize uvedenymi daty, nastavte parametr 9 ,Nastaveni proudu pro elektro-
nickou ochranu motoru” po ukonceni samonastaveni na néasledujici hodnotu:

@ Pokud je motor dimenzovén pro napajeni 200/220 V (400/440 V) a 60 Hz, nastavte v parametru 9
1,1ndsobnou hodnotu jmenovitého proudu motoru.

® Pokud je ochrana motoru provedena pomoci PTC odporu nebo je motor vybaven teplotnim
senzorem (napf. Klixon), nastavte parametr 9 na ,0” (elektronickd ochrana motoru deaktivovana).

Konstanty motoru jednou zmérené pfi samocinném sefizeni jsou uloZeny jako parametry a jejich
hodnoty jsou uchovavany az do dalsiho provedeni samocinného sefizeni.

Chvilkovy vypadek napajeni béhem sefizovani vede k chybé sefizovani. Po obnoveni napajeni se
ménic pfepne do normalniho provozniho rezimu. Pokud je tedy sepnuty signal STF (STR), motor se
rozbéhne a bude se otacet vpred (vzad).

Veskeré alarmy, ke kterym dojde béhem sefizovani, jsou zpracovany stejné jako v bézném rezimu.
Pokud je v3ak nastaven opakovany pokus pfi chybé, k opakovani nedojde.

VYSTRAHA:

Vzhledem k tomu, Ze se motor miiZe mirné otdcet, bezpecné motor zajistéte mechanickou
brzdou nebo zdjistéte, aby v pripadé chodu motoru nevznikl problém s bezpeénosti (opatrnost
je namisté predevsim u vytahii). Kvalita sefizeni neni ovlivnéna ani v pfipadé mirného otdceni
motoru.
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Volba a ochrana motoru Parametry
Vyuziti nebo zména tidaji ze samocinného sefizeni pro pouziti
Udaje méfeni pfi samocinném sefizeni Ize nacist a vyuzit nebo zménit.
(@ Pr. 71 nastavte podle pouzitého motoru:
Motor Pr.71Q
SF-JR 4
Standardni motor Mitsubishi, SF-JR4P (1,5 kW nebo méné) 24
vysokovykonny motor Mitsubishi SF-HR 44
Ostatni 4
SF-JRCA 4P 14
Motor Mitsubishi s konstantnim momentem SF-HRCA 4P 54
Ostatni (SF-JRC apod.) 14
Standardni motor jiného vyrobce — 4
Motor s konstantnim momentem jiného vyrobce — 14

Tab.6-16: Vybér motoru

® Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.

(@ VreZimu nastavovani parametr na¢téte nasledujici parametry a nastavte poZzadované hodnoty.

Parametr Nazev Rozsah nastaveni Krok nastaveni Vychozi hodnota
82 Budici proud motoru Q-**** 9999 1 9999
90 Konstanta motoru R1 0-—**** 9999 1 9999
91 Konstanta motoru R2 Q-**** 9999 1 9999
92 Konstanta motoru L1 Q-**** 9999 1 9999
93 Konstanta motoru L2 Q-**** 9999 1 9999
94 Konstanta motoru X Q-**** 9999 1 9999
1

Tab.6-17: Rozsahy nastaveni parametrii

POZNAMKY P¥i nastaveni hodnoty ,9999” v Pr. 82, Pr. 90 aZ Pr. 94, Pr. 859 se pouziji konstanty motoru Mit-

subishi (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).

Priklad nastaveni:
Pro mirné zvyseni hodnoty Pr. 90 (5 %)

hodnoty k zobrazené hodnoté proto nema zadny vyznam.)

Vzhledem k tomu, ze konstanty motoru namérené pfi samocinném sefizeni byly konvertovény na
interni data (****), fidte se pfi nastavovani nasledujicim pfikladem nastaveni:

Pokud se Pr. 90 zobrazuje jako ,2516", nastavte Pr. 90 hodnotu 2642, tj. 2516 x 1,05 = 2641,8.
(Zobrazena hodnota byla konvertovana na hodnotu pro interni pouziti. Jednoduché pficteni dané
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Volba a ochrana motoru

POZNAMKY

Zpisob nastaveni konstant motoru bez pouziti iidajii ze samocinného sefizeni

Konstanty motoru v Pr. 90 a Pr. 94 mohou byt zadavany bud'v [Q, mQ], nebo v [mH]. Pred zahajenim
postupu zkontrolujte, kterd jednotka motorovych konstant se pouziva.

Zadani konstant motoru v Pr. 90 az Pr. 94 v [Q]/[mQ]

(@ Pr. 71 nastavte podle pouzitého motoru:

Motor se zapojenim do hvézdy Motor se zapojenim do trojahelniku
Standardni motor 5 6
Motor s konstantnim momentem 15 16

Tab. 6-18: Nastaveni parametru 71

(@ Vrezimu nastavovani parametr( na¢téte nasledujici parametry a nastavte pozadované hodnoty.
lq = motor generuijici kroutici moment, l;5 = jmenovity proud, I = proud naprazdno

lo= oo — 12

q - 100 0
Pr. Nazev Rozsah nastaveni Krok nastaveni Vychozi hodnota
82 Budici proud motoru 0-500 A, 9999 001 A 9999

(proud naprazdno)
20 Konstanta motoru R1 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
91 Konstanta motoru R2 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
92 Konstanta motoru L1 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
93 Konstanta motoru L2 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
94 Konstanta motoru X 0-500 Q, 9999 0,01 Q 9999
859 Proud generujici kroutici 0-500 A, 9999 0,01 A 9999
moment

Tab. 6-19:  Nastaveni parametrt 82, 90 az 94 a 859

® Pr. 83 a Pr. 84 nastavte podle nasledujici tabulky.

Pr. Nazev Rozsah nastaveni Krok nastaveni Vychozi hodnota

83 Jmenovité napéti motoru 0-1000V 0,1V 400V

84 Jmenovita frekvence 10-120 Hz 0,01 Hz 50 Hz
motoru

Tab. 6-20: Nastaveni parametrt 83 a 84

PFi nastaveni hodnoty ,9999” v Pr. 82, Pr. 90 az Pr. 94, Pr. 859 se pouziji konstanty motoru Mit-
subishi (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).

Pokud je pfi nastavovani Pr. 71 ,zapojeni do hvézdy” omylem zaménéno za ,zapojeni do trojuhel-
niku” nebo obracené, pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku ani univerzalni fizeni vektoru
magnetického toku nemohou spravné fungovat.
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Volba a ochrana motoru Parametry
Zadani konstant motoru v Pr. 90 a Pr. 94 v [mH]
(@ Pr. 71 nastavte podle pouzitého motoru:
Motor Pr.71Q
Standardni motor Mitsubishi, SF-JR 0
vysokovykonny motor Mitsubishi SE-HR 40
SF-JRCA 4P 1
Motor Mitsubishi s konstantnim momentem
SF-HRCA 50

Tab. 6-21:  Vybér motoru

@ Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.

(@ VreZimu nastavovani parametr na¢téte nasledujici parametry a nastavte pozadované hodnoty.
Hodnotu Pr. 94 vypocitejte z nasledujiciho vzorce:

M2
Pr.o4 = (17 )x100[%]
L1 xL2
R1 11 12

M R2/S

R1:
R2:
I1:
12:
M:
S:

Odpor primarniho vinuti

Odpor sekundarniho vinuti

Rozptylova indukénost primarniho vinuti
Rozptylova indukénost sekundérniho vinuti
Budici induk¢nost

Skluz

L1 =11 + M: Indukénost primarniho vinuti
L2 =12 + M: Indukénost sekundarniho vinuti

Obr. 6-40:
Schéma ekvivalentniho obvodu motoru

1001556E
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Volba a ochrana motoru

Pr. Nazev Rozsah nastaveni Krok nastaveni Vychozi hodnota
82 Budici proud motoru 0-500 A, 9999 0,01A 9999
(proud naprazdno)
90 Konstanta motoru R1 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
91 Konstanta motoru R2 0-50 Q, 9999 0,001 Q 9999
92 Konstanta motoru L1 0-1000 mH, 9999 0,1 mH 9999
93 Konstanta motoru L2 0-1000 mH, 9999 0,1 mH 9999
94 Konstanta motoru X 0-100 %, 9999 0,1% 9999
859 Proud generujici kroutici 0-500 A, 9999 0,01 A 9999
moment
Tab. 6-22:  Nastaveni parametrti 82, 90 az 94 a 859
® Pr. 83 a Pr. 84 nastavte podle nasledujici tabulky.
Pr. Nazev Rozsah nastaveni Krok nastaveni Vychozi hodnota
83 Jmenovité napéti motoru 0-1000V 01V 400V
84 Jmenovita frekvence 10-120 Hz 001Hz 50 Hz
motoru
Tab. 6-23:  Nastaveni parametrt 83 a 84

POZNAMKA

subishi (SF-JR, SF-HR, SF-JRCA, SF-HRCA).

PFi nastaveni hodnoty ,9999” v Pr. 82, Pr. 90 az Pr. 94, Pr. 859 se pouziji konstanty motoru Mit-
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Motorova brzda a zastaveni Parametry

6.9 Motorova brzda a zastaveni
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Nastaveni momentu motorové brzdy DC dynamickd brzda Pr.10-Pr.12 6.9.1
Zlepseni momentu motorové brzdy Volba regenerativni brzdy Pr.30, Pr. 70 6.9.2
volitelnym pfislusenstvim
Volnobézné zastaveni motoru Volba zpusobu zastaveni motoru Pr.250 6.9.3
Zastaveni motoru mechanickou brzdou | Rizeni kontaktniho zastaveni Pr.6, Pr. 48, 6.9.4
(omezeni vibraci pfi kontaktnim Pr. 270, Pr. 275,
zastaveni) Pr.276
Zastaveni motoru mechanickou brzdou | Nastaveni brzdéni Pr. 278-Pr. 283, 6.9.5
(¢asovani plisobeni mechanické brzdy) Pr. 292

6.9.1 DC dynamicka brzda (Pr. 10 az Pr. 12)

Frekvencni ménic¢ FR-E700SC EC je vybaven nastavitelnou funkci DC brzdy.

Tato funkce vyuziva princip elektromagnetické brzdy a zastavuje motor pisobenim pulzniho stejno-
smérného napéti na stator motoru.

Pulzni stejnosmérné napéti pusobici na stator motoru m{ize vyvinout brzdny moment ve vysi cca 25
az 30 % jmenovitého momentu motoru.

Pr.¢. |Nazev Vychozi hodnota n::tzas::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
DC dynamickd brzda Nastaveni provozni frekvence DC dynamické 13 Startovaci frekvence  [6.7.2
; 3Hz 0-120Hz
— provozni frekvence brzdy. 71 Typ motoru 6.8.2
0 DC dynamickd brzda deaktivovana
DC dynamickd brzda 055 - — —
— provozni ¢as ' 01-105 Eas;avenl provozniho ¢asu DC dynamické
rzdy.

FR-E7205-0085C az 0155C 6%

DCdynamickd brzda | FR-E720S-0305Caz 110SC,
— provozni napéti FR-E740-0165Caz 170SC

FR-E740-2305Ca 300SC 2%

Nastaveni napéti (momentu) DC dynamické
4% 0-30% |brzdy. Pfinastaveni 0" je DC dynamickd brzda
deaktivovand.

VySe uvedené parametry lze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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Nastaveni provozni frekvence (Pr. 10)

Pokud je v Pr. 10 nastavena frekvence, na které ma DC dynamicka brzda pracovat, aktivuje se DC dyna-
micka brzda pfi dosazeni této frekvence béhem dobéhu.

Obr. 6-41:
Pri nastaveni Pr. 11 na hodnotumezi0,1a 10s

A
Pr.10

Vystupni frekvence [Hz] 8

.
Pr.12 ,_‘
t
-

Pr. 11

Napéti DC
dynamické brzdy

1000007C

Nastaveni provozniho ¢asu (Pr. 11)
K nastaveni doby trvéani aktivace DC dynamické brzdy slouZi Pr. 11.
Pokud se motor nezastavi kvili velkému momentu zatizeni (J), pom{ze zvyseni tohoto nastaveni.

Pokud Pr. 11 = 0's, DC dynamicka brzda je neaktivni. (Pfi zastaveni motor volnobézné dobiha.)

FR-E700SC EC 6-99
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POZNAMKY

Nastaveni provozniho napéti (momentu) (Pr. 12)
Pr. 12 slouzi k nastaveni procenta napajeciho napéti.

Pokud Pr. 12 = 0 %, DC dynamicka brzda je neaktivni. (Pfi zastaveni motor volnobézné dobiha.)

P¥i pouziti motoru s konstantnim momentem (SF-JRCA) a energeticky Usporného motoru (SF-HR,
SF-HRCA) zmérite nastaveni Pr. 12 nasledovné:

Motor s konstantnim momentem:

FR-E720S-110SC nebo nizsi, FR-E740-0955C nebo nizsi.................. 4%
FR-E740-120SC NebO VY381 . oottt 2%
Energeticky usporny motor SF-HR, SF-HRCA:

FR-E720S-110SC nebo nizsi, FR-E740-0955C nebo nizsi.................. 4%
FR-E740-120SC a 170SC . ..ttt ettt ei e eeaees 3%
FR-E740-230SC a300SC. ... iuutiiit ittt ettt e caieaaes 2%

U modeld FR-E740-120SC a 170SC, pokud je nastaveni Pr. 12 nasledujici, dojde pfi zméné Pr. 71
,Typ motoru” k automatické zméné nastaveni Pr. 12. Nastaveni Pr. 12 diky tomu neni treba ménit.

Parametr 12 = 4 % (vychozi hodnota)

Nastaveni Pr. 12 se automaticky zméni na 2 %, pokud se hodnota Pr. 71 zméni z vychozi hodnoty
pro vybér standardniho motoru (0, 3 az 6, 23, 24, 40, 43, 44) na hodnotu pro vybér motoru s kon-
stantnim momentem (1, 13 az 16, 50, 53, 54).

Parametr 12=2%

Nastaveni Pr. 12 se automaticky zméni na 4 % (vychozi hodnota), pokud se hodnota Pr. 71 zméni z
hodnoty pro vybér motoru s konstantnim momentem (1, 13 az 16, 50, 53, 54) na hodnotu pro
vybér standardniho motoru (0, 3 az 6, 23, 24, 40, 43, 44).

| pfi zvyseni nastaveni Pr. 12 je brzdny moment omezen tak, aby vystupni proud byl v mezich jme-
novitého proudu ménice.

Vzhledem k tomu, Ze neni generovdn moment pro pfidrzeni v zastaveném stavu, nainstalujte

mechanickou brzdu.
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6.9.2 Volba regenerativni brzdy (Pr. 30, Pr. 70)
@ Pii Castém spousténi a zastavovani pouzijte ke zvy3eni brzdici schopnosti regenerativni brzdy
volitelny vykonny brzdny odpor (FR-ABR) nebo brzdovou jednotku (FR-BU2).
@ Pro trvaly provoz v regenerativnim stavu pouzijte sdileny regenerac¢ni konvertor (FR-CV).
K omezeni harmonickych slozek, zlep3eni uciniku nebo trvalému pouzivani v regenerativnim
stavu pouzijte konvertor s vysokym ucinikem (FR-HC).
Pr.¢. Nazev A’X;:g:; n::tz:::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Frekvenéni ménic bez funkce generdtoru 57 Restart — cas volnobéhu |6.12.1
0 Brzdnd jednotka (FR-BU2), 178-184  Volba funkce vstupni 6.10.1
Sdileny regeneracni konvertor (FR-CV) svorky
Volba regenerativni funkce 0 Konvertor s vysokym tcinikem (FR-HC) 190-192 Volb; funkce vystupni  |6.10.5
1 Vykonny brzdnj odpor (FR-ABR) svorky

Konvertor s vysokym tcinikem (FR-HC), pokud je zvolen

2 automaticky restart po chvilkovém vypadku napéjeni

brzdy

SpecidIni funkce regenerativni

Zatizeni brzdy pfi pouiti vjkonného brzdného odporu

0 | 0
0% 0-30% | (rR-ABR) (10 %)

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
Pouziti vykonného brzdové jednotky (FR-BU2), sdileného regeneracniho konvertoru (FR-CV)
a konvertoru s vysokym tcinikem (FR-HC)

Pr.30 nastavte na 0" (vychozi hodnota). Nastaveni Pr. 70 je deaktivovano. V tomto piipadé je zatizeni
regenerativni brzdy nasleduijici:

@® FR-E720S-030SC nebo vyssi 3%
@® FR-E740-016SC nebo vyssi 2%

@ Signal povoleni chodu ménice (X10) pfifadte svorce spinaného vstupu.
Pro zajisténi bezpecnostni koordinace s FR-HC a FR-CV pouZijte signal povoleni chodu ménice k
odpojeni vystupu ménice.
Na vstup pfivedte signal RDY konvertoru FR-HC (signal RDYB konvertoru FR-CV).

@ Pro piifazeni funkce vstupu signalu X10 ke svorce nastavte hodnotu ,10” (X10) v nékterém z
Pr.178 az Pr. 184.

Pouziti vykonného brzdného odporu (FR-ABR)

(FR-E720S-030SC nebo vyssi, FR-E740-016SC nebo vyssi)

V Pr. 30 nastavte hodnotu ,1”. Pr. 70 nastavte nasledovné:

@® FR-E-720S-110SC nebo nizsi, FR-E740-170SC nebo niZsi. ...... 10 %

@ FR-E740-230SCa300SC ...uvuiiieieieieeieieineaenen, 6 %

FR-E700SC EC
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POZNAMKY

Pouziti konvertoru s vysokym ucinikem (FR-HC) a aktivace funkce automatického restartu po
chvilkovém vypadku napajeni.

@® Pokud je aktivovana funkce automatického restartu po chvilkovém vypadku napajeni jak v
konvertoru FR-HC, tak v ménici (pokud je v Pr. 57 ,Restart — Cas volnobé&hu” nastavena jina
hodnota nez ,9999"), nastavte v Pr. 30 hodnotu ,2".

@ Pr.70 nastavte na 0 %" (vychozi hodnota).

@® Pokud konvertor FR-HC detekuje vypadek napajeni béhem provozu ménice, sepne se signal RDY,
coz vede k volnobéhu motoru. Pfi vypnuti signdlu RDY po obnoveni napéjeni méni¢ detekuje
otacky motoru (zavisi na Pr. 162 ,Automaticky restart po vypadku napajeni”) a provede automa-
ticky restart po chvilkovém vypadku napajeni.

Vystup alarmu a alarmni signal (signal RBP) zatizeni regenerativni brzdy

@ Pokud je dosazeno 85 % zatizeni regenerativni brzdy nastaveného v Pr. 70, zobrazi se na ovlada-
cim panelu hlaseni [RB] a na vystup je pfiveden signél alarmu (RBP). Pokud zatiZeni regenerativni
brzdy dosahne 100 % nastaveni Pr. 70, dojde k chybé regenerativniho prepéti (E.OV1 az E.OV3).
Pokud Pr.30 =,0", hlaseni [RB] se nezobrazuje.

@ P¥ivystupu signdlu alarmu (RBP) nedochdzi k odpojeni ménice.

@ Svorku slouzici k vystupu signalu RBP pfifadite nastavenim hodnoty ,7” (pozitivni logika) nebo
»107" (negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

100 %: Vybaveni prepétové ochrany

Pomér zatizeni 100 %
brzdy k nastaveni 85 %
Pr.70 (%)

Predbézny alarm
regenerativni brzdy

(RBP) wp. |[/ZAP. ZAP

Cas

1001566E

v

Obr. 6-42: Regenerativni pretizeni

I Misto signdlu X10 Ize také vyuzit signal MRS.

Zapojeni vykonného brzdného odporu (FR-ABR), brzdové jednotky (FR-BU2), konvertoru s vyso-
kym ucinikem (FR-HC) a sdileného regenera¢niho konvertoru (FR-CV) viz oddil 3.8.

Zména piitazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” a Pr. 190 az Pr. 192
.Volba funkce vystupni svorky” mlze mit dopad na dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci
jednotlivych svorek.

VYSTRAHA:

Hodnota nastavend v Pr. 70 nesmi piekrodit nastaveni pouzitého brzdného odporu. V opacném
pfipadé miiZe dojit k pFehfdti odporu.
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6.9.3 Volba zastaveni (Pr. 250)

Slouzi k vybéru zptsobu zastaveni (zbrzdéni do zastaveni nebo volnobéhu) pfi vypnuti spoustéciho
signalu. Pouziva se napf. k zastaveni motoru mechanickou brzdou apod. souc¢asné s vypnutim spous-
téciho signalu. Mlzete také zvolit fungovani spoustécich signall (STF/STR). (Volba spoustécich sig-
nalu viz oddil 6.10.4.)

. Popis
Pr.¢. |Nazev IY:;:::Ia n::tzas:ehni Spoustéci signal S Souvisejici parametry Viz oddil
(STF/STR)
Po uplynuti pfednastaveného 7 Doba rozhéhu 6.7.1
0-100s STF:  Startotdcenivpfed | casu od vypnuti spoustéciho 8 Doba dobéhu 6.7.1
STR:  Start otaceni vzad signlu se motor nechd 13 Startovaci frekvence 6.7.2
volnobéné zastavit.

Po uplynuti (Pr. 250 — 1000) s

10005 |STF:  Spoustéci signl od vypnuti spoustéciho signélu

- STR:  Signal chodu

Volba stop 9999 11005 vpled/vzad ;(;Srg:lti?r neché volnobézné
STF.  Start otaceni vpfed
9999 STR:  Start otdceni vzad
— Po vypnuti signalu je motor
STE: Spoustédi signdl zabrzdén do zastaveni.
8888 STR:  Signdl chodu
vpred/vzad

Vy$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzZivatelské skupiny” = 0.

Pr. 250 nastavte na ,9999" (vychozi hodnota) nebo ,8888". Po vypnuti spoustéciho signalu (STF/STR)
je motor zbrzdén do zastaveni.

Vystupni
frekvence [Hz] Brzdéni zacina pFi vypnuti spoustéciho signalu

Doba dobéhu (¢as nastaveny v Pr. 8 atd.)

DC brzda
Cas

Spoustéci signal ZAP. VYP.E

Signal RUN ZAP. | vyp.

1001143E

Obr. 6-43: Zastaveni s parametrem 250 = 9999
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Pr. 250 slouzi k nastaveni doby od vypnuti spoustéciho signalu do odpojeni vystupu. Pokud je nasta-
vena libovolna hodnota mezi 1000 a , 1100, vystup je odpojen po case (Pr. 250 — 1000) s.
Vystup je odpojen, kdyZ po vypnuti spoustéciho signalu uplyne doba nastavena v Pr. 250. Motor bézi
na volno az do zastaveni.

Vystup je odpojen po uplynuti nastavené doby od

Vystupni ; PP
frekvence [Hz] / \Fg)r/panLatl spoustéciho signalu

Motor volnobézné zastavi

Cas

Spoustéci signal ZAP. ‘ | VYP.

Signal RUN ZAP. VYP.

1001144E

Obr. 6-44: Zastavenis parametrem 250 = 8888 nebo 9999

POZNAMKY I Signal RUN se vypne pfi zastaveni vystupu.

Volba zastaveni je deaktivovand, pokud jsou aktivované nasledujici funkce:
® Funkce zastaveni pfi vypadku napajeni (Pr. 261)

® Zastaveni z jednotky PU (Pr. 75)

® Brzdéné zastaveni kvuli chybé v komunikaci (Pr. 502)

® Nouzové zastaveni komunikaci LonWorks

Pokud je parametr 250 nastaven na jinou hodnotu nez ,8888" nebo ,9999", je proces zrychleni/
brzdéni provadén podle zadani pozadované hodnoty az do vypnuti spoustéciho pfikazu a vystu-
pu.

Pokud béhem volnobéhu motoru dojde k opétovnému zapnuti spoustéciho signdlu, motor se
spousti na hodnoté Pr. 13 ,Startovaci frekvence”.
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6.9.4 Funkce fizeni kontaktniho zastaveni
(Pr. 6, Pr.48, Pr. 270, Pr. 275, Pr. 276) JAnwrvc{ JGP mEvc{

Pro zajisténi spravné polohy v horni mezi vytahu apod. je fizenim kontaktniho zastaveni vyvolano
sevieni mechanické brzdy, zatimco motor vyviji moment pro pfidrzeni zatéZe v kontaktu s mecha-
nickou zarédzkou apod. Tato funkce potlacuje vibrace, ke kterym dochazi u aplikaci se svislym pohy-
bem pfi zastaveni zatéZe po kontaktu, a tim zajiStuje stabilni a pfesné nastaveni polohy.

Bez fizeni kontaktniho zastaveni Pti fizeni kontaktniho zastaveni

Vibrace i@ P Uplné zastaveni

v L \
N— ‘ — —>

1001567E
Obr. 6-45:  Potlaceni vibraci u aplikaci se svislym pohybem
. « Vychozi Rozsah q N A .
Pr.c. |Ndzev hodnota A Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Prednastavend rychlost 10Hz 0-400 Hz Nastavuje vystupni frekvenci pro fizeni 4-6 Pfednastavend rychlost 6.6.1
(nizkd rychlost) kontaktniho zastaveni. 24-27
PP — - 15 Krokovaci frekvence 6.6.2
Druhé proudové omezeni — 0-200 % Nastavuje aktivacni drovefi omezeni 48  Druhé proudové omezeni— | 6.3.5
9999 proudu.
proud @ . proud
9999 Nastaveni Pr. 22 59 Volba funkce dalkového  |6.6.3
0 Normélni provoz nastaveni
Kontaktni stop @ 0 _ 72 Funkce PWM 6.15.1
1 Rizeni kontaktniho zastaveni 79 Volba druhu provozu 6.18.1
Nastaveni sily (pfidrzovaciho momentu) 128 Volba PID regulace 6.20.1
Budici proud pro kontaktni 0-300% pro fl’vzeni kontalftnl’ho zastavenvl'. 178-184  Volba f}’"kci 6.10.1
top ® @ 9999 B&zné nastavovano na 130 % az 180 %. vstupni svorky
stop 292 Automaticky rozb&h/ 6.7.4
9999 Bez kompenzace dobéh
0-9 Nastaveninosné frekvence PWM pro fizeni
Nosna frekvence PWM pro 9999 kontaktniho zastaveni.
kontaktnistop © Stejnd jako nastaveni Pr. 72 , Funkce
9999 WM

O] Vy$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

@ Vyse uvedeny parametr umozriuje zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana pfepisu parametr(” nastavena ,0".
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MCCB

/ Mechanicka

\ brzda

Napajeni

/:/

Povel pro otaceni vpred

Povel pro béh vysokou rychlosti
Povel pro béh stiedni rychlosti
Volba kontaktniho zastaveni 0
Volba kontaktniho zastaveni 1

1001568E

Obr. 6-46:

Priklad zapojeni

O Ppouzita svorka vstupniho signalu se lisi podle nastaveni Pr. 180 az Pr. 184.

Pr.4Aa ____

Pr.5

Pr.6

Vystupni frekvence

Normalni rezim

Rezim fizeni kontaktniho zastaveni

RM VYP.

RL VYP.

RT VYP.

* Prepne se na fizeni kontaktniho zastaveni pfi sepnuti obou

signald RL a RT. Signaly RL a RT mohou byt sepnuty v

libovolném pofadi s libovolnou prodlevou.

(a): Doba rozbéhu (Pr.7)

(b): Doba dobéhu

(Pr. 8)

(c): Druha doba dobéhu (Pr. 44/Pr. 45)

1001569E

Obr. 6-47:

Prepnuti do reZimu fizeni kontaktniho zastaveni
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POZNAMKY

Nastaveni fizeni kontaktniho zastaveni
® Zkontrolujte, zda je ménic v rezimu externi obsluhy. (Viz oddil 6.18.1.)

@ Zvolte pokrocilé fizenivektoru magnetického toku nebo univerzélnifizeni vektoru magnetického
toku.

@® VPr.270 ,Kontaktni stop” nastavte hodnotu ,1”.

@ V Pr. 6 ,Pfrednastavend rychlost (nizkd rychlost)” nastavte vystupni frekvenci béhem fizeni kon-
taktniho zastaveni.

frekvence 30 Hz.

@ Pii sepnuti obou signall RT a RL vstoupi méni¢ do rezimu kontaktniho zastaveni, ve kterém
probiha provoz na frekvenci nastavené v Pr. 6 nezavisle na predchozi rychlosti.

@ Pro piitazeni funkce vstupu signalu X18 ke svorce nastavte hodnotu ,3“ v nékterém z Pr. 178 az
Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” a hodnotu ,0” v Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni
svorky”.

P¥i zvy3eni nastaveni Pr. 275 se zvysi moment pfi nizkych otdckach (kontaktnim zastaveni), ale
muze dojit k chybé kvuli nadproudu (E.OCT) nebo muze stroj ve stavu kontaktniho zastaveni osci-
lovat.

Funkce kontaktniho zastaveni se lisi od funkce zablokovani servopohonu a pokud je pouzita k
dlouhodobému zastaveni nebo ptidrzeni na misté, mlze zpUsobit prehiati motoru. Po zastaveni
okamzité prepnéte na mechanickou brzdu, ktera zatéz podrzi.

Za nasledujicich podminek je funkce kontaktniho zastaveni deaktivovana:
® obsluha z PU (Pr. 79);

® krokovy provoz (signél JOG);

® obsluha z PU + externi (Pr. 79);

® provoz s PID regulaci (Pr. 128);

® provoz s dalkovym nastavenim (Pr. 59);

® provoz s automatickym rozbéhem/dobéhem (Pr. 292).

Piepinani funkci pfi volbé fizeni kontaktniho zastaveni

Normalni provoz Fmreti ; q
Hlavni funkce (signal RL nebo RT S fizenim kontaktniho zastaveni

nebo oba jsou vypnuté) (oba signaly RL a RT jsou sepnuté)

Pfednastavena rychlost

Vystupni frekvence 0 a2 5V/0 a2 10 V/4 a2 20 mA atd.

Pr.6

Pr.48

Aktivacni Urover omezeni proudu Pr.22 (Pr. 22 kdyz Pr. 48 = 9999)

Proud je pfi normalnim provozu
Budici proud pro kontaktni zastaveni — kompenzovan faktorem (0-300 %)
nastavenym v Pr. 275.

Vystupni frekvence je 3 Hz nebo mensi

Nosna frekvence Pr.72 pfi nastaveni Pr. 276
(Pr. 72 kdyz Pr. 276 = 9999)
Omezovac proudu s rychlou odezvou Aktivni Neaktivni

Tab. 6-24:  Prepindni funkci pfivolbé rizeni kontaktniho zastaveni

FR-E700SC EC
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POZNAMKA

v v

Nastaveni frekvence pfi volbé fizeni kontaktniho zastaveni (Pr. 270 = 1)

V nésledujici tabulce jsou uvedeny frekvence nastavované pro kombinace vstupnich svorek (RH, RM,
RL, RT, JOG).
Rizeni kontaktniho zastaveni se deaktivuje pfi volbé funkce dalkového nastaveni (Pr. 59 = 1 az 3).

Vstupni signal .
B = pRL 9 = e Iz(:;t:‘:::; Nastavena frekvence
ZAP. Pr. 4 ,Pfednastavena rychlost (vysoka rychlost)”
ZAP. Pr.5 ,Pfednastavena rychlost (stfedni rychlost)”
ZAP. Pr. 6 ,Pfednastavena rychlost (nizka rychlost)”
ZAP. Podle vstupu0az5V(0az10V),4az20 mA
ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. Pr. 26 ,Prednastavena rychlost (rychlost 6)”
ZAP. ZAP. Pr. 25 ,Pfednastavena rychlost (rychlost 5)”
ZAP. ZAP. Pr. 4 ,Prednastavena rychlost (vysoka rychlost)”
ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. Pr. 24 ,Prednastavena rychlost (rychlost 4)”
ZAP. ZAP. Pr.5 ,Pfednastavend rychlost (stfedni rychlost)”
ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. Aktivni Pr. 6 ,Pfrednastavend rychlost (nizka rychlost)”
ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Aktivni Pr. 6 ,Pfrednastavend rychlost (nizka rychlost)”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Aktivni Pr. 6 ,Prednastavena rychlost (nizka rychlost)”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 26 ,Prednastavena rychlost (rychlost 6)”
ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 27 ,Pfednastavena rychlost (rychlost 7)”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Aktivni Pr. 6 ,Prednastavena rychlost (nizka rychlost)”
ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”
Podle vstupu0az5V (0az 10V),4az20 mA
Tab. 6-25:  Frekvence a kombinace vstupnich signdlt

Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184 mize mit dopad na dalsi funkce. Pfed
nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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6.9.5 Nastaveni brzdéni (Pr. 278 az Pr. 283, Pr. 292) JAbwric! JGRwRVc(

Tato funkce slouZi k vystupu ¢asovaciho signalu plisobeni mechanické brzdy zménice u svislého zdvi-
hu a v jinych aplikacich. Tato funkce zabranuje padu zatéze kvuli gravitaci zplsobenému chybou v
¢asovani psobeni mechanické brzdy pfi spusténi nebo vyskytem nadproudového alarmu pti zasta-
veni, a tim zajistuje bezpecny provoz.

Vychozi | Rozsah nasta-

hodnota o Popis Souvisejici parametry Viz oddil

Pr.c. |Nazev

Nastavuje se na jmenovitou skluzovou frekvenci 80 Vykon motoru 6.2.1
motoru + cca 1,0 Hz. 81 Pocet poli motoru 6.2.1
Tento parametr |ze nastavit, pouze pokud 180-184  Volba funkce vstupni  {6.10.1
Pr.278 < Pr.282. svorky
190-192 Volba funkce vystupni  [6.10.5
svorky
800 Volba regulace 6.3.2

Frekvence pro uvolnéni brzdy 3Hz 0-30Hz

Obecné se tento parametr nastavuje na cca 50 az
90 %. Pokud je nastaventi pfilis nizké, hrozi pfi startu
poklesnuti zaté7e kvili gravitaci.

Za 100 % se povaZuje jmenovity proud ménice.

Proud pro uvolnéni brzdy 130% 0-200%

Obecné se tento parametr nastavuje na cca 0,1 az
03s.

Pokud Pr. 292 =7, nastavte dobu prodlevy do
uvolnéni mechanické brzdy.

Pokud Pr. 292 = 8, nastavte dobu prodlevy do
uvolnéni mechanické brzdy + cca 0,1az0,2s.

Casovy interval pro snimani

03s 0-2s
proudu

Doba prodlevy pi startu 03s 0-5s

Nastavte frekvenci pro aktivaci mechanické brzdy pfi
vypnuti signdlu pozadavku na otevieni brzdy (BOF).
Obecné se tento parametr nastavuje na nastaveni
Pr.278 + 3 az 4Hz.

Tento parametr Ize nastavit, pouze pokud

Pr.278 < Pr.282.

Nastavte dobu prodlevy do sevieni mechanické
brzdy +0,1's, pokud Pr. 292 =7.

Nastavte dobu prodlevy do sevieni mechanické
brzdy + cca0,2az0,3 s, pokud Pr. 292 =8.

Provozni frekvence brzdy 6 Hz 0-30Hz

Doba prodlevy pfi zastaveni 03s 0-5s

0 Normalni provozni rezim

Rezim nejkrat3iho rozb&hu/dobéhu
1Mm A 6-78
Automaticky rozbéh/dobéh 0 (viz strana 6-78).
7 Brzdny sekvencni rezim 1

8 Brzdny sekvencni rezim 2

Vy$e uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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POZNAMKY

/Mechanické

\ brzda

Napdjeni '
—X

Spoustéci signal
Signal prednastavenych rychlosti

Signal BRI

Signal BOF: Signél pozadavku na otevieni brzdy
Signal BRI: Signal dokonceni otevieni brzdy

SE

24V DC

Signal BOF

1001793E

Obr. 6-48:

Priklad zapojeni s mechanickou brzdou (Pr. 184 =15, Pr. 190 = 20)

O Ppouzita svorka vstupniho signalu se lisi podle nastaveni Pr. 178 az Pr. 184.
@ pouzita svorka vystupniho signalu se lisi podle nastaveni Pr. 190 az Pr. 192.
® proud by mél byt v mezich pfipustného proudu tranzistoru v ménici (24 V/0,1 A DC).

deaktivovan.

Pokud je zvolen brzdny sekven¢ni rezim, automaticky restart po chvilkovém vypadku napajeni je

I Pfi pouziti této funkce nastavte dobu rozbéhu minimalné na 1 s.

Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184 a Pr. 190 az Pr. 192 m{ze mit dopad na
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.
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Nastaveni brzdného sekvenc¢niho rezimu

@ Zvolte pokrocilé fizenivektoru magnetického toku nebo univerzélnifizeni vektoru magnetického
toku. Brzdny sekvenc¢ni rezim je aktivni, pouze pokud je zvolen rezim externi obsluhy, rezim
kombinované externi obsluhy a obsluhy z PU 1 nebo rezim sitové obsluhy.

@ V Pr. 292 nastavte hodnotu ,7" nebo ,8” (brzdny sekvenc¢ni rezim). Pro zajisténi dokonalejsiho
sekvencniho fizeni se doporucuje nastavit v Pr. 292 hodnotu ,7“ (vstup signalu dokonceni otevre-
ni brzdy).

@ Pro pfifazeni signdlu dokonceni otevieni brzdy (BRI) vstupni svorce nastavte hodnotu ,15" v
nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.

@ Nastavenim hodnoty ,20" (pozitivni logika) nebo ,120” (negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az
Pr.192 ,Volbafunkce vystupnisvorky” pfifadte signal pozadavku na otevieni brzdy (BOF) vystupni
svorce.

VYSTRAHA:

P¥i zdvihdni, kde by netimysiné uvolnéni zddrzné brzdy mohlo vést ke Skoddm na zdravi nebo
na majetku, Ize signdl BOF vyuZit k zabezpeceni pouze v pozitivni logice, tj. pFi nastaveni ,,20”.

Provoz se vstupem signalu dokoncéeni otevieni brzdy (Pr. 292 =7)

@ Pri vstupu spoustéciho signalu do ménice se ménic spusti. Az interni povel k nastaveni otacek
dosdhne hodnoty nastavené v Pr. 278 a vystupni proud nebude mensi nez hodnota nastavena v
Pr. 279, na vystupu ménice se po uplynuti doby nastavené v Pr. 280 objevi signal pozadavku na
otevieni brzdy (BOF).
Az po aktivaci signdlu dokonceni otevieni brzdy (BRI) uplyne doba nastavend v Pr. 281, méni¢
zvysi vystupni frekvenci na nastavené otacky.

@ Pfizastaveni: Pokud klesne vystupni frekvence pod hodnotu nastavenou v parametru 282, vypne
se signal BOF a vystupni frekvence déle klesne na hodnotu nastavenou v parametru 278. Po
sepnuti zadrzné brzdy zaznamend méni¢ odpojeni BRI signdlu a drzi vystupni frekvenci podle
parametru 278 po dobu nastavenou v parametru 283. Poté ménic vystupni frekvenci znovu snizi
a zastavi, jakmile vystupni frekvence dosdhne hodnoty nastavené v parametru 13 (spoustéci
frekvence) nebo pokud je vystupni frekvence pod 0,5 Hz, podle toho, kterd hodnota je mensi.

Vystupni
frekvence
Nastaveni Pr. 13
Pr.282 nebo 0,5 Hz
Pr.278
Pr.13 - ¢ -

L £ * <= 3 > Cas
sTF | ZAP. | | M?
Vystupni proud |
Signal BOF ! ZAP. b
ZAP. |
PGsobeni  Seviena |/ Rozeviena ‘ | Seviena

elektromagnetické brzdy

Signal BRI

L

1001571E

Obr. 6-49: Provozs parametrem 292 =7
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POZNAMKA

Provoz se vstupem signalu dokonéeni otevieni brzdy (Pr. 292 = 8)

@ Pii vstupu spoustéciho signalu do ménice se ménic spusti. AZ interni povel k nastaveni otacek
doséhne hodnoty nastavené v Pr. 278 a vystupni proud nebude mensi nez hodnota nastavena v
Pr. 279, na vystupu ménice se po uplynuti doby nastavené v Pr. 280 objevi signal poZadavku na
otevreni brzdy (BOF).
Az po sepnuti vystupniho signadlu BOF uplyne doba nastavena v Pr. 281, méni¢ zvysi vystupni
frekvenci na nastavené otacky.

@ Pfizastaveni: Pokud klesne vystupni frekvence pod hodnotu nastavenou v parametru 282, vypne
se signal BOF a vystupni frekvence déle klesne na hodnotu nastavenou v parametru 278. Tuto
frekvenci drzi méni¢ po dobu nastavenou v parametru 283 po vypnuti signalu BOF. Poté ménic
vystupni frekvenci znovu snizi a zastavi, jakmile vystupni frekvence dosdhne hodnoty nastavené
v parametru 13 (spoustéci frekvence) nebo pokud je vystupni frekvence pod 0,5 Hz, podle toho,
kterd hodnota je mensi.

Vystupni
frekvence
Nastaveni Pr. 13
Pr.282  |------ < nebo 0,5 Hz
Pr.278 |
Pr.13 | 7 | ¢

st | ‘ ZAP. | ﬁ’“ﬂ/ I
Vystupni proud [ i i
Signal BOF ZAP. ‘

Plsobeni
elektromagnetické brzdy

|
|
Seviena Rozeviend Seviena

1001572E

Obr. 6-50: Provozs parametrem 292 =8

Jestlize je zvolen brzdny sekvencni rezim a béhem zastaveni ménice dojde pfi vstupu signalu JOG
(krokového provozu) nebo signalu RT (volba druhé funkce), brzdny sekvencni rezim se deaktivuje
a prednost dostane krokovy provoz nebo volba druhé funkce. Béhem provozu v brzdném sek-
ven¢nim rezimu se na vstup signdl{ JOG a RT nebere zfetel, ani kdyz jsou tyto signdly na vstupu
pfitomny.
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Ochranné funkce

Pokud se v brzdném sekven¢nim rezimu vyskytne nékterd z nasledujicich chyb, ménic vyvola chybu,
odpoji se a vypne signal pozadavku na otevieni brzdy (BOF).

Zobrazena .

chyba Popis

I kdyz uplynuly vice nez 2 s od vstupu spoustéciho povelu (pro otaceni vpred nebo vzad), nesepnul se
E.MB4 e M .

signal pozadavku na otevieni brzdy (BOF).

| kdyZ uplynuly vice nez 2 s od sepnuti signdlu poZadavku na otevieni brzdy (BOF), nesepnul se signal
E.MB5 e L

dokonceni otevieni brzdy (BRI).

| kdyz ménic sepnul signal pozadavku na otevieni brzdy (BOF), uprostied doslo k vypnuti signalu
E.MB6 . L

dokonceni otevieni brzdy (BRI).

| kdyz pfi zastaveni uplynuly vice nez 2 s od vypnuti signalu pozadavku na otevieni brzdy (BOF), nevypnul
E.MB7 i . L

se signal dokonceni otevieni brzdy (BRI).

Tab. 6-26: Ochranné funkce

POZNAMKY Pfi zastaveni snizuje frekvencni ménic vystupni frekvenci, dokud neni dosazena hodnota nastave-
na v parametru 13 (spoustéci frekvence) nebo hodnota 0,5 Hz, podle toho, kterd hodnota je mensi.
Poté se odpoji vystup ménice. Pfi nastaveni frekvence pro ventilaci/uvolnéni mechanické brzdy
(pr. 278), aby byla hodnota vétsi, nez hodnota v parametru 13 pfip. vétsi nez 0,5 Hz.

Prilis velké nastaveni Pr. 278 ,Frekvence pro uvolnéni brzdy” aktivuje funkci omezeni proudu a
muze vyvolat chybu E.MB4.

Pokud soucet ¢asu mezi Pr. 13 ,Startovaci frekvence” a Pr. 278 ,Frekvence pro uvolnéni brzdy” +
Pr. 280 ,Casovy interval pro snimani proudu” je véts$i nez 2 s, dojde k chybé E.MB4.

¥
o ! <2s |
g ! | Viystupni frekvence [Hz]
] I I
< Pr. 278 | --- v
S
S
2
S Pr. 13
PoZadavek na otevieni brzdy ZAP
(signal BOF) ’
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6.10 Prirazeni funkce externich svorek
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Ptitazeni funkce vstupni svorce Volba funkce vstupni svorky Pr.178-Pr. 184 6.10.1
Zapojeni svorky pfitazeni signalu MRS Volba funkce MRS Pr.17 6.10.2
rozpinacim nebo spinacim kontaktem
Prifazeni spoustéciho signédlu a povelu | Volba funkce spoustéciho signélu (STF/STR) Pr.250 6.10.4
pro otaceni vpred/vzad k jinym svorkdm
Prifazeni funkce vystupni svorce Volba funkce vystupni svorky Pr.190-Pr. 192 6.10.5
Detekce vystupni frekvence Sitka citlivosti frekvence Pr.41-Pr.43 6.10.6
Detekce vystupni frekvence
Detekce vystupniho proudu Detekce vystupniho proudu Pr. 150-Pr. 153 6.10.7
Detekce nulového proudu
Funkce vzdaleného vystupu Vzdaleny vystup Pr. 495-Pr. 497 6.10.8
6.10.1 Volba funkce vstupni svorky (Pr. 178 az Pr. 184)

Tyto parametry slouzi k vybéru/zméné funkci vstupnich svorek.

Pr.¢. [Nazev I‘g;:::; Vychozi signal Rozsah nastaveni Souvisejici parametry Viz oddil
P 0-5/7/8/10/12/14-16/18/ =
Volba funkce svorky STF 60 STF (povel pro otaceni vpied) 24/25/60/62/65—67/9999
- 0-5/7/8/10/12/14-16/18/
Volba funkce svorky STR 61 STR (povel pro otaceni vzad) 24/25/61/62/65—67/9999
Volba funkce svorky RL 0 RL (povel pro béh nizkou rychlosti)
Volba funkce svorky RM 1 RM (povel pro béh stfedni rychlosti)
. 0-5/7/8/10/12/14-16/18/
Volba funkce svorky RH 2 RH (povel pro béh vysokou rychlosti) 24/25/62/65-67/9999
Volba funkee bit MRS @ 2% MRS (blokovani vystupu)
Volba funkce svorky RES 62 RES (reset ménice)

VysSe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

® Toto nastaveni je aktivni pouze v rezimu komunikace (viz oddil 6.19).

6-114 S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry Ptifazeni funkce externich svorek

Prifazeni funkce vstupnich svorek

Nastaveni |Funkce svorky Souvisejici parametry Viz strana
Pr.59=0 w , Pr.4-Pr. 6, Pr. 24-Pr. 27, .
(vyichozi hodnota) Povel pro béh nizkou rychlosti Pr. 232-Pr. 239 6-58
0 RL Pr.59=1,2 O Dalkové nastaveni (vymazani nastaveni) Pr.59 6-65
Pr.270=1@ Volba kontaktniho zastaveni 0 Pr. 270, Pr. 275, Pr. 276 6-105
Pr.59=0 " " , . Pr.4-Pr. 6, Pr. 24—-Pr. 27, :
! - (vyichozi hodnota) Povel pro béh stfedni rychlosti Pr. 232-Pr. 239 6-58
Pr.59=1,2 O Dalkové nastaveni (zpomalovani) Pr.59 6-65
Pr.59=0 M , Pr.4-Pr. 6, Pr. 24—-Pr. 27, :
5 R (vyichozi hodnota) Povel pro béh vysokou rychlosti Pr. 232-Pr. 239 6-58
Pr.59=1,2® Dalkové nastaveni (zrychlovani) Pr.59 6-65
Volba druhé funkce Pr.44-Pr.51 6-119
3 RT
Pr.270=1@ Volba kontaktniho zastaveni 1 Pr. 270, Pr. 275, Pr. 276 6-105
4 AU Nastaveni vstupu na svorce 4 Pr.267 6-175
JOG Volba krokového provozu Pr.15,Pr.16 6-61
7 OH Vstup externiho termorelé @ Pr.9 6-80
, L, Pr.4-Pr. 6, Pr. 24—-Pr. 27, :
8 REX Volba 15 rychlosti (kombinaci svorek RL, RM, RH) Pr. 232-Pr. 239 6-58
Signal povoleni chodu ménice ~
10 X10 (pFipojeni FR-HC, FR-CV) Pr.30, Pr.70 6-101
12 X12 Externi blokovani obsluhy z PU Pr.79 6-204
14 X14 Svorka aktivace PID regulace Pr.127-Pr. 134 6-277
15 BRI Signal dokonéeni otevfeni brzdy Pr.278-Pr. 285 6-109
Prepindni obsluhy z PU a externi obsluhy :
16 X16 (sepnuti signalu X16 aktivuje externi obsluhu) Pr.79, Pr. 340 6-213
" . o P PP 6-31, 6-36,
18 X18 Pfepnuti na V/f (pfi sepnuti signalu X18 se provadi fizeni V/f) Pr. 80, Pr. 81, Pr. 800 6-39. 6-88
24 MRS |Blokovani vystupu Pr.17 6-117
25 STOP | Volba pridrzeni startovacich signald — 6-120
Povel pro otaceni vpred
60 STF (pouze svorka STF (Pr. 178)) - 6-120
Povel pro otaceni vzad
61 STR (pouze svorka STR (Pr. 179)) - 6-120
62 RES Reset ménice — —
Prepinani obsluhy z PU a sité (NET) :
65 X65 (sepnuti signalu X65 aktivuje obsluhu z PU) Pr.79, Pr. 340 6-216
Prepinani externi a sitové obsluhy !
66 X66 (sepnuti signalu X66 aktivuje sitovou obsluhu) Pr.79, Pr. 340 6-216
Prepnuti zdroje povell :
67 X67 (zapnuti signalu X67 aktivuje povely nastavené v Pr. 338 a Pr. 339) Pr. 338, Pr. 339 6-218
9999 — Z&dna funkce — —
Tab. 6-27: Prifazeni funkce vstupnich svorek

® pokud Pr. 59 »Volba funkce dalkového nastaveni” =1 nebo 2, funkce signdli RL, RM a RH se méni,
jak je uvedeno v tabulce.

@ pokud Pr. 270 ~Kontaktni stop” = 1, funkce signalt RL a RT se méni, jak je uvedeno v tabulce.
® Signal OH spind, kdyz se kontakt relé rozepne.
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POZNAMKY Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” m{iZe ovlivnit dalsi

funkce. Pfed nastavenim prosim ovéfte funkci jednotlivych svorek.
Jednu funkci Ize prifadit dvéma nebo vice svorkam. U vice svorek se stejnou pfifazenou funkci je
logické spojeni svorek mezi sebou NEBO.
Priorita povell k nastaveni otacek je dana v poradi krokovy rezim, pfednastavené rychlosti (RH,
RM, RL, REX) a PID (X14).
Pokud neni nastaven signal X10 (pfipojeni FR-HC, FR-CV - signal povoleni chodu ménice), sdili
tuto funkci signal MRS.
Pokud pfi nastaveni hodnoty ,7“ v Pr. 79 ,Volba druhu provozu” neni pfifazen signal externiho
blokovéni obsluhy z PU (X12), sdili tuto funkci signal MRS.
K pfifazeni prednastavenych rychlosti (7 rychlosti) a dalkového nastaveni slouZi stejné svorky.
Nelze je nastavit samostatné. (Pouzivaji se spolecné svorky, protoze tyto funkce jsou urceny k
nastavovani ota¢ek a nemuseji byt nastaveny soucasné.)
Regulace pres signal X18 pouzivejte pouze tehdy, pokud je invertor ve stavu stop. Pokud béhem
provozu probiha prepinani mezi fizenim V/f a pokrocilym fizenim magnetickéhotoku (proudové
vektorova regulace), neprobéhne prepnuti okamzité, ale az tehdy, kdyz se zastavi invertor. Pokud
dojde pfi provozu k prepnuti na fizeni V/f, aktivuji se pouze dvé funkce.

I Pi sepnuti signalu AU se deaktivuje svorka 2 (napétovy vstup).

Doba odezvy jednotlivych signalt

Doba odezvy signalu X10 a MRS je do 2 ms.

Doba odezvy ostatnich signall je do 20 ms.
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6.10.2 Signal odpojeni vystupu ménice (signal MRS, Pr. 17)

Vystup ménice Ize odpojit pomoci signalu MRS. Lze také zvolit logiku signalu MRS.

Pr.¢. |Nazev A’X;:g:; n::tzas::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 NormaIné rozepnuty vstup 178-184  Volba funkce 6.10.1
) NormélIné sepnuty vstup (specifikace vstupu (G
Volba funkce MRS 0 rozpinacim kontaktem)

Externi svorka: NorméIné sepnuty vstup (specifikace
4 vstupu rozpinacim kontaktem). Komunikace:
NormaIné rozepnuty vstup

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Signal odpojeni vystupu

Pfi sepnuti signélu odpojeni vystupu (MRS) béhem chodu ménice dojde k okamzitému odpojeni

vystupu.
X Motor Obr. 6-51:
volnobézné Signdl odpojeni vystupu
8 ] \ zastavi
< \
[ \,
& ~
g
Qo
2
S
S
Cas
MRS ZAP.
STF (STR) ZAP.
1001325C

Svorku MRS Ize pouzit nasledovné:

@ Pokud je k zastaveni motoru pouzivana mechanicka brzda (napf. elektromagneticka brzda).
Vystup ménice se odpoji pfi aktivaci mechanické brzdy.

@ K zajisténi blokovani chodu ménice.
Pokud je signal MRS sepnuty, nelze méni¢ ovladat ani pfi pfivedeni spoustéciho signalu do
ménice.

® Volnobézné zastaveni motoru.
PFi vypnuti spoustéciho signalu ménic zabrzdi motor do zastaveni v pfednastaveném ¢ase dobé-
hu, ale pokud je sepnut signal MRS, motor zastavi volnobézné.
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POZNAMKY

Obraceni logiky signalu MRS

Pokud je Pr. 17 nastaven na ,2", Ize signal MRS (blokovani vystupu) zménit na nastaveni normalné
sepnutého vstupu (rozpinaciho kontaktu). Kdyz se signal MRS sepne (otevie), méni¢ odpoji vystup.

Pr.17=0 Pr.17=2 Obr. 6-52:
Pripojeni signdlu MRS v pozitivni logice
PC PC
1000011C

Pfifazeni rizné akce vstupu signalu MRS z komunikace a z externi svorky (Pr. 17 = 4)

Pokud je Pr. 17 nastaven na ,4", Ize signal MRS z externi svorky (blokovani vystupu) zménit na nasta-
veni normalné sepnutého vstupu (rozpinaciho kontaktu) a signadl MRS z komunikace lze zménit na
normalné rozepnuty vstup (spinaci kontakt).

Tato funkce je uzite¢nd pro fizeni provozu sériovou komunikaci, kdyz signadl MRS z externi svorky
zUstava zapnuty.

ana v Pr.17
Externi signal MRS Sllg(g::ll:l:‘?ia;)cries 5 5 3
VYP. VYP. Provoz mozny Vlystup odpojen Vystup odpojen
VYP. ZAP. Vystup odpojen Vystup odpojen Vystup odpojen
ZAP. VYP. Vystup odpojen Vystup odpojen Provoz mozny
ZAP. ZAP. Vystup odpojen Provoz mozny Vystup odpojen

Tab. 6-28: Aktivace odpojeni vystupu externim signdlem nebo sériovou komunikaci

I Signal MRS je mozné vstupni svorce pfifadit nastavenim jednoho z parametr(i 178 az 184 na ,24".

P¥i pfifazeni externi svorky pro vstup signdlu MRS je odpojeni vystupu frekvené¢niho ménice moz-
né v kazdém provoznim rezimu.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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6.10.3 Alternativni volba funkce pomoci signalu volby druhé funkce (RT, Pr. 155)

Pomoci signalu RT mizete zvolit druhou funkci. Pro pfifazeni signalu RT nastavte hodnotu ,3“ v nék-
terém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.

Druha funkce ma nasledujici pouziti:

@ Pfepinani mezi béznym pouzitim a nouzovym provozem.
@ Piepinani mezi tézkou zatézi a lehkou zatézi.

@® Zména doby rozbéhu/dobéhu.

@ Prepinani charakteristik mezi hlavnim motorem a pomocnym motorem.

Ménic Obr. 6-53:
Schéma zapojeni volby druhych funkci
Start STF(STR)
Volba druhych funkci
Vysoka rychlost RH
Stredni rychlost RM
PC
1001145C
Obr. 6-54:
] Priklad druhé doby rozbéhu/dobéhu
c
2
9
g ' ™ Doba rozbéhu
2 ! ' sezméni
e : E » Cas
RT— !
RH—— |
RM 1001794E
Jako druhé funkce mohou byt nastaveny nésledujici funkce:
Cislo parametru jako
Funkce Viz strana
1. funkce 2. funkce
Zvyseni momentu Pr.0 Pr.46 6-33
Zakladni frekvence Pr.3 Pr.47 6-54
Doba rozbéhu Pr.7 Pr. 44 6-69
Doba dobéhu Pr.8 Pr. 44, Pr. 45 6-69
Funkce elektronického termorelé Pr.9 Pr.51 6-80
Omezeni proudu Pr.22 Pr.48 6-42
Typ motoru Pr.71 Pr. 450 6-85

Tab. 6-29:  Funkce, které mohou byt nastaveny jako druhé funkce

POZNAMKY I Pfi sepnuti signédlu RT jsou vy3e uvedené funkce zvoleny soucasné.

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” muze ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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6.10.4 Volba spoustécich signalti (svorka STF, STR, STOP, Pr. 250)
Muzete zvolit fungovani spoustéciho signalu (STF/STR).
SlouZi k vybéru zpUsobu zastaveni (zbrzdéni do zastaveni nebo volnobéhu) pfi vypnuti spoustéciho
signalu. Pouziva se napf. k zastaveni motoru mechanickou brzdou apod. sou¢asné s vypnutim spous-
téciho signalu. (Volba zastaveni viz oddil 6.9.3.)
ST R Popis
Pr.c. [Nazev ychozi ozsah | téci siana Souvisejici paramet Viz oddil
hodnota | nastaveni (SSpToFl;g'eRc)l signal Zastaveni chodu Jiap v
Po uplynuti prednastaveného 4-6 Prednastavend rychlost |6.6.1
0-100s STF:  Start otdcenivpfed | casu od vypnuti spoustéciho 178-184  Volba funkce vstupni 6.10.1
STR:  Start otdceni vzad signalu se motor necha svorky
volnobéZné zastavit.
1000s  [STF:  Spoustéci signal Po upIynut]l (Pr. VZSVO,_mOO),S
LG od vypnuti spoustéciho signélu
- STR:  Signal chodu ) e
Volba stop 9999 1100 voledAzad se motor nechd volnobézné

zastavit.

STF:  Start otaceni vpred

9999 STR:  Start otaceni vzad
—— Po vypnuti signélu je motor
STE: Spoustéci signal zabrzdén do zastaveni.
8888 STR:  Signdl chodu
vpfed/vzad

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

Dvouvodicové vedeni (svorky STF a STR)
Na nasledujicim obrazku je zapojeni se dvéma vodici.

Ve vychozim nastaveni slouzi signdly otaceni vpfed/vzad (STF/STR) jako signaly spusténi a zastaveni.
Pti sepnuti jednoho ze signall pro otaceni vpred a vzad se motor spusti v odpovidajicim sméru. V pfi-
padé vypnuti (nebo sepnuti) obou signédlt béhem provozu ménic brzdi do zastaveni.

Signal pro nastaveni otad¢ek mize byt dan bud'pfivedenim stejnosmérného napéti0az 10V na svorky
vstupu nastaveni otdcek 2-5, nastavenim pozadovanych hodnot v Pr. 4 az Pr. 6 ,Pfednastavend rych-
lost” (vysoké, stfedni, nizké otécky) apod. (Vicerychlostni provoz viz oddil 6.6.1.)

Pokud je Pr. 250 nastaven na nékterou z hodnot , 1000 az 1100, 8888, signal STF se stava spoustécim
povelem a signél STR povelem pro chod vpred/vzad.

Ménic Obr. 6-55:
Zapojeni se dvéma vodici (Pr. 250 = 9999)
Start otaceni vpred STF
Start otaceni vzad STR
pC

1

Otaceni
vpred
—

vzad

Vystupni frekvence
Otaceni

1001148E
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POZNAMKY

Ménic Obr. 6-56:
Zapojeni se dvéma vodici (Pr. 250 = 8888)

Start otaceni vpred STF
Start otaceni vzad STR

PC

10

2

5
[}
v —
g gF ;
- A
= / 3 Cas
& &z l 3 Lo\ {
2 =8 | l
7] 5 | !
= orp_ L ZAP. |

STR ZAP.
1001149E

Pokud je Pr. 250 nastaven na nékterou z hodnot 0 az 100, 1000 az 1100”, motor pfi vypnuti spous-
téciho signalu dobéhne volnobézné do zastaveni. (Viz oddil 6.9.3.)

Ve vychozim nastaveni jsou signaly STF a STR pfitazeny svorkdm STF a STR. Signal STF muize byt
pfifazen pouze Pr. 178 ,Volba funkce svorky STF” a signal STR pouze Pr. 179 ,Volba funkce svorky
STR".
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Parametry

POZNAMKY

Trivodicové vedeni (svorky STF, STR a STOP)

Na nésledujicim obrazku je zapojeni se tfemi vodici.

Pfi sepnuti signalu STOP se aktivuje volba pridrzeni startovacich signald. V tomto pfipadé signal pro

otaceni vpred/vzad slouzi pouze jako startovaci signal.

P¥i sepnuti a vypnuti startovaciho signalu (STF nebo STR) je startovaci signél pfidrzen a dojde ke
spusténi. Pfi zméné sméru otaceni jednou sepnéte a vypnéte signal STR (STF). Pokud chcete ménic
zastavit, jedno vypnuti signalu STOP ho zbrzdi do zastaveni. Pfi pouziti signalu STOP pfifadte tuto

funkci nastavenim hodnoty ,25” v Pr. 178 az Pr. 184.

Méni¢

()
v —
s &° £ Al
ps / : :
E oz, J 3 N /Cas
S5 S8 : b
g o i o :
= | o |
stF [ ZAP. |
STR [1zAP.
stop ZAP. |[ ZAP. | [ZAP
Méni¢
Stop Start [~
STOP
STR
Otaceni
vpred/vzad
g
L "o / N\
g o~ | Cas
8 39| N /
g2 8 s :
= : b :
st []ZAP. | []zZAP. |
STR ZAP. |
STOP ZAP |[ ZAP | [

Zapojeni se tremi vodici (Pr. 250 = 9999)

1001150E

Zapojeni se tremi vodici (Pr. 250 = 8888)

1001151E

I Kdyz je sepnut signal JOG povolujici krokovy provoz, signal STOP se deaktivuje.

I P¥i sepnuti signalu MRS pro zastaveni vystupu neni funkce pridrzeni startovacich signald zrusena.
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Volba spoustécich signala

Stav nastaveni ménice
STF STR
Pr.250 = 0-100 s/9999 Pr.250 = 1000-1100 s/8888
VYP. VYP. Zastaveni
Zastaveni
VYP. ZAP. Otaceni vzad
ZAP. VYP. Otaceni vpred Otaceni vpred
ZAP. ZAP. Zastaveni Otéceni vzad
Tab. 6-30: Volba spoustécich signdli
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6.10.5 Volba funkce vystupnich svorek (Pr. 190 az Pr. 192)

Funkce vystupnich svorek s otevienym kolektorem a reléovych vystupnich svorek mlzete ménit.

Vychozi

Pr.c. |Nazev hodnota

Vychozi signal Rozsah nastaveni Souvisejici parametry Viz oddil

. 0/1/3/4/7/8/11-16/20/25/ 13 Startovaci frekvence  [6.7.2
i [V Volba funkee svorky RUN 0 RUN (chod ménice) 26/46/47/64/80/81/90/91/
Vystupni 93/95/96/98/99/100/101/
svorka 103/104/107/108/

s otevienym 111-116/120/125/126/
i I Volba funkce svorky FU kolektorem 4 FU (detekce vystupni frekvence) 146/147/164/180/181/
190/191/193/195/196/

198/199/9999

0/1/3/4/7/8/11-16/20/25/
26/46/47/64/80/81/90/91/
Reléova 95/96/98/99/100/101/103/
i P2 Volba funkee svorky ABC | vystupni 99 ALM (alarmni vystup) 104/107/108/111-116/
svorka 120/125/126/146/147/
164/180/181/190/191/
195/196/198/199/9999

VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Funkce vystupnich svorek mizete nastavit.
Parametry nastavte podle nasledujici tabulky:
0-99: Logika source

100-199: Logika sink

Nastaveni N
Logika Logika Svorka |Funkce Provoz :g:';’::{:;; Viz strana
source sink

Vystup sepne béhem provozu,
kdyz vystupni frekvence méni-
0 100 RUN Chod ménice ¢e vzroste na hodnotu Pr. 13 — 6-127
,Startovaci frekvence” nebo vys-
Si.

Vystup sepne, kdyz vystupni

1 101 SU Dosazeni frekvence @ frekvence dosahne nastavenou |Pr. 41 6-129
frekvenci.

3 103 oL Alarm pretizeni Vystup sepne, kdyzlje aktivova- |Pr.22,Pr.23, 6-42
na funkce omezeni proudu. Pr. 66
Vystup sepne, kdyz vystupni

4 104 FU Detekce vystupni frekvence frekvence dosahne Pr.42,Pr.43 6-129

nastaveni frekvence v Pr. 42
(Pr. 43 pii otaceni vzad).

Vystup sepne, kdyz je dosazeno
85 % zatizeni regenerativni Pr.70 6-101
brzdy nastaveného v Pr. 70.

Predbézny alarm regenerativni

7 107 RBP brzdy

Vystup sepne, kdyz kumulativni
hodnota funkce elektronického
termorelé dosahne urovné
Predbézny alarm nadproudové 85 %.

ochrany motoru (Ochranna funkce elektronické-
ho termorelé (ETHT/E.THM) se
aktivuje, kdyz hodnota dosdhne
100 %.)

Vystup je sepnuty, kdyz Ize
11 111 RY Provozni pfipravenost ménice ménic spustit sepnutim spous- |— 6-127
téciho signalu, a za béhu.

8 108 THP Pr.9 6-84

Vystup sepne, kdyz je vystupni
proud vyssi nez nastaveni

Pr. 150 po dobu delsi, nez je ¢as
nastaveny v Pr. 151.

12 112 Y12 Detekce vystupniho proudu Pr.150, Pr. 151 6-131

Tab. 6-31: Prifazeni funkce vystupnich svorek (1)
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Parametry

Prifazeni funkce externich svorek

Nastaveni

Logika
source

Logika
sink

Svorka

Funkce

Provoz

Souvisejici
parametry

Viz strana

13

113

Y13

Detekce nulového proudu

Vystup sepne, kdyz je vystupni
vykon nizsi nez nastaveni

Pr. 152 po dobu delsi, nez je ¢as
nastaveny v Pr. 153.

Pr.152,Pr. 153

6-131

14

114

FDN

PID dolni mez

Vystup sepne, kdyz zpétna hod-
nota klesne pod dolni mez PID
regulace.

15

115

FUP

PID horni mez

Vystup sepne, kdyz zpétna hod-
nota vzroste nad horni mez PID
regulace.

16

116

RL

Vystup otaceni vpied/vzad
pfi PID regulaci

Vystup je sepnuty pfi otaceni
vpred pfi PID regulaci.

Pr.127-Pr. 134

6-277

20

120

BOF

Pozadavek na otevieni brzdy

Vystup pro otevieni brzdy, spi-
nany pfi volbé brzdného sek-
ven¢niho rezimu.

Pr.278-Pr. 283,
Pr.292

6-109

25

125

FAN

Vystup poruchy ventildtoru

Vystup sepnuty pfi porude ven-
tilatoru.

Pr. 244

6-301

26

126

FIN

Predbézny alarm prehfati pasivniho
chladice

Vystup sepne, kdyz teplota
pasivniho chladi¢e dosahne cca
85 % pfipustné teploty zajistuji-
ci ochranu proti prehrati.

7-12

46

146

Y46

Brzdéni pfi vypadku napajeni
(zGstava sepnuto do uvolnéni)

Vystup sepne pfi zasahu funkce
brzdéni pfi vypadku napajeni.

Pr. 261

6-163

47

147

PID

Pti aktivaci PID regulace

Vystup sepnuty béhem PID
regulace.

Pr.127-Pr. 134

6-277

64

164

Y64

Opétovny rozbéh

Vystup sepnuty béhem pokusu
0 opétovny rozbéh.

Pr.65-Pr. 69

6-167

80

180

SAFE

Kontrolni vystup
,Bezpecné zastaveni”

Vystup sepne, pokud je vystup
frekvencniho ménice odpojen
funkci ,Bezpecné zastaveni”.

3-23

81

181

SAFE2

Kontrolni vystup 2
,Bezpecné zastaveni”

Vystup sepne, pokud neni aktiv-
ni zadna chyba interniho bez-
pecnostniho obvodu (E.SAF, E.6,
E.7, E.CPU).

3-23

920

190

Y90

Alarm zivotnosti

Vystup sepne, kdyz se konden-
zator fidiciho obvodu, konden-
zator hlavniho obvodu nebo
obvod omezovace zapinaciho
proudu, pfipadné chladici venti-
lator pfiblizi konci své provozni
Zivotnosti.

Pr.255-Pr. 259

6-303

91

191

Yo1

Alarmni vystup 3 (signal vypnuti
napajeni)

Signal sepne, kdyz dojde k chy-
bé kvili selhani obvodu nebo
pfipojeni ménice.

6-128

93

193

Y93

Signal monitoru stfedni hodnoty
proudu

Stfedni hodnota proudu a hod-
nota ¢asovace Udrzby maji na
vystupu podobu impulzd. Sig-
nal nelze nastavit v Pr. 192
,Volba funkce svorky ABC".

Pr. 555-Pr. 557

6-308

95

195

Y95

Signal ¢asovace udrzby

Vystup sepne, kdyz hodnota
Pr. 503 vzroste na Uroven nasta-
veni Pr. 504 nebo vyssi.

Pr. 503, Pr. 504

6-307

96

196

REM

Vzdaleny vystup

Vystup na svorce sepne, kdyz je
do parametru nastavena hod-
nota.

Pr. 495-Pr. 497

6-133

98

198

LF

Vystup mensi zavady

Vystup sepne, kdyz se vyskytne
mensi zévada (porucha ventila-
toru nebo vystraha ohledné
chyby v komunikaci).

Pr.121, Pr. 244

6-232,
6-301

Tab. 6-31:

Prifazeni funkce vystupnich svorek (2)
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Prifazeni funkce externich svorek Parametry

Nastaveni .

Logika Logika Svorka |Funkce Provoz 'S)g:';’::{:;' Viz strana

source sink
Vystup sepne, kdyz se aktivuje
ochranna funkce ménice, ktera

99 199 ALM Alarmni vystup zastavuje vystup (zdvazna zava- |— 6-128
da). Vystup signalu je zastaven
pfi sepnuti resetu.
9999 — Z&dna funkce — — —
Tab. 6-31: Prirazeni funkce vystupnich svorek (3)

O Ppii zménach nastaveni frekvence prostfednictvim analogového signalu nebo digitalniho volice
na ovladacim panelu mdze dojit ke stfidavému zapinani a vypinani vystupu signalu SU (dosazeni
frekvence) v zavislosti na ménicich se otackach a dobé zmény otacek podle nastaveni doby
rozbéhu/dobéhu. (Stfidavému zapinani a vypinani vystupu zabrani nastaveni doby rozbéhu/
dobéhu na hodnotu ,0".)

POZNAMKY I Stejnou funkci je mozné pfifadit vice nez jedné svorce.

Pti aktivaci funkce svorka sepne pfi nastaveni libovolné z hodnot ,0” az ,99" a rozepne pfi nastave-
ni libovolné z hodnot , 100" az ,199".

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mdze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Svorkdm A, B, C nepfifazujte signdly, které opakované a ¢asto spinaji a vypinaji. Jinak se snizi zivot-
nost reléovych kontaktd.
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Parametry Prifazeni funkce externich svorek
Signal provozni pripravenosti ménice (RY) a signal chodu ménice (RUN)
Kdyz je ménic pfipraven k provozu, je sepnuty vystup signalu provozni pfipravenosti (RY). Ten je také
sepnuty béhem chodu ménice.
Kdyz vystupnifrekvence ménice vzroste na hodnotu v Pr. ,Startovaci frekvence” nebo vyssi, je sepnut
vystup signalu chodu ménice (RUN). Pfi zastaveni ménice nebo pfi zabéru DC dynamické brzdy je
vystup vypnuty.
PFi pouziti signédlu RY nebo RUN je k vystupni svorce pfifadite nastavenim hodnoty ,11 (logika sour-
ce)’ nebo 111 (logika sink)” (RY), respektive ,0 (logika source)” nebo ,100 (logika sink)” (RUN) v nék-
terém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.
Napajeni ZAP. VYP.
! ZAP VYP !
STF ‘ ‘
: [ZAP. 3 ‘
RH 7 ! !
g § : | §
§ ! 3 | !
< ! Provozni bod DC dynamické brzdy
§. ! / Provoz DC dynamické brzdy
z ! —_— :
> Startovaci frekvence Pr. 13 I | .
; ! Cas
3 Zpracové;-u' resetu !
> 3 3 |
ZAP. | : VYP.
RY : !
RUN ZAP. VYP.
1001796E
Obr. 6-59: Signdly pripravenosti a béhu motoru
Automaticky restart po vypadku
_ | Spoustéci | Spoustéci | Spoustéci |pu i napajeni
Vystupni |Ppracovt signal | signal | signal " 'oc dyna | Odpojeni | Voinobeh
Signal | tu(Reset) | (béhem | (béhem | (behem |Mickebrz-|vystupu™ ons six i Tspoustact | Restarto-
zastaveni) | zastaveni) | provozu) y signal signal VEIL
zapnuty | vypnuty
RY VYP. ZAP. ZAP. ZAP. ZAP. VYP. zAP.© ZAP.
RUN VYP. VYP. VYP. ZAP. VYP. VYP. VYP. ZAP.
Tab. 6-32:  Vystup vystupnich signdld
O Tento signal se pii vypadku napajeni nebo podpéti vypina.
@ vy pfipadé chyby, pfi sepnutém signalu MRS nebo pfi ,bezpecném zastaveni”.
POZNAMKA I Ve vychozim nastaveni je signal RUN (s pozitivni logikou) pfifazen svorce RUN.
FR-E700SC EC 6-127



Prifazeni funkce externich svorek

Parametry

POZNAMKA

POZNAMKA

Signal vystupu alarmu (ALM)
Pokud dojde k odpojeni ménice, je na vystupu signél ALM. (Viz oddil 7.1.)

Vyskyt alarmu ménice
(odpojeni vystupu)
A
Z3
$2 V
« Cas
I ; I ”
I I I
ALM ZRP. l
I I
RES T275115. !
Sepnutiresetu  Zpracovani resetu
(ccals)
1001797E
Obr. 6-60: Alarmnisigndly

Ve vychozim nastaveni je signal ALM pfifazen ke kontaktu ABC. Nastavenim hodnoty ,99" (pozitiv-
ni logika) nebo ,199” (negativni logika) v Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” je moz-
né signal ALM priradit jiné svorce.

Chybovy vystup 3 (signal vypnuti napajeni) (Y91)

Signal Y91 je sepnut pfi vyskytu chyby zplsobené zdvadou obvodu ménice nebo chybnym zapoje-
nim. Pfi pouziti signalu Y91 ho k vystupni svorce pfifadite nastavenim hodnoty ,91“ (pozitivni logika)
nebo ,191” (negativni logika) v Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

Indikace na ovladacim panelu Nazev

,':-. - ,':- E.BE Detekce alarmu brzdného tranzistoru

,':-. ,'_-, F E.GF Zemni zkratovy nadproud na vystupni strané

E LF ELF Ztrata vystupni faze

E PRPE E.PE Chyba zatizeni pro ulozeni parametrdi

ERES E.PE2 Chyba interni desky

- [

C. o E.6/

E 7 E.7 Chyba CPU

Cron E.CPU

[t

,'_:,' ,'_-,','-,' E.IOH Chyba obvodu omezovace zapinaciho proudu
Tab. 6-33:  Chyby vedouci k sepnuti vystupniho signdlu Y91

Pfi vyskytu zemniho zkratového nadproudu na vystupni strané (E.GF) mUze byt zobrazeno odpoje-
ni kvali nadproudu béhem rozbéhu (E.OCT1). V tomto pfipadé je sepnut vystupni signal Y91.
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Parametry Prifazeni funkce externich svorek

6.10.6 Detekce vystupni frekvence (SU, FU, Pr. 41 az Pr. 43)

Provadi se detekce vystupni frekvence ménice a spinani pfislusného vystupniho signalu.

Pr.¢. Nazev Iyg;:::la n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Sitka citlivosti frekvence 10% 0-100% | Nastaveni trovné, na které spiné signal SU. 190192 Volba funkce 6.105
vystupni svorky
Detekce vystupni frekvence 6Hz 0-400Hz | Nastaveni frekvence, na které spind signal FU.
0-400H Nastaveni frekvence, na které spind signal FU pfi
Detekce vystupni frekvence pro ~ 2| otaceni vzad.
. 9999
smér vzad
9999 Stejné jako nastaveni Pr. 42

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Sirka citlivosti frekvence (SU, Pr. 41)

Kdyz vystupni frekvence dosahne hodnotu nastavené frekvence, je sepnut vystupni signal dosazeni
frekvence (SU). Hodnotu Pr. 41 Ize upravit v rozsahu 0 % +100 %, pficemz za 100 % se povazuje nasta-
vena frekvence.

Pomoci tohoto parametru Ize naptiklad pfi dosazeni provozni frekvence zajistit spoustéci signal pro
souvisejici zafizeni apod.

Pii pouziti signalu SU ho k vystupni svorce pfifadite nastavenim hodnoty ,1“ (pozitivni logika) nebo
,101" (negativni logika) v Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

Obr. 6-61:

Vystupni frekvence Vystup signdlu SU
Hz

Nastavena TR W B Rozsah
frekvence | — — —— nastaveni
Pt " f Pr.41

Vystupni
frekvence

4]

Q
w3
c

P e

1000020C
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Prifazeni funkce externich svorek Parametry

POZNAMKY

Detekce vystupni frekvence (FU, Pr. 42, Pr. 43)

Kdyz vystupni frekvence dosdhne nebo pfekroci nastaveni Pr. 42, sepne se signdl detekce vystupni
frekvence (FU). Tuto funkci Ize vyuzit pro ovladani elektromagnetické brzdy, otviraci signal apod.

Pti nastaveni detekéni frekvence v Pr. 43 je také moZzné nastavit detekci frekvence vyhradné pro chod
vzad. Tato funkce je vhodna pro pfepinani casovani elektromagnetické brzdy mezi chodem vpied
(zdvih) a chodem vzad (spousténi) u svislého vytahu apod. Pokud Pr. 43 9999, nastaveni Pr. 42 se
pouZzije pro chod vpred a nastaveni Pr. 43 se pouZije pro chod vzad.

Otaceni

Vystupni
frekvence

FU ZAP. ZAP.

1001798E

Obr. 6-62: Detekce frekvence pfi otdceni vpred a vzad

Ve vychozim nastaveni je signal FU pfifazen svorce FU. Signal FU Ize pfifadit i jiné svorce, a to
nastavenim hodnoty ,4” (pozitivni logika) nebo , 104" (negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr.
192.

I Béhem brzdéni DC dynamickou brzdou jsou vsechny signaly vypnuté.

Vystupni frekvence porovnavana s nastavenou frekvenci je vystupni frekvence pred provedenim
kompenzace skluzu.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mudze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Parametry Prifazeni funkce externich svorek
6.10.7 Funkce detekce vystupniho proudu (Y12, Y13, Pr. 150 az Pr. 153)
Béhem chodu ménice je mozné detekovat vystupni vykon a spinat pfislusnou vystupni svorku.
Pr.¢. |Nazev A’X;:g:; n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Monitorovani vjstupniho proudu 150% 0-200% Nastavt.en! drovné d,etekce vygthnlho proudu. 190-192 V9Iba fu'nkce 6.10.5
100 % je jmenovity proud ménice. vystupni svorky
Nastaveni doby detekce vystupniho proudu.
Doba monitorovani vystupniho Nastaveni doby od okamziku, kdy vystupni proud
0s 0-10s .
proudu vzroste nad nastavenou hodnotu, do okamziku
vyslani signélu detekce vystupniho proudu (Y12).
Monitorovani nulového proudu 5% 0-200% Nastavep | drovne d(itglfce nulovevh 0 proud.
Jmenovity proud ménice se povazuje za 100 %.
Nastavenim tohoto parametru se definuje doba od
= ) . okamZiku, kdy vystupni proud klesne pod hodnotu
Cas detekce nulového proudu 055 0-1s Pr. 152, do vyslani signdlu detekce nulového proudu
(Y13).

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Detekce vystupniho proudu (Y12, Pr. 150, Pr. 151, Pr. 166, Pr. 167)
Funkci detekce vystupniho proudu Ize vyuzit pro detekci nadmérného momentu apod.

Pokud béhem provozu ménice z{istava vystupni proud vyssi nez nastaveni Pr. 150 po dobu delsi, nez
je Cas nastaveny v Pr. 151, objevi se na svorce s otevienym kolektorem nebo reléové vystupni svorce
ménice signal detekce vystupniho proudu (Y12). Kdyz se sepne signal Y12, je stav sepnuti pfidrzen po
cca 100 ms.

Funkci vystupu signélu Y13 je mozné vystupni svorce pfifadit nastavenim hodnoty ,12" (pozitivni
logika) nebo , 112" (negativni logika) v Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky".

Vystupni proud
Pr.150 [~~~ A N T T T T

; » Cas
3 100 ms
Signal detekce R ———]
vystupniho proudu Y12 ZAP.
1001155€
Obr. 6-63: Detekce vystupniho proudu
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POZNAMKY

Detekce nulového proudu (Y13, Pr. 152, Pr. 153)

Pokud béhem provozu ménice zlstava vystupni proud nizsi nez nastaveni Pr. 152 po dobu delsi, nez
je ¢as nastaveny v Pr. 153, objevi se na svorce s otevienym kolektorem nebo reléové vystupni svorce
ménice signal detekce nulového proudu (Y13). Kdyz se signdl objevi na svorce Y13, zlstane sepnuty
po dobu 100 ms.

Kdyz vystupni proud ménice klesne na ,0“, neni generovan kroutici moment. To mize zpUsobit po-
kles kvuli gravitaci pfi pouziti ménice v aplikacich pro svislé zdvihani. Aby k tomu nedoslo, mize byt
méni¢em vyslan vystupni signdal nulového proudu (Y13), ktery sevie mechanickou brzdu, kdyz
vystupni proud klesne na ,nulu”.

Signal detekce vystupniho vykonu (Y13) pfifadite vystupni svorce nastavenim hodnoty ,13" (logika
source) nebo , 113" (logika sink) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

Vystupni proud

» Cas

Spoustéci signal ZAP.

Signal detekce
nulového proudu Y13

1001156E

Obr. 6-64: Detekce nulového proudu

I Tato funkce je aktivovana i pii provadéni samocinného sefizeni za provozu.
I Doba odezvy signalti Y12 a Y13 je cca 0,1 s. Doba odezvy se viak méni podle podminek zatizeni.
I Pokud Pr. 152 = 0%, detekce je deaktivovana.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mdze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

VYSTRAHA:

Nastaveni urovné detekce nulového proudu by nemélo byt vysoké a éas detekce nulového
proudu by nemél byt prilis dlouhy. Jinak nemusi dojit k sepnuti vystupniho detekéniho signdlu,
kdyz p¥i nizkém vystupnim proudu neni generovdn kroutici moment.

Abyste zabradnilivyskytu nebezpeénych podminek u stroje a zafizeni pFi pouziti signdlu detekce
nulového proudu, instalujte zdloZni bezpecnostni zaFizeni, napfFiklad nouzovou brzdu.
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Parametry Prifazeni funkce externich svorek
6.10.8 Funkce vzdaleného vystupu (REM, Pr. 495 az Pr. 497)
Misto vzdalené vystupni svorky programovatelného automatu muzete vyuzit spinani a vypinani
vystupnich signal ménice.
Pr.¢. |Nazev :Z;:::; n::tzas::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Smazani dat pro vzddleny 190-192  Volba funkce 6.10.5
vystup pfi vypnuti Smazani dat pro vzdaleny vystupni svorky
1 Uchovani dat pro vzdaleny vystup pfi resetu ménice
vystup pi vypnuti
Vzdalend vystupni funkce 0 yHP PP
10 Smazani dat pro vzdaleny -
vystup pfi vypnuti Uchovani dat pro
— — vzdaleny vystup pfi resetu
1 Ughovanl.dat pro yzdaleny ménice
vystup pii vypnuti
Data vzdéleného
) ® 0 0-4095
vystupu 1
Viz obr. 6-65
Data vzdaleného
, 10} 0 0-4095
vystupu 2

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

@ VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana pfepisu parametr(” nastavena ,0" (vychozi hodnota).

Vystupni svorku Ize spinat a vypinat v zavislosti na nastaveni Pr. 496 nebo Pr. 497. Volbu vzdaleného
vystupu lze fidit komunikaci pfes spojeni s pocitacem z konektoru PU nebo komunikaci z volitelné
komunika¢ni jednotky.

Signal vzdaleného vystupu (REM) pfifadte ke svorce slouzici ke vzdalenému vystupu nastavenim hod-
noty 96" (pozitivni logika) nebo , 196" (negativnilogika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce
vystupni svorky”.

FR-E700SC EC
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Prifazeni funkce externich svorek Parametry

Kdyz pfifadite hodnotu ,1” bitu svorky (svorky, ke které byl pfitazen signédl REM) v Pr. 496 nebo Pr. 497
(viz obr. 6-65), vystupni svorka se sepne (pfipadné vypne, pokud se jedna o logiku sink). Pfi nastaveni
hodnoty ,0" se vystupni svorka rozepne (sepne, pokud se jedna o logiku sink).

Priklad VV Kdyz je v Pr. 190 ,Volba funkce svorky RUN” nastavena hodnota ,96" (logika source) a v Pr. 496 je

nastavena hodnota ,1” (HO1), svorka RUN se sepne.
A

Pr. 496
b1l b0
: | 2
Ol ol ©| | ©| © 2| e S] o 9| <
Pr. 497

b11

©0A |8

oLV
®9A
©SA
oA
©FA
©ChA
oA

©

©
etV
eV

1001799E

Obr. 6-65: Data vzddleného vystupu

® podle potieby (pfi ¢teni vzdy ,0).

@ voaz Y6 jsou k dispozici pouze pfi pfipojeni volitelné rozsitujici vystupni jednotky (FR-A7AY-Ekit-
SC-E).

® RAlaz RA3 jsou k dispozici pouze pfi pfipojeni volitelné reléové vystupni jednotky (FR-A7AR-Ekit-
SC-E).
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Prifazeni funkce externich svorek

POZNAMKY

KdyzPr.495=,0"nebo , 10", provedeniresetu napajeni (véetné vypadku napajeni) vymaze vystup sig-
nalu REM. (Stavy zapnuti a vypnuti svorek odpovidaji nastaveniv Pr. 190 az Pr. 192.) Nastaveni Pr. 496
a Pr. 497 jsou rovnéz 0"

Kdyz Pr. 495 = ,1” nebo ,11“, data vzdaleného vystupu se pred vypnutim napajeni ulozi do paméti
E2PROM, takze vystup signalu bude po obnoveni napajeni stejny jako pred vypnutim napajeni. Ne-
jsou v3ak uloZena pfi resetovani ménice (reset pres svorky, pozadavek na reset prostfednictvim
komunikace). (Viz nasleduijici graf.)

Kdyz Pr. 495 = 10 nebo 11, jsou signaly ulozeny i pfed resetem ménice.

Pr.495=0, 10 Pr.495=1,11

Napdjeni

VYP. VYP.

Fi Doba resetu ménice
! (ccals)

Signal REM vymazén Signa’l REM uchovén

1001158E

Obr. 6-66: Priklad spindni a vypindni u logiky source

Pr.495=0,1 Pr.495=10, 11

Reset ZAP. Reset ZAP.

REM = ZAP. | VYP. ! REM ZAP.

@

1002128E

Obr. 6-67: Decentrdlni data vystupu pfi resetu frekvencniho ménice

® Decentralni data vystupu, ktera jsou ulozena v E2PROM (data pted poslednim odpojenim napa-
jeni), jsou po resetu znovu zavoléna, pokud je parametr 495 nastaven na ,1".

Vystupni svorka, ke které neni pfifazen signal REM prostfednictvim nékterého z Pr. 190 az Pr. 192,
se pfi nastaveni hodnoty 0/1 v bitu svorky v Pr. 496 nebo Pr. 497 nespina ani nevypina. (Spina se a
vypina s pfifazenou funkci.)

PFi resetovani ménice (reset pres svorky, pozadavek na reset prostfednictvim komunikace) se hod-
noty Pr. 496 a Pr. 497 zméni na ,0". Pokud vsak Pr. 495 = ,1" nebo ,11”, budou nastaveny na hod-
noty pfed vypnutim. (Nastaveni jsou pfi vypnuti ulozena.) Kdyz Pr. 495 = ,10” nebo ,11* budou

stejné jako pfed provedenim resetu ménice.

FR-E700SC EC

6-135



Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Parametry

6.11 Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Ucel Nastavované parametry Viz oddil

Zobrazeni ota¢ek motoru Ukazatel otacek a nastaveni otacek Pr.37 6.11.1

Nastaveni otacek

Zména zobrazovanych Volba zobrazeni na hlavnim displeji DU/PU Pr.52, Pr. 54, 6.11.2

monitorovanych dat na PU Vymazani kumulativnich monitort Pr.170, Pr. 171,
Pr. 268, Pr. 563,
Pr. 564

Zména monitorovaciho vystupu na Volba funkce svorky AM Pr.158 6.11.3

svorce AM

Nastaveni referen¢ni hodnoty Standardni nastaveni svorky AM Pr. 55, Pr. 56 6.11.3

monitorovaciho

vystupu na svorce AM

Uprava vystupd na svorce AM Kalibrace svorky AM Pr. 645, Pr. 900 6.11.4

6.11.1 Ukazatel otacek a nastaveni otacek (Pr. 37)
Hodnoty otacek, rychlosti a zpracovévané objemy vychazejici z vystupni frekvence mizete prenaset
na displeje ovladacich panel(, parametriza¢ni jednotky FR-PUO4 a FR-PUO7 nebo vystup AM.
: | nz Vychozi Rozsah . AT " .
Pr.¢. [Nazev el e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
. 0 0 Ukazatel frekvence, nastaveni 1 Maximdlni frekvence | 6.4.1
azatel otace — — 52 Volbazobrazeni na 6.11.2
0,01-9998 | Nastaveni otacek stroje pfi 60 Hz. blavnim displeji DU/PU

800 Volba regulace 6.3.2

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Maximalni hodnota rozsahu nastaveni se lisi podle Pr. 1 ,MaximalIni frekvence” (Pr. 18 ,Horni mez
rychlosti frekvence”) a maze byt vypocitana podle nasledujiciho vzorce:

16777.215 X 60[Hz]
Hodnota nastaveni Pr. 1 (Pr. 18) [Hz]

Maximalni hodnota nastaveni Pr.37 <

Pokud vySe uvedeny vzorec dava vysledek vétsi nez 9998, maximalni hodnota nastaveni Pr. 37 je
9998.

Pro zobrazeni rychlosti stroje nastavte Pr. 37 na referen¢ni hodnotu rychlosti, kterd se ma zobrazovat
pfi 60 Hz. Pokud naptiklad je pfi 60 Hz rychlost 55 m/min, nastavte Pr. 37 na hodnotu ,55”. Na displeji
se pak pri frekvenci motoru 60 Hz zobrazi udaj ,55".
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

POZNAMKY

Pr.37 Monitor Monitor Nastaveni frekvence
: vystupni frekvence nastavené frekvence Nastaveni parametru
0
(vychozi hodnota) Hz Hz Hz
0,01-9998 Rychlost stroje @ Rychlost stroje @

Tab. 6-34: Rozsah nastaveni parametru 37

O vzorec pro prepocet rychlosti stroje: Pr. 37 x frekvence/60 Hz
D Hzse zobrazuji v krocich po 0,01 Hz a rychlost stroje po 0,001.

Pfi fizeni V/f se vystupni frekvence ménice zobrazuje jako synchronni otacky, a proto zobrazena
hodnota = skute¢né otacky + skluz motoru. Pfi volbé pokrocilého fizeni vektoru magnetického
toku nebo aktivaci kompenzace skluzu se displej pfepne na skute¢né otacky (odhadovana hod-
nota vypocitana na zdkladé skluzu motoru).

I Pokud chcete zménit hlavni monitor PU (hlavni zobrazeni na jednotce PU), viz Pr. 52.

Vzhledem k tomu, Ze je displej ovlddaciho panelu ¢tyfmistny, monitorované hodnoty vétsi nez
,9999" se zobrazuji jako ,----".

Pfi zobrazeni rychlosti stroje na jednotce FR-PU04/FR-PUO7 nemérite rychlost pomoci tlacitek se
Sipkou nahoru a doll ve stavu, kdy je zobrazena rychlost presahujici hodnotu 65535. Nastavena
rychlost pak maze byt libovolna hodnota.

Kdyz se na monitoru zobrazuje rychlost stroje, hodnoty ostatnich parametri souvisejicich s rych-
losti (Pr. 1 apod.) jsou uvadény v nasobcich frekvence. Nastavujte véechny parametry souvisejici s
otackami (napf. Pr. 1) v jednotkach frekvence.

Vzhledem k omezenim pfi rozliSovani nastavené frekvence se mohou Udaje na druhém desetin-
ném misté lisit od prislusného nastaveni.

Pfi monitorovani frekvence nebo nastavené frekvence z volitelné sitové karty, kromé jednotky
FR-A7NC-Ekit-SC-E, zobrazuje se na monitoru frekvence bez ohledu na nastaveni Pr. 37.

A\

VYSTRAHA:

Dbejte na sprdvné nastaveni provozni rychlosti. Jinak miize motor bézet v extrémné vysokych
otdckdch a poskodit tak stroj.

FR-E700SC EC
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6.11.2

Volba zobrazeni monitoru na DU/PU a svorka AM

(Pr.52,Pr.158, Pr.170, Pr. 171, Pr. 268, Pr. 563, Pr. 564)

Lze zvolit monitor, ktery se ma zobrazit na hlavni obrazovce ovladaciho panelu a parametriza¢ni jed-
notky (FR-PU04/FR-PUQ7).

Navic Ize zvolit i signal, ktery se ma prendset na svorku AM (analogovy napétovy vystup).

Ndzev I:,Z ;:::Ia n::tzas::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0/5/7-12/ . . . . 30 Volba regenerativni 6.9.2
Vobazbraennalamin || 1an0n3-25 | finkee
I @ a . o
displeji DU/PU frekvence) 5251161162/ Popis monitorovanych hodnot viz tab. 6-35. 70 Speddlni f.un!«e 6.2
100 regenerativni brzdy
1235/ 37 Ukazatel otacek 6.11.1
1 112714121/ 55 Reference pro vystupni |6.11.3
Volba funkce svorky AM ® (vystupni 24/52/53/ Zvolte vystup monitorované hodnoty na svorku AM. frekvenci
frekvence) 61/62 56  Reference pro vystupni |6.11.3
proud
0 Nastavenim 0" smazete méfic spotteby.
10 Nastaveni maximaini hodnoty pfi méfeni
Smazdni méFeni spotfeby 9999 z komunikacni linky od 0 do 9999 kWh.
9999 Nastaveni maximéIni hodnoty pii méfeni
zkomunikacni linky od 0 do 65535 kWh.
Nastavenim ,0” v parametru smaZete méfic doby
Smazéni méfeni doby provozu 9999 0/9999 provozu.
Nastaveni,9999" nema zadny efekt.
0 Zobrazeni v celych islech.
Monitorovéni — nastaveni
I_ VI ® ven 9999 1 Zobrazeni v krocich po 0,1.
desetinné carky 5999 =
adnd funkce
Prekroceni &asu pro 0-65535 | Zobrazuje se hodnota celkové doby zapnuti
. po - 0 (pouze ke | prekracujici 65535 h.
monitor doby zapnuti ménice teni) Pouze ke cteni
Prekrocen ¢asu pro moritor doby 0-65535 | Zobrazuje se hodnota doby provozu prekracujici
rovozil manice 0 (pouzeke  [65535h.
P (teni) Pouze ke ¢teni

VySe uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

O] VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveniza provozu v libovolném provoznim rezimu,

]

i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0” (vychozi hodnota).
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Seznam popisti monitorovanych hodnot (Pr. 52)

@® Monitorovanou hodnotu, ktera se ma zobrazit na ovlddacim panelu a parametrizaéni jednotce
(FR-PU04/FR-PUQ7), nastavte v Pr. 52 ,Volba zobrazeni na hlavnim displeji DU/PU".

@® Monitorovanou hodnotu, ktera se ma prenaset na svorku AM (analogovy vystup (napétovy vystup
0az 10V DC), nastavte v Pr. 158 ,Volba funkce svorky AM”.

Pr.52
: . Nastaveni ~ .
Typy monitorovanych Jedn LED Hlavni Zakladni hodnota q
otka na avni Pr.158 Popis
hodnot ovlidacim | zobrazeni |  (AM) na svorce AM P
panelu naPy
Vystupni frekvence 0,01 Hz 0/100 1 Pr.55 Zobrazuje vystupni frekvenci ménice.
Vystupni proud 0,01 A/0,1 A 0/100 2 Pr.56 Zobrazuje efektivni hodnotu vystupniho
proudu ménice.
Napétova
o hladina 200V | 490V o
Vystupni napéti 0,1V 0/100 3 — Zobrazuje vystupni napéti ménice.
Napétova 800V
hladina 400 V
Zobrazeni alarmu — 0/100 — — Zobrazuje jednotlivé 8 minulych alarmd.
Nastaveni frekvence 0,01 Hz 5 [O) 5 Pr.55 Zobrazuje nastavenou frekvenci.
Zobrazuje moment motoru v %, pficemz
Moment motoru 01% 7 ® 7 vae.nfmty moment |za 100 % se povazuje jmenovity
pouZitého motoru x 2 | moment motoru.
(P¥i fizeni V/f zobrazuje 0 %)
Napétova
R 400V
hladina 200V j ati
Vystupni napéti konvertoru 01V 8 [O) 8 Zoprazwev ho’dnovtu hapeti
Napétova 800V stejnosmérné sbérnice.
hladina 400 V
Zatizeni regenerativni brzdy 0,1% 9 @ 9 Pr.70 Zatizeni brzdy nastavené v Pr. 30, Pr. 70
“initel zatizeni funkce elek Zobrazuje tepelnou kumulativni
Cinitel zatizeni funkce elek- 0,1% 10 0) 10 100 % hodnotu motoru, pficemz za 100 % se
tronického termorelé - s . . ®
povazuje aktiva¢ni uroven termorelé.
Vrcholn hodnota vstupni- Uchovava a zobrazuje vrcholnou
h ystup 0,01A 11 [©) 11 Pr.56 hodnotu monitoru vystupniho vykonu.
o proudu . S s
(Smazano pfi kazdém startu)
Napétova
K 400V AV3 i
Vrcholna hodnota vystupni- hladina 200V Uchovéva a zobrazuje vrcholnou
h L 0,1V 12 O) 12 — hodnotu napéti stejnosmérné sbérnice.
o napéti konvertoru Napétova . VSN
| 800V |(Smazano pfi kazdém startu)
hladina 400 V
Vystupni vykon 0,01 kw 14 ® 14 Jmenvov.lvty vykon Zovbr'aVZUJe vykon na vystupni strané
ménice x 2 ménice
Zobrazuje stav sepnuti/vypnuti
Status vstupnich svorek — @ — — vstupnich svorek na PU.
(Zobrazeni na DU viz strana 6-143.)
Zobrazuje stav sepnuti/vypnuti
Status vystupnich svorek — [O) — — vystupnich svorek na PU.
(Zobrazeni na DU viz strana 6-143.)
S¢itd a zobrazuje ¢as zapnuti od
expedice ménice.
Celkova doba zapnuti @ 1h 20 — — Stav monitorované hodnoty prekracujici
65535 h mUzZete zjistit prostfednictvim
Pr.563.
Vystup referen¢niho napéti — — 21 — Svorka AM: Vystup 10 V

Tab. 6-35:

Seznam popist monitorovanych hodnot (1)
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Typy monitorovanych
hodnot

Jednotka

Pr.52

LED na
ovladacim
panelu

Hlavni
zobrazeni

naPUu

Nastaveni
Pr.158
(AM)

Zakladni hodnota
na svorce AM

Popis

Skute¢na doba
provozu 20

23

S¢itd a zobrazuje dobu provozu ménice.
Stav monitorované hodnoty prekracujici
65535 h mUzete zjistit prostiednictvim
Pr.564. Lze vymazat pomoci Pr. 171. (Viz
strana 6-144.)

Cinitel zatizeni motoru

0,1 %

24

24

200 %

Zobrazuje hodnotu vystupniho proudu,
pficemz za 100 % se povazuje hodnota
jmenovitého proudu ménice.

Hodnota monitoru = hodnota monitoru
vystupniho vykonu / jmenovity proud
motoru X 100 [%]

Kumulativni vykon ®

0,01 kWh ®

25

S¢ita a zobrazuje hodnotu vykonu na
zakladé monitoru vystupniho vykonu.
Lze vymazat pomoci Pr. 170.

(Viz strana 6-144.)

PID zadana veli¢ina

0,1 %

52

52

100 %

PID naméfena hodnota

0,1 %

53

53

100 %

PID hodnota odchylky

0,1 %

54

Zobrazeni zadané velic¢iny, namérené
hodnoty a odchylky béhem PID regu-
lace.

(Podrobnosti viz strana 6-277.)

Monitor V/V svorek
ménice

55

Zobrazuje stav sepnuti/vypnuti vstup-
nich svorek a vystupnich svorek ménice
na ovladacim panelu

(Podrobnosti viz strana 6-143.)

Status vstupnich svorek
volitelné jednotky

56

Zobrazuje stav sepnuti/vypnuti vstup-
nich svorek volitelné digitalni vstupni
jednotky (FR-A7AX-Ekit-SC-E) na ovlada-
cim panelu.

(Podrobnosti viz strana 6-143.)

Status vystupnich svorek
volitelné jednotky

57

Zobrazuje stav sepnuti/vypnuti vystup-
nich svorek volitelné digitalni vystupni
jednotky (FR-A7AY-Ekit-SC-E) nebo voli-
telné reléové vystupni jednotky
(FR-A7AR-Ekit-SC-E) na ovladacim
panelu.

(Podrobnosti viz strana 6-143.)

Cinitel tepelného zatizeni
motoru

0,1 %

61

61

Aktivacni Uroven
termorelé (100 %)

Zobrazuje se kumulativni hodnota
tepelného zatizeni motoru.
(Odpojeni motoru kvli pretizeni
(E.THM) pfi 100 %)

Cinitel tepelného zatizeni
ménice

0,1%

62

62

Aktivacni Uroven
termorelé (100 %)

Zobrazuje se kumulativni hodnota
tepelného zatizeni tranzistoru.
(Odpojeni ménice kvali pretizeni (E.THT)
pFi 100 %)

Tab. 6-35:

Seznam popist monitorovanych hodnot (2)

® Nastaveni frekvence a# status vystupnich svorek se na hlavnim monitoru na jednotce PU vybiraji

®©® @6 e

pomoci moznosti ,volba jiného monitoru” parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).

Celkova doba zapnuti a skute¢nd provoznidoba se s¢itaji od 0 do 65535 hodin, pak jsou vymazany
a s¢itany znovu od 0. Pfi pouziti ovladaciho panelu se tato doba zobrazuje do hodnoty 65,53
(65530 h), pficemz 1 h = 0,001, a poté se pficita znovu od 0.

Skutecnda doba provozu se nepficitd, pokud celkova doba provozu do vypnuti napajeni nepfesa-
huje 1 h.

Pfi pouziti parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7) se zobrazuje udaj ,kW".

Vzhledem k tomu, Ze je displej ovladaciho panelu ctyfmistny, monitorované hodnoty vétsi nez
»9999" se zobrazuji jako ,----".

Zobrazuje se vétsi z tepelnych hodnot motoru a tranzistoru.
Pokud je teplota prostiedi (teplota pasivniho chladice) vysoka, zobrazuje se jind hodnota nez 0 %,
i kdyz je ménic zastaven.

6-140

S MITSUBISHI ELECTRIC
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POZNAMKY Pfi nastaveni hodnoty ,0” v Pr. 52 Ize tlacitkem SET postupné pfepinat monitorovani vystupni
rychlosti az zobrazeni alarmu.

I P¥i pouziti ovladaciho panelu se zobrazuji pouze jednotky Hz a A a ostatni se nezobrazuji.

Monitorovana hodnota nastavena v Pr. 52 se zobrazuje na tfeti pozici. Pro zobrazeni Cinitele
zatizeni motoru vsak musite pfepnout zobrazeni vystupniho proudu.

Monitorovana hodnota zobrazend pfi zapnuti napajeni je prvni zobrazovana hodnota. Zobrazte
monitorovanou hodnotu, kterd se ma zobrazovat jako prvni, a stisknéte na 1 s tlac¢itko SET. (Pokud
se chcete vratit k monitorovani vystupni frekvence, podrzte tlacitko SET na 1 s po zobrazeni moni-

torované hodnoty vystupni frekvence.)

Zobrazeni pfi zapnuti
(prvni monitorovana hodnota) Druhé zobrazeni Treti zobrazeni Pii Zobrazeni alarmu
- N - N - - N chybé N
000" o= pmud 1000, = pd 000 = peadl0l! =
Vystupni frekvence Vystupni proud Vystupni napéti
T N ‘ &)
1001800E
Obr. 6-68: Zobrazovdni riiznych monitorovanych hodnot
Priklad VV PFi nastaveni Pr. 52 na hodnotu ,20” (celkova doba zapnuti) se monitorovana hodnota zobrazuje
na ovladacim panelu jako na nasledujicim obrazku.
Zobrazeni pfi zapnuti
(prvni monitorovana hodnota)  Druhé zobrazeni Treti zobrazeni P¥i Zobrazeni alarmu
&u chybe N
000 & Fey i000L E JR0 (00 T
Vystupni frekvence Vystupni proud Celkova doba zapnuti
PN N ‘ (=)
1001801C
Obr. 6-69: Volba treti zobrazované hodnoty
A
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Zobrazeni nastavené frekvence pfi zastaveni (Pr. 52).

Pokud je v Pr.52 nastavena hodnota, 100", zobrazuje se pfi zastaveni nastavena frekvence a za chodu
vystupni frekvence. (LED indikace Hz pfi zastaveni blika a za chodu sviti.)

Parametr 52
0 100
Za chodu/pii zastaveni Pii zastaveni Za chodu
Vystupni frekvence Vystupni frekvence Nastavena frekvence @ Vystupni frekvence
Vystupni proud Vystupni proud
Vystupni napéti Vystupni napéti
Zobrazeni alarmu Zobrazeni alarmu

Tab. 6-36: Zobrazeni za chodu a pfi zastaveni

O Zobrazena nastavena frekvence udava frekvenci, kterd ma byt dosazena po sepnuti spoustéciho
povelu. Na rozdil od zobrazeného nastaveni frekvence, pokud Pr. 52 = 5, se zobrazuje hodnota
vychdzejici z maximalni/minimalni frekvence a frekvencniho skoku.

POZNAMKY I P¥i chybé se zobrazuje vystupni frekvence v okamziku chyby.
I P¥i sepnuti signalu MRS se zobrazuji stejné hodnoty jako pfi zastaveni.

I Béhem samocinného sefizovani ma prioritu zobrazeni priibéhu sefizovani.
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Monitor V/V svorek na ovladacim panelu (FR-DU07)

PFi nastaveni Pr. 52 na nékterou z hodnot ,55" az ,57” Ize na ovladacim panelu monitorovat stavy V/V
svorek.

Monitor V/V svorek se zobrazuje na tfeti pozici.

Pokud je svorka sepnuta, LED sviti, a pokud je svorka vypnutd, LED je zhasnutd. Prostfedni fada LED
sviti stale.

Pr.52 Popis monitoru
55 Zobrazuje stavy sepnuti/vypnuti V/V a vystupnich svorek frekvenéniho ménice.
56D Zobrazuje stavy sepnuti/vypnuti vstupnich svorek volitelné digitalni vstupni jednotky

(FR-A7AX-Ekit-SC-E).

® Zobrazuje stavy sepnuti/vypnuti vystupnich svorek volitelné digitalni vystupni jednotky
57 (FR-A7AY-Ekit-SC-E) nebo volitelné reléové vystupni jednotky (FR-A7AR-Ekit-SC-E).

Tab. 6-37:  Monitor V/V svorek

® Hodnotu ,56" nebo ,57" mizete nastavit, i kdyZ neni volitelna jednotka pfipojena. Pokud neni
jednotka pfipojend, vSechny monitorovaci ukazatele jsou zhasnuté.

U monitoru V/V svorek ménice (Pr. 52 = 55) udavaji horni LED stavy vstupnich svorek a dolni stavy

vystupnich svorek.

Priklad zobrazeni:
Pfisepnutisignalt STF,RH
a RUN

Vstupni
svorka

;

:

Prostfedni fada
sviti stale

Vystupni
svorky

1001802E

Obr. 6-70: Zobrazeni stavi signdli V/V svorek

U monitoru volitelné jednotky FR-A7AX-Ekit-SC-E (Pr. 52 = 56) sviti LED desetinné tecky u prvni ¢islice
displeje.

Prostiedni fada sviti stale

[ LEDdesetinnétecky prvni cislice displeje sviti stale
1001803E

Obr.6-71: Zobrazeni stavu signdlu pri pfipojeni volitelné jednotky FR-A7AX-Ekit-SC-E

U monitoru volitelné jednotky FR-A7AY-Ekit-SC-E nebo FR-A7AR-Ekit-SC-E (Pr. 52 = 57) sviti LED dese-
tinné tecky u druhé Cislice displeje.

T Jednotka FR-A7AY-Ekit-SC-E
Prostiedni fada sviti stale

l Jednotka FR-A7AR-Ekit-SC-E

LED desetinné tecky druhé cislice displeje sviti stale

1001163E

Obr. 6-72: Zobrazeni stavii signdlt pri pripojeni volitelné jednotky FR-A7AY-Ekit-SC-E nebo
FR-A7AR-Ekit-SC-E

FR-E700SC EC
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POZNAMKA

POZNAMKY

Zobrazeni a vymazani kumulativniho vykonu (Pr. 170)

P¥i sledovani kumulativniho vykonu (Pr. 52 = 25) se hodnota méfice vystupniho vykonu navysuje a
aktualizuje v 1h intervalech. Jednotky zobrazeni a rozsahy zobrazeni u ovlddaciho panelu, paramet-
riza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PU07) a komunikace (komunikace RS485, volitelnd komunikaéni jed-
notka) jsou nasledujici:

Ovladaci panel @ FR-PU04/FR-PU07 @ Komunikace
Rozsah
Rozsah Jednotka Rozsah Jednotka Jednotka
Pr.170=10 Pr.170=9999

0-99,99 kWh 0,01 kWh 0-999,99 kWh 0,01 kWh
0-65535 kWh
100-999,9 kWh 0,1 kWh 1000-9999,9 kWh 0,1 kWh 0-9999 kWh . . 1 kWh
(vychozi hodnota)
1000-9999 kWh 1 kWh 10000-99999 kWh 1 kWh

Tab. 6-38: Jednotky a rozsah zobrazeni kumulativniho vykonu

@ Vykon se méfi v rozsahu od 0 do 9999,99 kWh a zobrazuje se ve 4 ¢islicich.
Kdyz zobrazend hodnota pfesahne ,99,99“, dojde k pfevodu, napf. ,100,0%, takZze se hodnota
zobrazuje v jednotkach 0,1 kWh.

@ Vykon se méfi v rozsahu od 0 do 99999.99 kWh a zobrazuje se v 5 islicich.
Kdyz zobrazena hodnota presdhne ,999,99", dojde k pfevodu, nap¥. ,1000,0, takze se hodnota
zobrazuje v jednotkach 0,1 kWh.

Zapsanim hodnoty ,0” do Pr. 170 se méfi¢ kumulativniho vykonu vymaze.

I Pokud je do Pr. 170 zapséana ,0” a Pr. 170 je znovu nacten, zobrazi se udaj ,9999" nebo ,10".

Zobrazeni celkové doby zapnuti a skutec¢né doby provozu (Pr. 171, Pr. 563, Pr. 564)

V méfici celkové doby zapnuti (Pr. 52 = 20) se kazdou hodinu pfi¢itd doba zapnuti od expedice méfice.

U méfice skute¢né doby provozu (Pr.52 = 23) se kazdou hodinu pficita provozni ¢as ménice. (Pfi zasta-
veni se Cas nepficita.)
Pokud sledovand hodnota prekroci 65535, pficita se znovu od 0. Stav méfice celkové doby zapnuti

nad 65535 h mizete zjistit prostfednictvim Pr. 563 a stav méfice skute¢né doby provozu nad 65535 h
prostrednictvim Pr. 564.

Zapsanim hodnoty ,0” do Pr. 171 se mé¥i¢ doby provozu vymaze. (Méfi¢ celkové doby zapnuti nelze
vymazat.)

Doba skute¢ného provozu se nepficita, pokud neni méni¢ souvisle v provozu nejméné jednu
hodinu.

Pokud je do Pr. 171 zapsana ,0” a Pr. 171 je znovu nacten, vzdy se zobrazi idaj ,9999". Nastavenim

hodnoty ,9999” se méfi¢ skute¢né doby provozu nevymaze.
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Nastaveni desetinnych Cislic zobrazeni (Pr. 268)
Vzhledem k tomu, zZe je displej ovladaciho panelu ¢tyfmistny, mohou se desetinna mista pfi analo-
govém vstupu apod. liSit. Desetinna mista Ize skryt volbou desetinnych Cislic. V takovém pfipadé Ize
desetinné Cislice zvolit pomoci Pr. 268.
Pr. 268 Popis
9999 (vychozi hodnota) Z4adna funkce
U prvniho nebo druhého desetinného mista (pfirtstky 0,1 nebo 0,01) monitorované
0 hodnoty jsou ¢isla na prvnim desetinném misté a mensi zaokrouhlena tak, Ze se
zobrazuje celociselnd hodnota (pfirdstky 1).
Monitorovana hodnota mensi nez 0,99 se zobrazi jako 0.
V pfipadé monitorovani 2 desetinnych mist (pfiristky 0,01) se setiny vypoustéji a na
1 displeji se zobrazuje prvni desetinné misto (pfirastky 0,1).
Monitorované ¢islice v piirdstcich po 1 se zobrazuji tak, jak jsou.
Tab. 6-39: Volba desetinnych cislic
POZNAMKA Pocet mist pfi zobrazeni celé doby zapnuti (Pr. 52 = 20), provoznich hodin (Pr. 52 = 23) a celého

vystupniho vystupu (Pr. 52 = 25) se nezméni.

FR-E700SC EC
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Parametry

6.11.3 Referencni hodnoty svorky AM (analogovy napétovy vystup) (Pr. 55, Pr. 56)
Na svorce AM je k dispozici analogovy napétovy vystup. Nastavte referenéni hodnoty vystupu signélu
na svorce AM

3 7 Vychozi Rozsah q A7 A ;
Pr.c. [Nazev h zdn o:alx e stzaveni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Reference pro vystupni Hodnota frekvence, pHi které mé byt na 158  Volba funkce svorky AM (6.11.2
) 50 Hz 0-400 Hz ; P
frekvenci @ vystupu ze svorky AM maximdlni hodnota.
. ‘ Jmenovity L .
Ref t
e erege pro vystupni wstupni proud 0-500 A Hodnota proudu, pi Iftelrem ma byt na vystupu
proud ménice ze svorky AM maximalni hodnota.

VySe uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

® VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0" (vychozi hodnota).

Reference pro vystupni frekvenci (Pr. 55)

Nastavenireferenéni hodnoty pro volbu monitoru frekvence (vystupni frekvence/nastavené frekven-
ce) na svorce AM. Nastavte hodnotu frekvence vzdy tak, aby byla vyuZita celd oblast vystupniho napé-
ti AM svorky.

@ Nastavte frekvenci (vystupni frekvenci / nastavenou frekvenci), pfi které ma byt na svorce AM
vystupni napéti 10 V DC. Analogové vystupni napéti na svorce AM a frekvence jsou vzijemné
umérné. (Maximalni vystupni napéti je 10 V DC.)

. Obr. 6-73:
Reference pro vystupni frekvenci
10V DC 7 ‘
I I / - I
g | 7 |
5= |/ T |
< // | pred |
£y DS T | |
E5 i 1 1
53 ‘ ‘ >
e 1Hz 50Hz 400Hz
= Vychozi hodnota
N

Rozsah nastaveni Pr. 55
1001164E
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Parametry Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

Reference pro vystupni proud (Pr. 56)

Nastavenireferen¢nihodnoty pro volbu monitoru proudu (vystupniho proudu ménice atd.) na svorce
AM. Nastavte hodnotu proudu vzdy tak, aby byla vyuZita celd oblast vystupniho napéti AM svorky.

@ Nastavte hodnotu proudu, pfi které ma byt na svorce AM vystupni napéti 10 V DC. Analogové
vystupni napéti na svorce AM a hodnota proudu jsou vzajemné umérné. (Maximalni vystupni
napéti je 10V DC))

R Obr. 6-74:
Reference pro vystupni proud
10V DC
,,,,,,,,,,,,,
L= 1 1
5 | |
c o
= | |
Q I I
Sz ‘ ‘
L2 ‘ —
= Jmenovity vystupni proud 500 A

(vychozi hodnota)

'
Rozsah nastaveni Pr. 56
1001165
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly Parametry

6.11.4 Kalibrace svorky AM [kalibra¢ni parametr Pr. 645, C1 (Pr.901)]
Pomoci ovladaciho panelu nebo parametriza¢ni jednotky muazete kalibrovat svorku AM pro zajisténi
pIné vychylky rucicky méficiho pfistroje.
" < Vychozi Rozsah q o .
Pr.¢. |Nazev hodnota PRI Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Nastaveni 0 V svorky AM 1000 970-1200 | Kalibrace stupnice méfice, kdyz je analogovy vystup 0. 55 fRel;(erencg pro vystupni- |6.11.3
rekvencl
Kalibrui icl miiciho pistroie pfipoieného k 56  Reference pro vystupni [6.11.3
Kalibrace svorky AM - - ali rui\e NTtupma méficiho pristroje pfipojeného ke proud
svorce AM. 158 Volba funkce svorky AM |6.11.3

Vyse uvedené parametry lze nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Cisla parametrd v zavorkach plati pfi pouziti ovladaciho panelu (FR-PA02) fady FR-E500 nebo para-
metrizacni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).

Vyse uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i
kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

Kalibrace klidové hodnoty na svorce AM

Pomoci Pr.645 ,Nastaveni 0 V svorky AM” kalibrujete klidovou hodnotu signélu na svorce AM. Pokud
ve chvili, kdy je na svorce AM analogovy vystup 0, neukazuje rucicka méficiho pfistroje na 0, zvyste
nebo snizte nastaveni Pr. 645 tak, aby rucicka ukazovala na 0. Pfi zméné o +1 v Pr. 645 se analogovy
vystup méni o cca £5 mV. (Analogovy vystup nebude nizsi nez cca—100 mV, i kdyz v Pr. 645 nastavite
nizsi hodnotu.)

Obr. 6-75:
Vystup na Kalibrace klidové hodnoty na svorce AM
svorce AM
r S
. Vystupni
0 ? signal
Kalibrace klidové hodnoty
vystupniho signalu (Pr. 645) 1001931E

POZNAMKY Pfi vyméné svorkovnice fidiciho obvodu se kalibrace klidové hodnoty a zesileni zméni. V takovém
pfipadé znovu provedte kalibraci pomoci Pr. 645 a C1 (Pr. 901).
Pfi provedeni kalibrace klidové hodnoty (Pr. 645) nezapomente provést také kalibraci zesileni (C1
(Pr.901)).
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Zobrazeni monitoru a monitorovaci vystupni signaly

POZNAMKA

Kalibrace zesileni na svorce AM [C1 (Pr.901)]

Svorka AM je z vyroby nastavena tak, aby poskytovala vystup 10 V DC pfi plné hodnoté odpovidajici
monitorované veli¢iny. Kalibra¢ni parametr C1 (Pr. 901) umozriuje upravit pomér (zesileni) vystupni-
ho napéti podle stupnice mériciho pfistroje. Pamatujte, ze maximalni vystupni napéti je 10 V DC,
maximalni vystupni proud je 1 mA.

Obr. 6-76:
Pripojeni analogového mériciho pfristroje na
vystup AM

1001168C

Obr. 6-77:

Vystup na Kalibrace zesileni na svorce AM
svorce AM

r S

Kalibrace zesileni
vystupniho
signalu (Pr.901)

0 . Vystupni
" signal

1001932E

Zesileni na svorce AM kalibrujte nasledujicim postupem:

@ Ke svorkam AM a 5 ménice pfipojte voltmetr s rozsahem 0-10 V DC, dbejte na spravnou polaritu.
Svorka AM je kladna.

(@ Nastavenim Pr. 158 zvolte signal monitoru, ktery chcete pfivést na analogovy vystup AM (viz
strana 6-146). V Pr. 55 nebo Pr. 56 nastavte maximalni hodnotu vystupni frekvence, respektive
vystupniho proudu, pfi které ma byt na svorce vystupni napéti 10 V.

® Spustte frekven¢ni méni¢ v rezimu PU pomoci ovladaciho panelu nebo fidicich svorek (externi
obsluha).

@ Nastavenim parametru C1 (Pr.901) a ota¢enim digitalniho voli¢e kalibrujte plnou vychylku ruci¢ky
méficiho pristroje. VSimnéte si, Ze hodnota zobrazena na ovladacim panelu pro signal monitoru
spojeny s parametrem C1 se pfi otaceni digitalniho voli¢e neméni, ale analogovy napétovy vystup
na svorce AM se pfi otaceni volice méni. Nalezenou kalibra¢ni hodnotu potvrdte stiskem tlacitka
SET (tim pfifadite maximalni vystupni napéti zobrazené hodnoté signalu monitoru).

Pokud nelze pfi kalibraci dosdhnout maximalni hodnoty méfreného signdlu, mlzete v Pr. 158
nastavit hodnotu ,21". Tim pfivedete na svorku AM trvaly signél cca 10 V, ktery umoznuje kalibro-
vat maximalni hodnotu na méficim pfistroji. Pokud je parametr C1 pouzit ke kalibraci pIné vychyl-
ky rucicky méficiho pfistroje v tomto reZzimu, zobrazuje se hodnota ,1000". Poté muizete Pr. 158
znovu nastavit na pozadovany signal monitoru.

FR-E700SC EC
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Postup kalibrace svorky AM pf¥i pouziti ovladaciho panelu

Nasledujici pfiklad ukazuje postup kalibrace maximalni hodnoty na svorce AM pfi vystupni frekvenci
60 Hz. Tento postup se provadi v rezimu PU.

Postup Displej
(Kdyz Pr.158=1)
(D Ovéfeni indikace RUN a indikace 1M 0 s O
provozniho rezimu. oy —

Rozsviti se indikace PRM.

o [N B

(@ Stiskem tlacitka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

®

Objevi se ¢islo naposledy nacteného

parametru,
A N )
® Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobrazi ,C...". @ |:> P iezlér;ozneno nastaveniC1
NS . . . ’
@ Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu. @ =N L- - - -
Zobrazi se vychozi hodnota ,C---".
7 r !
(® Otacejte digitalnim volicem, dokud se nezobrazi,C 1”. ':> ]
j & (5
Zobrazi it §
S o 2 BT R TR R hodnota nastavend v Pr. 158
(® Stisknéte tlacitko SET, aby bylo mozné provést oy ,Volba funkce svorky AM*.

nastaveni.

MON
H: -
@ Pokud je méni¢ zastaven, spustte ho stiskem =3 3::: ::a' : 1.7}
tlacitka RUN.

(Motor nemusi byt pfipojen.)

Pockejte na dosaZeni vystupni frekvence 50 Hz.

-+

\\\ (N l//
|:> > ‘| Analogovy ukazatel

Otécenim digitalniho volice nastavte rucicku
ukazatele do pozadované polohy.
(Na rozdil od vystupniho analogového proudu se
hodnota zobrazend u C1 pfi otaceni digitalniho

i7os\

®
&
(W}
c

voli¢e neméni.) :_-l' l'.-: = :.- ',

(® Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET. Nastaveni je

dokonceno. N/

Blikd... Nastaveni parametru dokonceno!

® Otacenim digitalniho volice mizete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tla¢itka SET se vratite k indikaci ,C-—" (krok @).
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr (Pr.CL).

1001933E

Obr. 6-78: Kalibrace svorky AM

POZNAMKY Kalibraci Ize také provést pii externi obsluze. Nastavte frekvenci v rezimu externi obsluhy a kali-
braci provedte vyse uvedenym postupem.

I Kalibraci lze provést i za provozu.

Postup s vyuzitim parametrizacni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7) je popsan v provozni pfiru¢ce k
parametrizacni jednotce.
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Parametry

Volba chovani pfi vypadku napdjeni

6.12

6.12.1

Volba chovani pri vypadku napajeni

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Pokud dojde k chvilkovému vypadku | Automatické opétovné spusténi provozu po | Pr. 30, Pr. 57, 6.12.1
napajeni, ma se ménic restartovat bez | chvilkovém vypadku napéjeni/letmy start | Pr. 58, Pr. 96,
zastaveni motoru. Pr.162, Pr. 165,

Pr.298, Pr. 299,

Pr.611
Pfi podpéti nebo vypadku napdjeni je | Funkce zastaveni pfi vypadku napajeni Pr. 261 6.12.2
mozné ménic zbrzdit do zastaveni.

Automaticky restart

(Pr.30, Pr.57, Pr. 58, Pr. 96, Pr. 162, Pr. 165, Pr. 298, Pr. 299, Pr.611)

V nasledujicich pfipadech mlzete ménic restartovat bez zastaveni motoru:

@ Pii obnové napdjeni po chvilkovém vypadku napdjeni.

@ Kdyz motor pfi spusténi bézi na volnobéh.

FR-E700SC EC
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Volba chovani pfi vypadku napajeni Parametry

. . Vychozi Rozsah ; AT . .
Pr.c. |Nazev hodnota e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
o Motor spusti na startovaci frekvenci, jakmile dojde 7 Doba rozbéhu 6.7.1
k sepnuti a naslednému vypnuti signdlu MRS (X10). 21 Velikost pfiriistku doby |6.7.1
Volba regenerativni funkce 0 rozbéhu/dobéhu
3 Pfi sepnuti a ndsledném vypnuti signdlu MRS (X10) 13 Startovaci frekvence 672
je provedeno opétovné spusténi 6 Volbapokusio 6131
FR-E7205-080SC nebo nizsf, opétovny rozbéh
FR-E740-0405C nebo NiZSi............occeveee. 1s 67-69  Funkce pokusu o 6.13.1
0 FR-E720S-110SC, opétovny rozbéh
FR-E740-060SC az 170SC ... 71 Typ motoru 6.8.2
Restart — ¢as volnobéhu 9999 FR-E740-2305Ca 3005C 78 Iakazreverzace mot9ru 6.17.3
178-184  Volba funkce vstupni  |6.10.1
015 Nastaveni cekaci doby pro restart spustény svorky
! ménicem po chvilkovém vypadku napdjeni.
9999 Bez restartu
Restart — tlumici ¢as 1s 0-60s Nastaveni €asu spusténi napéti po restartu.
0 Samocinné sefizeni se neprovadi
Pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku
Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym
1 .
motorem (v3echny konstanty motoru)
(viz oddil 6.3.2).
Samodinné sefizeni Pfi univerzaInim fizeni vektoru magnetického toku
motorovych parametri 0 1 Samocinné sefizeni se provadi se zastavenym
motorem (pouze konstanta motoru (R1))
(viz oddil 6.3.3).
Samocinné sefizeni (sefizeni se provadi se
zastavenym motorem) pro fizeni V/f a automaticky
7 o -
restart po chvilkovém vypadku napdjeni (se
zjisténim frekvence)
0 Se zjisténim frekvence

Bez zjistovani frekvence:
Vystupni napéti se zvyuje, dokud neni dosazena

o prednastavena frekvence, bez ohledu na aktudlni
Automaticky restart po 0 otacky motoru,

vypadku napdjeni

10 Zjistovani frekvence pii kazdém spusténi

Pri kazdém spusténi se vystupni napéti zvysuje,
1 dokud neni dosazena prednastavend frekvence, bez
ohledu na aktudIni otécky motoru.

Pii nastavovani velikosti proudového omezeni
150 % 0-200 % béhem restartu se za 100 % povazuje jmenovity
proud ménice pii dovoleném pretizeni.

Velikost proudového omezeni
pro restart

Pfi provédéni samocinného sefizenis fizenim V/f se
spolu s konstantami motoru (R1) nastavuje i

o o 0-32767 zesileni pro snimani frekvence nezbytné ke zjiSténi
Zeslen pro snimanf vystupnf 9999 frekvence pfi automatickém restartu po chvilkovém
frekvence vypadku napajeni.

9999 Pouziti konstant motoru Mitsubishi (SF-JR, SF-HR,
SF-JRCA, SF-HRCA)
0 Bez detekce sméru rotace
Volba detekce sméru rotace po 9999 1 S detekci sméru rotace
restartu 9999 Pokud Pr. 78 = 0", smér rotace se detekuje.
Pokud Pr. 78 = 1%, ,2", smér rotace se nedetekuje.
Doba rozbéhu na referencni frekvenci doby rozbéhu
0-36005s ,
Doba zrychlovani pfi 9999 pri restartu.
opétovném rozbéhu 9999 Doba rozbéhu pfi restartu je normalni doba

rozbéhu (napf. Pr.7)

VySe uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

6-152 S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry Volba chovani pfi vypadku napdjeni

Automaticky restart po chvilkovém vypadku napajeni (Pr. 30, Pr. 162, Pr. 299)

@ Bezzjistovani frekvence
Pokud Pr. 162 = ,1” (vychozi hodnota) nebo , 11, automatické restartovani se provadi v systému
snizeného napéti, kde se napéti postupné zveda, zatimco vystupni frekvence z(istava oproti
hodnoté pred vypadkem napdjeni nezménéna, nezavisle na volnobézné rychlosti motoru.

Vypadek napajeni Obr. 6-79:
- Automaticky restart bez zjistovdni frekvence
(Pr.162=1/11)

Napajeni
(L1,L2,L3)

Otacky i |
motoru ! i
[ot./min] '

Vystupni ) —T—
frekvence !
[Hz] ;

Vystupni  ——— ! ;
napéti | |
vl | |

Doba volnobéhu ‘—J

Pr.57 Tlumici ¢as
restartu Pr. 58

10071901E

® Doba odpojeni vystupu se lisi podle podminek zatizeni.

POZNAMKA V tomto systému se uklada vystupni frekvence a smér otaceni pred chvilkovym vypadkem napaje-
ni a pfi restartu se pouziji ulozené hodnoty. Proto, pokud doba chvilkového vypadku napajeni pfe-
sahne 0,2 s a nelze nadist ulozenou hodnotu, spusti se méni¢ po obnové napijeni s hodnotou Pr.
13 ,Startovaci frekvence” (vychozi hodnota = 0,5 Hz) ve vychozim sméru.
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Volba chovani pfi vypadku napajeni

Parametry

@ Se zjisténim frekvence
Pokud je v Pr. 162 nastavena hodnota ,0” (vychozi hodnota) nebo ,10”, ménic se po obnoveni
napdjeni spusti hladce po predchozi detekci otacek motoru. (Vykon motoru by mél byt stejny

nebo o jednu tfidu niz3i nez vykon ménice.)

Pokud pouzivate zjistovani frekvence, provedte samocinné sefizeni. (Viz strana 6-88 — pokro-
Cilé fizeni vektoru magnetického toku a univerzalni fizeni vektoru magnetického toku - a
strana 6-158 - fizeni V/f.)
Méni¢ mize byt hladce restartovan i pii otaceni vzad, protoze se detekuje smér otaceni. Zda se
ma, nebo nema detekce sméru otaceni provadét, mlzete zvolit pomoci Pr. 299 ,Volba detekce
sméru rotace po restartu”. Pokud se vykon motoru a ménice lisi, nastavte v Pr. 299 hodnotu ,0"
(bez detekce sméru rotace).

Nastaveni Pr. 299

Nastaveni Pr. 78

0

1

2

9999

(Vychozi hodnota)

S detekci
sméru rotace

Bez detekce
sméru rotace

Bez detekce
sméru rotace

Bez detekce

Bez detekce

Bez detekce

0 " M N
sméru rotace sméru rotace sméru rotace
1 S detekci S detekci S detekci
sméru rotace sméru rotace sméru rotace
Tab. 6-40: Detekce sméru rotace
Obr. 6-80:
Vypadek napajeni Automaticky restart se zjisténim frekvence
Napajeni (Pr.162=0/10)
(L1,L2,L3) ‘
Otacky — —
motoru \\/
[ot./min]
Vystupni
frekvence Q) ‘
[Hz] =
Vystupni 3
napéti
V]

Tlumicicasrestartu

Doba volnobéhu +
doba detekce otacek /

Pr.58

Pr.57

Doba rozbéhu Pr. 611

1000722C

® Doba odpojeni vystupu se lisi podle podminek zatizeni.
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Parametry

Volba chovani pfi vypadku napdjeni

POZNAMKY

Doba detekce otacek (zjisténi frekvence) se méni podle otacek motoru (maximalné 100 ms).

Pokud je vykon frekvenéniho ménice o jednu nebo vice tfid vyse nez vykon motoru nebo pokud
se jedna o specialni model motoru (napf. s jmenovitou frekvenci vyssi nez 60 Hz), mliZe pfi zjisto-
vani frekvence dochazet k chybam. Pokud k tomu dojde, mohou se béhem rozbéhu motoru obje-
vit chybova hlaseni o nadproudu (OCT). V takovych pfipadech neni letmy restart mozny a funkce
zjisténi frekvence by neméla byt pouzivana.

P¥i frekvencich motoru 10 Hz a menSich méni¢ zrychluje z 0 Hz na nastavenou frekvenci.

Pokud je k ménici paralelné pfipojeno vice motord, zjisténi frekvence pfi automatickém restartu
nefunguje sprdvné a je pravdépodobné, ze se objevi chybova hldseni o nadproudu (OCT). V tako-
vych pfipadech zjistovani frekvence deaktivujte (nastavte Pr.162 na hodnotu ,1“ nebo ,11).

Pokud je pfi nastaveni Pr. 78 = 1 (zdkaz reverzace motoru) zjisténo otaceni vzad, smér otaceni se
po zbrzdéni zpétného otaceni zméni na otaceni vpred, jestlize je dan spoustéci povel pro otaceni
vpred. Jestlize je dan spoustéci povel pro otaceni vzad, ménic se nespusti.

Pokud je automatické restartovani po chvilkovém vypadku napdjeni aktivovano, kdyz motor bézi
na nizkych otackach (méné nez 10 Hz), restartuje se motor ve sméru, ve kterém bézel pred vypad-
kem napdjeni, bez detekce sméru otaceni (Pr. 299 ,Volba detekce sméru rotace po restartu” = 1).

Pokud vysledek zjisténi frekvence prekracuje nastavenou frekvenci, je vystupni frekvence ome-
zena na nastavenou frekvenci.

Pokud délka zapojeni pfesahuje 100 m, zvolte moznost bez zjistovani frekvence (Pr. 162 = 1 nebo
11).

FR-E700SC EC
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Volba chovani pfi vypadku napajeni Parametry

POZNAMKA

@ Restartovani pfi kazdém startu
Pokud Pr.162=,10"nebo 11" provadi se kromé automatického restartu po chvilkovém vypadku
proudu i automatické restartovani pti kazdém startu. Pokud Pr. 162 = ,0”, automatické restarto-
vani se provadi pfi prvnim startu po zapnuti napajeni, ale pfi dalsich startech se neprovadi.

@® Volba automatického restartovani prostfednictvim signalu MRS (X10)
Pomoci Pr. 30 Ize zvolit restartovani po sepnuti a nasledném vypnuti signalu MRS (X10) podle
nasledujici tabulky. V pfipadé volby automatického restartu po chvilkovém vypadku napéjeni pfi
pouziti konvertoru s vysokym ucinikem (FR-HC) se v Pr. 30 normalné nastavuje hodnota ,2".

Pr.30 Operace po vypnuti, sepnuti a nasledném vypnuti signalu MRS a X10
0/1 Spusténi na hodnoté Pr. 13 ,Startovaci frekvence”.
2 Opakované spusténi (spusténi probiha se zaznamenanou frekvenci)

Pokud byl vystup odpojen pies svorky S1 a S2 pro ,bezpecné zastaveni”, funguje opakované spus-
téni frekvencniho ménice stejné, jako po odpojeni vystupu pomoci signalu MRS.

Cas volnobéhu pfi restartu (Pr. 57)

Cas volnobéhu je ¢as od okamziku zjisténi ota¢ek motoru do zahajeni fizeni automatického restartu.
Pfi nastaveni Pr. 57 na hodnotu ,0” se restartovani provadi automaticky.

Cas volnobéhu se automaticky nastavi na nize uvedenou hodnotu. Toto nastaveni je obecné bezpro-
blémové.

FR-E720S-080SC nebo nizsi, FR-E740-040SC nebo nizsi........cccvvt... 1s
FR-E720S-110SC, FR-E740-060SCaz 170SC. ...cvvvviiii e 2s
FR-E740-230SC a300SC . ...ttt e e 3s

V zavislosti na velikosti momentu setrvacnosti (J) zatéZe a provozni frekvenci nemusi tato operace
probéhnout spravné. V takovém pfipadé upravte ¢as volnobéhu v rozmezi 0,1 s az 5 s podle specifi-
kaci zatéze.
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Volba chovani pfi vypadku napdjeni

POZNAMKA

Tlumici ¢as restartu (Pr. 58)

Tlumici ¢as je doba do dosazeni napéti odpovidajiciho napéti pfi detekovanych ota¢kach motoru
(vystupni frekvence pred chvilkovym vypadkem napajeni, pokud Pr. 162 =1 nebo 11) zhodnoty O V.

Vychozi hodnotu neni za normalnich okolnosti potieba pro provoz ménit, ale mizete ji upravit podle
velikosti momentu setrvacnosti (J) zatéze nebo krouticiho momentu.

Napéti

A

100% [ ----------

Pr. 58

>
Cas

Obr. 6-81:
Rdst napéti pri automatickém restartu

1001170E

Nastaveni automatického restartu (Pr. 165, Pr.611)

Pomoci Pr. 165 mUzZete nastavit aktivacni Urovern omezeni proudu pfi restartu.

S pomoci parametru 611 je mozné nastavit ¢as pro zrychleni na referen¢ni frekvenci ¢asu zrychleni/
brzdéni (Pr. 20) pii automatickém restartu.

Pfi zméné nastaveni Pr. 21 ,Velikost pfirtstku doby rozbéhu/dobéhu” se velikost pfirlstku Pr. 611

neméni.

FR-E700SC EC
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Volba chovani pfi vypadku napajeni Parametry

Zesileni pro snimani vystupni frekvence (Pr. 298), samocinné sefizeni (Pr. 96)

Pokud je aktivovan automaticky restart po chvilkovém vypadku napajeni (se zjisténim frekvence) pfi
fizeni V/f, provedte samocinné sefizeni. Aby mohl byt Pr. 298 ,Zesileni pro snimani vystupni frekven-
ce” nastaven automaticky, provedte samocinné sefizeni pfi fizeni V/f podle néasledujiciho postupu.
(Pokrocilé fizenivektoru magnetického toku a univerzalnifizeni vektoru magnetického toku viz str. 6-
88.)

Pied provedenim samocinného sefizeni

Pred provedenim samocinného sefizeni zkontrolujte nasledujici:

Ménic je nastaven na fizeni V/f.

@® Musi byt pfipojen motor. Motor musi byt na zac¢atku sefizovani v klidu.

® Vykon motoru by mél byt stejny nebo o jednu tfidu nizsi nez vykon ménice.
o

U motoru s vysokym skluzem, vysokorychlostniho motoru a specidlniho motoru nelze sefizeni
provést.
(Maximalni frekvence je 120 Hz.)

® | kdyZ se sefizeni provadi se zastavenym motorem (Pr. 96 ,Samocinné sefizeni motorovych
parametr(” = 21), motor se mize mirné otacet. Proto motor bezpecné zajistéte mechanickou
brzdou nebo pred sefizenim motor zkontrolujte, aby v pfipadé chodu motoru nevznikl problém
s bezpecnosti (opatrnost je namisté predevsim u aplikaci pro svislé zdvihani). Kvalita sefizeni neni

ovlivnéna ani v pfipadé mirného otdceni motoru.

@® Samodinné sefizeni nebude provedeno spravné, pokud se provadi s prepétovym filtrem (FFR-DT)
pfipojenym mezi méni¢em a motorem. Pfed zahajenim sefizovani ho odpojte.

Nastaveni

® V Pr.96 ,Samocinné sefizeni motorovych parametr(” nastavte hodnotu ,21". Sefizeni se provadi
se zastavenym motorem. Podle typu motoru a vykonu ménice trva dokonceni sefizeni pfiblizné
9 s. (Béhem sefizovani vznikaji budici ruchy.)

® V Pr. 9 ,Nadproudovéa ochrana motoru” nastavte jmenovity proud motoru (vychozi hodnota je
jmenovity proud ménice). (Viz oddil 6.8.)

® Pr.71,Typ motoru” nastavte podle pouzitého motoru.

Motor Pr.71®
SF-JR 3
Standardni motor Mitsubishi, SF-JR 4P-1,5 kW nebo méné 23
vysokovykonny motor Mitsubishi SE-HR 43
Ostatni 3
SF-JRCA 4P 13
Motor Mitsubishi s konstantnim momentem SF-HRCA 53
Ostatni (SF-JRC apod.) 13
Standardni motor jiného vyrobce — 3
Motor s konstantnim momentem jiného vyrobce — 13

Tab. 6-41: Vybér motoru

@ Ostatni nastaveni Pr. 71 viz oddil 6.8.2.
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Volba chovani pfi vypadku napdjeni

Provedeni seFizeni

VYSTRAHA:

Pfed provedenim sefizeni zkontrolujte, zda je zobrazeni monitoru na oviddacim panelu nebo
parametrizacni jednotce (FR-PU04/FR-PUO07) ve stavu pro seFizovani. (Viz tab. 6-13.)

POZNAMKY

Pti provadéni sefizovani nebo obsluze z PU stisknéte tlacitko RUN na ovladacim panelu.

Pti externi obsluze sepnéte povel pro chod (signal STF nebo signal STR). Zac¢ne sefizovani.

K vynucenému ukonceni sefizovani pouzijte signal MRS nebo RES nebo stisknéte tlacitko STOP na
ovladacim panelu. (Sefizovéni se ukondi i pfi vypnuti spoustéciho signdlu (signal STF nebo signal
STR).)

Béhem samocinného sefizovani funguji jen nasledujici V/V signaly: (vychozi hodnota)
- Vstupni svorka <funguijici signal>:
MRS, RES, STF, STR
- Vystupni svorka:
RUN, AM, A, B, C
Pfi volbé otacek a vystupni frekvence je na vystupni svorce AM udavan pribéh samocinného sefi-
zovani.

Vzhledem k tomu, Ze se pfi spusténi sefizovani spind signal RUN, je nutna obezietnost, predevsim
pokud byla vytvorena sekvence, ve které je signalem RUN uvolnéna mechanicka brzda.

Pti provadéni samocinného sefizovani pfivedte na vstup povel pro chod po zapnuti napajeni hlav-
niho obvodu (R/L1, S/L2, T/L3) ménice.

Béhem provadéni samocinného sefizovani neprovadéjte sepnuti nebo vypnuti signdlu volby dru-

hé funkce (RT). Samocinné sefizeni by neprobéhlo spravné.

FR-E700SC EC
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Volba chovani pfi vypadku napdjeni

Parametry

POZNAMKA

Zobrazeni monitoru béhem samocinného serizovani

Béhem sefizovani se na ovlddacim panelu a parametriza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PU07) zobrazuje
nasledujicim zplsobem monitor. Zobrazena hodnota odpovida hodnoté parametru 96.

Displej parametrizacni q P
jednotky (FR-PU04/FR-PU07) Indikace na ovladacim panelu
Parametr 96 21 21
Nastaveni READ:List
3 =
---STOP PU
Probiha sefizovani TV T
STFFWD PU
Normalni ukon¢eni Blikani
TN "
TUNE RUN MON
COMPLETION
STESTOP _PU
Ukonceni s chybou (jestlize dojde k TITTTTITTITT
aktivaci ochranné funkce ménice) TUNE o | R
ERROR 9 ] Br
STF _STOP PU
Tab. 6-42: Zobrazeni monitoru
Nastaveni nezavislého samocinného sefizeni Cas
Sefizeni pouze konstant motoru (R1) (Pr. 96 = 21) Cca9s

motoru.)

(Doba sefizovani se lisi podle vykonu ménice a typu

Tab. 6-43:

Navrat do normalniho provozniho rezimu

Doba nezdvislého samocinného sefizeni (po nastaveni vychozi hodnoty)

Pti obsluze z PU stisknéte po dokonceni nezavislého samocinného sefizovani tlacitko STOP/RESET na

ovladacim panelu.

Pfi externi obsluze jednou vypnéte spoustéci signal (signal STF nebo signal STR).

Tento postup zrusi nezavislé automatické sefizovani a zobrazeni monitoru PU se vrati do normalniho
stavu. (Bez tohoto postupu nelze zahdjit dalsi provoz.)

Po dokonceni sefizovani neménte nastaveni Pr. 96 (23). Pfi zméné nastaveni Pr. 96 se Udaje ziska-
né sefizenim stanou neplatné. V pfipadé zmény nastaveni Pr. 96 musi byt sefizeni provedeno

ZNnovu.
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Parametry Volba chovani pfi vypadku napdjeni
Pokud samocinné sefizeni skoncilo chybou (viz nasledujici tabulka), konstanty motoru nejsou nasta-
veny. Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.

Zobrazeni chyby | PFic¢ina chyby Naprava
8 Nucené ukonceni V Pr. 96 nastavte hodnotu ,21” a provedte
sefizeni znovu.
9 Aktivace ochranné funkce ménice Provedte nastaveni znovu.
91 Byla aktivovana funkce omezovace proudu V Pr. 156 nastavte hodnotu , 1"
(prevence pretizeni).
9 Vystupni napéti ménice dosdhlo 75 % jmenovité | Zkontrolujte kolisani napajeciho napéti.
hodnoty.
- Chyba pfi vypoctu Zkontrolujte pfipojeni motoru a provedte
93 - Neni pfipojen motor. nastaveni znovu.
V Pr. 9 nastavte jmenovity proud motoru.
Tab. 6-44: Hodnota parametru 96
PFi vynuceném ukonceni sefizovéni stiskem tlacitka STOP nebo vypnutim spoustéciho signélu (STF
nebo STR) béhem sefizovani neni samocinné sefizovani ukonéeno normalné. (Konstanty motoru ne-
jsou nastaveny.)
Provedte reset ménice a spustte sefizeni znovu.
Pokud pouzivate motor s nize uvedenymi daty, nastavte parametr 9 ,Nastaveni proudu pro elektro-
nickou ochranu motoru” po ukonceni samonastaveni na nasledujici hodnotu:
@ Pokud je motor dimenzovén pro napajeni 200/220 V (400/440 V) a 60 Hz, nastavte v parametru 9
1,1ndsobnou hodnotu jmenovitého proudu motoru.
® Pokud je ochrana motoru provedena pomoci PTC odporu nebo je motor vybaven teplotnim
senzorem (napf. Klixon), nastavte parametr 9 na ,0” (elektronickd ochrana motoru deaktivovana).
POZNAMKY Konstanty motoru jednou zmérené pfi samocinném sefizeni jsou ulozeny jako parametry a jejich

hodnoty jsou uchovavany az do dalsiho provedeni samocinného sefizeni.

Chvilkovy vypadek napajeni béhem sefizovani vede k chybé sefizovani. Po obnoveni napajeni se
ménic pfepne do normalniho provozniho rezimu. Pokud je tedy sepnuty signal STF (STR), motor se
rozbéhne a bude se otacet vpred (vzad).

Veskeré alarmy, ke kterym dojde béhem sefizovani, jsou zpracovany stejné jako v bézném rezimu.
Pokud je v3ak nastaven opakovany pokus pfi chybé, k opakovani nedojde.

Monitor nastavené frekvence zobrazuje béhem samocinného sefizovani hodnotu 0 Hz.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

Béhem restartu nejsou na vystup privadény signaly SU a FU. Jsou na vystup pfivedeny po uplynuti
tlumiciho ¢asu restartu.

Automatické restartovani se provede i po resetovani, nebo kdyz se funkce opétovného zapnuti
pokusi o opétovny rozbéh.
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Volba chovani pfi vypadku napajeni Parametry

VYSTRAHA:

Pred aktivaci funkce automatického restartu po vypadku napdjeni prosim zkontrolujte, zda je
tento rezim u pohonu podporovdn a zda je u daného zafizeni pFipustny.
Jestlize byl zvolen automaticky restart po chvilkovém vypadku napdjeni, dojde po chvilkovém
vypadku napdjeni k nahlému spusténi motoru a stroje (po uplynuti doby resetu). Drzte se v

bezpecné vzddlenosti od motoru i stroje. JestliZe jste zvolili funkci automatického restartu po
chvilkovém vypadku napdjeni, umistéte na dobre viditeInd mista vystrazné stitky.

Pokud po chvilkovém vypadku napdjeni dojde béhem tlumici doby restartu k vypnuti spousteé-
ciho signdlu nebo stisku tlacitka STOP, spusti se po uplynuti doby nastavené v Pr. 58 ,,Tlumici
cas restartu” brzdéni,
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Parametry Volba chovani pfi vypadku napdjeni
6.12.2 Funkce zastaveni pfi vypadku napajeni (Pr. 261)
PFi vypadku napajeni nebo podpéti je mozné ménic zbrzdit do zastaveni, pfipadné zbrzdit a znovu
rozbéhnout na nastavenou frekvenci.
Pr.¢. |Nazev I‘!g’;:::; n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Volny dobéh do zastaveni pfi podpéti nebo vypadku 57 Restart — as volnobéhu |6.12.1
napajeni, vystup ménice je odpojen. 190-192 Volba funkce vystupni  (6.10.5
1 Pfi podpéti nebo vypadku napdjeni je mozné ménic svorky
Volba zastaveni pfi 0 zbrzdit do zastaveni.
vjpadku napdjeni Pfi podpéti nebo vypadku napdjeni je mozné ménic
) zbrzdit do zastaveni.
Pokud béhem vypadku dojde k obnové napéjeni,
ménic se znovu rozbéhne.

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzZivatelské skupiny” = 0.

Nastaveni parametrt

Pokud je Pr. 261 nastaven na hodnotu , 1" nebo ,2“, méni¢ pfi podpéti nebo vypadku napajeni brzdi

do zastaveni.

Fungovani brzdéni do zastaveni pfi vypadku napajeni

Kdyz dojde k podpéti nebo vypadku napajeni, vystupnifrekvence je snizovana a fizena tak, aby napéti
fidiciho obvodu (stejnosmérné sbérnice) bylo konstantni a pfi zastaveni doslo ke sniZzeni na hodnotu

0 Hz.

Napajeni

Vystupni
frekvence

ZAP. VYP.

4

Pr.261=0

Pr.261=1,2

X
7}
©n

1001814E

Obr. 6-82: Parametry volby zastaveni pfi vypadku napdjeni
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Volba chovani pfi vypadku napdjeni

Parametry

POZNAMKY

Rezim zastaveni pfi vypadku napajeni (Pr. 261 =1)

Pokud béhem brzdéni po vypadku napajeni dojde k obnové napéjeni, pokracuje brzdéni do zastaveni
a ménic zlstane zastaven. Pro restart jednou vypnéte spoustéci signal a znovu ho zapnéte.

Pr. 261 =1
Napajeni
[
Vystupni | Brzdéni pfi vypadku napdjeni
frekvence ‘
! Zastaveni pfi
! vypadku
! napajeni
: l ‘ > Cas
STF ! |
Y46
.
Pro novy rozbéh vypnéte
jednou signal STF
1001815E
Obr. 6-83: Obnoveni napdjeni

Pokud je zvolen automaticky restart po chvilkovém vypadku napdjeni (Pr. 57 = 9999), funkce auto-
matického zastaveni pii vypadku napdjeni se deaktivuje a aktivuje se automatické restartovani po
chvilkovém vypadku napajeni.

Pokud méni¢ zabrzdi pfi podpéti nebo vypadku sité do klidového stavu (Pr. 261 = 1), nové spusté-
ni neprobéhne, ani kdyz je pfi obnoveni napajeni sepnut signal spusténi (STF/STR). Pro provedeni

spusténi po zapnuti napajeni musite spoustéci signal jednou vypnout a znovu zapnout.

Napajeni

ZAP.

| M&ni¢ se nespusti, protoze Vystupni

' je zastaven kv(li vypadku frekvence

' napdjeni ‘

i : ‘ » Cas
STF ; m ZAP

1001175E

Obr. 6-84:

Restart pfi obnové napdjeni
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Parametry Volba chovani pfi vypadku napdjeni
Funkce pokracovani provozu pfi chvilkovém vypadku napajeni (Pr. 261 = 2)
Pokud béhem brzdéni po vypadku napdjeni dojde k obnové napajeni, provede se opétovny rozbéh
na nastavenou frekvenci.
Obnoveni napajeni béhem brzdéni
A
Napajeni
IPF
B : 1
Vystupni | |
frekvence ! |
Brzdéni pfi vypadku —7 [
napajeni ‘
! ! Opétovny rozbéh O]
; ; » Cas
Y 46
® Doba dobéhu zavisi na Pr. 7 (Pr. 44).
1001176E
Obr. 6-85:  Pokracovdni provozu pfi chvilkovém vypadku napdjeni
PFi pouziti této funkce v kombinaci s funkci automatického restartu po chvilkovém vypadku napéjeni
(Pr.57 = 9999) Ize pfi vypadku napdjeni provést brzdéni a po obnoveni napajeni Ize provést opétovny
rozbéh.
Pouziti s automatickym restartem po chvilkovém
Pr.261=2,Pr.57 #9999 V)'/padku napéjenl’
A
Napdjeni
' Trvani vypadku napajeni
1 |
Vystupni | |
frekvence |
) Brzdéni !
pr vypa,gjku, ! ! Automaticky restart po
napajent ‘ chvilkovém vypadku napajeni
| 1 \ » Cas
| >
| | \ Doba resetu + Pr. 57
Y 46
1001177E
Obr. 6-86: Pokracovdni provozu pfi chvilkovém vypadku napdjeni
POZNAMKA Pti pouziti funkce pokra¢ovani provozu pfi chvilkovém vypadku napajeni nechte spoustéci signal

(STF/STR) sepnuty i béhem chvilkového vypadku napdjeni. Pokud béhem chvilkového vypadku
napajeni dojde k vypnuti spoustéciho signdlu, bude ménic¢ brzdit v souladu s nastavenim doby
dobéhu, takze motor bude dobihat na volno, jestlize nebude ziskan dostatek rekuperaéni energie.
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Volba chovani pfi vypadku napajeni Parametry

POZNAMKY

Signal brzdéni pfi vypadku napajeni (signal Y46)

Signal Y46 je sepnuty béhem brzdéni pfi chvilkovém vypadku napdjeni a pfi zastaveni po brzdéni pfi
chvilkovém vypadku napdjeni.

Po zastaveni pfi vypadku napdjeni nelze méni¢ spustit, ani kdyz je napdjeni obnoveno a je dan povel
ke spusténi. V takovém pfipadé zkontrolujte signal brzdéni pfi vypadku napajeni (signél Y46) (napf.
pfi vyskytu ztraty vstupni faze (E.ILF) apod.).

Pro pfifazeni signalu Y46 nastavte hodnotu ,46" (chod vpied) nebo ,146" (chod vzad) v nékterém z
Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

I Béhem zastaveni nebo odpojeni je volba zastaveni pfi vypadku napajeni nefunkeni.

Zména pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mdze ovlivnit
dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

VYSTRAHA:

Pokud je nastaveno zastaveni pFi vypadku napdjeni, nékteré zdtéZe mohou zpiisobit odpojeni
ménice a dobéh motoru na volno. Motor bude dobihat na volno, pokud je z motoru doddvdna
dostatecnd rekuperacni energie.
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Parametry

Nastaveni ¢innosti pfi vyskytu alarmu

6.13

6.13.1

Nastaveni c¢innosti pfi vyskytu alarmu

Ucel Nastavované parametry Viz oddil

Obnoveni ¢innosti pokusem o Pokus o opétovny rozbéh Pr. 65, 6.13.1

obnoveny rozbéh pfi vyskytu alarmu Pr.67-Pr. 69

Alarm pferuseni vstupni/vystupni faze | Volba detekce preruseni vstupni/vystupni Pr.251, Pr. 872 6.13.2
faze

Zaznam uzemnéni pfi spusténi Detekce zemniho zkratu pfi startu Pr.249 6.13.3

Funkce pokusu o opétovny rozbéh (Pr. 65, Pr. 67 az Pr. 69)

Pokud dojde k chybé, ménic se automaticky resetuje, aby se mohl znovu spustit. MlzZete také zvolit,
pfi jaké chybé se ma pokusit o opétovné spusténi.

Pokud jste zvolili automaticky restart po chvilkovém vypadku napajeni (Pr. 57 ,Cas volnobéhu pfi
restartu” = 9999), provede se restartovani v ¢ase pokusu o opétovny rozbéh, ktery je stejny jako cas
vypadku napajeni. (Funkce restartu viz oddil 6.12.1.)

Pr.c. |Nazev

Rozsah
nastaveni

Vychozi
hodnota

Popis

Souvisejici parametry

Viz oddil

Volba pokusu o opétovny rozbéh 0 0-5

Lze zvolit alarm pro pokus o opétovny rozbéh.

57 Restart — cas volnobéhu |6.12.1

Pocet pokusti o opétovny rozbéh 0

Zadny pokus o opétovny rozbéh

Nastaveni poctu pokusi o opétovny rozbéh po
alarmu. Béhem pokusu o opétovny rozbéh neni
aktivovén alarmni vystup.

101-110

Nastaveni poctu pokusd o opétovny rozbéh po
alarmu.

(Pocet pokusti je nastavend hodnota minus 100.)
Béhem pokusu o opétovny rozbéh je aktivovan
alarmni vystup.

Prodleva pro opakovany start 1s

0,1-360s

Nastaveni doby cekani poté, co se vyskytne alarm
ménice, pied provedenim pokusu o opétovné
spusténi.

Vymaz citace opakovanych startli 0 0

Vymaze pocet tspé3nych restarti provedenych funkci

pokusti 0 opétovny rozbéh.

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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Nastaveni ¢innosti pfi vyskytu alarmu Parametry

Kdyz od odpojeni ménice uplyne ¢as nastaveny v Pr. 68, funkce pokusu o opétovny rozbéh automa-
ticky resetuje chybu a restartuje ménic na startovaci frekvenci.

Pokus o opétovny rozbéh se provadi pfi nastaveni Pr. 67 na libovolnou jinou hodnotu nez ,0”. Pocet
pokust o opétovny rozbéh po alarmu nastavte v Pr. 67. Pokud pokusy o opétovny rozbéh selzou vic-
krat po sobé, nez je hodnota nastavena v Pr. 67, dojde k chybé prekroceni poctu pokusl o opétovny
rozbéh, a v dusledku toho k odpojeni ménice. (Viz pfiklad selhani pokusu o opétovny rozbéh na obr.
6-88.)

Dobu ¢ekaniod okamziku odpojeni ménice do provedeni pokusu o opétovny rozbéh nastavte v Pr.68
v rozmezi 0,1 az 360 s. (Pfi nastaveni hodnoty ,0 s” je skute¢ny ¢as 0,1 s.)

Nactenim hodnoty Pr. 69 zjistite celkovy pocet Uspésnych pokusl o opétovny rozbéh provedenych
touto funkci. Kumulativni hodnota v Pr. 69 se zvysi o 1, kdyZ je pokus o opétovny rozbéh povazovan
za Uspésny, tedy kdyz po opétovném rozbéhu pokracuje normalni provoz bez vyskytu chyb po dobu
delsi, nez je ¢tyfnasobek doby nastavené v Pr. 68. (Kdyz je pokus uspésny, kumulativni pocet neu-
spésnych pokusl se vymaze.) Zapsanim hodnoty ,0” do Pr. 69 se kumulativni ¢ita¢ vymaze.

Béhem pokusu o opétovny rozbéh je sepnuty signél Y64. Pro pfifazeni signalu Y64 nastavte hodnotu
.64" (pozitivni logika) nebo ,164" (negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce
vystupni svorky”.

Uspésny pokus

v

Vystupni frekvence

Pr.68 x 5 !
P68 |
D )
/ » Cas
Zatétek pokusu 1 Cita¢ Usp&snych pokus(i + 1

Vyskyt alarmu |

Cita¢ Uspésnych pokust

Y64 |

T

1001178E
Obr. 6-87: Priklad uspésného pokusu o opétovny rozbéh
Vystupni frekvence
Pr.68 Pr.68 Pr.68
0 /—‘ /—‘ /—‘ » Cas
T Prvni T Druhy T Treti T
kus L
Vyskyt D01 Vyskyt PO Vgskyt P01 Selhni pokusu ERET
alarmu | alarmu | alarmu | |
Alarmni signal | 3 i 3 | i
voa _J | | | | |
1001179€

Obr. 6-88: Priklad selhdni pokusu o opétovny rozbéh
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Parametry Nastaveni ¢innosti pfi vyskytu alarmu
Pomoci Pr.65 mazete zvolit alarmy, které vyvolaji pokus o opétovny rozbéh. U nevyznacenych alarmi
nebude pokus o opétovny rozbéh proveden.

Zobrazeni Nastaveni parametru 65
alarmu | Nazev
pro pokus 0 1 2 3 4 5
E.OC1 Odpojeni kvili nadproudu béhem rozbéhu v v — v v 4
E.OC2 Odpojeni kvili nadproudu pfi konstantnich otackach v v — v v
E.OC3 Odpojeni kvili nadproudu béhem dobéhu nebo zastaveni v v — v v v
E.OV1 Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti béhem rozbéhu v — v v v —
E.OV2 Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti pii konstantnich otackach | ¢/ — %4 v v —
EOV3 %cis;\iz; kvali regenerativnimu prepéti béhem dobéhu nebo v o v v v o
ETHM | Odpojeni motoru kvili pretizeni (funkce elektronického termorelé) | ¢ — — — — —
ETHT Odpojeni ménice kvali pretizeni (funkce elektronického termorelé) | ¢ — — — — —
E.BE Detekce alarmu brzdného tranzistoru / Chyba interniho obvodu v — — — v —
EGF gfgr:z;na proti zemnimu zkratovému nadproudu na vystupni v o . - v o
E.USB | Chyba pii USB komunikaci v — — — v —
E.OHT | Aktivace externiho termorelé v — — — — —
E.OLT Funkce omezeni proudu v — — — v —
E.OPT | Chyba s pfipojenou opci komunikace 4 — — — v —
E.OP1 Chyba volitelné komunika¢ni jednotky v — — — v —
E.PE Alarm zafizeni pro ulozeni parametrd v — — — v —
E.MB4 | Chyba brzdéni v — — — v —
E.MB5 v - — - v -
E.MB6 4 — — — v -
E.MB7 v - — - v -
E.ILF Preruseni vstupni faze v — — — v —
Tab. 6-45: Chyby vybrané pro provedeni pokusu o opétovny rozbéh
POZNAMKY Pfi zméné pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 mohou byt ovlivnény dalsi funkce. Pfed nasta-

venim ovérte funkci jednotlivych svorek.

Pti chybé béhem pokusu o opétovny rozbéh se uklada popis pouze prvniho alarmu.

Kdyz je funkci pokusu o opétovny rozbéh béhem pokusu resetovan alarm ménice, nedochazi ke
smazani nascitanych udajl funkce elektronického termorelé, zatizeni regenera¢niho konvertoru
apod. (Narozdil od resetu pfi zapnuti napajeni.)

Pokud pfi zapnuti napéjeni doslo k chybé E.PE (Chyba zafizeni pro ulozeni parametru), pokus o
opétovny rozbéh se neprovadi.

Pokud by se pfi opakovaném spusténi pfip. béhem doby ¢ekdni na opakované spusténi, objevi
chyba, kvlli které neni opakované spusténi pripustné, je spusténi pferuseno a chyba je nadéle
zobrazena.

VYSTRAHA:

Pokud jste zvolili funkci pokusu o opétovny rozbéh, nepribliZujte se k motoru a stroji, pokud to
neni nutné. Po vyskytu alarmu dojde (po uplynuti doby resetu) k jejich nahlému spusténi.
Jestlize jste zvolili funkci pokusu o opétovny rozbéh, umistéte na dobre viditeInd mista vystraz-
né stitky.
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Nastaveni ¢innosti pfi vyskytu alarmu Parametry

6.13.2

Volba detekce preruseni vstupni/vystupni faze (Pr. 251, Pr. 872)

Funkci detekce preruseni vystupni faze, ktera zastavi vystup ménice v pfipadé preruseni jedné ze tfi
fazi (U, V, W) na vystupni strané (strané zatéze) ménice, je mozné deaktivovat.

Ochrannou funkci, ktera vypina vystup frekvenéniho ménice, pokud neni pfipojena jedna ze tfi vstup-
nich fazi (R/L1, S/L2, T/L3), je mozné deaktivovat.

Pr.c. |Nazev I:’Z;::g n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Volba detekce preruseni : 0 Detekce preruseni vystupni faze vypnutd —
vystupni faze 1 Detekce preruseni vystupni faze zapnuta
Volba detekce preruseni 0 Detekce preruseni vstupni faze vypnuta
vstupni faze © 1 1 Detekce preruseni vstupni fize zapnuta

POZNAMKY

VySe uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

O g dispozici jen u 3fazového provedeni.

Volba detekce preruseni vystupni faze (Pr. 251)

Pokud se béhem provozu frekvenéniho ménice objevi chyba vystupni faze (mimo DC brzdéni nebo
pfi vystupni frekvenci 1 Hz nebo mensi), aktivuje se ochranna funkce, zobrazi se chybové hlaseni a
vystup se vypne.

Kdyz je v Pr. 251 nastavena hodnota ,0", funkce detekce pferuseni vystupni faze (E.LF) je neaktivni.

Volba detekce pieruseni vstupni faze (Pr. 872)

Kdyzje v Pr.872 nastavena hodnota , 1, je zajisténa detekce preruseni vstupnifaze (E.ILF), jestlize do-
jde k preruseni jedné ze tfi fazi na souvislou dobu delsinez 1 s.

Pokud béhem provozu ménice trva pferuseni vstupni faze dlouhou dobu, dojde ke zkraceni zivot-
nosti konvertorové ¢asti a kondenzatorli ménice.

Detekce ztraty faze probiha v zavislosti na napéti meziobvodu. Pokud je zatizeni malé nebo pfi
zastavovani, neni mozné ji detekovat. Pravdépodobnost detekce ztraty faze se také snizuje v pfi-
padé nevyvazeného napajeciho napéti.

I Ztratu faze nelze detekovat béhem regenerativniho provozu se zatézi.

Pfi kopirovani parametrd z frekvenéniho ménice pro 1 fazové pfipojeni do frekven¢niho ménice
pro 3 fazové pripojeni, mize nyt tieba poté provést nastaveni parametru 872. Po kopirovani pro-
vedte nastaveni parametru 872.
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Nastaveni ¢innosti pfi vyskytu alarmu

Parametry
6.13.3 Detekce zemniho zkratu pfi startu (Pr. 249)
MUzete zvolit, zda ma byt detekce zemniho zkratu pfi startu aktivni nebo neaktivni. Detekce zemniho
zkratu se provadi pouze bezprostiedné po vstupu spoustéciho signdlu do ménice.
Ochranna funkce nebude aktivovana, pokud k zemnimu zkratu dojde béhem provozu.
Pr.¢. |Nazev I‘!g’;:::; n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Detekce zemniho zkratu vypnuté —
Detekce zemniho zkratu pfi startu 0
1 Detekce zemniho zkratu zapnuta

Vys$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢tenfi uZivatelské skupiny” = 0.

POZNAMKY I Kdyz se pfi spusténi provadi detekce, dojde pfi kazdém spusténi k pozdrzeni vystupu o cca 20 ms.

Pokud je pfi nastaveni hodnoty ,1” v Pr. 249 detekovan zemni zkrat, je detekovan zemni zkratovy
nadproud na vystupni strané (E.GF) a dojde k odpojeni ménice. (Viz strana 7-13.)

Pokud je u modelu FR-E740-120SC nebo vyssiho vykon motoru mensi nez vykon ménice, nemusi
byt detekce zemniho zkratu zajisténa.
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Energeticky Usporny rezim Parametry

6.14 Energeticky usporny rezim
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Energeticky Usporny rezim Energeticky Usporny rezim a optimalni Pr. 60 6.14.1
regulace buzeni

6.14.1 Optimalni regulace buzeni (Pr. 60) j /e (

Méni¢ automaticky pracuje v energeticky usporném rezimu i bez presného nastavovani parametrd.
Tento ménic je optimalni pro poufZiti s ventilatory a cerpadly.

Pr.¢. [Nazev I:’Z;:::'a n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Volba energeticky tisporného 0 Normélni provozni rezim Pokroéil§ fl"zenl' vektoru |6.3.2
NG 0 — —— - magnetického toku
rezimu 9 Rezim optimélni regulace buzeni Univerzalni fizeni 6.3.3
vektoru magnetického
toku
57 Restart — cas volnobéhu |6.12.1

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

O pii ¢teni parametru pomoci jednotky FR-PU04 se zobrazuje nazev parametru odlisny od skute¢-
ného parametru.

Pfi nastaveni hodnoty ,9” v Pr. 60 pracuje ménic v rezimu optimalni regulace buzeni.

ReZim optimalni regulace buzeni je regulaéni systém, ktery regulaci budiciho proudu maximalizuje
ucinnost motoru a urcuje vystupni napéti tak, aby Setfil energii.

POZNAMKY Pokud je vykon motoru v porovnani s vykonem ménice pfilis maly nebo pokud je k ménici pfipoje-
no dva a vice motord, efekt Uspory energie se neprojevi.

Pokud je zvolen rezim optimalni regulace buzeni, doba dobéhu muze byt delsi, nez je hodnota
nastaveni. Vzhledem k tomu, Ze je zde v porovndni s charakteristikami zatizeni stdlym momentem
pravdépodobnéjsi vyskyt alarmu pfepéti, nastavte delsi dobu dobéhu.

Optimalni regulace buzeni funguje pouze pii fizeni V/f. Optimalni regulace buzeni nefunguje pfi
pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku ani univerzalnim fizeni vektoru magnetického toku.

Optimalni regulace buzeni nebude provddéna béhem automatického restartu po chvilkovém
vypadku napajeni.

Vzhledem k tomu, Ze je optimalni regulaci buzeni regulovéno vystupni napéti, mize se mirné zvy-
Sit vystupni proud.
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Parametry

Hluk motoru, opatteni proti elektromagnetickému ruseni, mechanicka rezonance

6.15

Hluk motoru, opatieni proti elektromagnetickému ruseni,
mechanicka rezonance

Ucel Nastavované parametry Viz oddil

Omezeni hluku motoru Nosna frekvence a funkce Soft-PWM Pr.72, Pr. 240 6.15.1
Opatieni proti elektromagnetickému
ruseni a svodovym proudiim

Omezeni mechanické rezonance Potlaceni vibraci Pr.653 6.15.2

6.15.1 Nosna frekvence PWM a regulace Soft-PWM (Pr. 72, Pr. 240)
Lze upravit hluk motoru.
s Vychozi . . N .
Pr.c. |Nazev h z;n::; Rozsah nastaveni | Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Lze zménit nosnou frekvenci PWM. Zobrazené 156  Volba provozu 6.3.5
nastaveni je v [kHz]. Nastaveni odpovidaji proudového omezeni
0-15 nasledujicim frekvencim:
Funkce PWM @ 1 o 0.........0,7 kHz
(celodiselnd hodnota) Nastaveni mezi 1-14 odpovidaji pfimo
hodnotam frekvence.
150 14,5 kHz
0 Funkce Soft-PWM je deaktivovand
Funkce Soft-PWM @ 1 1 Kdyz Pr.72 =0 az 5, funkce Soft-PWM je
aktivovand.
Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
@ VySe uvedené parametry umoznujizménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0" (vychozi hodnota).
Zmeéna nosné frekvence PWM (Pr. 72)
U méni¢e mUzete zménit nosnou frekvenci funkce PWM.
Zména nosné frekvence PWM ma vliv na predchazeni rezonancni frekvenci mechanického systému
nebo motoru a na omezovani hluku ¢i svodovych proudli generovanych ménic¢em.
Regulace Soft-PWM (Pr. 240)
Regulace Soft-PWM je regulacni systém, ktery méni hluk motoru z kovového ténu na snesitelny
slozeny tén.
POZNAMKY Snizeni nosné frekvence PWM snizuje hluk a svodové proudy generované méni¢em, ale zvysuje

hluk motoru.

Pokud je nosna frekvence PWM nastavena na hodnotu 1 kHz nebo nizsi (Pr. 72 < 1), mUze omezo-
vac proudu s rychlou odezvou kvili zvysenému zvinéni proudu reagovat dfive nez funkce omeze-
ni proudu, coz ma za nasledek nedostate¢ny kroutici moment. V takovém pfipadé omezovac
proudu s rychlou odezvou deaktivujte pomoci Pr. 156 ,Volba provozu proudového omezeni”.

P¥i nastaveni hodnoty 2 kHz a vys3si v Pr. 72 za provozu v misté s teplotou prostredi presahujici

40 °C je tfeba pocitat s tim, ze se snizuje jmenovity proud ménice. (Viz pfiloha A-1.)
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Hluk motoru, opatieni proti elektromagnetickému ruseni, mechanickda rezonance Parametry

6.15.2

Potlaceni vibraci (Pr. 653)

Vibrace zplsobené mechanickou rezonanci ovliviiuji regulaci ménice, a tim zpUsobuji nestabilitu
vystupniho proudu (momentu). V tomto pfipadé lze zménou vystupni frekvence omezit kolisani
vystupniho proudu (momentu), a tim vibrace potlacit.

Pr.c. |Nazev

Vychozi | Rozsah nasta-

hodnota — Popis Souvisejici parametry Viz oddil

ﬂ Potlaceni vibraci

Zvyste nebo snizte hodnotu, se 100 % jako referencni —

— 0
0 0-200% hodnotou, a ovéite Gcinek.

POZNAMKA

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

Blokové schéma Fizeni

Zpracovani rozbéhu/
dobéhu

Povel k nastaveni W .
ok ystupni frekvence - L
otacel + - | Rizeni v/f Frekven¢ni vystup
—> —»0 > —» Napétovy vystup

| Potlaceni vibraci Pr. 653 < Proud generuijici
kroutici moment

1001816E

Obr. 6-89: Blokové schéma fizeni potlaceni vibraci

Zplsob nastaveni

Pokud dojde k vibracim zptsobenym mechanickou rezonanci, nastavte v Pr. 653 hodnotu 100 %,
spustte ménic na frekvenci, ktera vyvoladva maximalni vibrace, a zkontrolujte, zda po nékolika sekun-
dach dojde, ¢i nedojde k omezeni vibraci.

Pokud nebyl dosazen Zadny ucinek, postupné zvysujte nastaveni Pr. 653 a opakované ovéfujte Uci-
nek, dokud nebude v Pr. 653 nastavena nejucinnéjsi hodnota.

Pokud se vibrace pfi zvy$ovani nastaveni Pr. 653 zhor3uji, postupné snizujte nastaveni Pr. 653 pod
100 % a ovéite Ucinek obdobnym zplisobem.

V zavislosti na daném stroji nemuseji byt vibrace dostatecné potlaceny nebo nemusi byt patrny
zadny ucinek.
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Parametry

Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)

6.16

Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Volba napétového/proudového Nastaveni analogového vstupu Pr.73, Pr. 267 6.16.1
vstupu (svorka 2, 4)
Rizeni otaceni vpred/vzad
analogovym vstupem.
Nastaveni (kalibrace) frekvence a Klidovéa hodnota a zesileni napéti (proudu) | Pr. 125, Pr. 126, 6.16.3
napéti (proudu) analogového vstupu | pro nastaveni frekvence Pr.241,C2-C7

(Pr.902-Pr. 905)

6.16.1 Nastaveni analogového vstupu (Pr. 73, Pr. 267)
Muzete zvolit funkci, kterd bude pfepinat mezi ota¢enim vpred a otdcenim vzad podle nastaveni svo-
rek analogového vstupu a vstupniho signalu.
Moznd jsou nasledujici nastavent:
@ Vybér referencnich napéti a proudt: 0-10V, 0-5 V nebo 0/4-20 mA
@ Z3kazreverzace motoru
5 ||z Vychozi Rozsah s T . .
Pr.c. |Nazev hodnota s Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Svorka 2:0-10V Bez monosti 125 Svorka2 6.16.3
) — ez moZnosti reverzace — nastaveni zesileni—
Nastavem, : 1 Svorka 2:0-5V frekvence
analogového vstupu 10 |Svorka2:0-10V L 126 Svorka4 6.163
v Sk 2057 S moZnosti reverzace — iEFevaiiadiaii—
frekvence
Prepinac n'apét'ového/ Popis (2 Svorka2 —nastaveni  |6.16.3
proudového vstupu frekvence — klidova
- frekvence az
Vv (7 Svorka4 - nastaveni  |6.16.3
) 0 Svorka 4: 0/4-20 mA frekvence — zesileni
Nastaveni vstupu na @
0
svorce 4
1 Svorka 4:0-5V
2 @ Svorka 4:0-10V

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4) Parametry

Vybér nastaveni analogovych vstupt

U svorky 2 Ize pro analogovy napétovy vstup zvolit rozsah 0 az 5 V (vychozi hodnota) nebo 0 az 10 V.
U svorky 4 Ize pro analogovy vstup zvolit bud'napétovy vstup (0az5V,0az 10 V), nebo napétovy vstup
(vychozi hodnota 4 az 20 mA). Nastaveni vstupu zménite nastavenim Pr. 73 a Pr. 267 a prepinacem
napétového/proudového vstupu.

Obr. 6-90:
Prepinac napétového/proudového vstupu

Napétovy vstup 1002131E

Jmenovité nastaveni svorky 4 se méni podle nastaveni pfepinace napétového/proudového vstupu:
Napétovy vstup:  Vstupni odpor 10 kQ + 1 kQ, maximalni pfipustné vstupni napéti 20 V DC
Proudovy vstup:  Vstupni odpor 233 Q £ 5 Q, maximalni piipustny proud 30 mA

VYSTRAHA:

Pr. 267 a prepinac napétového/proudového vstupu museji byt sprdvné nastaveny a vstupni
analogovy signdl pak musi byt v souladu s timto nastavenim. Nesprdvné nastaveni jako v
ndsledujici tabulce by mohlo zpiisobit poskozeni soucdsti. Jiné nez nize uvedené nesprdvné
nastaveni miiZe zplisobit abnormdlni funkci.

Nastaveni zpusobujici poskozeni soucasti

P Provoz
Nastaveni prepinace Vstup na svorce

| (proudovy vstup) Napétovy vstup Toto nastaveni by mohlo zpUsobit poskozeni soucasti
vystupniho obvodu analogového signalu u vystupnich
signalovych zafizeni

(zvy3uje se elektrické zatizeni vystupniho obvodu
analogového signalu u vystupnich signalovych zatizeni).

V (napétovy vstup) Proudovy vstup Toto nastaveni by mohlo zpUsobit poskozeni soucasti
vstupniho signalového obvodu ménice

(zvySuje se vystupni vykon ve vystupnim obvodu
analogového signalu u vystupnich signalovych zatizeni).
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Parametry Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)
Pr.73 a Pr. 267 nastavte podle nasledujici tabulky. Pole s podstinovanim vyznacuji nastaveni hlavnich
otacek.

Svorka 4
Pr.73 Svorka 2 Reverzibilni polarita
Signal AU
0 0-10V
’ 1 ’ Ne
(vychozi 0-5V
hodnota) VYP.
10 0-10V
Ano
1 0-5V
0
; 1 ) — Podle Pr. 267: Ne
(vychozi P 0: 4-20 mA (vychozi hodnota)
hodnota) aEe 1:0-5V
10 2:0-10V
— Ano
11
Tab. 6-46: Nastaveniparametrt 73 a 267
Svorku slouzici pro vstup signélu AU pfifadite nastavenim hodnoty ,4“ v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”.
POZNAMKY I Pro aktivaci svorky 4 sepnéte signal AU.

Zkontrolujte, zda se nastaveni parametrd a prepinace shoduji. Odlisna nastaveni mohou zpUsobit
chybu, selhani nebo funkéni poruchu.

Maximalni vystupni frekvenci pfi vstupu fidiciho napéti (proudu) pro nastaveni maximalni vystup-
ni frekvence zménite pomoci Pr. 125 (Pr. 126) ,Nastaveni zesileni — frekvence”. Ridici napéti
(proud) pti tom nemusi byt na vstupu pfitomné. Doba rozbéhu/dobéhu, coz je strmost vzestupu/
sestupu na referen¢ni frekvenci pro rozbéh/dobéh, neni zménou v Pr. 73 ovlivnéna.

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” muze ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4) Parametry

POZNAMKA

Rizeni provozu analogovym vstupnim napétim

Signal pro nastavenifrekvence 0az 5V DC (nebo0az 10V DC) se pfivadina svorky 2-5.Vstup 5V (10 V)
znamena maximalni vystupni frekvenci.

Napajeci napéti 5V mlze byt na vstup privedeno bud's vyuzitim interniho zdroje napajeni, nebo zajis-
ténim externiho zdroje napajeni. Pro vstup napajeciho napéti 10V zajistéte externi zdroj napajeni. U
interniho zdroje napajeni je vystup 5 V DC k dispozici na svorkach 10-5.

Obr. 6-91:
Nastaveni frekvence napétim 0-5V DC

Otaceni vpred

0-5VDC

Nastaveni
frekvence

Schéma zapojeni
s vyuzitim svorky 2 (0-5 V DC)

1001182E

Obr. 6-92:
Nastaveni frekvence napétim 0-10 V DC
Otaceni vpred

0-10VvDC

Nastaveni |Zafizeniposkytujici
frekvence napétovy vstup

Schéma zapojeni

s vyuzitim svorky 2 (0-10 V DC)
1001884

Napéti interniho zdroje napajeni Rozliseni - o
Svorka ménice el A Pr. 73 (vstupni napéti na svorce 2)
10 5VDC 0,1 Hz/50 Hz 0-5VDC

Tab. 6-47: Napétiinterniho zdroje napdjeni
Pti pfivedeni vstupniho napéti 10 V DC na svorku 2 nastavte v Pr. 73 hodnotu ,0” nebo ,10". (Vychozi
hodnotaje0az5V.)

Nastavenihodnoty ,1“(0az5V DC) nebo 2" (0az 10V DC) v Pr.267 a pfepnuti pfepinace napétového/
proudového vstupu do polohy Vypnuto zméni nastaveni svorky 4 na napétovy vstup. Vstup na svorce
4 se aktivuje pfi sepnuti signalu AU.

I Délka vedeni ke svorkdm 10, 2, 5 by méla byt maximalné 30 m.
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Parametry Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)
Rizeni provozu analogovym vstupnim proudem
Pfi fizeni tlaku nebo teploty ventilatorem, ¢erpadlem apod. je mozné provoz fidit automaticky pfi-
vedenim vystupniho signéalu 0/4-20 mA nastavovaciho prvku na svorky 4-5.
POZNAMKA Aby mohla byt pouzita svorka 4, musi byt sepnuty signal AU. Pro pfifazeni funkce vstupu signalu
AU ke svorce nastavte hodnotu ,4” v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184.
Obr. 6-93:
Nastaveni frekvence funkci
Otaceni vpred ,Vstupni proud 0/4-20 mA” pfifazenou svorce 4
0/4-20 mA DC
Nastaveni Zaiizer)j’ )
frekvence %‘igu{}g{/‘;'
Schéma zapojeni
s vyuzitim svorky 4 (0/4-20 mA DC)
1001184E
Rizeni otaéeni vpred/vzad analogovym vstupem (provoz s reverzibilni polaritou)
Nastavenim hodnoty ,10” nebo ,11“ v Pr. 73 a Upravou Pr. 125 (Pr. 126) ,Svorka 2 - nastaveni zesileni
—frekvence” (Svorka 4 - nastaveni zesileni — frekvence) a C2 (Pr. 902) ,Svorka 2 - nastaveni frekvence
- klidova frekvence” az C7 (Pr. 905) ,Svorka 4 — nastaveni frekvence - zesileni” se aktivuje moznost
reverzace prostfednictvim svorky 2 (svorky 4).
Priklad V/ Rizeni reverzace vstupem na svorce 2 (0 az 5 V).
@ Nastavenim hodnoty ,11” v Pr. 73 aktivujte moznost reverzace.
V Pr. 125 (Pr. 903) nastavte frekvenci pfi maximalni hodnoté analogového vstupu.
@ V parametru C3 (Pr. 902) nastavte 1/2 hodnoty nastavené v parametru C4 (Pr. 903).
® Otacenivzad se provadi pfi vstupu 0 az 2,5 V DC a otaceni vpied pfi vstupu 2,5 az 5V DC.
Nastavend frekvence [Hz] 4 [ otaceni |1 Otaceni
vzad . vpfed
Pr125K - feerace ;
Zadnéreverzace E E
C2(Pr 902) \ ; : > Vstup na svorce 2 [V]
0 2.5V 5V
C3(Pr.902) C4(Pr.903)
A
VAROVANI:
P¥inastaveniFizenireverzace méjte na paméti moznost otdcenivzad p¥i zastaveni analogového
vstupu (na vstupu je pouze spoustéci signdl).
POZNAMKA Pti aktivaci reverzace je ve vychozim nastaveni povoleno fizeni reverzace svorkou 4 (0 az 4 mA:

chod vzad, 4 mA az 20 mA: chod vpied).
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4) Parametry

6.16.2 Casova konstanta vstupniho filtru

Pokud je fidici signal (svorka 2 nebo 4) nestabilni nebo obsahuje Sum, mizete tuto nestabilitu nebo
sum odfiltrovat zvysenim hodnoty nastaveni Pr. 74.

Vychozi Rozsah

Pr.2. | Nazev hodnota nastaveni

Popis Souvisejici parametry Viz oddil

Nastaveni ¢asové konstanty priméniho filtru zkresleni —
(asova konstanta vstupniho filtru 1 0-8 pro analogovy vstup.
Vétsi nastaveni znamend vétsi filtraci.

Vyse uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Casovou konstantu filtru zvyste, pokud kvali sumu nelze dosahnout stabilniho provozu. Vétsi nasta-
veni vede k pomalejsi odezvé. (Casovou konstantu Ize nastavit pfiblizné v rozsahu 5 ms az 1 s nasta-
venim od 0 do 8.)
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Parametry Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)
6.16.3 Klidova hodnota a zesileni napéti (proudu) pro nastaveni frekvence
[Pr. 125, Pr. 126, Pr. 241, C2 (Pr. 902) az C7 (Pr. 905)]
Velikost (strmost narlstu) vystupni frekvence ve vztahu k signalu pro nastaveni frekvence (0 az5V, 0
az 10 V nebo 0/4 az 20 mA DC) mUzete nastavit podle potieby.
Pomoci téchto parametrd Ize ménic presné nastavit pro fidici signaly, které bud' prekracuji, nebo ne-
dosahujihodnoty 5V nebo 10V nebo 20 mA. Pomoci téchto nastaveni lze také nastavit inverzni fizeni
(tj. vysokou vystupni frekvenci pti minimalni hodnoté fidiciho signalu, minimalni vystupni frekvenci
pfi maximalni hodnoté fidiciho signalu).
" < Vychozi Rozsah q g " .
Pr.¢. |Nazev hgd . AT Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Svorka 2 — nastaveni zesileni — 50 Hz 0-400 Hz Nastavenifrekven(e pfi zesileni vstupu na 20 Referencni 6.7.1
frekvence svorce 2 (maximum). frekvence pro
— - PE—— béh/ dobéh
Svorka 4 — nastaveni zesileni — . Nastaveni frekvence pfi zesileni vstupu na o ., )
frekvence 50 Hz 0-400 Hz svorce 4 (maximum). 3 \I;lsatsut;xem analogového |6.16.1
0 Zobrazenov % Volba jednotky pro 267  Nastaveni vstupu na 6.16.1
Jednotka analogového vstupniho 0 zobrazeni svorce 4
signalu @ @ 1 ZobrazenovV/mA | analogového 79 Volbadruhuprovozy  |6.18.1
vstupu.
Svorka 2 — nastaveni frekvence — OHz 0-400 Hz Nastaveni frekvence na strané klidové
Klidové frekvence @ @ hodnoty na vstupu svorky 2.
Svorka 2 — nastaveni frekvence — Nastaveni prepotitaného % klidového
0 — 0
Klidova hodnota @ @ 0% 0-300% napéti (proudu) na vstupu svorky 2.
Svorka 2 — 1, i frek _ Py PrAS IS e
vo'r a, nastaveni frekvence 100% 0-300% Nas’tavelm pre?outaneho % napéti na
zesileni O @ zesilené strané vstupu svorky 2.
Svorka 4 — nastaven frekvence — OHz 0-400 Hz Nastaveni frekvence na strané klidové
Klidova frekvence © @ hodnoty na vstupu svorky 4.
Svorka 4 — nastaveni frekvence — Nastaveni prepocitaného % klidového
0 — 0
Klidov hodnota @ @ 20% 0-300% proudu (napéti) na vstupu svorky 4.
Svorka 4 — nastaveni frekvence — Nastaveni prepocitaného % klidového
0 — 0
zesileni @@ 100% 0-300% (proudu) napéti na vstupu svorky 4.

® Vy$e uvedené parametry Ize nastavit pouze, pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

@ (isla parametr( v zavorkach plati pfi pouziti ovladaciho panelu (PA02) fady FR-E500 nebo para-
metrizacni jednotky (FR-PU04/FR-PUOQ7).

® Vy$e uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,

o1

i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0" (vychozi hodnota).
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4) Parametry

Zména frekvence pfi maximalni hodnoté analogového vstupu (Pr. 125, Pr. 126)

KdyZ ménite pouze nastaveni frekvence (zesileni) pfi maximalnim napéti (proudu) na analogovém
vstupu, nastavte hodnotu v Pr. 125 (Pr. 126). (Nastaveni parametrt C2 (Pr.902) az C7 (Pr. 905) neni tie-
ba ménit.)

Kalibrace klidové hodnoty / zesileni analogového vstupu [C2 (Pr. 902) az C7 (Pr. 905)]

Pomoci parametr( pro klidovou hodnotu a zesileni vstupu Ize méni¢ nastavit pro fidici signaly, které
neodpovidaji pfesné hodnotdm 5V nebo 10 V nebo 20 mA. Pfesné vystupni frekvence, které maji byt
pfifazeny minimalnim a maximalnim hodnotam signalu, m{iZzete zadat samostatné pro svorku 2 a
svorku 4. Timto Ize také nastavitinverzni charakteristiku fizeni (tj. vysokou vystupnifrekvenci pfi mini-
malni hodnoté fidiciho signalu, minimalni vystupnifrekvenci pfi maximalni hodnoté fidiciho signalu).

Klidovou frekvenci vstupu na svorce 2 nastavte pomoci parametru C2 (Pr. 902). (Z vyroby nastavena
na frekvenci pii 0 V).

Parametr C3 (Pr. 902) je klidova hodnota vstupniho signalu nastaveni frekvence na svorce 2, tj. mini-
malni hodnota analogového signalu. U signalt mensich nez tato hodnota bude fidici signal frekvence
omezen na hodnotu nastavenou v parametru C2.

Parametr 125 nastavuje zesileni vystupni frekvence pro svorku 2. Jedna se o nastavenou hodnotu
frekvence, kterd odpovida maximalnimu analogovému signdlu uréenému pomoci Pr. 73. (Pr. 125 je z
vyroby nastaven na vychozi hodnotu 50 Hz.)

Parametr C4 (Pr. 903) nastavuje zesileni vstupniho signalu na svorce 2, tj. maximalni hodnotu analo-
gového signalu pfipojeného na svorku 2. Pokud signal pfekroci tuto hodnotu, nastavena hodnota
frekvence bude omezena na hodnotu ulozenou v Pr. 125.

Parametr C5 (Pr. 904) nastavuje klidovou hodnotu frekvence pro svorku 4. Jedna se o frekvenci odpo-
vidajici minimalni hodnoté analogového signdlu. (Tento parametr je z vyroby nastaven na vychozi
hodnotu 0 Hz.)

Parametr C6 (Pr. 904) nastavuje klidovou hodnotu vstupniho signalu na svorce 4, tj. minimalni hod-
notu analogového signélu pfipojeného na svorku 4. Kdyz je signal na této svorce mensi nez tato hod-
nota, bude nastavena hodnota frekvence omezena na hodnotu nastavenou v parametru C5. (Tento
parametr je z vyroby nastaven na vychozi hodnotu 20 %, coz odpovida cca 4 mA.)

Parametr 126 nastavuje zesileni vystupni frekvence pro svorku 4. Jednd se o nastavenou hodnotu
frekvence, kterd odpovida maximalnimu analogovému signalu ur¢enému pomoci Pr. 73. (Pr. 126 je z
vyroby nastaven na vychozi hodnotu 50 Hz.)

Parametr C7 (Pr. 905) nastavuje zesileni vstupniho signalu na svorce 4, tj. maximalni hodnotu analo-
gového signalu pfipojeného na svorku 4. Kdyz je signél na této svorce vétsi nez tato hodnota, bude
nastavena hodnota frekvence omezena na hodnotu nastavenou v parametru Pr. 126.
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Parametry Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)

Vychozi hodnota
A
~ 50Hz |____ N\ _______
T |
g i
c |
[ |
L R s S
= > i -
\E /_/ ! Zesileni Pr. 125
2 + |
2 Klidova hodnota !
Q 1
(Pr.902) * >
0 Signél nastaveni frekvence 100 %
0 5V
0 1m0V
C3(Pr.902) C4 (Pr.903)
1001191E
Obr. 6-94: Sefizeni signdlu na svorce 2
. Vychozi hodnota
~ 50Hz |__________________ N\ ________
T |
° i
v |
c |
(7] I
% ”””””””””””” e
= > | Zesileni Pr. 126
g - |
2 |
2 Klidové hodnota !
s 1
(Pr.904) i S
0 Signal nastaveni frekvence 100 %
0 20 mA
C6 (Pr.904) C7 (Pr.905)
1001191E

Obr. 6-95: Serizeni signdlu na svorce 4

Existuji tfi zpGsoby Upravy klidové hodnoty/zesileni napéti (proudu) pro nastaveni frekvence:
@ Nastaveni libovolného bodu pfivedenim napéti (proudu) na svorky 2-5 (4-5). (Viz strana 6-185.)
@ Nastavenilibovolného bodu bez pfivedeni napéti (proudu) na svorky 2-5 (4-5). (Viz strana 6-186.)

@ Uprava pouze frekvence bez Gpravy napéti (proudu).
(Viz strana 6-187.)

POZNAMKA Pfi pfepnuti napétového/proudového vstupniho signalu na svorce 4 pomoci Pr. 267 a prepinace
napétového/proudového vstupu je bezpodminecné nutné provedeni kalibrace.
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)

Parametry

Zména jednotky pro zobrazeni analogového vstupu (Pr. 241)

ZobrazeniUrovné analogového signalu pfipojeného na svorku 2 nebo svorku 4 I1ze pfepinat mezi zob-
razenim v % a zobrazenim ve V nebo mA.

V zavislosti na nastaveni vstupu svorek provedeném v Pr. 73 a Pr. 267 se jednotky pro zobrazeni par-
ametrd C3 (Pr. 902), C4 (Pr.903), C6 (Pr.904) a C7 (Pr. 905) méni nasledovné:

Analogové fizeni (svorka 2, 4)
v zavislosti na Pr. 73, Pr. 267
apiepinacinapétového/proudového

Pr. 241 = 0 (vychozi hodnota)

Pr.241=1

vstupu)
0-5V 0az5V — 0az 100 % na displeji. 0az5V —0az5Vnadispleji.
0-10V 0az 10V — 0az 100 % na displeji. 0az10V — 0az 10V nadispleji.
0/4-20 mA 0az20 mA — 0az 100 % na displeji. 0az 20 mA — 0 az 20 mA na displeji.

Tab. 6-48:

Jednotky pro zobrazeni nastavenych hodnot

Kdyz je Pr. 241 nastaven na hodnotu ,1” a je nastaveno zobrazeni nastaveni parametrd C3/C4 nebo
C6/C7, sviti také LED pismeno A jako dodatec¢ny indikator.
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Parametry

Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)

POZNAMKY

Zpisob upravy klidové hodnoty / zesileni signalu (proudu) pro nastaveni frekvence

1. Nastaveni libovolného bodu pfivedenim napéti (proudu) na svorky 2-5 (4-5).
Nasledujici ptiklad ilustrujici dany postup vychazi z predpokladu, Ze Pr. 241 je nastaven na
hodnotu ,0":

Postup Displej

(@ Ovéfeniindikace RUN a indikace MON
provozniho rezimu. 383 T
Méni¢ musi byt v klidu. . =
Méni¢ musi byt pfepnuty do rezimu
obsluhy z PU (pomoci tlacitka PU/EXT).

Rozsviti se indikace PRM.
(@ Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim (] (] [ eay
nastavovani parametrd. . L

Objevise ¢islo naposledy nacteného
parametru.

®

(® Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se
nezobrazi ,C...".

® @

@ Tisknéte tlagitko SET, dokud se nezobrazi ,C---". (=N E I ;- osnéno nastaveni C1 a2 C7.

(® Otécejte digitalnim voli¢em, dokud se ~ N} ~ (n]
nezobrazi ,C 4(C 7)".Nastavte na =) L ! [ !
parametr C4 ,Svorka 2 Napétovy vstup Proudovy vstup

- nastaveni frekvence - zesileni”.

Analogova hodnota napéti (proudu)
|:> 3 3 (%) na svorkach 2-5 (na svorkach 4-5)

® @

(® Stiskem tlacitka SET zobrazite analogovou
hodnotu napéti (proudu) (%).

@ Privedte na vstup maximalni hodnotu.

" - " M V maximalni poloze
(Otocte externi potenciometr na % ,‘L’" E" potenciometru je hodnota
maximum.) ) Sal N témeEF 100 (%).
VYSTRAHA:

Po provedeni operace
v kroku @ se nedotykejte digitalniho
voli¢e, dokud nebude kalibrace

dokoncena.
V maximalni poloze
potenciometru je hodnota
téméf 100 (%). Napétovy Proudovy
vstup vstup
UloZte nastaveni stiskem tlacitka SET. @ = 5 335’ te E '_Il L’ i-’l

Blika... Nastaveni parametru dokonceno!
(Uprava dokoncena)

® Otacenim digitalniho volice mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET se vratite k indikaci ,C-—" (krok @).
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr (Pr.CL).

1001886E

Obr. 6-96: Uprava klidové hodnoty a zesileni pfivedenim referen¢niho signdlu

Pokud meéric¢ frekvence (méfic¢ s displejem) pfipojeny na svorky AM-5 neukazuje presné 50 Hz,
nastavte kalibra¢ni parametr C1 ,Kalibrace svorky AM”. (Viz oddil 6.11.4.)

P¥i uloZeni se muze zobrazit kod chyby Er3, pokud se hodnoty frekvence pro zesileni a klidovou
hodnotu lisi 0 méné nez cca 5 %. Pokud k tomu dojde, opravte nastaveni frekvence a provedte
uloZeni znovu.

FR-E700SC EC
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Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4) Parametry

POZNAMKA

2. Nastaveni libovolného bodu bez pfivedeni napéti (proudu) na svorky 2-5 (4-5).

(Tento pfiklad ukazuje, jak provést zménu ze 4 V na 5 V za pfedpokladu, Ze Pr. 241 je nastaven na
hodnotu ,1")

Postup Displej

(@ Ovéfeni indikace RUN a indikace
provozniho rezimu.
Méni¢ musi byt v klidu.
Méni¢ musi byt pfepnuty do rezimu
obsluhy z PU (pomoci tlacitka PU/EXT).

Rozsviti se indikace PRM.

- ) —

Objevi se ¢islo naposledy nacteného
parametru.

(@ Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametra.

(® Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se
nezobrazi ,C...".

=N

Je umoznéno nastaveni C1 az C7.

Napétovy vstup Proudovy vstup

2

@ Tisknéte tlacitko SET, dokud se nezobrazi

" .

() Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se
nezobrazi ,C 4(C 7)".Nastavte na
parametr C4 ,Svorka 2 - nastaveni
frekvence - zesileni”.

Sviti analogova hodnota napéti
(proudu) (%) na svorkach 2-5 (na

E> svorkdach 4-5) a indikace ,A” nebo
zadna indikace.

Frekvence pti zesileni je dosazena, kdyz

(® Stiskem tlacitka SET zobrazite analogovou
hodnotu napéti (proudu) (%).

® @ O©@® @

(@ Otacenim digitalniho voli¢e nastavte
zesileni hodnoty napétového signélu.

|:> E se zobrazi napéti 5,0 V.
Jestlize je Pr. 241 nastaven na hodnotu , 1", \3

@\.

zobrazi se tato hodnota pfimo.

VYSTRAHA:

Kdyz zacnete otacet digitalnim voli¢cem,
zobrazi se aktudlné ulozena

hodnota (v tomto ptikladu 4 V).

Napétovy Proudovy

Ulozte nastaveni stiskem tla¢itka SET. @ N E vstup vstup
A\ . 4

Blika... Nastaveni parametru dokonceno!
(Uprava dokoncena)

® Otacenim digitalniho voli¢ce mizete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlac¢itka SET se vratite k indikaci ,C---" (krok @).
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr (Pr.CL).

1001887E

Obr. 6-97: Uprava klidové hodnoty a zesileni bez pFivedeni referen¢niho signdlu

Stiskem digitalniho voli¢e po kroku (6) muzete potvrdit aktualni nastaveni klidové hodnoty/zesile-
ni pro nastaveni frekvence. Po provedeni kroku (7) ho uz nelze potvrdit.
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Parametry Nastaveni frekvence analogovym vstupem (svorka 2, 4)
3. Uprava pouze frekvence bez Gpravy zesileni napéti (proudu).
(Frekvence pti zesileni je ménéna z 50 Hz na 40 Hz.)
Postup Displej
(@ Otécejte digitalnim voli¢em, dokud se b
nezobrazi P.125 (Pr. 125) nebo e nebo
P.126 (Pr. 126) @ =4 Napétovy vstup Proudovy vstup
@ Stiskem tla¢itka SET zobrazite aktualné @
nastavenou hodnotu (50,00 Hz). =
(v . s Sy /o
® Otacenim digitalniho volice ji @ =
zménte na pozadovanou hodnotu ,40,00” &
(40,00 Hz).
Napétovy vstup Proudovy vstup
@ Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET. @ = m m m
YT
Blikd...Nastaveniparametru dokonéeno!
5 " y el oN
(® Dvéma stisky tla¢itka MODE zvolte 2 (RN 2y
monitor/monitorovani frekvence.
(® Privedte maximalni hodnotu signalu na
svorky 2-5 (4-5) a sepnéte spoustéci
signal (STF nebo STR). Ménic rozebéhne
motor na frekvenci 40 Hz.
1001820E
Obr. 6-98: Uprava pouze frekvence bez tpravy napéti (proudu)
POZNAMKY Pfi zméné hodnoty parametru C4 (Pr. 903) nebo C7 (Pr. 905) (nastaveni zesileni) se hodnota Pr. 20

nezméni.

Postup s vyuzitim parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7) je popsan v provozni pfiru¢ce k
jednotce FR-PU04/FR-PUO7.

Pfi nastaveni hodnoty 120 Hz nebo vyssi je nezbytné nastavit Pr. 18 ,Horni mez rychlosti - frek-
vence” na hodnotu 120 Hz nebo vyssi. (Viz strana 6-50.)

Nastaveni klidové frekvence provedte pomoci kalibra¢niho parametru C2 (Pr. 902) nebo C5

(Pr.904). (Viz strana 6-182.)

VYSTRAHA:

P¥i nastaveni jiné hodnoty nez ,,0” jako klidové rychlosti pfi 0 V (0/4 mA) budte opatrni. | kdyz
neni ddn povel k nastaveni frekvence, pouhé sepnuti spoustéciho signdlu spusti motor na
prednastavené frekvenci.
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Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr(

Parametry

6.17

Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametrii

Ucel Nastavované parametry Viz oddil

Funkce omezeni resetu Volba resetu/ Pr.75 6.17.1

Provedeni nouzového zastaveni detekce odpojeni PU/

pfi odpojeni PU volba tlacitka STOP

Zastaveniz PU

Prevence prepisu parametru Ochrana piepisu parametrQ Pr.77 6.17.2

Prevence reverzace motoru Z&kaz reverzace motoru Pr.78 6.17.3

Zobrazeni nezbytnych parametrd Zobrazeni pouzitych parametrd a funkce Pr. 160, 6.17.4
uzivatelské skupiny Pr.172-Pr. 174

Omezeni opravnéni zapisu a ¢tenina | Ochrana heslem Pr. 296 6.17.5

parametr Pr.297

Kontrola zapisu parametrd Volba zapisu do E2PROM Pr.342 6.19.3

komunikaci

6.17.1

Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba tlacitka STOP (Pr. 75)

Muzete zvolit akceptovani resetovaciho vstupu, funkci detekce odpojeni konektoru PU (FR-PU04/
FR-PUO7) a funkci tlac¢itka STOP na PU.

9 . Vychozi Rozsah q g . .
Pr.¢. |Nazev hodnota et Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Volba resetu/ 0-3/ Pfi vychozi hodnoté je reset vzdy povoleny, 250 Volba stop 6.9.3
detekce odpojeni PU/ 14-17 detekce odpojeni PU je deaktivované a funkce 551  Volba zdroje provoznich (6.18.3
volba tlacitka STOP tlacitka STOP na PU je zapnuta. poveli v rezimu PU

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

Tento parametr je mozné zménit v kazdém provoznim rezimu a za provozu, i kdyz je parametr 77
nastaven na 0" a neni pii smazani vsech parametr( resetovan.

et Volba tlacitka
Pr.75 Volba resetu Detekce odpojeni PU STOP na PU

0 Zadani resetu vzdy povoleno. Pokud dojde k odpojeni jed-

1 Povoleno, pouze kdy? je aktivovana ochran- ?Otk¥ PU, provoz bude pokra- | ciick viacitka STOP zbrz-
né funkce. covat. di motor do zastaveni

2 Zadani resetu vzdy povoleno. . o pouze v rezimu obsluhy

— — Pfi odpojeni jednotky PU se zPU.

3 Povoleno, pouze kdyz je aktivovana ochran- odpoji vystup ménice.
na funkce.

14

(vychozi Zadani resetu vzdy povoleno. Pokud dojde k odpojeni jed-
hodnota) notky PU, provoz bude pokra- | Stisk tlacitka STOP zbrz-

Povoleno, pouze kdy? je aktivovéna ochran- | covat. di motor do zastaveniv

15 na funkce. libovolném rezimu

e Zadar ovad I obsluhy - zPU, externim

adani resetu vzdy povoleno. ; eadni
Y pv - — Pfi odpojeni jednotky PU se i komunikacnim.

17 Povoleno, pouze kdyz je aktivovéna ochran- odpoji vystup ménice.

né funkce.
Tab. 6-49: Nastaveni parametru 75
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Parametry

Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr(

POZNAMKY

POZNAMKY

Volba resetu

Muizete zvolit moznost povoleni vstupu funkce reset (signal RES, resetovaci povel prostiednictvim
sériové komunikace).

Kdyz je Pr. 75 nastaven na jednu z hodnot ,1, 3, 15, 17“, mUze byt reset vyvolan pouze pfi vybaveni
ochranné funkce ménice.

Pti pfivedeni resetovaciho signalu (RES) na vstup béhem provozu motor dobéhne na volno, pro-
toze resetovani ménice odpoji vystup. Dojde také k vymazani kumulativni hodnoty funkce elektro-
nického termorelé a zatizeni regenerativni brzdy.

Tlacitko resetu na jednotce PU je aktivni pouze pfi aktivaci ochranné funkce, nezavisle na nastave-
ni Pr.75.

Detekce odpojeni PU

Tato funkce detekuje, kdyz dojde k odpojeni jednotky PU (FR-PU04/FR-PU07) od ménice na dobu delsi
nez 1 s, a vyvola vystup alarmu (E.PUE) na ménici a nouzové zastaveni.

Kdyz je Pr. 75 nastaven na jednu z hodnot ,0, 1, 14, 15, provoz pokracuje i pti odpojeni PU.

I Pokud je jednotka PU odpojend uz od doby pfed zapnutim napajeni, nepovazuje se to za alarm.
I Pokud chcete provést restart, zkontrolujte, zda je jednotka PU ptipojend, a pak ménic resetujte.

P¥i odpojeni PU béhem krokového provozu s obsluhou z PU dojde k zabrzdéni motoru do zastave-
ni, i kdyz je Pr. 75 nastaven na jednu z hodnot ,0, 1, 14, 15" (pokracovani provozu i pfi odpojeni
PU).

Pokud pres konektor PU probiha komunikace RS5485, funkce volby resetu/volby tlacitka STOP na
PU jsou aktivni, ale funkce detekce odpojeni PU je deaktivovana.

FR-E700SC EC

6-189



Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr( Parametry

POZNAMKA

Volba tlac¢itka STOP na PU

Motor Ize zastavit stiskem tlacitka STOP na jednotce PU v libovolném z rezim(i obsluhy z PU, externi
obsluhy i sitové obsluhy.

Pti zastaveni ménice touto funkci PU stop (viz oddil 4.3 ,Ovlddaci panel”) v externim obsluzném
rezimu se zobrazi hlaseni ,PS”, ale nedojde k alarmu. Alarmni vystup neni aktivovan.

Po zastaveni motoru z jednotky PU je pfed novym spusténim nutné provést reset funkce PU stop (PS).
Reset funkce PU stop Ize provést z jednotky, ze které bylo zastaveni (PU stop) provedeno (ovladaci
panel, parametriza¢ni jednotka (FR-PU04/PU07, ovladaci panel pro FR-E500 (PA02)).

Motor |ze znovu spustit po zruseni funkce PU stop prostfednictvim resetu napdjeni nebo signdlu RES.
Pokud je v Pr. 75 nastavena nékterd z hodnot ,0” nebo ,3“ je funkce PU stop (se zobrazenim hlaseni

PS) deaktivovang, zbrzdéni do zastaveni tlacitkem STOP je mozné pouze v rezimu obsluhy z PU.

Béhem provozu v rezimu obsluhy z PU prostfednictvim USB komunikace nebo komunikace
RS-485 pres konektor PU Ize motor zbrzdit do zastaveni (PU stop) stiskem tlacitka STOP na ovlada-
cim panelu.
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr(
Zplisob opétovného spusténi po zastaveni stiskem tlacitka STOP na PU béhem externi obsluhy
(zobrazeno hlaseni ,PS”)

Ovladaci panel
(@ Po zbrzdéni motoru do zastaveni vypnéte signal STF, pfipadné STR.
(@ Stiskem tlac¢itka PU/EXT pfepnéte na rezim obsluhy z PU. Rozsviti se indikace PU. Hlaseni ,PS” je
zruseno.
(® Stiskem tlacitka PU/EXT pfepnéte na rezim externi obsluhy. Rozsviti se indikace EXT.
@ Zapnéte signal STF nebo STR.
Otécky
I
I
I >
I Cas
I Tlagitko PU
Ovlddaci panel s 1
Tlatitko STOP |
STF (zapnuty) |
STR (vypnuty) ]
1000027C
Obr. 6-99: Zastaveni béhem externi obsluhy
Parametriza¢ni jednotka (FR-PU04/FR-PU07)
(@ Po dokonceni zbrzdéni do zastaveni vypnéte signal STF, pfipadné STR.
(@ Stisknéte tlacitko EXT. Hlaseni ,PS” je zru$eno.
(® Zapnéte signal STF nebo STR.
Motor Ize znovu spustit provedenim resetu prostifednictvim resetu napdjeni nebo signalu RES.
POZNAMKA Pokud je v Pr. 250 ,Volba stop” nastavena jind hodnota nez ,9999", takze je vybran dobéh na

volno, pfi pouziti funkce PU stop v reZzimu externi obsluhy nebude motor dobihat na volno, ale
bude zbrzdén do zastaveni.

FR-E700SC EC
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Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr( Parametry

POZNAMKA

ZpUsob opétovného spusténi (reset) po provedeni funkce PU stop (zobrazeno hlaseni PS) béhem
obsluhy z PU

Funkce PU stop (se zobrazenim hlaseni PS) je provedena, pokud je motor v rezimu obsluhy z PU zasta-
ven z jednotky, ktera neni vybrana jako zdroj fidicich poveld (ovladaci panel, parametriza¢ni jednotka
(FR-PU04/FR-PU07, ovladaci panel pro FR-E500 (PA02)).

Pokud napfiklad Pr.551 ,Volba zdroje provoznich poveld v rezimu PU” = 9999 (vychozi hodnota), do-
jde k zastaveni motoru funkci PU stop (se zobrazenim hlaseni PS), pokud je vyvolédno z ovlddaciho
panelu v rezimu obsluhy z PU s pfipojenou parametriza¢ni jednotkou.

Zastaveni motoru z PU pfii volbé parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUO7) jako zdroje
fidicich povelu

@ Po zbrzdéni motoru do zastaveni stisknéte tlac¢itko STOP/RESET na parametriza¢ni jednotce
(FR-PUO4/FR-PU07).

(@ Stiskem tlac¢itka PU/EXT pfepnéte na rezim externi obsluhy. Rozsviti se indikace EXT. Hlaseni ,PS”
je zruSeno.

® Stiskem tlac¢itka PU na parametriza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PUOQ7) zvolte reZim obsluhy z PU.
@ Stisknéte tlacitko FWD nebo REV na parametrizaéni jednotce (FR-PU04/FR-PUOQ7).

Pokud Pr. 551 = ,9999" priorita zdroju fidicich povell v rezimu PU je: USB konektor > parametri-
zacni jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7) > ovladaci panel.

VAROVANiI:

Neprovddéjte reset ménice, pokud je na vstupu pFitomen spoustéci signdl. V takovém pripadé
by doslo ke spusténi motoru okamzité po resetovdni, coz by mohlo vést k potencidlné nebezpec-
nym situacim.
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametri
6.17.2 Ochrana prepisu parametra (Pr. 77)
Muzete zvolit, zda mliZze, nebo nemuze byt provadén zapis do rdznych parametr. Pomoci této
funkce zabranite neimysIinému pfepsani hodnot parametrd.
3 o Vychozi Rozsah q T ; q
Pr.c. |Nazev hodnota PRET Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Zapis je povolen pouze béhem zastaveni. 79 Volba druhu provozu  |6.18.1
Ochrana plepisu parametri 0 1 Zapis parametrd neni povolen.
) Zapis parametrd je povolen v libovolném provoznim
rezimu bez ohledu na provozni stav.

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Pr. 77 Ize nastavit vzdy, nezavisle na rezimu obsluhy a provoznim stavu.

Zapis parametrili pouze pfi zastaveni (Pr. 77 = 0)
Parametry Ize zapisovat pouze béhem zastaveni v rezimu obsluhy z PU.

Parametry, které jsou v seznamu parametrl (tab. 6-1) vyznaceny podstinovanim, Ize zapisovat vzdy,
bez ohledu na rezim obsluhy a provozni stav. Pr. 72 ,Funkce PWM?*, Pr. 240 ,Funkce Soft-PWM" a
Pr. 275 ,Budici proud pro kontaktni stop” va $ak mohou byt zapisovany pouze béhem provozu v
rezimu obsluhy z PU, nemohou byt zapisovany v rezimu externi obsluhy.

Zakazani zapisu parametra (Pr. 77 = 1)

Zapis parametrl neni povolen. (Cteni je povoleno.)

Rovnéz nelze provést smazani parametr(i ani smazani véech parametr(.

Nize uvedené parametry mohou byt zapsany, pokud Pr. 77 = 1.

Parametr Nazev
22 Aktivacni Uroveri omezeni proudu
75 Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba tlac¢itka STOP
77 Ochrana piepisu parametrd
79 Volba druhu provozu
160 Volba ¢teni uzivatelské skupiny
296 Stuperi ochrany heslem
297 Aktivace ochrany heslem

Tab. 6-50:  Parametry, které mohou byt zapsdny, i kdyz Pr. 77 = 1
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Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr(

Parametry

Zapis parametri béhem provozu (Pr. 77 = 2)

Parametry Ize zapsat vzdy. Nasledujici parametry véak nemohou byt zapsany béhem provozu, ani
kdyz Pr. 77 = 2. Pfi zméné nastaveni téchto parametr(i zastavte provoz.

Parametr Nazev
23 Proudové omezeni pro dvojnasobnou rychlost
40 Volba sméru otaceni tla¢itkem RUN
48 Druhé proudové omezeni - proud
60 Volba energeticky Usporného rezimu
61 Referen¢ni proud
66 Frekvence pro snizovani hodnoty proudového omezeni
71 Typ motoru
79 Volba druhu provozu
80 Vykon motoru (jednoduché fizeni vektoru magnetického toku)
81 Pocet polt motoru
82 Budici proud motoru
83 Jmenovité napéti motoru
84 Jmenovita frekvence motoru
90-94 Konstanty motoru
96 Samocinné sefizeni motorovych parametrti
178-184 Volba funkce vstupni svorky
190-192 Volba funkce vystupni svorky
277 Prepinani prahu aktivace proudového omezeni proti zastaveni
292 Automaticky rozbéh/dobéh
293 Samostatna volba rozbéhu/dobéhu
298 Zesileni pro snimani vystupni frekvence
329 Volba jednotek di.gita’lniho vvs_tvuplu' _ _
(Parametr pro volitelnou rozsifujici jednotku FR-A7AX-Ekit-SC-E)
450 Typ druhého motoru
541 Volba znaménka frekvenénich ppvglﬁ (CC-Link) )
(Parametr pro volitelnou rozsitujici jednotku FR-A7NC-Ekit-SC-E)
800 Volba regulace
859 Proud generujici kroutici moment
Tab.6-51:  Parametry, které nemohou byt zapisovdny za provozu
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametri

6.17.3 Zakaz reverzace motoru (Pr. 78)

V nékterych aplikacich (ventildtory, ¢erpadla) je nezbytné zajistit, aby nemohlo dojit k reverzaci mo-
toru. Toho Ize dosahnout pomoci Pr. 78.

Pr.c. |Nazev :Z;:::; nE:tzasvaehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Povoleno otdceni vpred i vzad —
Zékaz reverzace motoru 0 1 Otéceni vzad zakdzano
2 Otaceni vpfed zakdzano

Vy$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢tenfi uzZivatelské skupiny” = 0.
Tento parametr nastavte, pokud chcete omezit ota¢eni motoru pouze na jeden smér.

Tento parametr plati pro vsechna tlacitka pro otaceni vzad a vpred na ovladacim panelu a paramet-
riza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PUQ7), spoustéci signaly (signély STF, STR) pfes externi svorky i povely
pro otaceni vpred a vzad dané prostrednictvim komunikace.
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Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr( Parametry

6.17.4 Uzivatelské skupiny (Pr. 160, Pr. 172 az Pr. 174)

Parametry, které Ize nacitat z ovladaciho panelu a parametriza¢ni jednotky, je mozné omezit. Ve vy-
chozim nastaveni se zobrazuji pouze parametry zakladniho rezimu.

. . Vychozi Rozsah q AT . .
Pr.c. |Nazev hodnota i Popis Souvisejici parametry Viz oddil
9999 Lze zobrazit pouze parametry zakladniho reZimu. 550 Volba zdroje provoznich |6.18.3
- . povelii v rezimu NET
0 Lze zobrazit parametry zdkladniho rezimu i roz3itené 551 Volba zdroje provoznich
Volba ¢teni uZivatelské skupiny ® 0 parametry. poveli v rezimu PU 6.18.3
1 Lze zobrazit pouze parametry registrované v
uZivatelské skupiné.
o ) Udava pocet parametrii registrovanych v uZivatelské
(daj o pritazeni uzivatelskych 0 (0-16) skuping (pouze ke éten)
skupin / Vynulovat pfiFazeni(D PR P
9999 Vynulovat pfifazeni do uZivatelské skupiny
Registrace do uZivatelské 9999 0-999/ | Nastaveni ¢isel parametrd, které maji byt
skupiny 00 9999 registrovany v uZivatelské skupiné.
Vymazani parametrii z uZivatelské 9999 0-999/ | Nastaveni ¢isel parametrd, které maji byt vymazény z
skupiny @ @ 9999 |uzivatelské skupiny.

® VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
@ Hodnoty pfectené z Pr. 173 a Pr. 174 jsou vzdy ,9999".

® VySe uvedeny parametr umoznuje zmenu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyZ je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametru” nastavena ,0”.

Zobrazeni parametrti zakladniho rezimu a rozsifenych parametri (Pr. 160)

Pokud Pr. 160 = ,9999", Ize na ovladacim panelu a parametriza¢ni jednotce (FR-PU04/FR-PUQ7) zob-
razit pouze parametry zakladniho rezimu. (Parametry zakladniho rezimu viz seznam parametri v tab.
6-1.)

Nastaveni hodnoty ,0” v Pr. 160 umoznuje zobrazeni jak parametr(i zakladniho reZimu, tak rozsire-
nych parametra.

POZNAMKY I Pokud je k ménici pfipojena volitelna rozsifujici jednotka, Ize Cist i parametry této jednotky.

Pfi ¢teni parametrll pomoci volitelné komunikacni jednotky je mozné nacitat vSechny parametry
(zékladniho rezimu, rozsifeného rezimu, parametry volitelnych jednotek) bez ohledu na nastaveni
Pr. 160.

Pri ¢teni parametr pomoci komunikace RS485 je mozné podle nastaveni Pr. 550 ,Volba zdroje
provoznich povell v rezimu NET” a Pr. 551 ,Volba zdroje provoznich povell v rezimu PU” nacitat
vsechny parametry, bez ohledu na nastaveni Pr. 160.

Pr.551 Pr.550 Pr. 160 aktivni/neaktivni
2 (PU) — Aktivni
0 (volitelnd komunikacni jednotka) Aktivni
39(3955) 2 (PU) Neaktivni (Ize ¢ist vie)
(samotinna detekce) 9999 S volitelnou komunikacni jednotkou: aktivni
(vychozi hodnota) (samoginna detekce) Bez volitelné komunikaéni jednotky: neaktivni
(vychozi hodnota) (Ize &ist vie)

Pr. 15 ,Krokovaci frekvence”, Pr. 16 ,Doba rozbéhu/dobéhu v krokovém rezimu” a Pr. 991 ,Nasta-
veni kontrastu jednotky PU” se zobrazuji jako parametry zakladniho rezimu, pokud je pfipojena
parametrizac¢ni jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7).
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Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr(

Funkce uzivatelské skupiny (Pr. 160, Pr. 172 az Pr. 174)

Funkce uzivatelské skupiny je urc¢ena k zobrazeni pouze téch parametr(, které jsou nezbytné pro

nastaveni.

Ze vsech parametrl Ize v uzivatelské skupiné registrovat maximalné 16 parametrQ. Pokud je v Pr. 160
nastavena hodnota ,1“, Ize pfistupovat pouze k parametrim registrovanym v uzivatelské skupiné.
(Cteni jinych parametrii nez téch, které jsou zaregistrovany v uzivatelské skuping, je zakazano.)

Pokud chcete do uzivatelské skupiny registrovat parametr, nastavte jeho ¢islo do Pr. 173. Pokud chce-
te parametr z uzivatelské skupiny odstranit, nastavte jeho Cislo do Pr. 174. Pokud chcete odstranit
vSechny registrované parametry, nastavte v Pr. 172 hodnotu ,9999".

Registrace parametru do uzivatelské skupiny (Pr. 173)

Postup

(@ Ovéfeni indikace RUN a indikace
provozniho rezimu.
Méni¢ musi byt v klidu.
Méni¢ musi byt pfepnuty do rezimu obsluhy
z PU (pomoci tlacitka PU/EXT).

(@ Stiskem tlacitka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

(® Otécejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi
P.173 (Pr.173).

(@ Stiskem tlacitka SET zobrazite hodnotu ,9999”.

(® Otécejte digitalnim volicem, dokud se neobjevi
hodnota ,3".

(® Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.
Stfidavé se zobrazuje ,P.173"a ,3".
Pokud chcete pokracovat v registraci parametrda,
opakujte kroky @ az (®).

®POY® @

- MON
—

Rezim nastavovani parametr(i

Zobrazuje se Pr. 173
.Registrace do uZivatelské
skupiny”.

Pfi ¢teni Pr. 173 se zobrazuje
= m hodnota ,9999".

Zvolte cislo parametru, ktery
ma byt registrovan.

Blika... Registrace Pr. 3
do uzivatelské skupiny dokoncena!

1001821E

Obr. 6-100: Registrace Pr. 3 do uZivatelské skupiny
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Parametry

Odstranéni parametru z uzivatelské skupiny (Pr. 174)

Postup

(@ Ovéfeniindikace RUN a indikace
provozniho rezimu.
Méni¢ musi byt v klidu.
Méni¢ musi byt prepnuty do rezimu obsluhy
z PU (pomoci tlac¢itka PU/EXT).

(@ Stiskem tla¢itka MODE zvolte rezim
nastavovani parametrd.

(® Otécejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi
P.174 (Pr.174).

@ Stiskem tlacitka SET zobrazite hodnotu ,9999”.

() Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se neobjevi
hodnota ,3".

(® Ulozte nastaveni stiskem tlacitka SET.
Stfidavé se zobrazuje ,P.174" a ,3".
Pokud chcete pokracovat v odstranovani
parametrd, opakujte kroky 3 az (.

®QOY® @

Rezim nastavovani parametr(i

Zobrazuje se Pr. 174
,Vymazani parametrii z
uzivatelské skupiny”.

Pfi ¢teni Pr. 174 se zobrazuje
I:> m hodnota ,9999".

Zvolte cislo parametru, ktery
ma byt odstranén.

Blika... Odstranéni Pr. 3
z uzivatelské skupiny dokonceno!

1001822E

Obr. 6-101: Odstranéni Pr. 3 z uzivatelské skupiny

POZNAMKY I Pr.77,Pr. 160 a Pr. 991 Ize ¢ist vzdy, nezdvisle na nastaveni uzivatelské skupiny.

I Pr.77,Pr. 160 a Pr. 172 az Pr. 174 nelze registrovat do uzivatelské skupiny.

Pti ¢teni Pr. 174 se vzdy zobrazuje hodnota ,9999". | kdyz je do néj mozné zapsat hodnotu ,9999”,

nema to zadnou funkci.

I Nastaveni jakékoli jiné hodnoty nez ,9999" v Pr. 172 nema Zadnou funkci.
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametri
6.17.5 Ochrana heslem (Pr. 296, Pr. 297)
Pfistup pro zapis a ¢teni parametr(l je mozné chranit 4-mistnym heslem.
3 o Vychozi Rozsah s N . .
Pr.c. | Nazev hodnota P Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0-6/99/ . . o 77 Ochrana prepisu 6.17.2
Stanoveni stupné ochrany heslem pro zapis a cteni
Stupen ochrany heslem @ 9999 100-106/199 parametru - '
9999 Bez ochrany heslem 160 Volba cteni uZivatelské | 6.17.4
skupiny
1000-9998 Nastaveni 4-mistného hesla 550 Volbazdroje provoznich | 6.18.3
Aktivace och Zobrazeni nesprdvného zadani hesla povelu v rezimu NET
|vace(§c rany 9999 (0-5) ® (jen cteni) 551 Volba zdroje provoznich | 6.18.3
heslem (aktivni u Pr. 296 = 100-106) povelu rezimu PU

(9999) ® Bez ochrany heslem (jen cteni)

Vyse uvedené parametry umoznuji zmenu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i
kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametru” nastavena ,0".

O] Vyse uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

@ Pokud je Pr.296 = 9999 (ochrana heslem deaktivovana) je parametr 160 nastaven na 0", je mozné
nastavit parametr 297.
Pokud je aktivni ochrana heslem (Pr. 296 = 9999), je pfistup na parametr 297 mozny — nezavisle
na nastaveni parametru 160.

® Funkce parametru 297 je stejnd, nezavisle na tom, jestli je nastaven na ,0” nebo ,9999".

FR-E700SC EC

6-199



Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametr( Parametry

Stupen ochrany heslem (Pr. 296)

V parametru 296 je mozné zvolit stupen ochrany heslem pro zapis/cteni instrukci v rezimu PU/NET.

Instrukce v rezimu NET @
Pr. 296 sl el 300 RS485 komunikace Volitelna komunikacni jednotka
Cteni @ Zapis @ Cteni Zépis @ Cteni Zapis @
9999 v v v v v v
0/100® — - - — — —
1/101 v — v — v —
2/102 v — (4 v v v
3/103 v v (4 — v -
4/104 — — — — v —
5/105 — — v (4 v 4
6/106 v v — — v —
99/199 Pfecteny/zapisovany mohou byt pouze parametry registrované v uzivatelské skupiné. ®
(pro parametry, které nejsou registrovany v zadné uzivatelské skupiné, je platny stuper ochrany heslem ,4/104".)
Tab. 6-52: Stuperi ochrany heslem a cteni/zdpisu

@

©)

Pokud je ¢teni zablokovéano pres Pr. 160, neni mozné parametry cist ani pokud je ¢teni oznaceno
v tabulce jako uvolnéno ,v*.

Pokud je zapis zablokovany pres Pr. 77, neni mozné parametry zapisovat ani pokud je zapis
oznacen v tabulce jako uvolnény ,v*.

Pristup na parametry pres jednotku, se kterou jsou parametry zapisovany v rezimu PU (tovarni
nastaveni: ovladdaci panel, parametriza¢ni jednotka), je zablokovan. (Popis pro volbu fizeni v
rezimu PU najdete také v ¢asti 6.18.3.)

Pfistup na parametry pfes fizeni v rezimu NET je zablokovén (tovérni nastaveni: sériovd komuni-
kace RS485 pres PU rozhrani nebo instalovanou opci pro komunikaci).

Cteni a zapis je uvolnén jen pro zakladni parametry, které jsou registrovany v uzivatelské skupiné,
pokud je parametr 160 nastaven na ,,9999" a pokud jsou oba parametry Pr. 296 a Pr. 297, nezavisle
na registraci v uzivatelské skupiné, uvolnény pro ¢teni a zapis.

Pokud je nainstalovana volitelnd komunikacni jednotka, objevi se chyba opce ,E.OPT” a frekvenc-
ni ménic se zastavi (viz oddil 7.2).
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametri
Aktivace/deaktivace ochrany heslem (Pr. 296, Pr. 297)
@® Aktivace
(@ Nastavte stuperi ochrany heslem (Pr. 296 = 9999).
Pr. 296 Omezeni pro zadani hesla Displej Pr. 297
0az6/99 Bez omezeni Vzdy 0"
100 a3 106/199 Zablokovani po p'a’t’ém chybném Pocet chybnvych zadani
zadani (0az5)
Pfi nastaveni parametru 296 na hodnotu ,100” az ,106" nebo ,199" nedojde ani po zadani
platného hesla k uvolnéni, pokud bylo 5-krét zadano nespravné heslo. Uvolnéni mize byt prove-
deno pomoci funkce ,Smazani viech parametrd”. (Parametry jsou poté resetovany na jejich
tovarni nastaveni.)
(@ Definujte v Pr. 297 4-mistné heslo (1000 az 9998).
(Pfi nastaveni parametru 296 na ,9999” neni mozné zapisovat parametr 297.)
Po ulozeni hesla je zapis/¢teni parametrd zablokovan stupném nastavenym v parametru 296 tak
dlouho, dokud neprobéhne deaktivace ochrany heslem.
POZNAMKY I Po ulozeni hesla je hodnota parametru 297 pfi ¢teni ,0” az ,5".

I PFi zapisu nebo ¢teni heslem chrdnéného parametru se objevi hlaseni ,LOCD".

Parametry, které frekvenéni méni¢ sam prepisuje pro interni zpracovani - jako napt. Zivotnosti —
jsou prepsany také pii aktivované ochrané heslem.

Pr.991 ,LCD-Kontrast” je mozné zapisovat také pfi aktivované ochrané heslem, pokud je pfipojena
jedna z ovladacich jednotek FR-PU04/FR-PUQ7.

FR-E700SC EC
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POZNAMKY

@ Deaktivace
Pro deaktivaci ochrany heslem existuji dvé moznosti:

- Zadejte heslo v Pr. 297.
Uvolnéni je provedeno v pfipadé spravné zadaného hesla. Pfi zadani nespravného hesla se
objevi chybové hlaseni.
Pfi nastaveni parametru 296 na hodnotu ,100” az ,106" nebo ,199” nedojde ani po zadani
platného hesla k uvolnéni, pokud bylo 5-krat zadédno nespravné heslo (pfi aktivované ochrané
heslem).

— Smazani vsech parametr(.
Ochrana heslem se zrusi. Resetuji se také ostatni parametry.

o i

Pokud zapomenete heslo, spustte funkci ,Smazani vSech parametrd”. V tomto pfipadé jsou reseto-
vany viechny ostatni parametry na jejich tovarni nastaveni.

I Bé&hem provozu neni mozné spustit funkci ,Smazani viech parametrd”.

Pokud je zablokovano cteni parametri nastavenim parametru 296 na ,0, 4, 5, 99, 100, 104, 105
nebo 199“, nepouzivejte software FR-Configurator. Software v tomto pfipadé nefunguje zcela
spravné.

N

Postup pro zruseni ochrany heslem pomoci funkce ,Smazani viech parametr(” se lisi v zavislosti
na tom, jestli je pouzita parametriza¢ni jednotka/FR-PU07, komunikace RS485 nebo volitelna
komunika¢ni jednotka.

Parametrizacni A Volitelna komunika¢ni
jednotka / FR-PU0O7 i e b jednotka
Smazani vsech parametru
(Datovy formét H9966, H55AA) v v v
Smazani parametri . . v
(Datovy format H9696, HSA5A)

v:  Ochrana heslem se zrusi.
—:  Ochranu heslem neni mozno zrusit
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Parametry Prevence nespravné funkce a omezeni nastaveni parametri
Funkce parametri pfi aktivni/neaktivni ochrané heslem
Ochrana heslem neaktivni Heslo ulozeno Ochrana heslem aktivni
Funkce parametru Pr. 296 = 9999 Pr. 296 = 9999 Pr. 296 ¢_9999 Pr.296 = 100—_1 06/199
Pr.297=9999 | Pr.297=9999 pr. 297 = 0-4 Pr.297 =5
: : (¢teni hodnoty) (¢teni hodnoty)

Cteni v v v v
Pr.296

Zapis vQ® v® — —_

Cteni v v v v
Pr.297

Zapis — v v v®
Smazani parametrd v v _® _®
Smazani viech parametrd v v v® v®
Kopirovani parametru v 4 — —
Tab. 6-53:  Funkce parametru pfi aktivni/neaktivni ochrané heslem
® Ppokud je pfistup pro ¢teni zablokovan nastavenim parametru 160, neni zapis/¢teni mozné.

(V rezimu NET je mozZné ¢teni, nezavisle na nastaveni parametru 160.)
@ Nenimozné pii provozu.
prip
® Uvolnéni neprob&hne ani pii zadani spravného hesla.
p p p
® Funkci ,Smazéni parametr(” je mozné spustit pouze pres volitelnou komunikacni jednotku.
POZNAMKY

parametriza¢ni jednotka FR-PU04 nebo FR-PUO7.

| Pfi nastavené parametru 296 na ,4, 5, 104 nebo 105” neni mozny PU JOG provoz, pokud je pouZita

| Pfi aktivni ochrané heslem neni mozné pies parametriza¢ni jednotku FR-PUQ7 kopirovat zadné

parametry.
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

6.18

6.18.1

Volba rezimu obsluhy a mista rizeni

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Volba druhu provozu Volba druhu provozu Pr.79 6.18.1
Spusténi v rezimu sitové obsluhy Rezim obsluhy pfi zapnuti napajeni Pr. 79, Pr. 340 6.18.2
Volba zdroje fidicich povell Volba zdroje fidicich poveld, zdroje povell | Pr.338, Pr.339, 6.18.3

k nastaveni ota¢ek a mista fizeni béhem Pr. 550, Pr. 551

komunikace

Volba rezimu obsluhy (Pr. 79)

Slouzi k volbé rezimu obsluhy ménice.

Rezim Ize podle potieby prepinat mezi obsluhou pomoci externich fidicich signal (externi obsluha),
obsluhou z ovladaciho panelu a PU (FR-PU07/FR-PU04) (obsluha z PU), kombinovanou obsluhou z PU
a externi obsluhou (kombinovana externi obsluha/z PU) a sitovou obsluhou (pfi pouziti komunikace
RS485 nebo volitelné komunikac¢ni jednotky).

Pr.¢. |Néazev :z;:g:‘a n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Rezim pirepinani mezi externi obsluhou a PU 15  Krokovaci frekvence 6.6.2
Rezim externi obsluhy pfi zapnuti napajeni 4-6  Vicerychlostni 6.6.1
; . 24-27  provoz
1 Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU 230-239
Pevné nastaveni rezimu externi obsluhy 75 Volba resetu/ 6.17.1
2 Pri provozu Ize prepinat mezi reZimy externi a sitové detekce odpojeni PU/
obsluhy volba tlacitka STOP
Rezim kombinované obsluhy 1 161 Nfastavenifrekvence o 6.22.3
Vystupni frekvence: zjednotky PU — uzamdeni
Nastaveni na ovladacim panelu a PU (FR-PU04/ funkee |
3 FR-PU07) nebo vstup externiho signélu [nastaveni 178-184  Volba funkce vstupni 6.10.1
riznych rychlosti, na svorkach 4-5 (aktivni pfi sepnuti svorky . .
signalu AU)). 190-192  Volba funkce vystupni 6.10.5
Spoustéci signal: svorky .. .
Vistup externiho signalu (svorka STF, STR) 340 Volba rezimu komunikace | 6.18.2
po spusténi
ReZim kombinované externi obsluhy a obsluhy z PU 2 550  Volba zdroje provoznich  |6.18.3
V4 I Volba druhu provozu 0 Vystupni frekvence: poveldi v rezimu NET
Vstup externiho signdlu (svorka 2, 4, J0G,
4 prednastavené rychlosti atd.)
Spoustéci signal:
Zadani pomoci tla¢itka RUN na ovlddacim panelu
nebo tlacitek FWD/REV na PU (FR-PU04/FR-PU07)

ReZim prepinani

Je mozné prepinani mezi obsluhou z PU, externi
obsluhou a sitovou obsluhou pfi zachovani stejného
provozniho stavu.

Rezim externi obsluhy (blokovani obsluhy z PU)
Signdl X12 sepnuty:

Rezim obsluhy Ize pfepnout na rezim obsluhy z PU
7 (zastaveni vystupu pfi externi obsluze)

Signdl X12 vypnuty:

Obsluzny rezim neni mozné prepnout na rezim
obsluhy z PU.

VysSe uvedeny parametr Ize ménit béhem zastaveni v libovolném rezimu obsluhy.
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Volba rezimu obsluhy a mista fizeni

POZNAMKY

Zakladni informace o rezimech obsluhy
Rezim obsluhy urcuje zdroj pro vstup spoustéciho povelu a nastaveni frekvence ménice.

@ ,Rezim externi obsluhy” zvolte, pokud ma byt provoz v zdsadé fizen pomoci svorek fidiciho
obvoduy, se zajisténim externich potenciometrd, spinact apod.

@® ,ReZim obsluhy z PU” zvolte, pokud chcete zadavat spoustéci povel a nastaveni frekvence z
ovladaciho panelu, parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PU07) nebo komunikaci pres
konektor PU.

@ ,Rezim sitové obsluhy (obsluzny rezim NET)” zvolte, pokud jsou povely davény komunikaci
RS-485 prostrednictvim konektoru PU nebo ze sité pres volitelnou sitovou kartu.

ReZim obsluhy Ize zvolit na ovladacim panelu nebo komunika¢nim instrukénim kédem.

Rezim obsluhy z PU

Ménic I
| 1

Rezim obsluhy z PU

Ovléddaci panel

‘E’ Konektor PU
o

Voliteln4
Rezim komunikacni
sitové obsluhy jednotka Potenciometr

Osobni pocitac

o 1% é’i

Externi svorky
Rezim %

J

PLC externi

obsluhy

Prepinac

1001823E

Obr. 6-102: Rezimy obsluhy ménice

Pro volbu rezimu kombinované obsluhy z PU / externi obsluhy je mozné nastavit hodnotu ,3"
nebo ,4".

Funkce zastaveni (PU stop) aktivovana stiskem tlacitka STOP/RESET ovladaciho panelu a paramet-
riza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PU07) je ve vychozim nastaveni povolend i v jinych rezimech, nez je
rezim obsluhy z PU. (Viz Pr. 75 ,Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba tlac¢itka STOP” (oddil

6.17.1).)

FR-E700SC EC
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

Pfepindni rezimu obsluhy

Externi obsluha

o : T Stisknéte na
Pfepnuti na rezim sitové obsluhy ze

sité. itilo EXT
PU, aby se rozsvitilo =

4 N

Sitova obsluha Obsluha zPU

1001824_gbC

Prepinéni ze sité

Prepinédni z PU JR—

Stisknéte na

PU, aby se rozsvitilo [%

Pfepnuti na rezim externi
obsluhy ze sité.

Obr. 6-103: PrepindnireZimu obsluhy, kdyZ Pr. 340 = 0 nebo 1

Stisknéte na PU, aby se rozsvitilo%
Sitové obsluha ) Obsluha z PU

A3 _
- <
Stisknéte na PU, aby se rozsvitilo NET

1001893 _gbC

Obr. 6-104: Prepindni reZimu obsluhy, kdyZ Pr. 340 = 10

POZNAMKA Pfepinani obsluzného rezimu externimi svorkami viz nasledujici:

¢ Signal externiho blokovani obsluhy z PU (signal X12) (viz strana 6-212)
® Signal prepinani obsluhy z PU a externi obsluhy (X16) (viz strana 6-213)
® Signal prepinani obsluhy z PU a sitové obsluhy (X65) (viz strana 6-214)
® Signal prepinani externi a sitové obsluhy (X66) (viz strana 6-214)

® Pr. 340 ,Volba rezimu komunikace po spusténi” (viz strana 6-216)

6-206 S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry

Volba rezimu obsluhy a mista fizeni

Postup volby rezimu obsluhy

V nasledujicim postupovém diagramu jsou uvedena zakladni nastaveni parametri a zapojeni svorek
pro pfislusny rezim obsluhy:

Z jakého zdroje jde spoustéci povel?

Zvnéjsku (svorka STF/STR)

— Odkud se nastavuje frekvence?

Pripojeni

Zvnéjsku (svorka 2, 4, J0G,
prednastavené rychlosti atd.)

STF (otaceni vpfed)/STR (otdceni vzad)
(Viz strana 6-114)

Nastaveni parametrii

Provoz

Signal nastaveni frekvence sepnuty

Z komunikace (konektor PU /
volitelnd komunikacni jednotka)

Neni k dispozici

Zkomunikace (konektor PU / volitelnd komunikacni jednotka)

Konektor PU nebo
volitelnd komunikacni jednotka?

Konektor PU (komunikace R5485)

0Odkud se nastavuje frekvence?

ZvnéjSku (svorka 2, 4, JOG, prednastavené rychlosti atd.)

(Pevné nastaveni obsluhy z PU)

SvoFr{IIia I%Mﬁ%f—l (zjgaGIo%é)vé), STF (STR) sepnuty
, AV, kR, JUG atd.
1 jednotky PU fanins P Pr.79=
! Y STF (otace?\mpsrtergﬁ/asyﬁ(?gcen| vzad) (Rezim kombinované externi obsluhy |— DigitélIni voli¢
aobsluhyzPU 1)
Z komunikace (konektor PU / volitelnd komunikacni jednotka)
Konektor PU nebo
volitelnd komunikacni jednotka?
Konektor PU (komunikace R$485) STF (otaceni vpred)/STR (otaceni vzad) Pr.338=1 | | Odesilani povelii k nastaveni frekvence
(Viz strana 6-114) Pr.340=1 komunikaci STF (STR) sepnuty
Volitelnd komunikacni jednotka (F:lfiizp"jr%'yo"z‘?]l}te;% i(l?arnL;?slllias(nneIJ\/eglﬂztllr(l)é Pr.338=1 | | Odesilani poveli k nastaveni frekvence
(oo p prirucka p Pr.340=1 komunikaci STF (STR) sepnuty
Z ovlddaciho panelu komunikacni jednotky)
— Odkud se nastavuje frekvence?
Zvnéjsku (svorka 2, 4, JOG, Svorka 2, 45 (analogové) Pr.79=4 Svorka nastaven ek »
fednastavené rychlosti atd.) vorka 2, 45 (analogové), 5 Ve ; . vorka nastaveni frekvence sepnutd
P )y RL, R, RH, JOG at. (Rgégrﬂﬁ;;“(?g';ﬁjvﬁ;‘§§ﬁt§)’“' | Tiacitko RUN/FWD/REV sepnuté
Z ovlddaciho panelu Pr.79=1

Digitdlni voli¢

Z ovlddaciho panelu

Svorka 2, 4-5 (analogové),
RL, RM, RH, JOG atd.

Pr.339=1
Pr.340=1

Svorka nastaveni frekvence sepnuta
Odesiléni spoustéciho povelu komunikaci

Z komunikace (konektor PU)

Neni k dispozici

Volitelnd komunikacni jednotka

0Odkud se nastavuje frekvence?

Zvnéjsku (svorka 2, 4, JOG, prednastavené rychlosti atd.)

Odesilani povel k nastaveni frekvence

Z ovlddaciho panelu

Pr.340=1 — komunikaci
Odesiléni spoustéciho povelu komunikaci
Pripojeni volitelné komunikacni jednotky
(Viz provozni piirucka pfislusné volitelné Pr.339=1 — Svorka nastaveni frekvence sepnuta
komunikacni jednotky), Svorka 2, 4-5 Pr.340=1 Odesilani spoustéciho povelu komunikaci

(analogoveé), RL, RM, RH, JOG atd.

 komunikace (volitelnd komunikacni jednotka)

Neni k dispozici

Pfipojeni volitelné komunikacni jednotky
(Viz provozni pfirucka pfislusné volitelné
komunikacni jednotky)

Pr.340=1

Odesilani povel k nastaveni frekvence
komunikaci
Odesiléni spoustéciho povelu komunikaci

FR-E700SC EC
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

Rezim externi obsluhy (Pr.79=0, 2)

Rezim externi obsluhy zvolte, pokud ma byt provoz fizen pomoci externiho potenciometru pro nasta-
veni frekvence, spoustéciho spinace apod., pfipojenych ke svorkdm fidiciho obvodu ménice.

Zména parametr( je v rezimu externi obsluhy v zasadé zakazana. (Nékteré parametry lze zménit.
Seznam parametrd viz tab. 6-1.)

Pti nastaveni hodnoty ,0” nebo ,2” v Pr. 79 se ménic pfi zapnuti napajeni nastavi do rezimu externi
obsluhy. (Pfi pouziti reZimu sitové obsluhy viz oddil 6.18.2.)

Pokud nepotrebujete ¢asto ménit nastaveni parametrd, mizete ménic nastavit do externiho rezimu
trvale nastavenim Pr.79 nahodnotu ,2”. (Pokud potifebujete ¢asto ménit nastaveni parametrd, mél by
byt externi rezim aktivovan nastavenim Pr. 79 na hodnotu ,0”. Frekvenéni ménic se pak pfi zapnuti
napajeni automaticky pfepne do externiho rezimu, ale stiskem tlac¢itka PU/EXT mUze byt pfepnut do
rezimu obsluhy z PU. V reZimu obsluhy z PU pak mUzete provést potiebné zmény parametr( a poté
pfepnout zpét na externi rezim opétovnym stisknutim tlacitka PU/EXT.)

Signaly STF a STR slouzZi jako spoustéci povel a svorky 2, 4, pfednastavené rychlosti, signal JOG atd.
slouzi k nastaveni frekvence.

Obr. 6-105:

@ Rezim externi obsluhy
\II f%

Méni¢
Start otaceni vpied
Start otaceni vzad
M )
2 5 Potenciometr pro
" nastaveni frekvence

1002132E
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Parametry Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni

Rezim obsluhy z PU (Pr.79=1)

ReZim obsluhy z PU zvolte, pokud chcete zaddvat povely ke spusténi a nastaveni rychlosti vyhradné
pomoci tlagitek ovladaciho panelu (FR-PU04/FR-PU07). Rezim obsluhy z PU také nastavte, pokud
vyuzivate komunikaci pfes konektor PU.

Pfinastaveni hodnoty ,1” v Pr. 79 se ménic pfi zapnuti napajeni nastavi do rezimu obsluhy z PU. Nelze
pfepnout na jiny rezim obsluhy.

Voli¢ na ovladacim panelu Ize pouzivat jako oto¢ny ovladac. (Pr. 161 ,Nastaveni frekvence z jednotky
PU - uzamc¢eni funkce”, viz oddil 6.22.3).

Obr. 6-106:
Rezim obsluhy z PU

1002133E
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

Rezim kombinované obsluhy z PU/externi obsluhy 1 (Pr. 79 = 3)

ReZim kombinované obsluhy z PU a externi obsluhy 1 zvolte, pokud chcete povel k nastaveni frek-
vence zadavat z ovladaciho panelu nebo parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PU07) a spoustéci

povel zadavat externim spoustécim spinacem.

V Pr. 79 nastavte hodnotu ,3". Pfepnuti na jiny rezim obsluhy tlac¢itkem PU/EXT neni mozné.

Zadani frekvence externim signalem prednastavené rychlosti ma vyssi prioritu nez nastaveni frek-
vence na PU. Pokud je sepnuty signal AU, pouziva se svorka 4.

Ménic

Ovladaci panel

Start otaceni

% vpred STF
Start otaceni

vzad STR

1002134E

Obr. 6-107: Rezim kombinované obsluhy 1

Rezim kombinované obsluhy z PU/externi obsluhy 2 (Pr. 79 = 4)

ReZim kombinované obsluhy z PU a externi obsluhy 2 zvolte, pokud chcete povel k nastaveni frek-
vence zaddvat externim potenciometrem, signalem prednastavenych rychlosti nebo signalem JOG a
spoustéci povel zadavat pomoci tlacitka na ovladacim panelu (FR-PU04/FR-PUQ7).

V Pr. 79 nastavte hodnotu ,4". Pfepnuti na jiny rezim obsluhy tlac¢itkem PU/EXT neni mozné.

Ny :

3, Potenciometr pro
» nastaveni frekvence
10

1002135E

Obr. 6-108: Rezim kombinované obsluhy 2
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Volba rezimu obsluhy a mista fizeni

Rezim prepinani (Pr. 79 = 6)

Za probihajiciho provozu mUzete prepinat mezi obsluhou z PU, externi obsluhou a sitovou obsluhou
(pfi pouziti komunikace RS485 pres konektor PU nebo volitelnou komunikacni jednotku).

Pfepnuti rezimu obsluhy

Postup prepnuti / provozni stav

Externi obsluha = obsluha z PU

Rezim obsluhy z PU zvolite pomoci ovladaciho panelu nebo parametriza¢ni
jednotky.

Smér otaceni je stejny jako v rezimu externi obsluhy.

Frekvence nastavena potenciometrem (povelem pro nastaveni frekvence
apod.) se pouzije beze zmény. (Pfi vypnuti napajeni nebo resetovani
ménice se nastaveni ztrati.)

Externi obsluha = sitova obsluha

Povel k pfepnuti rezimu na rezim sitové obsluhy poslete prostfednictvim
komunikace.

Smér otaceni je stejny jako v rezimu externi obsluhy.

Hodnota nastavend nastavovacim potenciometrem (povelem pro
nastaveni frekvence apod.) se pouzije beze zmény. (Pfi vypnuti napajeni
nebo resetovani ménice se nastaveni ztrati.)

Obsluha z PU = externi obsluha

Stisknéte tlacitko externi obsluhy na parametriza¢ni jednotce.
Smér otaceni je uréen vstupnim signdlem externi obsluhy.
Nastavena frekvence je urcena externim signdlem pro nastaveni frekvence.

Obsluha z PU = sitova obsluha

Povel k pfepnuti rezimu na rezim sitové obsluhy poslete prostrednictvim
komunikace.
Smér otaceni a nastavena frekvence jsou stejné jako v rezimu obsluhy z PU.

Sitova obsluha = externi obsluha

Ptikaz k pfepnuti na externi rezim je pfenesen komunikaci.
Smér otaceni je uréen vstupnim signdlem externi obsluhy.
Nastavena frekvence je urc¢ena externim signdlem pro nastaveni frekvence.

Sitova obsluha = obsluha z PU

Rezim obsluhy z PU zvolite pomoci ovladaciho panelu nebo parametriza¢ni
jednotky.

Smér otaceni a nastaveni frekvence z rezimu sitové obsluhy se pouziji beze
zmény.

Tab. 6-54:  Provoznistavy v reZimu prepindni

VAROVAN:I:

P¥i pouziti reZimu pfepindni dejte pozor na to, Ze p¥i nékterych pfepnutich se nastaveni sméru
otdceni a hodnota nastaveni frekvence ,pfenesou” do ,nového” rezimu obsluhy (podrobnosti

viztab. 6-54). Kdyz ktomu dojde, pohon vnovém reZimu obsluhy pobézi,ikdyz (zatim) neobdrzel

Zddné fidici povely.

Je mimorddné diilezité, abyste na to pamatovali a podnikli nezbytné kroky, které zajisti, aby p¥i
téchto prepnutich nemohly vzniknout nebezpecéné podminky.

FR-E700SC EC
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

Blokovani obsluhy z PU (Pr. 79 = 7)

Funkce blokovani obsluhy z PU je uréena k nucenému pfepnuti rezimu obsluhy na rezim externi
obsluhy, kdyZ se vypne vstup signalu blokovani obsluhy z PU (X12).

Tato funkce zabranuje stavu, kdy by bylo nemozné ovladat ménic externimi povely, protoze byl nedo-
patfenim ponechan nepfepnuty z rezimu obsluhy z PU.

V Pr. 79 nastavte hodnotu ,7” (blokovéni obsluhy z PU). Svorku pouzitou pro signal X12 (signal blo-
kovani obsluhy z PU) pfifadite nastavenim hodnoty , 12" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce
vstupnisvorky”. (Pr. 178 az Pr. 184 vizoddil 6.10.1.) Pokud neni signal X12 pfitazen, funkce signalu MRS
se méni z MRS (zastaveni vystupu) na signal blokovani obsluhy z PU.

Funkce/obsluha
Signal X12 (MRS)

Rezim obsluhy Zapis parametri
Prepinani rezimu obsluhy (externi, PU, NET) Zapis parametr( povolen (v zavislosti na Pr. 77
ZAP povoleno ,Ochrana prepisu parametrd” a podminkach
) Zastaveni vystupu v rezimu externi obsluhy zapisu jednotlivych parametrd)

(Seznam parametrl viz tab. 6-1.)

Nucené prfepnuti do rezimu externi obsluhy Zapis parametrli zakazan s vyjimkou Pr. 79
Externi obsluha povolena.

Prepnuti do obsluzného rezimu PU nebo NET
zakazano

VYP.

Tab. 6-55:  Funkce signdlu X12

Zména funkce/obsluhy pfrepnutim signalu X12 (MRS)

Provozni podminky Sianal Re?i P ti do obslu
— igna ezim . fepnuti do obsluz-
Rezim - X12(MRS) | obsluhy |Proveznistav ného rezimu PU, NET
obsluhy
Pii zastaveni | ZAp. — vyp. @ Pokud je zadano nastaveni frekvence a Zakazano
PU/NET N Externi @ spoustéci signdl externi obsluhy, —
Zabéhu |ZzAP.—VvYP.® provoz bude probihat v tomto stavu. Zakézéno
VYP. — ZAP. Zastaveni Povoleno
PFi zastaveni
ZAP. — VYP. ® Zakézano
Externi i
X ! VYP. — ZAP. Externi V provozu — zastaveni vystupu Zakéazano
Za béhu
ZAP. — VYP. Zastaveni vystupu — v provozu Zakazano

Tab. 6-56: Prepindnisigndlu X12 (MRS)

® Rezim obsluhy se pfepne do reZimu externi obsluhy nezavisle na tom, zda je spoustéci signal (STF,
STR) sepnuty, nebo vypnuty. Proto kdyz se vypne signal X12 (MRS) a jeden ze signalt STF, nebo
STR je sepnuty, pobézi motor v externim rezimu.

@ pi vyskytu alarmu lze ménic resetovat stisknutim tlacitka STOP/RESET na ovladacim panelu.

POZNAMKY PFi sepnutém signalu X12 (MRS) nelze rezim obsluhy pfepnout na rezim obsluhy z PU, jestlize je
sepnuty spoustéci signal (STF, STR).

Jestlize signal MRS slouzi jako signdl blokace PU, Ize jeho normdlini funkce (zastaveni vystupu)
dosahnout zapnutim signalu MRS a naslednou zménou Pr. 79 na jinou hodnotu nez ,7“ v rezimu
obsluhy z PU. Jakmile je v Pr. 79 nastavena hodnota ,7“, funguje tento signal jako signal blokace
PU.

Jestlize signal MRS slouzi jako signal blokovani obsluhy z PU, zavisi logika tohoto signalu na nasta-
veni Pr. 17. Pokud Pr. 17 = 2, je nutné v pfedchozim vykladu vzajemné zaménit stavy ,zapnuto” a
LVypnuto”.

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim prosim ovéfte funkci jednotlivych svorek.
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Parametry Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni
Piepinani rezimu obsluhy externi svorkou (X16)
PFi spole¢ném pouzivani externi obsluhy a obsluhy z ovladaciho panelu je pomoci signalu pfepinani
obsluhy z PU a externi obsluhy (X16) mozné pfepinat béhem zastaveni (pfi zastaveni motoru, spous-
téci povel vypnuty) mezi rezimem obsluhy z PU a rezimem externi obsluhy.
Kdyz Pr. 79 = nékterd z hodnot ,0, 6, 7”, Ize obsluzny rezim pfepinat mezi rezZimem obsluhy z PU a
rezimem externi obsluhy. (Nastaveni Pr. 79 = 6 umoznuje prepinani rezim(i i béhem provozu.)
Pro pfifazeni funkce vstupu signdlu X16 ke svorce nastavte hodnotu ,16" v nékterém z Pr. 178 az
Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.
Rezim obsluhy pfi stavu signdlu X16 ;
Pr.79 Poznamky
ZAP. (externi) VYP. (PU)
0 (vychozi hodnota) | Rezim externi obsluhy | Rezim obsluhy z PU Lze pfepnout na externi obsluzny rezim, PU
nebo NET
1 Rezim obsluhy z PU Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU
5 Reim externi obsluh Pevné nastaveni rezimu externi obsluhy
Y (Ize pfepnout na obsluzny rezim NET).
3/4 Rezim kombinované externi obsluhy Pevné nastaveni rezimu kombinované externi
aobsluhy zPU obsluhy/obsluhy z PU
6 RezZim externi obsluhy | ReZim obsluhy z PU Lze prepnout na evxtell'n[obsluzny rezim, PU
nebo NET s pokracovanim provozu
Lze pfepnout na externi obsluzny rezim, PU
X12 (MRS) ZAP. | Rezim externi obsluhy | Rezim obsluhy zPU | nebo NET. (Zastaveni vystupu v externim
7 obsluzném rezimu.)
X12 (MRS) VYP. Reim externi obsluhy Pevné nastaveni reZimu externi obsluhy
(nucené pfepnuto do rezimu externi obsluhy).
Tab. 6-57:  Prepindni reZimu obsluhy signdlem X16
POZNAMKY Zmény rezimu obsluhy zaviseji na nastaveni Pr. 340 ,Volba rezimu komunikace po spusténi” a sta-

vech zapnuto/vypnuto signalt X65 a X66. (Podrobnosti viz strana 6-214.)

Priority Pr. 79, Pr. 340 a signald jsou:
Pr.79 > X12 > X66 > X65 > X16 > Pr. 340

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi

funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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Volba reZzimu obsluhy a mista fizeni Parametry

Piepinani rezimu obsluhy externi svorkou (X65, X66)

Kdyz Pr. 79 = nékterd zhodnot 0, 2, 6", je pomoci signald pro pfepnuti obsluzného rezimu (X65, X66)
mozné béhem zastaveni (pfi zastaveni motoru nebo vypnutém spoustécim povelu) pfepnout rezim
obsluhy zPU nebo externi obsluhy na rezim sitové obsluhy. (Nastaveni Pr. 79 = 6 umoznuje pfepinani
rezim( i béhem provozu.)

Pfepinani mezi rezimem sitové obsluhy a rezimem obsluhy z PU:
@ Pr. 79 nastavte na 0" (vychozi hodnota) nebo ,6".
@ V Pr. 340 ,Volba rezimu komunikace po spusténi” nastavte hodnotu , 10",

® Nastavenim hodnoty 65" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ptifadte signal prepinani obsluhy PU-NET
(X65) k externi svorce.

@ Rezim obsluhy se pii sepnuti signéalu X65 pfepne na rezim obsluhy z PU a pfi vypnuti signalu X65
na rezim sitové obsluhy.

Stav signalu X65

Pr. 340 Pr.79 Poznamky
ZAP. (PV) VYP. (NET)
0 Rezim Rezim
(vychozi nastaveni) obsluhy zPU @ sitové obsluhy @

1 Rezim obsluhy z PU Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU
2 Rezim sitové obsluhy Pevné nastaveni rezimu sitové obsluhy

3/4 Rezim kombinované externi obsluhy a Pevné nastaveni rezimu kombinované

10 obsluhy z PU externi obsluhy / obsluhy z PU
6 Rezim Rezim Obsluzny rezim Ize pfepnout s pokracova-
obsluhy zPU @ sitové obsluhy @ | nim provozu

Prepinani mezi externi obsluhou a
X12 (MRS) ZAP. | obsluhou pfes parametriza¢ni jednotku je | Zastaveni vystupu v rezimu externi obsluhy
7 uvolnéno @

X12 (MRS) VYP. Rezim externi obsluhy Nucené prepnuti do rezimu externi obsluhy

Tab. 6-58: Prepindnirezimu obsluhy signdlem X65

® Rezim sitové obsluhy (NET) pfi sepnuti signalu X66.

D pyi vypnuti signalu X16 je zvolen rezim obsluhy z PU. Rezim obsluhy z PU také, kdyz Pr. 550 ,Volba
zdroje provoznich poveld v rezimu NET” = 0 (zdrojem volitelnd komunikacni jednotka) a volitelna
komunikacni jednotka neni pfipojena.

Rezim externi obsluhy pfi sepnuti signalu X16.
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Prepinani mezi rezimem sitové obsluhy a reZimem externi obsluhy:
(@ Pr.79 nastavte na 0" (vychozi hodnota), ,2", ,6" nebo ,7". (Pfi nastaveni Pr. 79 na hodnotu , 7" Ize
rezim obsluhy prepinat pfi sepnuti signalu X12 (MRS).)
(@ V Pr. 340 ,Volba rezimu komunikace po spusténi” nastavte hodnotu ,0” (vychozi hodnota) nebo
”1 u.
(® Nastavenim hodnoty ,66" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 pfifadte signal pfepinani externi/sitové
obsluhy (X66) k externi svorce.
@ Rezim obsluhy se pii sepnuti signdlu X66 pfepne na rezim sitové obsluhy a pfi vypnuti signalu
X66 na rezim externi obsluhy.
Signal X66
Pr.340 Pr.79 Poznamky
ZAP. (PU) VYP. (NET)
0 (vychozi Rezim sitové Rezim externi
hodnota) obsluhy @ obsluhy @
1 Rezim obsluhy z PU Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU
Rezim sitové Rezim externi Nelze pfepnout na rezim obsluhy z PU
2
0 obsluhy @ obsluhy
(vychozi 3/4 Rezim kombinované externi obsluhy a | Pevné nastaveni reZimu kombinované
hodnota)/ obsluhy z PU externi obsluhy / obsluhy z PU
6 Rezim sitové ReZim externi Obsluzny rezim Ize pfepnout s
obsluhy® obsluhy® pokrac¢ovanim provozu
Rezim sitové Rezim externi Zastaveni vystupu v rezimu externi obsluhy
X12 (MRS) ZAP.
(MRS) obsluhyCD obsluhy@
X12 (MRS) VYP. Rezim externi obsluhy Nucené prepnuti do rezimu externi obsluhy
Tab. 6-59:  Prepindni reZimu obsluhy signdlem X66
® Rezim obsluhy z PU také, kdyZz Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich poveld v rezimu NET” = 1 (zdrojem
voliteInd komunika¢ni jednotka) a volitelna komunikacni jednotka neni pfipojena.
@ Rezim obsluhy z PU pii vypnuti signalu X16. Pokud byl pFifazen signal X65, rezim obsluhy se méni
y privyp 9 ylp g y
podle sepnuti/vypnuti signélu X65.
POZNAMKY Priority Pr. 79, Pr. 340 a signalt jsou:

Pr.79 > X12 > X66 > X65 > X16 > Pr. 340

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” muze ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.

FR-E700SC EC
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6.18.2 Rezim obsluhy pf¥i zapnuti napajeni (Pr. 79, Pr. 340)

Pti zapnuti napdjeni nebo pfi obnové napajeni po chvilkovém vypadku napdjeni se mize ménic
spustit v rezimu sitové obsluhy.

Po spusténi ménice v rezimu sitové obsluhy je mozné provadét zapis parametrl a obsluhu progra-
mem.

Tento rezim nastavte pfi komunikaci pres rozhrani RS485 ménice nebo volitelnou komunikaéni jed-

notku.
5 |l Vychozi Rozsah ; T .
Pr.c. |Nazev hodnota e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Lvolte rezim obsluhy. 79  Volba druhu provozu 6.18.1
YA I Volba druhu provozu 0 041617 | iz strana 6-207)
0 Podle nastaveni v Pr. 79.
3 Volba rezimu komunikace 1 Spusténi v rezimu sitové obsluhy.
0
po spusténi @ Spusténi v rezimu sitové obsluhy. Obsluzny rezim je
10 mozné piepinat mezi rezimem obsluhy z PU a sitovym
obsluznym rezimem z ovlddaciho panelu.

VySe uvedené parametry Ize ménit béhem zastaveni v libovolném rezimu obsluhy.

O] VlySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
Pfi pfipojeni voliteIné komunikacni jednotky je viak mozné tyto parametry nastavit kdykoli.
(Viz oddil 6.17.4.)
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Urceni rezimu obsluhy pf¥i zapnuti napajeni (Pr. 340)

V zavislosti na nastaveni Pr. 79 a Pr. 340 se rezim obsluhy pfi zapnuti napajeni (resetu) méni, jak je
popsano nize:

Rezim obsluhy pfi zapnuti napajeni,

Pr. 340 Pr.79 p Al Pfepnuti rezimu obsluhy
obnoveni napajeni, resetu
0 ; . .
Lze pfepnout na rezim externi obsluhy, PU
(vychozi | Rezim externi obsluhy bp P ® 4
hodnota) nebo NET
1 Rezim obsluhy z PU Pevné nastaveni rezimu obsluhy z PU
Lze pfepnout na rezim externi nebo sitové
2 Rezim externi obsluhy obsluhy
0 Pfepnuti do rezimu obsluhy z PU zakdzano
(vychozi 3/4 Rezim kombinované externi obsluhy a Prepnuti obsluzného rezimu zakdzéano
hodnota) obsluhy z PU
6 Rezim externi obsluhy Lze pfepnout na rezim e,xternl obsluhy, PU
nebo NET s pokra¢ovanim provozu
Signal X12 (MRS) sepnuty: Rezim externi Lze pfepnout na rezim externi obsluhy, PU
. obsluhy nebo NET ®
Signal X12 (MRS) vypnuty: Rezim externi Pevné nastaveni rezimu externi obsluhy
obsluhy (nucené prepnuto do rezimu externi obsluhy).
0 Rezim sitové obsluhy
1 Rezim obsluhy z PU
2 Rezim sitové obsluhy
Rezim kombinované externi obsluhy a
3/4 obsluhy z PU
1 Stejné jako kdyz Pr.340=0
6 Rezim sitové obsluhy
Signal X12 (MRS) sepnuty: Rezim sitové
; obsluhy
Signal X12 (MRS) vypnuty: Rezim externi
obsluhy
0 Rezim sitové obsluhy Lze pfepnout na rezim obsluhy PU nebo NET
1 Rezim obsluhy z PU Stejné jako kdyz Pr.340 =0
2 Rezim sitové obsluhy Pevné nastaveni rezimu sitové obsluhy
10 Rezim kombinované externi obsluhy a sy 5 _
3/4 obsluhy z PU Stejné jako kdyz Pr.340=0
6 Reim sitové obsluhy Lze pr—:-pnIOl{t na reiim@;)bsluhy PU nebo NET s
pokracovéni provozu
7 Rezim externi obsluhy Stejné jako kdyz Pr.340 =0
Tab. 6-60:  ReZim obsluhy ménice pfi zapnuti napdjeni

® Obsluzny reZzim neni mozné pfepinat pfimo mezi rezimem obsluhy z PU a reZimem sitové obsluhy

(NET).

@ Obsluzny rezim je mozné pfepinat mezi rezZimem obsluhy z PU a reZimem sitové obsluhy tla¢itkem
PU/EXT na ovladacim panelu a signdlem X65.
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6.18.3 Zdroj spoustéciho povelu a zdroj povelu k nastaveni frekvence béhem
komunikace (Pr. 338, Pr. 339, Pr. 550, Pr. 551)

Privyuziti komunikace RS485 pres konektor PU nebo volitelnou komunikacnijednotku je mozné akti-
vovat externi spoustéci povel a povel k nastaveni frekvence. Lze také zvolit zdroj povelll v reZimu
obsluhy z PU.

Z komunikac¢niho zafizeni, parametriza¢ni jednotky atd., které jsou zdroje poveld, je mozné provadeét
zépis parametr(i nebo davat povel ke spusténi. Cteni parametr( a monitorovani hodnot Ize provadét
v libovolném reZimu obsluhy.

Vychozi Rozsah

Pr.c. |Nazev hodnota e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
. 0 Zdrojem spoustéciho povelu je komunikace 59  Volba funkce dalkového |6.6.3
Zdroj provoznich poveld 0 nastaveni
1 Externi zdroj spoustéciho povelu

79  Volba druhu provozu 6.18.1
0 Zdrojem povell k nastaveni frekvence je komunikace 270  Kontaktni stop 6.9.4

Externi zdroj poveldi k nastaveni frekvence (povel k
nastaveni frekvence sériovou komunikaci je
deaktivovan, povel k nastaveni frekvence ze svorky 2
Zdroj povelti pro otacky 0 je aktivovan)

Externi zdroj poveld k nastaveni frekvence (povel k
nastaveni frekvence sériovou komunikaci je
aktivovan, povel k nastaveni frekvence ze svorky 2 je
deaktivovan)

Zdrojem povelli v rezimu sitové obsluhy je volitelnd
komunikacni jednotka.

Zdrojem povelii v rezimu sitové obsluhy je konektor
PU.

Automatické rozpoznani volitelné komunikacni
jednotky

9999 Normélné je zdrojem poveli konektor PU. Pri
pripojeni volitelné komunikacni jednotky je zdrojem
poveli volitelnd komunikacni jednotka.

Volba zdroje provoznich povelli
vrezimu NET®

9999

2 Zdrojem povelii v rezimu obsluhy z PU je konektor PU.

Zdrojem povelli v rezimu obsluhy z PU je USB
konektor.

Volba zdroje provoznich poveli 4 Zdrojem povelii v rezimu obsluhy z PU je ovladaci
2 panel.
vru®

Automatické rozpoznani USB

Normélné je zdrojem poveli ovlddaci panel. Pokud je
9999 ke konektoru PU pfipojena parametrizacni jednotka,
je zdrojem povelli PU. Pfi zapojeni USB je zdrojem
povelti USB konektor.

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0. P¥i
pfipojeni volitelné komunika¢ni jednotky je vSak mozné tyto parametry nastavit kdykoli.
(Viz oddil 6.17.4.)

® Parametry mohu byt ve stavu stop ménény v kazdém provoznim rezimu.
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Volba zdroje povelt v rezimu sitové obsluhy (Pr. 550)

V rezimu sitové obsluhy je mozné jako zdroj povel(l urcit komunikaci RS485 bud pres konektor PU,
nebo pfes volitelnou komunikaéni jednotku.

lu nebo povelu k nastaveni frekvence pres rozhrani RS485 ménice v rezimu sitové obsluhy nezavisle
na tom, zda je nebo neni pfipojena volitelnd komunikacni jednotka.

POZNAMKA PFi vychozim nastaveni Pr. 550 = 9999 (automatické rozpoznani volitelné komunikacni jednotky)
neni mozné provadét zapis parametrd, startovaci povel a povel k nastaveni frekvence pres rozhra-
ni RS485, jestlize je pfipojend volitelna komunikaéni jednotka.
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POZNAMKY

Volba zdroje povel v reZimu obsluhy z PU (Pr. 551)

V rezimu obsluhy zPU je mozné jako zdroj povel urcit ovliadaci panel, konektor PU nebo USB konektor.
Nastaveni hodnoty ,2" v Pr. 551 v rezimu obsluhy z PU umozZiuje provadéni zapisu parametrd, spous-
téciho povelu nebo povelu k nastaveni frekvence komunikaci RS485 pres konektor PU.

Kdyz je provadéna komunikace RS485 pres konektor PU pfi nastaveni Pr. 551 = 9999, nedojde k
automatické zméné zdroje povell v rezimu PU na konektor PU. Pro zménu zdroje povelll provedte
prepnuti na rezim sitové obsluhy.

Pokud je v Pr. 550 nastavena hodnota ,2" (konektor PU v rezimu NET) a v Pr. 551 je nastavena hod-
nota ,2" (konektor PU v rezimu PU), ma pfednost rezim obsluhy z PU. Pokud tedy neni pfipojena

volitelnd komunikac¢ni jednotka, nelze rezim obsluhy prepnout na rezim sitové obsluhy.

I Zménénd hodnota nastaveni se aktivuje pii zapnuti napajeni nebo resetovani ménice.

V rezimu obsluhy z PU nelze pouzit protokol Modbus RTU. Zvolte rezim sitové obsluhy (zdroj
povell v rezimu NET).

Pokud neprobiha fizeni frekven¢niho ménice pres ovladaci panel, zhasnou viechny LED diody
zobrazeni provozniho rezimu

—C0 —]
Zdroj povelu
Pr.550 Pr.551 Ovladaci USB Konektor PU v°||te|ne ) Poznémky
panel konektor | Parametrizacni RS485 ko.m dumkl? (e
jednotka komunikace Jednotka
2 — — PU @ NET@
3 — PU — — NET®@
0 4 PU — — — NET@
9999
(vychozi e P e — NET@
hodnota)
. . ® . Prepnuti do rezimu sitové obsluhy
2 P PU zakdzéno
3 — PU — NET —
2 4 PU — — NET —
9999
(vjchozi pu® pu® pu® NET —
hodnota)
2 — — PU @ NET®@
. o ® Volitelnd komunikacni jednotka
3 o NET pfipojena
o NET o Volitelnd komunikacni jednotka
nepfipojena
9999 ® Volitelna komunikaéni jednotka
(vychozi - - NET pfipojena
hodnota) 4 PU — — —
. NET . Volitelnd komunikacni jednotka
nepfipojena
4999 @ o NET @ Volitelnd komunika¢ni jednotka
fipojena
(vychozi e P A —
hodnota) . NET . Volitelnd komunikacni jednotka
nepfipojena

Tab.6-61:  Nastaveni parametrti 550 a 551

O V rezimu obsluhy z PU nelze pouzit protokol Modbus RTU. Pfi pouziti protokolu Modbus RTU
nastavte v Pr. 550 hodnotu ,2".

@ Ppokud neni pfipojena volitelna komunikac¢ni jednotka, nelze rezim obsluhy pfepnout na rezim
sitové obsluhy.

® Ppokud Pr.551=9999, priorita zdrojl fidicich povel( v reZimu PU je: USB konektor > parametriza¢ni
jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7) > ovladaci panel.
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Moznost fizeni prostiednictvim komunikace

Rezim obsluhy
Misto Podminka Rezim Rezim ers Sitova obsluha
fizeni (Pr.551) Povel Obsluhaz PU Externi kombinované | kombinované Slto‘i'ia z‘:‘sili'::,'a (pfi pouZiti volitelné
obsluha externi obsluhy/ | externi obsluhy/ k onle)ktgru PU) komunikacni
PUT(Pr.79=3) | PU2(Pr.79=4) jednotky)
Povel chodu (start) 4 — — v _
Povel chodu (stop) <> ® <> ® v <> ®
g 2 Nastaveni
s (Kosakm’ vystupni frekvence o v - -
2 )
£ Zapis parametrii v® _® v® v® _06
o
g Reset ménice v v v v v
% Povel chodu (start) — _ _ . v —
g Povel chodu (stop) — — — — v® —
é} Jinénezvyde  |Nastaveni o o o . .
E uvedené vystupni frekvence vO
Zapis parametrii O] O] _® _® v® _®
Reset ménice — — — — v® —
Povel chodu
3 (start, stop) v - - v -
(UsB Nastaveni
_ kogggtgor) vystupni frekvence v - v - -
% (automatické | Z4pis parametrii v ® _0® _0® _® _0®
s rozpoznani)
> Reset ménice 4 4 v v v
z Povel chodu o . . . -
= (start, stop)
= Jiné nezvige | Nastaveni _ _ _ _ _
f vystupni frekvence
uvedené
Zapis parametri _6 _6 _6 _® _®
Reset ménice v v v v v® -
Tab. 6-62: Funkce v jednotlivych rezimech obsluhy (1)
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Rezim obsluhy
Misto Podminka Rezim Rezim o a Sitova obsluha
fizeni (Pr.551) Povel Obsluha z PU Externi kombinované | kombinované Slzoi\'lia %l::ilil::,'a (pfi poutziti volitelné
obsluha externi obsluhy/ | externi obsluhy/ konZktgru PU) komunikacni
PU1(Pr.79=3) | PU2(Pr.79=4) jednotky)
= Povel chodu ®
£E£ (start, stop) - o - - - v
= D
g -
=2 Nastaveni _ _ — — — ®
zL vystupni frekvence v
%5 Zapis parametri _6 _0® _0® _® NG) v®
= g Reset ménice — — — _ _ v @
- Reset ménice v v v v v
E E Povel chodu o o ®
g E (start, stop) -
% % Nastaveni ®
vystupni frekvence - v - v -

Tab. 6-62:

Funkce v jednotlivych rezimech obsluhy (2)

v:

® 0 0|

®

povoleno

:nepovoleno
: nékteré jsou povoleny

o i

Podle nastaveni v Pr. 338 ,Zdroj provoznich poveld” a Pr. 339 ,Zdroj povell pro otacky”.
PFi vyskytu chyby v komunikaci RS485 nelze ménic resetovat z pocitace.

Povoleno pouze pfi zastaveni jednotkou PU. Pfi aktivaci funkce PU stop se na ovladacim panelu
zobrazuje hlaseni ,PS”. Podle nastaveniv Pr. 75 ,Volba resetu/detekce odpojeni PU/volba tlacitka
STOP”. (Viz oddil 6.17.1.)

V zavislosti na nastaveni Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametrd” a provoznim stavu muUze byt u
nékterych parametrl zapis zakazan. (Viz oddil 6.17.2.)

U nékterych parametrd je zapis povolen nezavisle na rezimu obsluhy a pfitomnosti/nepfitomnosti
zdroje povell. Pokud Pr. 77 = 2, zapis je povolen. (Seznam parametr( viz tab. 6-1.) Smazani
parametrd je zakdzano.

Pokud Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povell v rezimu NET* = 2 (aktivovan konektor PU) nebo
Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povell v rezimu NET” = 9999 a volitelna komunikacni jednotka
neni pfipojena.

Pokud Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich poveld v rezimu NET” = 0 (aktivovana volitelnd komuni-
ka¢ni jednotka) nebo Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povel(l v rezimu NET” = 9999 a volitelna
komunikacni jednotka je pfipojena.
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Provoz pfi vyskytu alarmu

Rezim obsluhy
o Podminka Rezim Rezim ers Sitova obsluha
Mttt (Pr.551) Obsluhaz PU Externi kombinované | kombinované Slto‘i'ia %':‘silil:?a (pfi pouZiti volitelné
obsluha externi obsluhy/ | externi obsluhy/ k onle)ktgru PU) komunikacni
PU1(Pr.79=3) | PU2(Pr.79=4) jednotky)
Chyba ménice — Zastaveni
2
(Konektor PU)
0dpojeni jednatky PU od 9999 Zastaveni/pokracovani © @
konektoru PU (automatické
rozpoznani)
Jiné nez vyse uvedené Zastaveni/pokraovani ®
2 Zastaveni/ . Zastaveni/ L
Konektor PU L@ Pokracovani L@ — Pokracovani
Chyba komunikace RS485 (Konektor PU) pokratovani pokracovani
u konektoru PU Zastaveni/
Jiné nez vyse uvedené Pokracovani i ®) Pokracovani
pokracovani
3
(USB konektor) Zastaveni/ ey Zastaveni/ o
. 9999 c @ Pokracovani @ Pokracovani
Komunikacni chyba USB konektoru (automatické pokracovani pokracovani
rozpoznani)
Jiné nez vyse uvedené Pokracovani
Komunikacni alarm volitelné . Pokratovini Zastaveni/ Polracovini
komunikacni jednotky pokracovani ®

Tab. 6-63:

Provoz pfivyskytu alarmu

0)

@
®
@

C)

Lze zvolit pomoci Pr. 75 ,Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba tlacitka STOP”.

Lze zvolit pomoci Pr. 122 ,Komunikace PU - interval kontroly”, Pr. 548 ,Interval kontroly USB
komunikace”.

Rizeno volitelnou komunikaéni jednotkou.

V krokovém provoznim rezimu s obsluhou z PU je pfi odpojeni jednotky PU provoz vzdy zastaven.
Zda je vyskyt chyby (E.PUE) povolen nebo ne, se nastavuje v Pr.75 ,Volba resetu /detekce odpojeni
PU/ volba tlacitka STOP”.

Pokud Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich poveld v rezZimu NET” = 2 (aktivovan konektor PU) nebo
Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich poveld v rezimu NET” = 9999 a volitelnd komunika¢ni jednotka
neni pfipojena.

Pokud Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povell v rezimu NET” = O (aktivovana volitelna komuni-
kac¢ni jednotka) nebo Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povelll v rezimu NET” = 9999 a volitelna
komunika¢ni jednotka je pfipojena.
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v

Volba zdroje fidicich povell v rezimu sitové obsluhy (Pr. 338, Pr. 339)

Zdroje fidicich signall jsou zdroj provoznich poveld, ktery fidi signaly souvisejici se spusténim ménice
a volbou funkci, a zdroj povell pro nastaveni otacek, ktery fidi signdly souvisejici s nastavenim frek-
vence.

V rezimu sitové obsluhy jsou povely z externich svorek a komunikace (konektor PU nebo volitelna
komunikacni jednotka) nasledujici:

Misto Zdroj provoznich povelu (Pr. 338) 0: NET 1: Externi
fizeni f @ a5 0: 1: 2: 0: 1: 2: Poznamky
provozu Zdroj poveli pro otacky (Pr. 339) NET Externi |Externi |NET Externi |Externi
Pevna funkce | Vystupni frekvence z NET — NET | NET — NET
(Funkce komunikace
odpovidajici Svorka 2 — Externi — — Externi —
svorce)
Svorka 4 — Externi — Externi
Povel pro béh nizkou rychlosti/ Pr.59=0
0 RL |vymazani délkového nastaveni/ NET Externi NET Externi (pfednastavené
volba kontaktniho zastaveni 0 rychlosti)
Povel pro béh stiedni Pr.59 =1, 2 (dalkové)
1 RM | rychlosti/dalkové nastaveni - NET Externi NET Externi Pr.270= 1 i
zpomalovani g;ontaktnl zastaveni
Povel pro béh vysokou
2 RH |rychlosti/dalkové nastaveni - NET Externi NET Externi
zrychlovéni
. . Pr.270=1
< 3 RT Volba dn{hyCh funkci / volba NET Externi (kontaktni zastaveni
0 kontaktniho zastaveni 1 N
(] o
% E 4 AU |Nastaveni vstupu na svorce 4 — Kombinované — Kombinované
=]
E E 5 JOG |Volba krokového provozu — Externi
E 9:-. 7 OH |Vstup externiho termorelé Externi
£ c
21z Pr.59=0
E 8 REX |Volba patnacti rychlosti NET Externi NET Externi (pfednastavené
z rychlosti)
10 | X10 |Signal povoleni chodu ménice Externi
Externi blokovani .
12 | X12 obsluhy z PU Externi
14 | X14 |Svorka aktivace PID regulace NET Externi NET ‘ Externi
15 BRI |Signal dokonceni otevieni brzdy NET NET
16 | x6 Pfepinani obsluhy z PU a externi Externi
obsluhy
18 | X18 |Pepnutina V/f NET | Externi
Tab. 6-64: Zdpis provoznich povelti a poveld k nastaveni otdcek (1)
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Misto Zdroj provoznich povelt (Pr. 338) 0: NET 1: Externi
fizeni . s s 0: 1: 2: 0: 1: 2: Poznamky
RIONOZU Zdroj povelil pro otatky (Pr. 339) NET Externi |Externi |NET Externi |Externi
Blokovani vystupu Kombinované Externi Pr.79+7
24 | MRS |Blokovaniobsluhy z PU Pr.79=7
Externi (Pokud neni prifazen
< signal X12)
0
¢ | £ 1|25 | stoP V.olb,a Prldrzenl startovacich o Externi
< N signald
=]
E R | 60 | STF |Povel pro otaceni vpred NET Externi
E f‘i'- 61 STR | Povel pro otaceni vzad NET Externi
£ c
S | £ |62 | RES |Reset Externi
ol e
,Ztg 65 | X65 |Prepinani obsluhy PU-NET Externi
66 X66 Pfepindni externi a sitové Externi
obsluhy
67 X67 | Prepnuti zdroje povell Externi
Tab. 6-64: Zadpis provoznich povelt a povell k nastaveni otdcek (2)

Vysvétlivky k tabulce:

Externi: Rizeni mozné pouze externim signalem na svorce.

NET: Rizeni mozné pouze prostiednictvim komunikace.

Kombinované:  Rizeni mozné jak z externi svorky, tak prostfednictvim komunikace.
Rizeni neni mozné ani z externi svorky, ani prostfednictvim komunikace.

POZNAMKY I Zdroj fidicich povelt komunikace je nastaven v Pr. 550 a Pr. 551.

Pokud Pr. = 2, je mozné nastaveni Pr. 338 a Pr. 339 ménit i za chodu ménice. Zména nastaveni se
projevi az po zastaveni ménice. Dokud neni ménic¢ zastaven, jsou aktivni pivodni komunikacni
zdroje provoznich povell a povell pro otacky.
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POZNAMKY

Pirepinani zdroju povelti externi svorkou (X67)

V rezimu sitové obsluhy je mozné zdroj spoustécich povell a zdroj povell pro nastaveni otacek pre-
pnout pomoci signalu pfepnuti zdroje povell (X67).

Pro pfifazeni signalu X67 k fidici svorce nastavte hodnotu ,67" v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba
funkce vstupni svorky”.

Pokud je signal X67 vypnuty, jsou zdrojem spoustécich povel(l a povell pro nastaveni otacek fidici
svorky.

Stav signalu X67 Zdroj provoznich povelii Zdroj povelu nastaveni otacek
Signal nepfifazen
Podle Pr.338 Podle Pr.339
ZAP.
VYP. Rizeni mozné pouze externim signalem na svorce.

Tab. 6-65:  Prepindni zdroji povelt signdlem X67

Stav sepnuti/vypnuti signadlu X67 se zohledriuje pouze béhem zastaveni. Sepnuti svorky béhem
provozu je zohlednéno az po zastaveni.

I Pokud je signal X67 vypnuty, neni mozné provést reset prostiednictvim komunikace.

Zména prifazeni svorek pomoci Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” mize ovlivnit dalsi
funkce. Pfed nastavenim prosim ovéfte funkci jednotlivych svorek.
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Komunika¢ni rezim a nastaveni

6.19

6.19.1

POZNAMKY

Komunikacni rezim a nastaveni

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Komunikace pres konektor PU Vychozi nastaveni komunikace pfi spojeni | Pr. 117-Pr. 124 6.19.2
s pocitatem (konektor PU)
Specifikace komunikace protokolem Pr.117,Pr. 118, 6.19.5
Modbus RTU Pr.120, Pr. 122,
Pr. 343, Pr. 502
Pr.549
Omezeni zapisu parametri pies Komunikace - volba zapisu do EZPROM Pr.342 6.19.3
komunikaci
Komunikace pfes USB USB komunikace Pr.547, Pr. 548 6.19.6
(FR Configurator)
Konektor PU

Pomoci konektoru PU mUzete provadét fizeni komunikaci z osobniho pocitace apod. Pfi propojeni
konektoru PU s osobnim, primyslovym nebo jinym pocitacem pomoci komunikacniho kabelu je
mozné obsluhovat a sledovat méni¢ nebo nacitat a zapisovat parametry uzivatelskym programem.

Obr. 6-109:
Vystupni kontakty konektoru PU
1) az 8)
1001935
Kontakt ¢. Nazev Popis
1) SG Zem (propojeno se svorkou 5)
2) — Napajeni ovladaciho panelu
3) RDA Vstup ménice+
4) SDB Vystup ménice—
5) SDA Vystup ménice+
6) RDB Vstup ménice—
7) SG Zem (propojeno se svorkou 5)
8) — Napajeni ovladaciho panelu
Tab. 6-66: Konektor PU (popis kontakt()

Kontakty ¢. 2) a 8) zajistuji napdjeni ovladaciho panelu nebo parametriza¢ni jednotky. Nepouzivej-
te tyto kontakty pro komunikaci RS485.

Konektor PU nezapojujte do modulového konektoru sitové karty pocitace, faxmodemu nebo tele-
fonu. Kv(li rozdilim v elektrickych specifikacich by mohlo dojit k poskozeni zatizeni.

FR-E700SC EC
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Parametry

Konfigurace a zapojeni komunikaéniho systému na konektoru PU

@ Pripojeni jednotky PU k ménici

FR-PUO7

\ Konektor RJ-45

Ménic

Konektor
PU

||

X

N

FR-A5CBL

@ Pripojeni pocitace k jednomu ménici

]

PC

Méni¢

Rozhrani
RS485

Stanice 0

Konektor
PU

B

\ Konektor

Kabel dle obr. 6-114

Obr. 6-110:
Pripojeni jednotky PU ke konektoru PU

1001829E

Obr.6-111:
Pripojeni rozhrani RS485 na PC ke konektoru PU

1001211E

® Kontakty ¢. 2) a 8) zajistuji napajeni ovladaciho panelu nebo parametrizacni jednotky. Nepouzi-

vejte tyto kontakty pro komunikaci RS485.

PC

Konektor
RS232C

Kabel

RS232C —»{ - max.15m

RS232C/RS485

Prevodnik

L

Ménic

Stanice 0

Konektor
PU

L]

[
\

Konektor
RJ-45

\ SC-FRPC

Obr.6-112:
Pripojeni rozhrani RS232C na PC ke konektoru PU

1001212E
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@® Kombinace pocitace a vice ménici

PC Stanice 0 Stanice 1 Stanicen
|: Konektor Konektor Konektor
PU PU PU
Rozhrani |,
RS485
----- Zakoncovaci
\ FR-A5CBL FR-A5CBL odpor @
Sbérnicovy rozdélovac¢ FR-RJ45-HUB10
1-SG
2-P5S
Spi 3-RDA Spid
Ménic 4.5DB Mesmc
5-SDA
RJ-45 6.RDB 4 RJ-45
7-SG
Méni¢ 1 | 8-PSS
Konektor Méni¢ Méni¢
5 6
L] RJ-45 RJ-45
FR-A5CBLT — )]
+5VDC
Ménic Ménic
3 4
RJ-45 hd RJ-45
PC
Konektor
RS232C
Méni¢ Méni¢
1 2
= RJ-45 RJ-45
Prevodnik
SC-FRPC —> RS232C/RS485 j
—
Vstup sbérnice Vystup sbérnice
RJ45 RJ45
+5VDC —>»
napajeni
prevodniku
FR-RJ45TR
1001902E

Obr. 6-113: Pripojeni pocitace k nékolika ménicim

@ v zavislosti na prenosové rychlosti a pfenosové vzdalenosti mohou byt ménice ovlivnény odra-
zem signdalu. Pokud ma tento odraz negativni vliv na komunikaci, pfipojte zakoncovaci odpor.
Pokud je k pripojeni pouzit konektor PU, pouzijte rozdélovac, protoze pfipojeni zakoncovaciho
odporu neni mozné.

Zakoncovaci odpor pfipojte pouze k ménici nachazejicimu se nejdale od pocitace.
(Zakoncovaci odpor: 100 Q)
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Pripojeni k pocitaci s rozhranim RS485

@® Propojenijednoho pocitace s rozhranim RS485 a jednoho ménice

Méni¢
Zapojeni kabelu a smér signal
Kontakty na strané pocitace ® Konektor PU
Vstup dat < SDA
Vstup dat < SDB
Vystup dat > RDA
Vystup dat > RDB
2 v
Signalové zem < 0,2 mm? nebo vétsi sG
1001938F
Obr. 6-114: Pripojeni k ménici
@ Propojeni jednoho pocitace s rozhranim RS485 a ,n” ménicu (nékolika ménica)
pc®
Vstup D —
Vystup E? 11—~~~ - Zakon¢ovaci
z ””” modpor@

RDB «—¢
RDA |«
SDB

SDA

RDB {«—¢
RDA |«
SDB

SDA

RDB [«—
RDA |«
SDB

SDA

SG SG SG  F-----1 SG
Stanice 0 Stanice 1 Stanice n

1001939E

Obr. 6-115: Pripojeni k nékolika ménicim

O] Zapojeni provedte v souladu s provozni pfiru¢ckou pouzivaného pocitace. Dikladné zkontrolujte
¢isla kontaktl pocitace, protoze se u rdznych model lisi.

@ v zavislosti na prenosové rychlosti a pfenosové vzdalenosti mohou byt ménice ovlivnény odra-
zem signalu. Pokud ma tento odraz negativni vliv na komunikaci, pfipojte zakon¢ovaci odpor.
Pokud je k pfipojeni pouzit konektor PU, pouzijte rozdélova¢, protoze pfipojeni zakoncovaciho
odporu neni mozné. Zakoncovaci odpor pfipojte pouze k ménici nachazejicimu se nejdéle od
pocitace. (Zakoncovaci odpor: 100 Q)

POZNAMKA I Nepouzivejte kontakty €. 2, 8 kabelu FR-A5CBL. (Viz strana 6-227.)
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Zapojeni se dvéma vodici

Pokud pocita¢ pouziva dvouvodicové pripojeni, je mozné zménit zapojeni na ménici na dvouvodi-
¢ové premosténim vstupnich a vystupnich kontaktt koliku konektoru PU.

e T Obr. 6-116:
SDA Zapojeni se dvéma vodici
Povoleni ;(5

vystupu

Povoleni
vstupu

1001833E

POZNAMKY Je tieba vytvorit program, ktery zakéze vystup dat, kdyz pocitac¢ nevysila (stav pfijmu), a zakdze
piijem béhem odesilani dat (stav odesilani), aby pocita¢ nepfijimal sva vlastni data.

I Délka pfemostovacich vodic¢li by méla byt co nejkratsi.
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6.19.2 Vychozi nastaveni a specifikace komunikace R5485
(Pr.117 azPr. 120, Pr. 123, Pr. 124, Pr. 549)

Slouzi k provedeni poZzadovanych nastaveni komunikace po RS485 mezi méni¢em a osobnim poci-
tacem. Ke komunikaci slouzi konektor PU na ménici.

@ Nastavovani parametr, monitorovani atd. Ize provadét pomoci protokolu ménice Mitsubishi
nebo protokolu Modbus RTU.

@® Aby byla komunikace mezi osobnim pocita¢em a méni¢em moznd, musi byt provedena iniciali-
zace nastaveni komunikace v ménici. Bez provedeni zakladnich nastaveni nebo pfi chybném
nastaveni nemuze datova komunikace probihat.

Parametry souvisejici s komunikaci pres konektor PU

% « Vychozi Rozsah . 177 . .
Pr.c. |Nazev hodnota e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Zadejte cislo stanice ménice. —
Komunikace PU 0 0-31 isla stanic u ménicd nastavte, pokud je k
— Cislo stanice (0-247) @  |jednomu pocitati pripojen vic nez jeden
ménic.
Nastavte komunikacni rychlost.
18/9/ Komunikacni rychlost
Komunikace PU — rychlost 192 192/384 = nastavend hodnota x 100.
Napfiklad pfi hodnoté nastaveni 192" je
komunikacni rychlost 19200 by/s.
Délka stop bitu Délka dat
0 1 bit
8 bitd
Komunikace PU — délka stop bitu 1 1 2 bity
10 1 bit
7 bitd
n 2 bity
0 Bez kontroly parity
Komunikace Pl.J 2 1 S kontrolou na lichou paritu
— kontrola parity
2 S kontrolou na sudou paritu
] 0-150 ms Nastavte cekaci dobu mezi pfenosem dat pro
Komunikace PU 9999 ménic a odpoveédi.
— doba prodlevy
9999 Nastaveni komunikacnimi daty.
0 CR/LF se nepouziva
Komunikace PU o
_ volba CRILF 1 1 Pouzivd se CR
2 Pouzivd se CR/LF
0 Protokol ménice Mitsubishi (provoz spojeni s
Volba protokolu 0 potitatem)
1 Protokol Modbus RTU

VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

® pokud je v Pr. 549 nastavena ,1” (protokol Modbus RTU), plati rozsah nastaveni v zavorce.

POZNAMKA Po provedeni zékladnich nastaveni parametrl musite vzdy ménic resetovat. Po zméné parametr(
souvisejicich s komunikaci nelze provadét komunikaci, dokud nebyl ménic resetovan.
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Volba chovani p¥i vyskytu chyby komunikace (Pr. 121, Pr. 122, Pr. 502)

Pr.¢. |Nazev I‘llg;::?a n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Pocet opakovanych pokusii v pfipadé chyby chybé pfi pfijmu dat 7 Dobarozbéhu 6.7.1
Potet novych 0-10 Pokud pocet po sobé jdoucich chyb pfekroci pfipustnou hodnotu, ménic se 8 Doba dobéhu 6.7.1
pokusii 0 1 odpoji (zavisi na Pr. 502). 190-192  Volba funkce vystupni  [6.10.5
komunikaci PU Plati pouze pro protokol ménice Mitsubishi (provoz ve spojeni s pocitatem) svorky
9999 | Pokud se vyskytne komunikacni chyba, nedojde k odpojeni ménice.
0 Je povolena komunikace RS485. Jakmile je méni¢ pfepnut do provozniho
rezimu zdrojem povel, dojde ke komunikacni chybé (E.PUE).
Komunikace PU — 0 0,1 Interval kontroly komunikace (detekce ztraty signdlu). Pokud stav bez
interval kontroly - komunikace pfetrvava déle, nez je pfipustna doba, dojde k odpojeni
999,85 | ménice (zavisi na Pr. 502).
9999 | Zadnd kontrola komunikace (detekce ztrédty signdlu)
Pfi vyskytu chyby | Indikace Vystup chyby Haas st
chyby
Volnobézné . Zastaveni
Volba rei’imu 03 zastaveni EPUE Vystup (E.PUE)
zastaveni pii
. 0 j i
vyskytu 1 Bradéné zastaveni | ETVEPO Vystup po Zg spta\éem
komunikaéni chyby zastaveni zastaveni (E.PUE)
Funkce
2 Brzdéné zastaveni EPUE po Bez vystupu automatického
zastaveni
restartu

Vy$e uvedené parametry lze nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0. P¥i
pfipojeni volitelné komunikacni jednotky je vSéak mozné provést nastaveni kdykoli. (Viz oddil 6.17.4.)
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Priklad V

POZNAMKA

Nastaveni poctu opakovanych pokusti (Pr. 121)

Nastavte pfipustny pocet opakovanych pokust v pfipadé chyby pfi pfijmu dat. (Chyby pfijmu dat, u
kterych se provadéji opakované pokusy, viz strana 6-245.)

Pokud dojde k vice chybdm pfijmu dat za sebou a jejich pocet pfekroci nastaveny pfipustny pocet
pokusl, ménic se odpoji (E.PUE) a motor se zastavi (podle nastaveni v Pr. 502).

Pfi nastaveni hodnoty ,9999” neni hlaena chyba ménice, ani kdyz dojde k chybé pfijmu dat, ale na
vystup se pfivede alarmni signal (LF).

Svorku slouzici k vystupu signdlu LF pfifadite nastavenim hodnoty ,98" (pozitivni logika) nebo , 198"
(negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

I Komunikace pres konektor PU pfi rdznych nastavenich parametru 121

Komunikace pres konektor PU, Pr. 121 = 1 (vychozi hodnota)

Potitaé Chyba E.PUE

g a
Y Tok dat :l >| chybny >| chybny J
Ménic L L
Méni¢ Z < 2
U Tok dat g = g ;

Pocitac T

i

Chyba piijmu Chyba piijmu

Komunikace pres konektor PU, Pr. 121 = 9999

Pocita¢
U Tovk f{at :l =| chybny =>| Chybny g Normalni

Méni¢ ] L L

Méni¢ =4 X | X ! -
U Tok dat g <Z( 3 <Z( 3 2

Pocitac

Q
Q

|Chyba pfijmu | 3 Chyba piijmu |

I} [ I}
LF VYP. ZAP. VYP. ZAP. VYP.

1001354E

Obr. 6-117: Chyba prenosu dat
A

Pr. 121 plati pouze pf¥i volbé protokolu ménice Mitsubishi (provoz ve spojeni s pocitacem). Pfi vol-
bé protokolu Modbus RTU je Pr. 121 neplatny.
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Priklad VV

POZNAMKY

Detekce ztraty signalu (Pr. 122)

Pokud je funkci detekce ztraty signalu detekovana ztrata signalu (zastaveni komunikace) mezi méni-
¢em a zafizenim master, je nahlaSena chyba komunikace (E.PUE) a ménic se odpoji (podle nastaveni
v Pr.502).

PFi nastaveni ,9999” se kontrola komunikace (detekce ztraty signalu) neprovadi.

Pfi hodnoté nastaveni 0" (vychozi hodnota) je komunikace RS485 mozna. Jakmile je viéak ménic fize-
nim prepnut do rezimu obsluhy (ve vychozim nastaveni rezim sitové obsluhy), dojde ke komunikacni
chybé (E.PUE).

Detekce ztraty signalu se provadi, kdyz je nastaveni mezihodnotami 0,1 s 2 999,8 s. Detekce ztraty sig-
nalu vyzaduje, aby byla data z pocitace odesilana (viz fidici kdd protokolu ménice Mitsubishi (strana
6-243), komunikacni protokol Modbus RTU (strana 6-260)) v daném intervalu kontroly komunikace.
(Ménic provadi kontrolu komunikace (smazani ¢itace kontrol komunikace) bez ohledu na nastaveni
¢isla stanice u dat posilanych ze zafizeni master.)

Kontrola komunikace se provadi od prvni komunikace v rezimu obsluhy s aktivovanym zdrojem fidi-
cich povelll (ve vychozim nastaveni rezim sitové obsluhy).

Komunikace pfes konektor PU, Pr. 122 =0,1-999,8 s

Rezim obsluhy <— Externi —>| +—PU —>

Pocitac |
U Tok dat @

. T ENE

Méni¢ = .
U Tok dat | h |
Potital ' T

h
| t ' ! Alarm EPUE
: . . \
122 ool r,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,- ,,,,,,,,,,,,,, (A R
Cita¢ kontrol ' ' '
komunikace | :/I !
h h
[ o
i

Obr. 6-118: Detekce ztrdty signdlu

1001220E

A

Pred spusténim provozu vzdy nastavte interval kontroly komunikace, abyste pfedesli nebezpec-
nym situacim.

Datova komunikace se nespousti automaticky, ale provadi se jen po vyslani zadosti o komunikaci
pocitacem. Pokud je komunikace béhem provozu znemoznéna napf. kvili poskozeni signalniho
kabelu, nelze ménic zastavit. Az uplyne interval kontroly komunikace, dojde k nouzovému zasta-
veni ménic¢e (E.PUE). Méni¢ Ize nechat volnobézné zastavit sepnutim jeho signdlu RES nebo
vypnutim napdjeni.

Pokud je komunikace pferusena kvili poskozeni signalniho kabelu, chybé v pocitaci apod., ménic

takovou chybu nedetekuje. To je tfeba mit vzdy na paméti.

FR-E700SC EC
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Volba zastaveni p¥i vyskytu chyby v komunikaci (Pr. 502)

Lze zvolit zastaveni v piipadé prekroceni ¢itace opakovanych pokus(i (pouze protokol ménice Mit-
subishi) nebo vyskytu chyby detekce ztraty signélu.

Pr.502

Provoz

Indikace Vystup chyby

0 (vychozi hodnota)

Volnobézné zastaveni.

Sviti E.PUE Aktivovan

1

Brzdéné zastaveni

Po zastaveni sviti E.PUE Aktivovan po zastaveni

2 Neaktivovan
3 Stejné jako pfi nastaveni hodnoty ,0”
Tab. 6-67:  Chovdni privyskytu chyby
Pr.502 Provoz Indikace Vystup chyby
0 (vychozi hodnota) Z(istava zastaveno E.PUE Z(istava aktivovan

1

Funkce automatického

Normalni zobrazeni Neaktivovan

2 restartu
3 Stejné jako pfi nastaveni hodnoty ,0”
Tab. 6-68: Chovdni pri odstranéni chyby
Vyskyt chyby Odér:;abnfnl' Obr. 6-119:
Chybav . . Chovdni pri nastaveni Pr. 502 na 0" (vychozi
komuniked VYP. ZAP. VY. hodnota) nebo ,3“
T ”
o & 3 Volny 3
2 ‘ dobéh |
g motoru !
3 :
= - :
El 1
| | Cas
Zobrazeni f — i
chyby (EPUE) Displej
Vystup chyby 7
e VYP. ZAP. :
‘ ‘ 1001834E
Vyskyt Odslgratl)'léni Obr. 6-120:
hyb: chyby P ,
Chybav w . Chovdni pti nastaveni Pr. 502 na , 1"
komunikaci VYP. ZAP. VYP.
A 3 3
g ! Brzdéné !
9] zastaveni !
> h I
s : / |
= | |
5 | |
$ ! !
i i | >
| i I Cas
Zobrazeni | ,Dlil
chyby (E.PUE) ! | Isple)
Vystup chyb | 1
ystup chyby we. | | zaP. ]
i w 1001835€
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Vyskyt Ods':rabnéni Obr. 6-121:
hyb chyby s e ,
Chybav ey K Chovadni pfi nastaveni Pr. 502 na 2"
komunikaci  yyp, ZAP. VYP.
A
§ Brzdéné
g zastaveni
/
c
)
| | Cas
Zob! i - -
chyby (EPUB) Displej
Vystup chyb |
ystup (AKMV) VYP.
1001836E
POZNAMKY I Vystup chyby znamena vystup chybového vystupniho signalu (signadl ALM) nebo alarmniho bitu.

Pokud je nastavenim aktivovan vystup chyby, je popis chyby ulozZen v historii chyb. (Popis chyby je
do historie chyb zapsan pfi aktivaci vystupu chyby.) Pokud neni vystup chyb aktivovan, uréeni
chyby docasné prepise indikaci chyb v historii chyb, ale nebude uloZeno. Po odstranéni chyby se
indikace chyby prepne zpét na bézny monitor a historie chyb se vrati do pfedchoziho stavu indi-
kace chyb.

Pokud je v Pr. 502 nastavena hodnota ,1” nebo ,2", doba dobéhu odpovida normalnimu nastaveni
doby dobéhu (napf. Pr. 8, Pr. 44, Pr. 45). Doba rozbéhu také odpovida normalni dobé rozbéhu
(napf. Pr. 7, Pr. 44).

Pokud je v Pr. nastavena hodnota ,2“, povel chodu / povel nastaveni rychlosti pfi restartu odpovi-
da povelu pred vyskytem chyby.

Pokud je v Pr. nastavena hodnota ,2", dojde k chybé v komunikaci a chyba je béhem brzdéni
odstranéna, ménic¢ v tom okamziku za¢ne opét zrychlovat.
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6.19.3 Volba zapisu do E2PROM p#i komunikaci (Pr. 342)

Pti provadéni zapisu parametr(i z konektoru PU ménice, pifes USB komunikaci a volitelnou komuni-

ka¢ni jednotku Ize zafizeni pro ukladani parametr(i prepnout zkombinace E2PROM + RAM na vyhrad-
né pamét RAM. Nastavte, pokud je vyzadovana ¢asta zména parametrd.
Pfi casté zméné hodnot parametrl natavte v Pr. 342 hodnotu , 1%, aby se zapisovaly pouze do paméti

RAM. Casté zapisovani parametr( pfi ponechani nastaveni 0" (vychozi hodnota) (zapis do EZPROM)
zkracuje zivotnost paméti E2PROM.

Vychozi Rozsah

Pl Nazew hodnota nastaveni

Popis Souvisejici parametry Viz oddil

Hodnoty parametrii zapisované komunikaci jsou —
zapisovény do E2PROM a RAM.

Hodnoty parametrii zapisované komunikaci jsou
zapisovany do RAM.

0

Komunikace — volba zépisu do
E2PROM

Vyse uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0. Pfi
pfipojeni volitelné komunikacni jednotky je viak mozné tento parametr nastavit kdykoli. (Viz
oddil 6.17.4.)

POZNAMKA Pokud je v Pr. 342 nastavena hodnota , 1" (zapis pouze do RAM), dojde pfi vypnuti napajeni méni-
¢e k vymazani zménénych hodnot parametr(. Hodnoty parametrd dostupné pii opétovném

zapnuti napajeni jsou tedy hodnoty dfive ulozené v paméti E2PROM.
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6.19.4

Protokol ménice Mitsubishi (komunikace s pocitacem)

Nastavovani parametr(, monitorovani atd. Ize provadét pres konektor PU ménic¢e pomoci protokolu
ménice Mitsubishi (komunikace s pocitacem).

Specifikace komunikace

Polozka Popis i‘;‘r‘;’,'::{'r‘;
Komunikac¢ni protokol Protokol Mitsubishi (spojeni s pocitacem) Pr.549
Pfislusna norma EIA-485 (RS485) —
Pocet pripojenych ménicud 1:N (max. 32 jednotek), nastaveni cisla stanice: 0 az 31 Pr.117
rKy"c“QI‘c‘)Zikaé”" Konektor PU Volitelna 4800 / 9600 / 19200 a 38400 b/s Pr.118
Ridici protokol Asynchronni rezim —
Metoda komunikace Poloduplexni rezim —
Znakova sada ASCII (volitelné 7 bitd nebo 8 bitd) Pr.119
Spoustéci bit 1 bit —
Specifikace Délka stop bitu Volitelné 1 bit nebo 2 bity Pr.119
komunikace Kontrola parity Volitelné kontrola zapnuta (sud3, lichd) nebo vypnuta Pr.120
Kontrola chyb Kontrola kontrolniho souctu —
Koncovy znak CR/LF (volitelng) Pr.124
Nastaveni doby prodlevy Volitelné aktivni/neaktivni Pr.123
Tab. 6-69: Specifikace komunikace
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Pribéh komunikace

Datova komunikace mezi pocitacem a ménicem ma nasledujici priibéh:

Potita¢ Cteni dat
< g
Utokdat |
‘@
Ly |

Ménic (1) : (4] (5) >

Ménic ol o |
U Tok dat @

Potita¢ ¢

Zapis dat
1000030C

Obr. 6-122: Schématicky diagram vymény dat

® Ppokud je detekovéna chyba v datech a musi byt proveden opakovany pokus, provedte tento
opakovany pokus uzivatelskym programem. Pokud pocet po sobé jdoucich opakovanych pokusu
pfesahne nastaveni pfislusného parametru, dojde k nouzovému zastaveni ménice.

@ py piijeti chybnych dat posila méni¢ pocitaci opakované ,odpovédni data €. Pokud pocet po
sobé jdoucich chyb v datech dosahne nebo presahne nastaveni pfislusného parametru, dojde k
nouzovému zastaveni ménice.

Pfitomnost/absence komunikace a typy datovych formati

Datova komunikace mezi pocitacem a ménic¢em probiha v ASCIl kddu (hexadecimalni format). Pfi
vyméné mezi externim pocitacem a frekvencnim méni¢em jsou data automaticky konvertovana do
formatu ASCII. V nasledujici tabulce jsou jednotlivé datové formaty oznaceny pismeny A-F. Odpovi-
dajici formaty jsou vysvétleny v dalsim oddile.

Povel Vystupni Slozena Zapis Reset . Cteni para-
C. |Operace chodu frekvence | instrukce | parametrii| ménice DY metra
o Méni¢i je poslana zadost o komunikaci Al A A3 A A B B
podle uzivatelského programu v pocitaci. A® A®
e \I\I/;ezcgcnneodesﬂa data, dokud k tomu neni Aktivni Aktivni Aktivni Aktivni Neaktivni Aktivni Aktivni
Odpovédni data Z4dné chyba © E E
zménice (kontrola chyb | (pozadavek C C a® C c® E1 ®
udat @) ® E2
) pfijat) E2
S chybou
(Pozadavek D D D D D® D D
odmitnut)
0 Doba prodlevy zpracovani pocitatem 10 ms nebo vyssi
Odpovédzpotitate v | 73dn4 chyba @ _ S .
reakci na odpovédni | (bez zpracovani | Neaktivni | Neaktivni Neaktivni | Neaktivni | Neaktivni | Neaktivni | Neaktivni
data @ o (@) @ (@)
méni¢em)
e (kontrola chyb u dat @)
S chybou
(Ménic posila Neaktivni Neaktivni F Neaktivni Neaktivni F F
znovu @)

Tab. 6-70:

Komunikace a datovy formdt

® p¥iodesilani dat zadosti o komunikaciz pocitace do ménice jeipozjisténi,,zddna chyba dat (ACK)”
potfeba prodleva 10 ms. (Viz strana 6-245.)
Odezva ménice na pozadavek na reset ménice je nastavitelna. (Viz strana 6-249, tab. 6-75.)

)

® Pp¥inastavenilibovolné hodnoty zrozsahu 0,01 az,9998" v Pr. 37 a nastaveni datového formatu
A2" nebo ,E2” instruk¢nim kédem HHF. Pfi ¢teni nebo zapisu Pr. 37 je datovy format vzdy A2 a E2.

@

V pfipadé chyby provozniho rezimu a chyby datové oblasti obsahuji data C1 chybovy kéd (viz
strana 6-257). Kromé téchto chyb je kod zaslan zpét v datovém formatu D.
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® Zapisdat
Data Zadosti o komunikaci vyslané z podita¢e do ménice @
Pocet znakii
Format
1 z|3 4|5 6 7‘s|9‘1o 11‘12 13 14‘15‘16‘17‘18‘19
Cislostanice | Instrukeni | Doba Kontrolni
A ENQ@ méniﬁe® kod prog)levy Data soucet @
(islostanice | Instrukeni | Doba Kontrolni
A |ENe@ ménice @ kod pro%evy Data soucet @
Cislostanice | Instrukeni | Doba Kontrolni
A [N ®@ ninice @ kéd pro%evy Data ot | @
x . . - | Typ piji- i
(islostanice | Instrukeni | Doba [Typode . Kontrolni
A3 ENQ® G h prodlevy | silanych | manych Data1 Data 2 Y O]
ménice kad ® dat dat soudet
Odpovéd z frekvenéniho méni¢e na externi pocitac @ (nezjisténa zadna chyba dat)
Pocet znakii
Format
1 z|3 4 5|6|7|8|9|10|11|12|13|14|15|16|17|18|19
(islo stanice
®
¢ ACK méniée® @
Typ
= ) . | Typ pfiji- . . .
Cislo stanice | odesi- | Kod Kod ETX | Kontrolni
® )
a S ménice@ | lanjich madr;);ch chyby 1 | chyby 2 Data1 Data2 ® soucet @
dat

Odpovéd z frekveneniho ménice na externi pocita¢ @ (zjisténa zadna chyba dat)

Pocet znakii
Formdt
1 2 3 4 5
Cislo stanice Kéd

D (MKD] e | by | @
© Yvadi fidici kod (viz tab. 6-71).
@ (isla stanice ménicd se udavaji v rozsahu HOO az H1F (stanice 0 az 31) hexadecimalné.
® Ppokud Pr. 123, Pr. 337 ,Nastaveni doby prodlevy” 9999, musi byt vytvofena data zadosti o

komunikaci bez ,doby prodlevy” v datovém formatu. (Pocet znak se snizuje o 1.)
O]

Kéd CR, LF

Pfi prenosu dat z pocitace do ménice se u nékterych pocitac¢d na konec skupiny dat automaticky
nastavuji koédy CR (carriage return) a LF (line feed). V takovém pfipadé je nutné nastavit ménic
podle pocitace. Pfitomnost ¢i nepfitomnost kod CR a LF Ize nastavit pomoci Pr. 124 ,Komunikace
PU - volba pfitomnosti/absence CR/LF".
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® Ctenidat

Data zadosti o komunikaci vyslané z pocita¢e do ménice @

Pocet znakii
Format
1 2 3 [ 4] s 6 7 | 8
B 0) Cislostanice Instrukéni Dg?a Kontrolni soucet
ENQ ménice @ kod pro@evy

Odpovéd z frekvenéniho méni¢e na externi pocitac @ (nezjisténa zadna chyba dat)

Pocet znakii
Format
1 2 3 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 8 9 [ 10 | n | n ‘ 13
Cislo stanice
® trans @ -
E STX ménite @ Nactend data ETX Kontrolni soucet O]
Cislo stanice
(D v < (D , v
E1 STX ménice @ Nactend data ETX Kontrolni soutet | @
E2 st @ CIS[O ?Eanése Nactend data ex® | Kontrolni soucet @
ménice
Pocet znakii
Format
1 2 3 4-23 24 25 26 27
Cislo stanice Nattend data
® ® i sout
s ST ménice @ (Informace o modelu frekvencniho ménice) ETX Kontrolni soucet @

Odpovéd z frekven¢niho ménice na externi pocita¢ €@ (zjisténa zadna chyba dat)

Pocet znakii
Format
1 2 | 3 4 5
Cislo stanice Kod
@
D NAK menee® | by | @

Data odesilana z

pocitacte do ménice @

Cisla stanice méni¢( se udavaji v rozsahu H00 az H1F (stanice 0 aZ 31) hexadecimalné.
Pokud Pr. 123, Pr. 337 ,Nastaveni doby prodlevy” 9999, musi byt vytvofena data Zadosti o

Pocet znakii
Format
1 2 ‘ 3 4
C = .
(islo stanice
(Nezjisténa zadna Ak @ P @
chyba dat) menice
F (islo stanice
Gitenachybaday | WK | @ ®
® Uvadi fidici kéd (viz tab. 6-71).
@
®
komunikaci bez ,doby prodlevy” v datovém formatu. (Pocet znaku se snizuje o 1.)
® Kéd CR, LF

Pfi prenosu dat z pocitace do ménice se u nékterych pocitacli na konec skupiny dat automaticky
nastavuji kody CR (carriage return) a LF (line feed). V takovém pfipadé je nutné nastavit ménic
podle pocitace. Pfitomnost ¢i nepfitomnost kodl CRa LF Ize nastavit pomoci Pr. 124 ,Komunikace
PU - volba pfitomnosti/absence CR/LF”.
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POZNAMKY

Definice dat
@ Ridici kody
Nazev signalu ASCIl kod Popis
STX HO02 Zacatek textu (zac¢atek dat)
ETX HO3 Konec textu (konec dat)
ENQ HO5 Dotaz (zddost o komunikaci)
ACK HOo6 Potvrzeni (nezjisténa zadnd chyba)
LF HOA Line Feed
CR HOD Carriage Return
NAK H15 Negativni potvrzeni (zjisténa zadna chyba)
Tab.6-71: Ridici kédy

® Cislo stanice ménice

Specifikujte ¢islo stanice pfifazené ménici, ktery komunikuje s pocitacem.
Cisla stanice méni¢(i se udavaji v rozsahu H0O a H1F (stanice 0 az 31) hexadecimalné.

Instruk¢ni kod

Specifikujte procesni pozadavek, napf. obsluhu nebo monitorovani, dany pocitacem ménici.
Ménic tak m0ze byt obsluhovan a monitorovan riznymi zplsoby, zaddvanim instrukénich kodu

podle potieby. (Viz pfiloha.)
Data

Oznacuje data, napf. frekvenci a parametry, prenasena z ménice a do ménice. Definice a rozsahy
nastavenych dat jsou urceny podle instruk¢nich koda. (Viz priloha.)

Doba prodlevy

Specifikujte dobu prodlevy mezi prijetim dat z pocitace na ménici a odeslanim odpovédnich dat.
Dobu prodlevy nastavte v souladu s dobou odezvy pocitace v rozsahu 0 az 150 ms v krocich po

10 ms (napf. 1 =10 ms, 2 =20 ms).

Pocitac
U Tok dat

Méni¢

Doba zpracovani dat méni¢em
= doba prodlevy
(nastaveni x 10 ms)

[ ]

+ doba kontroly dat
(cca 10 az30 ms, coz
zavisi na instruk¢nich
kédech)

Ménic
U Tok dat

Pocitac

>

1000038C

Obr. 6-123: Specifikace doby prodlevy

Pokud Pr. 123 ,Nastaveni doby prodlevy” 9999, musi byt vytvorena data zadosti o komunikaci bez
»doby prodlevy” v datovém formatu. (Pocet znakl se snizuje o 1.)

I Doba kontroly dat se méni v zavislosti na instruk¢nim kodu. (Viz strana 6-246.)

FR-E700SC EC

6-243



Komunikac¢ni rezim a nastaveni

Parametry

@ Kobd kontrolniho souctu

Kéd kontrolniho souctu je 2ciferny ASCII (hexadecimalni) kéd predstavujici dolni 1 byte (8 bitd)
souctu (binarniho) odvozeného z kontrolovanych ASCII dat.

Priklad 1 Binarni
ENQ Cislo | Instrukéni | Data Kod kéd
o stanice kéd |8 @ kontrolniho
P,(\)ACthg (a3} souctu
— Menic O1E11507ADF4<J
ASCIl kéd HO5 | H30 H31 | H45 H31 | H31| H30 H37 H41 H44 | H46 H34
%(_J
H H H H H H H H H
30+31+45+31+31+30+37+41+44
H
=F4
Priklad 2 Binarni
STX Cislo Cteni dat ETX | Kéd kod
Méni¢ stanice kontraniho
— Pocitac souctu |
0 1 1 7 7 0 3 0
ASCIl kéd HO02 | H30 H31 | H31 H37 H37 H30 [ HO3| H33 H30
7
H H H H H H
30+31+31+37+37+30
H
=30
1000039C

Obr. 6-124: Kod kontrolniho souctu (priklady)

® Ppokud Pr.123 »Nastaveni doby prodlevy” 9999, musi byt vytvofena data Zadosti o komunikaci bez
~doby prodlevy” v datovém formatu. (Pocet znakd se snizuje o 1.)
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@® Kobd chyby
Pokud je v datech pfijatych méni¢em zjisténa chyba, jeji uréeni je spolu s kd6dem NAK odeslano
zpét pocitadi.

Kod - Chovani
chyby Chyba Definice chyby ménice
Pocet chyb zjisténych v fadé za sebou v datech zadosti o
HO Chyba NAK pocitace komunikaci z pocitace je vétsi nez pfipustny pocet opako-
vanych pokusu.
H1 Chyba parity Vysledek kontroly parity neodpovidéa uvedené parité. Vyvola nouzové
. .. | Kéd kontrolniho souttu v poitaci neodpovida datéim pfija- | Zastaveni, pokud se
H2 Chyba kontrolniho souctu tym ménicem. P P Py chyba objevi vic-
krat za sebou, nez je
Data pfijatd méni¢em obsahuji gramatickou chybu. Pripad- pripustny pocet
H3 Chyba protokolu né neni piijem dat dokoncen v pfedem urceném Case. Kod | gpakovanych poku-
CR nebo LF neodpovida nastaveni parametru. sti. (E.PUE)
H4 Chyba délky dat Délka stop bitu se liSi od uvodniho nastaveni.
H5 Chyba pretecent Fioafgcem t?yla ode§lana nova data dfive, nez ménic dokon-
¢il pfijem predchozich dat.
H6  |— — —
Neakceptuje pfijata
, I . PP v vt data, ale neni uve-
H7 Chybny znak Pfijaty znak je neplatny (jiny nez 0 az 9, A az F, fidici kod). den do stavu nou-
zového zastaveni.
H8 — — —
HO | — — —
Doslo k pokusu o zapis parametru v jiném rezimu nez v
HA Chyba rezimu rezimu obsluhylpoutace[n, ato b?z predchozmovv;(t}eru Neakceptuje pfijata
zdroje provoznich poveld nebo béhem chodu ménice. data. ale neni uve-
HB Chyba instrukéniho kédu | Zadany povel neexistuje. den do stavu nou-
P p . zového zastaveni.
HC Chyba rozsahu dat Byla spec!fl kovana neplatna data pro zapis parametru,
nastaveni frekvence apod.
HD | — — —
HE  |— — —
HF — — —
Tab. 6-72: Chybové kédy
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@® Doba odezvy

Doba odesilani dat (viz nasledujici vzorec)

l Doba zpracovani dat ménicem =  doba prodlevy + doba kontroly dat
Potitaé (nastaveni x 10 ms) (zavisi na instrukcnim kédu)
(viz tab. 6-74)

U Tok dat ¢

Méni¢ \

T Cas

Ménic Potieba 10 ms nebo vice
U Tok dat < t >

Potitac Doba odesilani dat (viz nasledujici vzorec)

1001327E
Obr. 6-125: Doba odezvy
Vzorec pro odesilani dat:
Doba _ 1 « Poée;::lzgvych « Specifikace komunikace
odesilani dat [s] Komunika¢ni rychlost (viz strana 6-241) (celkovy pocet bitir) @

(pfenosovd rychlost)

O] Specifikace komunikace jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

Nazev Pocet bitd
Délka stop bitu 1 bit
2 bity
Délka dat 7 bitd
8 bitd
Kontrola parity Ano 1 bit
Ne 0 bitt

Tab. 6-73: Specifikace komunikace

POZNAMKY I Kromé vyse uvedenych je tfeba jesté 1 spoustéci bit.
I Minimalni celkovy pocet bitG: 9 bitl. Maximani celkovy pocet bitd: 12 bit(.

V nésledujici tabulce je uvedena doba kontroly dat v zavislosti na rdznych funkcich:

Funkce Doba kontroly dat

Rdzné monitory, povely chodu, nastaveni frekvence (RAM) | <12 ms

Cteni/zapis parametr(, nastaveni frekvence (E2PROM) <30ms
Smazani parametrl / viech parametrd <5s
Povel reset — (zadna odpovéd)

Tab. 6-74: Doba kontroly dat
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Parametry Komunikacni reZim a nastaveni

Informace k programu

Pokud data z pocitace obsahuji chybu, méni¢ tato data neakceptuje. Proto musite do uzivatelského
programu vzdy vlozit opakovaci program pro pripad chyby v datech.

Veskera datova komunikace, napf. povely chodu nebo monitorovani, za¢ina tim, Ze pocitac odesle
zadost o komunikaci. Bezzadosti pocitace nevraci méni¢ zadna data. Program proto musi byt navrzen
tak, aby pocitac zaddaval pfislusny pozadavek na ¢teni monitorovanych dat apod. podle potieby.

Pfiklad programu
Zména rezimu obsluhy na obsluhu spojenim s pocitacem

Piiklad programovani v Microsoft® Visual C++® (Ver. 6.0)

#include <stdio.h>

#include <windows.h>

void main(void){
HANDLE hCom;
DCB hDcb;
COMMTIMEOUTS  hTim;

//Komunikacni handle
//Struktura pro nastaveni komunikace
//Struktura pro nastaveni timeoutu

char szTx[0x10]; /Nysilaci buffer

char szRx[0x10]; //Piijimaci buffer

char szCommand[0x10];  //Ptikaz

int nTx,nRx; //Pro ulozeni velikosti bufferu

int nSum; //Pro vypocet kontrolniho souctu
BOOL bRet;

int nRet;

int i;

17%*%* Otevira port COM1 ****
hCom = CreateFile ("COM1", (GENERIC_READ | GENERIC_WRITE), 0, NULL, OPEN_EXISTING, FILE_ATTRIBUTE_NORMAL, NULL);
if (hCom != NULL) {

17**** Provéadi komunikacni nastaveni portu COM1 ****

GetCommbState(hCom,&hDcb);

hDcb.DCBlength = sizeof(DCB);

hDcb.BaudRate = 19200;

//Nacité aktualni informace o komunikaci
//Nastaveni velikosti struktury
//Komunikacni rychlost=19200 b/s

hDcb.ByteSize = 8; //Délka dat=8 bitt
hDcb.Parity = 2; //Suda parita
hDcb.StopBits = 2; //Stop bit=2bity

bRet = SetCommState(hCom,&hDcb);
if (bRet == TRUE) {
//*¥** Provadi nastaveni timeoutu portu COM1 ****
Get CommTimeouts(hCom,&hTim); //Nacité aktuélni hodnotu timeoutu
hTim.WriteTotalTimeoutConstant = 1000; //Timeout zapisu 1s
hTim.ReadTotalTimeoutConstant = 1000; //Timeout ¢teni 1s
SetCommTimeouts(hCom,&hTim); //Nastaveni zménénych hodnot timeoutu
//**** Nastavuje povel pro pfepnuti rezimu obsluhy ménice s ¢islem stanice 1 na rezim sitové obsluhy ****
sprintf(szCommand,"01FB10000"); //Odesilana data (zapis obsluhy NET)
nTx = strlen(szCommand); //Velikost odesilanych dat
//**** Generuje kontrolni soucet ****
nSum =0; //Inicializace dat pro soucet
for (i = 0;i < nTx;i++) {
nSum += szCommand[i]; //Nypocitéava kontrolni soucet
nSum &= (0xff); //Aplikuje datovou masku

//Nastavuje zménéna komunikacni data

}

//**** Generuje odesilana data ****

memset(szTx,0,sizeof(szTx));
memset(szRx,0,sizeof(szRx));
sprintf(szTx,"\5%s%02X",szCommand,nSum);
nTx=1+nTx+2;

nRet = WriteFile(hCom,szTx,nTx,&nTx,NULL);
/7¥¥¥* Odesilani ****
if(nRet !=0) {
nRet = ReadFile(hCom,szRx,sizeof(szRx),&nRx,NULL);
/%% Prijem e
if(nRet !=0) {
//¥*** Zobrazuje pfijata data ****
for(i = 0;i < nRx;i++) {

printf("%02X ",(BYTE)szRx[i]);

//Inicializace vysilaciho bufferu

//nicializace pfijimaciho bufferu

//Kéd ENQ+odesilané data+kontrolni soucet

//Délka kédu ENQ+délka odesilanych dat+délka kontrolniho souctu

//Vystup piijatych dat na konzolu

//Zobrazuje ASCII kéd hexadecimélné. Zobrazuje 30 pro "0"

}
printf("\n\r");

}
}
CloseHandle(hCom);

//Zaviit komunikacni port

Obr. 6-126: Priklad programovdni
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Komunika¢ni rezim a nastaveni Parametry

| Otevieni portu |

| Nastaveni komunikace |

| Nastaveni timeoutu |

Zpracovani dat k odeslani

® Nastaveni dat

® Vypocet kontrolniho souctu
® Pfenos dat

Cekani na pfijimana data

Zpracovani pfijatych dat
® pPijjeti dat
® Zobrazeni na obrazovce

Obr. 6-127: Obecny postupovy diagram

POZNAMKY Pred spusténim provozu vzdy nastavte interval kontroly komunikace, abyste pfedesli nebezpec-
nym situacim.

Datova komunikace se nespousti automaticky, ale provadi se jen po vyslani zadosti o komunikaci
pocitacem. Pokud je komunikace béhem provozu znemoznéna napf. kvili poskozeni signalniho
kabelu, nelze ménic zastavit. Az uplyne interval kontroly komunikace, dojde k nouzovému zasta-
veni ménic¢e (E.PUE). Méni¢ Ize nechat volnobézné zastavit sepnutim jeho signalu RES nebo
vypnutim napdjeni.

Pokud je komunikace prerusena kvuli poskozeni signalniho kabelu, chybé v po¢itaci apod., ménic
takovou chybu nedetekuje. To je tfeba mit vzdy na paméti.
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Parametry

Komunika¢ni rezim a nastaveni

Nastavovani polozek a nastavovana data

Po dokonceni nastaveni parametrll nastavte instruk¢ni kody a data. Poté miiZzete zahajit komunikaci
z pocitace, abyste mohli provadét rlizné operace fizeni a monitorovani.

. Pocet
= = Cteni/ Instrukéni q datovych
C. | Polozka zépis Kk6d Popis dat i

(format)

T H0000: Sitova obsluha 4

Ct H7B

.. en HO0001: Externi obsluha (B, E/D)
1 | Rezim obsluhy — HO0002: Obsluha z PU 2
Zépis HFB (A C/D)
HO000 az HFFFF:
Vystupni frekvence v krocich po 0,01 Hz
Prirastky otacek 1/ 0,001 (kdyz Pr.37 =0,01 az
9998) 4
Vystuoni frekvence/ . Pokud je parametr 37 nastaven na hodnotu 5
ystup Cteni H6F mezi 0,01 a 9998 a kdd instrukce HFF na 017,
otacky . . P ! (B, E,
zméni se délka kroku na ,0,001” a datovy £2/D)
format na E2.
P¥i nastaveni hodnoty ,100” v Pr. 52 se
monitorovana hodnota lisi podle toho, zda je
ménic v klidu nebo bézi. (Viz oddil 6.11.2.)
HO0000 az HFFFF: 4
Vystupni proud Cteni H70 Vystupni proud (hexadecimalné) v krocich po B E/D
0,01TA (8, )
HO000 az HFFFF: 4
Vystupni napéti Cteni H71 Vystupni napéti (hexadecimalné) v krocich
(B, E/D)
po 0,1V
2 -E HO0000 az HFFFF: 4
Eo Specidini monitor Cteni H72 llllcls%rzjltslrzgvana data zvolena v instruk&nim (B, E/D)
(B, E2/D)
S HO1 a2z H3F: 2
Ct H73
C. volby specialniho en Volba sledovanych dat (B,E1/D)
monitoru . (Viz tab. 6-78 na strané 6-253.) >
Zapis HF3 (A1, C/D)
HO0000 az HFFFF:
b15 b8 b7 00
H74’ Predposledni chyba ‘ Posledni alarm ‘
. . . H75 ’ Ctvrta chyba od konce ‘ Tieti chyba od konce ‘ 4
Uréeni chyby Cteni H74 az H77 (8,E/D)
H76 ’ Sesta chyba od konce ‘ Pata chyba od konce ‘ '
H77 ’ Osma chyba od konce ‘Sedma’ chyba od konce‘
(Viz tab. 6-79 na strané 6-254.)
ivany L Mizete nastavit fidici vstupni povely, napf. 4
Povel chod z HF9
ovel chodu (rozsireny) apls signal pro otaceni vpred (STF) a signal pro (A, C/D)
3 o otaceni vzad (STR). >
Povel chodu Zépis HFA (Podrobnosti viz strana 6-255.) (A1, C/D)
Monitor stavu ménice (roz- . Mdzete monitorovat stavy vystupnich signal(, 4
v Cteni H79 s TTIDTTEOTS WV .
Sifeny) napf. otaceni vpred, otaceni vzad a béh (B, E/D)
4 . — — ménice (RUN). 3
Monitor stavu ménice Cteni H7A (Podrobnosti viz strana 6-255.) (B,E1/D)
Tab. 6-75:  Nastaveni instrukcnich kédd a dat (1)
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Komunikac¢ni rezim a nastaveni

Parametry

f\t

Polozka

Cteni/
zapis

Instrukéni
kod

Popis dat

Pocet
datovych
mist
(format)

Nastavena frekvence
(RAM)

Nastavena frekvence
(E2PROM)

Cteni

H6D

H6E

Cteni nastavené frekvence/ota¢ek z RAM

nebo E2PROM.

HO0000 az HFFFF: Nastavena frekvence v
krocich po 0,01 Hz

Prirdstky otacek 1/0,001 (kdyz Pr.37 =0,01 az
9998)

Pokud je parametr 37 nastaven na hodnotu
mezi 0,01 a 9998 a kod instrukce HFF na 017,
zméni se délka kroku na ,0,001" a datovy
format na E2.

4
(B, E/D)
6
(B, E2/D)

Nastavena frekvence
(RAM)

Nastavena frekvence
(RAM, E2PROM)

Zapis

HED

HEE

Zapis nastavené frekvence/otacek do RAM

nebo E2PROM.

HO0000 az H9C40 (0 az 400,00 Hz):

PrirGstky frekvence 0,01 Hz

Prirdstky otacek 1/0,001 (kdyz Pr.37 =0,01 az
9998)

Pokud je parametr 37 nastaven na hodnotu
mezi 0,01 a 9998 a kod instrukce HFF na 017,
zmeéni se délka kroku na ,0,001" a datovy
format na A2.

Pfi neustalém ménéni nastavené frekvence
zapisujte data do RAM ménice. (instruk¢ni
kod: HED)

4
(A, C/D)
6
(A2,C/D)

Reset ménice

Zapis

HFD

H9696: Resetuje ménic.

Vzhledem k tomu, Ze je ménic resetovan na
zacatku komunikace z pocitace, nemuze
ménic odeslat odpovédni data zpét do
pocitace.

(A, C/D)

H9966: Resetuje ménic.
Pokud jsou data odeslana bezchybné, vrati se
pocitaci ACK a pak se ménic resetuje.

(A, D)

Vymazani vsech urceni
alarmt

Zapis

HF4

H9696: Hromadné vymazani historie alarm

(A, C/D)

Smazani vsech parametr(i

Zépis

HFC

VSechny parametry se vrati na vychozi
hodnotu. Resetovani komunikac¢nich
parametru se provadi v zavislosti na datech
(¢/: mazat, —: nemazat). Dalsi detaily k mazani
parametri viz. tab. 6-1.

Funkce mazani Data Kom. param.

H9696 v

Smazani parametrd
H5A5A —

H9966 4

Smazani viech tr
mazani viech parametrd —_ —

Pfi provedeni smazani vsech parametrd
pomoci H9696 nebo H9966 se na své vychozi
hodnoty vrati i nastaveni parametrd
souvisejicich s komunikaci. Pfi obnoveni
provozu musite tyto parametry znovu
nastavit.

Pfi procesu mazani jsou resetovany také kody
instrukci HEC, HF3 a HFF. Ve stavu s ochranou
heslem je prostiednictvim H9966 a H55AA

k dispozici pouze funkce ,Smazéani vsech
parametrud".

(A, C/D)

Tab. 6-75:

Nastaveni instrukénich kédd a dat (2)

6-250

S MITSUBISHI ELECTRIC



Parametry Komunikacni reZim a nastaveni

. Pocet
= s Cteni/ Instrukéni q datovych
C. | Polozka zépis Kk6d Popis dat i

(format)
Pfi zapisu a/nebo ¢teni hodnot parametri se 4
9 Cteni HOO a3 H63 Fid}e instrukénimi kédy v seznamu parametr(i | (B, E/D)
(ptiloha). 6
p Pfi nastavovani parametrd od Pr. 100 vy3e (B,E2/D)
arametry musi byt provedeno nastaveni rozsifeni 4
o 5 komunika¢nich parametrd. (A, C/D)
10 Zapis H80azHE3 | Datovy format ¢teni a zapisu Pr. 37 je E2 a A2. "6
(A2,C/D)

Cteni H7F P9pis parametrd se méni podle nastaveni HOO 2
1 Nastaveni rozsiteni komu- az Ho9. (B, E1/D)

nika¢nich parametr( o Podrobnosti nastaveni viz instrukéni kéd v >

Zapis HFF seznamu parametrd (pfiloha). (A1, C/D)

Cteni H6C Nastaveni kalibra¢nich parametrd O ® E21 /D)

H00: Frekvence @ .
HO1: Parametrem nastavend analogova
Druhs zmé . hodnota
Jruha zmena parametru HO2: Vstup analogové hodnoty ze svorky
12 | (instrukéni kéd
HFF =1,9) Zapis HEC Oviz seznam kalibra¢nich parametrd 2
na strané 6-252. (A1,C/D)
@Frekvenci pfi zesileni Ize také zapsat
pomoci Pr. 125 (instruk¢ni kod: H99) nebo
Pr. 126 (instruk¢ni kod: H9A).
o L Zapis/ Pouzitelné pro 2 instrukce zapisu a sledovani 10
13 | Slozend instrukce Cteni HFO dvou veli¢in zapisovanych dat. (A3,C1/D)
3 Model frekvenéniho ménice je nacten jako
'g ASCII kod.
§S . H20 (prazdny kéd) je pouzivan pro volnou 20
E Model Cteni H7C oblast. (B, E3/D)
g Priklad pro FR-E740:
S H46, H52, H2D, H45, H37, H34, H30, H20...H20
=z
g
14| 5 Vykonova tfida je nactena jako ASCIl kod.
3 Data jsou nacitana po krocich 0,1 kW.
g . Mista 0,01-kW jsou zaokrouhlovéna. H20 6
‘= | Vykon Cteni H7D (prazdny kéd) je pouzivan pro volnou oblast. (8, E2/D)
S Priklady: !
g 04K ,-----4"(H20, H20, H20, H20, H20, H34)
£ 0.75K ,-----7"(H20, H20, H20, H20, H20, H37)
[
=

Tab. 6-75:  Nastaveni instrukénich kédu a dat (3)

POZNAMKY I Datové formaty A, A1, A2, A3,B,C,C1, D, E, E1, E2, E3 a F viz strana 6-241.
I Jako hodnotu parametru ,8888" nastavte 65520 (HFFFO) a jako ,9999" nastavte 65535 (HFFFF).

U instruk¢nich koda HFF, HEC a HF3 se jejich hodnoty po zépisu zachovavaji, ale pfi resetovani
ménice nebo provedeni smazani vSech parametrl jsou vynulovany.
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Komunikac¢ni rezim a nastaveni

Parametry

Priklad V

Cteni nastaveni parametr C3 (Pr. 902) a C6 (Pr. 904) z ménice s ¢islem stanice 0.

Dal:z gf: Es eﬂ;"é Data odesilana ménicem | Popis
@ ENQOOFF 00182 ACK 00 Nastaveni rozsifeni komunikac¢nich parametrd na ,HO1”.
@ ENQOOECO0017E ACK 00 Nastaveni druhé zmény parametrt na ,HO1".
® ENQ 00 5E 0 OF STX 00 0000 ETX 25 Je nacten parametr C3 (Pr. 902). Nacteno 0 %.
@ ENQ 00600 FB STX 00 0000 ETX 25 Je nacten parametr C6 (Pr. 904). Nacteno 0 %.
Tab. 6-76: Priklad prenosu dat

Pro Cteni/zapis parametr C3 (Pr. 902) a C6 (Pr. 904) po resetovani ménic¢e nebo smazani parametri

provedte znovu od kroku (.

A
@ Seznam kalibra¢nich parametri
Instrukéni Instrukéni
kéd kéd
Pr. | Nazev —_ “ z Pr. |Nazev — “ z
c | 2 ] s | @ ]
Il ez E18|%
O | N N O | N B
[~ [
C2 | Svorka 2 - nastaveni frekvence - st | DE ] C5 | Svorka 4 - nastaveni frekvence - 60 | Eo 1
(902) | klidova frekvence (905) | klidova frekvence
C3 | Svorka 2 - nastaveni frekvence - st | DE 1 C6 | Svorka 4 - nastaveni frekvence - 60 | Eo 1
(902) | klidové hodnota (904) | klidové hodnota
125 | Svorka 2 — nastaveni zesileni — sk | DF ] 126 | Svorka 4 — nastaveni zesileni - 61 | E1 1
(903) | frekvence (905) | frekvence
C4 | Svorka 2 - nastaveni frekvence - C7 | Svorka 4 - nastaveni frekvence -
(903) | zesileni 5F | DF ! (905) | zesileni 61 E1 !
Tab.6-77: Kalibracni parametry
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Parametry Komunikacni reZim a nastaveni

@ Cisla volby specialniho monitoru.
Podrobny popis monitorovani viz oddil 6.11.2.

Data | Popis Jednotka | Data | Popis Jednotka
. . o, D 0,01 Hz . .

HO1 | vystupni frekvence/otacky 0,001 H14 | Celkova doba zapnuti 1h

HO2 | Vystupni proud 0,01 A H17 | Skute¢nd doba provozu 1h

HO3 | Vystupni napéti 01V H18 | Cinitel zatizeni motoru 0,1%
Nastaveni frekvence/ 0,01 Hz S

HO5 nastaveni oticek @ 0,001 H19 | Kumulativni vykon 1 kWh

HO7 | Moment motoru 0,1 % H34 | PID Zzadana velic¢ina 0,1%

HO8 | Vystupni napéti konvertoru 01V H35 | PID naméfend hodnota 0,1%

HO9 | ZatiZeni regenerativni brzdy 0,1% H36 | PID odchylka 0,1%

HOA Cinitel zap’iem’ funkce elektronického 01% H3A Status vz;upm’ch svorek volitelné jed- _
termorelé notky 1

Status vstupnich svorek volitelné jed-

HOB | Vrcholna hodnota vystupnih d 0,01 A H3B
rcholna hodnota vystupniho proudu notky2©

Vrcholna hodnota vystupniho napéti Status vystupnich svorek volitelné jed-

HoC 0,1V H3C

konvertoru notky @ -
HOE | Vystupni vykon 0,01 kW H3D | Cinitel tepelného zatizeni motoru 0,1%
HOF | Status vstupnich svorek @ — H3E | Cinitel tepelného zatizeni ménice 0,1%
H10 | Status vystupnich svorek ® — H3F | Vystupni vykon 2 celkovy 0,01 kWh

Tab. 6-78:  Cisla volby specidlniho monitoru

® p¥i nastaveni hodnoty ,0,01" az,9998" v Pr. 37 a hodnoty ,01” v instrukénim kédu HFF je datovy
format 6mistny (E2).
@ Detaily monitoru vstupnich svorek — Vstup MRS je vypnut.
b15 bo
|—|—|—|—|—|RES|—|MRS|—|RH|RM|RL|—|—|STR|STF|

® Detaily monitoru vystupnich svorek

b15 b0
I I I B B e B s T e N TN

@ Detaily monitoru vstupnich svorek volitelné jednotky 1 (stav vstupnich svorek jednotky
FR-A7AX-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelna jednotka pfipojend, viechny svorky jsou vypnuté.)

b15 b0
|X15|X14|X13|X12|X11|X10|X9|X8|X7|X6|X5|X4|X3|X2|X1|X0‘

® Detaily monitoru vstupnich svorek volitelné jednotky 2 (stav vstupnich svorek jednotky
FR-A7AX-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelna jednotka pfipojena, vSechny svorky jsou vypnuté.)

® Detaily monitoru vystupnich svorek volitelné jednotky (stav vystupnich svorek jednotky
FR-A7AY-Ekit-SC-E/FR-A7AR-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelnd jednotka pfipojend, viechny svorky
jsou vypnuté.)
b15 bo
| — | =] =] -] —-1—-]rs]r]ri]ve|vs[va]vs]v2]v]yvo]
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Komunika¢ni rezim a nastaveni Parametry
® Chybova data
Podrobny popis alarm( viz oddil 7.1.
Data Popis Data Popis Data Popis
HOO Z4dna chyba H70 E.BE HC7 E.AIE
H10 E.OC1 H80 E.GF HC8 E.USB
H11 E.OC2 H81 ELF HC9 E.SAF
H12 EOC3 H90 E.OHT HD8 E.MB4
H20 E.OV1 HAO E.OPT HD9 E.MB5
H21 E.OV2 HA1 E.OP1 HDA E.MB6
H22 E.OV3 HBO E.PE HDB E.MB7
H30 ETHT HB1 E.PUE HF1 E.1
H31 ETHM HB2 ERET HF5 ES
H40 E.FIN HB3 E.PE2 HF6 E6
H52 EJILF HCO E.CPU HF7 E7
H60 E.OLT HC5 E.IOH HFD E.13
Tab. 6-79: Chybovd data
Priklad V/ Ptiklad zobrazeni urceni chyby (instrukéni kod: H74)
Ctena data = H30A1 b15 b8b7 b0
predchozi chyba THT o|0|1|1|o|o|o|o|1|o|1|o|0|0|o|1
posledni chyba OP1 N e y
YT YT
Predchozichyba  Poslednichyba
(H30) (HAT)
1002068E
Obr. 6-128: Priklad chyby
A
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Parametry Komunikacni reZim a nastaveni

@® Povel chodu

Polozka | "MSIkeni| giey | popis Priklad
b0: AU (volba proudového
vstupu) ®
b1: Start otaceni foed Priklad 1: HO2 (Otaceni vpied)
b2: Start otdcenivzad b7 b0
Povel HEA 8 b3: RL (nizka rychlost) O @ [o]o]o]o]o]o]1]0]
chodu b4: RM (stfednf rychlost) @ ® Priklad 2: HOO (Zastaveni)
b5:  RH (vysoka rychlost) 0J©) b7 00
bé: RT(voIbadruh)’/chfunkci)® [o]oJoJo]oJo]o]o]
b7: MRS (blokovani vystupu) 0]6)]
b0: AU (volba proudového
vstupu) ®
b1: Start otdceni vpred
b2: Start otacenivzad
b3: RL (nizka rychlost) ©®@
b4:  RM (stfedni rychlost) 0]
bovel b5:  RH (vysoka rychlost) O @ o Priklad 1: H0002 (Otaceni vpred)
ove . . .
chodu HE9 16 E6 ,F:ATR(SVo;Iloakdrurh)’/ch funka)@@ 15 60
(rozsieny) b7: - MRS (blokovini wstupu) ©@ | (o [oToTo o [o[o[olololololoTe 1 o]
b9 — Priklad 2: H0800 chod nizkou rychlosti
b1 0 _ (Kdyz Pr. 184 ,Volba funkce svorky RES” je nastaven na ,0”)
b11: RES (reset) @0 b1s
b2 — [0Tofofo[1Tofofofofolo oJofo a0]
b13: —
b14: —
b15: —

Tab. 6-80: Povely chodu

® Signal v zavorkach odpovida vychozimu nastaveni. Popis se méni v zavislosti na nastaveni Pr. 180
az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”. (Viz oddil 6.10.1.)

@ Signal v zavorkéach odpovida vychozimu nastaveni. Reset nelze fidit siti, bit 11 je ve vychozim stavu
neplatny. Pfi pouziti bitu 11 zménte signal pomociPr. 184 ,Volba funkce svorky RES” (oddil 6.10.1).
(Reset Ize provést instrukénim kédem HFD.)

® Ppokud Pr.551 =2 (Zdrojem fidicich povell v rezimu PU je konektor PU), Ize pouzit pouze otaceni
vpred a otaceni vzad.
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Parametry

@® Monitor stavu ménice

Polozka | "MStrakeni | giry | popis priklad
b0:  RUN (chod ménice) @
b1: Otacenivpied Ptiklad 1: HO2 (pfi otaceni vpred)

Monit b2: Otacenivzad b7 00

onitor b3: SU (frekvence dosaZena) [o]oJoJoJo]o]1]0]

stavu H7A 8 . Yatidan!

ménice Eg g‘ (pretlzenl) Pfiklad 2: H80 (zastaveni kvaili vyskytu alarmu)
b6: FU (detekce frekVenCe) ® l?7[ o [ o [ o [ o [ o [ o [ EOI
b7:  ABC (alarm) ©
b0:  RUN (chod ménice) @
b1: Otacenivpred
b2: Otacenivzad
b3: SU (frekvence dosazena)
b4: OL (pretizeni)
b5: —

Monitor b6:  FU (detekce frekvence) @

stavu H79 16 |b7: ABC(alarm)® Pfiklad 1: HO002 (pfi otceni vpied)

menice b8 — b15

(rozsifens) bo:  — [oToTololololololoTololololo 1 T0]
E} ? - Priklad 2: H8080 (zastaveni kvali vyskytu alarmu)
b12: — oI5
b3 — [1TofolololofofoliTololofoloo]0]
b14: —
b15: Vyskyt alarmu

Tab. 6-81:

Monitorovdni stavu ménice

® Signal v zavorkach odpovida vychozimu nastaveni. Popis se méniv zavislosti na nastaveni Pr. 190
az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”. (Viz oddil 6.10.5.)
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@® Slozena instrukce HFO

Data odesilana z pocitace do ménice

Pocet znakii
Format
1 z|3 4|5 6| 7] s 9‘10‘11‘12 13‘14‘15‘16 17‘18 19
Cislo stanice | Instrukenikod | poba |1/ ode-| TP Pl Kontrolni
Ao N Toenice | (HR0) |prodlew | S| TN Data 1© Data2® soucet | RAF

Odpovéd z frekvenéniho ménice na externi pocitac (bez chyby)

Pocet znakii
Format
123 ]a]s|6]7 8‘9‘10‘11 12‘13‘14‘15 161718 19
Cislo stanice |Typode- [Typpriii- kéd | Kod Kontrolni
. h h
G ]S Tenice || T |y iz Data 1@ Data 2@ x| oo g

® Zadejte datovy typ odesilanych dat (z externiho pocitace k frekvenénimu ménici).

@ Zadejte datovy typ odpovidacich dat (z frekvenéniho ménice k externimu pocitaci).

® Odesilané data se skladaji z kombinace dat 1 a dat 2.

Datovy typ Data 1 Data 2 Popis
0 Povel chodu Nastavend frekvence
(roziteny) (RAM) Provozni instrukce (rozsitend) odpovida kédu instrukce HF9 (viz strana 6-255).
N ek Hodnota je vzdy 4-mistna, i kdyZ bylo v parametru 37 nastaveno ,0,01 a2 9998" a v
1 POVE!th(IiU astavena frekvence | 4y instrukce HFF 01",
(rozsiteny) (RAM, EZPROM)
Tab. 6-82: Typy odesilanych dat

® Odpovidaci data se skladaji zkombinace dat 1 a dat 2.

Datovy typ Data1 Data 2 Popis
Monitor stavu ménice , , o | Sledovani stavu frekvencniho ménice (rozsitené) odpovidd kddu instrukce H79 (viz
0 P Vystupnifrekvence/otacky
(rozsiteny) strana 6-256).
- . Hodnota otacek je vzdy 4-mistné (zaokrouhleni za desetinnou ¢arkou), i kdyz bylov
1 Monitor stavu ménice Specialnimonitor | Parametru 37 nastaveno ,0,01 a2 9998 a v kédu instrukce HFF 01",
(rozsiteny) 0dpovéd odpovidd datiim definovanym instrukci HF3 (viz strana 6-253).
Tab. 6-83: Typy odpovidacich dat

® Chybovy kéd 1 obsahuje kéd pro odesilana data 1 a chybovy kéd 2 obsahuje kéd pro odesilana
data 2. Jako odpovéd je prendsena chyba provozniho rezimu (HA), chyba kédu instrukce (HB),
chyba datové oblasti (HC) nebo zadna chyba (HF).
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6.19.5 Komunikace Modbus RTU
(Pr.117,Pr. 118, Pr. 120, Pr. 122, Pr. 343, Pr. 549)
Pomoci komunika¢niho protokolu Modbus RTU Ize provadét komunikaci nebo nastavovani parame-
trd pres konektor PU ménice.
. . Vychozi Rozsah . Sy T77 ; q
Pr.c. |Nazev hodnota | nastaveni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Zadna odpoved na Master @ =
Komunikace PU islo 0 Specifikace cisla stanice ménice
stanice 1-247 | Cisla stanic u ménicd nastavte, pokud je k jednomu pocitaci pfipojen vic nez
jeden ménic.
. Komunikacni rychlost
:(o(rll;r;kace PU- 9 1‘;82//93%/4 Komunikacni rychlost = nastavend hodnota x 100.
y (Priklad: hodnoté 96 odpovida 9600 b/s)
0 Bez kontroly parity
Délka stop bitu 2 bity
Komunikace PU - 3 1 S kontrolou na lichou paritu
kontrola parity Délka stop bitu 1 bit
) S kontrolou na sudou paritu
Délka stop bitu 1 bit
0 Je povolena komunikace RS485. Jakmile je méni¢ prepnut do provozniho
rezimu zdrojem poveld, dojde ke komunikacni chybé (E.PUE).
Komunikace PU - 0,1 Casovy interval kontroly komunikace (detekce ztraty signalu)
interval kontroly 0 - Pokud stav bez komunikace pretrvavé déle, nez je pifipustnd doba, dojde k
999,85 | odpojeni ménice (zdvisi na Pr. 502).
9999 Z4dné kontrola komunikace (detekce ztréty signélu)
(itat chyb komunikace 0 . Zobrazuje E)ocet komunikacnich chyb béhem komunikace Modbus RTU
(pouze ke ctent).
Pfi vyskytu : . Pfi odstranéni
chyby Indikace Vystup chyby chyby
Volnobézné . Zastaveni
0/3 . E.PUE Vystup
Volba rezimu zastaveni zastaveni (EPUE)
pii vyskytu komunikacni 0 - . |E.PUE po Vystup po Zastaveni
chyby ! Brzdéné zastaveni | - o ven zastaveni (E.PUE)
Funkce
2 Brzdéné zastaveni EPUE po, Bez vystupu automatického
zastaveni
restartu
0 Protokol ménice Mitsubishi (spojeni s pocitacem)
Volba protokolu 0
1 Protokol Modbus RTU
Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
® Ppokud se komunikace Modbus RTU provadi ze zafizeni master s nastavenou adresou 0 (¢. stanice
0), je zvolen rezim komunikace ,broadcast” a ménic¢ neodesila Zddné odezvy. Pokud je odezva
ménice nezbytnd, nastavte v Pr. 117 ,Komunikace PU - ¢islo stanice” jinou hodnotu nez ,0"
(vychozi hodnota je 0). Nékteré funkce jsou pii komunikaci v rezimu broadcast deaktivovany. (Viz
strana 6-261.)
POZNAMKY Pokud je v Pr. 549 nastavena hodnota ,1” (protokol Modbus RTU) a v Pr. 118 hodnota ,384"

(38400 b/s), je parametrizac¢ni jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7) deaktivovana. Pfi pouziti parametri-
zacni jednotky (FR-PU04/FR-PU07) zménte parametr pomoci ovladaciho panelu.

I Pti pouziti protokolu Modbus RTU nastavte v Pr. 549 ,Volba protokolu” hodnotu , 1.

Komunikaci protokolem Modbus RTU Ize provadét, pokud je konektor PU zvolen jako zdroj pro-
voznich povell v rezimu sitové obsluhy (kdyz Pr. 550 ,Volba zdroje provoznich povell v rezimu
NET” = 2 nebo 9999 (vychozi hodnota) bez volitelné komunikacni jednotky). (Viz oddil 6.19.2.)
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Specifikace komunikace

Polozka Popis z‘;:';’,'::{'r‘;:
Komunikac¢ni protokol Protokol Modbus RTU Pr.549
Prislusna norma EIA-485 (RS485) —
Pocet pripojenych ménicua 1:N (max. 32 jednotek), nastaveni ¢isla stanice: 0 az 247 Pr.117
Komunikaéni rychlost Voliteln& 4800 / 9600 / 19200 a 38400 b/s Pr.118
Ridici protokol Asynchronni rezim —
Metoda komunikace Poloduplexni rezim —
Znakova sada Binarni (pevné nastaveni na 8 bitt) —
Spoustéci bit 1 bit —
Délka stop bitu Volba z nasledujicich tfi typl
Specifi I.<ace (] Zédné pa.rita, délka stop I?itu: 2 t?ity Pr. 120
komunikace Kontrola parity ® |icha parita, délka stop bitu: 1 bit
® Suda parita, délka stop bitu: 1 bit
Kontrola chyb Kontrola kédu CRC —
Koncovy znak — —
Nastaveni doby prodlevy — —
Tab. 6-84: Specifikace komunikace
FR-E700SC EC 6 - 259
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POZNAMKA

POZNAMKA

Prehled

Protokol Modbus je komunikaéni protokol vyvinuty firmou Modicon pro PLC.

Protokol Modbus realizuje sériovou komunikaci mezi zafizenim master a slave pomoci vyhrazeného
formatu zprav. Tento vyhrazeny format zprdv obsahuje funkce, které mohou provadét ¢teni a zapis
dat. Pomoci téchto funkci mlzete Cist a zapisovat hodnoty parametr v ménici, zapisovat vstupni
povely ménice a kontrolovat provoznistav. U tohoto vyrobku se data ménice nachazejiv oblasti ucho-
vavacich registr(i (adresy registr(i 40001 az 49999). Pristupem k ur¢ené adrese uchovavaciho registru
mUze zafizeni master komunikovat s méni¢em, ktery ma funkci slave.

Existuji dva odliSné rezimy sériového pfenosu: rezim ASCIlI (American Standard Code for Informa-
tion Interchange) mode a rezim RTU (Remote Terminal Unit). Tento méni¢ podporuje pouze rezim
RTU, ve kterém jsou dva hexadecimalné kédované znaky pfenaseny v jednom bytu (8 bitll) dat.
Protokolem Modbus je definovan pouze komunikaéni protokol, fyzickd vrstva neni stanovena.

Doba odezvy ménice

Komunikace v dotazovacim rezimu (Doba kontroly dat viz nasledujici tabulka)
PLC (master) Zprava s dotazem
Méni¢ 2 Zord d
prava s odezvou
(slave) Doba absence dat
(min. 3,5 bytu)
Komunikace v rezimu broadcast
Zpra dot
PLC (master) prava s dotazem
Méni¢ Z4dnda odezva
(slave)

1001227E

Obr. 6-129: Formadt zprdv

V nésledujici tabulce je uvedena doba kontroly dat v zavislosti na rdznych funkcich:

Polozka Doba kontroly
Rdzné monitory, provozni povely, nastaveni frekvence (RAM) <20ms
Cteni/zapis parametrd, nastaveni frekvence (E2PROM) <50ms
Smazani parametrd/viech parametr <5s

Povel reset —

Tab. 6-85: Doba kontroly dat

® Dotaz
Zafizeni master posila zpravu zafizeni slave (= ménic) na specifikovanou adresu.

@® Normalni odezva
Odezva po prijeti dotazu od zatizeni master, zafizeni slave provede pozadovanou funkci a vrati
odpovidajici normalni odezvu zafizeni master.

@® Chybovd odezva
V pfipadé pfijeti neplatného kédu funkce, adresy nebo dat je zafizeni slave vraci zafizeni master.
Kdyz je vracen popis odezvy, je ptridan chybovy kod informujici o tom, ze pozadavek zatizeni
master nelze vykonat.
Pfi hardwarové chybé, chybé formatu dat a chybé CRC se nevraci zddna odezva.

@® RezZim ,broadcast”
Specifikaci adresy 0 mze zafizeni master posilat zpravu véem zarizenim slave. VSechna zafizeni
slave, kterd obdrzela zpravu od zafizeni master, vykonaji pozadovanou funkci. Pfi této komunikaci
nevraceji zafizeni slave Zzadnou odezvu zafizeni master.

V rezimu Broadcast provede frekvencni ménic funkci nezavisle na Cislu stanice frekven¢niho méni-
¢e nastaveném v parametru 117.
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Format zprav (protokol)

Metoda komunikace

Zafizeni master v zasadé odesild dotazovaci zpravu (dotaz) a zafizeni slave vraci odpovédni zpravu
(odezvu). Pokud komunikace probiha normalné, adresa zafizeni a kdd funkce se zkopiruji tak, jak jsou,
a pokud komunikace neprobiha normalné (kéd funkce nebo kod dat je neplatny), zapne se bit 7
(= 80h) kédu funkce a do datovych bytl se nastavi kod chyby.

Zprava s dotazem od zafizeni master

Adresa zafizeni Adresa zatizeni
Kod funkce I::> Kod funkce
Osmibitové Osmibitové
datové byty :Il datové byty

Kontrola chyb Kontrola chyb

Zprava s odezvou od zafizeni slave

1001228E

Obr. 6-130: Prenos dat

Format zpravy se sklada ze Ctyf vyse zndzornénych poli zpravy. Diky pfidani ¢asu bez dat (T1: zacatek,
konec) o délce 3,5 znaku na zacatek a konec dat zpravy ji zafizeni slave rozpozna jako jednu zpravu.

Detaily protokolu

Zacatek @ Adresa © Funkce © Data O Kontrola CRC Konec
o e o L H
T 8 bittl 8 bit n x 8 bit( 3 bitd 8 bitd T
Pole zpravy Popis

Kéd adresy je 1 byte dlouhy (8 bit() a Ize ho nastavit na libovolnou hodnotu od 0 do 247. P¥i
nastaveni hodnoty ,0” se rozesila zprava typu broadcast (zprava pro vsechny adresy), pfi nastaveni
hodnoty od 1 do 247 se zprava posila jednotlivym zafizenim slave. Kdyz zafizeni slave odpovida, vraci
adresu nastavenou zafizenim master. Adresou zafizeni slave je hodnota nastavena v Pr. 117
+Komunikace PU - ¢islo stanice”.

@ |Pole adresy

Kéd funkce je 1 byte dlouhy (8 bit() a Ize ho nastavit na libovolnou hodnotu od 1 do 255. Zafizeni
master nastavuje funkci, kterou si chce vyZadat od zatizeni slave, a zafizeni slave provadi
pozadovanou operaci. Podporované kddy funkci jsou uvedeny v nasledujici tabulce. Pokud
nastaveny kéd funkce nesouhlasi s kody v nasledujici tabulce, je vracena chybova odezva. Kdyz
zafizeni slave vraci normalni odezvu, vraci kéd funkce nastaveny zafizenim master. Kdyz zafizeni
slave vraci chybovou odezvu, vraci H80 + kdd funkce.

Komunikace
Kéd | Nazev funkce Strucny popis vrezimu
broadcast
© |Pole funkce HO3 | Cteni uchovavaciho registru Cte data z uchovavaciho registru. Zakazana
HO6 | Nastaveni jednoho registru Zap|suje data do uchovavaciho Povolena
registru.
HO8 | Diagnostika Provadi diagnostiku. . Zakazéana
(pouze kontrola komunikace)
H10 | Nastaveni vice registr Zap|SUJerdata do nfekol[ka e Povolena
sousednich uchovavacich registrd.
Ha6 Cteni Qrotqkolu pristupd do Naa:c_a pocet registrdi tspésné Zakazana
uchovavacich registrQ pouzitych pfi minulé komunikaci.

© |Pole dat

Format se méni v zavislosti na kddu funkce (viz strana 6-262). Data zahrnuji ¢itac bytl, pocet bytd,
popis pfistupu do uchovavaciho registru atd.

o Pole pro
kontrolu CRC

U pfijatych zprav se kontroluji chyby. Provéadi se kontrola CRC a na konec zpravy se pfidavaji data o
délce 2 byty. Pri pfidani CRC do zpravy se na prvnim misté pridava dolni byte a za nim horni byte.
Hodnota CRC je vypocitana odesilajici stranou, kterd pfidava CRC do zpravy. Pijimajici strana béhem
pfijimani zpravy CRC pfepocitava a vysledek tohoto vypoctu porovnava se skutec¢nou hodnotou
pfijatou v poli pro kontrolu CRC. Pokud tyto dvé hodnoty nesouhlasi, vysledek je ur¢en jako chyba.

Tab. 6-86:

Detaily protokolu
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Parametry

Typy formatu zprav

Zde budou vysvétleny formaty zprav odpovidajici kédim funkci v tab. 6-86.

@ Cteni dat z uchovavaciho registru (H03 neboli 03)
Lze ¢ist popis proménnych systémového prostfedi, hodnoty monitorované v redlném case,
historii alarm(l a parametry ménice pfifazené k oblasti uchovavacich registrd. (Viz seznam registr(i
na strané 6-270.)

Zprava s dotazem

o SII\:‘;':sa © Funkce © Pocatecni adresa @ Pocet polozek Kontrola CRC
(8 bitd) HO3 H L H L L H
(8 bitd) (8 bitt) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitt)
Zprava s odezvou
@ Adresa @ Cita¢
slave © Funkce bytd @ Data Kontrola CRC
o Ho03 oo H L L H
(8 bitd) @biy | &P (gt @bitd) | nx16bitd | (8bitd) (8 bitd)

Zprava Popis
Nastavuje adresu, na kterou bude zprava odeslana. Komunikace v rezim broad-

@ | Adresaslave AR . X
cast neni mozna (hodnota 0 je neplatna)

9 Funkce Nastaveni HO3.
Nastaveni adresy, na které zacne ¢teni dat uchovévacich registrd.

9 Potatedni adresa Pocatecni adresa = adresa pocatecniho registru (decimalné) + 40001
Napfiklad pfi nastaveni poc¢atecni adresy 0001 budou pfectena data z uchova-
vaciho registru 40002.

0 Potet polosek Nastaveni poctu uchovavacich registrd, ze kterych budou piectena data. Maxi-

p malni pocet registrl, ze kterych mohou byt piectena data, je 125.
Tab. 6-87: Popis zprdvy s dotazem
Zprava Popis

@ | Citac byta

Rozsah nastaveni je H02 az HFA(2 az 250).
Nastavuje se dvojnasobek poctu polozek specifikovaného v @.

Nastavuje se mnozstvi dat specifikované v @. Data jsou ¢tena v pofadi horni

6 Data byte (H) a dolni byte (L) a jsou uvedena v tomto pofadi: data na pocate¢ni
adrese, data na pocatecni adrese + 1, data na pocatecni adrese + 2, ...
Tab. 6-88:  Popis normdini odezvy
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Priklad VV

Pfecteni hodnot registr(i 41004 (Pr. 4) az 41006 (Pr. 6) ze zafizeni slave s adresou 17 (H11).

Zprava s dotazem

Adresa slave Funkce Pocatecni adresa Pocet polozek Kontrola CRC
H11 HO3 HO3 HEB HOO HO3 H77 H2B
(8 bitd) (8 bitd) (8 bitt) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

Adresa slave Funkce Cita¢ byta Data Kontrola CRC
H11 HO3 HO06 H17 H70 HOB HB8 HO3 HE8 H2C HE6
(8 bitt) (8 bitd) (8bith) | (8bit) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd)

Pfe¢tena hodnota:

Registr 41004 (Pr. 4): H1770 (60,00 Hz)
Registr 41005 (Pr. 5): HOBB8 (30,00 Hz)
Registr 41006 (Pr. 6): HO3E8 (10,00 Hz)
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6-263



Komunika¢ni rezim a nastaveni Parametry

@ Zapis dat do uchovavaciho registru (H06 neboli 06)
Lze zapisovat popis proménnych systémového prostfedi a parametry ménice pfifazené k oblasti
uchovavacich registrd. (Viz seznam registrli na strané 6-270.)

Zprava s dotazem

o sll\:‘::sa © Funkce © Adresa registru O Nastavovana data Kontrola CRC
(8 bitd) HO6 H L H L L H
(8 bith) (8 bith) (8 bith) (8 bith) (8 bith) (8 bith) (8 bith)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

o sll\:‘;':sa © Funkce © Adresa registru O Nastavovana data Kontrola CRC
(8 bitd) HO6 H L H L L H
(8 bitd) (8 bitt) (8 bitd) (8 bitl) (8 bitd) (8 bitl) (8 bitd)
Zprava Popis
n Adresa slave Nastavuje adresu, na kterou bude zprava odeslana. Nastaveni adresy 0 umozriu-
je komunikaci v rezimu broadcast.
© | Funkce Nastaveni HO6.

Nastaveni adresy uchovavaciho registru, do kterého budou zapsana data.
Adresa registru = adresa uchovavaciho registru (decimalné) + 40001

Napfiklad pfi nastaveni adresy registru 0001 budou data zapsana do uchovava-
ciho registru 40002.

0 Adresa registru

Nastaveni dat, kterd budou zapsana do uchovavaciho registru. Zapisovana data

o Nastavovand data maji pevnou délku 2 bity.

Tab. 6-89: Popis zprdvy s dotazem

Data @ az @ (v¢etné kontroly CRC) jsou u normalni odezvy stejna jako ve zpravé s dotazem. Pii komu-
nikaci v rezimu broadcast neni odesilana Zddna odezva.

Priklad VV Zapis hodnoty 60 Hz (H1770) do registru 40014 (vystupni frekvence v RAM) na adresu slave 5
(HO5).

Zprava s dotazem

As(ilar‘e’:a Funkce Adresa registru Nastavovana data Kontrola CRC
HO5 HO6 HOO HOD H17 H70 H17 H99
(8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitt)

Normalni odezva (zprava s odezvou):
Stejna data jako zprava s dotazem.

A

POZNAMKA P¥i komunikaci v reZimu broadcast se na dotaz nevraci Zddna odezva. Dalsi dotaz proto musi byt
odeslan az po uplynuti doby zpracovani predchoziho dotazu ménic¢em.
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@ Diagnostika (H08 neboli 08)
Lze provést kontrolu komunikace tim, Ze se odeslana zprava s dotazem vraci nezménéna jako
zprava s odezvou (funkce kodu podfunkce H00). Kod podfunkce HOO (vraceni dat dotazu).

Zprava s dotazem

c:?:\::sa @ Funkce © Podfunkce O Data Kontrola CRC
(8 bittl) HO8 HOO HOO0 H L L H
(8 bith) (8 bitd) (8 bita) (8 bita) (8 bitt) (8 bith) (8 bith)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

OSII\;IJ:sa © Funkce © Podfunkce O Data Kontrola CRC
(8 bitd) Ho8 H0O HO0O H L L H
(8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitl) (8 bitd) (8 bitd)
Zprava Popis

Nastavuje adresu, na kterou bude zprava odeslana. Komunikace v rezim broad-
cast neni mozna (hodnota 0 je neplatna)

© | Funkce Nastaveni HO8.

@ | Adresasslave

© | Podfunkce Nastaveni H0000.

o Data Lze poslat libovolnd data o délce 2 byty.
Rozsah nastaveni je HO000 az HFFFF.

Tab. 6-90: Popis zprdvy s dotazem

Data @ az @ (vcetné kontroly CRC) jsou u normalni odezvy stejna jako ve zpravé s dotazem.

FR-E700SC EC 6-265



Komunikac¢ni rezim a nastaveni

Parametry

Priklad V

@ Zapis dat do vice uchovavacich registrd (H10 neboli 16)
Lze zapsat data do nékolika uchovavacich registr(.

Zprava s dotazem

@ Adresa | @ Funk-| @ Poécateéni O Pocet @ Citaé
slave ce adresa registra byta O Data Kontrola CRC
(8 bitd) H10 H L H L L H L L H
(8 bitli) | (8 bith) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | nx 2 x 8 bitd | (8 bitd) | (8 bith)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

o sll\:‘;':sa © Funkce © Pocatecni adresa @ Pocet registri Kontrola CRC
(8 bitd) H10 H L H L L H
(8 bitd) (8 bitt) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitt)
Zprava Popis
Nastavuje adresu, na kterou bude zprava odeslana. Nastaveni adresy 0 umozriu-
n Adresa slave . L <
je komunikaci v rezimu broadcast.
© | Funkce Nastaveni H10.
Nastaveni adresy, na které zacne zapis dat do uchovévacich registr.
e Pocatecni adresa Pocatecni adresa = adresa pocéatecniho registru (decimélné) + 40001
Napfiklad pfi nastaveni poc¢atecni adresy 0001 budou piectena data z uchova-
vaciho registru 40002.
. Y Nastaveni po¢tu uchovavacich registrd, kam budou zapsana data. Maximalni
@ | Pocet polozek : o ’ p . :
pocet registrl, do kterych mohou byt zapsana data, je 125.
e Cita bytd Rozsah nastaveni je H02 az HFA (0 az 250).
Y Nastaveno na dvojnasobek hodnoty uvedené v @.
Nastaveni dat specifikovanych ¢islem uvedenym v @. Zapisovana data jsou
e D nastavena v poradi horni byte (H) a dolni byte (L) a jsou uspofadana v tomto
ata . PR oy Py
poradi: data na pocatecni adrese, data na pocatecni adrese + 1, data na poca-
te¢ni adrese +2....
Tab. 6-91:  Popis zprdvy s dotazem

Data @ az @ (vcetné kontroly CRC) jsou u normalni odezvy stejna jako ve zpravé s dotazem.

Zapsani hodnoty 0,5 (HO5) do registru 41007 (Pr. 7) na adrese slave 25 (H19) a hodnoty 1 s (HOA)
do registru 41008 (Pr. 8).

Zprava s dotazem

Adresa Pocatecni Pocet Cita¢

slave Funkce adresa registra byti Data Kontrola CRC

H19 H10 HO3 HEE HOO HO02 HO4 HOO HO5 HOO0 HOA H86 H3D
(8 bita) (8 bitd) | (8 bith) | (8 bit) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitl)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

Adresa Pocatecni Pocet Cita¢

slave Funkce adresa registra byti Kontrola CRC

H19 H10 HO3 HEE HOO HO02 HO4 H22 H61
(8 bita) (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bith) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd) | (8 bitd)

A
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Priklad V

@ Cteni protokolu pfistup(i do uchovavacich registrti (H46 neboli 70)
Lze provést odezvu na dotaz u¢inény kédem funkce H03 nebo H10.
Vraci se pocate¢niadresa uchovavacich registr(, ke kterym byl Uspésné proveden pfistup béhem

predchozi komunikace, a pocet Uspésnych registra.

V odezvé na dotaz na jiny nez vyse uvedeny kod funkce se jako adresa a pocet registrl vraci 0.

Zprava s dotazem

@ Adresa
slave © Funkce Kontrola CRC
o H46 L H
(6 bitd) (8 bitd) (8 bitd) (8 bitd)
Normalni odezva (zprava s odezvou)
@ Adresa Funk Poéateéni ad Po¢ lozek K la CRC
slave © Funkce © Pocatecni adresa @ Pocet poloze| ontrola
(8 bitd) H46 H L L L H
(8 bit) (8 bitd) (8 bit) (8 bit) (8 bith) (8 bith) (8 bit)
Zprava Popis
Nastavuje adresu, na kterou bude zprava odeslana. Komunikace v rezim broad-
@ | Adresaslave ARSI . .
cast neni mozna (hodnota 0 je neplatna)
© | Funkce Nastaveni H46.
Tab. 6-92:  Popis zprdvy s dotazem
Zprava Popis

© | Potateeni adresa

den pfistup.

Vraci se pocatecni adresa uchovavacich registrq, ke kterym byl Uspésné prove-

Pocatecni adresa = adresa pocatecniho registru (decimalné) + 40001
Napfiklad pfi vraceni pocatecni adresy 0001 je adresa uchovavaciho registru, ke
kterému byl Uspésné proveden pfistup, 40002.

e Pocet polozek

Vraci se pocet uchovavacich registrd, ke kterym byl Uspésné proveden pristup.

Tab. 6-93:

Popis normdlni odezvy

Precteni pocatecni adresy Uspésnych registrl a pocet Uspésnych registrd z adresy slave 25 (H19).

Zprava s dotazem

Adresa
slave Funkce Kontrola CRC
H19 H46 H8B HD2
(8 bitd) (8 bitty) (8 bitt) (8 bitd)

Normalni odezva (zprava s odezvou)

FR-E700SC EC

As?;s:a Funkce Pocatecni adresa Pocet polozek Kontrola CRC
H19 H10 HO3 HEE H0O H02 H22 H61
(8 bitt) (8 bitt) (8 bitt) (8 bitt) (8 bitt) (8 bitd) (8 bitt) (8 bitt)
Vraci se Uspéch dvou registrii s poc¢atecni adresou 41007 (Pr. 7).
A
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POZNAMKA

POZNAMKY

@® Chybovd odezva
Chybova odezva se vraci, pokud zprava s dotazem pfijata od zafizeni master obsahuje neplatnou
funkci, adresu nebo data. V pfipadé chyby parity, CRC, preteceni, délky zpravy nebo zaneprazd-
néni zafizeni se nevraci Zadna odezva.

I Z4dnd zprava s odezvou se rovnéz neodesila pfi komunikaci v rezimu broadcast.

Chybova odezva (zprava s odezvou)

@ Adresaslave © Funkce © Kod vyjimky Kontrola CRC
o H80 + funkce o L H
(8 bitd) (8 bitt) (8 bitd) (8 biti) (8 bitt)
Zprava Popis
o Adresa slave Nastaveni adresy prijaté od zafizeni master.
9 Funkce Nastavuje se kéd funkce pfijaty od zafizeni master + H80.
© | Kod vyjimky Nastavuje se kod z nasledujici tabulky.

Tab. 6-94: Popis dat odezvy

Kod Chyba Popis

01 NEPLATNA FUNKCE Kéd funkce nastaveny ve zpravé s dotazem od zafizeni master nemohl byt zafi-

(Neplatny kod funkce) zenim slave zpracovan.

o ® Adresa registru nastavena ve zpravé s dotazem od zafizeni master nemohla byt

02 NEPI‘IATN,A ‘SDRESA DAT ménic¢em zpracovana.

(Neplatna adresa) (Parametr neexistuje, ¢teni parametru zakdzano, zapis parametru zakazan)

NEPLATNA HODNOTA DAT Data nas’tavena ve zpravé s dotazem od zafizeni master nemohla byt méni¢em
03 (Neplatna data) zpracovana.

P (Mimo rozsah zapisu parametru, uréeny rezim, jina chyba)

Tab. 6-95: Seznam kédi chyb

O, nasledujicich pfipadech nedojde k chybé:
- Kod funkce HO3 (Cteni dat z uchovavaciho registru)
Pokud je pocet polozek 1 nebo vice a existuje jeden nebo vice uchovavacich registrl, ze
kterych Ize data precist.

- Kod funkce H10 (Zapis dat do vice uchovavacich registr)
Pokud je pocet polozek 1 nebo vice a existuje jeden nebo vice uchovavacich registrd, do
kterych Ize data zapsat.
Pfi pouziti kodu funkce HO3 nebo H10 pro pfistup k vice uchovavacim registrdm tedy nedojde k
chybé pfi pfistupu k neexistujicimu uchovavacimu registru nebo uchovavacimu registru, u néhoz
je zakadzano ¢teni, respektive zapis.

K chybé dojde, pokud neexistuje ani jeden z uchovavacich registrd, ke kterym ma byt proveden
pfistup.

| Data prectend z neexistujictho uchovéavaciho registru maji hodnotu 0 a data tam zapsand jsou
neplatna.
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Omyly v datech ze zafizeni master se zjistuji kontrolou nasledujicich chyb. V ptipadé zjisténi chyby
nedojde k nouzovému zastaveni.

Chyba

Definice chyby

Chovani na strané ménice

Chyba parity

Data pfijatd ménic¢em se lisi od specifikované
parity (nastaveni Pr. 120).

Chyba délky dat

Data pfijata ménic¢em se lisi od specifikované
délky stop bitu (nastaveni Pr. 120).

Chyba preteceni

Ze zafizeni master byla odeslana dalsi data dfiv,
nez méni¢ dokondil pfijem predchozich dat.

Kontroluje se délka dat ve zpravé a pokud je

Pfi vyskytu chyby se Pr. 343 zvysio 1.
Pri vyskytu chyby se sepne vystupni signal LF.

Chyba formatu zpravy | délka pfijatych dat mensi nez 4 byty, je to
povazovano za chybu.
Nesoulad mezi daty zpravy a vysledkem vypo-
Chyba kontroly CRC Ctu zjistény kontrolou CRC se povazuje za
chybu.
Tab. 6-96:  Kontrolované chyby

FR-E700SC EC
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Parametry

Registry Modbus

@® Proménné systémového prostredi

Registr | Definice

Cteni/zapis

Poznamky

40002 Reset ménice Zapis Lze zapsat libovolnou hodnotu

(. o - Jako zapisovanou hodnotu
40003 Smazani parametr(i Zapis nastavte HO65A.

oy 5 . Jako zapisovanou hodnotu
40004 Smazani vsech parametr( Zapis nastavte HO9AA.

L, . - Jako zapisovanou hodnotu
40006 Smazani parametr(i ® Zapis nastavte H5A96.

oy . . Jako zapisovanou hodnotu
40007 | Smazani véech parametrt @ Zapis nastavte HAA99.
40009 | Status ménice/Fidici vstupni instrukce @ Cteni/zapis Viz tab. 6-98
40010 | Rezim obsluhy/nastaveni ménice @ Cteni/zapis Viz tab. 6-99
40014 Vystupni frekvence (hodnota RAM) Cteni/zapis Podle nastaveni Pr. 37 jsou frek-

. vence a rychlost volitelné v kro-

40015 Vystupni frekvence (hodnota E2PROM) Zapis cich 1 ot./min.

Tab. 6-97: Proménné systémového prostredi

® Komunikaéni parametry nejsou smazany.

@ py zapisu jsou data nastavena jako fidici vstupni instrukce. Pfi ¢teni jsou data nactena jako

provozni stav ménice.

® pyi zapisu jsou data pouzita k nastaveni rezimu obsluhy. Pfi ¢teni jsou data nactena jako stav

rezimu obsluhy.
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Bit

Definice

Ridici vstupni instrukce

Status ménice

0 Povel k zastaveni

RUN (chod ménice) @

1 Povel pro otaceni vpred

Otaceni vpred

2 Povel pro otéceni vzad

Otaceni vzad

3 RH (povel pro béh vysokou rychlosti) O]

SU (frekvence dosazena)

4 RM (povel pro béh stredni rychlosti) @

OL (pretizeni)

5 RL (povel pro béh nizkou rychlosti) @

0

6 0 FU (detekce frekvence) @
7 | RT (volba druhych funkci) ABC (Alarm) @
8 AU (volba proudového vstupu) 0
9 0 0
10 | MRS (blokovani vystupu) ® 0
1 0 0
12 | RES (reset) @ 0
13 |0 0
14 |0 0
15 |0 Alarm
Tab. 6-98:  Status ménice/fidici vstupni instrukce

® Signal v zavorkach odpovida vychozimu nastaveni. Popis se méni v zavislosti na nastaveni Pr. 180
azPr.184 ,Volba funkce vstupnisvorky”. (Vizoddil 6.10.1.) Jednotlivé pfifazené signdly jsou aktivni

nebo neaktivni v zavislosti na rezimu NET. (Viz oddil 6.18.3.)

@ Signal v zavorkach odpovida vychozimu nastaveni. Definice se méni podle Pr. 190 az Pr. 192

»Volba funkce vystupni svorky”. (Viz oddil 6.10.5.)

Rezim obsluhy Prectena hodnota Zapisovana hodnota
EXT HO0000 HO0010

PU HO0001 —

EXT JOG H0002 —_

PU JOG H0003 —

NET HO0004 HO0014

PU + EXT H0005 —

Tab. 6-99: ReZim obsluhy/nastaveni ménice

Omezeni zavisejici na rezimu obsluhy se méni podle specifikaci spojeni s pocitacem.

FR-E700SC EC
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@® Monitorovani v redlném case
Podrobny popis monitorovani viz oddil 6.11.2.

Registr |Popis Jednotka Registr |Popis Jednotka
Vystupni frek tac- 4

40201 ys@;pn' rekvence/ otac 0,01 Hz/1 40220 |Celkovd Th
ky doba zapnuti

40202  |Vystupni proud 0,01 A 40223  |Skutecna doba provozu 1h

40203  |Vystupni napéti 0,1V 40224 |[Cinitel zatizeni motoru 0,1%
Nastaveni frekvence/

40205 NG 0,01 Hz/1 40225 Kumulativni vykon 1 kWh
nastaveni otacek

40207 Moment motoru 0,1 % 40252 PID zadana veli¢ina 0,1 %

40208 L’y““p”' napeti 01V 40253  |PID hodnota méfeni 01%

onvertoru

40209 éfztg;”' regenerativni 01% 40254 | PID hodnota odchylky 0,1%

40210 Cinitel zatizenifunkce 0.1% 40258 Sta‘tUS vlst‘upnich svorek .
elektronického termorelé volitelné jednotky 1 ®

20211 Vrcholna hodnota vystup- 0,01 A 40259 Status vstupnich svorek .

niho proudu volitelné jednotky 2 ®

Vrcholna hodnota vystup-
40212 [niho 01V 40260
napéti konvertoru

Status vystupnich svorek
volitelné jednotky ®

Cinitel tepelného zatizeni

40214  |Vystupnivykon 0,01 kW 40261 0,1 %
motoru
Cinitel tepelného zatizeni
40215 |Status vstupnich svorek @ — 40262 | e lice P 0,1%
Status vystupnich
40216 us vystupni — 40263 |Vystupni vykon 2 celkovy 0,01 kWh

svorek @

Tab. 6-100: Monitorovdniv redlném case

® Ppokud je parametr 37 nastaven na hodnotu mezi 0,01 a 9998, je hodnota zobrazovana jako celé
cislo.
@ Detaily monitoru vstupnich svorek - Vstup MRS je vypnut.
b15 b0
| — | =] =] -] —|rs|] —|ms| —[rRH|RMm ][R | — ] — [sR][SF|

® Detaily monitoru vystupnich svorek

b15 b0
I I I I I A I B s T B I S TN

® Detaily monitoru vstupnich svorek volitelné jednotky 1 (stav vstupnich svorek jednotky
FR-A7AX-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelna jednotka pfipojend, vSechny svorky jsou vypnuté.)

b15 bo
|X15|X14|X13|X12|X11|X10|X9|X8|X7|X6|X5|X4|X3|X2|X1|X0|

® Detaily monitoru vstupnich svorek volitelné jednotky 2 (stav vstupnich svorek jednotky
FR-A7AX-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelna jednotka pfipojend, vsechny svorky jsou vypnuté.)

b15 b0
I N e e N e N ) N N I

® Detai ly monitoru vystupnich svorek volitelné jednotky (stav vystupnich svorek jednotky FR-A7 AY-
Ekit-SC-E/FR-A7AR-Ekit-SC-E) (Pokud neni volitelnd jednotka pfipojend, viechny svorky jsou
vypnuté.)
b15 bo
| — | =] —=1—-]—-1]—-]rs]rfrafve|vs [ va]vs]|[v2][v]nvo|
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@® Parametry

Parametry | Registr | Nazev parametru Cteni/zapis Poznamky
y 41000~ | Nazvy parametrd viz seznam T Cislo registru je ¢islo parametru
0-999 41999 | parametrd (tab. 6-1). Cteni/zapis +41000.
Svorka 2 - nastaveni frekvence X
C2(902) 41902 (Klidov frekvence) Cteni/zapis
Svorka 2 - nastaveni frekvence - Nactena je analogova hodnota
42092 | klidova hodnota (analogova Cteni/zéapis (%) nastavena v parametru C3
hodnota) (902).
C3(902)
Svorka 2 - nastaveni frekvence - . Nactena je analogova hodnota
43902 | klidové hodnota (analogova Cteni (%) napéti (proudu)
hodnota na svorce) pfivedeného na svorku 2.
125 (903) 41903 Svorka 2 - nastaveni zesileni Cteni/zapis
(frekvence)
_ . _ Nactena je analogové hodnota
42093 Svc:lrkalz nastavepl frekvence Cteni/zéapis (%) nastavend v parametru C4
zesileni (analogové hodnota) (903)
C4(903) . — .
Svorka 2 - nastaveni frekvence - . Nactena je analogovéa hodnota
43903 | zesileni (analogova hodnota na Cteni (%) napéti (proudu)
svorce) pfivedeného na svorku 2.
Svorka 4 - nastaveni frekvence 2
C5 (904) 41904 (Klidov frekvence) Cteni/zapis
Svorka 4 - nastaveni frekvence - Nactena je analogova hodnota
42094 | klidova hodnota (analogova Cteni/zéapis (%) nastavend v parametru C6
hodnota) (904).
C6 (904) . - - -
Svorka 4 - nastaveni frekvence - . Nactena je analogovéa hodnota
43904 | klidové hodnota (analogova Cteni (%) proudu (napéti)
hodnota na svorce) pfivedeného na svorku 4.
126 (905) 21905 Svorka 4 - nastaveni zesileni Cteni/zapis
(frekvence)
_ . _ Nactena je analogova hodnota
42095 Svo,rka’4 nastavepl frekvence Cteni/zéapis (%) nastavend v parametru C7
zesileni (analogové hodnota) (905)
C7 (905) . —— -
Svorka 4 - nastaveni frekvence - . Nactena je analogova hodnota
43905 | zesileni (analogova hodnota na Cteni (%) proudu (napéti)
svorce) pfivedeného na svorku 4.

Tab. 6-101: Parametry

FR-E700SC EC
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POZNAMKA

@ Historie chyb

Registr Definice Cteni/zapis Poznamky

40501 Historie chyb 1 Cteni/zapis

40502 Historie chyb 2 Cteni

40503 Historie chyb 3 Cteni . . L )

_ Data s délkou 2 byty jsou ulozena jako ,HO0CI”. Kod

40504 Historie chyb 4 Cteni chyby Ize ziskat z dolniho 1 bytu.

40505 Historie chyb 5 Cteni P¥i zapisu do registru 40501 dojde k vymazani celé histo-

20506 Historie chyb 6 et rie alarmU. Jako data nastavte libovolnou hodnotu.

40507 Historie chyb 7 Cteni

40508 Historie chyb 8 Cteni

Tab. 6-102: Historie chyb

Data Popis Data Popis Data Popis
HOO Z&dna chyba H70 E.BE HC7 E.AIE
H10 E.OC1 H80 E.GF HC8 E.USB
H11 E.OC2 H81 E.LF HC9 E.SAF
H12 E.OC3 H90 E.OHT HD8 E.MB4
H20 E.OV1 HAO E.OPT HD9 E.MB5
H21 E.OV2 HA1 E.OP1 HDA E.MB6
H22 E.OV3 HBO E.PE HDB E.MB7
H30 ETHT HB1 E.PUE HF1 E.1
H31 ETHM HB2 E.RET HF5 E.5
H40 EFIN HB3 E.PE2 HF6 E6
H52 EILF HCo E.CPU HF7 E7
H60 E.OLT HC5 E.IOH HFD E.13

Tab. 6-103: Seznam kédi chyb

I Podrobné definice chyb viz oddil 7.1.
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Cita¢ chyb komunikace (Pr. 343)

MuUzete zkontrolovat kumulativni pocet chyb komunikace.

Parametry Rozsah nastaveni Minimalnirozsah nastaveni Vychozi hodnota
343 (Pouze ke ¢teni) 1 0

Tab. 6-104: Pocet chyb komunikace

POZNAMKA Pocet komunikacnich chyb se docasné uklada do paméti RAM. ProtoZe neni uklddan do paméti
E2PROM, pfi provedeni resetu napajeni nebo resetu ménice se hodnota vymaze na 0.

Vystupni svorka LF ,,alarmni vystup (vystraha komunika¢ni chyby)”

Pti chybé komunikace je na vystupu s otevienym kolektorem pfitomen alarmni signdl (signal LF).
Pouzitou svorku pfifadite pomoci nékterého z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky"”.

Master Alarmni data ‘ ‘ Alarmni data ‘ ‘Normélnl’ data‘ ‘ Alarmni data ‘ ‘Normélnl’ data ‘
Slave ; \ " | odpovédni ! ' | odpovédni
| | ata ! ! ata
Cita¢ chyb ! J'. : | :
komunikace 0 1! | 2
(Pr.343) >i< i >:< i
o oy N | |
Signal LF VYP. N ZAP. * VYP. ZAP. VYP.
Y Vypina se pfi pfijeti normalnich dat. ‘
Cita¢ chyb komunikace se zvysi synchronizované s Alarmni data: Data vedouci
n&béznou hranou signalu LF k chybé komunikace.

1001229E

Obr. 6-131: Vystup signdlu LF

POZNAMKA Signal LF Ize pfifadit k vystupni svorce pomoci libovolného z Pr. 190 aZ Pr. 192. Zména pfifazeni
svorek mliZze mit dopad na dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéite funkci jednotlivych svorek.
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6.19.6 USB komunikace (Pr. 547, Pr. 548)

Pti propojeni ménice a osobniho pocitace USB kabelem Ize snadno provadét nastaveni ménice
pomoci softwaru FR Configurator. Osobni pocita¢ a ménic Ize snadno propojit jednim USB kabelem.

. < Vychozi Rozsah ] T "
Pr.¢. |Nazev e e Popis Souvisejici parametry Viz oddil
. ) ® . ) . I 551 Volba zdroje provoznich ~ [6.18.3
Cislo stanice USB 0 0-31 Specifikace Cisla stanice ménice ol
0 USB komunikace je povolena

Vrezimu obsluhy z PU dojde k odpojeni (E.USB)
Interval kontroly USB Nastaveni ¢asového intervalu kontroly komunikace.
komunikace @ 9999 0,1-999,8s | Pokud stav bez komunikace pfetrvvd déle, nez je

piipustnd doba, dojde k odpojeni ménice (E.USB).

9999 Zadna kontrola komunikace

(@ Zménéna hodnota nastaveni se aktivuje pfi zapnuti napajeni nebo resetovani ménice.

Specifikace Popis

Rozhrani Vyhovuje specifikaci USB1.1

Pfenosova rychlost 12 Mbps

Délka vedeni 5m

Konektor USB mini B konektor (zditka typu mini B)
Napdajeni Bez vnéjsiho napdjeni

Tab. 6-105: Specifikace USB komunikace

USB kabel

Otevieni krytu USB konektoru
Vytéhnéte kryt ve sméru Sipky. Pak ho otocte nahoru.

1001921E

Obr. 6-132: Pripojeni k USB konektoru

Pomoci softwaru FR Configurator mizete provadét nastaveni a monitorovani parametrd. Podrob-
nosti najdete v provozni prirucce softwaru FR Configurator.
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6.20

6.20.1

Specialni provoz

Ucel Nastavované parametry Viz oddil

Rizeni procest jako napt. tlak ¢erpadla | PID regulace Pr.127-Pr. 134 6.20.1

nebo objem vzduchu.

Rizeni s napinacim valcem PID regulace (nastaveni fizeni s napinacim | Pr. 44, Pr. 45, 6.20.2
valcem) Pr.128-Pr. 134

Regulace frekvence podle zatézového | Vyrovnani momentu Pr. 286, Pr. 287 6.20.3

momentu

Prevence alarmu prepéti vyvolaného | Omezeni regenerativniho provozu Pr. 882-Pr. 886 6.20.4

regeneraci pomoci automatické

Upravy vystupni frekvence

PID regulace (Pr. 127 az Pr. 134)

Ménic Ize pouzit k fizeni proces(, napf. pritoku, objemu vzduchu nebo tlaku.

Zadana veli¢ina se nastavuje vstupnim signalem na svorce 2 nebo nastavenim parametr(i a vstupni
signal na svorce 4 slouzi jako zpétna hodnota pro vytvoreni zpétnovazebniho systému pro PID regu-

laci.

FR-E700SC EC
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. . Vychozi | Rozsah . N 5 .
Pr.c. |Nazev hodnota | nastaveni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
PID regulace — 0-400 Hz Nastaveni frekvence, pii které se fizeni automaticky prepne na PID 59  Volba funkce dalkového |6.6.3
frekvence pro 9999 regulaci. nastaveni
automatické . - - - - 73 Nastaveni analogového |6.16.1
prepnuti 9999 | Funkce automatického pfepnuti na PID regulaci deaktivovand vstupu
-~ 79 Volba druhu provozu  |6.18.1
0 PID regulace se neprovédi 178-184  Volba funkce vstupni  [6.10.1
20 Reverzni PID svorky
regulace M&Fena hodnota (svorka 4) 190-192  Volba funkce vystupni |6.10.5
Pfima PID Nastavend hodnota (svorka 2 nebo Pr. 133) svorky
2 regulace 261 Volba zastaveni pfi 6.12.2
- vypadku napdjeni
4  |RevermiPID Q(Pr.902) Kiidova 6.163
regulace Iplisob scitani: Pro Zédanou hodnotu pfiFizeni — hodnota/zesileni napéti
. P¥ima PID pevné hodnota $ napinacim valcem (7 (Pr.905)  (proudu) pro nastaveni
regulace (Pr. 133), méfenou hodnotu et
Reverzni PID (svorka 4), zakladni otacky
| P23l Volba PID regulace 0 2 regulace Zpisob séitani: gﬁ:':{i‘;xﬁ”{e vdaném
o |PimapD | pomémy Y
regulace
50 Reverzni PID
regulace Vstup signdlu hodnoty odchylky
Pfima PID (komunikace LonWorks, CC-Link)
d regulace
60 Reverzni PID
regulace Vstup méfené hodnoty, zddané veliciny
P¥ima PID (komunikace LonWorks, CC-Link)
o1 regulace
Pokud je proporciondlni pdsmo tizké (malé nastaveni parametru), mala
0,1 zména méfené hodnoty vyvold velkou zménu akéni veliciny. Proto se se
PID proporcionalni - zuzujicim proporciondlnim pasmem zvySuje citlivost odezvy (zesilen),

100 % 1000% | ale zhor3uje se stabilita, tj. dochazi k prekmitim. Zesileni Kp =1/

pa’smo® T
proporcionaini pasmo

9999 Bez proporciondIni requlace

U skokového vstupu odchylky, ¢as (Ti), ktery samotnd integracni (1)

Oj slozka pottebuje, aby dala stejnou akéni velicinu jako proporcionaini (P)
PID integracni Cas 1 slozka. P¥i snizeni integracniho ¢asu je zidand velicina dosazena
S 3600s " PP
® rychleji, ale snadnéji dochazi k prekmitdm.

9999 Bezintegracni regulace

Maximaini hodnota

0-100% Pokud zpétnd hodnota prekracuje nastaveni, dochdzi k vystupu signélu
PID horni mez 9999 FUP. MaximaIni vstup (20 mA/5 V/10 V) méfené hodnoty (svorka 4)
odpovida 100 %.

9999 |Zadna funkce

Minimalni frekvence

0-100% Pokud procesni hodnota klesne mimo rozsah nastavent, dochazi k
PID dolni mez 9999 vystupu signdlu FDN. MaximaIni vstup (20 mA/5 V/10 V) méfené
hodnoty (svorka 4) odpovida 100 %.

9999 |Zadna funkce

PID 74dand velicina 9999 0-1009% | SlouZi k nastaveni zadané veliciny PID regulace.

@ 9999 Zadanou velicinou je vstup na svorce 2.

0,01 U plynulého vstupu odchylky, Cas (Td), ktery je potieba pro dosazeni
- stejné akéni veliciny jako u proporcionaini (P) slozky. Pfi zvy3eni
PID derivacnicas @ | 9999 10,00s | derivacniho casu dochazi k vétsi odezvé na zménu odchylky.

9999 Bez derivacni regulace

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

@ VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(” nastavena ,0” (vychozi hodnota).
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Zakladni usporadani PID regulace

Pr. 133 nebo
svorka 2

T T T T T T T oo oo oommmmmm oo . Motor

Z&dana veli¢ina |
0-5VDC . _
(0-10Vv DQ) Svorka 4

Zpétny signal (méfend hodnota),
4-20mA DC (0-5V DC, 0-10V DCQ)

PID regulace

Kp: soucinitel Gmérnosti; Ti: integracni ¢as; S: operator; Td: deriva¢ni ¢as

1001231E

Obr. 6-133: Uspordddni systému pfi Pr. 128 = 20 nebo 21 (2ddand/zpétnd hodnota na ménici)

Pl regulace

Kombinace proporciondini regulace (P) a integracni regulace (I) poskytujici akéni veli¢inu v reakci na
odchylku a zmény v case.

Odchylka Zadana veli¢ina

/ Mérend
hodnota

P regulace

——

:

I regulace

N

Pl regulace

Obr. 6-134:
Priklad fungovdni pri skokovych zméndch mérené
hodnoty

1000045C
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PD regulace

Kombinace proporcionélni regulace (P) a deriva¢ni regulace (D) poskytujici akéni veli¢inu v reakci na
rychlost odchylky pro zlep3eni pfechodové charakteristiky.

Zadana veli¢ina

<4—— Odchylka

it

/

| Mérena

|
I
|
hodnota
| I
P regulace |
(.
N
D regulace !
I
(I
| I
| I
(I
|
PD regulace

PID regulace

Obr. 6-135:
Priklad fungovdni pfi proporciondlnich zméndch
mérené hodnoty

1000046C

Pl regulace a PD regulace se kombinuji, aby bylo mozné pfi fizeni vyuzit vyhody obou typu regulace.

Zadana veli¢ina

T T~~—_ <— Odchylka
I
[
| Méfena
! thodnota
P regulace ! |
T T
|
[
|
| |
o
Iregulace | |
T 1
]
I
Dregulace
|
| |
! [
|
| [
[ [
| I
PID regulace !

Obr. 6-136:
Priklad fungovdni pfi proporciondlnich zméndch
mérené hodnoty

1001233E
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Reverzni regulace
Zvysuje akenivelicinu fi (vystupni frekvenci), pokud odchylka X = (Zddana veli¢ina— méfend hodnota)

je kladna, a snizuje akéni veli¢inu, pokud je odchylka zaporna.

Odchylka Z4dana veli¢ina

Zadana Chlad — fise zvysuje
veli¢ina Horko — fi se snizuje

N x>0
X<0

Zpétny signal
(méfena hodnota)

1000047C

Obr. 6-137: Topeni

P¥ima regulace

Zvysuje akeni velicinu (vystupni frekvenci), pokud odchylka X =

je zaporng, a snizuje ake¢ni veli¢inu, pokud je odchylka kladna.

(zddana veli¢ina — méfena hodnota)

Z4dana PFili§ chladno — fi se snizuje
veli¢ina Horko — fi se zvysuje

Mérena hodnota

Z&dana veli¢ina

+ X>0
—( )—
X<0

Odchylka
e >
Zpétny signal t
(méfena hodnota)
1000048C
Obr. 6-138: Chlazeni
Vztah mezi odchylkou a akéni veli¢inou (vystupni frekvenci).
Odchylka
Kladna Zaporna
Reverzni regulace / \
Pfima regulace \ /
Tab. 6-106: Vztah meziodchylkou a akcnivelic¢inou
6-281
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Schéma zapojeni
Nasledujici schéma zachycuje typické pouziti:
Pr.128 =20
Pr.182=14
Pr.190=15
Pr.191=14
Pr.192=16
Cerpadlo
Napajeni p [
Otécenivpied ——
Otacenivzad ¢ sTR @
Volba PID regulace ®
9 RH (X14) 2vodicovy typ
pc @(FUP) RUN j:: Horni mez
Nastavovaci 10 ®FDN) FU Dolni mez @
potenciometr
1kQ, 1-2W | |« 2 - +
(nastaveni SE
zadané veli¢iny)
Napajeni vystupi OC
B
£
=
wv
Métend hodnota 4-20 mA
0]
0 24V
1 faze,
napf.230V, 50 Hz ) —
1002137C

Obr. 6-139: Schéma zapojeni v logice source

@

vstupni svorky”.

vystupni svorky”.

)
®
@

Signal AU nemusi byt sepnut.

Zdroj napéjeni musi byt zvolen v souladu s vykonovymi specifikacemi pouzitého snimace.
Pouzita svorka vstupniho signalu se méni v zavislosti na nastaveni Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce

Pouzitd svorka vystupniho signélu se méniv zavislosti na nastaveniPr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce
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V/V signaly a nastaveni parametrii
(@ Pro aktivaci PID regulace nastavte v Pr. 128 hodnotu ,20, 21, 50, 51, 60 nebo 61*.
(@ Pro aktivaci a pfifazeni signalu volby PID regulace (X14) nastavte hodnotu ,14" v nékterém z
Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky”.
Pokud neni signal X14 pfifazen, aktivuje se PID regulace pouze nastavenim Pr. 128.
(® Zadanou veli¢inu uréite pomoci svorky 2 nebo Pr. 133 ménic¢e, méfena hodnota se pfivadi na
svorku 4.
POZNAMKY I Jestlize Pr. 128 = ,,0” nebo je signal X14 vypnuty, ménic je fizen normalné bez PID regulace.

PID regulaci je mozné aktivovat spindnim bitu svorky, ke které je pfifazen signal X14, pomoci sité
nebo komunikace RS485.
N Pouzita q . o
Signal o Funkce Popis Nastaveni parametru
X Z4&visi na Volba PID Sepnutim signalu X14 aktivujete PID | Nastavte ,14" v nékterém z
14 Pr.178-184 | regulace regulaci. @ Pr.178 az Pr. 184.
Vstup zadané Zadani zadané velic¢iny pro PID Pr.128 =20, 21; Pr. 133 =9999
veli¢iny regulaci.
2 2 0-5V.eeeereens 0-100 % PI’.73=1®,11
(o [ RV — 0-100 % Pr.73=0,10
Vstup zadané Nastaveni zadané veli¢iny (Pr. 133)z | Pr. 128 =20, 21;
PU - veli¢iny ovladaciho panelu. Pr.133=0-100%®
e Vstup mérené | Vstup signdlu ze snimace (signal Pr.128 =20, 21
E hodnoty mérené hodnoty).
4 4 4-20 MA....ooeerrreeee 0-100 % Pr.267=0@
0-5V e 0-100 % Pr.267 =1
(1 OV — 0-100 % Pr.267 =2
Vstup hodnoty | Vstup hodnoty odchylky z Pr.128 =50, 51
odchylky komunikace LONWORKS, CC-Link.
Komug— — Vstup zadané Vstup zadané veli¢iny a mérené Pr.128 =60, 61
kace veliciny, hodnoty z komunikace LONWORKS,
mérené CC-Link
hodnoty

Tab. 6-107:

V/V signdly a nastaveni parametrd (1)

FR-E700SC EC
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S Pouzita q a =
Signal it e Funkce Popis Nastaveni parametra
Vystup horni Vystup indikuje, Ze signal méfrené Pr.128 =20, 21, 60, 61
meze hodnoty prekrocil hodnotu horni Pr. 1319999
FUP meze (Pr. 131). Nastavte ,15” nebo ,115" v
nékterém z Pr. 190-Pr. 192.®
Vystup dolni Vystup sepne, kdyz signal méfené Pr.128 =20, 21, 60, 61
b meze hodnoty klesne pod dolni mez Pr. 132 #9999
FON (Pr.132). Nastavte ,14" nebo ,114" v
Zavisi na nékterém z Pr. 190-Pr. 192.®
a Pr.190-192 Iy . . ; - . B
g ystup sméru Logicka 1. na.vystupu znamena, ze Nastavte ,16" nebo ,116" v
& otaceni vpred vystupni |_nd|_kac_e parametrizacni nékterém z Pr. 190-Pr. 192. @
> AL (vzad) jednotky indikuje otaceni vpred
(FWD), zatimco logickéa 0 znameng,
ze indikuje otaceni vzad (REV) nebo
zastaveni (STOP).
PID Aktivace PID Spinad béhem PID regulace. Nastavte ,47" nebo ,147" v
regulace nékterém z Pr. 190-Pr. 192.®
Spole¢nd Napétové napajeni pro vystupy
SE SE svorka pro open collector
vystupni svorky

Tab. 6-107: V/Vsigndly a nastaveni parametri (2)

® Ppokud neni signal X14 pfifazen, aktivuje se PID regulace pouze nastavenim Pr. 128.
D poles podstinovanim vyznacuji vychozi hodnoty parametrd.

® Postup nastaveni pro komunikaci CC-Link naleznete v provozni pfiru¢ce volitelné jednotky pro
komunikaci CC-Link (FR-A7NC-Ekit-SC-E).
Postup nastaveni pro komunikaci LONWORKS naleznete v provozni pfiru¢ce volitelné jednotky
pro komunikaci LONWORKS (FR-A7NL-Ekit-SC-E).

® Pokud je v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” nastavena hodnota , 100"
nebo vyssi, ma dana vystupni svorka negativni logiku. (Podrobnosti viz oddil 6.10.5.)

® pokud je pro signdl Zddané veli¢iny pouzit Pr. 133 (nastaveni = 9999), veskeré dalsi signaly zddané
veli¢iny pfivedené na svorky 2-5 budou ignorovany.

POZNAMKY

Zmeéna funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184 a Pr. 190 az Pr. 192 mUze mit dopad na
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Pokud bylo zménéno nastaveni Pr. 267, zkontrolujte nastaveni pfepinace napétového/proudové-
ho vstupu. Odlisna nastaveni mohou zpUsobit chybu, selhani nebo funk¢ni poruchu. (Nastaveni
viz strana 6-176.)
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Rizeni automatického prepinani PID regulace (Pr. 127)

Pro rychlé spusténi systému a zahdajeni provozu je mozné systém spustit v normalnim provoznim
rezimu, ktery bude nastaven pouze po dobu startu.

Pokud je v Pr. 127 ,PID regulace - frekvence pro automatické prepnuti” nastavena frekvence v roz-
sahu 0 az400 Hz, systém se spusti v normalnim provoznim rezimu, v némz setrvd az do dosazeni hod-
noty Pr. 127, a pak se pfepne do provozniho rezimu regulace PID. Po pfepnuti do rezimu regulace PID
pokracuje PID regulace i v pfipadé, ze vystupni frekvence klesne na hodnotu Pr. 127 nebo pod ni.

Vystupni frekvence
A Normalni  PID regulace
provoz

Pr.127

1001234E

Obr. 6-140: Automatické prepnuti na PID regulaci

Funkce monitorovani PID regulace

Zadanou veli¢inu, méfenou hodnotu a odchylku PID regulace Ize zobrazit za ovladacim panelu a
vystupu ze svorky AM.

Pri odchylce regulace je integralni hodnota zobrazovana jako zaporna procentualni hodnota - s defi-
nici, ze 0 % odpovida hodnoté 1000. (Monitor odchylky neni k dispozici na vystupni svorce AM.)
Jednotlivé monitory Ize nastavit pomoci nasledujicich hodnot v Pr. 52 ,Volba zobrazeni na hlavnim
displeji DU/PU” a Pr. 158 ,Volba funkce svorky AM”.

Minimalni Svorka AM

Nastaveni | Popis monitoru Kkrok - pIné hodnota Poznamky
52 PID zadana veli¢ina 0,1% 100 % —
53 PID hodnota méreni 0,1 % 100 %
Pro tuto veli¢inu neni vystup na svorce AM k
54 PID hodnota odchylky 0,1 % — dispozici.

Hodnota odchylky PID regulace 0 % se
zobrazuje jako 1000.

Tab. 6-108: Funkce monitorovdni PID regulace

Postup nastaveni

) ] Nastavte parametry PID Obr. 6-141:
Nastaveni parametrd | regulace Pr. 127 a2 Postup nastavent
Pr.134.

N . K Nastavte V/V svorky pro PID
astaveni svore regulaci. (Pr. 178 azPr. 184 a
Pr.190azPr.192.)

- Pokud neni signal X14
Sepnéte pfitazen, aktivuje se PID

signal X14 regulace nastavenim jiné

hodnoty nez ,0” # v Pr. 128.

Provoz

FR-E700SC EC
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Priklad kalibrace

Priklad VV P¥i PID regulaci se pouziva snimac¢ s hodnotami 4 mA pfi 0 °C a 20 mA pfi 50 °C k regulaci teploty v
mistnosti na 25 °C. Zadana veli¢ina se udava na svorkach ménice 2-5 (0 az 5 V).

( Zacatek )
!

Urceni zadané velic¢iny )

Urcete zadanou hodnotu veli¢iny, ktera
ma byt regulovana.

.

/PFevedenl'iédané veli¢iny na %)

Vypocitejte pomér zddané hodnoty a
vystupu snimace.

v

Provedte kalibraci.

:

Nastaveni zadané veli¢iny )

Privedte na svorky 2-5 napéti
odpovidajici zadané veli¢iné v %.

:

Provoz )

Nastavte proporcionalni pasmo

(Pr. 129) na mirné vyssi hodnotu,
integracni ¢as (Pr. 130) na mirné delsi
dobu a derivac¢ni ¢as (Pr. 134) na
hodnotu ,9999” (Zadna funkce) a pak
sepnéte spoustéci signal.

v

Je zadana veli¢ina
stabilni?

Nastavte teplotu v mistnosti na 25 °C
Nastavenim Pr. 128 na hodnotu ,20" nebo ,21* aktivujte PID
regulaci.

Specifikace snimace

Pokud se pouzije snimac, kde 0°C->4mAa50°C->20mA, zadana
hodnota 25 °C je 50 %, pficemz proud 4 mA odpovidd 0 % a 20 mA
odpovida 100 %.

V pfipadé potieby provedte kalibraci vstupu pro nastaveni cilové
hodnoty (0-5 V) a vystupu snimace (4-20 mA) podle popisu v
nasledujicim oddile.

Jestlize je Zddana hodnota 50 %

Vzhledem k tomu, Ze specifikace svorky 2 jsou0% 0Va100% 5V,
zadand hodnota 50 % vyzaduje, aby bylo na svorku 2 pfivedeno
napéti 2,5 V.

V provozu nejprve nastavte proporciondlni pasmo (Pr. 129) na
mirné vyssi hodnotu, integracni ¢as (Pr. 130) na mirné delsi dobu a
derivacni ¢as (Pr. 134) na hodnotu ,9999" (zadna funkce), a pfi
sledovani fungovani systému snizujte proporcionalni pdsmo

(Pr. 129) a zvysujte integracni ¢as (Pr. 130).

Ano

v

4 Uprava parametrd )

Pro stabilizaci méfené hodnoty
zmérnite proporcionalni pdsmo

(Pr. 129) na vétsi hodnotu, integracni
¢as (Pr. 130) na mirné delsi dobu.

Optimalizace parametr(i )

AZ bude méfend hodnota v provoznim
stavu trvale stabilni, Ize hodnoty
proporcionalniho pasma (Pr. 129) a
integra¢niho ¢asu (Pr. 130) snizit.

[

v

( Konec nastavovani )

1001237E

Obr. 6-142: Priklad kalibrace
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Kalibrace vstupu zadané veliciny
(@ Na svorky 2-5 pfivedte vstupni napéti odpovidajici nastaveni 0 % zadané veli¢iny (napt. 0 V).

(® V parametru C2 (Pr. 902) zadejte pozadovanou vystupni frekvenci méni¢e pii odchylce 0 %
(napf. 0 Hz).

® V parametru C3 (Pr. 902) nastavte hodnotu napéti pfi 0 %.

@ Na svorky 2-5 pfivedte napéti odpovidajici 100 % zadané veli¢iny (napt. 5 V).

(B V Pr. 125 zadejte pozadovanou vystupni frekvenci ménice pti odchylce 100 % (nap¥. 50 Hz).
® V parametru C4 (Pr. 903) nastavte hodnotu napéti pfi 100 %.

Kalibrace vstupu procesnich hodnot

(@ Na svorky 4-5 pfivedte vstupni proud odpovidajici nastaveni 0 % snimace (napf. 4 mA).

(@ Pomoci parametru C6 (Pr. 904) provedte kalibraci klidové procesni hodnoty (%).

(® Na svorky 4-5 pfivedte vstupni proud odpovidajici nastaveni 100 % snimace (napf. 20 mA).

@ Pomoci parametru C7 (Pr. 905) provedte kalibraci zesileni procesni hodnoty (%).

POZNAMKA Frekvence nastavena v parametru C5 (Pr. 904) a Pr. 126 by méla byt stejna jako v parametru C2
(Pr.902) a Pr. 125.

Akeni veli¢ina (Hz)
%
100

|
|
|
|
|
i 0 0
0 5 V) 04 20 (mA) 0 100 (%)

0
Nastaveni zadané Odchylka
veli¢iny Procesni hodnota Akeni velicina

1000050C

Obr. 6-143: Kalibrace vstupu
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Parametry

POZNAMKY

Pokud pfi sepnuti signdlu X14 dojde ke vstupu signdlu pro pfednastavenou rychlost (RH, RM, RL)
nebo krokovy provoz (signdl JOG), PID regulace se zastavi a zahdji se provoz s prednastavenymi
rychlostmi nebo krokovy provoz.

Pokud Pr. 79 ,Volba druhu provozu” = 6 (rezim prepinani) nebo jestlize je ménic zastaven pfi zvo-
leném Pr. 261 ,Volba zastaveni pfi vypadku napajeni”, PID regulace je deaktivovana.

Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184, Pr. 190 az Pr. 192 mUze mit dopad na
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

Pokud je zvolena PID regulace, minimalni frekvence je frekvence nastavend v Pr. 902 a maximalni
frekvence je frekvence nastavena v Pr. 903. (Nastaveni Pr. 1 ,Maximalni frekvence” a Pr. 2 ,Mini-
malni frekvence” jsou také platna.)

Funkce dalkového ovladani je béhem rezimu PID regulace deaktivovana.

Pfi pfepnuti fizeni na PID regulaci béhem normalniho provozu se pouzije hodnota zadani frek-
vence vypocitand PID regulaci (standardni hodnota 0 Hz) bez ohledu na frekvenci pouzitou
béhem normalniho provozu.

A
PID zadana veli¢ina

Zadani
frekvence

'
__________________ T-

\ Zadaéni frekvence béhem
normalniho provozu

»
>

PID regulace l ZAP. .

I l ! s ’
Normalni : PID 1 Normalni
provoz regulace provoz

Provoz pfi pfepnuti fizeni na
PID regulaci béhem normalniho provozu
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6.20.2 Rizeni s napinacim valcem (Pr. 44, Pr. 45, Pr. 128 az Pr. 134)

Provadi PID regulaci se zpétnou vazbou zajisténou snimanim polohy napinaciho valce, kterd udrzuje
napinaci valec v uréené poloze.

< Vychozi Rozsah q T . .
Nazev hodnota PR Popis Souvisejici parametry Viz oddil
FR-E720S-110SC 59  Volba funkce 6.6.3
nebo nizsi, 55 dalkového
FR-E740-0955C nastaveni
Druhé doba nebo nizsi 0-3600/ | Pi fizeni s napinacim valcem je tento parametr dobou rozbéhu 73 Nastavem” 6.16.1
rozbéhu/dobéhu | FR-E740-120SC 0 360s | zakladnich otacek. Nefunguje jako druhd doba rozbéhu/dobéhu. analogového vstupu
a1705¢ 10s 79 Volba druhu 6.18.1
E740- provozu
FR-£740-2305¢ 155 178-184  Volba funkce 6.10.1
a300SC ,
1536007 vstupni svorky
Druhé doba 9999 3605 | Piifizenis napinacim vélcem je tento parametr dobou dobéhu 190192 Volba funkee 6.105
dobéhu zakladnich otécek. Nefunguje jako druhd doba dobéhu. vystupni svorky
9999 (2(Pr.902) Klidovd hodnota/  [6.16.3
0 PID regulace se neprovadi - zesileni napéti
, MgFena hodnota (svorka 4) (7 (Pr.905) - (proudu) pro
20 Reverzni PID regulace i
9 Nastavena hodnota (svorka 2 nebo nastavent frekvence
21 Primé PID regulace Pr.133)
40 Reverzni PID requlace | Zpiisob Pro zidanou hodnotu pri
scitani: fizeni' s napinacim valcem
4 Ptima PID regulace pevna (Pr.133),
Volba PID 0 hodnota | méFenou hodnotu
regulace 42 Reverzni PID regulace . (svorka 4),
fg;’asglt’ zdkladni otacky (zadani
53 Pfima PID requlace ., |otacek vdaném rezimu
pomerny obsluhy)
50 Reverzni PID requlace | Vistup signalu hodnoty odchylky
51 Pfima PID regulace (komunikace LONWORKS, CC-Link)
60 Reverzni PID requlace | Vistup zddané veliciny a méfené hodnoty
61 Pfima PID regulace (komunikace LONWORKS, CC-Link)
Pokud je proporciondlni pdsmo tizké (malé nastaveni parametru),
PID 0,1 mald zména méfené hodnoty vyvold velkou zménu akéni veliciny.
ronorcionalni 0 - Proto se se zuZujicim proporciondlnim pasmem zvy3uje citlivost
prop 100% 1000% | odezvy (zesileni), ale zhorSuje se stabilita, tj. dochdzi k prekmitdim.

pasmo Zesileni Kp = 1/proporciondlni pasmo

9999 | Bez proporciondlni regulace

U skokového vstupu odchylky, cas (Ti), ktery samotnd integracni (1)
slozka potfebuje, aby dala stejnou akéni velicinu jako
proporcionalni (P) sloZka. Pfi snizeni integracniho casu je Zddana
velicina dosazena rychleji, ale snadnéji dochdzi k prekmitim.
9999 | Bezintegracniregulace

MaximaIni hodnota

0-100% Pokud zpétnd hodnota prekracuje nastaveni, dochdzi k vystupu
PID horni mez 9999 ’ signalu FUP. Maximdlni vstup (20 mA/5 V/10 V) méFené hodnoty
(svorka 4) odpovida 100 %.

9999 | Zadné funkce

Minimdlni hodnota

0-100% Pokud procesni hodnota klesne mimo rozsah nastaveni, dochazi k
PID dolni mez 9999 vystupu signalu FDN. Maximalni vstup (20 mA/5 V/10 V) méFené
hodnoty (svorka 4) odpovida 100 %.

9999 | Z&dn funkce

0,1
PID integracni 1s -
tas® 3600 s

PID zddand 9999 0-1009% | Slouzi k nastaveni Zddané veliciny PID regulace.
velicina @ 9999 | Vady50%
U plynulého vstupu odchylky, ¢as (Td), ktery je potfeba pro
0,01 o pu
o "~ dosazeni stejné ak¢ni veliciny jako u proporciondini (P) slozky. Pii
Q)D derivacni cas 9999 10005 2vjieni derivacniho casu dochézi k vétii odezvé na zménu

odchylky.
9999 | Bez derivacni requlace

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

® Vy$e uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu,
i kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana pfepisu parametr(l” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

FR-E700SC EC 6-289



Specidlni provoz

Parametry

POZNAMKY

Blokové schéma Fizeni s napinacim valcem

Rozbéh/dobéh
zakladnich otacek

Zadani zékladnich L |-
otacek a ﬂ !Cilovéa frekvence

Zrychlovéni/

_ Limit . Zpomalovani
PID regulace Pr. 128 =42, 43 X14 .
Zadana hodnota % —>
fizeni s napinacim 1 e ﬂ
valcem Pr. 133 Kp(1+ Ti-s +Td - S)
Pr. 128 = 40, 41 1
; PIDzdana™ " " PIDzpétna
1 veligina — vazba ;

Pfevod na 0 az 100 %
Potenciometr

AN
O
Svorka 4 L

Detekce polohy napinaciho vélce

1001840E

Obr. 6-144: Blokové schéma fizeni s napinacim vdlcem

® Zakladni otacky lze zvolit ve viech rezimech obsluhy, jako jsou externi obsluha (analogovy
napétovy vstup, prednastavené rychlosti), PU (digitalni nastaveni frekvence), komunikace
(RS-485, CC-Link).

Zadana veli¢ina a mérena hodnota PID regulace

By Piepinac proudového/
Vstup Vstupni signal Pr. 267 napétového vstupu
Zadana Pr.133 0-100 % . —
veli¢ina
Méfena Pfi vstupu mérené hodnoty |4 mA...0%, 20 mA ... 100 %
hodnota v podobé proudu (4 az 20
| =
Pfi vstupu mérené hodnoty |0V..0%,5V ... 100 % 1
v podobé napéti (0 az+5V 5 5
nebo 0az +10 V). 0V..0%,10V..100 % 5 @

Tab. 6-109: Zddand veli¢cina a méfend hodnota PID requlace

Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184 mize mit dopad na dalsi funkce. Pfed
nastavenim ovérte funkci jednotlivych svorek.

Pokud bylo zménéno nastaveni Pr. 267, zkontrolujte nastaveni prepinace napétového/proudové-
ho vstupu. Odlisna nastaveni mohou zpusobit chybu, selhani nebo funk¢ni poruchu. (Nastaveni
viz strana 6-176.)
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Piehled Fizeni s napinacim valcem

Rizeni s napinacim valcem se provadi pfi nastaveni hodnoty 40 az 43 v Pr. 128 ,Volba PID regulace”.
Zadani zakladnich otacek je zadani otacek jednotlivych rezimi obsluhy (externi, PU, sitova). Provadi
se PID regulace s vyuzitim signalu detekce polohy napinaciho vélce a vysledek se pak pfic¢te k zadani
zakladnich otacéek. Pro rozbéh/dobéh zakladnich otacek nastavte dobu rozbéhu v Pr. 44 ,Druha doba
rozbéhu/dobéhu” a dobu dobéhu v Pr. 45 ,Druha doba dobéhu”.

V Pr.7 ,Doba rozbéhu” a Pr. 8 ,Doba dobéhu” se normalné nastavuje 0 s. Pfi velkém nastaveni Pr. 7 a
Pr. 8 se zpomaluje odezva fizeni s napinacim valcem béhem rozbéhu/dobéhu.

Pri¢itana hodnota PID regulace

- NN
’ N\ I AN ~
/ -~ -
~ s SNy LA R N R A NS N
RN NN NN N WA - 4

Zakladni
otacky

Vystupni frekvence

Vystupni frekvence

orF J ZAP.

1001841E
Obr. 6-145: Prekryvadni signdlt béhem fizeni s napinacim vdlcem
Schéma zapojeni
Nasledujici obrazek zachycuje ptiklad typického pouziti:
Pr. 128 =41
Pr.182=14
Pr.190=15
Pr.191=14
Pr.192=16 - L1
Zdroj
napajeni L2
— L3
Otacenivpred —— STF
Otacenivzad ¢— STR
Volba PID regulace RH (X14) @
PC ©(FUP) RUNI:: Horni mez (FUP)
Potenciometr 10 © (FDN) FU Dolni mez (FDN)
TkQ 1-2W [
(Zadani zakladnich 2
otacek) @ 5 SEC
Zpétnovazebni hodnota >— Napajeni vystupti OC
polohy napinaciho valce
1002140C

Obr. 6-146: Priklad s logikou source

® zadani zakladnich otacek se ligi podle jednotlivych rezim@ obsluhy (externi, PU, komunikace).

@ pouzita svorka vystupniho signélu se méniv zavislosti na nastaveni Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce
vystupni svorky”.

® Ppouzita svorka vstupniho signalu se méniv zavislosti na nastaveni Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce
vstupni svorky”.

@ Signal AU nemusi byt sepnut.
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V/V signaly a nastaveni parametri
(D Rizeni s napinacim véalcem aktivujete nastavenim hodnoty ,40" az ,43" v Pr. 128.

(@ Pro aktivaci a pfifazeni signalu volby PID regulace (X14) nastavte hodnotu ,14" v nékterém z
Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky".
Pokud neni signal X14 pfifazen, aktivuje se fizeni s napinacim valcem pouze nastavenim Pr. 128.

(® Zadanahodnota se zadava pomoci Pr. 133, vstupni signal méfené hodnoty (signal detekce polohy
napinaciho valce) se pfivadi na svorky 4 a 5 ménice.

POZNAMKY Jestlize Pr. 128 = ,0" nebo je signal X14 vypnuty, ménic je fizen normalné bez pouziti napinaciho
valce.
Rizeni s napinacim véalcem je mozné aktivovat spinanim bitu svorky, ke které je pfifazen signal X14,
pomoci sité nebo komunikace R5485.
et Pouzita A . o
Signal aene Funkce Popis Nastaveni parametrt
x14 Z4avisi na Volba PID Sepnutim signalu X14 aktivujete Nastavte hodnotu ,14" v
Pr.178-184 |regulace Fizeni s napinacim valcem. @ nékterém z Pr. 178 az Pr. 184.
Vstup mérené Vstup signélu ze snimace Pr.128 =40, 41,42, 43
a hodnoty napinaciho valce (signal mérené
2 hodnoty).
>
4 4 4-20MA . 0-100 % Pr.267 =0 ®
0-5 Veeeeerermmmsrneeeeeesinnns 0-100 % Pr.267 =1
0-10V crrerererreirenne 0-100 % Pr.267 =2
Vystup horni Vystup indikuje, Ze signdl méfené | Pr. 128 =40, 41, 42,43
meze hodnoty prekrocil maximalni Pr. 1319999
FUP hodnotu (Pr. 131). Nastavte ,15” nebo ,115" v
nékterém z Pr. 190 a% Pr. 192. @
Vystup dolni Vystup sepne, kdyz signdl méfené | Pr. 128 =40, 41, 42,43
b meze hodnoty klesne pod minimalini Pr. 132 #9999
FON hodnotu (Pr. 132). Nastavte ,14" nebo ,114" v
Zavisina nékterém z Pr. 190 a2 Pr. 192.@
o Pr.190-192
2 Vystup sméru Vystup je sepnuty, kdyz vystupni Nastavte ,16" nebo ,116" v
= otaceni vpfed !nd?kage palr?mletrizvaénijednotky nékterém z Pr. 190 az Pr. 192. @
RL (vzad) indikuje otaceni vpred (FWD), a
vypnuty, kdyz indikuje otaceni
vzad (REV) nebo zastaveni (STOP).
PID Pfi aktivaci PID Spind béhem PID regulace. Nastavte ,47" nebo ,147" v
regulace nékterém z Pr. 190 a# Pr. 192. @
Spolec¢nd svorka | Napétové napajeni pro vystupy
SE SE vystupnich open collector
svorek

Tab. 6-110: V/Vsigndly a nastaveni parametrd

® Ppokud neni signdl X14 pfifazen, aktivuje se fizeni s napinacim valcem pouze nastavenim Pr. 128.
@ poles podstinovanim vyznacuji vychozi hodnoty parametrd.

® Pokud je v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” nastavena hodnota , 100"
nebo vyssi, ma dana vystupni svorka negativni logiku. (Podrobnosti viz oddil 6.10.5.)

POZNAMKY Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184 a Pr. 190 az Pr. 192 mze mit dopad na
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Pokud bylo zménéno nastaveni Pr. 267, zkontrolujte nastaveni pfepinace napétového/proudové-
ho vstupu. Odlisnd nastaveni mohou zpusobit chybu, selhani nebo funkéni poruchu. (Nastaveni
viz strana 6-176.)
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POZNAMKY

POZNAMKA

Podrobnosti o parametrech

Pokud je zvolen pomérny zpUsob scitani (Pr. 128 =42, 43), pficita se kzakladnim otac¢kam hodnota PID
regulace x (pomérna hodnota zdkladnich otacek). Pomérna hodnota je ur¢ena parametry Pr. 125
»Svorka 2 - nastavenifrekvence - zesileni” a C2 (Pr.902) ,Svorka 2 - nastavenifrekvence - klidova frek-
vence”. Signal nastaveni frekvence v rozsahu 0 az 100 % je ve vychozim nastaveni nastaven na rozsah
0 az 50 Hz. Pomérna hodnota je (x 100 %), pokud jsou zakladni otacky 50 Hz, a (x 50 %) pfi 25 Hz.

4 Vychozi hodnota

50 Hz

| Zesileni Pr. 125

!

Klidova hodnota

ch L,

(Pr.902) 100%

Vystupni frekvence [Hz]

Signély nastaveni frekvence

1001894E

Obr. 6-147: Kalibrace signdlu na svorce 2

| kdyZ je parametr C4 (Pr. 903) nastaven na jinou hodnotu nez 100 %, signdl nastaveni frekvence se
povazuje za 100 %.

| kdyZ je parametr C3 (Pr. 903) nastaven na jinou hodnotu nez 0 %, signél nastaveni frekvence se
povazuje za 0 %.

Pokud je parametr C2 (Pr. 902) nastaven na jinou hodnotu nez 0 Hz, signal vystupni frekvence je
0 %, pokud je C2 (Pr. 902) mensi nez nastavena frekvence.

Spinani a vypindni signalu X14 béhem provozu s pfifazenim signalu X14 ma nasledujici Ucinek:

Pti sepnuti signalu X14: PouZije nezménénou vystupni frekvenci jako zadani zakladnich ota-

Cek a pokracuje fizenim s napinacim valcem.

Ukonci fizeni s napinacim valcem a pokracuje v provozu na aktivova-
né nastavené frekvenci.

PFi vypnuti signélu X14:

Pr.128 | PID regulace Zplsob séitani | Zadana veli¢ina | Méfena hodnota | Zadani zakladnich otacek

40 Reverzni regulace
Pevna hodnota

1 Pfima regulace Zadani otacek v prislusném

Pr.133 . 5
provoznim rezimu

Svorka 4

42 Reverzni regulace

Pomérny

43 Pfima regulace

Tab. 6-111: PID regulace v zdvislosti na parametru 128

Funkce Pr. 129 ,PID proporcionalni pasmo”, Pr. 130 ,PID integra¢ni ¢as”, Pr. 131 ,PID horni mez”,
Pr. 132 ,PID dolni mez”, Pr. 134 ,PID derivacni ¢as” je stejna jako u PID regulace. Pokud jde o vztah
regulované veliciny (%) PID regulace a frekvence, 0 % odpovida frekvenci nastavené v Pr.902 a 100 %
odpovida Pr. 903.

Pokud jde o nastaveni Pr. 133 ,PID zadana veli¢ina”, frekvence nastavend v Pr. 902 odpovida 0 % a
Pr. 903 odpovida 100 %. Jestlize je v Pr. 133 nastavena hodnota 9999, je zadana veli¢ina 50 %.

I Pr. 127 ,PID regulace - frekvence pro automatické prepnuti” je deaktivovany.

FR-E700SC EC
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POZNAMKA

Vystupni signal

Pfifazeni vystupni svorky béhem fizeni s napinacim véalcem (PID regulace)
PID signal je sepnuty béhem fizeni's napinacim valcem (PID regulace) nebo pfi zastaveni PID regulaci
(kdy interni PID regulace zUstava aktivni). (Béhem normalniho provozu je tento signal vypnuty.)

Svorku slouzici k vystupu signalu PID pfifadite nastavenim hodnoty ,47" (pozitivnilogika) nebo , 147"
(negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

Zména funkce svorek pomoci nékterého z Pr. 178 az Pr. 184, Pr. 190 az Pr. 192 m{iZze mit dopad na
dalsi funkce. Pfed nastavenim ovéfte funkci jednotlivych svorek.

Funkce monitorovani PID regulace
Vystup zadané veli¢iny a mérené hodnoty PID regulace Ize provadét na ovladaci panel a svorku AM.

Jednotlivé monitory Ize nastavit pomoci nasledujicich hodnot v Pr. 52 ,Volba zobrazeni na hlavnim
displeji DU/PU" a Pr. 158 ,Volba funkce svorky AM".

. q q Minimalni Svorka AM <
Nastaveni | Popis monitoru krok - pIna hodnota Poznamky
52 PID zadana veli¢ina 0,1 % 100 % —
53 PID naméiena hod- 01% 100%
nota
Pro tuto veli¢inu neni vystup na svorce AM k
54 PID hodnota 01 % . dispozici.
odchylky e Hodnota odchylky PID regulace 0 % se zobrazuje
jako 1000.

Tab. 6-112: Funkce monitorovdni PID regulace

Priority zadani zakladnich otacek

Priority zdroje zadani zakladnich otacek, pokud je nastaven externi zdroj zadani otacek, jsou nasle-
dujici:

Signal JOG > signdl nastaveni prednastavenych otacek (RL/RM/RH/REX) > 16bitovy digitalni vstup
(volitelné pfislusenstvi) > svorka 2

Priority zdroje zadani zakladnich otacek, pokud je v Pr. 79 nastavena hodnota ,3":
Signal nastaveni prednastavenych otacek (RL/RM/RH/REX) > nastavena frekvence (digitalni nastave-
ni z PU, ovladaci panel)

Svorku 4 nelze zvolit jako zadani zakladnich otacek, ani kdyz je sepnuté svorka AU.

| kdyz je nastavenim jiné hodnoty nez ,0” v Pr. 59 zvolena funkce dalkové obsluhy, kompenzace
zakladnich otacek dalkové nastavenou frekvenci je ignorovana (méni se na 0).
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Parametry

Specidlni provoz

Priklad VV

POZNAMKA

Serizeni signalu detekce polohy napinaciho valce

Pokud je vstup na svorce 4 napétovy vstup, minimalni poloze odpovida 0 V a maximalni poloze odpo-
vida 5V (10V).Pokud se jedna o proudovy vstup, minimalni poloze odpovida proud 4 mA a maximalni
poloze odpovida 20 mA (vychozi hodnota). Pokud je ma vystup potenciometru rozsah 0az 7V, je
nezbytné provést kalibraci parametru C7 (Pr. 905) na 7 V.

Horni krajni
poloha

20mA S5V(10V)[~~~~"""""" 2

Dolni krajni Potenciometr apod.

—> poloha
0% 100%
Zpétna hodnota

4mA ov

1001843E

Obr. 6-148: Serizeni signdlu detekce polohy napinaciho vdlce

Rizeni na prostfedni polohu napinaciho valce s pouzitim potenciometru 0 az 7 V
(@ Po pfepnutipfepinace proudového/napétového vstupu do polohy ,V* nastavte v Pr. 267 hodnotu
»2", abyste vstup na svorce 4 zménili na napétovy vstup.

(@ Privedenim 0V na svorky 4 a 5 kalibrujte parametr C6 (Pr. 904). (Procentudlni udaj zobrazeny pfi
kalibraci analogové hodnoty nema zadnou souvislost s procentem hodnoty zpétné vazby.)

® Privedenim 7 V na svorky 4 a 5 kalibrujte parametr C7 (Pr. 905). (Procentudlni udaj zobrazeny pfi
kalibraci analogové hodnoty nema zadnou souvislost s procentem hodnoty zpétné vazby.)

@ V Pr. 133 nastavte 50 %.

Pokud bylo zménéno nastaveni Pr. 267, zkontrolujte nastaveni prepinace napétového/proudové-
ho vstupu. Odlisna nastaveni mohou zpUsobit chybu, selhani nebo funkcni poruchu. (Nastaveni
viz strana 6-176.)

A
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Parametry

POZNAMKY

Jakmile je pfi PID regulaci zadan signal pro volbu otacek (RH, RM, RL, REX) nebo signal JOG, je PID
regulace prerusena. Pfi fizeni s napinacim vélcem v3ak PID regulace pokracuje a povazuje tyto sig-
naly za zadani zakladnich otacek.

Pfi fizeni s napinacim vélcem slouZi druhd doba rozbéhu/dobéhu v Pr. 44 a Pr. 45 jako parametry
pro nastaveni doby rozbéhu/dobéhu u zdroje zadani zakladnich otadcek. NeslouZi jako druhé
funkce.

Pokud je hodnotou ,6" v Pr. 79 nastaven rezim prepindni, fizeni s napinacim valcem (PID regulace)
se deaktivuje.

Zadani otacek na vstupu svorky 4 pfi sepnuti svorky AU je béhem fizeni s napinacim valcem
neplatné.

Rozbéh/dobéh zadani zakladnich otacek je stejnd operace jako zvySovani/snizovani zadani frek-

vence analogovym vstupem.

¢ Signal SU proto zlstava sepnuty, i kdyz dojde k sepnuti nebo vypnuti spoustéciho signalu (vzdy
ve stavu s konstantnimi ota¢kami).

® Pocatecni frekvence brzdéni DC brzdou pii vypnuti spoustéciho signalu neni Pr. 10, ale mensi z
hodnot Pr. 13a 0,5 Hz.

® Monitor nastavené frekvence se vzdy prepina do zobrazeni ,zadani zakladnich otacek + PID
regulace”.

Frekvence pro nastaveni zakladnich otacek vzrlsta po dobu rozbéhu/dobéhu nastavenou v Pr. 44
a Pr. 45 a vystupni frekvence vzrista/klesa po dobu rozbéhu/dobéhu nastavenou v Pr. 7 a Pr. 8.
Pokud je proto doba nastavena v Pr. 7 a Pr. 8 del3i nez v Pr. 44 a Pr. 45, vystupni frekvence vzrlstda/
klesa po dobu rozbéhu/dobéhu nastavenou v Pr. 7 a Pr. 8.

Jako limitni hodnota integrac¢niho ¢asu se pouzije mensi z nasledujicich hodnot: bud hodnota ak¢-
ni veli¢iny PID (%) odvozena z linedrni, interpolované ,Maximalni frekvence” z Pr. 1 konvertované
na zakladé Pr. 902 a Pr. 903, nebo 100 %. Pokud je vystupni frekvence omezovana minimalini frek-
venci, nedochdzi k omezeni integra¢niho ¢asu.
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6.20.3 Vyrovnani momentu (Droop) (Pr. 286 a Pr. 287) jabwrvc!

Tato funkce je urcena k vyvazovani zatizeni Umérné zatéZzovému momentu pro zajisténi vyrovnani
momentu pfi pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku. Tuto funkci Ize s vyhodou pouzit k
vyvazovani zatéze mezi vice ménici.

" < Vychozi Rozsah q g " .
Pr.¢. |Nazev hodnota ST Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Vyrovnani momentu je neaktivni 1 Maximélni frekvence 6.4.1
(Normdlni provoz) PID regulace 6.20.1
Vyrovnéni momentu — zesileni 0% Vyrovnani momentu je aktivni
Velikost vyrovnani momentu pfi
0,1-100 % . L .
jmenovitém momentu jako procento
vzhledem k jmenovité frekvenci motoru.
Vyrovnani momentu — konstanta Casova konstanta filtru aplikovaného na
) 03s 0-1s L L
filtru proud generujici kroutici moment.
Pti pokrocilém fizeni vektoru magnetického toku se vystupni frekvence méni podle velikosti proudu
generujiciho kroutici moment. Velikost vyrovnani momentu pfi jmenovitém momentu se nastavuje
hodnotou zesileni jako procento jmenovité frekvence.
Maximalni frekvence pro vyrovnan momentu je 120 Hz.
Zadani
frekvence
[
2 Frekvence k vyrovnani
g 4 momentu |
4 |
A e T B -
= | Vyrovnani
2 | momentu
<) - Y- —zesileni
c |
[ |
£ |
- I
—>  Kroutici moment
—100% 0 100%
1001627E
Obr. 6-149: Vyrovndni momentu
Proud generujici Jmenovita Zesileni
Frekvence pro _tocivy moment po filtraci » frekvence motoru__vyrovnani momentu
vyrovnani momentu Jmenovité hodnota 100
zakladni frekvence
POZNAMKY Zesileni vyrovnani momentu nastavte pfiblizné na jmenovity skluz motoru.

Synchronni otacky pfi zakladni frekvenci — Jmenov ité otacky

100 %
Synchronni otacky pfi zakladni frekvenci . °

Jmenovity skluz =

I V rezimu PID regulace je vyrovnani momentu deaktivovano.

Maximalni hodnota frekvence po vyrovnani momentu je bud’ 120 Hz, nebo Pr. 1 ,MaximalIni frek-
vence”, podle toho, kterd hodnota je mensi.
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6.20.4 Funkce omezeni regenerativniho provozu
(Pr. 665, Pr. 882, Pr. 883, Pr. 885, Pr. 886)

Tato funkce detekuje regenerativni stav a zvysuje frekvenci, aby mu zabranila.

Umoznuje napft. zabrénit regenerativnimu provozu automatickym zvysenim frekvence a pokrac¢ovat
v provozu, pokud se ventilator toci rychleji, nez jsou nastavené otacky, kvuli psobeni jiného venti-
latoru ve stejné ventila¢ni trubce.

2 o Vychozi Rozsah . N ; i
Pr.¢. |Nazev hodnota P Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Omezeni regenerativniho provozu je deaktivovano 1 Maximélnifrekvence |6.4.1
p — - 8 Doba dohéhu 6.7.1
Volba omezeni 1 Om‘ezenll regenerativnino provozu je trvale 22 Omezeni proudu 6.3.5
S 0 aktivovano
regenerativniho provozu
) Omezeni regenerativniho provozu je aktivni pouze
béhem provozu s konstantnimi otackami
Napétova 400V Nastaveni trovné shérnicového napéti, pfi kterém

hladina 200V zasahne funkce omezeni regenerativniho provozu.
Omezeni regenerativniho 300-800V Pfi nastaveni nizké trovné sbérnicového napéti
provozu — aktivacni iroven Napétova bude méné Castéji dochdzet k chybé prepéti. Zvysi
hladina 400 V 780V se viak skutecnd doba dobéhu. Nastavend hodnota
musi byt vy$si ne7 napajeci napétix /2.

Nastaveni limitni hodnoty nariistu frekvence pfi

Omezeni regenerativniho 0-10 Hz ravt ) e

provozu  limitni hodnota 6 Hz aktivaci funkce omezeni regenerativniho provozu.

kompenzani frekvence 9999 | Zadny limit frekvence

Omezen|rege{1er§t|vn|!19 100% 0-200% Citlivost ppa!mvau funkce omezeni

provozu — zesileni napéti regenerativniho provozu. Vétsi nastaveni zvysi

citlivost na zménu shérmicového napéti. Vystupni

Omezen regenerativniho frekvence by se vSak mohla stat nestabilni. Pokud
- 100 % 0-200% | i snizeni nastaveni Pr. 886 nedoide k potlaceni

provozu — zesfleni frekvence pfi snizeni nastaveni Pr. 886 nedojde k potlaceni

vibraci, nastavte mensi hodnotu v Pr. 665.

VySe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.
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Co je funkce omezeni regenerativniho provozu? (Pr. 882, Pr. 883)
Pfizavazném regenerativnim provozu se zvysuje napéti stejnosmérné sbérnice a mize dojit kalarmu
prepéti (E.OVL]). Pokud je detekovano toto zvyseni sbérnicového napéti a Uroven sbérnicového
napéti dosahne nebo prekro¢i hodnotu v Pr. 883, zabrani se regenerativnimu provozu zvysenim frek-
vence.
Pti nastaveni hodnoty ,1“ v Pr. 882 je funkce omezeni regenerativniho provozu zapnuta trvale a pfi
nastaveni hodnoty ,2" v Pr. 882 je zapnuta pouze pfi konstantnich otackach.
Pfiklad omezeni regenerativniho Pfiklad omezeni regenerativniho Pfiklad omezeni regenerativniho
provozu pfi rozbéhu provozu pfi konstantnich ota¢kach provozu pfi dobéhu
H H
g g g_
b b 25
Sz Sz Sz
f= f= c
wv wv wv
¥ ¥ ¥
8¢ 8¢ §%
ERd 2¢& Aktivace funkce omezeni 2e
L9 L9 regenerativniho provozu 29 Aktivace funkce omezeni
=z E Aktivace funkce omezeni =z E =z E’ Tegenerativaine provozu
regenerativniho provozu
1001257E
Obr. 6-150: Omezeni regenerativniho provozu
POZNAMKY Strmost zvyseni nebo snizeni frekvence funkci omezeni regenerativniho provozu se méni v zavis-

losti na stavu regenerativniho provozu.

Napéti stejnosmérné sbérnice ménice je obvykle cca x V2 krat v&tsi nez vstupni napéti (pfi napaje-
cim napéti 220 V je meziobvodové napéti napt. 311 V DC a pfi napajecim napéti 440 V AC je mezi-
obvodové napéti 622 V DC). Kolisa vsak s ¢asovym prabéhem napdjeni.

Nastaveni Pr. 883 by mélo byt udrzovano na vy3si Urovni, nez je Uroven napéti stejnosmérné sbér-
nice. Jinak by byla funkce omezeni regenerativniho provozu stéle aktivni.

Zatimco funkce prepétové ochrany (ol) zastavuje vystupni frekvenci béhem brzdéni, funkce ome-
zeni regenerativniho provozu je aktivni stale a zvysuje frekvenci podle mnoZstvi regenerované

energie.

FR-E700SC EC
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Parametry

POZNAMKY

Omezeni aktivacni frekvence funkce omezeni regenerativniho provozu (Pr. 885)

Vystupni frekvenci kompenzovanou (zvysovanou) funkci omezeni regenerativniho provozu mizete
omezit.

Pti rozbéhu nebo konstantnich otackach je tato frekvence omezena na soucet vystupni frekvence
(frekvence pfed zdsahem funkce omezeni regenerativniho provozu) + hodnoty Pr. 885 ,Omezeni
regenerativniho provozu - limitni hodnota kompenzacnifrekvence”. Pokud frekvence omezenirege-
nerativniho provozu prekracuje limitni hodnotu béhem brzdéni, je limitni hodnota podrzena, dokud
vystupni frekvence neklesne na 1/2 hodnoty Pr. 885.

Pokud frekvence omezeni regenerativniho provozu dosahla hodnoty Pr. 1 ,Maximalni frekvence”, je
omezena na maximalni frekvenci.

Pokud je Pr. 885 nastaven na ,9999, je nastaveni frekvence neplatné.

Obr. 6-151:

Uroveft omezent Omezeni vystupni frekvence
........ Vystupni frekvence

, "IPr.sss /

Vystupni
frekvence [Hz]

Pr.885/2
Cas

1001260E

Nastaveni omezeni regenerativniho provozu (Pr. 665, Pr. 886)

Pokud béhem omezeni regenerativniho provozu za¢ne byt frekvence nestabilni, snizte nastaveni
Pr. 886 ,0mezeni regenerativniho provozu — zesileni napéti”. Naopak pokud nahla regenerace vyvo-
lava alarm prepéti, zvyste toto nastaveni.

Pokud pfi sniZzeni nastaveni Pr. 886 nedojde k potlaceni vibraci, nastavte mensi hodnotu v Pr. 665
~Omezeni regenerativniho provozu - zesileni frekvence”.

Pfi aktivaci omezeni regenerativniho provozu se zobrazuje hldseni ,oL" (pfepétové pretizeni) a
probihd vystup signalu OL. Nastavte pfi vystupu signélu OL pfi aktivnim vedeni meziobvodu také
odpovidajicim zpisobem parametr 156 (volba proudového omezeni), a prodlevu pro vystup OL
signalu parametrem 157.

I Pfi aktivaci omezeni regenerativniho provozu se soucasné aktivuje funkce omezeni proudu.

Funkce omezeni regenerativniho provozu nedokaze zkratit skute¢nou dobu dobéhu do zastaveni
motoru. Skute¢nd doba dobéhu zavisi na schopnosti spotfebovat regeneracni energii. Pfi zkraco-
vani doby dobéhu zvazte pouziti regeneracni jednotky (FR-BU2, FR-CV, FR-HC) a brzdného odporu
(FR-ABR apod.) ke spotiebé regeneracni energie pfi konstantnich otackach.

P¥i pouziti regenerac¢ni jednotky (FR-BU2, FR-CV, FR-HC) a brzdného odporu (FR-ABR apod.)
nastavte Pr. 882 na hodnotu ,0” (vychozi hodnota) (omezeni regenerativniho provozu je deaktivo-
vano). Pfi pouziti regenera¢ni jednotky apod. ke spotfebé regenera¢ni energie pfi brzdéni
nastavte Pr. 882 na hodnotu ,2" (omezeni regenerativniho provozu aktivni pouze pii konstantnich
otackach).
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6.21 Uzitecné funkce
Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Urceni doby udrzby soucasti. Volba provozu chladiciho ventilatoru Pr. 244 6.21.1
Zobrazeni zivotnosti soucdasti ménice Pr.255-Pr. 259 6.21.2
Funkce vystupu upozornéni na udrzbu Pr.503-Pr. 504 6.21.3
Volné vyuzitelné parametry Signal monitoru stfredni hodnoty proudu Pr.555-Pr. 557 6.21.4
Prodlouzeni Zivotnosti ventilatoru Volné parametry Pr. 888-Pr. 889 6.21.5
6.21.1 Volba provozu chladiciho ventilatoru (Pr. 244)
Muzete fidit provoz chladiciho ventilatoru zabudovaného v ménici (model FR-E7205-050SC nebo
vyssi, model FR-E740-040SC nebo vyssi).
. . Vychozi Rozsah ; 177 . .
Pr.c. |Nazev hodnota i Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Pracuje pii zapnuti napdjeni 190-192 Volba funkce vystupni  {6.10.5
0 Zapinani a vypinani chladiciho ventilatoru je svorky
neaktivni. (Chladici ventildtor je trvale zapnuty.)
Volba provozu chladiciho Zapinani a vypinani chladiciho ventilatoru je
ventilétoru ! aktivni
1 Ventildtor je pfi chodu ménice trvale zapnuty.
Béhem zastaveni je sledovan stav ménice a
ventildtor se zapind a vypind podle teploty
pasivniho chladice.

POZNAMKA

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzZivatelské skupiny” = 0.

V obou nasledujicich pfipadech je provoz ventilatoru povazovan za chybny, na ovladacim panelu se
zobrazuje hlddeni ,FN” a sepne se vystupni signal ,FAN” (chyba ventilatoru) a alarmni signal ,LF".

Pr.244=0
JestliZe se ventildtor zastavi pfi zapnuti napdjeni.

Pr.244 =1
JestliZe se ventildtor zastavi pfi sepnuti povelu pro zapnuti ventilatoru béhem chodu ménice.

Svorku slouzici k vystupu signalu FAN pfifadite nastavenim hodnoty ,25” (logika source) nebo , 125"
(logika sink) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”, svorku slouzici k vystupu
signalu LF pfifadite nastavenim hodnoty ,98” (logika source) nebo , 198" (logika sink).

Pfi zméné pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mohou byt
ovlivnény dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.

FR-E700SC EC
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Parametry

6.21.2 Zobrazeni zivotnosti casti ménice (Pr. 255 az Pr. 259)
Stupen opotfebeni kondenzatoru hlavniho obvodu, kondenzétoru fidiciho obvodu, chladiciho ven-
tilatoru a obvodu omezovace zapinaciho proudu Ize diagnostikovat pomoci monitoru.
Pokud se néktera soucast blizi konci své Zivotnosti, mize byt automatickou diagnostikou vyvolan
alarm, aby se predeslo zavadé. (Kontrola zivotnosti touto funkci je pouze orientacni, protoZze mimo
kondenzatoru hlavniho obvodu se Zivotnost vypocitava teoreticky.) Pokud jde o Zivotnost konden-
zatoru hlavniho obvodu, alarmni signal (Y90) nebude aktivovan, pokud nebude proveden postup
méfeni uvedeny na strané 6-305.
3 3 Vychozi Rozsah A Lo : .
Pr.c¢. |Ndzev hodnota P Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Zobrazuje, zda kondenztor fidiciho obvodu, 190-192  Volba funkce vystupni  |6.10.5
Zobrazeni stavu alarmu kondenzator hlavniho obvodu, chladici ventilator svorky
5 ) 0 (0-15) a jednotlivé Casti obvodu omezovace zapinaciho
Zivotnosti a1 o
proudu dosahly ¢i nedosahly drovné vystupu
alarmu Zivotnosti. Pouze ke ¢teni
Lobrazeni zivotnosi Zobrazuje miru opotrebeni obvodu omezovace
obvodu omezovace 100 % (0-100 %) razl) P -
P zapinaciho proudu. Pouze ke cteni
zapinaciho proudu
Zobrazeni Zivotnosti Lo - U
kondenzatoru fidiciho 100% (0-100%) Zobrazuje miru op?trel?enl kondenzatoru fidiciho
obvodu. Pouze ke cteni
obvodu
Zobrazeni Zivotnosti Zobrazuje miru opottebeni kondenzatoru hlavniho
kondenzdtoru hlavniho 100 % (0-100%) | obvodu. Pouze ke Cteni
obvodu Zobrazuje se hodnota zméfend pomoci Pr. 259.
Po nastaveni hodnoty , 1" a vypnuti napajeni
Mgeni sivotnosti zacind méfeni Zivotnosti kondenzatoru hlavniho
kondenzatoru hlavniho 0 01 obvodu (viz nasledujici stranky).
(2/3/8/9) Pokud je po zapnuti napajeni v Pr. 259 hodnota

obvodu

,3", je méreni dokonceno. Miru opotiebeni
prectete v Pr. 258.

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

POZNAMKA

Frekvencéni méni¢ by nemél byt ¢asto zapinan a vypindn pomoci vykonového stykace, protoze

opakovany vyskyt spinaciho proudu zkracuje Zivotnost vykonového dilu.
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Uzite¢né funkce

Zobrazeni a vystup signalu alarmu zivotnosti (signal Y90, Pr. 255)

To, zda kondenzétor fidiciho obvodu, kondenzator hlavniho obvodu, chladici ventilator nebo obvod
omezovace zapinaciho proudu dosahly ¢i nedosahly Grovné vystupu alarmu Zivotnosti, Ize zjistit
pomoci Pr. 255 ,Zobrazeni stavu alarmu Zivotnosti” a signalu alarmu Zivotnosti (Y90).

(D Prectéte nastaveni parametru 255.

Vyvolejte Pr. 255 Pfectéte nastaveni Pr. 255
Stavy bitl se zobrazuji jako

1001262E

Obr. 6-152: Cteniparametru 255

(@ Pfi dosazeni Grovné vystupu alarmu Zivotnosti jsou bity nastaveny nasledovné.

bit 15 7 0
|OIOIOIO|OIOIOIO|OIOIOIO|] |O|O|]|

Zivotnost kondenzatoru fidiciho obvodu
Zivotnost kondenzatoru hlavniho obvodu
Zivotnost chladiciho ventilatoru
Zivotnost obvodu omezovaée zapinaciho proudu

1001261E

Obr. 6-153: Bity parametru 255
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Parametry

POZNAMKA

pr. 255 Bity | duomerovats | Zivotnostchladi. | ZVOtmostkon- | Zivotnost kon-
(dekadicky) (binarné) zaplnat:;llllo prou- | ciho ventilatoru hlavniho obvodu | Fidiciho obvodu
15 111 v v v v
14 1110 v v v -
13 1101 v v — v
12 1100 (4 v - -
1 1011 v — v v
10 1010 v — v -
9 1001 v — — v
8 1000 v — — —
7 0111 — v 4 v
6 0110 — v v -
5 0101 — v — v
4 0100 — v — —
3 0011 — — v 4
2 0010 — — v —
1 0001 — — — v
0 0000 — — — —

Tab. 6-113: Zobrazeni konce Zivotnosti pomoci bitt
v’: Dosazen konec zivotnosti
—: Konec zZivotnosti zatim nedosazen

Signal alarmu Zivotnosti (Y90) sepne, kdyZ kondenzator fidiciho obvodu, kondenzator hlavniho obvo-
du, chladiciventilator nebo obvod omezovace zapinaciho proudu dosdhnout Urovné vystupu alarmu
zivotnosti.

Svorku slouzici k vystupu signélu Y90 pfifadite nastavenim hodnoty ,90" (logika source) nebo , 190"
(logika sink) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

P¥i zméné prifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mohou byt
ovlivnény dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.

Zobrazeni zivotnosti obvodu omezovace zapinaciho proudu (Pr. 256)

Zivotnost obvodu omezovace zapinaciho proudu (relé, stykace a odporu omezovace) je uvedena v
Pr. 259.

Pocita se pocet sepnuti (relé, stykace, tyristoru), s pocate¢ni hodnotou 100 % (0 cykl{l) snizovanou o
1 % po kazdych 10 000 cyklech. Jakmile je dosazena hodnota 10 % (900 000 cykl(), je nastaven bit 3
v Pr. 255 a zaroven se vyvola alarm v podobé signélu Y9O0.

Zobrazeni zivotnosti kondenzatoru fidiciho obvodu (Pr. 257)

Mira opotfebeni (zivotnost) kondenzatoru fidiciho obvodu je uvedena v Pr. 257.

Za provozu se Zivotnost kondenzatoru fidiciho obvodu vypocitava z doby zapnutia teploty pasivniho
chladi¢e ménice, a odpocitava se od hodnoty 100 %. Jakmile zivotnost kondenzatoru fidiciho obvodu
klesne pod 10 %, je nastaven bit O v Pr. 255 a zaroven se vyvola alarm v podobé signalu Y9O0.
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Zobrazeni zivotnosti kondenzatoru hlavniho obvodu (Pr. 258, Pr. 259)
Mira opotfebeni (zivotnost) kondenzatoru hlavniho obvodu je uvedena v Pr. 258.

Zivotnost kondenzatoru se zobrazi v Pr. 258 pii kazdém provedeni ¢asového méfeni, pficemz se
vychdzi z predpokladu, ze pfi dodavce z vyroby je kapacita kondenzatoru 100 %. Kdyz zmérend hod-
nota klesne na nebo pod 85 %, je nastaven bit 1 v Pr. 255 a zaroven se vyvola alarm v podobé signalu
Y90.

Méreni kapacity kondenzatoru a kontrolu miry snizeni kapacity kondenzatoru provadéjte podle
nasledujiciho postupu:

(@ Zkontrolujte, zda je pfipojen motor a zda je zastaven.
(® V Pr. 259 nastavte hodnotu , 1" (za¢atek méreni).

(® Vypnéte napajeni. Méni¢ pfi vypnuti pfivadi do motoru stejnosmérné napéti, a tim méfi kapacitu
kondenzétoru.

@ Po zhasnuti LED na ovladacim panelu znovu zapnéte napdjeni.

(® Zkontrolujte, zda je v Pr. 259 nastavena hodnota ,3” (dokonceni méfeni), pre¢téte Pr. 258 a
zkontrolujte miru opotfebeni kondenzatoru hlavniho obvodu.

Pr. 259 Popis Poznamky
0 Z&dné méreni Vychozi hodnota
1 Zactatek méreni Méfeni zacne pfi vypnuti napéajeni ménice.
2 Méfeni probiha Jen zobrazené, nelze nastavit
3 Méreni dokon¢eno
8 V)(nucené ukonéer}[
viz@, @ ©. © nize)
9 Chyba méreni B
(viz @, @, O nize)

Tab. 6-114: Parametr 259

PFi méfeni Zivotnosti kondenzatoru hlavniho obvodu za nasledujicich podminek bud dojde k ,vynu-
cenému ukonceni” (Pr. 259 =8) nebo ,chybé méfeni” (Pr.259 =9), nebo zlstane stav ,zacatek méfeni”
(Pr.259 = 1). Za takovych podminek proto méreni neprovadéjte. Navic, i kdyz je za nasledujicich pod-
minek potvrzeno ,dokonc¢eni méfeni” (Pr. 259 = 3), nelze normalni méfeni provést.

@ Je pfipojeno zafizeni FR-HC nebo FR-CV.

@ Ke svorkam P/+ a N/~ je pfipojeno stejnosmérné napajeni.

© Béhem méfeni dojde k zapnuti napajeni.

O K ménici neni pfipojen motor.

© Motor bézi. (Motor dobiha na volno.)

0O Vykon motoru je o dvé nebo vice tfid nizsi nez vykon ménice.

@ Ménic je ve stavu nouzového zastaveni nebo béhem vypnuti napajeni dojde k alarmu.
© Vystup ménice je odpojen signdlem MRS.

© Béhem méfeni je dan spoustéci povel.

@ Je pfipojena parametriza¢ni jednotka (FR-PU04/FR-PUQ7).

@ Konektor PC slouZi jako zdroj napajeni.

@ V/V svorka fidici svorkovnice nebo volitelné rozsifujici jednotky je trvale sepnuta.

® Je pripojena rozsitujici volitelna jednotka
(model FR-E720S-050SC nebo nizsi, model FR-E740-026SC nebo nizsi).

FR-E700SC EC
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Pfi zapnuti napajeni béhem méreni dive, nez zhasne LED na ovladacim panelu, mize zlstat zacho-
van stav ,méfeni probiha” (Pr. 259 = 2). V takovém ptipadé provedte uré¢eny postup od kroku 2.

uplynuti nejméné 3 hodin od vypnuti napajeni, nebot na néj ma vliv teplota kondenzatoru.

POZNAMKA | Aby byla zajisténa presnost méfeni Zivotnosti kondenzéatoru hlavniho obvodu, provedte ho po

VAROVAN:I:

Pri méreni kapacity kondenzdtoru hlavniho obvodu (Pr. 259 ,,Méfeni Zivotnosti kondenzdtoru
hlavniho obvodu“=1) jde jesté po dobu 1 s po vypnutinapdjeciho napéti do motoru stejnosmér-
né napéti. Nikdy se nedotykejte svorek motoru apod. i hned po vypnuti napdjeciho napéti, aby
nedoslo k urazu elektrickym proudem.

POZNAMKA

Zobrazeni zivotnosti chladiciho ventilatoru

Detekuji se otacky chladiciho ventilatoru na drovni 40 % nebo niz3i a na ovladacim panelu a parame-
trizacni jednotce (FR-PU04/FR-PUQ7) se zobrazuje hlaseni ,FN”. Alarm se projevi nastavenim bitu 2 v
Pr. 255 a zaroven se vyvola alarm v podobé signalu Y90.

Pokud ma frekven¢ni ménic vice nez jeden chladici ventilator a jakmile klesnou otacky nékterého
ventildtoru na 50% nebo nize, aktivuje se chybové hladseni ,FN”.
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6.21.3 Alarm casovace udrzby (Pr. 503, Pr. 504)
Kdyz celkovd doba zapnuti ménice dosahne ¢asu nastaveného v prislusném parametru, spusti se
vystupni signal ¢asovace udrzby (Y95). Na ovladacim panelu zobrazi hlaseni ,MT". To muze slouzit
jako orienta¢ni tdaj o Ihitach udrzby perifernich zatizeni.
Pr.¢. |Nazev IYZ(::::; n::tzasvaehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Udéva celkovou dobu zapnuti ménice v ndsobcich 190-192  Volba funkee vystupni  {6.10.5
100 h. svorky
Casovat Gdrzby 0 0(1-9998) | Pouze ke ¢teni
Pri zapisu nastaveni 0" se celkovd doba zapnuti
vymaze.
. Lo ; 0-9998 Nastaveni ¢asu, po kterém se spusti vystupni
(asovat ldrzby — nastaveni 9999 signal alarmu Casovace tdrzby (Y95).
¢asu pro alarm ,
9999 L&dna funkce

POZNAMKY

Vys$e uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Prvni zapnuti napajeni

99998 1
(999800 h)
Casova¢ tdrzby
(Pr.503)
Pr.504
Signal Y95 Eas
(hlaseni ,MT") VYP. ZAP| VYP. | ZAP.

1001263E

Obr. 6-154: Casovac (drzby
Celkova doba zapnuti ménice se uklada do paméti E2PROM kazdou hodinu a je uvedena v Pr. 503
,Casova¢ udrzby” v nasobcich 100 h. Maximalni hodnota Pr. 503 je omezena na 9998 (999800 h).

Kdyz hodnota v Pr. 503 dosahne ¢asu nastaveného v Pr. 504 ,Casovac Udrzby - nastaveni ¢asu pro
alarm” (ndsobky 100 h), spusti se vystupni signal alarmu ¢asovace udrzby (Y95).

Svorku slouzici k vystupu signalu Y95 pfifadite nastavenim hodnoty ,95" (logika source) nebo , 195"
(logika sink) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”.

I Celkova doba zapnuti se pfic¢ita kazdou hodinu. Doba zapnuti krat$i nez 1 h se nezapocitava.

Pfi zméné pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mohou byt
ovlivnény dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.
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6.21.4 Signal monitoru stfedni hodnoty proudu (Pr. 555 az Pr. 557)
Stfedni hodnota vystupniho proudu béhem provozu s konstantnimi otd¢kami a hodnota ¢asovace
udrzby jsou pfivadény na vystup v podobé impulz{i signalu monitoru stfedni hodnoty proudu (Y93).
Sitka impulzu pfivadéna do V/V modulu PLC apod. mUiZe slouzit jako orienta¢ni upozornéni na opo-
tfebeni strojli nebo prodlouzeni pasu nebo zhorseni vlastnosti zafizeni s vékem pro urceni Ihit adrz-
by.
Signal monitoru stfedni hodnoty proudu (Y93) ma podobu impulzniho vystupu v trvani 20 s/1 cyklus,
ktery se béhem provozu s konstantnimi otackami opakuje.
PLC
Vystupni jednotka Vstupni jednotka Méni¢
Lhita =
udrzby
]
Soucasti
dosahly své = {
zivotnosti!
1001940E
Obr. 6-155: Monitorovdni asovace GdrZby a stredni hodnoty proudu
Pr.¢. |Nazev ::;:::'a n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Nastaveni ¢asu pro vypocet stfedni hodnoty 57 Restart — as volnobéhu |6.12.1
Stfedni hodnota proudu — ¢as 1s 0,1-1,0s proudu b&hem vystupu pocatecniho impulzu 190-192  Volba funkce vystupni  [6.10.5
(1s). svorky
. —— - 503 Casova udrzby 6213
Cas pro prechodn stav 0s 0,0-20,05 Naétavenl cgsu, kdy se neziskdvaji (maskuji) data
z prechodného stavu.
Monitor stfedni hodnoty - . .
proudu — referencni hodnota J’“Z“"Y"X 0-500A Nf\stavepl I'Q,IGI'EI'](EI I)?]dzoty (100 ? pro
proudu proud ménice vystup signdlu stfedni hodnoty proudu.

Vyse uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

VySe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i
kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana pfepisu parametrd” nastavena ,0” (vychozi hodnota).
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Vystup impulzu signdlu monitoru stfednihodnoty proudu (Y93) je zachycen na nasledujicim obrazku.

Vystupni frekvence Od rozbéhu do provozu s konstantnimi otackami

¥

Cas
< 1 cyklus (20 's) >l Dalsi cyklus
Y93
! < >l » !
Cas pro prechodny stav AL 4 h 4 o ‘\'_ Koncovy signal
Kdyz se otacky zméni z rozbéhu/dobéhu na v podobé pauzy mezi signaly
konstantni otacky, signal Y93 neni sepnut po dobu od1do16,5s
v Pr.556.
Impulz ¢asovace udrzby
Pocate¢ni impulz Hodnota ¢asovace udrzby (Pr. 503) je udévana jako
Vpodobéimpulzustrvanim 1s (pevna hodnota). Vypotitava vystupni impulz v trvani 2 az 9 s (16000 h az 72000 h).
se stfedni hodnota vystupniho proudu za dobu v Pr. 555. Doba vystupu signalu = Pr.503 x 1000 h «5s
40000 h

Signal stfedni hodnoty vystupniho proudu
Stfedni hodnota proudu je udavana jako pauza meziimpulzy v trvani

0,5az9 s (10 az 180 %) po sepnuti po¢ate¢niho impulzu.
Stredni hodnota vystupniho proudu [A] s
Pr. 557 [A] x>

Doba vystupu signalu=

1001265E

Obr. 6-156: Vystup impulzniho signdlu Y93

Svorku slouzici k vystupu signdlu Y93 pfifadite nastavenim hodnoty 93" (pozitivnilogika) nebo , 193"
(negativnilogika) v Pr. 190 ,Volba funkce svorky RUN". Tuto funkci nelze ptifadit v Pr. 192 ,Volba funk-
ce svorky ABC".

Nastaveni Pr. 556 ,Cas pro pfechodny stav”

Bezprostfedné po zméné provozu z rozbéhu/dobéhu na konstantni otacky je vystupni proud nesta-
bilni (pfechodny stav). Cas, po ktery se nemaji ziskdvat data z prechodného stavu (maskovani), nastav-
te v Pr556.
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Priklad V

Nastaveni Pr. 555 ,Stfredni hodnota proudu - ¢as”
Stfedni vystupni proud se vypocitava béhem vystupu pocateéniho impulzu (1 s). Cas, za ktery se ma
vypocitavat stfedni hodnota proudu béhem vystupu pocate¢niho impulzu, nastavte v Pr. 555.

Nastaveni Pr. 557 ,Monitor stfedni hodnoty proudu - referen¢ni hodnota proudu”
Nastaveni referen¢ni hodnoty (100 %) pro vystup signalu stiedni hodnoty proudu. Cas pauzy mezi
impulzy po pocatec¢nim impulzu s pevnou dobou trvani 1 s se ziskdva nasledujicim vypoctem:

Stfedni hodnota vystupniho proudu
Pr.557

X 5 s (stfedni hodnota vystupniho proudu 100 %/5 s)

Rozsah doby vystupu je 0,5 az 9 s. Pokud je stfedni hodnota vystupniho proudu mensinez 10 % hod-
noty nastaveni Pr. 557, je tato doba 0,5 s, a pokud pfesahne 180 %, je tato doba 9 s.

Obr. 6-157:
) Doba vystupu signdlu pro stfedni hodnotu proudu

©
o

»
>

Doba vystupu
signalu

10 180 (%)
Stredni hodnota
vystupniho proudu

1001266E

Jestlize Pr. 557 = 10 A a stfedni hodnota vystupniho proudu je 15 A, signal monitoru stfedni hod-
noty proudu méa podobu pauzy mezi impulzy v trvani 7,5 s.

Doba vystupu signalu = %%% x5s=175s

Vystup Pr. 503 ,Casovac udrzby”

Po vystupu stfednihodnoty vystupniho proudu v podobé pauzy meziimpulzy se na vystupu objevuje
hodnota ¢asovace udrzby v podobé impulzu. Doba vystupu hodnoty ¢asovace udrzby se ziskava
nasledujicim vypoctem:

Pr.503 x 100

; . . .
20000h 5 s (Hodnota ¢asovace udrzby 100 % 100 %/5 s)

Obr. 6-158:
(s) Doba vystupu signdlu pro hodnotu casovace
4 udrzby

Doba vystupu
signalu

16000 72000  (h)
Hodnota ¢asovace udrzby

1001267E

Rozsah doby vystupu je 2 az 9 s. Pokud je Pr. 503 mensi nez 16000 h, je tato doba 2 s, a pokud pre-
kracuje 72000 h, je 9s.
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POZNAMKY

Béhem rozbéhu/dobéhu se maskovani datového vystupu a vyhodnocovani vystupniho proudu
neprovadéji.

Pokud se bé&hem vystupu pocéate¢niho impulzu zméni otacky z konstantnich na rozbéh/dobéh,
jsou data povazovana za neplatna, pocatecni impulz ma podobu impulzu v trvani 3,5 s a koncovy
signadl ma podobu pauzy mezi impulzy v trvani 16,5 s. Pokud stav rozbéhu/dobéhu po dokonceni
vystupu pocéatecniho impulzu trvd, je tento signal na vystupu pfitomen minimélné po dobu 1
cyklu.

Vystupni frekvence 4 Otacky se béhem vystupu pocate¢niho impulzu
/ zméni z konstantnich na brzdéni

Cas

Pfedchozi cyklus ~——m—ie——  Neplatny cyklus (20s) %F Dalsi cyklus

Y93 ! (]

Pocate¢niimpulz / \ Koncovy signal

V podobé impulzu s V podobé pauzy meziimpulzy
trvanim3,5s strvanim 16,5 s

Pokud je hodnota vystupniho proudu (monitor vystupniho proudu ménice) po dokonceni vystu-
pu signdlu 1. cyklu 0 A, signdl neni na vystup pfiveden, dokud se otacky opét neustali.

Za nasledujicich podminek ma signal monitoru stfedni hodnoty proudu (Y93) podobu nulového

impulzu v trvani 20 s (bez vystupu dat):

® Jestlize je motor ve stavu rozbéhu/dobéhu po dokonéeni vystupu signalu 1. cyklu.

® Jestlize byl vystup signdlu 1 cyklu ukon¢en béhem restartu pfi nastaveni automatického restartu
po chvilkovém vypadku napajeni (Pr. 57 # 9999).

® Jestlize byl automaticky restart pfi volbé automatického restartu po chvilkovém vypadku
napajeni (Pr. 57 # 9999) provadén po dokonceni maskovani vystupu dat.

PFi zméné pfifazeni svorek pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky” mohou byt
ovlivnény dalsi funkce. Pfed nastavenim prosim ovérte funkci jednotlivych svorek.

FR-E700SC EC
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6.21.5 Volné parametry (Pr. 888, Pr. 889)

Parametry, které mliZzete vyuzit pro vlastni potfebu.
MUzete do nich vlozit libovolné ¢islo v rozsahu nastaveni ,,0” az ,9999".

Toto ¢islo Ize vyuzit napf.:
@ jako cislo jednotky pfi pouziti vice ménicy;
@ jako blizsi oznaceni jednotlivych provoznich aplikaci pfi pouziti vice ménicu;

@ jako rok a mésic uvedeni do provozu nebo revize.

Pr.c¢. |Ndzev IY g ;:::Ia n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
LU Vol paramet 1 9% 0-9999 Lze nastavit libovolnou hodnotu. Data jsou B
889 Volny parametr 2 9999 0-9999 uchovavana i pfi vypnuti napajeni ménice.

VysSe uvedené parametry Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

VysSe uvedené parametry umoznuji zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i

° i

kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

POZNAMKA I Pr. 888 a Pr. 889 nemaji vliv na provoz ménice.
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6.22

Nastaveni pro parametrizacni jednotku, ovladaci panel

Ucel Nastavované parametry Viz oddil
Nastaveni sméru otaceni stiskem Volba sméru otaceni tlacitkem RUN Pr.40 6.22.1
tlacitka RUN na ovladacim panelu

Pfepnuti jazyka pro zobrazeni na Volba jazyka zobrazeni PU Pr. 145 6.22.2
parametrizacni jednotce

Pouziti voli¢e na ovladacim panelu Volba funkce ovladaciho panelu Pr.161 6.22.3
jako otoc¢ného ovladace k nastaveni

frekvence.

Zablokovani tlacitek ovladaciho

panelu

Zména velikosti zmény nastaveni Velikost kroku digitalniho volice Pr. 295 6.22.4
frekvence digitalnim volicem na

ovladacim panelu

Nastaveni pipani parametriza¢ni Nastaveni pipéani na jednotce PU Pr.990 6.22.5
jednotky

Sefizeni kontrastu LCD parametriza¢ni | Nastaveni kontrastu jednotky PU Pr.991 6.22.6
jednotky

6.22.1 Volba sméru otaceni tlacitkem RUN (Pr. 40)
Slouzi k vybéru sméru otaceni stiskem tlac¢itka RUN na ovladacim panelu.
5 . Vychozi Rozsah ; g " .
Pr.¢. |Nazev hzdn e aaenl Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Volba sméru otéceni 0 0 Otéceni vpred —
Hacitkem RUN 1 Otéceni vzad

6.22.2

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Volba jazyka zobrazeni PU (Pr. 145)

Pomoci parametru 145 mUzete zvolit jazyk pro zobrazeni na parametriza¢ni jednotce FR-PU04/

FR-PUO7.
Pr.c. |Nazev IYZ;:::; n::tzasvaehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Japonstina —
1 Anglictina
2 Némcina
3 Francouzstina
Volba jazyka zobrazeni PU 1 -
4 Spanélstina
5 Italdtina
6 Svédstina
7 Findtina

Vy$e uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzZivatelské skupiny” = 0.

FR-E700SC EC
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6.22.3 Nastaveni frekvence z jednotky PU - uzamceni funkce (Pr. 161)

Voli¢ na ovlddacim panelu Ize pouzivat k obsluze jako oto¢ny ovladac. Funkci tlacitek na ovlddacim
panelu Ize zablokovat.

Pr.c¢. |Ndzev IYZ;:::Ia n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
ReZim nastaveni —
0 "
frekvence volicem
— Rezim zablokovani tlacitek
Rezim neaktivni
i 1 potenciometru
Nastaveni frekvencevz ] provolié
jednotky PU — uzamdeni 0 — -
funkce 10 Rezim nastaveni | Reim zablokovani tlacitek
frekvence volicem | aktivni
Rezim Tato nastaveni musi byt
1 potenciometru potvrzena stisknutim tlacitka
pro volic MODEnacca2s.

VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.

POZNAMKY I Podrobny popis ovlddaciho panelu s pfiklady najdete v oddile 4.3 ,Ovladaci panel”.

Pokud je ovladani pomoci volice a tlacitek zablokované, na ovladacim panelu se pfi stisknuti tlacit-
ka zobrazi napis ,HOLD".

I Tla¢itko STOP/RESET funguje i pfi zablokovaném ovladani.
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6.22.4 Velikost kroku digitalniho volice (Pr. 295)

Pfi nastavovani nastavené frekvence pomoci volice se ve vychozim stavu provadéji zmeény frekvence
v krocich po 0,01 Hz. Nastavenim tohoto parametru se méni velikost zmény frekvence v zavislosti na
pootoceni volice, ¢imz se zlep3uje moznost obsluhy.

Pr.¢. |Nazev IYX;:::Ia n::tzas::ni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
0 Funkce neaktivni —
0,01
Velikost kroku digitaIniho 0 010
volice ' Lze nastavit minimélni velikost kroku pii zméné
100 nastavené frekvence volicem.
10,00

Vyse uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” = 0.

Vyse uvedeny parametr umoznuje zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i

C

kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

Priklad V/ P¥i nastaveni hodnoty , 1,00 Hz" v Pr. 295 se jednim krokem volice (pootocenim o jeden dilek) zmé-
ni frekvence nasledovné: 1,00 Hz -> 2,00 Hz -> 3,00 Hz.

Jedna otacka volice odpovida 24 krokdim (24 dilkim volice).

1001844E

Obr. 6-159: Velikost zmény pfi nastaveni Pr. 295 na hodnotu ,1,00”
A

POZNAMKY Pokud je prostiednictvim Pr. 37 zvoleno zobrazeni otacek stroje, je minimalni velikost kroku rov-
néz urcena Pr. 295. Hodnota nastaveni se vsak maze lisit, protoze nastaveni ota¢cek méni nastave-
né otacky stroje a pak je opét prevadi na zobrazené otacky.

Pokud ma nastavena frekvence (otacky) hodnotu 100 a vice, zobrazuje se frekvence v krocich po
0,1. Minimalni velikost zmény je proto 0,1, i kdyZ Pr. 295 < 0,1.

Pokud ma nastaveni otacek stroje hodnotu 1000 a vice, zobrazuje se frekvence v krocich po 1.
Minimalni velikost zmény je proto 1, i kdyz Pr. 295 < 1.

I U Pr. 295 se nezobrazuji Zzddné jednotky.

Tento parametr plati pouze v rezimu nastavovani frekvence. Pokud se nastavuji dal3i parametry
souvisejici s frekvenci, nenf aktivovan.

Pfi nastaveni na hodnotu 10 se nastaveni frekvence méni v krocich po 10 Hz. Pozor na nadmérné
otacky (v rezimu potenciometru).
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6.22.5 Nastaveni pipani (Pr. 990)
MuUzete nastavit ,pipani” pfi stisku tlacitka parametrizac¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).
Pr.¢. |Nazev :Z;:::; n::tz;:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
Nastaveni pipani na jednotce : 0 Pipani vypnuto —
PU 1 Pipani zapnuto
VySe uvedeny parametr Ize nastavit, pouze pokud Pr. 160 ,Volba ¢teni uZivatelské skupiny” = 0.
Vyse uvedeny parametr umoziuje zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i
kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).
6.22.6 Nastaveni kontrastu jednotky PU (Pr. 991)
Lze provést nastaveni kontrastu LCD parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7). Pfi snizeni hodno-
ty nastaveni se kontrast snizuje. Pro uloZeni nastaveni kontrastu jednotky PU musite stisknout tlacitko
WRITE.
Pr.¢. |Nazev IYZ;:::; n::tzas:ehni Popis Souvisejici parametry Viz oddil
. 0: Svétly —
Nastavenl kontrastu 58 0-63 ~L
jednotky PU 63: Tmavy

Vyse uvedeny parametr se zobrazuje jako parametr zékladniho rezimu, pouze pokud je pfipojena
parametrizac¢ni jednotka FR-PU04/FR-PUQ7.

Vyse uvedeny parametr umoziiuje zménu nastaveni za provozu v libovolném provoznim rezimu, i
kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametri” nastavena ,0” (vychozi hodnota).

6-316

S MITSUBISHI ELECTRIC



Reeni problémd

7

Reseni problémii

Frekvencéni méni¢ FR-E700SC EC je vybaven fadou bezpecnostnich funkci, které chrani pohon a ménic
pred poskozenim v pfipadé chyby. Pokud u ménice dojde k alarmu, aktivuje se ochranna funkce, ktera
provede nouzové zastaveni ménice, a na displeji jednotky PU se automaticky zobrazi jedna z nasle-
dujicich indikaci chyby (alarmu). Pokud se setkate s zdvadou, kterd neodpovida zadné z ndsledujicich
chyb, nebo pokud budete mit jiny problém, obratte se prosim na svého obchodniho zastupce.

@® Zachovani chybového vystupniho signalu ..... Pokud pfi aktivaci ochranné funkce rozepne
magneticky styka¢ (MC) zapojeny na vstupni
strané ménice, dojde ke ztraté fidiciho napajeni
ménice a vystup alarmu nebude zachovan.

@® Zobrazenichybyneboalarmu................. Pti aktivaci ochranné funkce se displej ovladaci-
ho panelu automaticky prepne na vyse uvede-
nou indikaci.

@® MozZnostiresetovani..............cooveiiinn, Pfi aktivaci ochranné funkce ménice je blokovan

vykonovy vystup ménice (motor volnobézné
dobihd). Méni¢ se znovu nerozbéhne, pokud
nebyl nastaven automaticky restart nebo dokud
nebude resetovan. Dodrzujte prosim peclivé
nize uvedené vystrazné informace ohledné
nastaveni automatického restartu nebo prova-
déni resetu.

@ Pokud byly aktivovany ochranné funkce (tj. ménic se vypnul s chybovym hlasenim), postupujte
podle pokynt k odstranéni chyby uvedenych v pfiru¢ce k ménici. Pfedevsim v pfipadé kratkych
spojeni nebo zemnich zkratll na vystupu ménice a prepéti v siti musi byt pred opétovnym
zapnutim urcena pficina chyby, protoZze opakovany vyskyt takovych chyb v kratkych intervalech
mUze vést k pred¢asnému opotiebeni soucasti, nebo dokonce k Uplnému zniceni zafizeni. Po
nalezeni a odstranéni pficiny chyby Ize ménic resetovat a pokracovat v provozu.
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” o
7.1 Seznam zobrazovanych alarmu
Indikace na ovladacim panelu Nazev Viz strana
E --- E--- Historie chyb 7-20
H,'_-,','_ ,:,' HOLD Blokovani ovladaciho panelu 7-4
,'_ ,'_-,','__ ,_-,' LOCD Ochrana heslem 7-4
Chybové hlaseni —
Er i
az Er1 az Er4 Chyba zapisu parametru 7-4
[}
cr
E o, Err. Reset ménice 7-5
,'_-,','_ oL Ochrana proti pretizeni (nadproud) 7-6
o ,'_ oL Ochrana proti pretizeni (pfepéti) 7-6
r ,':, RB Predbézny alarm regenerativni brzdy 7-7
,'- - TH Predbézny alarm funkce elektronického termorelé 7-7
Varovani
-5 PS PU Stop 7-7
nr MT Vystup signélu udrzby 7-7
n'_:' ) uv Podpéti 7.8
Txl SA Bezpelné zastaveni 7-8
Alarm A FN Porucha ventilatoru 7-8
EOr 1 |eoar Odpojeni kviili nadproudu béhem rozbéhu 7-9
,':-,'_-,','_- ,:-' E.OC2 Odpojeni kvili nadproudu pfi konstantnich otackach 7-9
:: n'-“- :‘, EOC3 OdeJen! kvali nadproudu béhem dobéhu nebo 7.9
=l zastaveni
'.: '.",' ! EOV1 Odpczjenl kvali regenerativnimu pfepéti béhem 7-10
kit rozbéhu
,':-.,'_-,',_,,:-' E.OV2 Odpojeni kvili nadproudu pfi konstantnich otackach 7-10
o Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti béhem
[l o B B
Luod EOV3 dobéhu nebo zastaveni 710
. Cm o Odpojeni ménice kvuli pretizeni :
Zévada Laorn ETHT (funkce elektronického termorelé) 71
Con Odpojeni motoru kvali pretizeni )
Laor ETHM (funkce elektronického termorelé) 7n
EFl A |EFN PrehFati télesa chladice 7-12
E,’ ,'_ ,': EILFD Pferuseni vstupni faze 7-12
EnLr |eowr Omezeni proudu 7-12
E. ,'_-, ,':- E.BE Detekce alarmu brzdného tranzistoru 7-13
corc Ochrana proti zemnimu zkratovému nadproudu na
.o E.GF , P " 7-13
- = vystupni strané

Tab. 7-1: Seznam zobrazovanych alarmd (1)

7-2 S MITSUBISHI ELECTRIC



Regeni probléma

Seznam zobrazovanych alarm

Indikace na ovladacim panelu Nazev Viz strana
,‘_:_ L E |ELF Detekce preruseni vystupni faze 7-13
EOHI  |eoHT Aktivace externiho termorelé 7-13
EnPr |eopt Chyba s pfipojenou opci komunikace 7-14
CIo EOP1 Chyba na instalované interni (rozsifujici zasuvna 714
UL ’ pozice) ptidavné jednotce (napt. chyba komunikace)
_ Chyba na instalované interni (rozsifujici zasuvna
,':. H E.1 pozice) pfidavné jednotce (napt. vadny spoj nebo 7-14
kontaktni chyba)
E P! E.PE Alarm zafizeni pro ulozeni parametrd 7-15
EREZ |EPR2O Chyba interni desky 7-15
EFPLIE  |EPUE Odpojeni PU 7-15
,':-.,- E ,'- E.RET Piekroceni poctu pokusti o opétovny rozbéh 7-15
g I
Zévada c. o |5
- L |E6
T Chyba CPU 7-16
- " oE7
ErPL |ecpu
El, n'_-l'H EIOHD Prehrati omezovaciho odporu zapinaciho proudu 7-16
ERIE |ene® Chyba analogového vstupu 7-16
E1Sh |eusB® Chyba pfi USB komunikaci 7-16
ElbH
az E.MB4 az E.MB7 Chyba brzdéni 7-17
cCrlnm
bl N T
ESHF |esar@ Chyba v bezpe¢nostnim okruhu 7-17
E 13 |E13 Chyba interniho obvodu 7-17
Tab. 7-1: Seznam zobrazovanych alarmdi (2)

® pokud se pfi pouziti ovladaci jednotky FR-PUO4 vyskytne jedna z chyb ,E.ILF, E.PE2, E.IOH, E.AIE,
E.USB nebo E.SAF”, zobrazi se hlaseni ,Fault 14" (Zavada 14).
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7.2

Pri¢iny a odstranovani chyb

Chybové hlaseni

s

Zobrazuje se hlaseni tykajici se provoznich problém. Vystup neni odpojen.

Indikace na
ovladacim panelu

[N}
HOLD h’

-

-
-

-

=
-~
-

Nazev Blokovani ovladaciho panelu

Popis Je.nasta\,/en rezim blokovani ovladacich prvkd. Jina tlacitka nez STOP/RESET jsou deaktivovana.
(Viz oddil 4.3.4.)

Kontrola —

Odstranéni chyby Zruste blokovani stiskem tlacitka MODE po dobu 2 s.

:)nch’y;aaf:?nr: a;)anelu Loco l'_ :_l' l,_ l::

Nazev Ochrana heslem
Popis Ochrana heslem je aktivni. Zobrazeni a nastaveni parametr( je zablokovano.
Kontrola —

Odstranéni chyby

Pro uvolnéni pfistupu k parametrim zadejte heslo do

parametru 297 (viz oddil 6.17.5).

Indikace na
ovladacim panelu

]
Erl Il |

ovladacim panelu

Nazev Chyba - ochrana zépisu
1) Pokusili jste se provést nastaveni parametru, kdyz je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametrd”
Popis nastaven zakaz zapisu parametrd.
P 2) Nastaveni rozsaht frekvenc¢nich skoku se prekryvaji.
3) Nelze navazat normalni komunikaci mezi jednotkou PU a ménic¢em.
1) Zkontrolujte nastaveni Pr. 77 ,Ochrana piepisu parametr(”. (Viz oddil 6.17.2.)
Kontrola 2) Zkontrolujte nastaveni Pr. 31 az 36 (frekvencni skok). (Viz oddil 6.4.2.)
3) Zkontrolujte propojeni jednotky PU a ménice.
Indikace na "~ =
Er2 ol il

Nazev Chyba - zapis béhem provozu
Popis Byl proveden zépis parametrd béhem provozu pfi jiném nastaveni nez 2" (zapis povolen
P nezavisle na provoznim stavu v libovolném rezimu obsluhy) v Pr. 77 a sepnuti signalu STF (STR).
Kontrola 1) Zkontrolujte nastaveni Pr. 77. (Viz oddil 6.17.2.)
2) Zkontrolujte, zda neni ménic v chodu.
Odstranéni chyby 1) V Pr. 77 nastavte hodnotu ,2".

2) Provedte nastaveni parametru po zastaveni chodu.
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Pfic¢iny a odstrariovani chyb

Indikace na
ovladacim panelu

Er3

1
)

-
0
-

Nazev

Chyba kalibrace

Popis

Klidova hodnota a hodnota zesileni analogového vstupu jsou pfilis blizko sebe.

Odstranéni chyby

Zkontrolujte nastaveni parametr(i C3, C4, C6 a C7 (kalibra¢ni funkce). (Viz oddil 6.16.3.)

Indikace na
ovladacim panelu

)
Er4 cr

Nazev

Chyba urceni rezimu

Popis

1) Pfi nastaveni parametru 77 na jinou hodnotu nez ,2“ v externim nebo sitovém rezimu probéhl
pokus o zapis.
2) Probéhlo nastaveni parametru, ale provoz pres parametriza¢ni jednotku neni uvolnén.

Kontrola

1) Zkontrolujte, zda je jako rezim obsluhy nastaven ,Rezim obsluhy z PU".

2) Zkontrolujte nastaveni Pr. 77. (Viz oddil 6.17.2.)

3) Zkontrolujte, jestli je do USB portu pfipojen pocitac se softwarem FR-Configurator nebo para-
metrizacni jednotka (FR-PU04/FR-PU07) na PU konektor, pokud je Pr. 551 nastaven na ,9999"
(tovarni nastaveni).

4) Zkontrolujte nastaveni Pr. 551.

Odstranéni chyby

1) Provedte nastaveni parametru po nastaveni rezimu obsluhy na ,Rezim obsluhy z PU".
(Viz oddil 6.17.2.)

2) Provedte nastaveni parametru po nastaveni hodnoty ,2“ v Pr. 72.

3) Odpojte pfipojeni s pocitatem se softwarem FR-Configurator na USB portu nebo spojeni s
parametriza¢ni jednotkou (FR-PU04/FR-PU07) na PU konektor a nastavte parametry.

4) Zvolte ,Ovladaci panel v rezimu PU” (Pr. 551 = 4) a nastavte parametry.

Indikace na
ovladacim panelu

Err. Il nll

Nazev Reset ménice

Pobis 1) Provedeni resetu pomoci signalu RES nebo povelu reset z komunikace nebo PU.
P 2) Zobrazuje se pfi vypnuti napajeni.

Odstranéni chyby 1) Vypnéte signal RES.
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Reseni problému

Varovani

PFi aktivaci ochranné funkce nedochdzi k odpojeni vystupu ménice.

Indikace na = FR-PUO4
PRI oL oL
ovladacim panelu o FR-PUO7
Nazev Ochrana proti pretizeni (nadproud)
Béhem Pokud vystupni proud ménice (vystupni moment, jestlize Pr. 277 ,Pfepinani
rozbéhu prahu aktivace proudového omezeni proti zastaveni” = 1) pfesahne aktivac¢ni
uroven omezeni proudu (Pr. 22 ,Aktiva¢ni Uroveri omezeni proudu” atd.), tato
funkce zastavi zvySovani frekvence, dokud nadproud neklesne, aby zabranila
odpojeni ménice kvali nadproudu. Az se nadproud sniZi pod aktiva¢ni Groven
omezeni proudu, bude tato funkce frekvenci opét zvysovat.
Béhem Pokud vystupni proud ménice (vystupni moment, jestlize Pr. 277 ,Pfepinani
provozu s prahu aktivace proudového omezeni proti zastaveni” = 1) pfesahne aktiva¢ni
Popis konstantnimi urovenri omezeni proudu (Pr. 22 ,Aktiva¢ni Uroven omezeni proudu” atd.), tato
otackami funkce snizi frekvenci, dokud nadproud neklesne, aby zabranila odpojeni
meénice kvili nadproudu. AZ se nadproud snizi pod aktiva¢ni Uroven omezeni
proudu, zvysi tato funkce frekvenci na nastavenou urover.
Béhem Pokud vystupni proud ménice (vystupni moment, jestlize Pr. 277 ,Pfepinani
brzdéni prahu aktivace proudového omezeni proti zastaveni” = 1) pfesahne aktiva¢ni
uroven omezeni proudu (Pr. 22 ,Aktiva¢ni Uroveri omezeni proudu” atd.), tato
funkce zastavi snizovani frekvence, dokud nadproud neklesne, aby zabrénila
odpojeni ménice kvali nadproudu. Az se nadproud snizi pod aktiva¢ni Uroven
omezeni proudu, bude tato funkce frekvenci opét snizovat.
1) Zkontrolujte, zda nastaveni Pr. 0 ,Zvyseni momentu” neni pfilis velké.
2) Zkontrolujte, zda nastaveni Pr. 7 ,Doba rozbéhu” a Pr. 8 ,Doba dobéhu” nejsou pfilis mala.
Kontrola 3) Zkontrolujte, zda neni zatizeni pfilis velké.

4) Nedoslo k zavadé na nékterém perifernim zafizeni?
5) Zkontrolujte, zda nastaveni Pr. 13 ,Startovaci frekvence” neni pfilis velké.
6) Zkontrolujte, zda je v Pr. 22 ,Aktiva¢ni Urover omezeni proudu” nastavena vhodna uroven.

Odstranéni chyby

1) Zvysujte nebo snizujte nastaveni Pr. 0 ,Zvyseni momentu” po 1 % a kontrolujte stav motoru.
(Viz oddil 6.3.1.)

2) Nastavte vyssi hodnotu v Pr. 7 ,Doba rozbéhu” a Pr. 8 ,Doba dobéhu”. (Viz oddil 6.7.1.)

3) Snizte hmotnost zatéze.

4) Zkuste pokrocilé fizeni vektoru magnetického toku a univerzalni fizeni vektoru magnetického
toku.

5) Zménite nastaveni Pr. 14 ,Volba zatéZovaci charakteristiky”.

6) Nastavte proud pro aktivaci omezeni proudu v Pr. 22 ,Aktiva¢ni Urovefh omezeni proudu”.
(Vychozi hodnota je 150 %.) MGze se zménit doba rozbéhu/dobéhu. Zvyste aktivacni troveri
omezeni proudu pomoci Pr. 22 ,Aktiva¢ni Uroven omezeni proudu”, pfipadné funkci omezeni
proudu vypnéte pomoci Pr. 156 ,Volba provozu proudového omezeni”. (Chovani pfi vyskytu
alarmu OL Ize zvolit pomoci Pr. 156.)

Indikace na
ovladacim panelu

] FR-PUO4
oL = oL
SN N FR-PUO7

Nazev Ochrana proti pretizeni (nadproud)
B&hem ® Pokud se regeneracni energie motoru pfilis zvysi a presahne schopnosti
brzdéni spotieby regeneracni energie, tato funkce zastavi snizovani frekvence, aby
nedoslo k odpojeni kvili prepéti. Jakmile se mnozstvi regeneracni energie
Popis snizi, brzdéni bude pokracovat.
® Pokud se regeneracni energie motoru piilis zvysi a je pfitom zvolena funkce
omezeni regenerativniho provozu (Pr. 882 = 1), tato funkce zvysi otacky, aby
nedoslo k odpojeni kvili prepéti. (Viz oddil 6.20.4).
® Zkontrolujte, zda nedoslo k ndhlému poklesu otacek.
Kontrola ® Zkontrolujte pouziti funkce omezeni regenerativniho provozu (Pr. 882, Pr. 883, Pr.885, Pr. 886).

(Viz oddil 6.20.4.)

Odstranéni chyby

MUize se zménit doba rozbéhu/dobéhu. Zvyste dobu dobéhu pomoci Pr. 8 ,Doba dobéhu”.
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Pfic¢iny a odstrariovani chyb

Indikace na I I FR-PUO4
4oz PS - - PS
ovladacim panelu 2 FR-PUO7
Nazev PU Stop
Pobis V Pr. 75 ,Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba tla¢itka STOP” je nastaveno zastaveni
P tlacitkem STOP/RESET na jednotce PU. (Pr. 75 viz oddil 6.17.1.)
Kontrola Zkontrolujte, zda nedoslo k zastaveni stiskem tlacitka STOP/RESET na ovladacim panelu.

Odstranéni chyby

Vypnéte spoustéci signal a stisknéte tlacitko PU/EXT.

Indikace na
ovladacim panelu

f} FR-PUO4
RB o RB
- FR-PUO7

Nazev Pfedbézny alarm regenerativni brzdy
Objevi se, pokud zatizeni regenerativni brzdy dosahne nebo prekroci 85 % hodnoty Pr. 70
»Specialni funkce regenerativni brzdy”. Pokud je Pr. 70 ,Specialni funkce regenerativni brzdy”
nastaven na vychozi hodnotu (Pr. 70 = 0), toto varovéni se nezobrazi.
. Pokud zatizeni regenerativni brzdy dosahne 100 %, dojde k chybé regenerativniho prepéti
Popis
(E.ovD).
Soucasné s hlasenim [RB] mUze byt sepnut vystup signalu RBP. Svorku slouzici k vystupu signalu
RBP prifadite nastavenim hodnoty ,7“ (pozitivni logika) nebo , 107" (negativni logika) v nékterém
z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky”. (Viz oddil 6.10.5.)
® Zkontrolujte, zda zatizeni brzdného odporu neni pfilis velké.
Kontrola ® Zkontrolujte spravnost hodnot Pr. 30 ,Volba regenerativni funkce” a Pr. 70 ,Specidlni funkce
regenerativni brzdy”.
® Zvyste dobu dobéhu (Pr. 8).
Odstranéni chyby ® Zkontrolujte hodnoty Pr. 30 ,Volba regenerativni funkce” a Pr. 70 ,Specidlni funkce regenera-
tivni brzdy”.
: - FR-PU04
Indl,kacg na TH [} TH
ovladacim panelu 1 FR-PUO7

Nazev

Pfedbézny alarm funkce elektronického termorelé

Popis

Objevi se, pokud kumulativni hodnota Pr. 9 ,Nadproudové ochrana motoru” dosahne nebo
prekroci 85 % prednastavené trovné. Pokud dosahne 100 % nastaveni Pr. 9 ,Nadproudova
ochrana motoru”, dojde k odpojeni motoru kvli pretizeni (E.THM). Soucasné s hlasenim [TH]
mUze byt sepnut vystup signalu THP. Svorku slouzici k vystupu signalu THP pfifadite nastavenim
hodnoty ,8" (pozitivni logika) nebo , 108" (negativni logika) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba
funkce vystupni svorky”. (Viz oddil 6.10.5.)

Kontrola

1) Zkontrolujte, zda neni zatéz prilis velkd, nebo zda nedochazi k prudkému rozbéhu.
2) Je Pr.9 ,Nadproudova ochrana motoru” nastaven na vhodnou uroven? (Viz oddil 6.8.1.)

Odstranéni chyby

1) Snizte hmotnost zatéze nebo pocet rozbéha.
2) Nastavte odpovidajici hodnotu v Pr. 9 ,Nadproudova ochrana motoru”. (Viz oddil 6.8.1.)

Indikace na
ovladacim panelu

- FR-PU0O4
! —

mT n
FR-PUO7

Nazev Vystup signélu udrzby
Udava, ze celkova doba zapnuti ménice dosahla urcité hodnoty.

Popis Pokud je Pr. 504 ,Casovac¢ udrzby - nastaveni ¢asu pro alarm” nastaven na vychozi hodnotu
(Pr. 504 = 9999), toto varovani se nezobrazuje.

Kontrola Nastaveni Pr. 503 ,Casovac udrzby” je vétsi nez nastaveni Pr. 504 ,Casovac Udrzby — nastaveni

¢asu pro alarm”. (Viz oddil 6.21.3.)

Odstranéni chyby

Signal se deaktivuje nastavenim hodnoty ,0” v Pr. 503 ,Casova¢ Udrzby”.

FR-E700SC EC



Pri¢iny a odstrariovani chyb

Reseni problému

Indikace na 1 FR-PU04
. . uv 1000 —
ovladacim panelu - = FR-PUO7
Nazev Podpéti
Pokud se snizi napajeci napéti ménice, fidici obvod nemuize normalné fungovat. Kromé toho
Pobis bude nedostate¢ny moment motoru a/nebo se zvysi produkce tepla. Aby k tomu nedoslo,
P zastavi tato funkce vystup ménice a zobrazi varovani, jestlize napajeci napéti poklesne pod cca
230V AC. Alarm je resetovan, kdyz se napéti vrati do normalu.
Kontrola Zkontrolujte, zda ma napdjeci napéti normalni hodnotu.
Odstranéni chyby Zkontrolujte, zda ma napdjeci napéti normalni hodnotu.
Indikace na o FR-PU04
Py SA <1170 —
ovladacim panelu - FR-PUO7
Nazev Bezpecné zastaveni
. Pokud je aktivovana funkce ,Bezpecné zastaveni” a vypnut vystup frekvencniho ménice, je
Popis . ) ENTTNY
aktivovano chybové hlaseni.
Zkontrolujte, jestli jsou odstranény dratové mastky mezi svorkami S1 a PC nebo S2 a PC, ackoli
Kontrola

funkce ,Bezpecné zastaveni” neni pouzivana.

Odstranéni chyby

® Pokud neni pouzivana funkce ,Bezpecné zastaveni”, musi byt propojeny svorky STaPCaS2a
PC, aby mohl byt frekven¢ni ménic provozovan.

® Pokud se zobrazi SA, ackoli jsou svorky S1 a PCa S2 a PC propojeny a je pouzivana funkce ,Bez-
pecné zastaveni” (frekvencni ménic je pfipraven k provozu), mize byt aktivni interni chyba
frekvenc¢niho ménice.

® Zkontrolujte propojeni svorek S1, S2 a PC pokud jsou svorky zapojeny spravné, kontaktujte
obchodni zastoupeni.

Alarm

PFi vyskytu alarmu nedochdzi k odpojeni vystupu ménice. Nastavenim parametri mizete také akti-
vovat vystup signalu alarmu. (Nastavte hodnotu ,98" v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce
vystupni svorky”. Viz oddil 6.10.5.)

Indikace na
ovladacim panelu

- FR-PU04
FN [ FN
FR-PUO7

Nazev Porucha ventilatoru
U ménice, ktery je vybaven chladicim ventildtorem, se na ovlddacim panelu zobrazi hldseni ,FN”
Popis v pfipadé, ze se chladici ventilator zastavi kvli chybé nebo v rozporu s nastavenim Pr. 244 ,Volba
provozu chladiciho ventilatoru”.
Kontrola Zkontrolujte, zda nedoslo k zavadé chladiciho ventildtoru.

Odstranéni chyby

Vymeénte chladici ventilator.
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Reeni problémd

Pfic¢iny a odstrariovani chyb

Zavada

Pokud dojde k zavadé, ménic se odpoji a aktivuje se vystup chybového signalu.

Indikace na
ovladacim panelu

e FR-PUO7

E.OC1

)
15

OC During Acc

Nazev

Odpojeni kvuli nadproudu béhem rozbéhu

Popis

Pokud vystupni proud ménice béhem rozbéhu dosahne nebo prekrodi priblizné 230 %
jmenovité hodnoty proudu, aktivuje se ochranny obvod a méni¢ se odpoji.

Kontrola

1) Zkontrolujte, zda nedochazi k prudkému rozbéhu.

2) U aplikace pro svislé zdvihani zkontrolujte, zda neni pfilis dlouha doba rozbéhu ve sméru dold.

3) Zkontrolujte, zda na vystupu nedoslo ke zkratu / zemnimu zkratu.

4) Zkontrolujte, jestli neni nastavena piilis vysoka hodnota omezeni proudu.
Zkontrolujte, jestli neni deaktivovana inteligentni kontrola vystupniho proudu.

5) Zkontrolujte, zda nedochazi pfilis ¢asto k regenerativnimu provozu. (Zkontrolujte, zda se
vystupni napéti pfi regenerativnim provozu nezvysuje nad referenéni hodnotu fizeni V/f a
kvali vysokému napéti nedochazi k nadproudu.)

Odstranéni chyby

1) Zvyste dobu rozbéhu. (U aplikaci pro svislé zdvihani zkratte dobu rozbéhu ve sméru dold.)

2) Pokud se hlaseni ,E.OC1“ objevuje pfi kazdém spusténi, odpojte motor a spustte ménic. Pokud
se i tak objevi hlaseni ,E.OC1”, kontaktujte svého obchodniho zastupce.

3) Zkontrolujte vedeni, zda nedochazi ke zkratu / zemnimu zkratu na vystupu.

4) Snizte hodnotu pro omezeni proudu (viz oddil 6.3.5).
Aktivujte inteligentni kontrolu vystupniho proudu (viz oddil 6.3.5).

5) Nastavte zakladni napéti (jmenovité napéti motoru apod.) v Pr. 19 ,Napéti pro zakladni frek-
venci”. (Viz oddil 6.5.1.)

Indikace na
ovladacim panelu

ri FR-PUO4 Stedy Spd OC
LR R FR-PUO7 vop

-

E.OC2

)
15

Nazev Odpojeni kvili nadproudu pfi konstantnich otackach
Pobis Pokud vystupni proud ménic¢e béhem provozu se stalymi otdckami dosdhne nebo prekroci
P pfiblizné 230 % jmenovité hodnoty proudu, aktivuje se ochranny obvod a ménic se odpoji.
1) Zkontrolujte, zda nedochdzi k ndhlym zménam zatizeni.
Kontrola 2) Zkontrolujte, zda na vystupu nedoslo ke zkratu / zemnimu zkratu.

3) Zkontrolujte, jestli neni nastavena pfili$ vysokd hodnota omezeni proudu.
Zkontrolujte, jestli neni deaktivovana inteligentni kontrola vystupniho proudu.

Odstranéni chyby

1) Udrzujte stalé zatizeni.
2) Zkontrolujte vedeni, zda nedochdzi ke zkratu / zemnimu zkratu na vystupu.
3) Snizte hodnotu pro omezeni proudu (viz oddil 6.3.5).

Aktivujte inteligentni kontrolu vystupniho proudu (viz oddil 6.3.5).

Indikace na
ovladacim panelu

nIn
e

FR-PU04
FR-PUO7

E.OC3

-
[
U]

OC During Dec

Nazev

Odpojeni kvili nadproudu béhem dobéhu nebo zastaveni

Popis

Pokud vystupni proud méni¢e béhem dobéhu (v jiném stavu nez pfi rozbéhu a konstantnich
otackach) dosahne nebo prekrodi pfiblizné 230 % jmenovitého proudu ménice, aktivuje se
ochranny obvod a méni¢ se odpoji.

Kontrola

1) Zkontrolujte, zda nedoslo k nahlému poklesu otacek.

2) Zkontrolujte, zda na vystupu nedoslo ke zkratu / zemnimu zkratu.

3) Zkontrolujte, zda nedochazi k pfilis rychlému zadsahu mechanické brzdy motoru.

4) Zkontrolujte, jestli neni nastavena piilis vysoka hodnota omezeni proudu.
Zkontrolujte, jestli neni deaktivovana inteligentni kontrola vystupniho proudu.

Odstranéni chyby

1) Zvyste dobu dobéhu.
2) Zkontrolujte vedeni, zda nedochazi ke zkratu / zemnimu zkratu na vystupu.
3) Zkontrolujte funkci mechanické brzdy.
4) Snizte hodnotu pro omezeni proudu (viz oddil 6.3.5).
Aktivujte inteligentni kontrolu vystupniho proudu (viz oddil 6.3.5).
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Pri¢iny a odstrariovani chyb

Reseni problému

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PU04

OV During Acc.
FR-PUO7

[ [
E.OV1 Ca

Nazev Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti béhem rozbéhu
Pokud regeneracni energie zpusobi, Ze interni stejnosmérné napéti silového obvodu ménice
Popis dosahne nebo piekroci zadanou hodnotu, aktivuje se ochranny obvod a ménic se odpoji. Tento
obvod muze byt také aktivovan razovym napétim vzniklym v napéjecim systému.
1) Zkontrolujte, zda neni rozbéh pfili§ pomaly (napf. pii rozbéhu smérem dol v aplikaci se svis-
lou zdvihaci silou).
Kontrola

2) Zkontrolujte, jestli hodnota nastavenad v parametru 22 ,Aktiva¢ni Urovert omezeni proudu”
neni pfilis mala.

Odstranéni chyby

1) @ Zkratte dobu rozbéhu.
e Zkontrolujte pouziti funkce omezeni regenerativniho provozu (Pr. 882, Pr. 883, Pr.885,
Pr. 886). (Viz oddil 6.20.4)
2) Nastavte v parametru 22 ,Aktivac¢ni Uroven omezeni proudu” spravnou hodnotu.

Indikace na
ovladacim panelu

) FR-PU04 dv Sod
E.OV2 ciuC FR_PUO7 Stedy Spd OV

Nazev Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti pii konstantnich otackach
Pokud regeneracni energie zpusobi, Ze interni stejnosmérné napéti silového obvodu ménice

Popis dosahne nebo piekroci zadanou hodnotu, aktivuje se ochranny obvod a zablokuje vystup
meénice. Tento obvod mizZe byt také aktivovan rdzovym napétim vzniklym v napajecim systému.
1) Zkontrolujte, zda nedochazi k ndhlym zménam zatizeni.

Kontrola 2) Zkontrolujte, jestli hodnota nastavena v parametru 22 , Aktivacni Urovernt omezeni proudu”

neni piilis mala.

Odstranéni chyby

1) @ Udrzujte stalé zatizeni.
o Zkontrolujte pouziti funkce omezeni regenerativniho provozu (Pr. 882, Pr. 883, Pr.885,
Pr. 886). (Viz oddil 6.20.4)
o Podle potieby pouzijte brzdny odpor, brzdovou jednotku nebo sdileny regenera¢ni
konvertor (FR-CV).
2) Nastavte v parametru 22 ,Aktivacni Uroven omezeni proudu” spravnou hodnotu.

Indikace na
ovladacim panelu

'- '-' -' FR-PUO4 .
E.OV3 a3 FR-PUO7 OV During Dec

Nazev Odpojeni kvili regenerativnimu prepéti béhem dobéhu nebo zastaveni

Pokud regeneracni energie zpUsobi, ze interni stejnosmérné napéti silového obvodu ménice
Popis doséhne nebo prekroci zadanou hodnotu, aktivuje se ochranny obvod a zablokuje vystup

ménice. Tento obvod mize byt také aktivovan rdzovym napétim vzniklym v napajecim systému.
Kontrola Zkontrolujte, zda nedoslo k ndhlému poklesu otacek.

® Zvyste dobu dobéhu. (Nastavte dobu dobéhu odpovidajici momentu setrva¢nosti zatéze.)
Odstranéni chyby ® Pouzijte funkci omezeni regenerativniho provozu (Pr. 882, Pr. 883, Pr.885, Pr. 886).

(Viz oddil 6.20.4.)
® Podle potieby pouzijte brzdovou jednotku nebo sdileny regenera¢ni konvertor (FR-CV).
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Indikace na
ovladacim panelu

=1~ |FR-PUO4
E.THT =R
FR-PUO7

. 1 Inv. Overload

Nazev

Odpojeni ménice kvili pretizeni (funkce elektronického termorelé) ®

Popis

Pokud teplota vystupniho tranzistorového prvku piekroci ochrannou urover za podminky, ze je
pfitomen proud ne mensi, nez je jmenovity proud ménice, a nedojde k vybaveni nadproudové
ochrany (230 % nebo méné), elektronické termorelé aktivuje zablokovani vystupu ménice.
(Dovolené pretizeni 150 % po dobu 60 s, 200 % po dobu 3 s)

Kontrola

® Zkontrolujte, jestli neni nastaven piilis kratky ¢as zrychleni a brzdéni.
Zkontrolujte nastaveni zvyseni to¢ivého momentu.

Odpovida zvolena zatézova kiivka zatézové kfivce stroje?
Zkontrolujte chovani motoru pfi pretizeni.

Zkontrolujte, zda neni teplota prostiedi pfilis vysoka.

Odstranéni chyby

ProdluZzte ¢as zrychleni/brzdéni.

Nastavte spravné zvyseni to¢ivého momentu.

Zvolte zatézovou kiivku odpovidajici zatéZové kfivce stroje.
Snizte hmotnost zatéze.

Nastavte teplotu prostiedi tak, aby odpovidala specifikacim.

O Pii resetovani ménice dojde k inicializaci internich teplotnich integrovanych dat funkce elektro-
nického termorelé.

Indikace na
ovladacim panelu

E.THM ,'-' ! Motor Ovrload
- FR-PUO7

Nazev

Odpojeni motoru kvuli pretizeni (funkce elektronického termorelé) ®

Popis

Funkce elektronického termorelé v ménici detekuje béhem provozu s konstantnimi otackami
piehiati motoru zplsobené pietizenim nebo snizenou schopnosti chlazeni, a pokud hodnota It
dosahne 85 % nastaveni Pr. 9 ,Nadproudové ochrana motoru”, dojde k vybaveni pfedbézného
alarmu (hlaseni TH). Pokud hodnota It dosahne urcené hodnoty, aktivuje se ochranny obvod,
ktery zablokuje vystup ménice. Pfi napdjeni specidlniho motoru, napf. vicepélového motoru,
nebo nékolika motor( instalujte termorelé na vystupni strané ménice, protoze takovy motor
(motory) nelze chranit funkci elektronického termorelé.

Kontrola

1) Zkontrolujte chovani motoru pfi pietizeni.

2) Zkontrolujte, zda je Pr. 71 ,Typ motoru” spravné nastaven pro zvoleny motor.
(Viz oddil 6.8.2.)

3) Zkontrolujte, zda je Pr. 71 , Typ motoru” spravné nastaven pro zvoleny motor.
(Viz oddil 6.3.5.)

Odstranéni chyby

1) Snizte hmotnost zatéze.

2) U motoru s konstantnim momentem nastavte volbu motoru s konstantnim momentem
v Pr.71 ,Typ motoru”.

3) Zkontrolujte spravné nastaveni omezeni proudu. (Viz oddil 6.3.5.)

D Pij resetovani ménice dojde k inicializaci internich teplotnich integrovanych dat funkce elektro-
nického termorelé.
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Indikace na
ovladacim panelu

- FR-PU04
E.FIN Lo

H/Sink O/T
I 7 |FRpPUOY ik Srteme

Nazev Prehrati télesa chladice
Pokud dojde k prehtati pasivniho chladice, teplotni ¢idlo zablokuje vystup ménice.
Kdyz teplota stoupne na pfiblizné 85 % teploty aktivace ochrany chladice proti pfehiati, mGze
Popis byt aktivovéan vystup signdlu FIN. Svorku slouzici k vystupu signalu FIN pfifadite nastavenim
hodnoty ,26" (logika source) nebo , 126" (logika sink) v nékterém z Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba
funkce vystupni svorky”. (Viz oddil 6.10.5.)
1) Zkontrolujte, zda neni teplota prostredi pfilis vysoka.
Kontrola 2) Zkontrolujte, zda neni téleso chladice zanesené.
3) Zkontrolujte, zda se nezastavil chladici ventilator. (Zkontrolujte, zda se na ovladacim panelu
nezobrazuje hlaseni ,FN“.)
1) Nastavte teplotu prostiedi tak, aby odpovidala specifikacim.
Odstranéni chyby 2) Vycistéte chladic.
3) Vyménite chladici ventilator.
Indikace na EILF CooC FR-PUO4 Fault 14
ovladacim panelu LEPU FR-PUO7 Input phase loss

Nazev

Preruseni vstupni faze C)

Popis

Vystup frekvenc¢niho ménice se odpoji, pokud je aktivovana funkce pro identifikaci chyby vstupni
faze nastavenim parametru 872 ,Volba detekce preruseni vstupni faze” na 1" a neni pfipojena
jedna ze tfi vstupnich fazi. (Viz oddil 6.13.2.)

Funkce se miize aktivovat u frekven¢niho ménice pro 3 fazové pfipojeni také pfi silné
asymetrickém vstupnim napéti.

Kontrola

® Zkontrolujte poskozeni kabelu tfifazového napéjeni.
® Zkontrolujte, jestli neni vstupni napéti u 3 fazového pfipojeni silné asymetrické.

Odstranéni chyby

Provedte spravné zapojeni kabelu.

Opravte poskozenou cast kabelu.

Zkontrolujte nastaveni Pr. 872 ,Volba detekce preruseni vstupni faze”.

Pokud je vstupni napéti silné asymetrické, nastavte parametr 872 na ,0” (bez zdznamu chyby
vstupniho napéti).

O g dispozici jen u 3fazového provedeni.

Indikace na
ovladacim panelu

-1 FR-PUO4

]l
E.OLT
L FR-PUO7

Still Prev STP

A
15

Nazev Omezeni proudu
Pokud vystupni frekvence kvtli omezeni proudu klesne pod 1 Hz a zUstane tak po dobu 3's,
dojde k chybé (E.OLT), ktera odpoji ménic. Pi aktivaci funkce omezeni proudu se zobrazuje
Popis hlaseni ,OL".
Pokud je u chybéjici faze aktivovano proudové omezeni (OL), eventualné se neaktivuje ochranna
funkce ,E.OLT".
Kontrola Zkontrolujte chovani motoru pfi pretizeni. (Viz oddil 6.3.5.)
Odstranéni chyby ® SniZte hmotnost zatéze.

® Zkontrolujte nastaveni Pr. 22 ,Aktivacni Urover omezeni proudu”.
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Indikace na
ovladacim panelu

'- ] '- FR-PUO4
E.BE g e Br. Cct. Fault
- =l FR-PUO7

Nazev Detekce alarmu brzdného tranzistoru / chyba interniho obvodu
Pokud se aktivuje alarm brzdného tranzistoru kvali velké regeneracni energii z motoru atp., je
Popis detekovan alarm brzdného tranzistoru a ménic se odpoji. V tomto pfipadé musi byt ménic
neprodlené vypnut.
® SnizZte setrva¢nost zatéze.
Kontrola

® Zkontrolujte spravnost frekvence pro zasah brzdy.

Odstranéni chyby

Vyménte ménic.

Indikace na
ovladacim panelu

) FR-PUO4
E.GF P N L

FR-PUO7

Ground Fault

Nazev Detekce preruseni vystupni faze
Ménic se vypne, pokud se pfi spusténi objevi zemni zkratovy nadproud kvili zemnimu zkratu na

Popis vystupni strané ménice (strané zatéze). Pouziti této ochranné funkce se nastavuje pomoci Pr. 249
,Detekce zemniho zkratu pfi startu”.

Kontrola Zkontrolujte zemni zkrat v motoru a pfipojovacim kabelu.

Odstranéni chyby Odstrante pficinu zemniho zkratu.

. - - FR-PUO4
Indikace na ELF - ) - ELF
ovladacim panelu . L FR-PUO7

Nazev Ztrata vystupni faze
Vystup frekven¢niho ménice se vypne, pokud neni béhem provozu frekvenéniho ménice (mimo
Popis DC brzdéni nebo pfi vystupni frekvenci mensi nez 1 Hz) pfipojena jedna ze tii vystupnich fazi U, V
nebo W.
Pouziti této ochranné funkce se nastavuje pomoci Pr. 251 ,Volba detekce ztraty vystupni faze".
o - — - "
Kontrola Zkontrolujte zapojeni. (Zkontrolujte normalni stav motoru.)

® Zkontrolujte, zda vykon pouzitého motoru neni mensi nez vykon ménice.

Odstranéni chyby

® Provedte spravné zapojeni kabelu.
® Zkontrolujte nastaveni Pr. 251 ,Volba detekce preruseni vystupni faze”.

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PU04
FR-PUO7

E.OHT - OH Fault

Nazev

Aktivace externiho termorelé @

Popis

V pfipadé, Ze externi termorelé zajistujici ochranu motoru proti prehfati nebo interni teplotni relé
v motoru apod. sepne (kontakty se rozepnou), zablokuje se vystup ménice.

Funguje, pokud je nastavena hodnota ,7” (signal OH) v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba
funkce vstupni svorky”.

Tato ochranna funkce je ve vychozim stavu vypnuta (signal OH neni pfifazen).

Kontrola

® Zkontrolujte prehfivani motoru.
Zkontrolujte, zda je spravné nastavena hodnota ,7” (signdl OH) v nékterém z Pr. 178 az Pr. 184
»Volba funkce vstupni svorky”.

Odstranéni chyby

® Snizte provozni zatéz a frekvenci.
Ani pii automatickém resetovani kontakt( relé se méni¢ znovu nespusti, dokud neni reseto-
van.

® Funguje, pouze pokud je néktery z Pr. 178 az Pr. 184 ,Volba funkce vstupni svorky” nastaven na

signal OH.
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Pri¢iny a odstrariovani chyb

Reseni problému

: - FR-PUO4
Indl’kacg na E.OPT e Option Fault
ovladacim panelu [ B | FR-PUO7
Nazev Chyba s pfipojenou opci komunikace
Pobi Chyba se objevi, pokud je pfipojena volitelnd komunikacni jednotka a parametr 296 je nastaven
opis u u
na,0" nebo , 100",
Kontrola Zkontrolujte, jestli byla aktivovédna ochrana heslem (Pr. 296 = 0 nebo 100).

Odstranéni chyby

® Pfi pouziti ochrany heslem pfi pfipojené voliteIné komunikaéni jednotce nesmi byt parametr
296 nastaven na ,0” nebo ,100”.
® Pokud chyba trva i po provedeni vyse popsanych opatieni, kontaktujte obchodni zastoupeni.

Indikace na
ovladacim panelu

] -' [] FR-PUO4
0 I

E.OP1 -
FR-PUO7

A
(]

Option slot alarm 1

Nazev Chyba volitelné komunikacni jednotky

Popis Zablokuje vystup ménice, pokud dojde k chybé komunikace ve volitelné komunikaéni jednotce.
Zkontrolujte spravnost nastaveni a funkce volitelné jednotky.

Kontrola Zkontrolujte, zda je volitelna rozsifujici jednotka bezpeéné zasunuta do konektoru.

Zkontrolujte poskozeni komunika¢niho kabelu.
Zkontrolujte spravné pfipojeni zakonc¢ovaciho odporu.

Odstranéni chyby

Zkontrolujte nastaveni funkce volitelné jednotky atd.
Provedte bezpecné pfipojeni volitelné rozsitujici jednotky.
Zkontrolujte zapojeni komunika¢niho kabelu.
Zkontrolujte spravnost zakonc¢ovaciho odporu.

Indikace na
ovladacim panelu

- FR-PU04
E.1 -
FR-PUO7

-

Fault 1

Nazev Chyba volitelné jednotky
® Zablokuje vystup ménice, pokud se vyskytne vadny kontakt apod. u konektoru mezi méni¢em
Pobis a volitelnou komunikacni jednotkou.
P ® Zobrazuje se, pokud byl u volitelné komunikaéni jednotky prepnut piepinac pro nastaveni
vychozich hodnot.
® Zkontrolujte, zda je volitelnd rozsitujici jednotka bezpe¢né zasunuta do konektoru.
Kontrola ® Zkontrolujte nadmérné elektrické ruseni v okoli ménice.

® Zkontrolujte polohu pfepinace pro nastaveni vychozich hodnot volitelné komunikaéni jed-
notky.

Odstranéni chyby

Provedte bezpecéné pfipojeni volitelné rozsitujici jednotky.

Provedte opatieni proti ruseni, pokud se v okoli ménice vyskytuji zafizeni zpGsobujici nadmér-
né elektrické ruseni.

Pokud i po provedeni téchto opatfeni problém pretrvavd, kontaktujte prosim svého obchod-
niho zastupce nebo distributora.

Vratte piepinac pro nastaveni vychozich hodnot volitelné komunika¢ni jednotky do vychozi-
ho stavu. (Viz provozni pfirucka pfislusné volitelné jednotky.)
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Reeni problémd

Pfic¢iny a odstrariovani chyb

Indikace na
ovladacim panelu

E.PE | [y FR-PUO4 C tM
ol i " g orru emr
L o FR-PUO7 P y

Nazev Alarm zafizeni pro uloZeni parametrii (deska fidiciho obvodu)

Popis Pokud se pfi pFistupu na pamét E2PROM frekvenéniho ménice objevi chyba, vypne se vystup
frekvenéniho ménice.

Kontrola Zkontrolujte, zda nebyl piekrocen piipustny pocet cykld zapisu parametrd.

Odstranéni chyby

Kontaktujte prosim svého obchodniho zastupce.
Pfi castém zapisu parametr(i pro ucely komunikace nastavte v Pr. 342 hodnotu , 1” pro zapnuti
zapisu do paméti RAM. Pozor, vypnuti napajeni uvede ménic do stavu pred zépisem do RAM.

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PU04
FR-PUO7

Fault 14
E.PE2

|
-
U
-
g

-
0

PR storage alarm

Nazev Chyba interni desky
Popis Pfi $patné kombinaci fidici desky a desky se silovym obvodem se méni¢ odpoji.
Kontrola —

Odstranéni chyby

Kontaktujte prosim svého obchodniho zastupce.

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PU04
FR-PUO7

E.PUE ,': =i ,': PU Leave Out

Nazev

Odpojeni PU

Popis

Tato funkce zablokuje vystup ménice, pokud dojde k preruseni komunikace mezi méni¢em a PU,
napf. pfi odpojeni parametriza¢ni jednotky, a v Pr. 75 ,Volba resetu /detekce odpojeni PU/ volba
tlacitka STOP” je nastavena hodnota 2, ,3" ,16" nebo ,17". Tato funkce zablokuje vystup
ménice, pokud pfi komunikaci RS485 pres konektor PU doslo k chybdm v komunikaci vickrat po
sobé, nez je pripustny pocet opakovanych pokusd, jestlize je v Pr. 121 ,Pocet novych pokusli o
komunikaci s PU” nastavena jina hodnota nez ,9999" (ke zméné tohoto chovéni pouzijte Pr. 502
,Volba rezimu zastaveni pfi vyskytu komunika¢ni chyby*). Tato funkce také zablokuje vystup
ménice, pokud pfi komunikaci RS485 pres konektor PU dojde k preruseni komunikace po dobu
nastavenou v Pr. 122 ,Komunikace PU - interval kontroly”.

Kontrola

® Zkontrolujte fadné pfipojeni parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PUQ7).
® Zkontrolujte nastaveni Pr. 75.

Odstranéni chyby

Provedte bezpecné pripojeni parametriza¢ni jednotky (FR-PU04/FR-PU07).

Indikace na
ovladacim panelu

[) ) '- FR-PUO4
E.RET Il ml nll
FR-PUO7

Retry No Over

Nazev Prekroceni poctu pokust o opétovny rozbéh
Pokud nelze fadné obnovit provoz béhem nastaveného poctu pokusd, tato funkce odpoji ménic.
Popis Funguje, pouze pokud je nastaven Pr. 67 ,Pocet pokusl o opétovny rozbéh”. Pfi vychozim
nastaveni (Pr. 67 = 0) je tato ochrannd funkce vypnuta.
Kontrola Zjistéte pficinu vyskytu chyby.

Odstranéni chyby

Odstrante pricinu chyby, kterd predchazela indikaci této chyby.
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Pri¢iny a odstrariovani chyb

Reseni problému

E.5 E L Fault5
E.6 ,'- :-, Fault 6
Indikace na = = FR-PU04
ovladacim panelu - - FR-PUO7
E.7 - "l Fault 7
E.CPU =5FEN CPU Fault
Nazev Chyba CPU
Popis Zablokuje vystup ménice, pokud dojde k chybé komunikace interniho CPU.
® Zkontrolujte zafizeni zpUGsobujici nadmérné elektrické ruseni v okoli ménice.
Kontrola

® Zkontrolujte, jestli jsou svorky PC a SD propojeny (E.6/E.7).

Odstranéni chyby

® Provedte opatieni proti ruseni, pokud se v okoli ménice vyskytuji zafizeni zpUsobujici
nadmeérné elektrické ruseni.
® Zkontrolujte spojeni mezi svorkami PC a SC (E.6/E.7).

® Kontaktujte prosim svého obchodniho zastupce.

Indikace na
ovladacim panelu

- - FR-PUO4 Fault 14
| N )
E.IOH caoonm
- FR-PUO7 Inrush overheat

Nazev Chyba obvodu omezovace zapinaciho proudu
. Pokud je odpor omezeni spinaciho proudu piehfaty, vypne se vystup frekvencniho ménice.
Popis J P
Chyba obvodu omezovace zapinaciho proudu.
Kontrola Zkontrolujte, zda nedochazi k opakovanému ¢astému zapinani a vypinani napajeni.

Odstranéni chyby

Navrhnéte usporadani, ve kterém nebude dochéazet k opakovanému castému zapinani a vypina-
ni napéjeni. Pokud i po provedeni téchto opatieni problém pretrvéva, kontaktujte prosim svého
obchodniho zastupce.

Indikace na
ovladacim panelu

= FR-PUO4 Fault 14
]

FR-PUO7

E.AIE

"

1=
[
-

'}

Analog in error

Nazev Chyba analogového vstupu
Chybové hlaseni se aktivuje v pfipadé, pokud je na svorce 4 napéti nebo na svorku 4 pfipojen
Popis proud a nastaveni parametru 267 ,Nastaveni vstupu na svorce 4" neodpovidd poloze prepinace
pro proudovy/napétovy vstup.
Kontrola Zkontrolujte nastaveni Pr. 267 ,Nastaveni vstupu na svorce 4" a prepinace napétového/proudo-

vého vstupu.

Odstranéni chyby

Bud' provadéjte zadani frekvence proudovym vstupem, nebo nastavte Pr. 267 ,Nastaveni vstupu
na svorce 4" a pfepinac¢ napétového/proudového vstupu na napétovy vstup. (Viz oddil 6.16.1.)

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PUO4
FR-PUO7

Fault 14

-
-

E.USB -

[N
o

-
=
(]
=

USB comm error

Nazev Chyba pfi USB komunikaci
Popis Pokud dojde k preruseni komunikace po dobu nastavenou v Pr. 548 ,Interval kontroly USB
P komunikace”, tato funkce zablokuje vystup ménice.
Kontrola ® Zkontrolujte komunikacni kabel USB.
® Zkontrolujte nastaveni Pr. 548 ,Interval kontroly USB komunikace”.
® Zkontrolujte komunikacni kabel USB.
Odstranéni chyby ® Zvyste nastaveni Pr. 548 ,Interval kontroly USB komunikace”. Pfipadné zmérite nastaveni na

9999. (Viz 0oddil 6.19.6.)
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Reeni problémd

Pfic¢iny a odstrariovani chyb

[ N
D |
: 5 FR-PU04
Indikace na E.MB4 az az E.MB4 Fault a2 E.MB7 Fault
ovladacim panelu E.MB7 FR-PUO7
crm
Loy
Nazev Chyba brzdéni
Vystup ménice je zablokovan, pokud dojde k chybé sekvence pfi pouziti brzdného sekvencniho
Popis rezimu (Pr. 278 az Pr. 283).
Tato ochranna funkce neni ve vychozim stavu zapnuta. (Viz oddil 6.9.5.)
Kontrola Zjistéte pficinu vyskytu alarmu.

Odstranéni chyby

Zkontrolujte nastavené parametry a provedte spravné zapojeni.

Indikace na Pl ndl ] FR-PUO4 Fault 14
PR E.SAF - -

ovladacim panelu L. FR-PU07 Fault E.SAF

Nazev Chyba v bezpecnostnim okruhu
Chybové hlaseni se aktivuje pfi chybé v bezpe¢nostnim okruhu.

Popis Chybové hlaseni se aktivuje napf., pokud chybi jeden z mdstkd mezi svorkami S1 a PC nebo S2 a
PC.
® Zkontrolujte, jestli jsou odstranény dratové mustky mezi svorkami S1a PC nebo S2 a PC, ackoli

Kontrola funkce ,Bezpecné zastaveni” neni pouzivana.

® Zkontrolujte pfi pouziti funkce ,Bezpecné zastaveni” modul bezpecnostniho relé a jeho pfipo-
jeni.

Odstranéni chyby

Pokud neni pouzita funkce ,Bezpecné zastaveni”, musi byt propojeny svorky S1aPCa S2 aPC,
aby mohl byt frekvencni méni¢ provozovan (viz. také oddil 3.4.3).

Zkontrolujte pii pouziti funkce ,Bezpecné zastaveni” pripojeni svorek S1, S2 a PC a funkci
modulu s vystupem signélu jako napf. modulu bezpe¢nostniho relé.

Detailni popis funkce ,Bezpecné zastaveni” naleznete v pfiru¢ce ,Safety stop function
instruction manual, ¢. dokumentu: BCN-A211508-004".

Indikace na
ovladacim panelu

FR-PU0O4
FR-PUO7

[ [}
E.13 g ] Fault 13

Nazev

Chyba interniho obvodu

Popis

Pokud se v internim spinacim obvodu objevi chyba, vystup frekven¢niho ménice se vypne.

Odstranéni chyby

Kontaktujte prosim svého obchodniho zastupce.

POZNAMKY

Pokud jsou aktivovany ochranné funkce E.ILF, E.PE2, E.IOH, E.AIE, E.USB a E.SAF pfi pouziti jednotky
FR-PUO04, zobrazi se hlaseni ,Fault 14" (Zavada 14).
Pti kontrole historie chyb na jednotce FR-PU04 se zase zobrazuje hlaseni ,E.14".

I V pfipadé vyskytu jinych nez vyse uvedenych chyb kontaktujte svého obchodniho zéstupce.
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Resetovani ochranné funkce (Reset) Regeni probléma

7.3 Resetovani ochranné funkce (Reset)

Pred resetovanim ménice odstrante pfic¢inu chyby. Pfi resetovani ménice dojde ke smazani (odstra-
néni) interni teplotni integrované hodnoty funkce elektronického termorelé a poc¢tu pokust o opé-
tovny rozbéh. Resetovani trva cca 1 s.

Ménic Ize resetovat jednim z nasledujicich postupu:

@ Pri pouziti ovladaciho panelu resetujte ménic stisknutim tlacitka STOP/RESET.
(Povoleno, pouze kdyz je aktivovana ochranna funkce ménice (zdvazna zavada). (Zavazné zavady
viz strana 7-9.))

Obr. 7-1:
Resetovdni ménice pomoci ovlddaciho panelu

2

NN

Al

ok
G5

@ Sepnutim signélu RES na dobu delsi nez 0,1 s. (Pfi pouZziti logiky sink propojte svorky RES a SD, pfi
pouziti logiky source propojte svorky RES a PC, jak ukazuje obr. 7-2.)
(Pokud signal RES zlstane sepnuty, zobrazi se hlaseni ,Err.” (blikd) upozornujici, Zze je ménic ve
stavu resetu.)

()

1001859E

Obr. 7-2:

Ménic ey PR
Resetovdni ménice sepnutim signdlu RES

RESET
~_ RES

> PC

1000249C

® Vypnutim napdjeciho napéti a jeho opétovnym zapnutim teprve potom, co kontrolka LED v
obsluzném poli zhasla.

Obr. 7-3:

\ Resetovdni ménice vypnutim a zapnutim napdjeni
—
‘ \‘

1001297E
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Reeni problémd LED displej

7.4 LED displej

Na rozdil od LC displeje na (volitelné) parametriza¢ni jednotce FR-PU04/FR-PUO7 probiha zobrazeni
alfanumerickych znak( na LED displeji ovladaciho panelu v trochu zjednodusené formé. Skute¢nym
alfanumerickym znakdim jsou pfifazeny nasledujici digitalni znaky zobrazené na ovladacim panelu.

)
)

(N
~
~—
|

I

~

=
[

[I
e

~

L

~
=

(=)
e

T
25

)2

[©) (=) & [ (o] (&) () (&) () (o)
-
<

=
)

[I

Xy

[ EE R MG EE
-

D& EE EEE O EE

1002141E

Obr. 7-4: Prirazeni digitdlnich a skutecnych znakd (ovlddaci panel)
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Kontrola a smazéni historie chyb

Reseni problémli

7.5 Kontrola a smazani historie chyb

Kontrola historie chyb

=

Ovladaci panel slouzi k ovladani

oy

Zména nastaveni parametr(

v

Blikani

NS

@‘@

v

Blikani

tl@

N Bllkanl

lb

@é@ 3$gii§2ﬁ1&evolié. =)

Postup zobrazeni historie chyb a stavovych hodnot v okamziku chyby
Pomoci digitalniho voli¢e Ize zobrazit osm predchozich chyb.
(Posledni chyba v seznamu je oznacena teckou za E: ,E.")

Pokud neexistuje C m
zadny alarm, zobrazuje se (= U N
\\Vystupnl frekvence , Vystupnl proud /

ncoct neoc |
Bllkanl Blikani \

nCICH

E0C B b@%

én

— O Doba za nuti @ /, —— \Vystupnl napéti ,,
l !'l !'l !'l
Blikani Blikani \

Cislov hlstonl chyb
(Zobrazuje se pocet pifedchozich chyb.)

Stisknéte
ﬁé@ digitalni voli¢. =)

iy

c' gttt volie ]
@ @ FN

1001857E

Obr. 7-5:

Zobrazeni seznamu chyb a stavovych hodnot v okamZiku chyby

® Celkové doba zapnuti a provozni hodiny se pocitaji od 0 do 65535 hodin a zacinaji poté znovu od
0. Ovladaci panel zobrazuje hodnoty do maximalni hodnoty 65.53 (65530 h). Jedna hodina
odpovida hodnoté 0,001.
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Reseni problémd

Kontrola a smazani historie chyb

Postup smazani

Historii chyb Ize smazat nastavenim hodnoty ,1” do parametru Er.CL ,Smazani historie zadvad”. (K
vymazani historie chyb nedojde, pokud je v Pr. 77 ,Ochrana prepisu parametr(i” nastavena hodnota
II‘I ”')

Postup Displej

(@ Displej pfi zapnuti napajeni
Objevi se zobrazeni monitoru. m

nastavovani parametrd. Objevi se ¢islo naposledy

nacteného parametru.

®

® Otacejte digitalnim voli¢em, dokud se nezobrazi Er.CL.

@ Stiskem tlacitka SET zobrazite aktualné nastavenou
hodnotu.
Zobrazi se vychozi hodnota ,0".

() Otacenim digitalniho voli¢e ji zméiite na
nastavovanou hodnotu ,1”.

®Q O @

-~ I

Blika... Smazani historie chyb dokonceno!

(® Ulozte nastaveni stiskem tla¢itka SET.

® Otacenim digitélniho volice mlzete nacist dalsi parametr.
® Stiskem tlacitka SET znovu zobrazite nastaveni.
® Dvéma stisky tlacitka SET zobrazite dalsi parametr.

1001858E

Obr.7-6:  Smazdni historie chyb
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Hledani chyb

Reseni problému

7.6

Hledani chyb

7.6.1 Motor se nechce spustit
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Zapnéte vykonovy vypinac, Fl chréni¢ nebo
Sitové napéti neni spravné. vykonovy stykac.
.(Na ovladacim panelu se neobjevi zadna Zkontrolujte velikost napajeciho napéti, -
informace.) spravné pfipojeni viech fazi a zapojeni vodi-
¢a.
Vykonovy — - —
obvod Motor neni spravné pfipojen. Zkont[ollij.te pfipojeni motoru k frekven¢ni- 36
mu ménici.
Pripojte mistek mezi svorkami P/+a P1.
Mustek mezi svorkami P/+ a P1 neni pfipo- Mustek odpojte pouze pii pfipojeni mezi- 3-42
jen. obvodové tlumivky (FFR-HEL-(H)-E) a pfipojte
tlumivku.
Zkontrolujte zdroj pro zadani spoustéciho
signalu a zadejte spoustéci signal.
Neni aktivni Zadny spoustéci signal. Provoz pres parametriza¢ni jednotku: 6-207
tlacitko RUN
Externi provoz: svorka STF/STR
vex . .. | Zapnéte pouze jeden ze dvou signald. PFi
ggsonuéstea signaly STF a STR jsou aktivni sou soucasném zapnuti signalt STF a STR se 3-14
’ motor zastavi.
Pozadovand hodnota frekvence je nula Zkontrolujte zdroj nastaveni pozadované
(LED RUN na ovladacim panelu blika.) ’ hodnoty frekvence a zadejte pozadovanou 6-207
P ’ hodnotu.
P?zadovana hodnota frekver)cej.e zalzdavana Zapnéte signal AU. Zapnutim signalu AU se )
pres svorku 4, svorka ale neni aktivni. aktivuie svorka 4 3-14
(LED RUN na ovladacim panelu blika.) J :
Vypnéte signal MRS nebo RES.
Je zapnuto blokovani reguldtoru (MRS) nebo Eo VyanUt,' Slgn.avlu MRS nebcv)'RESfpus_tl .
. rekvenéni ménic provoz v pfipadé aktivniho
signal Reset (RES). spoustéciho signélu s pozadovanou 6117,
(LED RUN na ovladacim panelu blika, zatimco fr’?ekvenci 9 P 7-18
Vstupnisignal | je sepnut signal MRS.) Zajistéte, aby vypnutim signalu nemohlo
dojit k nebezpecnym staviim.
L S Zkontrolujte pozici jumperu pro volbu pozi-
4umpver pro volb.u.pozmvn|/negat|vn| logiky tivni/negativni logiky. Pokud je jumper ve
J(EE'S ;%al\ﬁnnea%c\)fl;c&'adm anelu blika) $patné pozici, neni identifikovan vstupni sig- 3-26
P ’ nal.
Eaerjri ;):f:;éltgfzilgrz;tzo;a;émustky nad svor- Propojte svorky S1 a S2 se svorkou PC. 3-23
Pfepinac¢ ,Napétovy/proudovy vstup” je pro L
zadani analogového vstupniho signdlu chyb- Nastavte pva’ran)etry 3a 267’a prepinac pro
. » b volbu napétového/proudového vstupu a
né nastaven (0 az5V/0az 10V, . .. 3-14
0/4 a2 20 mA) zadejte pf)te pozadovanou hodnotu podle
(LED RUN na ovladacim panelu blika.) nastaveni.
Bylo stisknuto tlaitko STOP/RESET Zkontrolujte, jakym zpiisobem je mozné
(Na displeji ovladaciho panelu se ob'evi PS*) znovu spustit frekvenéni ménic¢ po zastaveni 7-7
Pl P JEVELES” pomoci ovladaci jednotky v externim rezimu.
. w s .. | Zkontrolujte pfipojeni.
Zz‘.’::f?%‘lfg‘c‘ﬁ'&"igg nebo trojzilového pfi- | 5\ 14 brobiha oviddani pres trojzilovy Hdici |  6-120
POl ’ vodi¢, pfipojte signal STOP.
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Reeni problémd Hledani chyb
Kontrola Mozna pricina Odstranéni chyby Viz strana
e Zvysujte hodnotu parametru 0 v krocich po
Nastaveni zvyseni to¢ivého momentu v para- A .
metru 0 ve V/f fizeni je pfilis malé 0,5% a pozorujte motor. 6-33
’ Pokud motor nereaguje, hodnotu snizte.
Zkontrolujte nastaveni parametru 78.
V parametru 78 je nastaven zakaz zvratu. Pokud chcete povolit pouze jeden smér ota- 6-195
¢eni, nastavte parametr 78.
V parametru 79 ie nastaven chybny provozni Zvolte provozni rezim, ktery odpovida zadani
regim J yony p piikazu Start a poZzadované hodnoty frek- 6-207
’ vence.
Nastaveni offsetu a zesileni (kalibra¢ni para- | Zkontrolujte nastaveni offsetu a zesileni v
. . Lo M 6-181
metry C2 az C7) nejsou spravné. parametrech C2 az C7.
Nastavte vétsi pozadovanou hodnotu frek-
Pocatecni frekvence nastavena v parametru | vence, nez je pocatecni frekvence. Frekvenc-
13 je vétsi nez pozadovana hodnota frek- ni ménic se nespusti, pokud je pozadovana 6-73
vence. hodnota frekvence mensi nez hodnota poca-
te¢ni frekvence nastavena v parametru 13.
Jednotlivé poZzadované hodnoty frekvence Nastlavtelpl(c)zadovanou hodnotu frekvence
(napf. predvolba otacek/rychlosti) jsou nula podie aplikace.
VR . - | Nastavte parametr 1 na hodnotu, kterd je vét- 6-50
Maximalni vystupni frekvence v parametru 1 | ., " . Ktualni pos Th frak
‘e nula $i nez aktudIni pozadovand hodnota frek-
J ’ vence.
Krokovaci frekvence nastavend v parametru | Nastavte krokovaci frekvenci v parametru 15
15 je mensi nez pocatecni frekvence nastave- | na vy$si hodnotu neZ je nastavena pocatecni 6-61
nav parametru 13. frekvence v parametru 13.
Nastaveni . iz ” - - -
parametra Zdroj zapisu neodpovida zvolenému provoz- | Zkontrolujte nastaveni parametru 79, 338, 6-204,
nimu rezimu. 339,550a551. 6-218
Funkci signalu Start je mozno zvolit pomoci | Zkontrolujte nastaveni parametru 250 a pfi-
L 6-120
parametru 250. pojeni signald STF a STR.
PFi obnoveni napajeni zajistéte, aby mohl
motor bezpe¢né nabéhnout. Motor spustte
Pri vypadku sité je motor zabrzdén az do kli- t?ki ze vy’pnete a pote znovu zapnete spous-
dového stavu téci signal. 6-163
’ V pfipadé nastaveni parametru 162 na ,2"
nabéhne motor automaticky, jakmile je
obnoveno napajeni.
Po ukon¢eni samonastaveni stisknéte pfi
provozu na ovladaci jednotce tlacitko STOP.
V externim provoznim rezimu vypnéte STF
. . 5 nebo STR. Tim se vratite zpét do normalniho
Provedeni samonastaveni parametrl motoru . o P - 6-88
provozniho rezimu a na ovladacim panelu je
zobrazen normalni provoz.
(Pokud tento postup neprovedete, neni moz-
né frekvencni ménic spustit.)
Automaticky nabéh po vypadku sité nebo ® Deaktivujte automaticky restart a zplisob
zpUsob zastaveni pfi vypadku sité je aktivo- zastaveni.
van. ® Snizte zatizeni. 6-151
(U jednofazovych frekvencnich méniclimiZe | e Zvyste ¢as zrychleni, pokud je ve fazi 6-163
dojit pfi provozu s pretizenim ke kolisani zrychleni provadéna jedna z funkci (auto-
napéti, které mize byt interpretovéano jako maticky restart nebo metoda zastaveni pfi
vypadek sité.) vypadku sité).
L Zatizeni je pfilis velké. Snizte zatizeni. —
Zatéz — - " - -
Hridel motoru je blokovéna. Zkontrolujte stroj (motor). —
— . Pokud se objevi chyba, odstrante pficinu
Ostatni Na ovladacim panelu je zobrazena chyba chyby, resetujte frekvencni ménic a poté 7-2

(napf. E.OC1).

pokracujte v provozu.
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7.6.2 Motor nebo stroj produkuje neobvykly hluk
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Vstupnisigndl | , o , Prumetg opatfeni proti elektromagnetickym 3.43
Pti analogovém zadéni pozadované hod- porucham.
noty (svorka 2, 4) se objevuji poruchy, které | pokud neni z déivodu elektromagnetického
Nastaveni mohou byt zpiisobeny elektromagnetickymi | yyzeni mozny stabilni provoz, zvyste ¢asovou
o vlivy. X s M )} X 6-180
parametrd Yy konstantu filtru signalu pozadované hod
noty v parametru 74.
V tovarnim nastaveni je parametr 240
+Funkce Soft-PWM “ nastaven tak, aby byly
L . kovové zvuky motoru redukovany. Poté
Neobjevuji se zddné kovové zvuky motoru . i RS N
o . , . nejsou vytvareny zadné zvuky motoru zpG- 6-173
zpUsobené taktovaci frekvenci. . g . h .
sobené taktovaci frekvenci. Funkci je mozné
deaktivovat nastavenim parametru 240 na
0"
Pomoci parametru 31 aZ 36 nastavte frek-
vencni skoky pro eliminaci rezonan¢nich
Objevuiji se rezonance ve vystupni frekvenci. | bod{i. Pomoci téchto parametr( je mozné eli- 6-52
minovat rezonan¢ni kmity, které maji sviij
pavod v mechanickém systému.
Nastavemo Nastavte parametr 72 ,Funkce PWM”.
parametrd . ! PR
Pomoci parametru 72 je mozné zménou tak-
Objevuji se rezonance v taktovaci frekvenci. | tovaci frekvence ménit zvuky motoru a elimi- 6-173
novat vibrace zplGsobené rezonan¢nimi
kmity.
V rozsifené proudové vektorové regulaci a
vektorové regulaci se neprovadi samonasta- | Provedte samonastaveni parametr(i motoru. 6-88
veni parametr(i motoru.
Pro stabilizaci skute¢né hodnoty nastavte
Nastaveni zesileni v PID regulaci nevykazuje proporcionalni hodnotu (Pr. 129) na vetsi
PP 9 y J hodnotu, integracni ¢as (Pr. 130) postupné 6-277
zadny ucinek. P A .
na vétsi a derivacni ¢as (Pr. 134) postupné na
mensi hodnotu.
Ostatni Volné mechanické casti Pripevnéte volné mechanické casti. —
Mot Viystupni svorka neni pfipojena. Zkontrolujte pfipojeni motoru. —
otor
Kontaktujte vyrobce motoru.
7.6.3 Frekvenéni ménic vydava neobvyklé zvuky
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Ventilator Kry'f ve[m Ia'toru net?yl povyméné ventilatoru Nainstalujte kryt ventildtoru spravné. 8-8
spravné nainstalovan.
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Motor generuje abnormalni teplo
Kontrola Mozna pfic¢ina Odstranéni chyby Viz strana
o . . Vycistéte ventilator motoru.
Motor Ventilator motoru se netoci (usazeny prach). Zkontrolujte okolni podminky. —
Izolace vinuti motoru je poskozena. Zkontrolujte izolaci vinuti motoru. —
Vykonovy Vystupni napéti frekven¢niho ménice (U, V, iké()nr:'é;0|ujte vystupni napéti frekvencniho 82
obvod W) je asymetrické. Zkontrolujte izolaci vinuti motoru.
Nastaveni V parametru 71 ,Volba motoru” je zvolen Zkontrolujte nastaveni parametru 71 ,Volba 6-85
parametrd $patny typ motoru. motoru”.
. Proud motoru je pHi vysoky. \lf)llz oddil 7.6.11 ,Proud motoru je pfilis vyso- 7-29
Motor se toci v opacném sméru
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Vykonovy Poradi fazi ptipojeni motoru U, V a W neni Pfipojte spravné faze pfipojeni motoru U,V a 36
obvod spravné.
Spoustéci signdly (otaceni doprava/doleva) | Zkontrolujte zapojeni. 3-14
nejsou spravné pfipojeny. (STF: otaceni doprava, STR: otaceni doleva)
Vstupni signal Nastaveni pro vystupni frekvenci neni ve
vztahu k obratu sméru otaceni zvoleném v Zkontrolujte nastaveni parametrt 125, 126 a
, . N 6-85
parametru 73 ,Nastaveni analogového C2az (7.
vstupu” spravné.
Nastavemn N’astav\{enl param}([etru L}o ”V,OIb? smeru otace- Zkontrolujte nastaveni parametru 40. 6-313
parametrd ni tla¢itkem RUN” neni spravné.
Otacky se vyrazné lisi od nastaveni
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Zadani 5|9nall:| pro zadani pozadované hod- Zkontrolujte velikost vstupniho signélu. —
noty neni spravné.
Vstupni signal L . L PFijméte opatfeni proti elektromagnetické-
Vstupni signdini vedeni jsou ovliviiovana .
rusivymi vlivy. mu rusent. 3-47
Pouzijte napf. stinéné vedeni.
Zkontrolujte nastaveni parametrt 1 ,Maxi-
i . L malni frekvence”, 2 ,Minimalni frekvence” a 6-50
Nastaveni parametr(l 1, 2, 18 a kalibra¢nich 18 ,Horni mez rychlosti - frekvence”.
Nastaveni parametrd C2 az C7 nejsou spravna. - —
o Zkontrolujte nastaveni kalibra¢nich paramet-
parametru o Y 6-181
rd C2azC7.
Nastavepllparametnru 3.1 az36 pro lstanovem Zmensete rozsah frekvenc¢nich skokd. 6-52
frekvenc¢nich skokU nejsou spravna.
Z3téz Snizte zatizeni. —
Zvyste nastaveni parametru 22 ,Aktivacni
Nastaveni uroven omezeni proudu” v zavislosti na
N Proudové omezeni je aktivovano na zékladé | zatizeni. (PFili$ velké nastaveni muize vést k 6-42
parametrd P L vos o AT
pretizeni. nechténému spusténi maximalnim proudem
(E.0CO).
Motor Zkf)qErOIUJte vykonové ttidy frekvenc¢niho .
ménice a motoru.
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7.6.7 Rozbéh/dobéh neni plynuly
Kontrola Mozna pficina Odstranéni chyby Viz strana
Cas zrychleni/brzdéni je pili$ krétky. Prodluzte ¢as zrychleni/brzdéni. 6-69
Nastaveni zvyseni tocivého momentu (para- M .
metr 0, parametr 46) ve V/f fizeni je pfilis Zvyste hodnotu parametru O v krocich po 6-33
PR S . . 0,5 %.
malé, takze se aktivuje proudové omezeni.
Nastavte spravné parametr V/f fizeni 3
+Zakladni frekvence” a parametr 47 ,Druhé V/ 6-54
Nastavena zakladni frekvence neodpovida f (zékladni frekvence)"”.
pouzitému motoru. Nastavte v rozéifené proudové vektorové
regulaci nebo vektorové regulaci spravné 6-88
parametr 84 ,Jmenovita frekvence motoru”.
Nastaveni Snizte zatizeni. —
parametrtd — - —
Zvétsete nastaveni parametru 22 ,Aktivacni
uroven omezeni proudu” v zavislosti na
Proudové omezeni je aktivni zddvodu pre- | zatizeni. 6-42
tizeni. (PFilis velké nastaveni mlze vést k nechténé-
mu spusténi maximalnim proudem (E.OCC]).
Zkontrolujte vykonové tfidy frekvenéniho .
ménice a motoru.
Pokud se pii meziobvodovém vedeni vystup-
Meziobvodové vedeni vystupni frekvence je | ni frekvence objevi nestabilita frekvence,
. . iy Y . 6-298
aktivovano. snizte nastaveni parametru 886 ,Omezeni
regenerativniho provozu - zesileni napéti”.
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7.6.8

Otacky béhem provozu kolisaji

U proudové vektorové regulace nebo kompenzace prokluzu maze vystupni frekvence kolisat v zavis-
losti na ménicim se zatizeni, mezi 0 a 2 Hz. Toto chovani je normalni a nepfedstavuje zddnou chybu.

Kontrola Mozna pfic¢ina Odstranéni chyby Viz strana
Vstupni signdl | Signal pro predvolbu otdéek/rychlosti kmita. g;?\g}ﬁte kontakty spinacti pro pfedvolbu —
Zatéz Zatizeni pfi provozu kolisa. Zvolte rozsirenou proudovou vekt.orovou 6-39
regulaci nebo vektorovou regulaci.
Signal pro zadani pozadované hodnoty frek- | Zkontrolujte signal pro zadani pozadované .
vence kolisa. hodnoty frekvence.
Aktivujte filtr pfes parametr 74 ,Casova kon- 6-180
Signal pro zadani pozadované hodnoty frek- | stanta vstupniho filtru”.
Vstupni signal | vence je pfekryt poruchami. Pfijméte opatfeni proti elektromagnetickym 3.47
porucham. PouZzijte napi. odstinéna vedeni.
G . . . o .| Pro eliminaci chyb zpUsobenych rusivymi
Pnf_)o;em tranzistorovych vystupl zplsobuje proudy poutzijte svorky PC (SD v pozitivni 3-26
rudivé proudy. R . o "
logice) jako spolecny referencni potencial.
Nastaveni parametri 80 ,Vykon motoru” a 81
,Pocet poll motoru” neodpovida v rozsifené
proudové vektorové regulaci nebo vektorové | Zkontrolujte nastaveni parametru 80 a 81. 6-39
regulaci jmenovitému vykonu motoru a frek-
venéniho ménice.
f (o s i . Zménte nastaveni parametru 19 ,Napéti pro :
Kolisani napajeciho napéti jsou pfilis velka. Zakladni frekvenci® ve V/f fizeni o cca. 3 %. 6-54
. Deaktivujte automatické ridici funkce jako
NastavenL energeticky Usporny provoz, inteligentni
parametru kontrola vystupniho proudu, meziobvodové
vedeni vystupni frekvence, rozsitena proudo-
Kvali vibracim se motor to¢i naprazdno, napf. | Va vektorpvé regullace, vektorova regulace a -
z dlvodu chybéjici tuhosti systému na proudové omezeni.
ZatéZové strané. Nastavte u PID regulace parametry 129 a 130
na nizsi hodnoty. Snizte odezvu ve prospéch
stabilnéjsiho provozu.
Zménte nastaveni parametru 72 ,Funkce 6-173
PWM".
Délka kabelu pfekracuje u rozifené proudo-
vé vektorové regulace nebo vektorové regu- | Provedte samonastaveni parametr( motoru. 6-88
lace 30 m.
. Zvyste hodnotu parametru 0 ,Zvyseni
Ostatni i . " . o
Délka kabelu v provozu s V/f fizenim je pfilis | momentu”v krocich po 0,5 % pro provoz ve 6-33
velka, takze dochazi k velkému poklesu napé- spodnim rozsahu otacek.
ti. Zméiite rozsifenou proudovou vektorovou 6-39

regulaci nebo vektorovou regulaci.
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7.6.9 Rezim obsluhy se nepiepina spravné
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Vypnéte spoustéci signal. Pfi zapnutém
Vstupni signdl | Spoustéci signal STF nebo STR je sepnut. spoustécim signalu neni mozné zménit pro- 6-204
vozni rezim.
Pokud je parametr 79 ,Volba druhu provozu”
nastaven na 0" (tovarni nastaveni), je frek-
vencni ménic po zapnuti napajeni v externim
provozu.
. AP Stisknutim tlacitka PU/EXT na ovladacim
Nastaveni Nastaveni parametru 79 neni spravné. panelu (tlaitko PU na ovladaci jednotce 6-204
parametr FR-PU04/FRPU07) je moZné zménit provoz
pfes parametriza¢ni jednotku.
Pfi jiném nastaveni (1 az 4, 6 nebo 7) je zmé-
na na jiny provozni rezim omezena.
Zdroj zapisu neodpovida zvolenému provoz- | Zkontrolujte nastaveni parametrd 79, 338, 6-204,
nimu rezimu. 339,550a551. 6-218
7.6.10 Displej na ovladacim panelu nefunguje
Kontrola Mozna pfricina Odstranéni chyby Viz strana
Zkontrolujte, jestli je sitové napéti spravné
Vykonovy Sitové napéti neni zapnuté nebo neni sprav- | Pfipojeno a zapnuto. 34
obvod né pfipojeno. Zkontrolujte, jestli je mlstek pro spojeni svo-
rek P/+ a P1 spravné pfipevnén.
Ridici obvod Neni pfipojeno napéjeci napéti. Pfipojte napéjeci napéti. 3-4
Zkontrolujte nastaveni parametru 551 ,Volba
. i v o - zdroje provoznich povelG v rezimu PU".
Zdrojem zadavani pfikazt neni pfi provozu L .
i " oy PR (Pokud je pfi nastaveni parametru 551 na
Nastaveni pres parametriza¢ni jednotku ovladaci pole. " P A
¥ (Nesviti zadna LED dioda provozniho rezimu »9999" (tovarni nastaveni) pfipojena parame- 6-218
parametru P trizaéni jednotka FR-PU04/FR-PU07, zhasnou
(PUSSETRNETSS) viechny LED diody pro zobrazeni provozniho
rezimu| &l -y 4 naovladacim panelu.)
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7.6.11 Proud motoru je prilis velky
Kontrola Mozna pricina Odstranéni chyby Viz strana
Nastaveni zvyseni to¢ivého momentu (para- - .
metr 0, parametr 46) ve V/f fizeni je pfilis Zvysujte hodnotu parametru 0 v krocich po 6-33
. . S . . 0,5%.
malé, takze se aktivuje proudové omezeni.
Nastavte jmenovitou frekvenci motoru v
parametru 3 ,Zakladni frekvence”. Nastavte v
. . . parametru 19 ,Napéti pro zakladni frekvenci” 6-54
V/f kfivka neni ve V/f fizeni spravné nasta- maximalni vystupni napéti (napf. jmenovité
vena (parametr 3, 14, a 19). napéti motoru) frekven¢niho ménice.
Zvolte zatézovou kiivku v parametru 14 6-56
podle zatéZzové charakteristiky.
Nastaveni ~ P
o Snizte zatizeni. —
parametru
Zvétsete nastaveni parametru 22 ,Aktiva¢ni
uroven omezeni proudu” v zavislosti na
Z dlivodu pietiZeni je aktivovano proudové | zatizeni. 6-42
omezeni. (PFilis velké nastaveni muze vést k nechténé-
mu spusténi maximalnim proudem (E.OCC]).
Zkontrolujte vykonové tiidy frekven¢niho .
ménice a motoru.
V rozsitené proudové vektorové regulaci a
vektorové regulaci se neprovadi samonasta- | Provedte samonastaveni parametrt motoru. 6-88

veni parametrd motoru.
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7.6.12 Otacky se nezvysuji
Kontrola Mozna pricina Odstranéni chyby Viz strana
Signaly pro zadéni spoustéciho pfikazu a Zkontrolujte signaly pro zadani spoustéciho .
frekvence kmitaji. piikazu a frekvence.
Vedeni, které je pouzivano k zadani analogo-
Vstupni signal vé pozadované hodnoty frekvence, je pfili§ | Nastavte offset a zesileni pro analogové 6-181
pnisig dlouhé, takze dochazi ke ztraté napéti nebo | zadani pozadované hodnoty.
proudu.
Vstupni signalni vedeni jsou ovliviiovana Prijméte opatieni proti elektromagnetickym 3.47
rusivymi vlivy. porucham. PouZzijte napf. odstinéna vedeni.
Zkontrolujte nastaveni parametru 1 ,Maxi-
malni frekvence” a parametru 2 ,Minimalni
) i L frekvence”. Pokud chcete provozovat motor 6-50
Nastaveni parametr(i 1,2, 18 a kalibracnich | ¢ frekvenci vy3i nez 120 Hz, nastavte para-
parametr C2 az C7 nejsou spravna. metr 18 ,Horni mez rychlosti - frekvence”.
Zkontrolujte nastaveni kalibra¢nich paramet-
o Y 6-181
ra C2az (7.
Nastaveni zvyseni to¢ivého momentu (para- . .
metr 0, parametr 46) ve V/f fizeni je pfilis Zvysujte hodnotu parametru 0 v krocich po 6-33
. N L . . 0,5 %.
malé, takze se aktivuje proudové omezeni.
Nastavte jmenovitou frekvenci motoru v
parametru 3 ,Zakladni frekvence”. Nastavte v
. ) L parametru 19 ,Napéti pro zakladni frekvenci” 6-54
V/f kfivka neni ve V/f fizeni spravné nasta- maximalni vystupni napéti (napf. jmenovité
) vena (parametry 3, 14, a 19). napéti motoru) frekvenéniho ménice.
Nastaveni
parametrd Zvolte zatézovou kiivku v parametru 14 6-56
podle zatéZové charakteristiky.
Snizte zatizeni. —
Zvétsete nastaveni parametru 22 ,Aktiva¢ni
uroven omezeni proudu” v zavislosti na
Z dlvodu pretizeni je aktivovano proudové | zatizeni. 6-42
omezeni. (PFili$ velké nastaveni mGze vést k nechténé-
mu spusténi maximalnim proudem (E.OCL]) .
Zkontrolujte vykonové tfidy frekven¢niho .
ménice a motoru.
V rozsitené proudové vektorové regulaci a
vektorové regulaci se neprovadi samonasta- | Spustte samonastaveni parametrd motoru. 6-88
veni parametr(i motoru.
V PID regulaci je vystupni frekvence fizena tak, ze probiha porovnavani skute¢né hodnoty s 6-277
pozadovanou hodnotou.
Vykonovy Brzdny odpor je omylem pfipojen na svorky | Pfipojte volitelny brzdny odpor (FR-ABR) na 3-34
obvod P/+aP1nebo P1aPR. svorky P/+a PR.
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7.6.13 Nelze provadét zapis parametru
Kontrola Mozna pfic¢ina Odstranéni chyby Viz strana
Zastavte provoz.
Vstupni sianal Frekvencni ménic¢ neni v klidovém stavu (sig- | Pokud je parametr 77 nastaven na 0" je 6-193
pnisig nal STF nebo STR je zapnuty). zapis parametrl mozny pouze v klidovém
stavu.
Pfejdéte do provozu pomoci ovladaci jed-
Pokus o zapis byl proveden v externim pro- notky.
voznim resimu Nebo nastavte parametr 77 na , 2", aby bylo 6-193
’ mozné zapisovat parametry nezavisle na pro-
voznim rezimu.
Nastaveni Zapis parametr( je blokovan nastavenim Zkontrolujte nastaveni parametru 77 6-193
parametr( parametru 77. ’
Tla¢itka jsou zablokovdna nastavenim para-
metru 161 ,Nastaveni frekvence z jednotky | Zkontrolujte nastaveni parametru 161. 6-314
PU — uzamceni funkce”.
Zdroj zapisu neodpovida zvolenému provoz- | Zkontrolujte nastaveni parametrd 79, 338, 6-204,
nimu rezimu. 339,550a551. 6-218
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7.7

POZNAMKA

Mérici pristroje a metody méreni

V4

I Dalsi informace o méfenich na ménici naleznete v oddile 8.2.

Vzhledem k tomu, Ze napéti a proudy na primarni a sekundarni strané ménice obsahuji harmonické
slozky, rdzné méfici pfistroje ukazuji riizné namérené hodnoty.

Pripojeni méficich pfistroji apod. na vystupni stranu ménice
V pfipadé dlouhého kabelu motoru — pfedevsim u frekven¢nich ménic¢d vétsiho vykonu tfidy 400 V -
muze dojit u multimetr( a ampérmetr( na zakladé svodovych proudd mezi jednotlivymi vedenimi k
silnému zahfivani. Zvolte proto zafizeni s dostate¢nou rezervou pro jmenovité hodnoty proudu.

P¥i méreni a indikaci vystupniho napéti a vystupniho proudu ménice se doporucuje vyuzit funkci
vystupnich svorek AM-5 ménice.

Pfi pouZiti méficich pfistroju pro normalni frekvencni pasmo provadéjte méreni, jak je popsano nize.

JANVANVA

VARV

Vstupni napéti

\

Vstupni proud

Q
®)
@9

3fazové
napajeni

2908

tt
Typy pfistrojl {: {

O
t "t
& ()

Vystupni

napéti

Vystupni proud

: Feromagneticky pfistroj
: Elektrodynamicky pfistroj
: Pistroj s oto¢nou civkou

: Pristroj s usmérfovacem

Do motoru

1001313E

Obr.7-7:

Meéreni'v silovém obvodu
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Méfici pfistroje a metody méreni

7.7.1

Méteni vykonl

Vstupnia vystupnivykon frekvenéniho ménice se méfi pomocidigitalnich méficich pfistroju (pro frek-
vencni ménice) nebo elektrodynamometrid s pomoci dvou nebo tfi vykonovych méficich pfistroja.
ProtoZe proud byva nesymetricky, pfedevsim na vstupni strané, doporucuje se pouzit metodu tfi
wattmetrd.

Ptiklady rozdild v naméfenych hodnotéach ziskanych rdznymi méficimi pfistroji jsou uvedeny nize.
Rozdily mezi méficimi pfistroji, napf. mezi pfistroji provadéjicimi vypocet vykonu a tfifazovymi watt-
metry vyuzivajicimi metodu dvou nebo tfi wattmetr(l, vedou k odchylkam. P¥i pouziti proudového
méficiho transformatoru na strané méreni proudu, nebo pokud méfici pfistroj obsahuje napétovy
méfici transformator na strané méreni napéti, vznikaji rovnéz odchylky kvuli frekvenénim charakte-
ristikdm proudovych a napétovych transformatora.

Podminky méreni:

Zatizeni s konstantnim momentem (100 %),

konstantni vystup 60 Hz nebo vyssi. Motor 3,7 kW, 4pdlovy.
hodnota zjisténa metodou 3 wattmetrd je 100 %

Podminky méteni:

Zatizeni s konstantnim momentem (100 %),

konstantni vystup 60 Hz nebo vyssi. Motor 3,7 kW, 4pdlovy.
hodnota zjisténa metodou 3 wattmetrt je 100 %

% %
120 1204 A
o &
o o) N
\ A
° ) o5
1004  x—X—§=x% X 100 x_oxﬁg\x%
Z’ N A A (@) O.
80 X Metoda 3 wattmetr( (elektrodynamicky pfistroj) 804  Metoda 3 wattmetrd (elektrodynamicky pfistroj)
@ Metoda 2 wattmetr (elektrodynamicky pfistroj) @ Metoda 2 wattmetrd (elektrodynamicky pfistroj)
O Klestovy sttidavy wattmetr O Klestovy stiidavy wattmetr
(pro symetrické 3fazové zatizeni) (pro symetrické 3fazové zatizeni)
60+ /\ Klestovy wattmetr 60 /\ Klestovy wattmetr
(aritmeticky s Hallovym cidlem) (aritmeticky s Hallovym cidlem)

T T T T T T
0O 20 40 60 80 100120Hz

Priklad méfeni vykonu na vstupu ménice

T T T T T T
0O 20 40 60 80 100120Hz

Pfiklad méfeni vykonu na vstupu ménice

1001301E, 1001302E

Obr.7-8:  Rozdily pfi méreni vykonu riznymi pristroji
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7.7.2

7.7.3

Méreni napéti a pouziti napétového mériciho transformatoru

Vstupni strana ménice

Diky tomu, Ze napéti na vstupni strané ma sinusovy pribéh a vykazuje velmi malé zkresleni, Ize pfesné
méfeni provadét béznym stfidavym méricim pfistrojem.

Vystupni strana ménice

Vzhledem k tomu, Ze napéti na vystupni strané ma pravouhly priibéh fizeny pulzné sitrkovou modu-
laci, pouzivejte vyhradné voltmetr s usmérnovacem. K méreni napéti na vystupni strané nelze pouzit
ruci¢kovy pfistroj, protoze udava hodnotu mnohem vétsi, nez je skute¢na hodnota. Feromagneticky
pfistroj udava efektivni hodnotu, kterd obsahuje harmonické slozky, a proto je hodnota vétsinez u
zdkladniviny.Hodnota monitorovana naovladacim panelu je napétifizené samotnym méni¢em. Tato
hodnota je tedy prfesna ahodnoty (analogovy vystup) se doporucuje monitorovat pomoci ovladaciho
panelu.

Napétovy méFici transformator

Na vystupni strané ménice nelze pouzit napétovy méfici transformator. Pouzijte méfici pfistroj s pfi-
mym odecitanim. (Na vstupni strané ménice lze napétovy méfici transformator pouzit.)

Méfeni proudi

Na vstupni i vystupni strané ménice pouZzijte feromagneticky méfici pfistroj. Pokud v3ak nosna frek-
vence presahuje 5 kHz, nelze takovy méfici pfistroj pouzit, protoze se zvysi nadproudové ztraty vzni-
kajici v internich kovovych ¢astech pfistroj a méfici pfistroj mlze vyhoret. V tomto pfipadé pouzijte
pfistroj méfici pfibliznou efektivni hodnotu.

Vzhledem k tomu, Ze proud na vstupni strané ménice byva nesymetricky, doporucuje se méfenivsech
tfi fazi. Méfenim pouze jedné nebo dvou fazi nelze ziskat spravnou hodnotu. Oproti tomu nesymet-
ri¢nost jednotlivych fazi proudu na vystupni strané by méla byt do 10 %.

P¥i pouziti kleStového ampérmetru vzdy pouzijte pfistroj méfici efektivni hodnotu. PFistroje méfici
stfedni hodnotu vykazuji velkou chybu a mohou ukazovat vyrazné mensi hodnotu, nez je skutec¢na.
Hodnota monitorovand na ovladacim panelu je pfesnd, i pokud se vystupni frekvence méni, a je tedy
doporuceno monitorovat hodnoty (analogovy vystup) pomoci ovladaciho panelu.

Ptiklady rozdil(i v procesnich hodnotéach ziskanych riznymi méficimi pfistroji jsou uvedeny nize.

Podminky méfeni: Podminky méfeni:
Hodnota ukazovana feromagnetickym Hodnota ukazovana feromagnetickym
ampérmetrem odpovida 100 %. ampérmetrem odpovida 100 %.

% Klestovy stidavy %
120~ wattmetr 120F Klestovy stiidavy
wattmetr

Feromagneticky Fgrom.agneticky
pfistroj pfistroj
—— - = R 100— - E—————— 2

100

sl 80F e
Mgteni J Klestovy méfici
éfeni proudu pristroj

klestovym wattmetrem
60| 60-
Méfeni proudu

. Klestovy klestovym wattmetrem
méfici piistroj

I ! ! I I !
0 20 40 60Hz 0 20 40 60Hz

Priklad méfeni proudu na vstupu ménice Priklad méfeni proudu na vystupu ménice

1001303E, 1001304E

Obr.7-9:  Rozdily pfi méreni proudu riznymi pfistroji
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Méfici pfistroje a metody méreni

7.7.4

7.7.5

7.7.6

Pouziti proudového mériciho transformatoru a transduktoru

Proudovy méfici transformator Ize pouzit na vstupnii vystupni strané ménice, je ale tfeba, aby mél co
nejvétsi VA zatizitelnost, protoze s klesajici frekvenci se bude zvétsovat chyba. Pfi pouziti transduk-
toru pouZzijte typ s vypoctem efektivni hodnoty, ktery je imunni vic¢i harmonickym slozkam.

Méreni uciniku na vstupu ménice

Pro vypocet uciniku na vstupu méfice pouzijte hodnoty skute¢ného vykonu a zdanlivého vykonu.
Méfi¢ uciniku nedokéze ur¢it presnou hodnotu.

Skute¢ny vykon
Zdanlivy vykon
_ Trifdzovy pfikon ur¢eny metodou 3 wattmetrd J

Celkovy Gcinik ménice = (

J3xU (napdjecinapéti) x| (efektivni hodnota vstupniho proud

Méreni vystupniho napéti konvertoru (na svorkach P/+a N/-)

Vystupni napéti konvertoru je pfivedeno na svorky P/+a N/- a Ize ho méFit méficim pfistrojem s oto¢-
nou civkou.V zavislosti na napajecim napéti mize byt meziobvodové napétiu 200 V frekvenéni méni-
¢e v nezatizeném stavu mezi 270 a 300 V a u frekvenéniho ménice 400 V mezi 540 a 600 V. Pfi zatizeni
klesa.Pokud je generatoricka energie rekuperovana, mlze napéti na meziobvodu vzrlst na 400 az
450V (800V az 900V u 400V frekven¢nich ménica).

Pi dosazeni této hodnoty se zobrazi hlaseni alarmu E.OVL] a dojde k odpojeni vystupu ménice.
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8

Udrzba a kontrola

Frekvencni ménic je netocivy pfistroj skladajici se pfedevsim z polovodi¢ovych soucastek. Vyzaduje
kazdodenni kontrolu, aby se pfedeslo zavadé zplisobené nepfiznivymi vlivy provozniho prostredi,
napf. teplotou, vlhkosti, prachem, necistotami a vibracemi,zménami soucéstiv ¢ase, vyprdenim zZivot-
nosti a dalsimi faktory.

VAROVANI:

Pred provddénim jakychkoli servisnich praci na frekvencnim ménici vyckejte nejméné 10 minut
od odpojeni napdjeni. Je to nutné, aby se kondenzdtory mohly po odpojeni sitového napdjeni
vybit na bezpecnou uroven (< 25 V). Pfe méfenim zkontrolujte toto napéti pomoci méreni mezi
pripojkami P/+ a N/-, pFip. mezi pfipojkami + a -.

8.1

8.1.1

8.1.2

Kontrola

Denni kontrola

V zésadé je nutné béhem provozu kontrolovat nasledujici zavady:
@ Provozni chyba motoru

® Nevhodné prostiedi pro instalaci

@ Zivada systému chlazeni

® Neobvyklé vibrace a hluk

® Neobvyklé prehfivani a zména barvy
Pravidelna kontrola

Zkontrolujte mista, kterd jsou béhem provozu nepfistupna a vyzaduji pravidelnou kontrolu. V pfipadé
dotaz(i ohledné pravidelné kontroly se na nas obratte.

@ Kontrola zavady systému chlazeni Vycistéte vzduchovy filtr atd.

® Kontrola utazeni a dotazeni Srouby se mohou povolit kvili vibracim, teplotnim
zménam apod.
Dotdhnéte je na predepsany utahovaci moment.
(Viz strana 3-9.)

@ Zkontrolujte korozi a poskozeni vodi¢l a izolaci.
@® Zméite izola¢ni odpor.

@ Zkontrolujte a v pfipadé potreby vymérite chladici ventilator a relé.

Pokud je pouzita funkce ,Bezpecné zastaveni”, zajistéte prostfednictvim periodickych inspekci bez-
vadné fungovani bezpec¢nostniho obvodu.

Dalsi informace naleznete v pfirucce ,Safety stop function instruction manual, ¢. dokumentu: BCN-
A211508-004".
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8.1.3 Denni a pravidelna kontrola
> Interval
©
] ) 5>
§ | Kontrolovana . i « g -
1 e Popis £ | Naprava v pfipadé alarmu 95
= | soucast [} % €
wn v ] > O
s = S > x
) S ©
o a o
do'kOIm prostre- Zkont.roIEJJte teplotg prostredi, vlhkost, necistoty, v Zlepseni prostredi
o | i korozivni plyny, olejovou mlhu apod.
g Cely ménic Zkontrolujte neobvyklé vibrace a hluk. %4 Zjistéte a odstrante pficinu
o sieci &- | Zkontrolujte, zda jsou napéti silového obvodu v nor-
NapajeCl nape NG ) ! P v Zkontrolujte zdroj napajeni
ti malu.
1)Provedte kontrolu méticem izola¢niho obvodu (mezi . ,
RN N ; v | Kontaktujte vyrobce
svorkami silového obvodu a uzemnovaci svorkou).
Obecné 2)Zkontrolujte povoleni Sroubd. v | Znovu dotédhnéte
3)Zkontrolujte stopy prehtivani soucasti. v | Kontaktujte vyrobce
4)Zkontrolujte znecisténi v | Ocistéte
1)Zkontrolujte poskozeni vodic. v | Kontaktujte vyrobce
Vodice, kabely
- 2)Zkontrolujte naruseni izolace kabel( v | Kontaktujte vyrobce
9]
> . v P . , _
] Tran§formator/ Zkontrolujte neobvykly zapach a abnormaini piskan. v Zastavte zafizeni a kontaktujte vyrob
<. | tlumivka ce.
>
2 v, , B ’ _
& | Svorkovnice Zkontrolujte poskozeni. Zsstavte zafizeni a kontaktujte vyrob
1)Zkontrolujte unik kapaliny. Kontaktujte vyrobce
Whlazovadl 15,71 ontrolujte vyénivani pretlakové pojistk
hlinikovy elekt- I[())n |I'o ujte vycnivani pretlakove pojistky a Kontaktujte vyrobce
rolyticky kon- vybouleni.
denzator 3)Vizualni kontrola a posouzeni kontrolou Zivotnosti v
kondenzatoru hlavniho obvodu (viz oddil 8.1.4).
Relé/stykat ZkO[\tl:O|the, zda je funkce normalni a neni slyset v | Kontaktujte vyrobce
chvéni.
1)Z,kc’)ntrolvuyf<? symetrlc,rjost vystupnich napéti na v | Kontaktujte vyrobce
fazich ménice bez zatizeni.
8 | Kontrola . i o i
2 | funkece 2)Zkontrolujte bezchyb[\e fL.mgovam ochrannych a .
<) zobrazovacich obvodU v simula¢nim provoznim v | Kontaktujte vyrobce
2 testu.
g — —
% — 1)Zkontrolujte neobvykly zapach a zménu barvy. Zastavte zafizeni a kontaktujte vyrob-
S | 3 | Celkova ce.
-§ >§ 2)Zkontrolujte vznik zavazné koroze Kontaktujte vyrobce
o |a
[S) V. ite ani ; 4
2 |2 | Hiinikovy 1)Zkontrolujte Gnik kapaliny v kondenzatoru a stopy Kontaktujte vyrobce
5 | £ | elektroly- deformace
o= S ticky I'<on- 2)Vizualni kontrola a posouzeni kontrolou Zivotnosti v
denzator kondenzatoru fidiciho obvodu. (Viz oddil 8.1.4.)
1)Zkontrolujte neobvyklé vibrace a hluk. v Vymeénte ventilator
S C’hlad|a venti 2)Zkontrolujte povoleni &roubd. v Utahnfete pfipevriovaci Srouby krytu
© |lator ventilatoru
ey
E 3)Zkontrolujte znecisténi. v | Ocistéte
‘v
§ 1)Zkontrolujte zaneseni. v | Ocistéte
@ | Pasivni chladi¢
2)Zkontrolujte znecisténi. v | Ocistéte
Tab. 8-1: Denni a pravidelnd kontrola (1)
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> Interval
°
£ < 13

a Y < 9
) Kon'tll'olovana Popis £ | Naprava v pfipadé alarmu 95
+ | soucast ] B
1] v ] >0
& s S > X
) [ o
o () a

1)Zkontrolujte, zda displej normélné funguje. 4 Kontaktujte vyrobce
-— | Indikace
%_ 2)Zkontrolujte znecisténi. v | Ocistéte
a - -
Méri¢ Zkontrolujte, zda normalné funguje udavani hodnot. v Z?Stthe zafizeni a kontaktujte
vyrobce.
E Kontrola Zkontrolujte vibrace a abnormalni zvyseni provozni v Zastavte zafizeni a kontaktujte
3 | funkce hlu¢nosti. vyrobce.
N
N
Tab. 8-1: Dennf a pravidelnd kontrola (2)

O] Doporucuje se instalovat zafizeni pro monitorovani napéti, které bude kontrolovat napéjeci

napéti ménice.

@ Doporuceny interval pravidelné kontroly je jeden az dva roky. Lisi se v3ak podle prostfedi insta-

lace.

Pro provedeni periodickych inspekci se obratte na obchodni zastoupeni MITSUBISHI.
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8.1.4 Zobrazeni zivotnosti ¢asti ménice

BliZici se konec zivotnosti kondenzatoru fidiciho obvodu, chladiciho ventilatoru a jednotlivych sou-
¢asti obvodu omezovace zapinaciho proudu je signalizovan alarmem vlastni diagnostiky, ktery upo-
zorfuje na spravny ¢as vymeény.

Pokud jde o Zivotnost kondenzatoru silového obvodu, alarmni signal (Y90) nebude aktivovan, pokud
nebude provedena procedura méfeni s pouzitim parametru 259. (Viz nize uvedeny popis.)

Vystup alarmu zivotnosti slouzi jako orienta¢ni idaj k posouzeni Zivotnosti:

Soucasti Orientacni Uroven
Kondenzator silového obvodu 85 % pocatecni kapacity
Kondenzator fidiciho obvodu Odhadem zbyvé 10 % zZivotnosti

Obvod omezovace zapinaciho proudu | Odhadem zbyva 10 % Zivotnosti (zapnuti: zbyva 100 000 cykld)

Chladici ventilator Méné nez 50 % urcené rychlosti

Tab. 8-2: Orientacni ukazatele vystupu alarmniho signdlu

POZNAMKA I Provedeni kontroly soucasti ménice viz oddil 6.21.2.
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8.1.5

Kontrola modulG ménice a konvertoru

Odpojte kabely externiho napajeni (R/L1, S/L2, T/L3) a kabely motoru (U, V, W). Pfipravte si zkouseci
pfistroj. (Pouzijte rozsah 100 €.)

Mérite stfidavé polaritu zkouseciho pfistroje na svorkdch R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+ a N/— a zkon-
trolujte prichodnost.

A

VYSTRAHA:
Pred méfenim zkontrolujte, zda je vyhlazovaci kondenzdtor vybity.

V pfipadé neprliichodnosti je zméfena hodnota témér «. Pokud dochazi k mzikové prichodnosti,
kvli vyhlazovacimu kondenzatoru, nemusi zkouseci pfistroj indikovat . V pfipadé prichodnosti je
namérena hodnota nékolik jednotek az desitek ohmu v zavislosti na typu modulu, typu zkousecky
obvodU apod. Pokud jsou véechny namérené hodnoty téméf shodné, moduly jsou bez vady.

Obr. 8-1:
Pocty a svorky kontrolovanych soucdstek moduld

Modul konvertoru p/y Modul ménice

1002039E

Polarita zkou- Polarita zkou-
Seciho pfistro- Seciho pfistro-
je Mérena hodnota je Mérena hodnota
R/L1 P/+ | Neprdchodnost R/L1 N/- | Prdchodnost
D1 D4
P/+ R/L1 | Prchodnost N/- R/L1 | Nepriichodnost
Modul konver- S/L2 P/+ | Neprichodnost S/L2 N/- | Prichodnost
D2 D5
toru P/+ | S/L2 |Prachodnost N/~ | S/L2 |Nepriichodnost
o 7W3Q| p/+ Nepriichodnost o 39| N/~ |Prachodnost
D3 D6
P/+ | T/L3Q| Prachodnost N/- | T/L3Q | Neprachodnost
U P/+ | Neprichodnost u N/- | Prdchodnost
TR1 TR4
P/+ u Prichodnost N/- u Neprichodnost
Modul Vv P/+ | Neprichodnost Vv N/- | Prdchodnost
Ly TR3 TR6
menice P/+ V | Prtchodnost N/~ V | Neprtichodnost
W P/+ | Neprichodnost w N/- | Prdchodnost
TR5 TR2
P/+ W | PrGchodnost N/- W | Neprachodnost

Tab. 8-3: Kontrola prichodnosti modult

® 1/13,D3a D6 jsou k dispozici pouze u 3 fazového typu.
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8.1.6

Cisténi

Méni¢ musi byt béhem provozu pribézné cistén. Pi ¢isténi ménice opatrné otrete znecisténa mista
mékkym hadrem namocenym v neutralnim cisticim prostfedku nebo etanolu.

A\

VYSTRAHA:

Nepouzivejte rozpoustédia, jako je aceton, benzen, toluen a alkohol, protoZe zpiisobuji odprys-
kdni svrchniho ndtéru ménice.

Displej a dalsi souédsti ovlddaciho panelu a parametrizacni jednotky (FR-PU04/FR-PU07)
mohou byt cisticimi prostredky a alkoholem snadno poskozeny. Proto je pFi ¢iSténi nepouzivej-
te.

8.1.7

POZNAMKA

POZNAMKA

Vyména soucasti

Méni¢ se sklada z mnoha elektronickych soucasti, jako jsou polovodicové soucastky.

Vlastnosti nasledujicich soucasti se mohou s jejich stafim zhorsovat z dlivodu jejich konstrukce nebo
fyzikalnich charakteristik, coz mze vést ke zhorseni provoznich parametrd nebo zdvadé ménice. Pre-
ventivni Udrzba spociva v pravidelné vyméné téchto soucasti.

Jako orienta¢ni méfitko nutnosti vymény soucasti pouzijte funkci kontroly Zivotnosti.

Nazev soucasti Standardni interval vymény @ Popis

Chladici ventilator 10 let Vyména (podle potieby)
Vyhlazovaci kondenzétor silového 10 let @ Vyména (podle potieby)
obvodu

Vyhlazovaci kondenzéator na desce 10 let Vyména desky (podle potieby)
Relé — Podle potieby

Tab. 8-4: Soucdsti podléhajici opotrebeni
® Doba vymény v piipadé, ze je rocni primérna teplota prostiedi 40 °C

(bez korozivnich plyn(, hoflavych plyn(, olejové mlhy, prachu a necistot apod.)
@ Vystupni proud: 80 % jmenovitého proudu frekven¢niho ménice

I S vyménou soucasti se obratte na nejblizsi centrum Mitsubishi FA.

Chladici ventilator

Interval vymény chladiciho ventildtoru, ktery slouzi k chlazeni soucasti vytvarejicich teplo, napf.
polovodic¢ovych soucéstek silového obvodu, je do velké miry ovlivnén teplotou prostredi. Pokud je
bé&hem kontroly zjistén neobvykly hluk a/nebo vibrace, musi byt chladici ventildtor vyménén
okamzité.

Ve frekvenénich ménicich FR-E720S-030SC a nizsich a FR-E740-026SC a nizsich nejsou integrovany
chladici ventilatory.
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Udrzba a kontrola

Kontrola

VAROVANI:

Pred vyménou ventildtoru vypnéte napdjeni. Vzhledem k tomu, Ze jsou obvody ménice nabity
napétim i po vypnuti, musi byt pFi vyméné ventildtorii kryt ménice na svém misté, aby nedoslo
k urazu elektrickym proudem.

@® Demontaz ventilatoru

(@ Stisknéte seshora zapadky krytu ventilatoru. Sejméte kryt ventilatoru.

FR-E720S5-050SC az 110SC FR-E740-120SC nebo vyssi

FR-E740-095SC nebo nizsi

1001860E, 1001861E

Obr.8-2:  Sejmuti krytu ventildtoru

(@ Odpojte konektor ventilatoru.

(® Vyjméte ventilator.

FR-E720S-050SC az 110SC FR-E740-120SC nebo vyssi
FR-E740-095SC nebo nizsi

Kryt ventilatoru

1001941E

Obr. 8-3: Demontdz ventildtoru

FR-E700SC EC



Kontrola Udrzba a kontrola

@® Opétovnad montaz ventilatoru

(@ Ovéite orientaci ventilatoru a namontujte ventilator tak, aby Sipka vlevo od napisu ,AIR FLOW”
(Proudéni vzduchu) smérovala nahoru.

NS

TAIR FLOW

Obr. 8-4:
Orientace ventildtoru

Boc¢ni strana ventilatoru

1001864E

POZNAMKA I Montaz ventilatoru v opacném sméru proudéni vzduchu muze zkratit Zivotnost ménice.

(@ Znovu piipojte konektory ventilatoru. Pfi zapojovani dbejte na to, aby nedoslo k zachyceni kabelt
ventildtorem.

FR-E720S-050SC az 110SC FR-E740-120SC nebo vyssi
FR-E740-0955C nebo nizsi

_ |

1001865E, 1001866E

Obr. 8-5:  Pripojeni ventildtoru

® Namontujte zpét kryt ventilatoru. Zasunte zdpadky do otvor(i @. Zasunte zapadky @, az zacva-
knou.

FR-E720S5-050SC az 110SC FR-E740-120SC nebo vyssi
FR-E740-095SC nebo nizsi

1001942E

Obr.8-6:  Opétovnd montdz krytu ventildtoru
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Vyhlazovaci kondenzatory

K vyhlazovéni ve stejnosmérné ¢asti silového obvodu slouzi velkokapacitni hlinikovy elektrolyticky
kondenzétor a ke stabilizaci fidiciho napéti v fidicim obvodu slouzi hlinikovy elektrolyticky konden-
zator. Jejich charakteristiky se postupné zhorsuji kvili nepfiznivym vliviim zvinéni proudu apod.

Intervaly vymény se do zna¢né miry lisi podle teploty prostfedi a provoznich podminek. Pokud je
ménic¢ provozovan v podminkach klimatizovaného normalniho prostredi, vyména kondenzatort je
nutna pfiblizné jednou za 10 let.

Za dosazeni hranice zivotnosti kondenzatoru se povazuje, kdyz mérend kapacita kondenzatoru kles-
ne pod 80 % jmenovité hodnoty.

Po uplynuti ur¢itého casu se vlastnosti kondenzatorl zhorsuji rychleji. Kontrolu kondenzatorG pro-
vadéjte minimalné jednou za rok (i ¢astéji nez jednou za Sest mésicU, pokud se blizi konec jejich Zivot-
nosti).

Kritéria kontroly jsou nasledujici:
@ Pouzdro: Zkontrolujte vybouleni bo¢nich a hornich ploch
@ Uzavér: Zkontrolujte ndpadné deformace a rozsahlé praskliny.

@ Zkontrolujte vnéjsi praskliny, zménu barvy, unik kapaliny apod.

Relé

Aby nedochazelo v chybam v kontaktu apod., musi se relé vyménovat podle celkového poctu spina-
cich cyklt (spinaci Zivotnosti).
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Kontrola Udrzba a kontrola

8.1.8 Vyména ménice

Ménic Ize vyménit pfi zachovani pfipojeni fidiciho obvodu. Pfed vyménou sejméte kabelovou pri-
chodku ménice.

VAROVANI:

® Nikdy nezamériujte svorkovnici Fidiciho obvodu frekvenéniho ménice s funkci ,Bezpecné
zastaveni” (modelové oznaceni SC) se svorkovnici Fidiciho obvodu standardniho frekvenc-
niho ménice (BEZ modelového oznaceni SC) nebo opacné. Po zaméné svorkovnice neni jiz
mozné zarudit funkci frekvenéniho ménice.

@ Pred zahdjenim vymény ménice vypnéte napdjeni, vyckejte nejméné 10 minut a pak ovérte
bezpecnost kontrolou napéti zkousecim pFistrojem apod.

@ Vysroubujte montazni Sroub svorkovnice fidiciho obvodu.
Vytahnéte svorkovnici fidiciho obvodu smérem dold.

Montazni Sroub

1002142E

Obr. 8-7: DemontdZz svorkovnice

(@ Nasunite svorkovnici na jeji misto a zajistéte ji montaznim $roubem. Pfitom dejte pozor, abyste
neohnuli kontakty konektoru fidiciho obvodu ménice.

Montéazni
Sroub

I ﬁ
;
,
,

1002143E

Obr.8-8:  Opétovnd montdz svorkovnice

POZNAMKA P¥i vyméné svorkovnice fidiciho obvodu se kalibrace klidové hodnoty a zesileni zméni. V takovém
pfipadé znovu provedte kalibraci pomoci Pr. 645 a C1 (Pr. 901).
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Udrzba a kontrola Méreni na silovém obvodu

8.2 Méreni na silovém obvodu

V tomto oddile jsou popsdna méreni napéti, proudd, vykont a izola¢niho odporu silového obvodu.

Dodrzujte prosim i pokyny tykajici se méficich pfistroji a metod méreni uvedené v oddile 7.7.
8.2.1 Zkouska izola¢niho odporu pomoci mé¥ice izolacniho odporu

Zkousku izola¢niho odporu u ménice provadéjte pouze na silovém obvodu, jak je uvedeno nize, a
neprovadéjte tuto zkousku nafidicim obvodu. (Pouzijte méfi¢izolacniho odporu s napétim 500V DC.)

R/LA U fg-----1 .
S/L2 Y ------:@

T/L3 w

Napdjeni

Méf¥i¢ izola¢niho odporu 500 V DC

R
S
L

.||_®

N
3

1001872E

Obr.8-9:  Zkouska izolacniho odporu

VYSTRAHA:
Pred provedenim zkousky izolaéniho odporu na externim obvodu odpojte kabely ze vsech
svorek ménice, aby nebylo testovaci napéti pfivedeno do ménice.

POZNAMKA Pti méreni elektrického prichodu v fidicim obvodu pouzivejte multimetr a nastavte ho na méfici
rozsah pro vysoké odpory. Nepouzivejte pfistroje pro zkousku izolace nebo prostupu.
8.2.2 Tlakova zkouska

Neprovadéjte tlakovou zkousku. Mize dojit ke zhorseni vlastnosti zafizeni.
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Méfeni na silovém obvodu

Udrzba a kontrola

8.2.3 Méreni napéti a proudu
Vzhledem k tomu, Ze napéti a proudy na primarni a sekundarni strané ménice obsahuji harmonické,
rizné méici pfistroje ukazuji rizné namérené hodnoty.
Pripojeni méficich pfistroji apod. na vystupni stranu ménice
V pfipadé dlouhého kabelu motoru — pfedevsim u frekvenénich ménicd vétsiho vykonu tfidy 400 V -
muze dojit u multimetr( a ampérmetr( na zakladé svodovych proudd mezi jednotlivymi vedenimi k
silnému zahftivani. Zvolte proto zafizeni s dostate¢nou rezervou pro jmenovité hodnoty proudu.
P¥i méreni a indikaci vystupniho napéti a vystupniho proudu ménice se doporucuje vyuzit funkci
vystupnich svorek AM-5 ménice.
Pfi pouZziti méficich pfistroju pro normalni frekvencni pasmo provadéjte méreni, jak je popsano nize.
1fazovy, 230V
Vstupni 3 B
7 \ 7 Svﬁt napérii Vystupni
napéti
A ﬁ A Vstupni o
v T v proud /M*\ /M\ M Vystupni
ATATA
3fazovy, 400 V
/
/ U \
Méni¢
Trifazové Do motoru
napajeni
%: . Feromagneticky pfistroj
o & : Elektrodynamicky pfistroj
t 1 4 Ty + 1t 4 (): Piistroj s otoénou civkou
Typy pfistrojd { { = @ {: B & - Pristroj s usmériiovatem
* At As, Vt, Vs, W12, a W13 jsou tieba pouze u 3 fazového pfipojeni.
1002040E
Obr.8-10: Priklady méricich bod( a pristroji
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Udrzba a kontrola

Méreni na silovém obvodu

Mévici body a pristroje

Polozka Mé¥ici bod

Méfici
pristroj

Poznamky (referencni hodnota méreni)

Napajeci napéti | Na svorkach
Al R/L1-S/L2,
S/L2-T/L3,

T/L3-R/L1®

Feromagneticky
stiidavy voltmetr ®

Sitové napajeni
V ramci pfipustného kolisani sttidavého napéti
(Viz pfiloha A)

Proud na strané
napajeni |1

Proudy ve vedeni R/L1,
S/L2aT/L3®

Feromagneticky
stiidavy
ampérmetr

R/L1,S/L2, T/L3
aR/L1-S/L2,
S/L2-T/L3,
T/L3-R/L1 @

Vykon na strané
napajeni P1

Digitalni méric¢
vykonu (pro
frekven¢ni ménice)
nebo
elektrodynamicky
jednofazovy
wattmetr

P1=W11+ W12+ W13 (metoda 3 wattmetrud)

U¢inik na strané

napajeni Pf1 1-fazové pfipojeni

Vypocitejte po zméfeni napajeciho napéti, proudu na strané napajeni a vykonu na strané napajeni.

3-fazové pfipojeni

Pf1 = P1 X 100% Pf1 = LXTOO%
V1 x11 J3xVI X
Napéti na Na svorkach U-V,V-W a | Stfidavy voltmetrs | Rozdil mezi fazemi je do 1 % maximalniho vystupniho
vystupni strané | W-U usmériovacem @@ | napéti
V2 (Méfeni nelze
provadét
feromagnetickym
pfistrojem)
Proud na Proudy ve vedeni Feromagneticky Rozdil mezi fazemi je max. 10 % jmenovitého proudu
vystupnistrané |U,VaW stfidavy ampérmetr | ménice.
12 @®
Vykon na U, V,WaU-v, Digitélni méri¢ P2 =W21+ W22
vystupni strané | V-W vykonu (pro Metoda 2 wattmetrd (nebo metoda 3 wattmetr()
P2 frekvenéni ménice)
nebo
elektrodynamicky
jednofazovy
wattmetr
U¢inik na Vypocitejte obdobné jako Ucinik na strané napéjeni.
vystupni strané P2
Pf2 Pf2 = x 100%
JIxV2xI2
Vystup Na svorkach P/+a N/- | Pfistroj s oto¢nou Rozsviti se LED displej ménice. 1,35 x V1
konvertoru civkou (napf.
zkouseci pfistroj)
Tab. 8-5: Meérici body a pfistroje pro silovy obvod (1)
O)

multimetrem nelze provést pfesné méreni.

@

K pfesnému méreni vystupniho napéti pouzijte pristroj s funkci FFT. Zkousecim pfistrojem nebo

Pokud nosna frekvence presahuje 5 kHz, nepouZivejte tento pfistroj, protoZe se pfi jeho pouziti

mohou zvysit ztraty vitivych proudl v kovovych ¢astech uvnitf piistroje a mlze dojit k vyhoreni.

V tomto pfipadé pouzijte pfistroj méfici ptibliznou efektivni hodnotu.

T/L3 je k dispozici pouze u 3 fazového typu.
Pro méfeni je mozné také pouzit digitalni méfi¢ vykonu (pro frekvenéni ménice).
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Polozka Méf¥ici bod Mf"c' . Poznamky (referencni hodnota méreni)
pristroj
Signalnastaveni | Na svorkach 2 (kladnd) | Pfistroj s oto¢nou 0az10VDC, 4az20 mA Svorka ,5" je
frekvence a5 civkou (Ize pouzit spole¢na
- —1 zkouseci pfistroj
Na svorkach 4 (kladna) apod.)
as (Vnitini odpor: min.
Napajeni Na svorkach 10 50 kQ) 5,2V DC
nastaveni (kladnd) a 5
frekvence
Signal méfice Na svorkach AM Priblizné 10 V DC pfi maximalni
frekvence (kladna) a 5 frekvenci (bez méfice frekvence)
Spoustéci signdl | Na svorkach STF, STR, P¥i rozepnuti: 20 az 30 V DC Svorka ,PC”
Volici signal RH, RM, RL a PC Napéti pfi sepnuti: max. 1V je spole¢na
(kladnad)
Reset Na svorkach RES a PC
(kladnad)
Chybovy signal | Na svorkach A-CaB-C | Pristroj s otocnou Elektricka zkouska praichodnosti ®
civkou (napf. Zadna chyba V ptipadé chyby
zkousedi pfistroj) Na svorkdch A-C Neprlchodnost  Prichodnost
Na svorkadch B-C  PrGchodnost Nepriichodnost

Tab. 8-5: Meérici body a pfistroje pro fidici obvod (2)

® Ppokud je v Pr.192 ,Volba funkce svorky ABC" nastavena pozitivni logika.
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Priloha

Specifikace

A

Priloha

A.1 Specifikace
A.1.1 1fazovy, napétova hladina 200 V
Model FR-E720S-[1[1ISC-EC 008 015 030 050 080 110
Jmenovity vykon motoru [kW] ® 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2
Vystupni vykon [kVA] @ 03 0,6 12 2,0 3.2 4,4
L 0,8 1,5 3,0 50 8,0 11,0
Jmenovity proud [A] © 08) (1,4) 2.5) 1) 7.0) (10,0)
Q
é Pietizitelnost @ 200 % jmenovitého vykonu motoru pod dobu 3 s; 150 % po dobu 60 s
>
= Napéti ® 3fazové stfidavé, 0 V az napajeci napéti
Tocivy monj%r)\t pfi brzdéni 150 % 100% 50% 20%
s rekuperaci

Napajeci napéti

1fazové, 200-240 V AC, -15 %/+10 %

qu_,\ Rozsah napéti 170-264 V AC pti 50/60 Hz

§ Frekvence napéjeni 50/60 Hz + 5 %

=z

Jmenovity piikon [kVA] @ 05 | 0,9 | 15 25 | 4,0 | 5,2

Kryti P20

Systém chlazeni Pfirozené chlazeni Chlazeni nucenym obéhem vzduchu
Hmotnost [kg] 06 | 0,6 | 0,9 14 | 1,5 | 2,0
Tab. A-1: Specifikace

® Uvedeny vykon pouzitého motoru je maximalni vykon platici pfi pouziti ¢tyfpdlového standard-

@
®
@

niho motoru Mitsubishi.

Uvedeny jmenovity vykon vychézi z predpokladu, Ze vystupni napéti je 230 V.

PFi nastaveni hodnoty > 2 kHz a vyssi v Pr. 72 ,Funkce PWM" pro snizeni provozniho hluku pfi
teploté prostredi pfesahujici 40 °C plati jako jmenovity vystupni proud hodnota v zavorce.

Uvedend procentudlni hodnota pretizitelnosti je pomér pretézovaciho proudu k jmenovitému
vystupnimu proudu ménice. Pfi opakovaném pouziti nechte ménic¢ a motor ochladit pfinejmen-
$im na teploty odpovidajici 100 % zatiZeni.

Pokud je aktivni automaticky restart po vypadku sité (Pr. 57) nebo metoda zastaveni pfi vypadku
sité (Pr. 261) a napajeci napéti klesne pfi soucasné nardstajicim zatizeni, snizi se také meziobvo-
dové napéti. Maze klesnout az tak, Ze se aktivuje ochranna funkce pro kratkodoby vypadek sité a
neni mozné 100% zatizeni.

Maximalni vystupni napéti nemuze byt vyssi nez napdjeci napéti. Maximalni vystupni napéti se
mUze zménit podle rozsahu nastaveni. Hodnota impulzového napéti na vystupni strané ménice
zUstava trvale na hodnoté cca /2 napajeciho napéti.

Uvedeny brzdici moment neni kontinualni hodnota, nybrz kratkodoba priimérna hodnota
(v zavislosti na ztratach motoru), kdyz je brzdén bez zatéze provozovany motor v nejkratsi dobé
ze 60 Hz. Pokud probiha brzdéni z urcité frekvence, kterd je vétsi nez zakladni frekvence motoru,
zmensuje se pramérny brzdny moment. Protoze frekvencni méni¢ nema zadny vnitini brzdny
odpor, pfipojte pro odbourani vétsich brzdnych vykont optimalni brzdny odpor. Alternativou je
také pouzitibrzdné jednotky typu FR-BU2. U modell FR-E720S-0085C a 0155C neni mozné pfipojit
zadny volitelny brzdny odpor.

Pfikon se méni podle hodnoty impedance na napajeci strané ménice (véetné vstupni tlumivky a
kabel().
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Pfiloha

Specifikace
A.1.2 3fazovy, napétova hladina 400 V
Model FR-E740-[11[] SC-EC 016 026 040 060 095 120 170 230 300
Jmenovity vykon motoru [kw] © 04 0,75 1,5 2.2 3,7 55 7.5 1 15
Vystupni vykon [kVA] @ 1,2 2,0 3 46 7.2 9,1 13 17,5 23
1,6 2,6 4 6 9,5
Jmenovity proud [A] ® (1.4) 2.2) (3,8) (5,4) 8.7) 12 17 23 30
o
2 | pretizitelnost @ 200 % jmenovitého vykonu motoru pod dobu 3 s; 150 % po dobu 60 s
>
>

Napéti©

3fazové stiidavé, 0 V az napajeci napéti

s rekuperaci ®

Tocivy moment pfi brzdéni

100 % 50 % 20%

Napdjeci napéti

3fazové, 380-480 V AC, -15 %/+10 %

5 | Rozsah napeti 325-528 V AC pfi 50/60 Hz
§ Frekvence napajeni 50/60Hz =5 %
=z

Jmenovity piikon [KVA] @ 15 ‘ 25 ‘ 45 ‘ 55 ‘ 95 12 ‘ 17 ‘ 20 28
Kryti 1P20
Systém chlazeni Prirozené chlazeni Chlazeni nucenym obéhem vzduchu
Hmotnost [kg] 14 | 14 19 | 19 [ 19 | 32 ] 32 | 60 | 60
Tab. A-2: Specifikace

® Uvedeny vykon pouzitého motoru je maximalni vykon platici pfi pouziti ¢tyfpdlového standard-

@
®
O]

niho motoru Mitsubishi.

Uvedeny jmenovity vykon vychdzi z pfedpokladu, Ze vystupni napéti je 440 V.

Pfi nastaveni hodnoty > 2 kHz a vy3si v Pr. 72 ,Funkce PWM* pro snizeni provozniho hluku pfi
teploté prostiedi presahujici 40 °C plati jako jmenovity vystupni proud hodnota v zavorce.
Uvedena procentuadlni hodnota pfetizZitelnosti je pomér pretézovaciho proudu k jmenovitému
vystupnimu proudu ménice. Pfi opakovaném pouziti nechte ménic¢ a motor ochladit pfinejmen-
$im na teploty odpovidajici 100 % zatizeni.

Maximalni vystupni napéti nemuze byt vyssi nez napdjeci napéti. Maximalni vystupni napéti se
mUze zménit podle rozsahu nastaveni. Hodnota impulzového napéti na vystupni strané ménice
z0stava trvale na hodnoté cca /2 napéajeciho napéti.

Uvedeny brzdici moment neni kontinualni hodnota, nybrz kratkodoba primérna hodnota
(v zavislosti na ztratach motoru), kdyz je brzdén bez zatéze provozovany motor v nejkratsi dobé
ze 60 Hz. Pokud probiha brzdéni z urcité frekvence, ktera je vétsi nez zakladni frekvence motoru,
zmensuje se prdmérny brzdny moment. Protoze frekvenéni méni¢ nema zadny vnitini brzdny
odpor, pfipojte pro odbourani vétsich brzdnych vykont optimalni brzdny odpor. Alternativou je
také pouziti brzdné jednotky typu FR-BU2.

Pfikon se méni podle hodnoty impedance na napajeci strané ménice (v¢etné vstupni tlumivky a
kabeld).
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Priloha

Spole¢né specifikace

A.2

Spolecné specifikace

FR-E700SC

Specifikace

Ridici systém

Volitelné fizeni V/f, optimalIni regulace buzeni, univerzélni fizeni vektoru magnetického toku nebo pokrocilé fizeni vektoru
magnetického toku.

Rizeni modulace

Sinusovd pulzné Sitkova modulace PWM, Soft PWM

Rozsah vystupni frekvence

0,2-400 Hz

RozliSeni nastaveni

Analogovy vstup

0,06 Hz/0—50 Hz (svorka 2, 4: 0-10 V/10 bitdi)
0,12 Hz/0-50 Hz (svorka 2, 4: 0-5 V/9 bitdi)

frekvence 0,06 Hz/0-50 Hz (svorka 4: 0/4-20 mA/10 biti)

Digitdlni vstup 0,01 Hz

Analogovy vstup +0,5 % maximalni vystupni frekvence (rozsah teplot 25 °C £ 10 °C)
Presnost frekvence

Digitélni vstup

+0,01 % nastavené vystupni frekvence

Ridici specifikace

Napétova/frekvencni charakteristika

Zakladni frekvenci Ize nastavit v rozsahu 0 az 400 Hz
Lze zvolit charakteristiku s konstantnim momentem/proménlivym momentem

Rozhéhovy moment

> 200 % nebo vice (pfi 0,5 Hz)... pfi nastaveni pokrocilého fizeni vektoru magnetického toku (3,7 K nebo méné)

ZvySeni momentu

Manualni zvy3eni momentu

Doba rozbéhu/dobéhu

0,01az3605;0,1az3 600 s (samostatné nastavitelné)

Rozbéhova/dobéhova charakteristika

Linedrni nebo esovity priibéh, uZivatelsky volitelnd

DC dynamickd brzda

Lze samostatné nastavit provozni frekvenci (0 a2 120 Hz),
dobu zabéru (0 az 10 s) a provozni napéti (0 az 30 %).

Omezeni proudu

Préh odezvy 0-200 %, uZivatelsky nastavitelny

Hodnoty nastaveni
frekvence

Analogovy vstup

Svorka 2: 0-5 VD, 0-10V DC
Svorka 4: 0-5V DC, 0-10V DC, 0/4—20 mA

Digitalni vstup

Zadani z ovladaciho panelu nebo parametrizacni jednotky, Postupné nastavitelny,
4-mistny BCD kéd nebo 16-bitovy bindrni kéd (pouze s opci FR-A7AX-Ekit-SC-E)

Spoustéci signal

Lze zvolit otaceni vpred a vzad nebo automatické pfidrzeni
spoustéciho signélu (3vodicovy vstup).

Vstupni signaly

Pocet vstupli

6

Provozni stav

Pomoci parametrii 178 az 184, Volba funkce vstupni svorky” Ize zvolit libovolnych 7 signalti:

volba piednastavenych otacek, délkové nastaveni, volba kontaktniho zastaveni, volba druhych funkci, volba vstupu na
svorce 4, volba krokového provozu (JOG), svorka aktivace PID regulace, signl dokonceni otevfeni brzdy, externi teplotni
vstup, prepinani obsluhy z PU a externi obsluhy, prepnuti na fizeni V/f, zablokovani vystupu, volba piidrzeni spoustécich
signald, povel k otaceni vpfed, otdceni vzad, reset ménice, prepindni obsluhy z PU a sitové obsluhy, prepindni externi obsluhy
a sitové obsluhy, piepindni zdroje poveld, signal povoleni chodu ménice a externi blokovani obsluhy z PU

Provozni funkce

Nastaveni maximélni/miniméIni frekvence, provoz s frekven¢nimi skoky, volba vstupu externiho termorelé, automaticky
restart po chvilkovém vypadku napdjeni, prevence otaceni vpited / reverzace, dalkové nastaveni, sekvencni brzdéni, druhd
funkce, provoz s prednastavenymi otackami, fizeni kontaktniho zastaveni, fizeni vyrovnani momentu, omezeni
regenerativniho provozu, kompenzace skluzu, volba rezimu obsluhy, funkce samocinného sefizeni, PID regulace, datovd
komunikace (RS485)

Funkce "Bezpecné zastaveni"

Signél pro bezpecné odpojeni vystupu je mozné pfipojit na svorky S1a S2.
(vsouladu s bezpe¢nostnimi standardy EN 150 13849-1 kategorie 3, PLd EN62061, IEC61508 SIL2)

Ridici signal pro provoz

Vystupni signaly

Vystupy s otevienym .
kolektorem 2vjstupy
Reléové vystupy 1 vystup

Provozni stav

Pomoci Pr. 190 az Pr. 192 ,Volba funkce vystupni svorky si Ize zvolit z ndsledujicich signélii: chod ménice, dosazeni frekvence,
alarm pfi pretizeni, detekce vystupni frekvence, pfedb&Zny alarm regenerativni brzdy, pfedbézny alarm funkce elektronického
termorelé, provozni pfipravenost ménice, detekce vystupniho proudu, detekce nulového proudu, dolni mez PID regulace,
horni mez PID regulace, otdceni vpied/vzad pfi PID requlaci, pozadavek na otevieni brzdy, alarm ventilatoru (model
FR-E7205-0505C a vy33i, model FR-E740-0405C a vy33i), predbézny alarm piehféti pasivniho chladice, brzdéni pfi chvilkovém
vypadku napdjeni, aktivace PID regulace, kontrolni vystup ,Bezpe¢né zastaveni”, kontrolni vystup 2 , Bezpecné zastaveni”,
priibéh pokusu o opétovny rozbéh, alarm Zivotnosti, monitor stedni hodnoty proudu, vzdéleny vystup, vystup alarmu,
chybovy vystup, chybovy vystup 3 a alarm ¢asovace udrzby.

Analogovy vystup 0-10VDC: 1 vystup
Pomoci Pr. 158 ,Volba funkce svorky” si lze zvolit z nésledujicich vystupd v rozsahu 0 az 10 VDC: vystupni frekvence, proud
motoru (staly), vystupni napéti, nastaveni frekvence, moment motoru, vystupni napéti konvertoru, zatizeni regenerativni
Pro méfic brzdy, cinitel zatizeni funkce elektronického termorelé, vrcholnd hodnota vystupniho proudu, vrcholnd hodnota vystupniho

napéti konvertoru, vystup referen¢niho napéti, cinitel zatizeni motoru, Zidand velicina PID regulace, méfend hodnota PID
regulace, vystupni vykon.

Tab. A-3:

Spolecné specifikace (1)
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Spole¢né specifikace

Pfiloha

FR-E700SC

Specifikace

o Provozni stav
Ovladaci panel nebo

parametrizacni jednotka
(FR-PU07)

Vystupni frekvence, proud motoru (staly), vystupni napéti, nastaveni frekvence, celkové doba zapnuti, skutecnd provozni
doba, moment motoru, vystupni napéti konvertoru, zatizeni regenerativni brzdy, cinitel zatizeni funkce elektronického
termorelé, vrcholnd hodnota vystupniho proudu, vrcholnd hodnota vystupniho napéti konvertoru, Cinitel zatiZeni motoru,
Zadana velicina PID regulace, méfend hodnota PID regulace, odchylka PID regulace, monitor V/V svorek ménice, monitor V/V
svorek volitelné rozsifujici jednotky, vystupni vykon, kumulativni vykon, cinitel tepelného zatizeni motoru a cinitel tepelného
zatizeni ménice.

Displej

Urceni chyby

Urceni chyby se zobrazuje pii aktivaci ochranné ochrannd funkce.
Uklada se vystupni napéti/proud/frekvence/celkova doba zapnuti bezprostfedné pred aktivaci ochranné funkce a poslednich 8
urceni alarmu.

R Provozni stav
Dopliiujici indikace na

NepouZivd se

parametrizacni jednotce Uréeni chyby

Vystupni napéti/proud/frekvence/celkovd doba zapnuti bezprostfedné pred vyskytem chyby

(pouze FR-PU04/FRPUO7)

Interaktivni prl’]vodceCD

Priivodce provozem/fesenim problémd s funkci napovédy

Nadproud béhem rozbéhu, nadproud pii konstantnich otéckéch, nadproud béhem dobéhu, prepéti béhem rozbéhu, prepéti
pii konstantnich otackach, prepéti béhem dobéhu, tepelnd ochrana ménice, tepelnd ochrana motoru, prehréti pasivniho

chladice, preruseni vstupni fize @, zemni zkratovy nadproud na vystupni strané pii spusténi, preruseni vystupni fize, funkce

Ochranné funkce externiho termorelé @, chyba volitelné jednotky @, chyba v parametru, chyba interni desky, odpojeni PU, prekroceni ¢itace
- opakovanych pokusii @, chyba CPU, alarm brzdného tranzistoru, prehtéti omezovaciho odporu zapinaciho proudu, chyba v
_'CE’ komunikaci, chyba analogového vstupu, chyba USB komunikace, chyba brzdné sekvence 4 a7 7@, chyba v bezpe¢nostnim
S okruhu
Alarm ventilétoru (model FR-E720S-050SC a vy33i, model FR-E740-040SC a vy33i), ochrana proti pFetiZeni nadproudem
Vistrainé funke ochrana proti pretiZeni prepétim, zastaveni z PU, chyba zépisu parametru, predbézny alarm regenerativni brzdy ©, piedbézny
y alarm funkce elektronického termorelé, vystup upozornéni na idrzbu ®, podpéti, blokovéni ovladaciho panelu, ochrana
heslem, reset ménice, funkce "Bezpecné zastaveni"
Okolni teplota ~10°Caz +50 °C (bez zamrznuti) @
Teplota skladovani © —20°Caz +65°C
E Okolni vihkost Max. 90 % (nekondenzujici)
né: Podminky prosttedi Pouze pro pouziti v budovéch, prostfedi bez korozivnich plynd, instalace v bezprasném prostiedi.
Nadmoi'ské vyska Max. 1000 m.n.m.
Odolnost viici vibracim Max. 5,9 m/s2 (JIS 60068-2-6) od 10 do 55 Hz (ve sméru X, Y aZ)
Tab. A-3: Spolecné specifikace (2)

® ©®e 00

béhem prepravy).

Interaktivni veden obsluhy je k dispozici pouze u parametriza¢ni jednotky FR-PUOQ7.
Ochranna funkce je k dispozici pouze u frekvenénich ménicl pro 3 fazové pripojeni.
Tato ochranna funkce neni ve vychozim stavu zapnuta.

Pfi pouziti ménicd za teplot prostredi 40 °C nebo nizsich je mozné ménice instalovat tésné vedle
sebe (vzdalenost 0 cm).

Vyrobek mlze byt vystaven extrémnim hodnotam tohoto rozsahu pouze kratkodobé (napfr.
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Priloha

Vykresy vnéjsich rozmérd

A3

A.3.1

4

Vykresy vn

FR-E720S-008SC az 030SC

jSich rozméru

PFi pouziti volitelné rozsifujici

05 © jednotky
=
s naam)
o= n] 1}
00O I
oo 0 (iGN
=
S R
Vykonovy
stitek N
: 0] : [l
i i
jﬁ ke ] i
5| T} 4 4
h\ 56 %Lm 4? %Lm 4?
68 D29
@ py instalaci jednotky
FR-A7NC-Ekit-SC-E
vorkovnice vy¢niva,
takz u@e vetsi
E - g ccao2mm. \‘\
o
fl f
fmmy
oV e Ve
Vsechny rozméry v mm
Typ ménice D D1 D2
FR-E720S-008SC, 0155C 86,5 10 108,1
FR-E720S-030SC 148,5 42 170,1

1002144E

Obr.A-1:  Rozméry model(i FR-E7205-0085C aZ 030SC

FR-E700SC EC



Vykresy vnéjsich rozmért Ptiloha

A.3.2 FR-E720S-050SC a 080SC
Pri pouziti volitelné rozsitujici
jednotky
2-05 ©
< =T & T T~
% |,
| 355 i
S =
wkonow | o] — 100000000[] ) 100000000
| | { |
PR N i I
& 96 ° D1 4°
108 D D2°

@ pyi instalaci jednotky
FR-A7NC-Ekit-SC-E svorkovnice
vycniva, takze hloubka je vétsi
ccao2mm.

Vsechny rozméry v mm

Typ ménice D D1 D2

FR-E720S-050SC 141,5 163,1
60

FR-E720S-080SC 167 188,6

1002153E

Obr.A-2:  Rozméry model(i FR-E720S-0505C a 080SC
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Priloha Vykresy vnéjsich rozmérd

A.3.3 FR-E720S-110SC a FR-E740-016SC az 095SC
PFi pouziti volitelné
205 © rozsifujici jednotky
—o — o
o o
(i I
Vykonowy coeoae o o
yl nggicg)é S 00000000 E 00000000 @
E uuuuuu Tj’ 5 5
s D1 D1
128 b D2®@
140
® Modely FR-E740-0165C,
026SC nejsou vybaveny
chladicim ventilatorem.
= PET @ pi instalaci jednotky
ES g === \ FR-A7NC-Ekit-SC-E
S svorkovnice vycniva, takze
hloubka je vétsiccao 2
m COC |l mm.
Vsechny rozméry v mm
Typ ménice D D1 D2
FR-E720S-110SC 161,5 60 183,1
FR-E740-016SC, 0265C 120 39 141,6
FR-E740-040SC az 0955C 141 60 162,6
1002154E

Obr. A-3:  Rozméry model(i FR-E7205-110SC a FR-E740-0165C az 0955C
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Vykresy vnéjsich rozmért Ptiloha

A.3.4 FR-E740-120SC a 170SC

PFi poutziti volitelné rozsitujici
jednotky

Vykonovy
stitek
Al E
208
220 153 174,69
(= == == Pt {T“D @ pii instalaci jednotky
s T T ———H § FR-A7NC-Ekit-SC-E
[— BREEEREREE =11

svorkovnice vy¢niva,
takze hloubka je vétsi
ccao2mm.

Ir

e

Vsechny rozméry v mm

1002145E

Obr. A-4:  Rozméry modelti FR-E740-120SC a 170SC

A.3.5 FR-E740-230SC a 300SC

Pfi pouziti volitelné rozsifujici
246 o jednotky

2]

|

|

|

|

|
==

Sho

05
0

s
®
Q0.

—L]
244
260

84,

196 217,69

;/glftkeoknovy @ pii instalaci jednotky
FR-A7NC-Ekit-SC-E
svorkovnice vy¢niva, takze
hloubka je vétsiccao 2
mm.

Vsechny rozméry v mm

1002146E

Obr. A-5:  Rozméry modelti FR-E740-230SC a 300SC
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Priloha Vykresy vnéjsich rozmérud
A.3.6 Parametrizacni jednotka FR-PUO7
25.05
(14.2) (11.45) Rozméry vyiezu pro panel
83 .
Q |40 0
@ *q ) 3
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D‘E © 1 4-R1
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o Fr | | Q ””” : ”””””””
® @ = @ A
" 265 | 265 4-4
[ |
1_\ ]
U ’: U
80.3
Vdechny rozméry v mm
1001638E
Obr.A-6:  Parametrizacni jednotka FR-PUO7
POZNAMKY Pti instalaci jednotky FR-PUO7 do skiiné apod. odstrarite Sroubky nebo pfipevnéte sroubky k jed-

notce FR-PUO7 maticemi M3.

I Efektivni hloubka otvoru pro montazni sroub M3 je 5,0 mm.

FR-E700SC EC



Vykresy vnéjsich rozmért

Pfiloha

A.3.7 Parametrizacni jednotka FR-PAQ7
Rozméry vyfezu pro panel
68 r-—422
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3w =]
©
Vsechny rozméry v mm
10007953E
Obr. A-7:  Parametrizacni jednotka FR-PAO7
A-10
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Priloha

Seznam parametrd s instrukénimi kody

A4

Seznam parametri s instrukénimi kédy

Ve vychozim nastaveni |ze zobrazit parametry zakladniho reZzimu i roz3ifené parametry. Nastavte
Pr. 160 ,Volba ¢teni uzivatelské skupiny” podle potfeby. Pokud tedy nejsou zobrazeny, zkontrolujte
nastaveni Pr. 160, pfipadné mUzZete parametry nastavenim Pr.160 zamknout.

Vychozi Rozsah

e hodnota nastaveni

Poznamky

9999 Lze zobrazit pouze parametry zdkladniho rezimu.

.. Lze zobrazit parametry zakladniho rezimu i rozsiteného
Volba cteni 0 P Y

160 uzivatelské skupiny 0 rezimu.

Lze zobrazit pouze parametry registrované v uZivatelské
skupiné.

Tab. A-4: Nastaveni parametru 160

POZNAMKY I Parametry oznacené @ jsou parametry zékladniho rezimu.
Parametry oznacené v tabulce[ | umoZziuji zménu nastaveni za provozu, i kdyz je v Pr. 77
»Ochrana prepisu parametrd” nastavena ,0" (vychozi hodnota).

I Parametry pro volitelnou jednotku se zobrazuji, pouze pokud je volitelna jednotka instalovana.
Instrukéni kédy (hexadecimalni) pro ,Cteni” a ,zapis” vpravo od Cisla parametru se pouzivaji k
nastaveni parametru v komunikaci. Ve sloupci ,Rozsifeni” je uvedeno nastaveni rozsifeni komuni-
kac¢nich parametr( (viz oddil 6.19). Datovy kdd je uveden v tabulce ve sloupcich vpravo vedle ¢isla
parametru.

Symboly v tabulce maji nasledujici vyznam:
v/: Nastaveni parametru je vtomto provoznim reZzimu mozné.
—: Nastaveni parametru je v tomto provoznim rezimu nemozné.
g Platnost parametri
liar e v jednotlivych provoznich rezimech
) S S Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nézev Univerzalni | Pokrocilé fize- < p
g Rizeniv/f | Tizenivektoru | nivektoru strana | zikaznika
= 2 5:’:‘ magnetické- | magnetické-
s | 8 ho toku ho toku
0 00 80 0 | ZvySeni momentu v — — 6-33
1 01 81 0 | Maximalnifrekvence 4 4 4
6-50

2 02 82 0 | Minimalni frekvence v v v

3 03 83 0 | Zakladni frekvence 4 — — 6-54

4 | 04 | 8 | 0 RH v v v

Z&kladni funkce

5 05 85 0 | Pfednastavena rychlost RM 4 4 4 6-58

6 | 06 |8 | 0 RL v v v

7 07 87 0 | Dobarozbéhu 4 4 4

6-69

8 08 88 0 | Dobadobéhu v v v

9 09 89 0 | Nadproudova ochrana motoru 4 4 4 6-80

Tab. A-5:

Seznam parametrd s instrukénimi kédy (1)
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Seznam parametr(l s instrukénimi kody Priloha

Lt o v jedno:: ::;::‘I?;trz:;az:‘iﬁltlrfeiimech
) S S~ Viz Nastaveni
= 2 g magnetické- | magnetické-
S| 8| &8 ho toku ho toku
10 0A 8A 0 Frekvence 4 v v
([i);nami(ké brzda n 08 8 0 :;zz:;ilc)lfé brzdy Cas v v v 6-98
12 0C 8C 0 Napéti v v 4
— 13 0D 8D 0 | Startovaci frekvence 4 4 4 6-73
— 14 OF 8E 0 | Volba zatéZovaci charakteristi ky 4 — — 6-56
15 OF 8F 0 | Krokovaci frekvence 4 4 4
Krokovy provoz 16 | 10 | s | o |Dobarozhéhudobihuviokovem v v v 6-61
—_ 17 n 91 0 | Volba funkce MRS v v v 6-117
— 18 12 92 0 | Horni mez rychlosti - frekvence 4 v v 6-50
— 19 13 93 0 | Napéti pro zakladni frekvenci v — — 6-54
S 20 14 4 0 dksf)eér:ncnl frekvence pro rozhéh/ v v v »
dobéhu 2 15 9 0 x:::gg:t piiiriistku doby rozbéhu/ v v v
Ochvana prot 22 16 96 0 | Aktivacni tiroveii omezeni proudu 4 v v o
pretizeni 3 17 97 0 r;?ltllﬂ::é omezeni pro dvojnasobnou v v v
24 18 98 0 | Pfednastavena rychlost (rychlost 4) 4 v v
Volba rﬁlzn)?ch 25 19 99 0 | Pfednastavena rychlost (rychlost 5) 4 4 4 653
rychlosti 26 1A | 9A 0 | Prednastavena rychlost (rychlost 6) v v v
27 1B 9B 0 | Pfednastavena rychlost (rychlost 7) 4 4 4
— 29 1D )] 0 | Tvar kfivky rozhéhu/dobéhu 4 4 4 6-75
— 30 1E 9E 0 | Volba regenerativni funkce 4 4 4 6-101
31 1F 9F 0 | Frekvencni skok 1A 4 v v
32 20 A0 0 | Frekvencni skok 1B v 4 v
33 21 A 0 | Frekvencni skok 2A 4 4 v
Frekvencni skok 6-52
34 22 A2 0 | Frekvencni skok 2B v 4 v
35 23 A3 0 | Frekvencni skok 3A 4 4 v
36 24 A4 0 | Frekvencni skok 3B v 4 v
— 37 25 A5 0 | Ukazatel otacek 4 4 v 6-136
— 40 28 A8 0 | Volba sméru otaceni tlac¢itkem RUN v 4 v 6-313
4 29 | A9 0 | Sitka citlivosti frekvence v v v
Detekce frekvence 'y} M| AA 0 | Detekce vystupni frekvence v v v 6-129
(SU, FU) p . P
3 % AB 0 ‘I?:at(e'k(e vystupni frekvence pro smér v v v
Tab. A-5: Seznam parametr( s instrukénimi kédy (2)
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Priloha Seznam parametrd s instrukénimi kody

o Platnost parametrii
Instrukénd kod v jednotlivych provoznich rezimech
5 S PRy Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nézev Univerzalni | Pokrocilé fize- < p
g Rizeni V/f fizenivektoru | nivektoru BIENE zikaznika
= . ] magnetické- | magnetické-
S|l 8| & ho toku ho toku
Druhd doba
“ A A 0 rozhéhu/dobéhu v v v 6-69
45 2D AD 0 | Druha doba dobéhu 4 4 v
Druhé funkce 46 2E AE 0 | Druhé zvySeni momentu v — — 6-33
47 2F AF 0 | Druhé V/f (zakladni frekvence) 4 — — 6-54
48 30 BO 0 | Druhé proudové omezeni — proud 4 4 4 6-42
51 33 B3 0 | Druha nadproudova ochrana motoru 4 4 v 6-80
Volba zobrazeni na hlavnim
521 341 B0 gicoleji DU/PU v v v 6-138
Monitorovaci
funkee 55 37 B7 0 | Reference pro vystupni frekvenci v v v
6-146
56 38 B8 0 | Reference pro vystupni proud v 4 4
Funkce 57 39 B9 0 | Restart - cas volnobéhu v v v
automatického 6-151
restartu 58 3A BA 0 | Restart - tlumici cas v 4 4
— 59 3B BB 0 | Volba funkce dalkového nastaveni 4 4 4 6-65
— 60 3C BC 0 | Volba energeticky usporného rezimu v — — 6-172
Referencni
61 3D BD 0 proud v v v
Automaticky rozbéh/ Automaticky Referencni hodnota
dobéh 62 | 3E | BE | 0 | ohsh/dobéh | pFirozbéhu v v v 677
Referencni hodnota
63 | 3F | B0 pii dobéhu v v v
Funkce pokusu o
opétovny rozbéh po 65 4 Q 0 | Volba pokusu o opétovny rozhéh v v v 6-167
alarmu
o Frekvence pro snizovani hodnoty .
66 a Q 0 proudového omezeni v v v 6-42
67 43 Qa 0 | Pocet pokusii o opétovny rozbéh v v 4
Funkce pokusu o
opétovny rozhéh po 68 44 4 0 | Prodleva pro opakovany start v 4 4 6-167
alarmu
69 45 € 0 | Vymaz citace opakovanych startl v 4 v
— 70 46 (6 0 | Specialni funkce regenerativni brzdy v v v 6-101
— n 47 7 0 | Typ motoru v v 4 6-85
—_ 72 48 €] 0 | Funkce PWM v v 4 6-173
— 73 49 O 0 | Nastaveni analogového vstupu v v 4 6-175
— 74 4A (A 0 | Casova konstanta vstupniho filtru v 4 4 6-180
Volba resetu/detekce odpojeni PU/
- 5 48| B 0| yoibatiacitka STOP v v v 6-188
— 77 4D ([)® 0 | Ochrana prepisu parametrii 4 4 4 6-193
— 78 4F CE 0 | Zakaz reverzace motoru 4 4 4 6-195
— 79 o | @ 0 | Volba druhu provozu v 4 4 6-204
Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukcnimi kody (3)

O Lze zapsat pouze komunikaci pres konektor PU.
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Seznam parametr(l s instrukénimi kody Priloha

S3-3 Platnost parametrii
Instrukénikod v jednotlivych provoznich rezimech
) S S Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nézev Univerzalni | Pokrocilé fize- < p
£ Rizenivyf | fizenivektoru | nivektoru drar | alemie
= 2 5 magnetické- | magnetické-
2 g | 2 ho toku ho toku
80 50 DO 0 | Vykon motoru — v v
6-36
81 51 D1 0 | Pocet polii motoru — v v
82 52 D2 0 | Budici proud motoru — v v
83 53 D3 0 | Jmenovité napéti motoru — 4 4 6-88
84 54 D4 0 | Jmenovita frekvence motoru — v 4
Kompenzace skluzu (pokrocilé fizeni
3 8 % | D9 0 | vektoru magnetického toku) - v -
Rizeni vektoru
90 5A DA 0 R1 — v 4
91 5B DB 0 R2 — v v
Konstanty
92 5C DC 0 motoru L1 — v 4 6-36
93 5D DD 0 L2 — v v
94 5E DE 0 X — v 4
Samocdinné sefizeni motorovych
% 60 0 0 parametri v v v
17 n 91 1 | Komunikace PU - ¢islo stanice v v v
118 12 92 1 | Komunikace PU - rychlost v v v
119 13 93 1 | Komunikace PU - délka stop bitu 4 v v
Komunikace pres 120 14 94 1 | Komunikace PU - kontrola parity 4 4 v 6232
konektor PU 121 15 | 95 1 | Pocet novych pokusii o komunikaci PU v v v
122 16 96 1 | Komunikace PU —interval kontroly 4 4 v
123 17 97 1 | Komunikace PU - doba prodlevy 4 v v
124 18 98 1 | Komunikace PU - volba CR/LF 4 4 v
Svorka 2 — nastaveni zesileni -
— ®125 19 99 1 frekvence v v v
Svorka 4 nastaveni zesileni o8l
vorka 4 - nastaveni zesileni -
— 126 1A 9A 1 frekvence 4 v v
PID regulace - frekvence pro
127 18 % ! automatické prepnuti v v v
128 1C 9C 1 | Volba PID regulace v v v
129 1D 9D 1 | PID proporcionalni passmo 4 4 4
PID regulace 130 1E 9E 1 | PID integracni cas v v v 6-277
131 1F 9F 1 | PID horni mez v v v
132 20 A0 1 | PID dolni mez v v v
133 21 Al 1 | PID Zadana velicina v v v
134 22 A2 1 | PID derivacni cas 4 v v
Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukénimi kédy (4)
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Priloha Seznam parametrd s instrukénimi kody

o Platnost parametrii
Instruktnikod v jednotlivych provoznich rezimech
5 S PRy Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nézev Univerzalni | Pokrocilé fize- < p
g Rizeni V/f fizenivektoru | nivektoru BIENE zikaznika
= @ ] magnetické- | magnetické-
S|l 8| & ho toku ho toku
PU 145 20 AD 1 | Volba jazyka zobrazeni PU 4 4 4 6-313
— 146 | Parametr pro nastaveni vyrobce. Nenastavuijte.
Ptepinaci frekvence pro zrychlovani/
— 147 2F AF 1 zpomalovani v v 4 6-69
150 32 B2 1 | Monitorovani vystupniho proudu 4 v v
151 33 B3 1 | Doba monitorovani vystupniho proudu 4 4 4
Detekce proudu 6-131
152 34 B4 1 | Monitorovani nulového proudu 4 v v
153 35 BS 1 | Cas detekce nulového proudu v v v
— 156 38 B8 1 | Volba provozu proudového omezeni 4 v 4
6-42
— 157 39 B9 1 | Zpozdéni pro signal OL 4 4 4
Volba zobrazeni 158 3A BA 1 | Volba funkce svorky AM 4 v 4 6-138
— 160 00 80 2 | Volba cteni uzivatelské skupiny 4 4 4 6-196
o Nastaveni frekvence z jednotky PU .
161 01 81 2 uzamdeni funkce v v v 6-314
Funkee 162 02 8 ) ::toll.nat’lcky restart po vypadku v v v
pajeni
automatického Velikost orondovéh - 6-151
restart elikost proudového omezeni pro
u 165 05 85 2 restart v v v
— 168
Parametr pro nastaveni vyrobce. Nenastavujte.
— 169
Vymazéni 170 0A | 8A 2 | Smazéni méfeni spotieby v v v
kumulativnich 6-138
monitorti m 0B 8B 2 | Smazani méfeni doby provozu v v v
Udaj o pfifazeni uZivatelskych skupin/
1 o 8 2 Vynulovat pfifazeni v v v
UZivatelska skupina 173 oD 8D 2 | Registrace do uZivatelské skupiny 4 4 4 6-196
Vymazani parametrii z uZivatelské
74| O |8 |2 | ey v v v
178 12 92 2 Svorka STF 4 4 4
179 13 93 2 Svorka STR v v 4
180 14 94 2 Svorka RL 4 4 4
Prifazeni funkce
vstupnich svorek 181 15 95 2 | Volba funkce Svorka RM v v v 6-114
182 16 96 2 Svorka RH 4 4 4
183 17 97 2 Bit MRS 4 4 v
184 18 98 2 Svorka RES v 4 4
190 1E 9E 2 Svorka RUN 4 v v
Piifazeni funkce
wstupnich svorek 191 1F 9F 2 | Volba funkce Svorka FU 4 4 4 6-124
192 20 A0 2 Svorky A, Ba C 4 v v
Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukcnimi kody (5)
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Seznam parametr(l s instrukénimi kody Priloha

S3-3 Platnost parametrii
Instrukénikod v jednotlivych provoznich rezimech
) S S~ Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nazev Univerzalni | Pokrocilé fize- < )
g Rizeniv/f | Tizenivektoru | nivektoru strana | zikaznika
s | 2 | g magnetické- | magnetické-
S| 8| &8 ho toku ho toku
232 28 A8 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 8) 4 4 4
233 29 A9 2 | Pfednastavena rychlost (rychlost 9) 4 4 4
234 2A AA 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 10) v v v
Volba riiznjch 235 2B AB 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 11) 4 4 4 653
rychlosti 236 20 | AC 2 | Piednastavena rychlost (rychlost 12) v v v
237 2D AD 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 13) 4 4 4
238 2F AE 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 14) 4 v v
239 2F AF 2 | Prednastavena rychlost (rychlost 15) 4 4 4
— 240 30 BO 2 | Funkce Soft-PWM 4 v v 6-173
Jednotka analogového vstupniho
— 24 31 B1 2 signalu v v 4 6-181
— 244 34 B4 2 | Volba provozu chladiciho ventilatoru 4 v v 6-301
245 35 B5 2 | Jmenovity skluz 4 — 4
Kompenzace skluzu 246 36 B6 2 | Casova konstanta kompenzace skluzu 4 — v 6-41
247 37 B7 2 | Volba rozsahu pro kompenzaci skluzu 4 — 4
— 249 39 B9 2 | Detekce zemniho zkratu pfi startu 4 v v 6-171
— 250 3A BA 2 | Volba stopu 4 4 4 6-103
— 251 3B BB 2 | Volba detekce preruseni vystupni faze 4 v v 6-170
255 3F BF 2 | Zobrazeni stavu alarmu Zivotnosti 4 4 4
Zobrazeni Zivotnosti obvodu
256 4 © 2 omezovace zapinaciho proudu v v v
Zobrazeni Zivotnosti kondenzatoru
Kontrola Zivotnosti 257 41 a 2 fidiciho obvodu v v v 6-302
Zobrazeni Zivotnosti kondenzatoru
238 a2 Q 2 hlavniho obvodu v v v
Méteni Zivotnosti kondenzatoru
259 | 48 | G 2 I hjavniho obvodu v v v
Zastaveni R P
pfi vypadku napsjent 261 45 G 2 | Volba zastaveni p¥i vypadku napajeni 4 v 4 6-163
— 267 4B (B 2 | Nastaveni vstupu na svorce 4 4 4 4 6-175
o 268 &« « ) Monitorovani - nastaveni desetinné v v v 6-138
carky
— 269 Parametr pro nastaveni vyrobce. Nenastavujte.
270 4F (E 2 | Kontaktni stop — 4 4
Rizeni kontaktniho 275 53 | D3 2 | Budici proud pro kontaktni stop — v v 6-105
zastaveni
276 sa | pa 5 | Nosnéfrekvence PWM pro kontaktni o
stop
Prepinani prahu aktivace
- 71 » D 2 proudového omezeni proti zastaveni v v v 6-42
Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukénimi kédy (6)
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Priloha Seznam parametrd s instrukénimi kody

o Platnost parametrii
Instrukénd kod v jednotlivych provoznich rezimech
5 A wrawe o | Viz Nastaveni
Funkce Parametr z Nézev ety lel::‘\lf‘e,:zkatlgrlu Ponkir‘t,)ec:(I:ol'rl:e e sakaznika
= . ] magnetické- | magnetické-
S|l 8| & ho toku ho toku
278 56 D6 2 | Frekvence pro uvolnéni brzdy — 4 4
279 57 D7 2 | Proud pro uvolnéni brzdy — 4 4
280 58 D8 2 | Casovy interval pro snimani proudu — v v
Nastaveni brzdéni 6-109
281 59 D9 2 | Doba prodlevy pfi startu — v v
282 5A DA 2 | Provozni frekvence brzdy — 4 4
283 5B DB 2 | Doba prodlevy pfi zastaveni — v v
286 SE DE 2 | Vyrovnani momentu — zesileni — v —
Vyrovndni momentu 6-297
287 5F DE 2 | Vyrovnani momentu — konstanta filtru — 4 —
— 292 64 E4 2 | Automaticky rozbéh/dobéh v v v
6-77
— 293 65 E5 2 | Samostatna volba rozbéhu/dobéhu 4 4 4
295 67 E7 2 | Velikost kroku digitalniho volice 4 4 4 6-315
296 68 E8 2 | Stupei ochrany heslem 4 — 4
Ochrana heslem 6-199
297 69 E9 2 | Aktivace ochrany heslem 4 4 4
Zesileni pro snimani vystupni
298 6A EA 2 frekvence v v v 6-151
— 299 6B EB 2 | Volba detekce sméru rotace po restartu 4 4 4
Klidova
300 00 80 3 v v v
Vstup BCD hodnota
301 01 81 3 Zesileni 4 4 4
Klidova
Digitalni vstup 302 02 | 8 | 3 hodnota v v v
. Vstup BIN
(jednotka — —
FR-A7AX-Ekit-SC-E) | 303 | 03 | 8 | 3 Zesileni v v v
Volba povoleni/zakazu kompenzace
304 04 84 3 | digitalniho vstupu a analogového 4 4 4
vstupu
305 05 85 3 | Volba casovani ¢teni v v v
306 06 86 3 | Volba signalu analogového vystupu v 4
Nastaveni nulového analogového
307 07 87 3 vystupu
Nastaveni maximalniho analogového
308 08 88 3 vystupu v v v
Analogovy vjstup Pepnuti napéti/proudu
(jednotka 309 0 8 3 signalu analogového vystupu v v v -
FR-ATAY-Bkit-SC-E) Volba vystupu napéti pro analogovy
30 OA 1 BA 3 i pristroj v v v
Nastaveni nulového vystupu pro
n 08 & 3 analogovy méfici pfistroj v v v
Nastaveni maximalniho vystupu pro
mn 0c 8 3 analogovy méfici pfistroj v v v

Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukénimi kédy (7)
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Seznam parametr(l s instrukénimi kody Priloha

S3-3 Platnost parametrii
Lt o v jednotlivych provoznich rezimech
) S S~ Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nazev Univerzalni | Pokrocilé fize- < )
g Rizeniv/f | Tizenivektoru | nivektoru strana | zikaznika
s | 2 | g magnetické- | magnetické-
S| 8| &8 ho toku ho toku
Parametry pro 313 0D 8D 3 Svorka YO v v v
volitelné jednotky
FR-AZNC-EKit-SC-E 314 [1]3 8E 3 Svorka Y1 4 4 4
FR-A7AY-Ekit-SC-E) 315 OF | 8F | 3 Svorka Y2 v v v
316 10 90 3 | Volba funkce Svorka Y3 4 4 4 —
Analogovy vjstup 317 nmilo9ls3 Svorka Y4 v v v
(jednotka
FR-A7AY-Ekit-SC-E) 318 12| 92 3 Svorka Y5 v v v
319 13 93 3 Svorka Y6 4 v v
o 320 % | % |3 Svorka RA1 v v v
Reléovy vystup
(jednotka 321 15 95 3 | Volba funkce Svorka RA2 4 v v —
FR-A7AR-Ekit-SC-E)
322 16 96 3 Svorka RA3 v v 4
Analogovy vystup 323 17 97 3 | Nastaveni 0V svorky AMO v v 4
(jednotka —
FR-A7AY-Ekit-SC-E) 324 18 98 3 | Nastaveni 0 mA svorky AM1 4 v v
Digitalni vstup
(jednotka 329 1D 9D 3 | Volba jednotek digitalniho vstupu 4 4 4 —
FR-A7AX-Ekit-SC-E)
338 26 A6 3 | Zdroj provoznich povelii 4 4 4
6-218
339 27 A7 3 | Zdroj povelii pro otacky 4 4 4
Komunikace RS485 340 28 A8 3 | Volba rezimu komunikace po spusténi 4 4 4 6-216
3R 20 | AA 3 | Komunikace - volba zépisu do E2PROM v v v 623
343 28 | AB 3 | Citaé chyb komunikace v v v
Komunikace 345 20 | AD 3 | Adresa DeviceNet v v v —
DeviceNet (jednotka
FR-A7ND-Ekit-SC-E) 346 2E AE 3 | Prenosova rychlost DeviceNet v v v —
Parametry pro
volitelné jednotky
FR-A7NC-Ekit-SC-E .
FR-A7ND-EKit-SC-E 349 31 B1 3 | Volba resetu komuni kace 4 4 4 —
FR-A7NL-Ekit-SC-E
FR-A7NP-Ekit-SC-E
387 57 D7 3 | Doba prodlevy tvodni komunikace 4 4 4
388 58 D8 3 | Casovy interval odesilani v taktu v 4 v
Komunikace 389 59 D9 3 | Minimalni ¢as odesilani v taktu v v v
LonWorks (jednotka o - -~ _
FRA7NL-EKit-SC.E) 390 5A DA 3 rrr:;:::gealm nastaveni referencni v v v
391 5B DB 3 Casovy interval pfijmu v taktu 4 4 4
392 5C DC 3 | Udalostmi fizena detekéni Sika v 4 v
Druh druhého .
motoru 450 32 B2 3 | Druh druhého motoru 4 v v 6-85
Tab. A-5: Seznam parametru s instrukénimi kédy (8)
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Priloha Seznam parametrd s instrukénimi kody

o Platnost parametrii
Instrukénd kod v jednotlivych provoznich rezimech
5 S PRy Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nazev Univerzalni | Pokrocilé fize- o
g Rizeni V/f fizenivektoru | nivektoru BIENE zikaznika
= @ ] magnetické- | magnetické-
S|l 8| & ho toku ho toku
495 5F DF 4 | Volba vzdaleného vystupu 4 4 4
Vzdaleny vystup 496 60 E0 4 | Data vzdaleného vystupu 1 v v v 6-133
497 61 E1 4 | Data vzdaleného vystupu 2 4 4 4
Parametry pro Doba ¢ekani na rozpoznani chyby
volitelné jednotky 500 00 8 > komuni kace v v v
FR-A7NC-Ekit-SC-E
FR-A7ND-Ekit-5C-E Zobrazeni ¢itace vyskytu chyb
FRATNL-EitSCE | 50T | 01 | 8T | 5 |y omunikace v v v -
FR-A7NP-Ekit-SC-E
Volba rezimu zastaveni p¥i
- 502 02 8 > vyskytu komuni kacni chyby
503 03 | 8 5 | Casovac idrzby
Udriba o = 6-307
Casovac udrzby — nastaveni casu pro
504 04 84 5 alarm
Volba znaménka frekven¢nich
4D A S soveli (CC-Link) v v v
Komunikace CC-Link Cislo stanice v komuni kaci
(jednotka 5421 A1 A5 (e Link) v v v _
FRATNCEGESCE) ™53 | 28 | AB | 5 | Prenosova rychlost (CC-Link) v v v
544 20 AC 5 | Rozsitené nastaveni CC-Link v v 4
547 2F | AD 5 | Cislo stanice USB v v v
UsSB 6-276
548 30 BO 5 | Interval kontroly USB komuni kace v v 4
549 31 B1 5 | Volba protokolu 4 4 4 6-232
Volba zdroje provoznich povelii v
Komunikace 550 32 B2 5 rezimu NET v v v
6-218
Volba zdroje provoznich povelii v
551 3 B3 > rezimu PU v v v
555 37 B7 5 | Stfedni hodnota proudu — cas v v v
Monitor stfedni 556 38 | B8 5 | Cas pro prechodny stav v v v 3
6-308
hodnoty proudu Vonitor stiedni hodnot ,
onitor stfedni hodnoty proudu -
= 3% B9 > | referencni hodnota proudu v v v
Ptekroceni ¢asu pro
o 563 3F BF > monitor doby zapnuti ménice v v v 6138
Prekroceni casu pro
- 564 40 © > monitor doby provozu ménice v v
— 571 47 7 5 | PfidrZovacdi ¢as pfi startu 4 4 6-73
o Doba zrychlovani pfi opétovném 3
611 0B 8B 6 rozbéhu v v 6-151
— 645 20 AD 6 | Nastaveni 0V svorky AM v — v 6-148
Omezenimechanické Lo .
rezonance 653 35 B5S 6 | Potlaceni vibraci v 4 4 6-174
Omezeni regenerativniho provozu
o 665 M a 6 | Zesileni frekvence v v v 6-298
— 800 00 80 8 | Volba regulace — v v 6-36
— 859 3B BB 8 | Proud generujici tocivy moment — v v 6-88
Ochranné funkce 872 48 €] 8 | Volba detekce ztraty vstupni faze v v v 6-170
Tab. A-5: Seznam parametrd s instrukcnimi kody (9)
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Seznam parametr(l s instrukénimi kody Priloha

S3-3 Platnost parametri
Lt o v jednotlivych provoznich rezimech
) S S~ Viz Nastaveni
Funkce Parametr Nazev Univerzalni | Pokrocilé fize- < )
g Rizeniv/f | Tizenivektoru | nivektoru strana | zikaznika
| g |5 magnetické- | magnetické-
S| 8| &8 ho toku ho toku
Volba omezeni
882 32 D2 8 regenerativniho provozu v v v
Omezeni regenerativniho provozu
Omezeni 883 53 D3 8 |- aktivacni uroven v v v
regenerativniho Omezeni regenerativniho provozu 6-298
provozu 885 55 D5 8 | limitni hodnota 4 4 4
kompenzacni frekvence
Omezeni regenerativniho provozu —
886 %6 D6 8 zesileni napéti
888 58 D8 8 | Volny parametr 1
VoIné parametry 6-312
889 59 D9 8 | Volny parametr2 4 4 4
Parametry pro ©
volitelné jednotka (900) 5C DC 1 | Kalibrace svorky FM 4 4 4 —
FR-A7AY-Ekit-SC-E
a 5D DD 1 | Kalibrace svorky AM 4 4 4 6-148
(901)
Q Svorka 2 - nastaveni frekvence —
902 | *E | P | 1 |Kkidovafrekvence v v v
a Svorka 2 - nastaveni frekvence —
92 | °E | P | 1 |Kkidovahodnota v v v
125 Svorka 2 - nastaveni zesileni -
(903) 5F DF 1 frekvence v v v
Sy “ Svorka 2 - nastaveni frekvence —
Kalibracni parametry (903) 5F DF 1 sesileni 4 4 4
6-181
(& Svorka 4 - nastaveni frekvence —
(904) 60 E0 1 klidova frekvence v v v
6 Svorka 4 - nastaveni frekvence —
@oa) | % | B | T |Kidova hodnota v v v
126 Svorka 4 - nastaveni zesileni -
(905) 61 q L frekvence v v v
a7 Svorka 4 - nastaveni frekvence —
0s) | 1| BT | Zesileni v v v
22
25 - .
— (922 Parametr pro nastaveni vyrobce. Nenastavujte.
923)
990 5A DA 9 | Nastaveni pipani na jednotce PU 4 4 4 6-316
PU
991 5B DB 9 | Nastaveni kontrastu jednotky PU 4 4 4 6-316
Vymazani PR.CL — Smazani parametrii — — — 4-16
parametru/v ALLC — Smazani vSech parametri — — — 4-16
Seznam zmén
vjchozich hodnot Er.CL — Smazéni historie zavad — — — 7-20
PR.CH — Seznam zmén vychozich hodnot — — — 417
Tab. A-5: Seznam parametri s instrukénimi kédy (10)
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Priloha

Zménéna data

A.5

A.5.1

Zménéna data

Kontrola sériového cisla

Sériové ¢islo najdete na typovém Stitku frekvenéniho ménice nebo na obalu (viz oddil 1.2).
Sériové cislo se sklada z nasledujicich casti:
® Symbol pro verzi

@ Dvé ¢isla nebo jedno ¢islo a jedno pismeni pro rok a mésic vyroby (pro prvnich devét mésict od
ledna do zéfi je uvedeno vzdy ¢islo 1 az 9 a pro mésice fijen, listopad a prosinec vzdy pismeno X,
YaZ)

@ Sest dislic pro kontrolni ¢islo

O 0 O Q00000 ] o
L —_ oy - .. Sériové &islo
Symbol Rok Mésic Kontrolni ¢islo
TCOOOAOOOGOO | reeisio

1002147E

Obr. A-8:  Priklad typového stitku
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Zménéna data Pfiloha
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Priloha Rejstiik
Rejstrik
A C
ACtlumivka .....oooviiiiiiii 3-42 Casova¢ udrzby
Alarmni vystup Parametry ........ooiiiiiii 6-307
SVOTKY et 3-16 CisloStanice .. .vveeeiiiiee i 6-232
Automaticky restart .............cooiiiiiinn... 6-151 GidteNT oo 8-6
Elektromagnetickd kompatibilita ................. 3-43
B Energeticky Uspornyrezim ..................... 6-172
Bezpecné zastaveni ............coiiiiiiiiiinnn.. 3-23 F
C Frekvencni skok
Charakteristika Paranlwetry FERREEEEEEEES S 6-52
Rozbéh/dobéh ........... .. ...l 6-75 Funkce dalkového nastaveni
ZAtEZOVY MOMENE «vvvveeeeeeeeeeeeeeeenss 6-56 Parametry ... 6-65
Charakteristika V/f H
Parametry ... 6-54
Chladici ventilator Historie chyb
Demontaz ......oovviriiiiii e 8-7 Cteni ..o 7-20
Opétovnamontaz .........covvviviinennnnn.. 8-8 SMAZANI vttt e e 7-20
Provoz ... 6-301
Chlazeni ......vvviniii e 2-10 |
Chyba. ) Instalace
DIagnostika ... 7 SKFIR ..o 2-6
Hiaseni . T -2 Instrukénikddy ... A-11
LED/LCD displej ..ovveneiiiiiiiii i 7-2
odstranovani ....... ... 7-4 J
Reseniprobléml ...........cooiiiiii.l. 7-22
SEZNAM o\ttt et 7-2 Jazyk
Zobrazeni ... 7-4 Volba ... 6-313
D K
DCHUMIVKA ©vviiiiieeeeeeeeeeeeeeeaieaenns, 3-42 Kabely
Digitalni voli¢ ROZMEArY ... 39
POPIS ettt 4-8 Kalibrace
Velikostkroku .............ccovviiinis. 6-315 Svorka AM ... 6-148
Displej Klidové4 hodnota
OtacKy v 6-136 UPraVva vvvvveiee it ieeaeaens 6-181
VIV SVOIKY oot 6-143 Komunikace
VoIba .ot 6-138 KonektorPU ............coooiiiiiiiiiinn, 6-227
Doba rozbéhu a dobéhu ModbusRTU ..o 6-258
Parametry .........cooiiiiiiiiiiiiie 6-69 Protokol ménice Mitsubishi ................ 6-239
Druhé funkce USB oo 6-276
NaStaveni .........evvvuvrinnnniiinnnnnnn. 6-119 Zékladninastaveni ..................... 6-232
Kontaktnizastaveni .................c.cooiint 6-105
Kontrast
Parametr ... 6-316
Kontrola .....cooveiniii e 8-1
Krokovy provoz
Parametry ... 6-61
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Rejstrik Ptiloha
L RiZeniV/f ..o 6-30
Rizeni vektoru
Logika Parametry .........c.eeviiiiiiiiiiiiiiii, 6-39
Logikasink ..........cocoiiiiiiiiiii, 3-26
LOgiKa SOUrCE . ..vuvveei e 3-26 P
M Parametr
DCdynamickébrzdy ........................ 6-98
Mechanicka brzda kroutictho momentu ........................ 6-33
Rizeni. ... 6-109 omezeni proudu ............................ 6-42
Méfeni doby provozu ukazatele otacek ..........cooiiiiiiiiiii. 6-136
SMAZANT « vttt e 6-138 vzdalenych VYstupdl ........oveeeenennnn... 6-133
Méfeni kumulativniho vykonu zékazu reverzace motoru .................. 6-195
SMAZANT © vttt e 6-138 Parametrizaéni jednotka
Monitor frekvence ZAPOJENT ..t 3-29
Referen¢nihodnota ........................ 6-146 Parametry
Motor Instrukéni kody ......ooovviiiiii . A-11
Volba ..o 6-85 NASTAVENT « o oo oo 4-15
Parametry zékladnihorezimu ................. 5-1
N Piehled ... ..o 6-1
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