Navod k obsluze
ATR121 -B

VERZE 2.05

UNIVERZALNI
MIKROPROCESOROVY
REGULATOR



1. VSEOBECNA CHARAKTERISTIKA REGULATORU ATR121

- univerzalni teplomérny a analogovy vstup
- 2 zadané hodnoty s charakteristikami:
- Zadana hodnota pro fizeni ON-OFF, P, PD, PI, PID nebo AUTOTUNING PID
- zadana hodnota - prah alarmu ON-OFF
- 2 vystupy OUT1 a OUT2 konfigurovatelné v nasledujicich variantach:
- Q1 ridici/relé Q2 alarm/relé
- Q1 fidici/relé SSR alarmovy/SSR
- Q1 alarmovy/relé SSR fidici/SSR
- Q2 a Q2 realizujici funkci NEUTRALNI PASMO
- jednoradkovy cislicovy odecet LED 14 mm
- programovani pomoci ¢tyr tlacitek
- stupen kryti krytu IP65 (zepredu)
- kryt 77 x 35,3 x 61,2 mm
- pamét'ova karta pro rychlé kopirovani nastaveni na dalsi regulatory ATR121 (volitelné)
- vyrabi PIXSYS

2. TECHNICKE UDAJE (tovarni nastaveni vstupu - termoclanek K)

Vstupy teplot: Pt100................ -100 +600 °C
Pt500................ -100 +600 °C
Pt1000............... -100 +600 °C
Ni100................ -60 +180 °C
PTC..covvviininnnns -50 +150 °C
NTC...covvvniennnnn. -40 +125 °C
Jerrirs -200 +999 °C
Kiviiiieneinieenens -260 +999 °C
St trerererereneaanas -40 +999 °C
Riiiiiiiiiinineens -40 +999 °C

Vstupy analog: 0+10V, 0+ 20 mA, 4 + 20 mA
Vstupy potenc: 0+ 6kQ, 0+150kQ

Pozice desetinné tecky 001 jednotky
00,1 desetiny
0,01 setiny (pouze analogové vstupy)

Presnost (okoli 25 °C) 0,2 % + 1 digit pro analogové vstupy
0,5 % + 1 digit pro termoclankové a odporové vstupy,
navic pro termoclanky 0,2[°C/°C] x {tepl.okoli - 25[°C]}

Vstupni odpor < 4,7 Q - proudovy vstup 0/4 + 20 mA
> 110 k Q - napétovy vstup 0 =10 V

Vystupy: Q1 reléovy 8 A/ 250 V~ (pro odporové zatéze)

Q2 reléovy 5 A/ 250 V~ (pro odporové zatéze)

SSR 8V/ 20 mA
Rozsah pracovnich teplot 0+40°C
Rozsah relativni vlihkosti 0+90%
Napajeni 230 V-, 2,5W
Kryti zepredu IP65, kryt IP30, konektory 1P20
Hmotnost ccal170 g
DULEZITEJSi KONFIGURACNI PARAMETRY (programovatelné, chrané&né heslem):
Typ vstupu Pt100, Pt500, Pt1000, Ni100, PTC, NTC, J, K, S, R, 0 =10V, 0/4 + 20 mA,

0+ 6kQ, 0+ 150 kQ,

Korekce offsetu (nuly) -19,9 + 99,9 jednotek
Korekce zesileni -10,0 az 10 % rozsahu
Zobrazeni teploty °C nebo °F
Rozsah proporcionality 0 + 999 jednotek (0 nastavuje zadanou hodnotu na ON-OFF)
Integraéni konstanta 0 + 999 s (0 integraci vypind)
Derivaéni konstanta 0 + 999 s (0 derivaci vypina)
Trvani vyst. impulsu 1+300s
Hystereze (mrtvé pasmo PID) -199 + 999 jednotek
ReZimy funkce alarmu nezavisla funkce nebo alarmy vztazené k zadané hodnoté

dopliujici funkce NEUTRALNI PASMO



3. KRYT A ZPUSOB MONTAZE

Material samozhaseci ABS UL94-VO UH
Rozméry 77 x 35,5 x 61,2 mm o ‘]]]]]]]]]]] H
Otvor v panelu 70,5 x 28,5 mm < [m
< 8 mm
4. POPIS SVORKOVNICE
rozméry vyseku v panelu
PIXSYS ATR121-B pro regulator ATR 121
M065486-0604 70.5 x 28.5 mm
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doporuéena

tloustka 2 - 8 mm

Vstup:

- Pt100, Ni100 3dratovy 10-11-12

- Pt100, Ni100 2dratovy 10-11, propojka 10-12

- PTC, NTC, Pt500, Pt1000 10-11

- potenc. 0+6 kQ, 0+150 kQ 10-11

- termoclanky J, K, S, R 11-12

-0+10V, 0/4+20 mA 11-12 aktivni prevodniky

-0+10V, 0/4+20 mA 9-11-12 3dratové pasivni prevodniky, svorka 9: napajeni +8 V/20 mA
- 4+20 mA 9-12 2dratové pasivni prevodniky, svorka 9: napajeni +8 V/20 mA

Napajeni:
230~ 1-2

Vystupy:
- Q1

-Q2
- SSR
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VOLBA RiDiCiHO/ALARMOVEHO VYSTUPU SE PROVADi PARAMETREM c.ou - PODROBNOSTI VIZ KAPITOLY 6 A 7

5. PROHLIZENi A ZMENA HODNOT ZADANYCH HODNOT

V méricim rezimu zobrazuje regulator mérenou hodnotu. Hodnotu zadané hodnoty SET1 zobrazime stiskem tlacitka SET -
blika zelena dioda ozna¢ena OUT1. Pak stiskem Sipek A nebo ¥ zvétSujeme/zmensujeme velikost Zadané hodnoty. Rovnéz
pouhy stisk tlacitek Sipek v dobé, kdy je regulator v rezimu méreni, zplsobi zménu zadané hodnoty. Velikost zadané hodnoty
|ze zobrazit a zménit pouze tehdy, pokud konfiguracni parametr ¢. 25, Cili P.S.E., ma hodnotu FrE nebo Pr.A a parametr 28
Fnc hodnotu d.SE nebo S.SE.

Velikost prahu alarmu SET2 lze zobrazit a zménit dvojnasobnym stiskem tlacitka SET - blika zelena dioda oznaceni OUT2.
Pak stiskem Sipek A nebo ¥ zvétSujeme/zmensujeme hodnotu prahu alarmu.

Velikost prahu alarmu lze zobrazit a zménit pouze tehdy, pokud konfiguracni parametr €. 25, ¢ili P.S.E., ma hodnotu FrE
nebo Pr.S a parametr 28 Fnc hodnotu d.SE.

6. PROGRAMOVANi KONFIGURACNICH PARAMETRU

Pro vstup do rezimu programovani konfiguracnich parametr( stiskneme tlacitko FNC a podrzime je 5 s. Na zobrazovaci se
zobrazi hodnota 000, pricemz prvni Cislice blika. Tlacitky A a¥ zadame heslo - ¢islo 123. K posunu na dalsi pozici slouzi
tlacitko SET. Po spravném zadani hesla se dal$im stiskem tlacitka SET dostaneme do rezimu programovani konfigurace -
zobrazovac ukaze nazev prvniho parametru c.ou. Tlacitka Sipek slouzi k prechodu na jiné parametry. Stiskem tlacitka SET
zobrazime hodnotu zvoleného parametru. Soucasnym stiskem Sipek A aVa tlacitka SET ménime hodnotu zvoleného
parametru. Rezim konfigurace opustime stiskem tlacitka FNC nebo uplynutim cca 120 sekund.




Zména

parametru Zména hodnoty parametru soucasnym stiskem SET a A nebo SET aV
stiskem tlacitka

A nebo V¥
Cislo Nazev Popis parametru Hodnota parametru

1

definuje variantu
rozmisténi ridiciho a
alarmového vystupu

m
=

2

definuje typ vstupu:

odporovy,
termoclankovy,
potenciometricky,
analogovy

Q1 - ridici vystup
- alarmovy vystup
Q1 - fidici vystup
- alarmovy vystup
- Fidici vystup
Q1 - alarmovy vystup
Q1 - alarmovy vystup
- Fidici vystup

Q1 - relé otevirajici ventil

- relé zavirajici ventil
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termoclanek K

termoclanek S

0
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termoclanek R
termoclanek J
Pt100 (-100...+600) °C
Pt100 (-100...+140) °C

Ni100 (-60...+180) °C
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PTC 1kQ
Pt500
Pt1000
0+10V
0+20mA
4+ 20 mA

potenciomet

o |y
NTC 10kQ kQ
potenciomet
ricky do 150
kQ
3 zobrazovani desetinné m bez desetinné i jedno
tecky tecky § | desetinné
m dvé desetinna misto
mista
4 dolni mez zadané -199...+999 jednotek
hodnoty
5 horni mez zadané -199...4999 jednotek
hodnoty
6 zobrazeni pro 0 mA, 4 -199...+999 jednotek
mA, 0V nebo 0 kQ
7 zobrazeni pro 20 mA, -199...+999 jednotek
10 V, 6 nebo 150 kQ
8 funkce Latch On funkce Latch funkce Latch On
automatické nastaveni On vypnuta 5 l: d se
mezi pro linearni zapamatovanim
potenciometry ,virtualni nuly*
funkce Latch funkce Latch On
PODROBNOSTI VIZ On v rezimu s ,,virtualni
KAPITOLA 10 standard nulou“
stanovovanou
pri startu
9 nastaveni offsetu -19,9...499,9 jednotek
obvykle slouzi ke
kompenzaci teploty tato hodnota se pricita k aktualné mérené hodnoté a soucet se
okoli zobrazi na zobrazovaci
10 kalibrace zesileni slouzi | -10,0%...+10,0%
ke kalibraci regulatoru
s konkrétnim cidlem mérena veli¢ina bude korigovana o tolik % své hodnoty a
vysledek zobrazen zobrazovaci
11 zpUsob interpretace topeni, chlazeni,
zadané hodnoty aktivita pod aktivita nad
zadanou zadanou
hodnotou hodnotou
12 stav ridiciho vystupu - kontakt _ kontakt
v pFipadé poruchy C.o. rozepnut C.C. sepnut
13 Dioda OUT1 sviti, pokud - rozepnuto _ sepnuto
je relé: C.O. E.C.
14 hystereze ON/OFF nebo | -199...999 digitu pro analogové a potenciometrické vstupy, 1
mrtvé pasmo PID digit = 0,1 stupné Celsia pro teplotni vstupy
15 pasmo proporcionality 0..999 - stupné Celsia pro teplotni vstupy, digity pro

PID

analogové a potenciometrické vstupy




Cislo

Popis parametru

Hodnota parametru

16 integracni konstanta PID | 0..999 - vyjadrena v sekundach, hodnota 0 vypina integracni

cast PID

17 derivacni konstanta PID | 0..999 - vyjadrena v sekundach, obvykle % integracni

konstanty t.i., hodnota 0 vypina derivacni ¢ast PID

18 doba trvani vyst. 0..300 - vyjadrena v sekundach, obvykle 10 s pro reléovy
impulsu PID vystup a 1 s pro vystup SSR

19 konfigurace funkce nezavisly alarm dolni
alarmového prahu alarm, L. | odchylky

vztazeny
PODROBNOSTI VIZ k procesu
KAPITOLA 9
pasmovy nezavisly
m alarm HH 5 alarm,
vztazeny
k SET1
alarm horni
odchylky cCoo chlazeni

20 stav a zpusob fungovani n.o. aktivni n.o. aktivni

alarmového vystupu pfi startu I.CLI™. pri prahu
(chlazeni) (chlazeni)

PODROBNOSTI VIZ n.c. aktivni n.c. aktivni

KAPITOLA 9 pri startu =i pri prahu
(topeni) (topeni)

21 m| stav alarmového kontakt _ kontakt
vystupu v pripadé rozepne LC.C sepne
poruchy

22 dioda OUT2 sviti, je-li rozepnuté _ sepnuté
relé: C.C.

23 H H H hystereze alarmového -199...999 digitl pro analogové a potenciometrické vstupy,

Al prahu 1 digit = 0,1 stupné Celsia pro teplotni vstupy

24 zpozdéni spusténi -180...180 [s] zaporné hodnoty: zpozdéni deaktivace alarmu
alarmu kladné hodnoty: zpozdéni aktivace alarmu

25 ochrana zmény zadané F E SET1 a SET2 Fl H SET2
hodnoty SET1 a, r pristupné . nepristupny
alarmového prahu SET2 SET1 SET1 a SET2

F' . 5 nepristupny H L L nepristupné

26 F L casova konstanta 1...15 - pri FiL = 1 je vzorkovaci kmitocet = 15 Hz

/ odrusovaciho filtru pri FiL = 15 je vzorkovaci kmitocet = 0,5 Hz
27 konfigurace zpUsobu autotunin
E LI zapingémi autofuningu DF F vypnuty : HLI !: automatické
rucni zapinani autotuningu
” H r zapinani
autotuningu
28 konfigurace rezimu - regulator se mEFic - obé
F I ¢innosti zarizeni d5 E 2 zadanymi LJ l 5 zadané
hodnotami hodnoty jsou
PODROBNOSTI VIZ neaktivni
KAPITOLA 8 regulator s 1 funkce
Sl zadanou FbIl NEUTRALNI
hodnotou PASMO

29 m volba jednotek méreni a H. stupné Celsia H. stupné
zobrazeni teploty Fahrenheita

30 druh chladiciho média Vzduch voda

Ar
olej PODROBNOS
oL TIVIZ
KAPITOLA 8
31 Pb ” nasobitel pasma 1.00...5.00 PODROBNOSTI VIZ KAPITOLA 8
Deetill{ proporcionality

32 I:‘ neutralni pasmo/ +20.0...50.0% PODROBNOSTI VIZ KAPITOLA 8

=ARE=| prekryti pasem

33 E L:l doba trvani impulsu 1...300 s PODROBNOSTI VIZ KAPITOLA 8

n

chladiciho vystupu




Cislo Nazev Popis parametru Hodnota parametru
34 filtr zobrazovani Vypnuty 6 vzorku/vysledek

7 vzorka/vysledek
Vypnuty
2 vzorky/vysledek 8 vzorkd/vysledek

3 vzorky/vysledek 9 vzorkud/vysledek
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10
vzorki/vysledek

4 vzorky/vysledek
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5 vzorkd/vysledek

7. INFORMACE O NASTAVENi ZADANYCH HODNOT

Pri praci v rezimu ON-OFF m(Zeme nastavit polohu hystereze vici Zadané hodnoté patfiénym znaménkem hystereze

4 P \\\TEPLOTA 4 FIN JEPLOTA
< N ZADANA HODNOTA Z S s
7 NS I HYSTEREZE<0 i N HYSTEREZE>0
7 ~ i d= ZADANA
L~ S L L~ N\ HODNOTA
» CAs » CAs

Ma-li o€ekavana hodnota teploty lezet uvnitf pasma hystereze, je nutno naprogramovat zadanou hodnotu mezi hodnotami:
OCEKAVANA TEPLOTA a OCEKAVANA TEPLOTA -HYSTEREZE se zohlednénim znaménka hystereze.

PFi praci v rezimu PID leZi pasmo proporcionality pod zadanou hodnotou pro TOPEN{ a nad Zadanou hodnotou pro CHLAZEN.
Rezim P nebo PD vede k ustaleni teploty uvniti pasma proporcionality, zatimco rezim Pl vede k priblizeni teploty
k nastavené zadané hodnoté.

Pojem OCEKAVANA TEPLOTA je nutno chapat jako hodnotu teploty, jakou ma regulator udrzovat.

8. NEJDULEZITEJSi PARAMETRY A VARIANTY CINNOSTI - FUNKCE NEUTRALNi PASMO

- volba varianty rozmisténi fidiciho a alarmového vystupu - parametr 1 (c.ou):
Q1 reléovy ridici vystup, Q2 reléovy alarmovy vystup
parametr 1 (c.out=01.2)

Q1 reléovy ridici vystup, SSR alarmovy vystup SSR
parametr 1 (c.out=01.S)

Q1 reléovy alarmovy vystup, SSR Fidici vystup SSR
parametr 1 (c.out=SSR)

Q1 relé otevirajici ventil, Q2 relé zavirajici ventil
parametr 1 (c.out=SEr)

- volba druhu vstupu - parametr 2 (SEn.)
- nastaveni rezimu ON-OFF s Zadanou hodnotou - vynulované parametry 15, 16 a 17 (Pb=t.i.=t.d.=0)
- hystereze zadané hodnoty v rezimu ON-OFF - hodnota parametru 14 (HY.c)
- nastaveni funkce P, PD, Pl nebo PID s zadanou hodnotou - parametry 15, 15 a 17 nenulové
- konfigurace zapinani tuningu (automaticky/manualni/vypnuty) - parametr 27 (tun)
- volba druhu alarmu alarmového prahu - parametr 19 (AL.) a jeho hystereze - parametr 23 (HY.A)
- volba rezimu ¢innosti zafizeni - parametr 28 (Fnc):
ATR121 pracuje se 2 zadanymi hodnotami - parametr 28 (Fnc=d.SE)
ATR121 pracuje s 1 zadanou hodnotou - parametr 28 (Fnc=S.SE)
ATR121 pracuje jako méri¢ - parametr 28 (Fnc=u iS) - vystupy jsou neaktivni
ATR121 pracuje ve funkci NEUTRALNi PASMO - parametr 28 (Fnc=FBn)

oblast qktivity i
T—— Tarmmho 'Tr : Po zapnuti funkce NEUTRALNi PASMO (parametr 28 Fnc=F.b.N) pracuje
| I PROCES regulator tak, jak je uvedeno na obrazku vedle. Po nastaveni parametru
| | I (“I_}’:‘(‘:’)"’“ 11, rEG na HEA bude prahem pro aktivaci fidiciho relé hodnota SET1
s Sy by I!—:::::E:::::: . minus SET2, zatimco prahem pro aktivaci alarmového relé bude
r | | | - hodnota SET1 plus SET2. Hystereze se nastavi parametrem 14, HY.c.
seti__ /. WS- W, - — Uvnitf oblasti vymezené hodnotami SET1-SET2 a SET1+SET2 neni ani
i | I I -— jedno relé aktivni, jedno pracuje ,,nad“ uvedenou oblasti a druhé ,,pod“
..... 1 P | RN IR L R, touto oblasti.
.......... ‘I:““"-F-"" e
l | | I (’a'j'(‘:’)"’"’ Pokud nastavime parametr 11, rEG. na coo, relé si “vyméni“ oblasti své
| ’ ' | ' aktivity.
| | | | > EAs
oblast aktivity oblast aktivity

aktivity relé aktivity relé



Cinnost funkce NEUTRALNI PASMO, kdyZ parametr 11 rEG.=HEA
DVOJITA REGULACE TOPENI-CHLAZENI PID

ATR121 je rovnéz prizplsoben k regulaci, ktera vyZzaduje spojeni dvou rezimd regulace, soucasné topeni i chlazeni.
Regulator musime nakonfigurovat nasledujicim zpUsobem:

Ridici vystup (Q1) - parametr 11 rEG. = HEA a parametr 15 P.b.>0

Parametry potfebné pro nakonfigurovani PID (topeni)

rEG = HEA ridici vystup OUT1 (Q1) - topeni

P.b. pasmo proporcionality PID

t.i. integradni konstanta PID topeni/chlazeni

t.d. derivacni konstanta PID topeni/chlazeni

t.c. doba trvani impulsu PID

Alarmovy vystup A1 (Q2) - parametr 19 AL. = coo

Parametry potrebné pro nakonfigurovani PID (chlazeni)
AL. = coo alarm A1 - chlazeni

P.b.M nasobitel pasma proporcionality PID

ou.d. neutralni pasmo / prekryti pasem

t.c.2 doba trvani impulsu chladiciho vystupu

Parametr P.b.M (rozsah zmény 1.00 az 5.00) uréujeme z nasledujici zavislosti:

Pasmo proporcionality (chlazeni) = P.b. * P.b.M

je-li P.b.M = 1.00, pak je pasmo proporcionality stejné jak pro topeni, tak pro chlazeni

je-li P.b.M = 5.00, pak je pasmo proporcionality pro chlazeni 5x vétsi nez pro topeni

Derivacni i integracni konstanty t.d. a t.i. jsou shodné jak pro topeni, tak i pro chlazeni.

Parametr ou.d urcuje procentualni prekryti oblasti nebo neutralni pasmo mezi topenim a chlazenim: ou.d < 0...neutralni
pasmo, pokud ou.d > 0...prekryti pasem.

PRIKLADY DVOJITE REGULACE TOPENi-CHLAZENI PID
ti=0at.d. =0

P.b. *P.b.M

(chlazeni)

ZADANA"f / -
HODNOTAT, { oud<0

hN
N
' 1
pRo(:Es/j | \/ l P.b.
| A } (topeni)

!—m_ RIDICI VYSTUP (TOPENI)
_DAGTVER =~ B ALARMOVY WSTUP (CHLAZENI)

/\ P.b. *P.b.M
(chlazeni)
ZADANA / 1

HODNOTy ou.d=0
] ! )
PROCESZ | i | P.b. (topeni)

i _ACTIVE RIDICI VYSTUP (TOPENI)
_DUAGTVERN [ ALARMOVY VYSTUP (CHLAZENI)

3
[\ Pb. *P.b.M
/ ‘ (chlazeni)

ZADANA N v 3
HODNOTALLL Y 14) {1t oud>0

PROCES/ | \/ " . P.b. (topeni)

. m RIDICI VYSTUP (TOPENI)
_IOAGTIVERNN W ALARMOVY VYSTUP (CHLAZENI)

Parametr 33 t.c.2 ma stejny vyznam pri chlazeni, jak doba trvani impulsu PID t.c. pfi topeni.
Zména parametru 31 co.F (druh chladiciho média) zplsobuje automatické zmény parametrd 32 P.b.M a 33 t.c.2 nasledujicim
zpUsobem:

T

DRUH CHLADICIHO MEDIA PRI EcE
VZDUCH 1.00 10
OLEJ 1.25 4
VODA 2.50 2

ackoli zména parametru 31 co.F (druh chladiciho média) neblokuje moznost ménit parametry P.b.M a t.c.2.



9. KONFIGURACE FUNKCE PRAHU ALARMU

Funkci prahu alarmu urcuje parametr 19 (AL.)

Nezavisly alarm AL.=A.A

Alarm nezavisi na Zzadané hodnoté a mdze byt pou21t jako nezav1sly prah ON-OFF s

hodnotou SET2 (kapitola 5) nastaveny na TOPENi nebo CHLAZENI.
Na obrazku je uveden pfiklad pro CHLAZENI - parametr c.r.A = n.o.S.

Pasmovy alarm AL.= A.b

Alarm zavisi na velikosti zadané hodnoty, signalizuje polohu mérené teploty uvnitr

nebo vné pasma o Sifce urcené hodnotou SET2 (kapitola 5) -
2xSET2.

pasmo ma Sirku

Na obrazku je uveden priklad s alarmem aktivnim vné zadaného pasma - parametr

c.r.A=n.o.S.

Alarm prekroceni horni (dolni) odchylky od Zadané hodnoty
Alarm zavisi na zadané hodnoté a signalizuje polohu mérené teploty nad horni
(dolni) odchylkou od Zadané hodnoty o hodnotu rovnou SET2.

Na obrazku je uveden priklad aktivace alarmu nad horni (AL.=A.d.S) odchylkou -

parametr c.r.A=n.o.S.

Alarm odvozeny od zadané hodnoty (AL.=A.A.S)

Alarm se odvozuje primo od zadané hodnoty. Hodnotu alarmu urcuje parametr
SET2.

Alarmovy vystup se aktivuje/deaktivuje, pokud velikost Zadané hodnoty vzroste
nad hodnotu SET2. Na obrazku vedle je uveden priklad aktivace nad prahem
alarmu (SET1>SET2), kdy parametr c.r.A=n.o.S.

Zpozdéni spusténi alarmu

Nastavenim parametru 24 (dE.A) na hodnotu riiznou od nuly mizeme zpozdit
spusténi alarmu:

dE.A>0 zpozdéni aktivace alarmu

dE.A<0 zpozdéni deaktivace alarmu

Na obrazku vedle je uveden piiklad pro CHLAZENI , kdy parametr c.r.A=n.o0.S

10. Funkce LATCH-ON - automaticka kalibrace indikace pro linearni vstupy

Tuto funkci mizeme pouzit, pokud ATR121 spolupracuje s linearnimi

potenciometry 0+6 kQ a 0+150 kQ nebo analogovymi signaly 0+10 V, 0+20 mA, 4+20
mA. Aktivaci této funkce provedeme parametrem 8 LAt a funguje 3 moznymi zpUsoby:

Proces
Hodnota prahu SET2
4

Hystereze (Par. 23 HY.A)
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S parametrem LAt nastavenym na Std muzZeme provést kalibraci primo na objektu hodnoty parametru 6 Lo.n s ,Cidlem*

v minimalni poloze a hodnoty parametru

7 Hi.n s ,,¢idlem* v maximalni poloze. ,,Cidlem® je zde myslen zdroj linearniho signalu privedeného na vstup regulatoru.
Navic, je-li parametr LAt nastaven na v.ON nebo v.0S, regulator mizZe zkalibrovat hodnotu ,,virtualni nuly“ podle nulové

polohy ,¢idla“

LAt na v.0S, musi byt hodnota ,,virtualni nuly* kalibrovana pri kazdém startu regulatoru.
Nastavime-li parametr LAt na v.ON, bude hodnota ,,virtualni nuly“ uloZzena v paméti regulatoru ATR121 po prvni kalibraci

s pouzitim volby LAt=v.ON.

, pri€emz zachova drive nastavené hodnoty minima a maxima (parametry Lo.n a Hi.n). Nastavime-li parametr
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Funkci LATCH-ON aktivujeme tak, Ze zvolime jeji vhodnou verzi parametrem 8 LAt a stiskem tlacitka FNC opustime rezim
programovani konfigura¢nich parametrd.

Zobrazovac bude stridavé ukazovat mérenou hodnotu a text L.At. Nastavime ,,¢idlo“ do minimalni polohy odpovidajici
parametru Lo.n a stiskneme tlacitko ¥ -zobrazovac ukaze text Lou.

Nasledné nastavime ,,¢idlo“ do maximalni polohy odpovidajici parametru Hi.n a stiskneme tladitko A - zobrazovac ukaze text
HiG. Pokud byl parametr LAt nastaven na Std, regulator ukondil proces kalibrace s danym objektem - stiskneme tlacitko FNC
a tim prejdeme do rezimu méreni.

Pokud byl ale parametr LAt nastaven na v.ON nebo v.0S, musime navic nastavit ,,Cidlo“ do polohy nula (pokud ovSsem takova
existuje) a stiskneme tlacitko SET, tim se nastavi hodnota ,,virtualni nuly* - zobrazovac ukaze text vir. Proces kalibrace
skondil. Stiskneme tlacitko FNC a tim prejdeme do rezimu méreni.

Pokud byl parametr LAt nastaven na v.0S, musime kalibraci ,virtualni nuly“ provest pfi kazdém zapnuti regulatoru.
11. RUCNI ZAPINANI TUNINGU

Ruéni zapinani tuningu (lze v pFipadé, pokud je parametr 27 tun nastaven na Man) mizeme provadét pouze tehdy (abychom
predesli prekmitu), pokud se proces nachazi minimalné 35% pod nastavené zadané hodnoty. Tuning spustime rucné tak,

ze stiskneme a drzime tlacitko FNC, dokud zobrazovac nezobrazi text t.o.F. Pak stiskneme tlacitko A - zobrazovac zobrazi
t.on. Tuning je tim spustén, zobrazovac bude ukazovat stfidavé mérenou hodnotu a text tun. Po skonceni autotuningu text
tun zmizi.

Pokud chceme prerusit autotuning pfed dokoncenim vypoctu parametrd PID, stiskneme tlacitko FNC a nasledné tlacditko V.
Zobrazovac zobrazi text t.oF, proces autotuningu se prerusi.

12. AUTOMATICKE ZAPiNANi TUNINGU

Tuning, neboli automatické stanoveni nastaveni parametru PID regulatorem pro optimalni fizeni procesu, mizeme spustit
rucné nebo automaticky. Ten druhy pripad nastava, pokud je parametr 27 tun nastaven na Auto. Pak se tuning spousti
automaticky po zapnuti napajeni regulatoru nebo v pripadé zmény zadané hodnoty o 35 % nebo vice. BEhem tohoto procesu
nelze modifikovat velikost Zadané hodnoty, ale lze ménit hodnotu alarmového prahu. Zobrazova¢ ukazuje stridavé mérenou
hodnotu a text tun.

Po startu regulator stanovi ,,prozatimni zadanou hodnotu* (tzv. Tuning set) mezi hodnotou procesu v okamziku startu
autotuningu a zadanou hodnotou zadanou uzivatelem (Setpoint=SET1). Kdyz proces dosahne velikosti ,,prozatimniho zadané
hodnoty“, ridici vystup se deaktivuje a regulator stanovi velikost prekmitu (Peek) a dobu oscilace (T), jak je uvedeno na
nasledujicim obrazku.

Process

Setpoint

Tuning set

T (oscillation time)

A
\ 4

Tamb Time

Output

Time

Hodnoty parametrd PID se stanovi podle nasledujicich vzorcu:
- pasmo proporcionality (°C) Pb= Peek*1.3

- integracni konstanta (min.) ti=T

- derivacni konstanta (min.) td=T/4

Tyto parametry mohou byt zapamatovany, aniz je nutno je stanovovat pri dalSich zapnutich regulatoru. Po skonceni prepoctu
(tj. kdyz text tun zmizi ze zobrazovace) je treba vstoupit do konfiguracnich parametr(i a zménit hodnotu parametru 27 na
oFF, neboli vypnout automaticky start tuningu.

Existuje moznost opusténi funkce autotuningu pfed ukonéenim stanoveni parametr( PID. Stisknéte tlacitko FNC a nasledné
tlacitko ¥ a zvolte moznost t.oF - funkce autotuningu se prerusi.

Nezapomente vsak, Ze tuning, i kdyz byl ru¢né vypnut, se opétovné zapne po zméné zadané hodnoty o 35% nebo vice a pri
nasledujicim zapnuti napajeni.



KOREKCE PARAMETRU PID

Funkce autotuningu stanovuje parametry PID regulace, které jsou vyhovujici pro vétsinu procest, obCas vSak mize vyvstat
potreba jejich korekce, zvlasté kdyz zjistime, Ze parametry jsou stanoveny Spatné. S ohledem na to, Ze tyto parametry jsou
navzajem silné zavislé, je tfeba zménit pouze jeden parametr a pozorovat vliv zmény na proces.

- oscilace kolem Zadané hodnoty - zvétsete pasmo proporcionality P.b., zvétSete integracni konstantu t.i., zmensete
derivacéni konstantu t.d.,

- pomala odezva - zmensete pasmo proporcionality P.b., derivacni konstantu t.d. a integracni
konstantu t.i.,

- prekmit regulace - zvétsete pasmo proporcionality P.b., derivacni konstantu t.d. a integracni konstantu
t.i.,

- nestabilita - zvétSete integracni konstantu t.i.

13. EXTERNi PAMETOVA KARTA

Hodnoty konfiguracnich parametrd a nastaveni prahu a zadané hodnoty mdzZete snadno a rychle kopirovat pFi pouziti
pamétové karty. Pamétovou kartu vlozte tak, jak je uvedeno na obrazku nize.

PRED ZASUNUTIM KARTY MUSI BYT NAPAJENi REGULATORU ODPOJENO!

Zaroven prosim zkontrolujte, zda jste kartu vlozili spravnym zpUsobem - strana se soucastkami smérem k cCelu regulatoru.
Po zapnuti napajeni se na zobrazovaci ukaze text M.no, pokud jsou hodnoty zapsané na karté spravné. Pokud se text M.no
nezobrazi, znamena to, Ze karta neobsahuje Zadna data, ale zapis dat na kartu je mozny.

Dale pak tlacitky Sipek A nebo ¥ zvolime jednu z moznosti na zobrazovaci:

M.no, pokud chceme nastaveni regulatoru ponechat

M.Ld, pokud chceme nacist nastaveni z karty do regulatoru.

Volbu potvrdime tlacitkem FNC. =
Pokud potvrdime M.Ld, data z pamétové karty se nactou do regulatoru a regulator se
restartuje.

Pokud potvrdime M.no, parametry regulatoru zstanou nezménéné.

Pokud chceme ulozit data z regulatoru na pamétovou kartu, musime postupovat tak, jak je
uvedeno vyse, ale tlacitkem FNC potvrdime volbu M.no. Nasledné musime prejit do rezimu
programovani konfiguraénich parametr( (viz bod 6) a zménit aspori jeden parametr.

Po opusténi reZimu konfigurace parametrud se hodnoty viech parametr( a nastaveni prahu
a zadané hodnoty zapise na pamétovou kartu.

14. SEZNAM CHYBOVYCH HLASENI

E-01...Chyba zapisu do EEProm.

E-02...Teplota studenych koncu termoclanku mimo rozsah nebo termoclanek rozpojen.

E-04...Chyba zadavani dat - opravte konfiguracni parametry.

E-05...Preruseny vstupni obvod, zkratovany teplotné zavisly rezistor, teplota mimo rozsah, Spatné pripojeny vstup nebo je
pripojeno jiné Cidlo, nez je zadano v konfiguraci - zkontrolujte propojeni a spravnost naprogramované konfigurace.

15. DULEZITA UPOZORNENi PRO POUZIVANI - pouziti zhasecich obvodi

Pokud ke kontaktim relé pFipojime zatéz s indukénim charakterem (napf. civku stykace, transformator), pak se v okamziku
jejich rozpojovani velmi ¢asto objevi prechodné napétové $picky, vyvolané uvoliiovanim energie naakumulované

v indukénosti. Mohou vyvolat drastické efekty, zvlasté v méficich a Fidicich zarizenich. Ke zvlast negativnim projevam téchto
$picek patfi: zkraceni Zivotnosti stykacl a relé, zniceni polovodicl (diody, tyristory, triaky), poskozeni nebo ruseni méficich
a fidicich systému, vyzafovani elektromagnetického pole rusiciho okolni zafizeni. Abychom zabranili takovym projevim
prepéti, musime je omezit na bezpeénou uroven. Nejjednodussi metodou je pripojeni vhodného zhaseciho modulu primo ke
svorkam induk¢ni zatéze. Obecné plati, Zze ke kazdému typu indukcni zatéZe je nutno zvolit pFislusné typy zhasecich obvodu.
Moderni stykace maji obvykle vhodné zhaseci obvody od vyrobce. Docasné mizeme zatéz preklenout obvodem RC, napr. 47
Q/1W +22nF/630 V.

Zhaseci obvod pripojujeme vzdy primo ke svorkam indukcni zatéze. 0—0)3_
Pouziti zhaseciho obvodu omezuje opalovani kontaktd relé v regulatoru a zmensuje pravdépodobnost

jejich slepeni. Pokud obvod chybi, kontakty relé se rychle ni¢i v disledku vzniku elektrického oblouku  Napajeni l
pri jejich rozpojovani.



