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INTRODUCCION

Contenido de este manual

Este manual contiene las instrucciones de uso del médulo programable de seguridad MOSAIC
y de sus modulos de expansion (denominados “SLAVE”);

en especial incluye:
e la descripcion del sistema
» el método de instalacion
e las conexiones
e las indicaciones
» el diagnéstico
e el uso del software de configuracion

Advertencias importantes sobre la seguridad

Yk Este simbolo indica una advertencia importante para la seguridad de las personas. Su falta de
respeto puede provocar una situaciéon de serio peligro para el personal expuesto.

=) Este simbolo indica una advertencia importante.

Yk \osaic alcanza el siguiente nivel de seguridad: SIL 3, SILCL 3, PL e Cat. 4, Tipo 4 segun las normas
aplicables.
Sin embargo, el SIL y el PL finales de la aplicacidon dependeran del nimero de componentes de
seguridad, de sus pardmetros y de las conexiones efectuadas, segun el andlisis de riesgos.

%k Consultar atentamente el apartado “Lista de las normas aplicables", pag.11

Yok Hacer un esmerado anélisis de los riesgos para determinar el nivel de seguridad necesario para la
propia aplicacidn, con referencia a todas las normas aplicables.

Yk El instalador o el usuario llevan a cabo la programacion / configuracion de Mosaic bajo su propiay
exclusiva responsabilidad.

Yk £sa programacion / configuracion se realiza de acuerdo con el analisis de los riesgos de la aplicaciéon
y con todas las normas aplicables.

%k Al final de la programacion / configuracion y de la instalacién de Mosaic y de los dispositivos
conectados con el mismo, se debe ejecutar una minuciosa prueba de seguridad de la aplicacién
(consultese el apartado "PRUEBA del sistema", pag. 139).

Y E| cliente debe llevar a cabo un control completo del sistema si agrega nuevos componentes de
seguridad al mismo (consultar el apartado "PRUEBA del sistema", pag. 139).

Yk ReeR no se hace responsable de estas operaciones ni de los riesgos que puedan derivar de ellas.

Yk Para un correcto uso de los dispositivos conectados con Mosaic en el ambito de la propia
aplicacién, consultar los respectivos manuales y normas del producto o de la aplicacién.

Yk Comprobar que la temperatura de los ambientes donde se instala el sistema sea compatible con
los parametros de temperatura de funcionamiento indicados en la etiqueta del producto y en los
datos técnicos.

Yk por problemas referidos a la seguridad, cuando sea necesario, dirigirse a las autoridades
encargadas en materia de seguridad del propio pais o a la asociacidn industrial competente.
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indice de las abreviaturas y de los simbolos

AES =Advanced Encryption Standard
DHCP = Dynamic Host Control Protocol
DNS = Domain Name Server

FW = Firmware

LAN = Local Area Network
LLO, LL1 = Livello Logico O, Livello Logico 1
MCM = Mosaic Configuration Memory: chip de memoria para
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC MOSAIC M1S COM (accesorio)
MSC = Mosaic Safety Communication: bus propietario para la expansién de moédulos
MSD = Mosaic Safety Designer: software de configuracién para Mosaic en entorno Windows
OSSD = Output Signal Switching Device: Salida Estdtica De Seguridad
MTTFd = Mean Time to Dangerous Failure: tiempo medio hasta un fallo peligroso
OMB = Open Modbus/TCP
PL = Performance Level: nivel de desempeno
PFHd = Probability of a dangerous failure per Hour: probabilidad de fallo peligroso
por hora
SIL = Safety Integrity Level: NIS - nivel de integridad de seguridad
SILCL = Safety Integrity Level Claim Limit: limite de reclamacién SIL
SW = Software

TCP/IP = Transmission Control Protocol / Internet Protocol
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Lista de las normas aplicables

MOSAIC esta fabricado de conformidad con las siguientes Directivas Europeas:

» 2006/42/CE
« 2014/30/EU
« 2014/35/EU
« 2011/65/EU

“Directiva de maquinas”
“Directiva de compatibilidad electromagnética”
“Directiva de baja tension”

“Directiva 2011/65/UE: restricciones a la utilizacion de determinadas
sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electronicos”

Y respeta las siguientes normas:

CEI EN 61131-2

Controladores programables, parte 2:
Especificaciones y pruebas de los equipos

EN ISO 13489-1

Seguridad de las maquinas:
Partes de los sistemas de mando relativas a la seguridad. Principios generales de
disefio

EN 61496-1

Seguridad de las maquinas: Dispositivos electrosensibles de proteccion, Parte 1:
Requisitos generales y pruebas.

EN 61508-1

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electrénicos
programables relacionados con la seguridad: Requisitos generales.

EN 61508-2

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electrénicos
programables relacionados con la seguridad: Requisitos para los sistemas
eléctricos/electrénicos/electréonicos programables relacionados con la seguridad.

EN 61508-3

Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electrénicos/electrénicos
programables relacionados con la seguridad: Requisitos software.

EN 62061

Seguridad de las maquinas. Seguridad funcional de los sistemas eléctricos,
electronicos y electrénicos programables relacionados con la seguridad.

EN 81-20

Reglas de seguridad para la construccion e instalacién de ascensores. Ascensores
para el transporte de personas y cargas. Parte 20: Ascensores para personas y
personas y cargas.

EN 81-50

Reglas de seguridad para la construccion e instalacién de ascensores. Inspecciones y
ensayos. Parte 50: Reglas de disefo, calculos, inspecciones y ensayos de
componentes de ascensor.

Tabla 1
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DESCRIPCION GENERAL

Mosaic es un controlador de seguridad modular, formado por una unidad principal
(MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC MOSAIC M1S COM), que se configura mediante
la interfaz grafica MSD, y por distintas expansiones, que se conectan entre si a la
unidad principal mediante el bus propietario MSC.

Las unidades master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC MOSAIC M1S COM también
se utilizan de forma independiente y cuentan con:

« MOSAIC M1: 8 entradas de seguridad, 2 salidas de seguridad de dos canales en
estado solido independientes programables, y 2 salidas SIL 1/PL c.

« MOSAIC MI1S: 8 entradas de seguridad, 4 salidas de seguridad de un canal en
estado solido independientes programables, y hasta 4 salidas SIL 1/PL c.

« MOSAIC M1S COM: 8 entradas de seguridad, 4 salidas de seguridad de un canal
en estado sélido independientes programables, y hasta 4 salidas SIL 1/PL c
(ver "Caracteristicas principales de MOSAIC M1S COM").

=» Hay a disposicién expansiones de 1/0 (MI802 y MI8O4 (MI804 solo para MOSAIC M1S, MOSAIC
M1S COM)), de input (MI8, MI12T8, MI16), de output (MO2, MO4, MO4LHCS8 y MOAL (MOA4L sélo para
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)), médulos con salidas SIL 1/PL ¢ (MOS8, MOS16), asi como maddulos de
salida de relé de seguridad de contactos guiados (MR2, MR4, MR8, MOR4 y MOR4S8), mddulos con
entradas encoder y proximity (MV2, MV, MV0), mddulos con entradas analdgicas (MA2, MA4 sélo para
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM) y médulos para la conexion de diagndstico a los principales buses de
automatizacion:  MBP (PROFIBUS), MBC (CanOpen),  MBD (DeviceNet), = MBEI (ETHERNET/IP),
MBEP (Profinet), MBEC (ETHERCAT), MBMR (Modbus RTU), MBEM (Modbus/TCP), MBCCL (CC-link),
MBECOM (Multistack).

Mosaic puede gestionar sensores y mandos de seguridad como:

sensores optoelectronicos (barreras, escaneres, células fotoeléctricas, etc.),
interruptores mecanicos, alfombras sensibles, pulsadores de parada de emergencia,
mandos de dos manos, concentrando el manejo en un Unico dispositivo flexible y
expansible.

El sistema debe estar formado por un solo Master MOSAIC M1 (o MOSAIC M1S) y por
un numero de expansiones electréonicas que puede variar de 0 a un maximo de 14,y
de éstas, no puede haber mas de 4 del mismo tipo. Los mdédulos de relés, en cambio,
se pueden instalar sin limite de cantidad.

El sistema con 14 expansiones puede llegar a disponer de:

. con MOSAIC M1: 128 entradas de seguridad, 16 salidas de seguridad y 32 salidas
SIL 1/PL c;

3 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM: 128 entradas de seguridad, 32 salidas de
seguridad y 48 salidas SIL 1/PL c.

El médulo principal (MASTER) y sus modulos secundarios (SLAVE) se comunican a
través del bus MSC de 5 vias (propietario ReeR), colocado fisicamente en la parte
trasera de cada modulo.

Del lado Fieldbus, mediante las interfaces MBx, estan disponibles:

. el estado de todas las entradas con su diagndstico

. el estado de todas las salidas de seguridad con su diagnostico

12 8540780 - 01/12/2023 - Rev.44




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

3 8 entradas controlables (fieldbus input) si se utiliza MOSAIC M1, o 32 entradas
controlables si se utiliza MOSAIC M1S (y MBx version fw > 2.0). Esas entradas se
pueden utilizar de la misma forma que las entradas fisicas en el esquema, pero
no se deben utilizar para fines referidos a la seguridad.

3 16 salidas probe si se utiliza MOSAIC M1, o 32 salidas probe si se utiliza
MOSAIC M1S (y MBx version fw > 2.0). Esas salidas se pueden conectar a gusto
en el esquema mediante software MSD.

Caracteristicas fundamentales de MOSAIC M1S COM

El nuevo MOSAIC M1S COM cuenta con conectividad LAN. Cumple las mismas
funciones que el master MOSAIC M1Sy, por consiguiente, también la conectividad USB;
ademas, permite al usuario compartir los datos de proceso en un Fieldbus especifico
y configurarse mediante conexién a distancia a través de redes TCP/IP.
El usuario puede seleccionar y configurar un Fieldbus escogiendo entre 4 tipos:

e EtherNet/IP

e MODBUS/TCP

¢ PROFINET

o EtherCAT
Desde el punto de vista del bus de campo, MOSAIC M1S COM siempre se considera un
dispositivo slave. El documento Process Data Mapping 8547780 se puede encontrar
en la direccién: https://www.reersafety.com/ en la zona de descarga de los manuales.
El mapa de los datos de proceso esta disponible en dos versiones:

1. Mapa de los datos de proceso sin datos analdgicos

2. Mapa de los datos de proceso con datos analdgicos
El usuario puede elegir si envia o no los datos analégicos como datos de proceso.
Si el usuario elige incluir los datos analégicos en el mapa de proceso, debe estar
seguro de que:

1. Al menos un moédulo de entrada analégica MA4 o MA2 se encuentra en la

configuracion MOSAIC

2. El mapa de los datos de proceso apoya los datos analdgicos.

A continuacion, la caracteristica principal admitida por cada protocolo Fieldbus.

Fieldbus Soporte DHCP Soporte DNS Conectividad TCP/IP
EtherNet/IP Si Si Si
MODBUS/TCP Si No Si
PROFINET No No Si
EtherCAT No No Si*

* Solo si la opcion EoE (Ethernet en EtherCAT) esta habilitada y configurada
correctamente.

Cuando la red TCP/IP esta disponible, el usuario puede configurar MOSAIC M1S COM
y ejecutar el Monitor a través de la conexién a distancia con el software MSD.

Los datos intercambiados con MSD (cuando se utiliza la conexién de red TCP/IP) estan
protegidos contra la interceptacion maligna (sniffing) con un cifrado AES 128 bits.

La clave AES se intercambia durante la fase inicial del proceso de conexién con un
proceso RSA con una clave de 1024 bits.

= El sistema Mosaic estd certificado para el nivel maximo de seguridad previsto por las normas de seguridad
industrial (SIL 3, SILCL 3, PLy Cat. 4).
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MOSAIC M1S COM y MBx en el mismo proyecto: Gestién del bus de campo

= Seil tuo progetto e configurato con il modulo MOSAIC M1S COM e MB¥, la gestione del bus di campo e
eseguita esclusivamente dal modulo MBx.

Modulos de expansion

Los moédulos de expansion del sistema Mosaic MI8, MI16, MI12T8 permiten al sistema
aumentar el numero de entradas, incrementando asi el nimero de dispositivos
externos que se pueden conectar. Ademas, MI12T8 proporciona 8 salidas de
OUT_TEST. Los moddulos de expansion del sistema Mosaic MO2, MO4, proporcionan al
sistema, respectivamente, 2 y 4 pares de salidas estaticas de seguridad OSSD para el
manejo de los dispositivos conectados después de MOSAIC. Disponen también de 2
(MO2) y 4 (MO4) salidas de indicacion programables.

MOA4L dispone de 4 salidas OSSD monocanal (que se utilizan también a pares) y 4
salidas de senalizacion programables.

MO4LHCS8 es un modulo de seguridad con 4 salidas de seguridad de un canal de
corriente elevada (2A/ch que se utilizan también en parejas) y las 4 entradas
correspondientes para contactos de feedback externos (EDM). El dispone también de
8 salidas SIL 1/PL c.

MI802 dispone de 8 entradas, 2 salidas OSSD bicanal y 2 salidas SIL 1/PL c.

MI804 cuenta con 8 entradas, 4 salidas OSSD de un canal (que se utilizan también en
parejas) y hasta 4 salidas SIL 1/PL c programables o hasta 4 entradas correspondientes
para contactos externos de feedback (EDM).

MOA4L cuenta con 4 salidas OSSD de un canal (que se utilizan también en parejas) y
hasta 4 salidas SIL 1/PL ¢ programables o hasta 4 entradas correspondientes para
contactos externos de feedback (EDM).

Los modulos de expansion del sistema Mosaic MR2, MR4 y MR8 proporcionan al
sistema, respectivamente 2, 4 y 8 relés de seguridad de contactos guiados NA con el
correspondiente feedback de los relés externos (contacto NC).

Los mddulos de expansion de la serie MB estan disefiados para la conexion a varios
comunes buses de campo industriales para el diagnédstico y el envio de datos como
Profibus (MBP), Canopen (MBC), Devicenet (MBD), CClink (MBCCL), Profinet (MBEP),
EthernetlP (MBEI), Ethercat (MBEC), Modbus RTU (MBEM), Multistack (MBECOM).

MBU permite la conexion a dispositivos equipados con conexion USB.

MCT1, MCT2 son modulos de la familia Mosaic que permiten la conexion de
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con otros moédulos slave situados a
distancia (< 50m). Mediante el uso de un cable blindado (ReeR MC25, MC50 o que
respete la tabla de datos técnicos de los cables) se conectan dos modulos MCT
situados a la distancia deseada.

Los moédulos de expansion del sistema Mosaic MVO, MV1, MV2 permiten el control
(hasta PL e) de:

e Velocidad cero, Velocidad max., Gama de velocidad;
e Sentido del movimiento; rotacion/traslacion;

Los médulos pueden configurar hasta 4 umbrales de velocidad para cada entrada
l6gica (eje).
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Cada moédulo tiene dos entradas logicas con las que puede controlar hasta 2 ejes
independientes.

MOR4 y MOR4S8 son médulos de expansion con 4 salidas de relé de seguridad
independiente, con las correspondientes 4 entradas para la re-lectura de los contactos
externos de feedback (EDM).

Son posibles dos configuraciones de salida distintas (que se pueden configurar gracias
al software de configuracion MSD):

e Dos parejas de contactos (hay 2 contactos N.A. por salida con las
correspondientes 2 entradas feedback o respuesta).

e Cuatro contactos individuales independientes (hay 1 contacto N.A. por salida
con las correspondientes 4 entradas feedback o respuesta).

Solo el moédulo MOR4S8 dispone de 8 salidas de SIL 1/PL c.
MOS8 y MOS16 disponen 8 y 16 salidas de indicacién programables.

MA2 cuenta con 2 entradas analdgicas independientes (que se utilizan también a
parejas).

MA4 dispone de 4 entradas analogicas independientes (que se utilizan también
a pares).

Software MSD

Mediante el software MSD es posible crear l6gicas complejas, utilizando operadores
l6gicos y funciones de seguridad como muting, timer, contadores, etc., a través de
una interfaz grafica sencilla e intuitiva.

Todo ello a través de una interfaz grafica sencilla e intuitiva.

La configuracion efectuada en el ordenador se transfiere al médulo master a través de
una conexion USB; el archivo residira en MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
y se podra guardar en la tarjeta de memoria propietaria MCM (accesorio), que permitira
una transferencia rapida de la misma configuracién a otro médulo master.

= El sistema Mosaic estd certificado para el nivel maximo de seguridad previsto por las normas de seguridad
industrial (SIL 3, SILCL 3, PL e Cat. 4).

COMPOSICION DEL PRODUCTO

MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM se venden con:
* Hoja de instalacion multilingue.

=) Tanto el conector trasero MSC como la memoria MCM se pueden encargar por separado como
accesorios.

Los modulos de expansidon se venden con:

e Hoja de instalacion multilingle.

e Conector trasero MSC (no presente en MR2 ni en MR4, que se conectan solo a través
de tablero de bornes).

=P Para la instalacién de un médulo de expansion (excluyendo los médulos de relés) es necesario, tanto el
conector MSC entregado con el equipo como otro MSC para la conexion con MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM, gue se puede encargar por separado Como accesorio.
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INSTALACION

Fijacion mecanica

Los moédulos del sistema MOSAIC se fijan en barra DIN 35 mm de la siguiente manera:

1.

2.

Conectar una cantidad de conectores traseros “MSC” de 5 polos igual al nimero de
modulos a montar.

Fijar en la barra Omega DIN 35 mm (EN 5022) el tren de conectores obtenido de
esta forma (enganchandolos primero por arriba).

Luego, fijar los mdédulos en la barra comprobando la introducciéon del elemento de
contacto, presente en la parte inferior del médulo, en el conector correspondiente.
Ejercer una delicada presiéon sobre el médulo hasta sentir el chasquido de bloqueo.
Para retirar un médulo es necesario tirar hacia abajo (utilizando un destornillador)
el gancho de fijacion presente en la parte trasera del mismo; luego, alzar el médulo
desde abajo y tirar.

Figura 1
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Fijacion mecanica de MOSAIC M1S COM

Yk No suministrar alimentacion antes de realizar las operaciones siguientes.

Yk o posicidn descentralizada del alojamiento del conector trasero permite ubicar MOSAIC M1S COM
solamente sobre el lado derecho de cualquier otro médulo de expansion MOSAIC.

Fijar las unidades del sistema MOSAIC en una guia DIN de 35 mm de la siguiente
manera:

1. Fijar en la Omega DIN 35 mm (EN 5022) un nimero de conectores "MSC" de 5
polos del panel trasero igual al nimero de unidades que se deben instalar
(enganchandolos primero arriba).

. Conectar entre si los conectores apenas montados.

. Fijar las unidades en la guia, ubicando los contactos sobre la base de la unidad
en el respectivo conector. Ejercer una delicada presion sobre la unidad hasta
sentir el chasquido que indica que esta en su posicion.

4. Para retirar una unidad, usar un destornillador para llevar hacia abajo el tope de

bloqueo de la parte trasera de la unidad; luego, llevar la unidad hacia arriba y
tirar.

w N

Figura 2

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44 17

Espaiol



Espaiiol

EREER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Calculo de la distancia de seguridad de un ESPE conectado con MOSAIC

Cualquier dispositivo electrosensible de seguridad (ESPE) conectado con MOSAIC debe estar
ubicado a una distancia igual o superior a la distancia minima de seguridad S, de modo tal

que el alcance de un punto peligroso sea posible s6lo después de la parada de la accion
peligrosa de la maquina.

Yk Las normas europeas:
-1SO 13855:2010 (EN 999:2008) Seguridad de las maquinas. Posicionamiento de los dispositivos de
proteccion en funcién de la velocidad de aproximacién de partes del cuerpo humano.’
proporciona los elementos para el calculo de la distancia correcta de seguridad.

Yk Leer también atentamente el manual de instalacion de cada uno de los equipos, para tener
informacién especifica sobre la correcta ubicacion.

Yk Recordar que el tiempo de respuesta total del sistema depende de:
el tiempo de respuesta de MOSAIC + el tiempo de respuesta del ESPE + el tiempo de respuesta de
la maquina en segundos (tiempo que necesita la maquina para interrumpir la accién peligrosa
desde el momento en que se transmite la sefial de parada).

Conexiones eléctricas

=555 Los modulos del sistema MOSAIC estan provistos de
[ I . e .
— S tableros de bornes para las conexiones eléctricas. Cada
— médulo puede tener 8, 16 0 24 bornes.
OO 4 4 .
RIOIGIE Ademas, cada moédulo tiene un conector trasero en
e || peine (para la comunicacion con el Master y con los
SiSISIS) =555 otros moddulos de expansion).
21]22]23]24
SIOTE MR2, MR4 y MR8 sé6lo se conectan mediante tablero de
A Nyl
— bornes.
T1213]4 —
[ 1
S ﬁﬁ =» Terminal par de apriete: 5...7 libras-in (0,6...0,7 Nm).
Figura 3

Yk Colocar los médulos de seguridad en un entorno con un grado de proteccién al menos IP54.

ﬂ’ Conecte el mdédulo cuando no esta encendido.

Yk Los modulos se deben alimentar con una tension de 24VDC £20%
(PELV, conforme a la norma EN 60204-1 (Apartado 6.4)).

Y No utilizar MOSAIC como alimentacion para dispositivos externos.

Yk 2 conexion de masa (0 VDC) debe ser comun para todos los componentes del sistema.

' “Describe los métodos que los disefadores pueden usar para calcular las distancias de seguridad minimas de un peligro para
dispositivos especificos de seguridad, en especial, para los dispositivos electrosensibles (como las barreras fotoeléctricas), las
alfombras o las tarimas sensibles a la presién y los controles de dos manos. Contiene una regla para determinar la ubicacion de
los dispositivos de seguridad sobre la base de la velocidad de aproximacién y el tiempo de parada de la maquina, que puede ser
razonablemente extrapolada de manera tal que también abarque las puertas enclavadas sin bloqueo de la proteccion.”
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Advertencias sobre los cables de conexion.

>
>
>

>

Conductores de tamanio: 12...30 AWG, cable sélido/hebra (UL).

Utilice sélo conductores de cobre (Cu) 60/75°C.

Se recomienda tener separada la alimentacién del médulo de seguridad de la alimentacion de
otros equipos eléctricos de potencia (motores eléctricos, inversores, variadores de frecuencia) u
otras fuentes de interferencia.

Para las conexiones de una longitud superior a los 50 m hay que utilizar cables de al menos 1mm?
de seccién (AWG16).

A continuacion se presenta una lista de las conexiones de cada médulo del sistema
MOSAIC:

Moddulo master MOSAIC M1

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
2 | MASTER_ENABLE1 | Input Master Enable 1 Entrada (“tipo 32 seadn EN61131-
3 MASTER_ENABLE2 | Input Master Enable 2 Entrada ("tipo Bz sieg“” EN61131-
4 oVvDC - Alimentacion 0 VDC -
5 OSSD1_A Output PNP activo alto
Salida estatica 1
6 OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUSI Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto
9 OSSD2_A Output PNP activo alto
Salida estatica 2
10 0OSSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto

Salida de deteccion de

13 OUT_TEST1 Output cortocircuitos PNP activo alto
Salida de deteccion de .

14 OUT_TEST2 Output COrtocircuitos PNP activo alto
Salida de deteccién de .

15 OUT_TEST3 Output cortocircuitos PNP activo alto
Salida de deteccion de .

16 OUT_TEST4 Output COrtocircuitos PNP activo alto

17 INPUT1 Input Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2

18 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2

19 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2

20 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2

21 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2

22 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2

23 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2

24 INPUTS Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 2
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Modulo master MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
2 NC - -
3 NC - - -
4 0VDC - Alimentacién 0 VDC -
5 0SSD1 Output| Salida estatica de seguridad 1 PNP activo alto
6 0SSD2 Output| Salida estatica de seguridad 2 PNP activo alto
Entrada seglin la norma
. RESTART_FBK1/ | Input/ Feedback/Restart | EN 61131-2
STATUSI Output Salida de indicacion .
PNP activo alto
programable
Entrada seglin la norma
g RESTART_FBK2/ | Input/ Feedback/Restart 2 EN 61131-2
STATUS2 Output Salida de indicacién .
PNP activo alto
programable
9 0SSD3 Output| Salida estatica de seguridad 3 PNP activo alto
10 0OSSD4 Output| Salida estatica de seguridad 4 PNP activo alto
Entrada seglin la norma
. RESTART_FBK3/ | Input/ Feedback/Restart 3 EN 61131-2
STATUS3 Output Salida de indicacion .
PNP activo alto
programable
Entrada segln la norma
. RESTART_FBK4/ | Input/ Feedback/Restart 4 EN 61131-2
STATUS4 Output Salida de indicacion .
PNP activo alto
programable
Salida de deteccion de .
13 OUT_TEST1 Output COrtocircuitos PNP activo alto
14 OUT_TEST2  |Output salida de deteccion de PNP activo alto
cortocircuitos
15 OUT_TEST3  |Output salida de deteccion de PNP activo alto
cortocircuitos
Salida de deteccion de .
16 OUT_TEST4 Output COrtocircuitos PNP activo alto
. Entrada segln la norma
17 INPUTI Input Entrada digital 1 EN 61131-2
. Entrada segun la norma
18 INPUT2 Input Entrada digital 2 EN 61131-2
- Entrada segun la norma
19 INPUT3 Input Entrada digital 3 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
20 INPUT4 Input Entrada digital 4 EN 61131-2
. Entrada segun la norma
21 INPUTS Input Entrada digital 5 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
22 INPUT6 Input Entrada digital 6 EN 61131-2
. Entrada segun la norma
23 INPUT? Input Entrada digital 7 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
24 INPUTS8 Input Entrada digital 8 EN 61131-2

Tabla 3

=P Las salidas de STATUS SIL 1/PL c estdn compartidas con las entradas de respuesta/reinicio de las OSSD.

Para poder usarlas, es necesario que el OSSD correspondiente se utilice con restablecimiento automatico
sin re-lectura de las respuestas externas. Por ejemplo, para poder usar la salida STATUS1 (Borne 7),
programar OSSD1 con restablecimiento automatico sin control de los tiempos de las respuestas K.
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Entrada USB

Mosaic master MOSAIC M1, cuenta con un
conector mini USB 2.0 (MOSAIC M1S,
MQOSAIC M1S COM cuentan con un conector
USB-C) para permitir la conexiéon al
ordenador personal en el que reside el SW
de configuracion MSD (ver la figura).

Un cable USB del formato apropiado se
entrega como accesorio (CSU, CSU-C para
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM).

Interfaz LAN (RJ45)

MOSAIC master MOSAIC M1S COM
incluye conectores dobles RJ45 para la
conexion a un Ordenador Personal
mediante una red LAN TCP/IP.

ETIQUETA DE DATOS TECNICOS

ETIQUETA MCM
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Figura 6 - MCM (MOSAIC M1, MOSAIC M1S)

|mosAic

Figura 5 - Conectores RJ45 del panel frontal

Mosaic Configuration Memory (MCM)

Mosaic master MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM tienen la posibilidad de
instalar  una  memoria de  backup
denominada MCM (opcional) que permite
guardar los parametros de configuracion
del SW.

La operacion de escritura en la MCM se lleva
a cabo cada vez que se envia un nuevo
proyecto del PC a master.

=» Conectar/desconectar la MCM
s6lo con MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM apagado.

Existe una ranura en la parte trasera de
MOSAIC M1 y MOSAIC M1S para introducir

\\\ la tarjeta (en el sentido indicado en la Figura
&N, 6 - MCM (MOSAIC M1, MOSAIC M15S)).
S
N ]
\ Funcién de CARGA MULTIPLE
- Para la configuracion de varios modulos
L) master sin utilizar el PC ni el conector USB,
;{ es posible guardar la configuracién deseada
Dk en una MCMy luego utilizarla para descargar
9 \Hl o~ los datos en los médulos master que se
o utl quieren configurar, introduciendo
sencillamente la MCM en el modulo y
Figura 7 - MCM (MOSAIC M1, MOSAIC M1S) encendiéndolo.
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Yk si el archivo contenido en la memoria no es idéntico al contenido en MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM, se hara una operacién de sobrescritura que eliminara definitivamente los datos
de configuracién contenidos en MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM. En ese caso, los
leds COM y ENABLE parpadean rapidamente.

%4 ATENCION: SE PERDERAN TODOS LOS DATOS CONTENIDOS CON ANTERIORIDAD EN EL MODULO
MOSAIC MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

Funcion RESTORE

Si el médulo MOSAIC M1, MOSAIC MT1S, MOSAIC M1S COM se estropea, el usuario puede
cambiarlo por uno nuevo. Guardando previamente todas las configuraciones en la MCM, sélo
debera introducir la MCM en el nuevo MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM y encender
nuevamente el sistema Mosaic, que cargara automaticamente la configuracién de copia de
seguridad. De esta forma, las interrupciones del trabajo se reduciran al minimo.

Compatibilidad de la memoria MCM con los mddulos Master:

MOSAIC M1S COM puede cargar configuraciones de MCM si esta escrito por un
MOSAIC M1S COM o MOSAIC M1S o MOSAIC M1.

=» Atencién: Una configuracién escrita con MOSAIC M1S COM no puede ser leida por MOSAIC M1.

MOSAIC M1S puede cargar configuraciones de MCM si esta escrito por un MOSAIC M1S
o MOSAIC MT.

=» Atencién: Una configuracién escrita con MOSAIC M1S no puede ser leida por MOSAIC M1.
=» Las funciones de CARGA y de RESTORE se pueden desactivar a través del SW (consultar la Figura
59).

Yk Cada vez gue se utiliza la MCM, comprobar atentamente que la configuracién preseleccionada sea
la prevista para ese sistema en especial. Hacer nuevamente una meticulosa prueba de
funcionamiento del sistema formado por Mosaic y por todos los dispositivos conectados con el
mismo (consultar el apartado PRUEBA del sistema).

Nuevas caracteristicas de MCM con f.w. 2.0.0

La memoria MCM con f.w. 2.0.0 (utilizada con MOSAIC M1S / MOSAIC M1S COM con
f.w. >8.0.0) permite estas nuevas almacenamientos:

e Almacenamiento de configuraciones de parametros de red Ethernet (ver seccién
"Visualizacion/confiquracion de los pardmetros de red (MOSAIC M1S COM)"

e Almacenamiento de la contrasefia de mantenimiento (ver seccion 'Contraseda de
Mantenimiento (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)")

e Almacenamiento del orden de los datos enviados a través del bus de campo (ver seccion
"Fieldbus con orden de entradas dindmico")
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Modulo MIS8O2

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO Input Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacién 0 VDC
5 OSSD1_A Output Salida estatica | PNP activo alto
6 OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Entrada segin EN 61131-2
8 OUT_STATUSI1 |Output| Salida de indicacion programable PNP activo alto
9 0OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto
10 0SSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output| Salida de indicacion programable PNP activo alto
13 OUT_TEST1 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
14 OUT_TEST2 |Output | Salida de deteccidén de cortocircuitos PNP activo alto
15 OUT_TEST3 |Output | Salida de deteccidén de cortocircuitos PNP activo alto
16 OUT_TEST4 |Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
17 INPUTI1 Input Entrada digital 1 Entrada segin EN 61131-2
18 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segin EN 61131-2
19 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segin EN 61131-2
22 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segin EN 61131-2
23 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segin EN 61131-2
24 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2

Tabla 4
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Modulo MI8O4

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
Entrada ("tipo B" segun la
2 NODE_SELO Input Seleccion nodo norma EN 61131-2 )
Entrada ("tipo B" segln la norma
3 NODE_SELI1 Input EN61131-2)
4 ovDC - Alimentacién 0 VDC -
5 0SSD1 Output Salida estatica de seguridad 1 PNP activo alto
6 0SSD2 Output Salida estatica de seguridad 2 PNP activo alto
RESTART_FBK1/ | Input/ Feedback/Restart 1 Entrada segtn la norma
7 STATUSI Output EN61131-2
P Salida de indicaciéon programable PNP activo alto
RESTART_FBK2/ | Input/ Feedback/Restart 2 Entrada segin la norma
8 STATUS2 | Output EN61131-2
P Salida de indicacién programable PNP activo alto
9 0SSD3 Output Salida estatica de seguridad 3 PNP activo alto
10 0SSD4 Output Salida estatica de seguridad 4 PNP activo alto
RESTART_FBK3/ | Input/ Feedback/Restart 3 Entrada segin la norma
" STATUS3 | Output EN61131-2
P Salida de indicacién programable PNP activo alto
RESTART_FBK4/ | Input/ Feedback/Restart 4 Entrada segin la norma
12 STATUS4 Output EN61131-2
P Salida de indicacién programable PNP activo alto
13 OUT_TESTI1 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
14 OUT_TEST?2 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
15 OUT_TEST3 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
16 OUT_TEST4 Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
I Entrada segliin la norma
17 INPUTI1 Input Entrada digital 1 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
18 INPUT2 Input Entrada digital 2 EN 61131-2
- Entrada segln la norma
19 INPUT3 Input Entrada digital 3 EN 61131-2
i Entrada segliin la norma
20 INPUT4 Input Entrada digital 4 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
21 INPUT5 Input Entrada digital 5 EN 61131-2
. Entrada segun la norma
22 INPUT6 Input Entrada digital 6 EN 61131-2
. Entrada segln la norma
23 INPUT?7 Input Entrada digital 7 EN 61131-2
. Entrada segun la norma
24 INPUTS Input Entrada digital 8 EN 61131-2

Tabla 5

= Las salidas de STATUS SIL 1/PL c estan compartidas con las entradas de respuesta/reinicio de las
OSSD. Para poder usarlas, es necesario que el OSSD correspondiente se utilice con
restablecimiento automatico sin re-lectura de las respuestas externas. Por ejemplo, para poder
usar la salida STATUS1 (Borne 7), programar OSSD1 con restablecimiento automatico sin control
de los tiempos de las respuestas K.
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Modulo MI8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO | Input Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 | Input Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacién 0 VDC -
5 INPUTI Input Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
6 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segun EN 61131-2
15 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2
Tabla 6
Modulo MIT12T8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO | Input Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 | Input Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
4 0VDC - Alimentacién 0 VDC -
5 INPUT1 Input Entrada digital 1 Entrada segin EN 61131-2
6 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segin EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segin EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccidén de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segin EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segin EN 61131-2
15 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUTS Input Entrada digital 8 Entrada segin EN 61131-2
17 OUT_TESTS5 | Output | Salida de deteccidn de cortocircuitos PNP activo alto
18 OUT_TESTG6 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
19 OUT_TEST7 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
20 OUT_TESTS8 | Output | Salida de deteccién de cortocircuitos PNP activo alto
21 INPUT9 Input Entrada digital 9 Entrada segin EN 61131-2
22 INPUT10 Input Entrada digital 10 Entrada segin EN 61131-2
23 INPUT11 Input Entrada digital 11 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT12 Input Entrada digital 12 Entrada segin EN 61131-2

Tabla 7
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Modulo MI16

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO | Input . Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
Seleccion nodo
3 NODE_SEL1 | Input Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacién 0 VDC -
5 INPUTI1 Input Entrada digital 1 Entrada segun EN 61131-2
6 INPUT2 Input Entrada digital 2 Entrada segun EN 61131-2
7 INPUT3 Input Entrada digital 3 Entrada segun EN 61131-2
8 INPUT4 Input Entrada digital 4 Entrada segun EN 61131-2
9 OUT_TEST1 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
10 OUT_TEST2 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
11 OUT_TEST3 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
12 OUT_TEST4 | Output | Salida de deteccion de cortocircuitos PNP activo alto
13 INPUTS Input Entrada digital 5 Entrada segun EN 61131-2
14 INPUT6 Input Entrada digital 6 Entrada segin EN 61131-2
15 INPUT? Input Entrada digital 7 Entrada segun EN 61131-2
16 INPUTS8 Input Entrada digital 8 Entrada segun EN 61131-2
17 INPUTO Input Entrada digital 9 Entrada segun EN 61131-2
18 INPUT10 Input Entrada digital 10 Entrada segun EN 61131-2
19 INPUT11 Input Entrada digital 11 Entrada segun EN 61131-2
20 INPUT12 Input Entrada digital 12 Entrada segun EN 61131-2
21 INPUT13 Input Entrada digital 13 Entrada segun EN 61131-2
22 INPUT14 Input Entrada digital 14 Entrada segun EN 61131-2
23 INPUT15 Input Entrada digital 15 Entrada segun EN 61131-2
24 INPUT16 Input Entrada digital 16 Entrada segun EN 61131-2
Tabla 8
Moédulo MO2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VvDC Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO Input Seleccién nodo Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
3 NODE_SELI1 Input Entrada ("tipo B" segiin EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacién 0 VDC -
5 OSSD1_A Output Salida estatica 1 PNP activo alto
6 OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUS1 | Output Condicion salidas TA/1B PNP activo alto
9 0OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto
10 0OSSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output Condicidn salidas 2A/2B PNP activo alto
13 24 VvDC - Alimentacion 24 VDC Alimentacién 24 VDC salidas *
14 n.c. -
15 ovDC Alimentacién 0 VDC Alimentacion 0 VDC salidas *
16 n.c. -
Tabla 9
=P * Para un correcto funcionamiento del médulo debe conectar el terminal a la alimentacion.
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Modulo MO4

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO Input Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Input Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
4 oVvDC Alimentacion 0 VDC -
5 OSSD1_A Output Salida estatica | PNP activo alto
6 OSSD1_B Output PNP activo alto
7 RESTART_FBK1 | Input Feedback/Restart 1 Entrada segun EN 61131-2
8 OUT_STATUSI1 | Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto
9 0OSSD2_A Output Salida estatica 2 PNP activo alto
10 0SSD2_B Output PNP activo alto
11 RESTART_FBK2 | Input Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
12 OUT_STATUS2 | Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto
13 24 VDC Alimentacion 24 VDC ) L, .
” 24 VDC Alimentacion 24 VDC Alimentacion 24 VDC salidas *
15 ovDC Alimentacién 0 VDC ) ., i .
16 OVDC Alimentacion 0 VDC Alimentacién 0 VDC salidas *
17 OSSD4_A Output Salida estatica 4 PNP activo alto
18 0OSSD4_B Output PNP activo alto
19 RESTART_FBK4 | Input Feedback/Restart 4 Entrada segun EN 61131-2
20 OUT_STATUS4 | Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto
21 OSSD3_A Output Salida estatica 3 PNP activo alto
22 OSSD3_B Output PNP activo alto
23 RESTART_FBK3 | Input Feedback/Restart 3 Entrada segun EN 61131-2
24 OUT_STATUS3 | Output | Salida de indicacién programable PNP activo alto

Tabla 10
=P * Para un correcto funcionamiento del médulo debe conectar el terminal a la alimentacion.

Modulo MO4L

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO | Entrada Entrada ("tipo B" segin
L. EN 61131-2)
Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segun
3 NODE_SEL1 Entrada EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentacién 0 VDC -
5 0SsSD1 Salida Salida estatica de seguridad 1 PNP activo alto
6 0SSD2 Salida Salida estatica de seguridad 2 PNP activo alto
RESTART_FBK1 Entrada/ Feedback/Restart 1 Entrada segin EN 61131-2
7 - - < — -
STATUSI Salida Salida de sefalizacion programable PNP activo alto
RESTART_FBK2/ | Entrada/ Feedback/Restart 2 Entrada segun EN 61131-2
8 : - T -
STATUS2 Salida Salida de sefalizacion programable PNP activo alto
9 0OSSD3 Salida Salida estatica de seguridad 3 PNP activo alto
10 0SSD4 Salida Salida estatica de seguridad 4 PNP activo alto
RESTART_FBK3/ | Entrada/ Feedback/Restart 3 Entrada segun EN 61131-2
11 - - o — -
STATUS3 Salida Salida de sefalizacion programable PNP activo alto
RESTART_FBK4/ | Entrada/ Feedback/Restart 4 Entrada segun EN 61131-2
12 : - TR -
STATUS4 Salida Salida de sefalizacion programable PNP activo alto

Tabla 11

los feedback externos.

= Las salidas de STATUS SIL 1/PL c se comparten con las entradas de feedback/restart de OSSD. Para
poderlas utilizar es necesario que el OSSD correspondiente se use con reinicio automatico sin relectura de
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MR2
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentaciéon 24 VDC -
4 ovDC Alimentacién 0 VDC -
5 OSSD1_A Input .
Control ZONA 1 PNP activo alto
6 OSSD1_B Input
7 FBK_K1_K2_1 Output Respuesta K1K2 ZONA 1 -
9 A_NCI1 Output -
Contacto NC ZONA 1
10 B_NC1 Output -
13 A_NOI11 Output -
Contacto NA1 ZONA 1
14 B_NOI11 Output -
15 A_NO12 Output -
Contacto NA2 ZONA 1
16 B_NO12 Output -
Tabla 12
Modulo MR4
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacion 24 VDC -
4 ovDC Alimentaciéon 0 VDC -
5 OSSD1_A Input )
Control ZONA 1 PNP activo alto
6 OSSD1_B Input
7 FBK_K1_K2_1 Output Respuesta K1K2 ZONA 1 -
9 A_NCI1 Output -
Contacto NC ZONA 1
10 B_NC1 Output -
13 A_NOI11 Output -
Contacto NA1 ZONA 1
14 B_NOI11 Output -
15 A_NO12 Output -
Contacto NA2 ZONA 1
16 B_NO12 Output -
11 A_NC2 Output -
Contacto NC ZONA 2
12 B_NC2 Output -
17 OSSD2_A Input .
Control ZONA 2 PNP activo alto
18 OSSD2_B Input
19 FBK_K1_K2_2 Output Respuesta K1K2 ZONA 2 -
21 A_NO21 Output -
Contacto NA1 ZONA 2
22 B_NO21 Output -
23 A_NO22 Output -
Contacto NA2 ZONA 2
24 B_NO22 Output -

Tabla 13
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Modulo MR8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO

1 24 VDC Alimentacion 24 VDC -
4 GND Alimentacién 0 VDC -
5 OSSD1_A Entrada
6 0SSD1_B Entrada Control ZONA 1 PNP activo alto
7 FBK_K1_K2_1_1 Salida
3 FBK K1 _K2_1.2 Salida Feedback K1K2 ZONA 1 Normalmente cerrado EDM
9 A_NCI1 Salida
10 B_NCI Salida Contactos NC ZONA 1 Normalmente cerrado
13 A_NOI11 Salida
12 B NOT1 Salida contactos NO1 ZONA 1 Normalmente abierto
15 A_NO12 Salida
16 B_NO12 Salida contactos NO2 ZONA 1 Normalmente abierto
11 A_NC2 Salida
12 B_NC2 Salida contactos NC ZONA 2 Normalmente cerrado
17 OSSD2_A Entrada
18 0SSD2_B Entrada Control ZONA 2 PNP activo alto
19 FBK_K1_K2_2_1 Salida
20 FBK K1 _K2.2.2 Salida Feedback K1K2 ZONA 2 Normalmente cerrado EDM
21 A_NO21 Salida
3 B_NO21 Salida Contactos NO1 ZONA 2 Normalmente abierto
23 A_NO22 Salida
24 B NO22 Salica Contactos NO2 ZONA 2 Normalmente abierto
25 24 VvDC Alimentacién 24 VDC -
28 GND Alimentacién 0 VDC -
29 OSSD3_A Entrada
30 0SSD3.B Entrada Control ZONA 3 PNP activo alto
31 FBK_K1_K2_3_1 Salida
32 FBK K1 _K2.3.2 Salida Feedback K1K2 ZONA 3 Normalmente cerrado EDM
33 A_NC3 Salida
34 B.NC3 Salida Contactos NC ZONA 3 Normalmente cerrado
37 A_NO31 Salida
38 B_NO31 Salida Contactos NO1 ZONA 3 Normalmente abierto
39 A_NO32 Salida
20 B_NO32 Salida Contactos NO2 ZONA 3 Normalmente abierto
35 A_NC4 Salida
36 B_NC4 Salida Contactos NC ZONA 4 Normalmente cerrado
41 OSSD4_A Entrada
23 0SSD4_B Entrada Control ZONA 4 PNP activo alto
43 FBK_K1_K2_4_1 Salida
24 FBK K1 _K2.4.2 Salida Feedback K1K2 ZONA 4 Normalmente cerrado EDM
45 A_NO41 Salida
46 B_NO41 Salida Contactos NO1 ZONA 4 Normalmente abierto
47 A_NO42 Salida
28 B NO42 Salida Contactos NO2 ZONA 4 Normalmente abierto

Tabla 14
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Modulos MVO - MV - MV2

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24V Alimentacion 24VDC -
2 NODE_SELO Entrada Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
Seleccién nodo
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 ovDC Alimentaciéon OVDC -
5 PROXI1_24V Salida Alimentacién 24VDC hacia el PROXI1
: Conexiones PROXIMITY 1 : y: :
6 PROXI1_REF Salida (‘ref. ENTRADA PROXIMITY PARA Alimentacién O0VDC hacia el PROXI1
CONTROLADOR DE VELOCIDAD
7 PROXI1 INT (3 CABLES) Entrada MV2" > pdg. 28) Entrada PROXI1T NA
8 PROXI1 IN2 (4 CABLES) Entrada Entrada PROXI1 NC
9 PROXI2_24V Salida Alimentacién 24VDC hacia el PROXI2
- Conexiones PROXIMITY 2 - - -
10 PROXI2_REF Salida (‘ref. ENTRADA PROXIMITY PARA Alimentacion OVDC hacia el PROXI2
11 PROXI2 IN1 (3 CABLES) Entrada | CONTROUADOR D VELOCIDAD Entrada PROXI2 NA
-> pdg. 28)
12 PROXI2 IN2 (4 CABLES) Entrada Entrada PROXI2 NC
13 N.C.
14 N.C.
No conectados -
15 N.C.
16 N.C.

Tabla 15

Conexiones CODIFICADOR CON CONECTOR RJ45 (MV1, MV2)

7654321

R

TRENZADO *

TRENZADO *

TRENZADO *

00 N O U A WN PR

12345678 12

345678

INPUT

EIA/TIA-568A

MVT MVTB  MVH MVS
5VDC N.C. N.C. N.C.
EXT OV EXT_OV EXT_OV EXT_OV
N.C. N.C. N.C. N.C.

A A A A

A A A A

N.C N.C. N.C N.C.

B B B B

B B B B

* CUANDO UTILICE EL CABLE TRENZADO
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POWER SUPPLY POWER SUPPLY
5vDC/
ENCODER TTL L0V Sype ENCODER TTLB 24vDe XL oV
O O O O
2 BROWN /™ 2 BROWN /™ 1
+5VDC 0 +5VDC 5VDC/24VDC 0
1 2 1
. EXT_OV WHITE EXT OV . EXT 0V WHITE EXT OV
o - 9 -
E 7 3 « b 7 3 -3
E NC. N.C. o 2 NC. NC. o
g o = o
8 Ay GREEN 4N A z 8 A GREEN 4N A z
%] =2 w =4
2 2
o — L4 YELLOW 54— 8 o - L4 YELLOW S5 A= 8
< A A 0 < A A o
S UL [ . 2 S UL [ 6 2
= N.C. N.C. w = N.C. N.C. w
! =) ! =)
ElUYU | Ls GREY 7 3 Uy s GREY 7 3
c B B S E B B S
a > i} >
o 5 6 PINK 8 5 S 2 5 6 PINK 8 5 S
> 8
w =4
&
POWER SUPPLY POWER SUPPLY
5vDC/
ENCODER HTL ENCODER SIN/COS 24DC EXOV
2 BROWN 7 ™ 1 2 BROWN 1
24VDC 0 5VDC/24VDC 0
ol
1 2 =l 1
= EXT_OV WHITE EXT_OV - 9 EXT_OV WHITE EXT_OV
2 8] E &
2 7 3 5 7 3
Z N.C. N.C. o S N.C. N.C. G
b 4 o
8 3 GREEN 4 g g 3 GREEN 4 5
=
Q A A o < A A 3
o = o wn
& — L4 YELLOW 51 — 2 ~ - 14 YELLOW S A = g
b A A o g A A 4
gJuL s 3 - 8 g
= 6 a 0 6
O 2
" N.C. N.C. Qo o % N.C. N.C. a
=] = 5] o
=iy 5 GREY 7 > Z 5 GREY 7 =
= B B s @ B B I~
o & s
ISl ~ 16 8l - 39 ~ 16 8l -
g 5 PINK 5 8 5 PINK 5
& 1

Figura 8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MOR4

BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24VDC Alimentaciéon 24VDC
2 NODE_SELO Entrada . Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
Seleccién nodo — - -
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 0ovDC Alimentacién OVDC
5 REST_FBK1 Entrada Feedback/Restart 1 Entrada (segun EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrada Feedback/Restart 2 Entrada (segun EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Entrada Feedback/Restart 3 Entrada (segun EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrada Feedback/Restart 4 Entrada (segun EN 61131-2)
9 A_NOI1 Salida
- Contacto N.A. Canal 1
10 B_NOI1 Salida
11 A_NO2 Salida
- Contacto N.A. Canal 2
12 B_NO2 Salida
13 A_NO3 Salida
- Contacto N.A. Canal 3
14 B_NO3 Salida
15 A_NO4 Salida
- Contacto N.A. Canal 4
16 B_NO4 Salida
Tabla 16
Médulo MOR4S8
BORNE SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24VDC Alimentacion 24VDC -
2 NODE_SELO | Entrada Entrada ("fipo B” segtn
. EN 61131-2)
Selecciéon nodo Entrada ("tipo B" segtin
3 NODE_SEL]1 Entrada EN 61131-2)
4 ovDC Alimentacion 0VDC -
5 REST_FBK1 Entrada Feedback/Restart 1 Entrada (segin EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Entrada Feedback/Restart 2 Entrada (segin EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Entrada Feedback/Restart 3 Entrada (segun EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Entrada Feedback/Restart 4 Entrada (segin EN 61131-2)
9 A_NOI1 Salida
- Contacto N.A. Canal 1
10 B_NOI1 Salida
11 A_NO2 Salida
- Contacto N.A. Canal 2
12 B_NO2 Salida
13 A_NO3 Salida
- Contacto N.A. Canal 3
14 B_NO3 Salida
15 A_NO4 Salida
- Contacto N.A. Canal 4
16 B_NO4 Salida
17 SYS_STATUSI Salida Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
18 SYS_STATUS2 Salida Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
19 SYS_STATUS3 Salida Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
20 SYS_STATUS4 Salida Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
21 SYS_STATUSS Salida Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
22 SYS_STATUS6 Salida Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
23 SYS_STATUS?7 Salida Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
24 SYS_STATUSS Salida Salida SIL 1/PL c PNP activo alto

Tabla 17
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Modulo MOS8

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO | Entrada ) E“”""Sﬁ éf’f’;’fz segun
Seleccion nodo Entrada ("tipo B" seguin
3 NODE_SEL1 Entrada EN61131-2)
4 0 VDC Alimentacion 0 VDC -
5 24VDC Alimentacién 24VDC
STATUS 1-8 SALIDA STATUS 1-8
6 - -
7
8
9 OUT_STATUSI Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
10 OUT_STATUS2 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
11 OUT_STATUS3 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
12 OUT_STATUS4 Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
13 OUT_STATUSS Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
14 OUT_STATUS6 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
15 OUT_STATUS?Z | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
16 OUT_STATUS8 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
Tabla 18
Moédulo MOS16
PIN SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO | Entrada ) E"”a;\"j éf’f’;’fz segun
Seleccion nodo Entrada ("tipo B" segln
NODE_SEL1 Entrada EN61131-2)
4 0 VDC Alimentacion 0 VDC -
5 24VDC Alimentacion 24VDC
STATUS 1-8 SALIDA STATUS 1-8
6 24VDC Alimentacién 24VDC
STATUS 9-16 SALIDA STATUS 9-16
7 - -
8
9 OUT_STATUS1 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
10 OUT_STATUS2 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
11 OUT_STATUS3 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
12 OUT_STATUS4 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
13 OUT_STATUSS5 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
14 OUT_STATUS6 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
15 OUT_STATUS7 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
16 OUT_STATUSS8 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
17 OUT_STATUS9 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
18 OUT_STATUS10 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
19 OUT_STATUSI11 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
20 | OUT_STATUSI12 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
21 OUT_STATUS13 | Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
22 OUT_STATUS14 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
23 OUT_STATUSI15 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
24 OUT_STATUS16 | Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
Tabla 19
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MO4LHCS8

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24VDC - Alimentacion 24VDC -
2 NODE_SELO Input o, Input ("tipo B" segun EN 61131-2)
Seleccién nodo - -
3 NODE_SEL]1 Input Input ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 ovDC 0VDC power supply -
5 REST_FBK1 Input Feedback/Restart 1 Input (segun EN 61131-2)
6 REST_FBK2 Input Feedback/Restart 2 Input (segiin EN 61131-2)
7 REST_FBK3 Input Feedback/Restart 3 Input (segiin EN 61131-2)
8 REST_FBK4 Input Feedback/Restart 4 Input (segiin EN 61131-2)
9 0SsSD1 Output Salida estatica de seguridad 1
10 0OSSD2 Output Salida estatica de seguridad 2 PNP activo alto
11 0SsSD3 Output Salida estatica de seguridad 3 | 4 canales individuales (o 2 canales dobles)
12 0SSD4 Output Salida estatica de seguridad 4
13 - - -
14 24 VDC Alimentacion 24VDC -
15 - - -
16 - - -
17 OUT_STATUSI Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
18 OUT_STATUS2 Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
19 OUT_STATUS3 Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
20 OUT_STATUS4 Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
21 OUT_STATUS5 Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
22 OUT_STATUS6 Output Salida SIL 1/PL ¢ PNP activo alto
23 OUT_STATUS? Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
24 OUT_STATUSS8 Output Salida SIL 1/PL c PNP activo alto
Tabla 20
Moddulo MA2
PIN SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacién 24 VDC -
2 NODE_SELO Entrada . Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
Seleccién nodo - -
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentacion 0 VDC -
9 24VDC_S1 Salida Alimentacion aislada 24VDC sensor 1
10 IN_S1 Entrada Entrada 4/20mA sensor 1
NEG_S1 Entrada Conexion Sensor 1 Entrada negativa 0/10V sensor 1
1 OUT_S1 Salida Salida 4/20mA sensor 1
POS_S1 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 1
12 0 VDC_S1 Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 1
13 24VDC_S2 Salida Alimentacion aislada 24VDC sensor 2
14 IN_S2 Entrada Entrada 4/20mA sensor 2
NEG_S2 Entrada Conexion Sensor 2 Entrada negativa 0/10V sensor 2
15 OUT_S2 Salida Salida 4/20mA sensor 2
POS_S2 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 2
16 ovDC Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 2

Tabla 21
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Modulo MA4

PIN SENAL TIPO DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO
1 24 VDC - Alimentacion 24 VDC -
2 NODE_SELO Entrada Seleccién nodo Entrada ("tipo B" segin EN 61131-2)
3 NODE_SEL1 Entrada Entrada ("tipo B" segun EN 61131-2)
4 ovDC - Alimentacién 0 VDC -
9 24VDC_S1 Salida Alimentacién aislada 24VDC sensor 1
10 IN_S1 Entrada Entrada 4/20mA sensor 1
NEG_S1 Entrada Conexion Sensor 1 Entrada negativa 0/10V sensor 1
n OUT_S1 Salida Salida 4/20mA sensor 1
POS_S1 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 1
12 0 VDC_S1 Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 1
13 24VDC_S3 Salida Alimentacion aislada 24VDC sensor 3
14 IN_S3 Entrada Entrada 4/20mA sensor 3
NEG_S3 Entrada Conexioén Sensor 3 Entrada negativa 0/10V sensor 3
15 OouT_S3 Salida Salida 4/20mA sensor 3
POS_S3 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 3
16 0 VDC_S3 Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 3
17 24VDC_S2 Salida Alimentacion aislada 24VDC sensor 2
18 IN_S2 Entrada Entrada 4/20mA sensor 2
NEG_S2 Entrada Conexion Sensor 2 Entrada negativa 0/10V sensor 2
19 OUT_S2 Salida Salida 4/20mA sensor 2
POS_S2 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 2
20 0 VDC_S2 Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 2
21 24VDC_S4 Salida Alimentacién aislada 24VDC sensor 4
22 IN_S4 Entrada Entrada 4/20mA sensor 4
NEG_S4 Entrada Conexion Sensor 4 Entrada negativa 0/10V sensor 4
23 OUT_S4 Salida Salida 4/20mA sensor 4
POS_S4 Entrada Entrada positiva 0/10V sensor 4
24 0 VDC_S4 Salida Referencia aislada 0 VDC sensor 4

Tabla 22
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Conexiones de Sensores analégicos con MA2/MA4

Los médulos MA2/MA4 son compatibles con:
e Sensores con salida de corriente 4/20mA con 2/3/4 conductores

e Sensores con salida de tension 0/10V con 3 conductores
Siguen algunos ejemplos de conexion:

SENSOR DE CORRIENTE DE 2 CONDUCTORES SENSOR DE CORRIENTE DE 3 CONDUCTORES
MA2 / MA4 module MA2 / MA4 module
+ .. 9 +24 VDC Power supply 24\"@-@ 9 +24 \/DC Power supply
4..20mA T 4..20mA 1
SENSOR I SENSOR [
- 10 [INS1 MR 10 [INS1

A_‘.\ 11 |ouTst - 11 |ouTst
12 |ovpc Flﬁ 12 |ovbc

SENSOR DE CORRIENTE DE 3 CONDUCTORES

SENSOR DE CORRIENTE DE 4 CONDUCTORES CON ALIMENTACION EXTERNA
MA2 / MA4 module MA2 / MA4 module
24VvDC | 9 +24 VDC Power supply 9 +24 \VDC Power supply
4..20mA I 4..20mA
SENSOR . P SENSOR N
;o 10 [INS1 10 |[INS1
- i L1 1 [ouTsi - E‘ : 1 |ouTst
ovoe '5 12 |ovbc A:A L 12 |ovbc

SENSOR DE VOLTAJE DE 2 CONDUCTORES
MA2 / MA4 module
24VDC 9 +24 VDC Power supply

0..10vVDC
SENSOR

10 Negative IN S1

+ 1 11 | Positive IN S1

- 12 |ovDc

A

Figura 9

%k si no se utilizan cables blindados o si las conexiones de tierra non han sido realizadas
perfectamente, las interferencias electromagnéticas podrian provocar una degradacion de la seial
en cuestién. Si se presenta una senal degradada, el mdédulo podria comportarse en modo
inesperado y en consecuencia, podria danar personas o cosas.

Yk Cuando las conexiones de los sensores no son correctas, o cuando el tipo de sensor conectado en
la entrada es erréneo (por ejemplo, un sensor de tension conectado en una entrada de corriente,
y viceversa), el funcionamiento del médulo deja de estar garantizado.

Yk Realizar una PRUEBA completa del sistema (ver "PRUEBA del sistema").
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EJEMPLO DE CONEXION DE MOSAIC EN EL COMANDO DE ACCIONAMIENTO DE LA
MAQUINA

O 24vVDC

1 | 24vDC OUT_TESTT | 13fmm
2 ||MASTER_ENABLE1 OQUT_TESTZ | 14 L
—‘ 3 | MASTER_ENABLEZ2 15
4 lenp 16 ENABLE
wf /k K1 S
EXTERNAL f% 5 | OSSD1_A = INPUTT) 17—
CONTACTORS K2
KZ} } — —{~"+— 6 ||0ossD1_B INPUT2| 18
&)
f 7 || RESTART_FBK1 Z[ 19
- | 8 || OUT_STATUS1 %) 20 ESPE
9 | OSSD2_A O 21 24vDC
24VDC RESTART FBK1
- Ko ke 10[ 0SSD2_B = 22 %
11] RESTART_FBK2 INPUT7|| 23 _—
12| OUT_STATUSZ2 INPUT8| 24 0sSD2
Figura 10

LISTA DE CONTROL DESPUES DE LA INSTALACION

MOSAIC esta en condiciones de detectar autbnomamente las averias que se producen
en cada médulo. Sin embargo, para garantizar el correcto funcionamiento del sistema,
se deben llevar a cabo los siguientes controles en el momento de la instalacion vy, al
menos, una vez por ano:

Hacer una PRUEBA completa del sistema (consultar el "PRUEBA del sistema")
Comprobar que los cables estéen correctamente colocados en los tableros de
bornes.

Comprobar que todos los leds (indicadores) se enciendan correctamente.
Comprobar la ubicacion de todos los sensores conectados con MOSAIC.
Comprobar la correcta fijacion de MOSAIC en la barra Omega.

Comprobar que todos los indicadores externos funcionen correctamente.

N~

SO AWw

Yk Después de la instalacion, después del mantenimiento y después de cualquier posible cambio de
configuracion, hacer una PRUEBA del sistema como se describe en el apartado de la pagina
"PRUEBA del sistema" de la pagina 138.
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DIAGRAMA DE FUNCIONAMIENTO

Fijacién mecanica

Y

Conexiones eléctricas entre

los mddulos Mosaic y con los
sensores externos

»
>

Y

Disefo del proyecto

¢Validacion
swOK?

Si
¢, Funcionamiento
con M1S COM?

v

Conexion Remota /
Conexion USB

Conexioén por
USB con PSW

-

Descarga del
proyecto al MASTER

¢ Control configuracion
(Incluyendo TEST

completo del sistema) en

M1/M1S/M1S COM ok ?

Fin conexion

Y

Startup del
sistema
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DESCRIPCION DE LAS SENALES

ENTRADAS

MASTER ENABLE

El médulo principal MOSAIC M1 prevé la presencia de dos entradas denominadas
MASTER_ENABLE1 y MASTER_ENABLE?2.

=» Ambas sefiales deben estar permanentemente en el nivel légico 1 (24 VDC) para permitir el

funcionamiento de MOSAIC. Si el usuario quiere desactivar MOSAIC, es suficiente colocar estas entradas
en el nivel l6gico 0 (0 VDC).

=» MOSAIC M1S e MOSAIC M1S COM non hanno tali ingressi e sono sempre abilitati.

NODE SEL

Las entradas NODE_SELO y NODE_SEL1 (presentes en los modulos SLAVE) sirven para atribuir
una direccion fisica a los médulos secundarios mediante conexiones segun la Tabla 23:

NODE_SEL1 (Borne 3) NODE_SELO (Borne 2)
NODE 0 0 (no conectado) 0 (no conectado)
NODE 1 0 (no conectado) 24 VvDC
NODE 2 24 VDC 0 (no conectado)
NODE 3 24 VDC 24 VDC
Tabla 23

esta previsto un numero maximo de 4 direcciones y, por lo tanto, de 4 modulos del mismo
tipo a utilizar en el mismo sistema.

=» No esta permitido utilizar la misma direccién fisica en dos mddulos del mismo tipo.

=» Para poder utilizar los mddulos de expansidn, éstos se deben direccionar en el momento de la instalacion
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ENTRADA PROXIMITY PARA CONTROLADOR DE VELOCIDAD MV

Yk Una instalacion mecanica incorrecta de los sensores de proximidad puede provocar un

funcionamiento peligroso. Preste especial atencion al dimensionamiento de la rueda fénicay a la
fijacién mecanica de los sensores.

Yk £l modulo MVxxx debe ser capaz de detectar la velocidad en todas las condiciones de velocidad
previstas. Realice una prueba completa del sistema durante la instalaciéon (y periédicamente
después). Mediante el software MSD o comprobando que los LEDs de los sensores se encienden,
asegurese de que el médulo no detecta ninguna anomalia.

% E| dimensionamiento de la rueda fénica y la colocacidn de los sensores debe hacerse de acuerdo
con los datos técnicos de los sensores y las directrices correspondientes del fabricante.

Yk Ademas, preste especial atencién a los fallos de modo comun (CCF) que pueden afectar a ambos

sensores (cortocircuito de los cables, caida de objetos desde arriba, rotacion en vacio de la rueda
fonica, etc.).

Configuracion Con Proximities Entrelazados

Cuando un eje del médulo MV estd configurado para una medicién con dos proximities,
éstos se pueden configurar en modo Interleaved (entrelazado).

Respetando las condiciones detalladas a continuaciéon se alcanza un Performance Level (nivel
de desempefios) = PLe:

e Los proximities deben estar instalados de modo que las sefales registradas se
superpongan.

e Los proximities deben estar instalados de modo que al menos uno esté siempre activo

Figura 11

Ademas:
e Los proximities deben ser de tipo PNP.
Los proximities deben ser de tipo NO (salida ON cuando se detecta el metal).

[ ]
e Cuando se cumplen las condiciones anteriores, el valor del DC debe ser equivalente al 90%.
e Los dos proximities deben ser del mismo modelo con MTTF > 70 anos.
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REER

RESTART_FBK

La senal RESTART_FBK permite a MOSAIC comprobar una senal EDM (External Device
Monitoring) de respuesta (serie de contactos) de los contactores externos, ademas de permitir
la gestion de funcionamiento Manual/Automatico (consultar todas las conexiones posibles en

la Tabla 24).

por un dispositivo adicional.

Yk sila aplicacioén lo requiere, el tiempo de respuesta de los contactores externos debe ser verificado

Yk £l comando de restablecimiento (Restart) se debe colocar fuera de la zona peligrosa, en un punto
desde el cual sean bien visibles la zona peligrosa y toda la zona de trabajo interesada.

%k No debe ser posible alcanzar el comando desde el interior de la zona peligrosa.

Cada pareja de salidas OSSD tiene una relativa entrada RESTART_FBK.

MODO DE
FUNCIONAMIENTO EDM RESTART_FBK
K1
Con control 24V4/5—0£5 ext_Restart_fbk
K1_K2
AUTOMATICO
Sin control 24V ext_Restart_fbk
K1_K2
24V K1 K2 4L
Con control —"—"% ext_Restart_fbk
K1_K2
MANUAL
24V L
Sin control ext_Restart_fbk
K1_K2
Tabla 24
SALIDAS

OUT STATUS (SIL 1/PL ¢)

La sefial OUT STATUS es una Salida de indicacion programable SIL 1/PL c que puede indicar el

estado de:

e Una entrada.
e Una salida.

e Un nodo del esquema loégico disefiado con MSD.

OUT TEST

Las senales OUT TEST se deben utilizar para controlar la presencia de cortocircuitos o de
sobrecargas en las entradas (Figura 12).
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SHORT CIRCUIT CONTROL

F”***’\i‘* ********* 17 [INPUTY
| ] o | weur2 =) El nimero maximo de entradas controlables por
‘ =
N = cada salida OUT TEST es 4 INPUTS en paralelo.
, | R e oy . " . .
I R U % = La longitud maxima admitida para las conexiones de
$————©° Oo——20|INPUT4 ~
] 2 las sefiales OUT TEST es = 100m.
T 14 OUT TEST2
g
13 | OUT TEST1
Figura 12

SALIDAS DE SEGURIDAD OSSD

NOTA IMPORTANTE SOBRE LAS SALIDAS DE SEGURIDAD

=P Las salidas de seguridad OSSD se comprueban periddicamente en posibles bloques a OV o +24 VDC o en
conexiones defectuosas (por ejemplo: dos salidas OSSD en cortocircuito). El método de prueba elegido
para hacer este control de seguridad es el “voltage dip” test: peridédicamente (cada: MOSAIC M1: 20 ms;
MOSAIC M1S y MOSAIC M1S COM: 600 ms) y, durante un tiempo muy breve (< 120 ps), la Unidad de
Control, que conoce los resultados previstos, pone cada salida OSSD en cortocircuito a OV, y si los
resultados de la prueba no son coherentes, coloca el sistema inmediatamente en un estado seguro.

258V

20v

18V

10V

5V

ov

Time

Figura 13 - Voltage dip test

OSSD (médulos MOSAIC M1, MI802, MO2, MO4)

Los médulos MOSAIC M1, MI802, MO2, MO4 cuentan con salidas OSSD (estaticas de seguridad

de semiconductor) bicanal. Esas salidas estan protegidas contra los cortocircuitos vy
proporcionan:

e En estado ON: (Uv-0,75V)..Uv (24V + 20%)
e En estado OFF: OV...2V r.m.s.

La carga maxima es de 400mA@24VDC, correspondiente a una carga resistiva minima de 60Q.
La carga maxima capacitiva es de 0.68 pF. La carga maxima inductiva es de 2 mH.

> No esta permitida la conexidn de dispositivos externos en las salidas, si no estdn explicitamente previstos en la
configuracion efectuada con el programa MSD.
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OSSD (médulos MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804, MOA4L)

Los modulos MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804, MO4L cuentan con salidas OSSD
(estaticas de seguridad de semiconductor) bicanal. Esas salidas estan protegidas contra los
cortocircuitos y proporcionan:

e En estado ON: (Uv-0,75V)..Uv (24V + 20%)

e En estado OFF: 0V...2V r.m.s.

La carga maxima es de 400mA@24VDC, correspondiente a una carga resistiva minima de 60Q.
La carga maxima capacitiva es de 0.82 pF. La carga maxima inductiva es de 2 mH.

Se pueden programar distintas configuraciones de salida (utilizando el software MSD):

¢ 4 canales individuales (1 salida de seguridad por canal con la correspondiente entrada de respuesta).
e 2 canales individuales (2 salidas de seguridad por canal con la correspondiente entrada de respuesta).
e 1 canal doble y 2 individuales.

Y Utilizando OSSD de canales individuales, para mantener los requisitos del Nivel de integridad de la
seguridad (Safety Integrity Level) “SIL 3", las salidas OSSD deben ser independientes.

Yk Las averias por causa comun entre las salidas OSSD se deben excluir mediante una instalacion
adecuada de los cables (como los cables con recorrido separado).

=» No ests permitida la conexiéon de dispositivos externos en las salidas, si no estan explicitamente previstos
en la configuracién efectuada con el programa MSD.

¢ 9

I

* I
I

I

(12, |
1

I

1

I

I

I

s o o o

Ml
H2

FBK10O-
FBK3 O

24VDC 220VAC

24VDC 220VAC 24VDC 220VAC

24¥DC 220VAC 24vDC 220VAC

Configuracion de salidas de 2 canales dobles
(categoria de seguridad SIL3/Pl e)

Configuracion de salidas de 4 canales individuales
(categoria de seguridad SIL3/PI e)
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OSSD (MO4LHCS8)

MO4LHCS8 proporciona 4 Salidas de Seguridad de Corriente Elevada independientes (max. 2A por
canal). Esas salidas estan protegidas contra los cortocircuitos y suministran:

e en estado ON: (Uv-0,6V)...Uv (24V + 20%)

e en estado OFF: 0V...2V r.m.s.

La carga maxima es de 2A@24VDC, correspondiente a una carga resistiva minima de 12Q.
La carga maxima capacitiva es de 0.82 pF. La carga maxima inductiva es de 2.4 mH.

Se pueden programar distintas configuraciones de salida (utilizando el software MSD):

e Cuatro salidas de seguridad individuales con las correspondientes entradas de feedback.

e Dos salidas de seguridad de doble canal con las correspondientes entradas de feedback.

e Una salida de seguridad de doble canal y dos salidas de seguridad individuales con las
correspondientes entradas de feedback.

“ Dos 0OSSD configuradas en salida individual no se pueden conectar entre si para realizar una salida de
seguridad de doble canal. Las salidas de seguridad de doble canal siempre se deben realizar a través del
software MSD.

Y Utilizando OSSD de canales individuales, para mantener los requisitos del Nivel de integridad de la
seguridad (Safety Integrity Level) “SIL 3", las salidas OSSD deben ser independientes.

Yk a5 averias por causa comun entre las salidas OSSD se deben excluir mediante una instalaciéon
adecuada de los cables (como los cables con recorrido separado).

Yk Utilizando MOALHCSS con corriente total de salida > 500mA, separarlo de los mddulos adyacentes
interponiendo un conector MSC.

=» No esta permitida la conexidn de dispositivos externos en las salidas, si no estan explicitamente previstos
en la configuracion efectuada con el programa MSD.

0ssD1 0ssD2 ossp1 | I 0ssp2|
|

* =
9 9 o o
|
+240— b
|
1) ) ]livll w2)
Chi | e e
|
L -

Sl

w1

R st T

+240 +240——1—¢

[ o !
| 424 0sSsSD4 1

ANME
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, \ x

FBK10-
FBK30O-

| 2aoc  220vac | 2a0c  220vac

24VDC

220VAC 24VDC 220VAC

220VAC

Configuracion de salidas de 2 canales dobles
(categoria de seguridad SIL3/Pl e)

Configuracion de salidas de 4 canales individuales
(categoria de seguridad SIL3/PI e)
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CONFIGURACION DE LAS SALIDAS OSSD

Cada salida OSSD se puede configurar como se indica en la Tabla 25:

La salida se activa segun las configuraciones hechas por el SW MSD sélo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente esta conectada a 24VDC.

La salida se activa segun las configuraciones hechas por el SW MSD solo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente SIGUE UNA TRANSICION LOGICA 0-->1.

La salida se activa segun las configuraciones hechas por el SW MSD soélo si la entrada
RESTART_FBK correspondiente SIGUE UNA TRANSICION LOGICA 0-->1-->0.

Tabla 25

Automatico

Manual

Controlado

MANUAL CONTROLADO
2

RESET e ! RESET

0SS ——— 0SssD
t=250ms

250ms < tl< 5s
t2 = 250ms

=P La conexion de dispositivos externos a las salidas solo esta permitida si el programa MSD lo proporciona
expresamente.

RELES DE SEGURIDAD (m6dulos MR2, MR4, MR8, MOR4, MOR4S8)

Caracteristicas del circuito de salida.

Los médulos MR2/MR4 /MR8 utilizan relés de seguridad de contactos guiados, cada uno de
los cuales proporciona dos contactos N.A. y un contacto N.C., ademas del contacto N.C. de
respuesta. El modulo MR2 utiliza dos relés de seguridad, mientras que el MR4 utiliza cuatro
y el MR8 utiliza ocho.

Los modulos MOR4/MORA4S8 utilizan cuatro relés de seguridad con contactos guiados.

Cada relé ofrece un contacto N.A. supervisado por la l6gica del médulo (a través del contacto
FBK interno).

=)  Consultar el apartado "RELES" para comprobar los posibles modos de operacién de mdédulos MOR4/MOR4S8
configurables con el software MSD.

Tension de excitacion 17..31 VDC
Minima tension conmutable 10 VDC
Minima corriente conmutable 20 mA
Maxima tension conmutable (CC) 250 VDC
Maxima tensién conmutable (CA) 400 VAC
Maxima corriente conmutable 6 A
Tiempo de respuesta 12 ms
Duracion mecanica de los contactos > 20 x 10°
Tabla 26

> Para garantizar el correcto aislamiento y evitar dafios o el envejecimiento prematuro de los relés, hay que proteger
cada linea de salida con un fusible de 4A de accién rdpida y comprobar que las caracteristicas de la carga respondan
a las indicaciones detalladas en la Tabla 26.

= Consultar el apartado "RELES DE SEGURIDAD (médulos MR2, MR4, MR8, MOR4, MORA4S8)" para mas informacién
sobre estos relés.
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Esquema de contactos internos de los médulos MR2/MR4 /MR8

MOSAIC MR4 INTERNAL DIAGRAM

I

MOSAIC MR2 INTERNAL DIAGRAM ossoi_a || |2

0SsD1_B 6

M e ovoc || |4

5
0SSD1_A Bz} 16
0SSD1_B 6 5 e B_NO11 14 L avbe
JE— 4 FBK_K1_K2_1 7
ovee 4 BNCH L +2avoe || [
> 13 Ki_1
A_NOT1 o 05502 A 17 B_N022|
+24VDC ! o 1o N 0SSD2_B '8 FB_B AN t 8ozt
- A_NO12 ko1 — - J
FBK_K1_K2_1 10 FBA B2
o } LOAD g
I
A_NO21
Qavbe

A_ND22|

FBK_K1_K2_2 19

Figura 14
MOSAIC MR8 ZONE 1/2 INTERNAL DIAGRAM MOSAIC MR8 ZONE 3/4 INTERNAL DIAGRAM

=

=

T +24vDC 1 Mo +24VDC 25 M 33
ossor_a |18 BNot2| [ | 16 0SSD3_A a0 | | 40
#u ju
0SSD1_B AN ti@ 14 0SSD3_B tﬂg 38
ovDC ovDe
SE S s ki1 e nS ik kit
A_NOTT o A_ND3T o
15 . 39 )
ANOTZ AN032
FBK_K1_K2_1_1 10 K2 FBK_K1_K2_3_1 34 K2
FBK_K1_K2_1_2|| |8 00 FBK_K1_k2_3_2|| 132 o0
FBK_K1_Kk2_2_2| | |20 I FBK_KI_k2_4_2| | [44 35
0SS02_A 17 B_N022| [ | 24 0SS04_A 41 B_N042| | | 48
18 u #u
05D2_8B Fa_B Ak ki& 22 osspa_p || |42 Fa_8 e tﬂg 46
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12 36
b LoAD <+ LOAD
Figura 15
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Ejemplo de conexién del moédulo MR2 a le salidas estaticas OSSD de un modulo MOSAIC M1°?

24VDC

1 24VDC OUT_TESTT | 13)] 11
| [ | oo
2 | MASTER_ENABLE1 QUT_TEST2 | 14
3 | MASTER_ENABLE2 15
ovoe —
4 JGND 16
i INPUT
5 JOSSD1_A = 17
6 |OSSD1_B INPUT2| 18
| /7 |RESTART_FBK1 % 19
8 JOUT_STATUS1 )] 20
| © | > | -V
97 0SSD2_A = A
ﬁ 0ssb2_B £
L RESTART_FBK2 INPUT7 ﬁ
1 QUT_STATUS2 INPUT8 | 24
MOSAIC MR2
Mo
ossoi_s||] Bt || 16
0SSD1_A A L B—Ng 14
0vDC b L L
oo~ N D3
+24VDC o
FBK_K1_K2_1 15
A_NO12
1 11110

Figura 16

Diagrama de funcionamiento del circuito de salida conectado con el médulo MR2/MR4

24VDC
OSSD1_A
ovDC
0SsSD1_B
N.O.
CONTACTO ABIERTO CERRADO ABIERTO
—l12ms ~——l1zms
Figura 17

? En el caso de conexién de un médulo relé, el tiempo de respuesta de la salida OSSD, debe ser incrementado de 12ms.
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CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS GENERALES DEL SISTEMA

Parametros de seguridad del sistema

| Parametro | valor |[ Norma de referencia
‘ PFHy H Consulte las tablas de datos técnicos para cada médulo ‘
| SFF |[ Consulte las tablas de datos técnicos para cada médulo |
| SIL I3 \
| SIL |[ 1(MOS8y MOS16) || EN 61508:2010
| SFF I[ 99,8% |
| HFT |1 |
| safety standard |[ Type B |
| SILCL I3 | EN 62061:2021 |
| Type || 4 || EN IEC 61496-1:2020 |
| PL e |
| PL |[ ¢ (MOS8 y MOS16) |
Deayg | High [ = ISO 13849-1:2015
| MTTFd (afios) [130...100 | EN 62061:2021
| Categoria [ 4 |
Tampode | o0
| Nivel de contaminacion || 2

Datos generales

Numero max. de entradas

128

Numero max. de salidas OSSD de seguridad

16 (MOSAIC M1) 32 (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Nimero max. de salidas de indicacion

32 (MOSAIC M1) 48 (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Niumero max. de moédulos secundarios (excluyendo MR2-
MR4-MR8)

14

Numero max. de médulos secundarios del mismo tipo
(excluyendo MR2-MR4-MR8)

4

Tension nominal

24VDC + 20% / PELV, Clase de Proteccion lll;
UL: Alimentacion en Clase 2 (LVLE)

Categoria de sobretension

ENTRADAS digitales

PNP activo alto (EN 61131-2) - Max. resistencia aplicable 1,2kQ

0OSSD (MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM,
MI802, MI804, MO2, MO4, MOA4L)

PNP activo alto - 400mA@24VDC max. (cada OSSD)

OSSD (MO4LHCS8)

PNP activo alto - 2A@24VDC max. (cada OSSD)

Salidas de relé (MR2, MR4, MOR4, MOR4S8)

6A max@240VAC max. (cada relé)

OUTPUT SIL 1/PL ¢
(MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI802, MI804,
MO2, MO4, MO4L, MOR4S8, MO4LHCS8, MOS8, MOS16)

PNP activo alto - 100mA@24VDC max.

| MOSAIC M1 | 106..126  + Tilrro_Input |
oo d MOSAIC M1 | MOSAICM1 +1Slave || 11,8..26,5 + Tfiltro_input |
t

1empo de respuesta (ms) | MOSAIC M1 +2Slaves || 12,8..28,7  + Tfilro_input |

I:I'je dato dezer;degle los siguieln;es pardmetros: ‘ MOSAIC M1 + 3 Slaves H 13,9...30,8 + Tfiltro_Input ‘
Numero de los Slaves instalados -

2) Neimero de los Operadoree | MOSAIC M1 + 4 Slaves || 15..33  + Tfilro_Input |

3) Niimero de las salidas OSSD | MOSAIC M1 +5 Slaves || 16..35  + Tfiltro_Input |

Para conocer el tiempo de respuesta correcto, consultar el ’ 2O (G 1A 2 (6 SIETED H 17..37,3 _* Tfilro_Input ‘

tiempo calculado por el software MSD (ver Impresion del ] MOSAIC M1 + 7 Slaves H 18,2...39,5 + Tfiltro_Input ‘

informe) [ MOSAICM1 + 8Slaves || 19,3..41,7  + Tfiltro_input |

Failure Response time MOSAIC M1 (ms) | MOSAIC M1 +9Slaves || 20,4..43,8  + Tfiltro_Input |
+ Tfj

Ese dato coincide con el tiempo de respuesta, a excepcion de ‘ ol (G 1A b | SIETED H 21,5...46 filtro_Input ‘

los médulos MV con interfaz Encoder/Proximity, en cuyo ‘ MOSAIC M1 + 11 Slaves H 22,5..48,1  + Tfiltro_Input ‘

caso es de 2s. | MOSAIC M1 + 12 Slaves || 23,6..50,3  + Tfiltro_lnput |

| MOSAIC M1 + 13 Slaves || 24,7..52,5  + Tfiltro_Input |

| MOSAIC M1 + 14 Slaves || 25,8..54,6  + Tfilro_input |
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| MOSAIC M1S || 12,75..14,75 + Tfiltro_Input |

) | MOSAIC M1S + 1 Slave || 13,83..37,84 + Tfiltro_Input |
Tiempo de respuesta MOSAIC M1S (ms) | MOSAIC M1S + 2 Slaves [ 14,01..40,00 _+ Thiltro_lnput |
Ese dato depende de los siguientes pardmetros: | MOSAIC MIS + 3 Slaves [ 15,99..42,16 + Tfiltro_Input_|
1) Niimero de los Slaves instalados | MOSAIC M1S + 4 Slaves || 17,07..44,32 + Tfiltro_Input |
2) Nimero de los Operadores [ MOSAIC MTS + 5 Slaves [ 18,15...46,48 + Tfiltro_Input |
3) Numero de las salidas O3SD | MOSAIC M1S + 6 Slaves [ 19,23...48,64 + Tfiltro_Input |
Para conocer el tiempo de respuesta correcto, consultar el || MOSAIC M1S + 7 Slaves | 20,31...50,80 + Tfiltro_Input |
tiempo calculado por el software MSD (ver Impresién del || MOSAIC M1S + 8 Slaves | 21,39..52,96 + Tfiltro_Input |
informe) [ MOSAIC M1S + 9 Slaves |[ 22,47..55,12 + Tfiltro_Input__|
Failure Response time MOSAIC M1$ (ms) | MOSAIC M1S + 10 Slaves || 23,55..57,28 + Tfiltro_Input |
| MOSAIC M1S + 11 Slaves || 24,63..59,44 + Tfiltro_Input |

Ese dato coincide con el tiempo de respuesta, a excepcion [ MOSAIC M1S + 12 Slaves |[ 25,71...61,60 + Tfiltro_Input__|
de los médul(;s Agv con interfaz Encoder/Proximity, en [ MOSAIC M1S + 13 Slaves | 26,79...63,76 + Tfiltro_Input__|
oo e ge s | MOSAIC M1S + 14 Slaves | 27,87..6592  +Tfiltro_input |
| MOSAIC M15 COM |[ 13,95..19,95  + Tfiltro_Input |

) [ MOSAIC M1S COM + 1 Slave |[ 15,03..40,16  + Tfiltro_Input |
Tiempo de respuesta MOSAIC M15 COM (ms) [ MOSAICMIS COM + 2 Slaves || 16,11...42,32 __ + Thiltro_lnput_|
Ese dato depende de los siguientes pardmetros: | MOSAIC M1S COM +3Slaves || 17,19...44,48  + Tfiltro_Input |
1) Niimero de los Slaves instalados | MOSAIC M1S COM + 4 Slaves || 18,27...46,64  + Tiltro_Input |
';j xéme“’ Ze ;05 Oﬁ?;ﬂdgse;D [ MOSAIC M1S COM + 5 Slaves || 19,35...48,80  + Tfiltro_Input |
umero de as salidas | MOSAIC M15 COM + 6 Slaves || 20,43...50,96 __+ Tfiltro_lnput |
Para conocer el tiempo de respuesta correcto, consultar el || MOSAICM1S COM + 7 Slaves || 21,51...53,12 + Tfiltro_Input |
tiempo calculado por el software MSD (ver Impresién del || MOSAIC M1S COM + 8 Slaves || 22,59...55,28  + Tfiltro_Input |
informe) | MOSAIC M1S COM + 9 Slaves || 23,67..57,44  + Tfiltro_input |
Failure Response time MOSAIC M1S COM (ms) | MOSAIC M1S COM + 10 Slaves || 24,75...59,60  + Tfiltro_Input |
| MOSAIC M1S COM + 11 Slaves || 25,83...61,76  + Tfiltro_Input |

Ese dato coincide con el tiempo de respuesta, a excepcion || MOSAIC M1S COM + 12 Slaves || 26,91...63,92  + Tfiltro_Input |
fﬁy’gscg”s‘;dgs"ge"g‘;w” interfaz Encoder/Proximity, en MOSAIC M1S COM + 13 Slaves || 27,99...66,08 _ + Tfiltro_input |
‘ MOSAIC M1S COM + 14 Slaves H 29,07...68,24 4+ Tfiltro_Input ‘

Conexiéon MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM -> médulos

Bus propietario ReeR de 5 polos (MSC)

| Seccion de los cables de conexion | 0,5...2,5 mm? |
| Longitud maxima de las conexiones | 100 m |
| Temperatura de funcionamiento | -10...55°C |
| Max temperatura ambiente | 55°C |
| Temperatura de almacenamiento | -20...85°C |
| Humedad relativa | 10%...95% |
| Max. altura (sobre el nivel del mar) | 2000m |

Resistencia a las vibraciones
(EN 61496-1 / class 5M1)

+/- 1.5mm (9...200 Hz)

Resistencia al impacto (EN 61496 1/ class 3M4)

15 g (6 ms semisinusoidal)

= Tiltro_Input = tiempo max. de filtracién entre los configurados en las entradas del proyecto (consultar el apartado
"ENTRADAS).
Caja
L Cubierta para piezas electrénicas max. 24 polos,
Descripcion o s s
con gancho metalico de fijacion
‘ Material de la caja H Poliamida \
\ Grado de proteccion de la caja H IP 20 \
Grado de proteccion del tablero de 1P 2X

bornes

\ Fijacion H

Acoplamiento rapido en barra segun la norma EN 60715

Tamano (axax f)

108 x 22,5 x 114,5
108 x 45 x 114,5 (MOSAIC M1S COM)
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Modulo MOSAIC M1

| PFHg (IEC 61508:2010) [ 6.85E-9

| SFF | 99,8%

| Tension nominal | 24 VDC + 20%
‘ Potencia disipada H 3W max.

‘ Habilitacion médulo (n°/descripcion)

2 / PNP activo alto "tipo B" segun EN 61131-2

‘ ENTRADAS digitales (n’/descripcion)

8 / PNP activo alto segiin EN 61131-2

ENTRADAS FBK/RESTART
(n°/descripcion)

2 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o
Manual con pulsador de RESTART

‘ SALIDAS Prueba (n’/descripcion)

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

‘ SALIDAS de indicacion (n"/descripcion)

2 / programables - PNP activo alto

0OSSD (n°/descripcion)

2 parejas / Salidas estaticas de seguridad PNP activo alto
400mA@24VDC max. Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24l)

‘ Ranura para tarjeta MCM

presente

‘ Conexion con el PC

USB 2.0 (alta velocidad) - Longitud max. del cable: 3 m

‘ Conexion con los médulos secundarios

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulo MOSAIC M15S

| PFHd (IEC 61508:2010)

1,44E-8

| SFF

99,7%

‘ Tension nominal

24 VDC + 20%

‘ Potencia disipada

3W max

‘ INPUTS digitales (n"/descripcion)

8 / PNP activo alto segiin EN 61131-2

INPUTS FBK/RESTART (n°/descripcion)

Hasta 4 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o
Manual con pulsador de reinicio RESTART

‘ OUTPUTS Prueba (n’/descripcion)

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

‘ OUTPUTS digitales (n"/descripcion)

Hasta 4 / programables - PNP activo alto

OSSD (n°/descripcion)

4 canales individuales (o 2 canales dobles), cat.4
400mA@24VDC max - Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24l)

‘ Ranura para tarjeta MCM

presente ‘

‘ Conexion con el PC

USB-C 2.0 (alta velocidad) - Longitud max. cable: 3m ‘

‘ Conexion con los médulos secundarios

a través de bus propietario 5 vias MSC ‘
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Modulo MOSAIC M1S COM

| PFHg (IEC 61508:2010) | 2,89E-08

| SFF | 99,4%

‘ Tension nominal H 24 VDC £ 20%
‘ Potencia disipada H 4W max

‘ INPUTS digitales (n°/descripcion)

8 / PNP activo alto segun EN 61131-2

INPUTS PBK/RESTART (n°/descripcion)

Hasta 4 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o

Manual con pulsador de reinicio RESTART

‘ OUTPUTS Prueba (n’/descripcion)

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

| OUTPUT SIL 1/PL c (n/descripcion)

Hasta 4 / programables - PNP activo alto

0OSSD (n°/descripcion)

4 canales individuales (o 2 canales dobles), cat.4
400mA@24VDC max - Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24I)

‘ Ranura para tarjeta MCM

presente

‘ Conexion con el PC a través de USB

USB-C 2.0 (alta velocidad) - Longitud max. del cable: 3m

‘ Conexién con el PC a través de LAN

Conexion Ethernet (10/100 Mbits)

Categoria de los cables de conexion
Ethernet

Cat5 o superior

cables de conexién

Conexion Ethernet longitud maxima de los

100 m

Protocolo fieldbus admitido

EtherNet/IP - MODBUS/TCP - PROFINET - EtherCAT

Conexién con los modulos secundarios

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulo MI8O2

ENTRADAS digitales (n’/descripcion)

8 / PNP activo alto (seguin EN 61131-2)

' PFH (IEC 61508:2010) [ 5,67E-0 |
| SFF | 99,8% |
‘ Tension nominal H 24 VDC + 20% ‘
Potencia disipada H 3W max. ‘

|

ENTRADAS PBK/RESTART (n’/descripcién)

2 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o Manual

con pulsador de reinicio (RESTART)

SALIDAS Prueba (n°/descripcién)

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

SALIDAS de indicacion (n°/descripcion)

2 / programables - PNP activo alto

0OSSD (n’/descripcion)

2 parejas / Salidas estaticas de seguridad:
PNP activo alto - 400mA@24VDC max.

Conexiéon con MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC
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Modulo MI80O4

INPUTS digitales (n°/descripcion) H

| PFH (IEC 61508:2010) | 1,32E-8 |
| SFF | 99,7% |
‘ Tensiéon nominal H 24 VDC + 20% ‘
Potencia disipada H 3W max ‘

|

8 / PNP activo alto (segun EN 61131-2)

ENTRADAS PBK/RESTART (n°/descripcion)

hasta 4 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico o
Manual con pulsador de reinicio (RESTART)

OUTPUTS Prueba (n°/descripcion) H

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas ‘

OUTPUT de indicacion (n°/descripcion) H

4 / programables - PNP activo alto ‘

0OSSD (n°/descripcion)

4 canales individuales (o 2 canales dobles), cat. 4: PNP activo alto,
400mA@24VDC max - Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24l)

Conexién con MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulos MI8 - MI16

(n°’/descripcion) ‘

PNP activo alto segin EN 61131-2

‘ SALIDAS Prueba (n°/descripcion) H

| Modelo | mI8 MI16 |
| PFHg (IEC 61508:2010) [ 4,46E-9 4,93E-9 |
| SFF | 99,7% 99,8% |
‘ Tensiéon nominal H 24 VDC £ 20% ‘
‘ Potencia disipada H 3W max. ‘
ENTRADAS digitales | 8 16

|

4 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

Conexiéon con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulos MI12T8

(n°/descripcién) ‘

PNP activo alto segun EN 61131-2

‘ SALIDAS Prueba (n"/descripcion) H

' PFHg (IEC 61508:2010) [ 5,60E-9 |
| SFF I 99,7% |
‘ Tensiéon nominal H 24 VDC + 20% ‘
‘ Potencia disipada H 3W max. ‘
ENTRADAS digitales | 12

|

8 / para control de cortocircuitos - sobrecargas

Conexion con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC
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Modulos MOZ2 - MO4

| Modelo | MO2 MO4
| PFHd (IEC 61508:2010) | 4,08E-9 5,83E-9
| SFF | 99,8% 99,8%

Tensiéon nominal H

24 VDC + 20%

Potencia disipada H

3W max

INPUT FBK/RESTART
(n°/descripcion)

2 -4 / Control EDM / Funcionamiento automatico
o manual posible con comando de RESTART

SALIDAS SIL 1/PL c ‘
(n°/descripcion) ‘

2 4
programables - PNP activo alto

0OSSD (n°/descripcion)

2 4
Salidas estaticas de seguridad: PNP activo alto

400mA@24VDC max - Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24I)

Conexiéon con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulo MO4L

| PFHd (IEC 61508:2010)

1,11E-8

| SFF

99,7%

‘ Tension nominal

24 VDC + 20%

Potencia disipada

3W max.

ENTRADAS PBK/RESTART (n’/descripcion)

hasta 4 / Control EDM / posible funcionamiento Automatico

o Manual con pulsador de reinicio (RESTART)

SALIDA de senalizacion (n°/descripcion)

4 / programables - PNP activo alto

0OSSD (n°/descripcion)

4 canales individuales (o 2 canales dobles), cat. 4:
PNP activo alto - 400mA@24VDC max.

Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24l)

Conexiéon a MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC

Modulos MOS8 - MOS16

SALIDAS de indicaciéon (n"/descripcion)

| Modelo | MOS8 MOS16 |
| PFHg (IEC 61508:2010) | 4,44E-9 | 6,61E-9 |
| SFF [ 99,6% I 99,6% |
\ Tensién nominal H 24 VDC + 20% \
| Potencia disipada | 3W max. |
\ 8 16 \

|

programables - PNP activo alto

Conexion a MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC
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Modulos MR2 - MR4 - MR8

| Modelo I MR2 MR4 | MR8 |
| Tensién nominal [ 24 VDC + 20% |
| Potencia disipada | 3W max. |
\ Tensidon de conmutacion H 240 VAC \
| Corriente de conmutacién [ 6 A méx. |
| Contactos N.A. | 2NA.+1N.C. 4NA.+2N.C. | 8NA.+4NC. |
| Contactos de RESPUESTA | 1 2 | 4 |
\ Tiempo de respuesta H 12 ms \
| Duracién mecanica de los contactos || >20 x 10° |

Conexién con un maédulo de salida

En tablero de bornes delantero
(ninguna conexién a través de bus MSC)

MR2 - MR4 - MR8: DATOS TECNICOS SOBRE LA SEGURIDAD

CONEXION DE RESPUESTA ACTIVA CONEXION DE RESPUESTA NO ACTIVA
PFHd SFF MTTFd DCavg PFHd SFF MTTFd DCavg

3,09E-10 | 99,6% 2335,94 | 98,9% | tcyclel 9,46E-10 | 60% 2335,93 0 teyclel

8,53E-11 | 99,7% 24453,47 | 97,7% | tcycle2 DC13 (2A) 1,086-10 | 87% 24453,47 0 teycle2 DC13 (2A)

6,63E-11 | 99,8% 126678,49 | 92,5% | tcycle3 6,75E-11 | 97% 126678,5 0 teycle3

8,23E-09 | 99,5% 70,99 | 99,0% | tcyclel 4,60E-07 | 50% 70,99 0 teyclel

7,42E-10 | 99,5% 848,16 | 99,0% | tcycle2 AC15 (3A) 4,49E-09 | 54% 848,15 0 teycle2 AC15 (3A)

1,07E-10 | 99,7% 12653,85 | 98,4% | tcycle3 1,61E-10 | 79% 12653,85 0 teycle3

3,32E-09 | 99,5% 177,38 | 99,0% | tcyclel 7,75E-08 | 51% 177,37 0 teyclel

3,36E-10 | 99,6% 2105,14 | 98,9% | tcycle2 AC15 (1A) 1,09E-09 | 60% 2105,14 0 tcycle2 AC15 (1A)

8,19E-11 | 99,7% 28549,13 | 97,5% | tcycle3 1,00E-10 | 88% 28549,13 0 teycle3
tcyclel: 300s (1 conmutacion cada 5 minutos)
tcycle2: 3600s (1 conmutacion cada hora)
tcycle3: 1 conmutacion cada dia
(PFHd de acuerdo con IEC61508, MTTFd e DCavg de acuerdo con 1ISO13849-1)
Modulo MOR4 - MOR4S8
| Médulo | MOR4 | MOR4S8 |
| PFH, (IEC 61508:2010) | 2,72E-9 | 1,30E-8 |
| SFF | 99,9% | 99,7% |
‘ Tension nominal H 24VDC + 20% ‘
| Potencia disipada | 3W max. |
| Tension de conmutacion | 240 VAC |
| Corriente de conmutacion | 6A max. |
| Contactos N.A. | 4 |

ENTRADA FBK/RESTART
(n°/descripcion)

4 / Control EDM / posible funcionamiento
Automatico o Manual con boton de RESTART

SALIDAS digitales (n’/descripcion)

c H 8 / programables - PNP activo alto

Tiempo de respuesta

12ms

Duracion mecanica contactos

> 40 x 10°

Conexidn para usuario

En tablero de bornes

Conexiéon con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Mediante bus MSC
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Modulo MO4LHCS8

[ Corriente salidas OSSD I

2A max. por canal *

[PFH, (IEC 61508:2010) | 8,56E-9 \
| SFF I 99,7% \
| Tensién nominal I 24VDC * 20% \
| Potencia disipada max. || 4W max. \

|

Numero de salidas de seguridad (OSSD)

4 canales individuales (o 2 canales dobles), cat. 4
Interfaz tipo C clase 3 (ZVEI CB24I)

INPUT FBK/RESTART (N.°/descripcion)

4 / control EDM / funcionamiento automatico
o manual con botén de Restart

| OUTPUTS digitales (N.°/ descripcidn) |

8 / Salidas programables / PNP activo alto

| Tiempo de respuesta I

12ms

Conexion con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

A través de bus propietario 5 vias MSC

interponiendo un conector MSC.

=P Si utiliza MO4LHCSS8 con corriente de salida >500mA, separelo de los médulos adyacentes

Modulos MVO - MV - MV2

Condicion . .

(->BLOQUES FUNCIONALES TIPO CONTROL Overspeed Stand still Window speed
VELOCIDAD)

 Safe state | Overspeed | NO Stand still | Out of Window speed |
Modelo | MVO | MV1 | MV2

[PFH, | 7,48E-9 | - l -

[PFH, (TTL) | - | 8,58E-9 (MV1T) [ 9,68E-9 (MV2T)

[PFH4 (sin/cos) | -

| 9,43E-9 (MV1S) | 1,14E-8 (MV2S)

[PFH4 (HTL24) | -

| 8,20E-9 (MV1H) | 8,92E-9 (MV2H)

[PFH, (TTL internal power supply) || -

| 9,32E-9 (MV1TB) I 1,12E-8 (MV2TB)

[SFF (todos los modelos) | 99,7%
[Tension nominal | 24VDC * 20%
[Potencia disipada max || 3W

Impedancia de entrada -

120 ohm (Modelos MV1S - MV2S)

120 ohm (Modelos MV1T - MV1TB / MV2T - MV2TB)

Interfaz codificador =

TTL (Modelos MV1T - MVITB / MV2T - MV2TB)
HTL (Modelos MV1H - MV2H)
sen/cos (Modelos MV1S - MV2S)

[Conexiones codificador | -

| RJ45

Senales de entrada codificador
aisladas eléctricamente segun la -
norma EN 61800-5

Tension de aislamiento nominal 250V
Categoria de sobretension Il
Tensién impulsiva nominal 4,00kV

[Nimero max. codificador | -

| 1 I 2

[Frecuencia max. codificador | -

| 500KHz (HTL: 300KHz)

Gama umbral
configurable encoder

1Hz...450KHz

[Categoria de proximity |

PNP/NPN - 3/4 cables

[Conexiones proximity I

Tablero de bornes

Gama umbral

. - 1Hz...4KHz
configurable proximity
[Nimero max. proximity | 2 \
[Frecuencia max. proximity | 5KHz \
[Niimero max. ejes | 2 \
Gap frecuencia
stand-still/overspeed >10Hz
Gap minimo entre umbrales S5%

(con niim. umbrales >1)

Conexion con MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM

Mediante bus MSC
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Modulo MA2/MA4

Modulo | MA2 | MA4
PFHd (IEC 61508:2010) | 9,54E-9 | 1,53E-8
SFF | 99,5% |

Tensiéon nominal

24 VDC + 20% |

24 VDC + 20%

Potencia disipada max.

3W |

|
|
99,5% |
|
5W |

Numero de canales / descripcion

2 / completamente aislados (500 VDC). || 4 / completamente aislados (500 VDC).
Se puede configurar cada canal como Se puede configurar cada canal como
entrada de tension o corriente

entrada de tensién o corriente

Sensor de Corriente

corriente detectable)

| Intervalo | 4...20 mA (0-20 mA) |
‘ Numero bit conversion H 16 ‘
Resolucion (minima variacion de 381 nA

Sample rate (muestras al segundo)

Seleccionable por el usuario. Valores que se pueden seleccionar:
2.5,5,10, 16,6, 20, 50, 60, 100, 200, 400, 800, 1000, 2000, 4000

Resistencia de conversion en

tension detectable)

entrada 200 O
‘ Maxima corriente admitida H 23 mA ‘
‘ Sensores de Tension ‘
‘ Intervalo H 0...10 VDC ‘
‘ Numero bit conversion H 16 ‘
Resolucion (minima variacion de 152 uV

Sample rate

Seleccionable por el usuario. Valores que se pueden seleccionar:
2,5,5,10, 16,6, 20, 50, 60, 100, 200, 400, 800, 1000, 2000, 4000

‘ Resistencia de entrada

250 kOhm

Diagndstica/Recovery

Deteccion de consumo anémalo
alimentador sensor (si el sensor
absorbe mas de 30 mA)

SI, proteccién activa.
Cuando se detecta esta condicion, la alimentacion del canal con la anomalia se
desconecta por un segundo para luego reactivarla y verificar si la anomalia
persiste. El ciclo contintia hasta que la anomalia no desaparece.

Deteccion de corriente/tension
excesiva de entrada

SI, proteccién activa.
Cuando se detecta esta condicion, la alimentacion del canal con la anomalia se
desconecta por un segundo para luego reactivarla y verificar si la anomalia
persiste. El ciclo contintia hasta que la anomalia no desaparece.

Deteccion cable desconectado

SI

Deteccion valor leido superior al
umbral/inferior al umbral

SI

Conexion con MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM

a través de bus propietario 5 vias MSC

Espaiiol
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DIMENSIONES MECANICAS

99 mm

114.5 mm

D

D
D

108 mm

Figura 18 - MOSAIC M1, MOSAIC M1S y Médulos Secundarios

99 mm

108 mm

[

T

45 mm

Figura 19 -

MOSAIC M1S COM y MR8

114.5 mm
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

LED DE SENAL (Funcionamiento normal)
Modulo master MOSAIC M1 (Figura 20)

LED
O O O O SIGNIFICADO RUN IN FAIL | EXT FAIL COM ENA IN1...8 0SSD1/2 CLEAR1/2 | STATUS1/2
VERDE ROJO ROJO NARANJA AZUL AMARILLO | ROJO/VERDE | AMARILLO | AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON ON Rojo ON ON
MCM detectada OFF OFF OFF ON ON OFF Rojo OFF OFF
— (max. 1s) (max. 1s)
Q EER Carga/escritura esquema 5 5 .
RON RUN de/en la tarjeta MCM OFF OFF OFF parpadeos parpadeos OFF Rojo OFF OFF
5] - P
N EXT MSD requiere conexion: OFF OFF OFF Parpadeante OFF OFF Rojo OFF OFF
FALE @MW configuracion interna ausente lento
CS,M EﬂA MSD requiere conexion: (presencia de
VN T moédulo slave no previsto o nimero de Parpadeante .
_MOSAIC M1 nodo no correcto) OFF OFF OFF rapido OFF OFF Rojo OFF OFF
WL P (=>Composicion del sistema)
3 4 MSD requiere conexion: (médulos
" m
. 6 esclavos que no estan presentes o no Parrpéac:ginte OFF OFF Parféaciginte OFF OFF Rojo OFF OFF
r r activos) (=> Composicion del sistema ) P P
L2 MSD conectado, MOSAIC M1 detenido OFF OFF OFF ON OFF OFF Rojo OFF OFF
y Tabla 27 - visualizacion inicial
1
OSSO
2
CLEARF1 r LED
STATUSI'l rg SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1...8 ENA 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AZUL ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
MRS (I\zg;AIC M1
FUNCIONAMIENTO ON OFF OFF conectado con Condicion ENTRADA ON ON
NORMAL func. OK el PC: OFF=de MASTER_ENABLE1 ROJO con en espera de
lo cor‘1trario y MASTER_ENABLE2 salida OFF RESTART Condicion
ON ON activos SALIDA
. = 5 VERDE con Parpadeante
cCcce ANOMALIA conexion | MOSAIC M1 Parpadeante slo el , P
numero de la OFF salida ON NINGUNA
EXTERNA ON OFF extgrna conectado con ENTRADA con la de lo contrario respuesta
Figura 20 - DETECTADA erronea el PC, OFF=de » 2
. conexion errénea
MOSAIC M1 detectada lo contrario
Tabla 28 - visualizacion dindmica
58
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Moédulo master MOSAIC M1S (Figura 21)

LED
O O O O SIGNIFICADO RUN IN FAIL | EXT FAIL COM ENA IN1...8 0SSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA AZUL AMARILLO | ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON ON Rojo ON
T MCM detectada OFF OFF OFF ON ON OFF Rojo OFF
(max. 1s) (max. 1s)
ERONEER@N Carga/escritura esquema OFF OFF OFF 5 5 OFF Roio OFF
[ [ de/en tarjeta MCM parpadeos parpadeos )
IN  EXT : s
MSD requiere conexion:
FAIL W | |
0Bk configuracién interna no OFF OFF OFF Par?:gf;”te OFF OFF Rojo OFF
mo. presente
MOSAIC M1S MSD requiere conexién: (presencia
1 2 de médulo slave no previsto o Parpadeante .
'N'; '; numero nodo no correcto) OFF OFF OFF rapido OFF OFF Rojo OFF
I m (=>Composicion del sistema)
A MSD requiere conexion:
@ r7_ 8 (maddulos slave ausentes o no Parplad_eante OFF OFF Parplac!eante OFF OFF Rojo OFF
4 preparados) rapido rapido
7 ) r“ rz‘ (=>Composicion del sistema)
=4 0ssD
Aom MoD canectado, MOSAIC M1 OFF OFF OFF ON OFF OFF Rojo OFF
7 . etenido
A . L
ro/Fek 2 A Tabla 29 - vista inicial
mMOSA:C LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1...8 ENA 0SsSD1..4 STATUS/RST/FBK]1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AZUL ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
ON = M35A||C MI1S g « Sefial de estado
FUNCIONAMIENTO OFF conectado al PC Condicion ROJO con salida OFF VERDE programada como
C 6 C 6 NORMAL ON OFF func. OK OFF=en caso INPUT con salida ON STATUS: Condicidon
. contrario AMARILLO en espera de SALIDA
Figura 21 - ON ~
MOSAIC M1S ) ol ON = MOSAIC M15S Parpadeante _RESTART + Sefial de estado
DETECCION DE se detectd = paue Amarillo parpadeante programada como
ANOMALIA ON OFF conexioén conectado al PC solo el numero con respuesta incoherente FBK/RST: Condiciéon
EXTERNA externa | OFF=en caso del INPUT con 1a (si se pide) ENTRADA
errénea contrario conexion erronea

Tabla 30 - visualizacion dindmica
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Moédulo master MOSAIC M1S COM (Figura 21)

LED
RUN IN FAIL EXT FAIL COM ENA IN1...8 0SsD1..4 STATUS/RST/FBK
SIGNIFICADO 1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA AZUL | AMARILLO | ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON ON Rojo ON
cccc
MCM detectada OFF OFF OFF ON ON OFF Rojo OFF
(max. 1s) (max. 1s)
Carga/escritura esquema 5 5 .
. de/en tarjeta MCM OFF OFF OFF parpadeos | parpadeos OFF Rojo OFF
| QREER MSD requiere conexion:
on Rk configuracién interna no OFF OFF OFF Pa”l’adea”te OFF OFF Rojo OFF
ON' RUl ento
presente
IN EXT NS
el Ll b MSD requiere conexion:
COM ENA MS . -
oW [ (presencia de médulo slave no Parpadeante
MOSAIC M1S COM previsto o nimero nodo no OFF OFF OFF Fé ido OFF OFF Rojo OFF
1 2 correcto) (=>Composicion del P
'"'; '; ] sistema)
’; : MSD requiere conexion:
= " i (maddulos slave ausentes o no ParplaC?eante OFF OFF Parplac_leante OFF OFF Rojo OFF
g & o preparados) rapido rapido
‘ |‘ 1 2 (=>Composicion del sistema)
e ™ LAl
30550, | MSD conectado, MOSAIC M1 .
.—1‘ rzq detenido OFF OFF OFF ON OFF OFF Rojo OFF
" = .
STATUS/ | MOSAIC M1S COM nueva Parpadeo rapido .
e o carga de bus de campo OFF OFF OFF alternativamente OFF Rojo OFF
|MOsA:C Tabla 31 - vista inicial
LED
cece SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1..8 ENA 0SSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AZUL ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
Figura 22 - ON = MOSAIC M1S e Sefial de estado
MOSAIC M1S COM FUNCIONAMIENTO ON OFF OFF conectado al PC Condicion ROJO con salida OFF programada como
NORMAL func. OK | OFF=en caso INPUT VERDE con salida ON STATUS: Condicién
contrario AMARILLO en espera de SALIDA
6 ON _ Parpadeante ON . RESTART ¢ Sefal de estado
b= DETECCION DE se detecto ?Oﬁgcgggillcpl\cﬂs solo el nimero Amarillo parpadeante programada como
a ANOMALIA ON OFF conexion | qee” o del INPUT con la ~ conrespuesta FBK/RST: Condicion
n EXTERNA externa t_ . conexion incoherente (Sl se plde) ENTRADA
L errénea | contrario errénea
Tabla 32 - visualizacién dindmica
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MOSAIC M1S COM indicadores LED especificos del bus de campo

LED EtherCAT
LED COLOR ESTADO SIGNIFICADO
annnl OFF O OFF INIT: El dispositivo se encuentra en estado INIT
| ‘ MS (Rojo/Verde) VERDE ¥  Parpadeante (2,5Hz)  PRE-OPERATIONAL: El dispositivo se encuentra en estado PRE-OPERATIONAL
L| EReER "RUN STATUS"  VERDE ¥ Parpadeo individual SAFE-OPERATIONAL: El dispositivo se encuentra en estado SAFE-OPERATIONAL
e VERDE® ON OPERATIONAL: El dispositivo se encuentra en estado OPERATIONAL
R OFE O OFF NO !ERROR: La comunicacién EtherCAT del dispositivo esta en condiciones de
wt 2 funcionar.
L ' Parpadeante INVALID CONFIGURATION: error de configuracion general.
T ) ROJO #* Posible motivo: El cambio de estado ordenado por el master es imposible
amf. — (2,5 Hz) debido a las configuraciones del registro o del objeto.
.- I NS (Rojo/Verde) LOCAL ERROR: la aplicacion del dispositivo slave ha cambiado el estado
e 2 " " EtherCAT de forma auténoma.
_ N ERROR STATUS ROJO * ,Pa r.pédeo Posible motivo 1: se produjo un timeout del watchdog del host.
maOsA:C |nd|v|dua| o o o o . s o oo sy
| | Posible motivo 2: error de sincronizacion, el dispositivo entra automaticamente
en Safe-Operational.
— APPLICATION WATCHDOG TIMEOUT: Se produjo un timeout del watchdog de
Doble L
ROJO * la aplicacién.
parpadeo Posible motivo: Timeout del watchdog del Sync Manager.
Tabla 33
Explicacion del estado de los LEDs
ESTADO SIGNIFICADO
Parpadeante (2,5 Hz) El indicador se enciende y se apaga con una frecuencia de 2,5 Hz: "on" durante 200 ms, seguido de "OFF" durante
200 ms.
Parpadeo individual El indicador muestra un breve destello (200 ms) seguido de una larga fase de "OFF" (1.000 ms).

Doble parpadeo

El indicador muestra una secuencia de dos parpadeos breves (de 200 ms cada uno), separados por una breve fase de
"OFF" (200 ms). La secuencia termina con una fase larga de "OFF" (1.000 ms).

Tabla 34
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

LED EtherNET/IP

LED COLOR ESTADO SIGNIFICADO
anna VERDE ® ON DEVICE OPERATIONAL: El dispositivo funciona correctamente
‘ | VERDE # Parpadeante (1 Hz) STANDBY: El dispositivo no esta configurado
|| @REER SELF-TEST: El dispositivo esta ejecutando la prueba de encendido. La secuencia de prueba
LR del indicador de estado del modulo se produce antes de la secuencia de prueba del
“'EO:M EEA s L indicador de estado de la red, segun la secuencia indicada a continuacion:
M1S COM e LED de estado de la red apagado.
T 2 VERDE % / : .
LIS Parpadeante e El LED de estado del mdédulo se pone verde durante unos 250 ms, se pone rojo
P ROJO * / .
P VERDE % Verde/Rojo/Verde durante unos 250 ms, y se pone nuevamente verde (y conserva este estado hasta
f . B MS (Red/Green) gue se completa la prueba de encendido).
gossvg "MODULE STATUS" e El LED de estado de la red se pone verde durante unos 250 ms, se pone rojo
o om I durante unos 250 ms, y luego se apaga (y conserva este estado hasta que se
IR w completa la prueba de encendido).
MAJOR RECOVERABLE FAULT: El dispositivo detecté un error grave recuperable. Por
ROJO * Parpadeante (1 Hz) ejemplo, una configuracidn errénea o incoherente se puede considerar un error grave
recuperable.
ROJO ® ON MA!OR l.fl}lRECOVER/ABLE FAULT: .
El dispositivo detectd un error grave irrecuperable.
OFF O OFF NO POWER: El dispositivo esta apagado.
CONNECTED: Hay una direccion IP configurada, hay al menos una conexién CIP (cualquier
VERDE @ ON " " . S . . A
clase de transporte") establecida, y una conexién "propietario exclusivo" no ha caducado.
VERDE % Parpadeante (1 Hz) NO CONNECTIONS: HaY ,unf d|re.CC|or‘1 IP conflgtflrada, pero ninguna conexion CIP esta
establecida, y una conexién "propietario exclusivo" no ha caducado.
UEEE S g Parpadeante
MS (Red/Green) (I;(I?IJ:% * / VerZe/Rojo/OFF SELF-TEST: El dispositivo esta ejecutando la prueba durante el encendido.
"NODE STATUS" . . L. . .
CONNECTION TIMEOUT: Hay una direccidn IP configurada, y una conexién del "propietario
exclusivo" que tiene a este dispositivo como destino ha caducado.
1 - . .
ROIO ¥ Parpadeante (1 Hz) El indicador de estado de la red vuelve al verde fijo solo cuando todas las conexiones del
"propietario exclusivo" caducadas se han restablecido.
ROJO ©® ON DUPLICATE IP: El dispositivo detectd que su direccidn IP ya esta en uso.
OFF O OFF NO POWER: El dispositivo no tiene una direccidn IP (o esta apagado).
Tabla 35
62

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Explicacion del estado de los LEDs

ESTADO

SIGNIFICADO

Parpadeante (1 Hz)

El LED se enciende y se apaga con una frecuencia de 1 Hz: "on" durante 500 ms, seguido de "OFF" durante 500 ms.

Parpadeante El LED MS se enciende de color verde durante 250 ms, luego, de color rojo durante 250 ms, y luego, de color verde (hasta que se
verde/rojo/verde completa la prueba).
Parpadeante ElI LED NS se enciende de color verde durante 250 ms, luego, de color rojo durante 250 ms, y luego se apaga (hasta que se completa
verde/rojo /OFF la prueba).
Tabla 36
LED Modbus/TCP
pAoo LED COLOR ESTADO SIGNIFICADO
N \ CONNECTED: EI task OMB tiene una comunicacion.
o
. wl:l BIReeR VERDE ON Se ha establecido al menos una conexién TCP.
T MS (Red/Green)  VERDE #* Parpadeante (1 Hz) EIE?D:'OI:IVIOJ C(t),NFIGUREdD YET:, fi q
— TS o MODULE STATUS as estd preparado y aun no configurado.
" oa ' VERDE #* Parpadeante (5 Hz) WAITING FOR COMMUNICATION: el task OMB estd configurado.
f 5 ,,, OFF O OFF NOT READY: El task OMB no esta preparado.
WZ : ' OFF O OFF NO ERROR: Ningun error de comunicacién
- ,mDEF:E NS (Red/Green)
| | ERROR STATUS ROJO * Parpadeante (2 Hz, 25% on) SYSTEM ERROR: Error de sistema
ROJO © ON COMMUNICATION ERROR: Error de comunicacion activo

Tabla 37
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Explicacion del estado de los LEDs

ESTADO

SIGNIFICADO

Parpadeante (1 Hz)
Parpadeante (2 Hz, 25% on)
Parpadeante (5 Hz)

El indicador se enciende y se apaga con una frecuencia de 1 Hz: "on" durante 500 ms, seguido de "OFF" durante 500 ms.

El indicador se enciende y se apaga con una frecuencia de 2 Hz: "on" durante 125 ms, seguido de "OFF" durante 375 ms.

El indicador se enciende y se apaga con una frecuencia de 5 Hz: "on" durante 100 ms, seguido de "OFF" durante 100 ms.

Tabla 38
LED PROFINET
ool LED COLOR ESTADO SIGNIFICADO
u GREER ‘ OFF O OFF NO ERROR
oy T U MS (Red/Green) ROJO * Plailpa(i)eante El servicio de la sefial DCP se inicia mediante el bus
SN R "SYSTEM FAILURE" (1Hz,35) . N .
e F T - WATCHDQG TIMEOUT: canal, diagndstico genérico o extendido presente;
= ' error de sistema
f x g OFF O OFF NO ERROR: ausencia de errores
AR Parpadeante e :
st lﬁ NS (Red/Green) ROJO * (2 Hz) NO DATA EXCHANGE: ningun intercambio de datos
- mosm "BUS FAILURE" , . g 6n fis bai
\ ROIO ® ON NO CONFIGURATION: ninguna configuracion o conexion fisica a baja

velocidad; ausencia, ninguna conexidn fisica

Tabla 39

Explicacion del estado de los LEDs

ESTADO

SIGNIFICADO

El indicador se enciende y se apaga durante 3 segundos con una frecuencia de 1 Hz: "on" durante 500 ms, seguido de "OFF"
Parpadeante (1 Hz, 3 s)
durante 500 ms.
Parpadeante (2 Hz) El indicador se enciende y se apaga con una frecuencia de 2 Hz: "on" durante 250 ms, seguido de "OFF" durante 250 ms.
Tabla 40
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Mo6dulo MI8O2 (Figura 23)

cccce LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL INT...8 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON ROJO ON ON
Tabla 41 - visualizacion inicial
HREER
ON RUN
[ |
FAle E=T LED
SELI% é SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL INT..8 SEL 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
w VERDE ROJO ROJO AMARILLO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
1 2 OFF
INT™ r si el médulo espera la
[2 [4_ primera comunicacién
del MASTER OFF Condicion ENTRADA ROJO ON
E- con salida en espera de
7 8 PARPADEANTE M | bl OFF RESTART
O FUNCIONAMIENTO |si la configuracién no uestra la tabla Condicién
NORMAL requiere ENTRADA ni OFF ﬂ%‘gé -"SeE’I‘_"Z‘)'e]-" SALIDA
S SALIDA ON Parpadeante sélo el ~SELO/ VERDE Parpadeante
ossDE M ON conexioén arpacean ZS? e con NINGUNA
1 2 g . . externa TIAERD 13 L) salida ON respuesta
CLEART™ I si la configuracion erronea ENTRADA con la
1 2 requiere ENTRADA o conexion erronea
STATUS [~ r SALIDA detectada
mOsA:C Tabla 42 - visualizacion dindmica
ccecce
Figura 23 -
MI802
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ClCICIC

HREeER
ON RUN

[

IN  EXT

FAIL W |

0 1

SEL [
MI804

1 2

INI r

3 4

r r

5 6

I r

7 8

o r

1 2
[ A

3 4

[l N

1 2
status/” T
RST/FBKIE [4_
MOSA:C
ccce
Figura 24 -

MI8O4

Modulo MI804 (Figura 24)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...8 0OSSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO ROJO/VERDE/NARANJA AMARILLO
Accensione - TEST iniziale ON ON ON ON ON Rojo ON
Tabella 43 - visualizacion inicial
LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL IN1...8 SEL 0SSD1...4 STATUS/RST/FBKI1...4
VERDE ROJO ROJO AMARILLO NARANJA ROJO/VERDE/NARANJA AMARILLO
OFF
si el médulo espera
la primera
O Condicié
comunicacion del OFF oot ROJO con salida OFF
VERDE con salida ON
PARPADEANTE Muestra la tabla | AMARILLO en espera de L
FUNCIONAMIENTO : - ",
NORMAL si la configuracion OFF de las sefales RESTART CSG'CIJ'IPClIJ?I'n
no requiere NODE_SELO/1 Amarillo parpadeante
ENTRADA ni SALIDA ON NO hay respuesta si se
se detecté Parpadeante solo el requiere
ON - nimero del INPUT
si la configuracion conexion con la conexion
requiere ENTRADA o (AT errénea
SALIDA errénea

Tabella 44 - visualizacion dindmica
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Modulo MI8 (Figura 25)

LED
cecce SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL INT...8
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON
QREER Tabla 45 - visualizacion inicial
ON RUN
o
Al w EéT
G LED
ﬂﬁ‘% SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...8
] > VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
INT o OFF
2o si el médulo espera la primera o
SAC comunicacion del MASTER OFF Condicion ENTRADA
7 8 PARPADEANTE
I FUNCIONAMIENTO . - . . Muestra la tabla de las
NORMAL EH?;:SR‘J“.?X'LOIB [0 requiere OFF ON sefiales NODE_SELO/1
ni conexidn externa Parpadeante s6lo el nimero
ON ; de la ENTRADA con la
. ) L . erronea ., ,
Ell\ll_la}F{c:SZQOugict?SArequ|ere ey conexion erronea
; Tabla 46 - visualizacion dindmica
MOSA:C
ccce

Figura 25 - MI8
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Modulo MI12T8 (Figura 26)

Espaiiol

CCGCGC LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL INT...12
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON
QREER Tabla 47 - visualizacion inicial
ON  RUN
=
IN EXT
FAIL W |
0 1
SELE W
MI12T8 LED
|N|l rg SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL INT...12
,3 ,5 VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
56 OFF
m . , .
Z si el modulo espera la primera Condicién
LI comunicacion del MASTER OFF INPUT
9 10
[ PARPADEANTE Contiene la tabla
I E%T(C“;gEAMIENTO si la configuracion no pide INPUT o OFF de senales
OUTPUT ON NODE_SELO/1
ON se detecto Parpadeante solo el nimero del
si la configuracion pide INPUT o conexién externa INPUT con la conexién errénea
OUTPUT errénea
MOSAR:C
Tabla 48 - visualizacién dindmica
cCcce
Figura 26 -
MIT2T8
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Modulo MI16 (Figura 27)

cccc
LED
e — SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...16
MREER VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
o RN Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON ON
IN EXT
FALE W Tabla 49 - visualizacién inicial
SELI% é
MI16
nt P LED
[2 [4_ SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...16
lg lg VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
s OFF
5 5 si el m(_)dullq espera la primera OFF Condicion
R comunicacion del MASTER INPUT
11 12 .
ror PARPADEANTE Contiene la tabla
13 14 FUNCIONAMIENTO si la configuracion no pide INPUT o OFF de sefales
¥ m NORMAL OUTPUT ON NODE_SELO/1 i
15 16 conexion externa - Parpadeante solo el nimero
LA ON errbnea del INPUT con la conexidn
. si la configuracién pide INPUT o errénea
mMOsA:C OUTPUT 9 P detectada
Tabla 50 - visualizacion dindmica
cCcce

Figura 27 - MI16
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Modulo MO2 (Figura 28)

cccc LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL OSDD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
I Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON Rojo ON ON
HREER
o RUN Tabla 51 - visualizacion inicial
IN EXT
FAIL W |
0 1
SEL W [
MO2 LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0OSSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
OFF
si el modulo espera la ROJO ON
primera comunicacién del con salida en espera de
MASTER OFF RESTART
1 2
e FUNCIONAMIENTO Zﬁgzglr?fngl:\erEién - OFF OFF Md‘;ef;;asg;?ss'a Condicién
CLEARI; |; NORMAL requiere ENTRADA ni func. OK func. OK NODE_SELO/1 SALIDA
STATUST™ I SALIDA VERDE Parpadeante
ON con NINGUNA
MOosA:C si la configuracion requiere salida ON respuesta
ENTRADA o SALIDA
Tabla 52 - visualizacién dindmica
ccce
Figura 28 - MO2
©
[l
©
o
7]
L
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

ccccCc

MHREER
ON RUN

|
IN EXT

FAIL W | |

0 1

SEL W =
MO4

1 2

OSSD @ =

1 2

CLEAR[™ |

1 2

STATUS ™ m

3 4

0SSD | 7]

3 4

CLEARI™ o

3 4

STATUS &
mMOsA:C
ecece

Figura 29 - MO4

Modulo MO4 (Figura 29)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0oSDD1..4 CLEAR1..4 | STATUSI..4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON Rojo ON ON
Tabla 53 - visualizacion inicial
LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL OSDD1..4 CLEAR1..4 STATUSI1..4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
OFF
si el modulo espera la ROJO ON
primera comunicacion del con salida en espera de
MASTER OFF RESTART
PARPADEANTE
FUNCIONAMIENTO | 1 confiauracic OFF off | Muestrala tabla de Condicién
guracién no las sefales
NORMAL requiere ENTRADA ni func. OK func. OK NODE_SELO/] SALIDA
SALIDA VERDE Parpadeante
ON con NINGUNA
si la configuracion requiere salida ON respuesta
ENTRADA o SALIDA

Tabla 54 - visualizacion dindmica
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MO4L (Figura 30)

Espaiiol

cccc
LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0SSD1...4 STATUS/RST/FBK1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
m Encendido - PRUEBA inicial ON ON ON ON Rojo ON
ON  RUN Tabla 55 - visualizacion inicial
IN  EXT
FALE W
0 1
SELW W
MO4L
T LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0sSsD1..4 STATUS/RST/FBK1...4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
OFF
si el médulo espera la primera
4 @ comunicacién del MASTER OFF ROJO con salida OFF
0SSD ¥ N Muestra | VERDE con salida ON
3 4 uestra la
"R FUNCIONAMIENTO | 'NTERMITENTE . tabla AMARILLO en espera de Condicion
1 2 si la configuracién no requiere OFF t RESTART
roor NORMAL . de las sefiales . . SALIDA
STATUS/ ENTRADA ni SALIDA ONiL NODE_SELO/ T Amarillo Intermitente
Rs/rek 2 A4 SEP, - NO feedback si es
ON SR G requerido
mOSAiC e e
Tabla 56 - visualizacion dindmica
ceece

Figura 30 - MO4L
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

Modulo MOR4 (Figura 31)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1...4 CLEARI1..4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO | VERDE AMARILLO
ccce ! d d d
Encendido - TEST inicial ON ON ON ON Rojo ON
Tabla 57 - Vista inicial
HREER
ON RUN
H W
FAle E=T ‘ LED
SEL.g ;} SIGNIFICADO ‘ RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEARI1..4
__ MOR4 VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO | VERDE ~ AMARILLO
RELAY; % OFF
CLEAR[l rg si el médulo espera
3 4 la primera ROJO ON
RELAY: : comunicacién desde con contacto en espera de
CLEARF T el MASTER abierto RESTART
FUNCIONAMIENTO PARPADEANTE OFF OFF Muestra la tabla
NORMAL si la configuracion no | funcionamiento funcionamiento de las senales
pide ENTRADA o OK OK NODE_SELO/1
SALIDA del Médulo VERDE
ON con contacto PARPADEANTE
il fi L, d SIN feedback
MOsSH:C si la configuracion cerrado
& pide ENTRADA o
SALIDA del Médulo
Tabla 58 - Vista dindamica
ccce

Figura 31 - MOR4
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Espaiiol

REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MOR4S8 (Figura 32)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEAR1..4 STATUS 1..8
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE | AMARILLO | AMARILLO
CCCC
Encendido - TEST ON ON ON ON Rojo ON ON
inicial
— Tabla 59 - Vista inicial
REER
ON RUN
E &
FALE W LED
SEL % SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1...4 CLEAR1..4 | STATUS 1..8
%4528 VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE AMARILLO | AMARILLO
RELAYH W
12 OFF
CLEARI™ [ } 3
3 i si el médulo espera la ON
RELAYH — H primera comunicacion desde ROJO en espera de
cuz;:uui r‘1 el MASTER con contacto abierto RESTART
1 2
Rl R FUNCIONAMIENTO | PARPADEANTE OFF OFF Muestra la Muestra la
STATUST™ [ NORMAL si la configuracion no pide funcionamiento | funcionamien de Iasase?"lales condicioén
STATUSI§ L ENTRADA o SALIDA del OK to OK NODE_SELO/1 de las salidas
5 e Médulo - PARPADEANTE
e on veroe - Feedbace
mOosRA:C si la configuracion pide con contacto cerrado externos
ENTRADA o SALIDA del erréneos
Moédulo
) Tabla 60 - Vista dindmica
cecce
Figura 32 - MOR4S8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

Moédulo MOS8 (Figura 33)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1..8
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Encendido - TEST inicial ON ON ON ON ON

Tabla 61 - Vista inicial

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1...8
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
OFF
si el moédulo espera la primera
comunicacién desde el MASTER
FUNCIONAMIENTO PARPADEANTE OFF OFF Muestra latabla | 0 oo
NORMAL si la configuracién no pide funcionamiento | funcionamiento de las sefales de las salidas
ENTRADA o SALIDA del Médulo OK OK NODE_SELO/1
ON
si la configuracion pide
ENTRADA o SALIDA del Médulo

Tabla 62 - Vista dindmica

2299

Figura 33 - MOS8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

3
n
5
n
7
|
9
n

NG NG EZ

29229

Figura 34 - MOS16

Moédulo MOS16 (Figura 34)

ENTRADA o SALIDA del Médulo

ON
si la configuracion pide ENTRADA o
SALIDA del Médulo

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1/16
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Encendido - TEST inicial ON ON ON ON ON
Tabla 63 - Vista inicial
LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS 1/16
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
OFF
si el médulo espera la primera
comunicacion desde el MASTER
FUNCIONAMIENTO P_ARPADFANTE. i . OFF funcio(zZrl:qiento Mdl:aelsargasleiﬁ;?:la Muestra la condicion
NORMAL si la configuracion no pide funcionamiento OK OK NODE_SELO/ 1 de las salidas

Tabla 64 - Vista dindmica

76
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

Moduli MVO, MV1, MV2 (Figura 35)

LED
cCceceC GGCGCGC
SIGNIFICADO ON ‘ RUN ‘ IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
VERDE VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AMARILLO AMARILLO
MREER BHREER Encendido -
ON RUN ON RUN TEST inicial ON ON ON ON ON ON ON ON
IN EXT IN EXT
FAIL W [ | FAIL W |
il A wr E Tabla 65 - Vista inicial
MV1H
ENC
I
=== SIGNIFICADO ON RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH
o ERC VERDE VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AMARILLO AMARILLO
" z OFF
moxt  F | wmoxtt F o elegolgu'o OFF
st P st P p Eje en gamas
N—V2LF primera de velocidad
mMoOsA:C MOSA:C comunicacion normales
desde
MOSAIC M1
j PARPADEANTE Muestra la ON ON
geee wecs FUNCIONAMIENTO ON sila OFF OFF éa'ﬁ'a Codificador Proximity ON
NORMAL Médulo Conﬂguradén no| funcionamiento funcionamiento % ?S conectado y en conectado y en Ei d
limentado | pide ENTRADA o oK oK senares . . . _ je en stan
a pide NODE funcionamiento | funcionamiento still
SALIDA del SELO/1
Figura 35 - MV1, MV2 Modulo
ON
si la PARPADEANTE
configuracién Eje en gamas
pide ENTRADA o de velocidad
SALIDA del normales
Médulo

Tabla 66 - Vista dindmica

* NO PRESENTE EN EL MODULO MVO
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REER

Moédulos MR2, MR4, MR8 (Figura 36)

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

cccec cccce

Espaiiol

cCcece cccee

LED
\ SIGNIFICADO 0OSSD1
' VERDE
BIReeR | BReeR | BReER FUNCIONAMIENTO NORMAL ON con la salida activada
Tabla 67 - MR2 - visualizacion dinamica
MR2 MR4 VRS
LED
SIGNIFICADO 0OSSD1 0OSSD2
VERDE VERDE
el 2 e e FUNCIONAMIENTO NORMAL ON con la salida activada
Tabla 68 - MR4 - visualizacion dinamica
mMOsA:C MOSHA:C i m[jgpm:i

LED
SIGNIFICADO 0SSDI1 0SSD2 0SSD3 0SsD4
cece cecee cecee cccee VERDE VERDE VERDE VERDE
Figura 36 - MR2, MR4, MR8 FUNCIONAMIENTO NORMAL ON con la salida activada

Tabla 69 - MR8 - visualizacion dindmica
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Modulo MO4LHCSS8 (Figura 37)

ClCICIC

REER
ON  RUN

=

IN EXT

FAIL W |

0 1

SEL = =
MO4LHCS8

1 2

OSSD | =

1 2

CLEART™ r

3 4

OSsD | |

3 4

CLEART™ o

1 2

STATUS ™ o

3 4

STATUS ™ Jis}

5 6

STATUST™ Jia|

7 8

STATUS ™ s}
MOSH:C
ccece
Figura 37 -
MO4LHCS8

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 OSsSD 1..4 CLEARI1..4 STATUSI1..8
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE AMARILLO AMARILLO
Encendido - .
PRUEBA inicial ON ON ON ON Rojo ON ON
Tabla 70 - Visualizacion inicial
LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 OSsSsD 1..4 CLEARI1..4 STATUSI1...8
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE AMARILLO AMARILLO
OFF
si el médulo espera la ON
primera comunicacion ROJO ON La salida SYSTEM
del MASTER con salida en OFF enREZEI)'GXSTde STATUS asociada
estd activa
PARPADEANTE Indica la
FUNCIONAMIENTO | si la configuracion no OFF  OFF tabla
. . funcionamiento funcionamiento de senales
NORMAL requiere INPUT ni oK oK NODE
OUTPUT del Modulo SELO/]
PARPADEANTE OFF
VERDE Feedback La salida SYSTEM
ON con salida en ON contactores STATUS asociada
si la configuracién externos erroneo no esta activa
requiere INPUT u
OUTPUT del Médulo

Tabla 71 - Visualizacion dindmica
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MA2, MA4 (Figura 38)

Espaiiol

LED
ccce
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1..4
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE
Encendido - .
BHREER PRUEBA inicial ON ON ON ON Rojo
ON RUN
& E:T Tabla 72 - Visualizacion inicial
FAIL I u
0 1
SEL W m
MA4 LED
CHAN‘ %
3 4 SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1..4
CHAN & -}
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE
Canal configurado
OFF
Si el modulo espera la primera funci OFF .
comunicacién del MASTER uncnonoa:(mlento
OFF ON
FUNCIONAMIENTO | INTERMITENTE OFF Muestra la tabla
MOSH:C funcionamiento de las senales
s NORMAL si la configuracién no requiere OK ON NODE SELO/1
ENTRADA del MASTER detectada
anomalia en canal Canal no configurado
ON Si la configuracién requiere de medida
c C C @ ENTRADA del MASTER
OFF OFF
Figura 38
MA4

Tabla 73 - Visualizacion dindmica

80
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER
LED DE INDICACION (Diagnéstico de Averias)

Médulo principal MOSAIC M1 (Figura 39 - MOSAIC M1)

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL COM IN1...8 ENA 0SSsD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2 REMEDIO
O O O O VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AZUL ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
Averia 203 Enviar el médulo
interna OFF parpadeos OFF OFF OFF OFF Rojo OFF OFF a ReeR para la
reparacion
——— * Comprobar las
conexiones
MREER ) 0SSD1/2
ON  RUN Error salidas 4 e ey el « Si el problema
L. OFF OFF OFF OFF OFF LED correspondiente OFF OFF ;
AR 0ssb LT a la salida en error) :AUObSS,IAjtceNﬂ
a
ch ENA ReeR para la
MOSAIC M1 repa.ra.uon
T « Reiniciar el
INT™ I, sistema
3 4 Error de 5 » Si el problema
LA, comunicacion OFF arpadeos OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF subsiste, el
g g con slave parp MOSAIC M1 a
7 8 ReeR para la
o a reparacion
* Reiniciar el
1 2 ; sistema
sl Error modulo | o ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF  |» Comprobar qué
CLEART™ r maodulo esta en
STATUS[l |Z ERROR
6 6 * Reemplazar
mos/:c Error MCM OFF parpadeos OFF parpadeos OFF OFF OFF OFF OFF MCM
Tabla 74 - Diagnostico MOSAIC M1
ceccece
Figura 39 -
MOSAIC M1
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REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo principal MOSAIC M1S (Figura 40)

Espaiiol

cccc EiE
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL COoM IN1..8 ENA 0SSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO | AZUL | ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
L 203 . Enviar el médulo a
m Averia interna OFF parpadeos OFF OFF OFF OFF Rojo OFF ReeR para la reparacién
EE » Comprobar las
ON  RUN . 4 parpadeos RGJO conexiones OSSD1/2
LI Error salidas OFF N OFF OFF OFF OFF Lala el L2 OFF  Si subsiste, enviar el
IN  EXT 0SSD parpadeos correspondiente a la ;
FAIL W [ | salida en error) MOSAIC M1 a ReeR
c;-)M EuA para la reparacién
"MOSAICMIS Error de o Reiniciar el sistema
= 4 comunicacién OFF 2 OFF OFF OFF OFF OFF OFF * Si subsiste, enviar el
INC T con slave parpadeos MOSAIC M1 a ReeR
3 4 para la reparacién
: : o Reiniciar el sistema
ST N Error OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF » Comprobar qué
(7)) modulo slave modulo estd en
| ERROR
@ A
= 05D, Error MCM OFF 3 OFF @ OFF OFF OFF OFF Reemplazar MCM
Ll n parpadeos parpadeos
1 2 Sobrecarga Parpadeo ROJO (solo
A 0SSD Comprobar las
3 a o carga Estado el LED Estado .
Sl conectada a ON OFF ON OFF entrada ON correspondiente a la OUTPUT ggng:;ogggge las
24VDC salida en FAIL)
mosA:C Cortocircuito o
sobrecarga Comprobar las
detectada en ON OFF ON OFF eE:ttfaddc; ON (;S'tralfll?T parpadeante conexiones de las
salida de salidas de estado
estado
< o
ceee Tabla 75 - Diagnostico MOSAIC M1S
Figura 40 -
MOSAIC M1S
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(AHREER

Moédulo MI802 (Figura 41 - MI802)

CICICIC

E’SEER

RUN
|

IN  EXT
FAIL W |
0 1
SEL

MI802

N Tlv 7w T
i (- (- S S [ N

1
0OSSD |

1
CLEAR[™

TN T  l

1
STATUS

MOSsA:C

cecece

Figura 41 -
MI8O2

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1..8 0SSD1/2 CLEAR1/2 STATUS1/2 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO ROJO/VERDE AMARILLO | AMARILLO
Averia interna OFF Ho 2 OFF OFF Rojo OFF OFF Enviar el médulo a ReeR
parpadeos para la reparacién
Version firmware no
compatible con
Error de OFF 5 OFF 2 > > > MOSAIC M1, enviar a
compatibilidad parpadeos parpadeos parpadeos parpadeos | parpadeos ReeR para la
actualizacion FW
Comprobar las
4 parpadeos )
; P conexiones OSSD1/2
Error salidas 4 (solo el LED : h
0SssD OFF parpadeos OFF OFF correspondiente a OFF OFF 2;S:a$rg|b|l,$|rggzsib;:£§’
Muestra la la salida en error) -,
. NP para la reparacién
direccion fisica — -
Error de del médulo Reiniciar el sistema
comunicacién con | OFF > OFF OFF OFF OFF OFF o1 el problema subsiste,
master parpadeos enviar e 2 a Ree
para la reparacién
Error en otro slave Reiniciar el sistema
o en master OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF Comprobar qué modulo
estd en ERROR
Otro slave
detectado del 5 5 Modificar la direccién
mismo tipo y con OFF arpadeos arpadeos OFF OFF OFF OFF del modulo (ver el
la misma parp parp apartado NODE SEL)
direccion
Circuito de 3 3 Enviar el médulo a ReeR
deteccion Nodo in OFF OFF OFF OFF OFF OFF -
parpadeos parpadeos para la reparacién

error

Tabla 76 - Diagndstico MI8O2
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Espaiiol

REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MI804 (Figura 42)

LED
(\ (\ (\ (\ SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...8 0sSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4 REMEDIO
2\ VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
e Enviar el médulo a
Averia interna OFF arz :dgeos OFF OFF Rojo OFF ReeR para la
parp reparacion
« Version firmware no
QREER compatible con
2k L Error de OFF 5 OFF 5 5 5 MOSAIC M1, enviar
IN  EXT compatibilidad parpadeos parpadeos parpadeos parpadeos a ReeR parala
FALE W actualizacion del
seug é FW.
MI804 . Comp!‘obar las
Tl o 4 parpadeos conexiones
INT r . 4 (solo el LED 0SSD1/2
3 4 Error salidas OSSD OFF parpadeos OFF muestra la OFF correspondiente a la OFF  Si subsiste, enviar
B
5 = direccién fisica salida en error) el el médulo a ReeR
o del médulo para la reparacién
7 8 Y Reinici :
ot o : ; R satema
e B comunicacién OFF d OFF OFF OFF OFF el médul
con master parpadeos el el modulo a RleeR
A r: para la reparacién
1 ,3 « Reiniciar el sistema
STATUS/ Error en otro e Comprobar qué
3
ReT/FBkE 4 slave o en master OFF oLl OFF OFF OFF OFF médulo esta en
ERROR
MOsA:C Otro slave e . L
detectado del 5 5 Modificar la direccién
mismo tipo y con OFF parpadeos | parpadeos OFF OFF OFF del modulo (ver el
la misma direccion apartado NODE SE1)
Sobrecarga OSSD o muestra la Parpadeo ROJO (solo el Comprobar las
Estado Estado
cceccc carga conectada a ON OFF ON direccion fisica LED correspondiente a la conexiones de las
. entrada . OUTPUT h
: 24VDC del modulo salida en FAIL) salidas OSSD
Figura 42 - Cortocircuito o muestra la Comprobar las
MisO4 sobrecarga . e Estado Estado pr
d ON OFF ON direccioén fisica parpadeante conexiones de las
etectada en del modul entrada OUTPUT lidas d d
salida de estado el modulo salidas de estado
Tabla 77 - Diagnéstico MI8O4
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Médulo MI8 (Figura 43)

cccc LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1..8 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
————— Averia interna OFF 2 0 3 parpadeos OFF OFF Enviar e_I,modqu a ReeR para la
QREER reparacion
ON RUN 5 5 e Version firmware no compatible
41 Error de compatibilidad OFF OFF con MOSAIC M1, enviar a ReeR
- Pl Pl para la actualizacion FW
FAIL W | |
0 1 L « Reiniciar el sistema
SELE W
Error de comunicacion con OFF 5 OFF ‘mue;s,tra,lg OFF ¢ Si el problema subsiste, enviar el
MI8 master parpadeos direccion fisica MI8 a ReeR para la reparacion
T 5 del médulo 4 REER para 1a rep
e Error en otro slav . « Reiniciar el sistema
2 & or en otro sfave o € OFF ON OFF OFF e Comprobar qué médulo esta en
master
5 6 ERROR
o
Otro slave detectado del e . L, ,
7 8 . h . 5 5 ¢ Modificar la direccion del médulo
I
an_lsm(_),tlpo y con la misma OFF parpadeos parpadeos OFF (ver el apartado NODE SEL)
ireccion
Circuigo de deteccion OFF 3 OFF 3 OFF e Enviar e_I,modqu a ReeR para la
Nodo in error parpadeos parpadeos reparacion
Tabla 78 - Diagnéstico MI8
MOSA:C
ccce

Figura 43 - MI8

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44 85



REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MIT12T8 (Figura 44)

Espaiiol

CICICIC

MHREeER
ON  RUN
|
IN EXT
FAIL W |
0 1
SELE W
MI12T8
1
INI™ I
3 4
E
5 6
I
7 8
W
9 10
T
1 12
e
mOsA:C
ccece
Figura 44 -
MI12T8

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL INT...12 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Averia interna OFF 2 6 3 parpadeos OFF OFF Enviar e.llmodulo a ReeR para la
reparacion
5 5 * Version firmware no compatible con
Error de compatibilidad OFF OFF MOSAIC M1, enviar a ReeR para la
parpadeos parpadeos L
actualizacién FW
L | « Reiniciar el sistema
Error de comunicacién con OFF 5 OFF ~muestra fa OFF ) ) )
master parpadeos direccion fisica * Si el problema subsiste, enviar el
del modulo MI12T8 a ReeR para la reparacion
« Reiniciar el sistema
Error en otro slave o en OFF ON OFF OFF ema ,
master « Comprobar qué modulo esta en ERROR
Otro slave detectado del - . L .
. . . 5 5 e Modificar la direccion del médulo (ver
mismo tipo y con la misma OFF OFF
direccion parpadeos parpadeos el apartado NODE SEL)
_Circuito de deteccion Nodo OFF 3 OFF 3 OFF e Enviar e_I,m()dqu a ReeR para la
in error parpadeos parpadeos reparacion

Tabla 79 - Diagndstico MI12T8

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Modulo MI16 (Figura 45)

CCICGC

CeCCe

Figura 45 - MI16

ON RUN
W

N EXT
FAIL W |
0 1
SELE W
MI16
>
INT T
3 4

w

s 6
O

7 8

w

9 10
A
112
i

13 14

H m

15 16
Hm
mOsA:C

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL IN1...16 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Averia interna OFF 2 0 3 parpadeos OFF OFF Enviar e_Ilmodqu a ReeR para la
reparacién
5 5 « Version firmware no compatible con
Error de compatibilidad OFF OFF MOSAIC M1, enviar a ReeR para la
parpadeos parpadeos L
actualizacion FW
Error de comunicacion con 5 _muestra la * Reiniciar el sistema _
master OFF parpadeos OFF dlrecaop fisica OFF « Si el problema sub5|st§: enviar el MI16
del modulo a ReeR para la reparacién
Error en otro slave o en « Reiniciar el sistema
master OFF ON OFF OFF e Comprobar qué médulo esta en ERROR
Otro slave detectado del - . L .
. . . 5 5 ¢ Modificar la direccion del médulo (ver
mismo tipo y con la misma OFF OFF
direccién parpadeos parpadeos el apartado NODE SEL)
_Circuito de deteccion Nodo OFF 3 OFF 3 OFF « Enviar e_I,modqu a ReeR para la
in error parpadeos parpadeos reparacion

Tabla 80 - Diagnédstico MI16
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Espaiiol

REER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC
Modulos MO2 / MO4 (Figura 46)

cccc ccce LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0SsSD1..4 CLEAR1...4 STATUSI1..4 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO/VERDE AMARILLO AMARILLO
L 263 . e Enviar el médulo a ReeR
QREER EREER Averia interna OFF parpadeos OFF Rojo OFF OFF para la reparacion
ON RUN ON RUN
:; E';T o E';T e Version firmware no
FALE W FALE W Error de OFF 5 OFF 5 5 5 compatible con
s&g i seug a compatibilidad parpadeos parpadeos parpadeos parpadeos MOSAIC M1, enviar a ReeR
o MoH para la actualizacion FW
* Comprobar las conexiones
a2 4 4 parpadeos (sélo el 0SSD1/2
5 = Error salidas OSSD OFF parpadeos OFF LEIIJ Colifsspondlente OFF OFF « Siel problema subsiste,
Y [: e a la salida en error) enviar el MO2/4 a ReeR
STATUST™ I para la reparacion
- 5 5 4 Muestra la » Reiniciar el sistema
OSSD: : OSSD: : Error de comunicacion OFF 5 OFF direccion OFF OFF OFF « Si el problema subsiste,
(4 QearP con master parpadeos fisica del enviar el MO2/4 a ReeR
smrustt F | smus? # médulo para la reparacion
e . » Reiniciar el sistema
[l SR S s S Error en otro slave o OFF ON OFF OFF OFF OFF -y
en master » Comprobar qué médulo
esta en ERROR
| Otro slave detectado 5 5 » Modificar la direccion del
cecece cececec del mismo tipo y con OFF OFF OFF OFF modulo (ver el apartado
la misma direccion parpadeos parpadeos NODE SEL)
Figura 46 - MO2 / MO4 Falta de alimentacion . - )
de salidas OSSD ON OFF ON Rojg parpadeante nggllggn ]anelcte Ilps terml_rjales 13y
(MO4) parpadeos a la alimentacién
Cortocircuito o A-pAa f-A .
Condicion Condicion o Compruebe conexiones de
sobrecarga en la OFF OFF ON Parpadeante ]
salidas STATUS OUTPUT CLEAR las salidas OUTPUT
Error en el circuito de 3 3 e Enviar el MO2/4 a ReeR
deteccion nodo OFF parpadeos OFF parpadeos OFF OFF OFF para la reparacion

Tabla 81 - Diagndstico MO2/MO4
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Modulo MO4L (Figura 47)

cccce

BIReeR

RUN

IN  EXT
FAIL W u
0 1
SELN W
MO4L

0ssD

STATUS/
RST/FBK r3‘

1= Aw A=
e TIv 3As AN

3
0
mn
D
=

cecece

Figura 47 -
MO4L

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 0OSSD1..4 STATUS/RST/FBK1...4 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA | ROJO/VERDE/AMARILLO AMARILLO
Averiainterna | OFF | .. 293 OFF Rojo OFF Enviar el modulo a ReeR para la
intermitencias reparacion
Version firmware no compatible con
Error de 5 5 5 -
compatibilidad OFF intermitencias OFF intermitencias intermitencias MOSAI.C M.],’ enviar a ReeR para
actualizacion FW.
4 intermitencias .
Error salidas 4 (sélo el LED C_ompr_obar las conexiones 0SsSD1/2
OFF . . . OFF . OFF Si persiste, enviar el médulo a ReeR
0SssD intermitencias correspondiente a la .
; para la reparacion
muestra la salida en error)
Error de 5 direccion Reiniciar el sistema
comunicacion OFF | i armiencias OFF fisica del OFF OFF Si persiste, enviar el modulo a ReeR
con master modulo para la reparacion
Error en otro Reiniciar el sistema
slave o en OFF ON OFF OFF OFF Comprobar qué modulo esta en
Master ERROR
Otro slave
detectado del . . ., ,
- . 5 5 Modificar la direccion del médulo
mismo tipo y OFF intermitencias | intermitencias OFF OFF (ver el apartado NODE SEL)
con la misma
direccion
Sobrecarga muestra la Intermitencia ROJO
OSSD o carga ON OFF ON direccion (solo el LED Estado Verificar las conexiones de las
conectada a fisica del correspondiente a la SALIDA salidas OSSD
24VDC modulo salida en error)
L muestra la
Cortocircuito o direccion Estado . . Verificar las conexiones de las
sobrecarga en ON OFF ON . Intermitencia .
. fisica del SALIDA salidas estado
salida estado modulo

Tabla 82 - Diagnéstico MO4L
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MOR4 (Figura 48)

Espaiiol

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1...4 CLEAR1..4 REMEDIO
O O O O VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE AMARILLO
L. 203 . Enviar el modulo a ReeR para la
Averia interna OFF e OFF Rojo OFF reparacién
ey e Version firmware no compatible
EREER E;l::l’ :t?bilidad OFF ar gdeos OFF ar zdeos ar gdeos con MOSAIC M1, enviar a ReeR
ON RUN p parp parp parp para la actualizacion del FW.
= [
FAILE\‘ Eér 4 parpadeos
B 7 Error OFF 4 OFF (solo el LED OFF o Si subsiste, enviar MOR4 a ReeR
SEL W = salidas relé parpadeos correspondiente a la para la reparacién
MOR4 salida en fail)
RELAY; ﬁ Error 5 * Reiniciar el sistema
CLEARR— rg comunicacion OFF arpadeos OFF Muestra la OFF OFF « Si subsiste, enviar MI8O2 a ReeR
g con master e direccién fisica para la reparacion
RELAY -] del modulo
a1 Error en otro * Reiniciar el sistema
slave o en OFF ON OFF OFF OFF « Comprobar qué médulo esta en
master FAIL
Deteccion de 5 5
otro slave del o Modificar la direcciéon médulo
mismo tipo con OFF parpadeos parpadeos OFF OFF (ver el apartado NODE SEL)
direccion igual
MOSA:C . p
parpadeos
E)?t:fnyof:rl: relé ON OFF 4 (sé6lo el LED OFF e Comprobar las conexiones
. parpadeos correspondiente a la 5,6,7,8.
de Categoria 4 salida en fail)
@@@C Error en el .. .
circuito de OFF 3 parpadeos OFF parpzdeos OFF OFF : ’;;’f;'fa':g;;?;"ci%’;"'ar a ReeR
Figura 48 - deteccion nodo
MOR4

Tabla 83 - Diagndéstico MOR4
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Modulo MOR4S8 (Figura 49)

cccce

ON RUN
|
IN EXT
FAIL W =
0 1
SELEN W
MOR4S8
1 2
RELAYH W
1 2
CLEAR [
3 4
RELAYH
3 4
CLEART™ Jii|
1 2
STATUS ™ I
3 4
STATUS 5|
5 6
STATUS ™ =
7 8
STATUS ™ r
MOSA:C

CCee

Figura 49 -
MOR458

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 RELAY 1..4 CLEARI..4 | STATUSI..8 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE | AMARILLO | AMARILLO
Averia interna OFF 203 OFF Rojo OFF Enviar e_I,modqu a ReeR para la
parpadeos reparacion
e Version firmware no
Error de OFF 5 OFF 5 5 5 compatible con MOSAIC M1,
compatibilidad parpadeos parpadeos parpadeos parpadeos enviar a ReeR parala
actualizaciéon del FW.
4 parpadeos
. P 4 (solo el LED o Si subsiste, enviar MOR4S8 a
Error salidas relé OFF parpadeos OFF correspondiente a la OFF OFF ReeR para la reparacion
salida en fail)
muestra la . .
Error comunicacion 5 direccién * Reiniciar el sistema
OFF OFF . OFF OFF OFF o Si subsiste, enviar MOR4S8 a
con master arpadeos fisica del ”
parp médulo ReeR para la reparacion
Error en otro o Reiniciar el sistema
slave o en master OFF ON OFF OFF OFF OFF e Comprobar qué moédulo esta
en FAIL
Deteccion de otro
slave del mismo OFF 5 5 OFF OFF OFF « Modificar la direccion médulo
tipo con direccion parpadeos | parpadeos (ver el apartado NODE SEL)
igual
Error fbk externo 4 4 parpadeos « Comprobar conexiones
en relé de ON OFF arpadeos (sélo los LED correspondiente OFF 56 7p8
Categoria 4 parp a las salidas en fail) e
Error en circuito de OFF 3 OFF 3 OFF OFF OFF e Averia interna enviar a ReeR
deteccion nodo parpadeos parpadeos para la reparacion.
Cortocircuito o L ... .
Condicion Condicion e Comprobar las conexiones
sobrecargg on OFF OFF ON OFF OUTPUT CLEAR Parpadeante salidas
estado salida

Tabla 84 - Diagnéstico MOR4S8
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Modulo MOS8 (Figura 50)

2090®

Figura 50 - MOS8

LED
RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUS1...8
SIGNIFICADO REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO
Averia interna OFF 2o OFF OFF Enviar el médulo a ReeR para la reparacién
parpadeos
5 5 « Version firmware no compatible con
Error de compatibilidad OFF arpadeos OFF arpadeos MOSAIC M1, enviar a ReeR para la
parp parp actualizacién del FW.

s 5 muestra la ¢ Reiniciar el sistema
Error comunicacion OFF OFF di ion fisi OFF e Si subsiste, enviar MOR4S8 a ReeR para
con master parpadeos ireccion fisica I S

del médulo a reparacion

Error en otro * Reiniciar el sistema
slave o en master OFF Bl OFF OFF * Comprobar qué modulo esta en FAIL
Deteccion de otro slave 5 5 o L
del mismo tipo con OFF OFF . MOdlﬂfjarILaC)%Eescéll_on modulo (ver el
direccion igual parpadeos parpadeos apartado )
Error en circuito de 3 « Averia interna enviar a ReeR para la
deteccion nodo OFF Jiparpadeos OFF parpadeos OFF reparacion
Cortocircuito o sobrecarga « Comprobar las conexiones
on estado salida OFF OFF o OFF L s salidas 1-8
Falta alimentacion a OFF OFF ON OFF Flfzetle * Conecte el borne 5 ala alimentacién

las salidas STATUS 1-8

alternativamente

Tabla 85 - Diagndstico MOS8
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

Modulo MOS16 (Figura 51)

| LED
RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 STATUSI..8 STATUSI1..8
SIGNIFICADO REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AMARILLO
Averia interna OFF Zog OFF OFF OFF Enviar e_I,modqu a ReeR para la
parpadeos reparacion
5 5 5 * Version firmware no compatible
Error de compatibilidad OFF OFF con MOSAIC M1, enviar a ReeR
parpadeos parpadeos parpadeos para la actualizacion del FW.
L 5 « Reiniciar el sistema
Error comunicacion OFF OFF muestra |a OFF OFF « Si subsiste, enviar MOR4S8 a
con master arpadeos direccion fisica P
parp: del médulo ReeR para la reparacion
Error en otro « Reiniciar el sistema
slave o en master OFF ON OFF OFF OFF « Comprobar qué modulo esta en
FAIL
Deteccion de otro slave del 5 5 . . L, ,
. t . Y « Modificar la direccion médulo
mismo tipo con direccion OFF OFF OFF
igual parpadeos | parpadeos (ver el apartado NODE SEL)
Error en circuito de deteccion OFF 3 OFF 3 OFF OFF « Averia interna enviar a ReeR para
nodo parpadeos parpadeos la reparacion.
Error en circuito de deteccion OFF 3 OFF 3 OFF OFF « Averia interna enviar a ReeR para
nodo parpadeos parpadeos la reparacion.
Cortocircuito o sobrecarga on « Comprobar las conexiones
estado salidas 1-8 OFF OFF ON OFF Parpadeante OFF salidas 1-8
Cortocircuito o sobrecarga on OFF OFF ON OFF OFF D e e« Comprobar las conexiones
estado salida 1-16 P salidas 9-16
Falta alimentacion a Parpadeante e Conecte el borne 5 ala
@ 9 9 9 las salidas STATUS 1-8 OFF OFF ol OFF alternativamente OFF alimentacion
Falta alimentacion a Parpadeante ¢ Conecte el borne 6 ala
Figura 51 - MOS16 las salidas STATUS 9-16 OFF OFF e OFF OFF alternativamente alimentacion

Tabla 86 - Diagndstico MOS16
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RE E R MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC
Moduli MVO, MV1, MV2 (Figura 52)

LED
CeClCC el SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL ENC* PROX SH REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA AMARILLO AMARILLO AMARILLO
L. 2/3 e Enviar el médulo a ReeR
Averia interna OFF parpadeos OFF OFF OFF OFF para la reparacion
BEReeER | AREER
ON RUN ON RUN « Version firmware no
II:I E;T IN EI;T 5 5 5 5 compatible con
FA|L: ; FAILE E Error de compatibilidad OFF eETTRIeeE OFF parpadeos parpadeos parpadeos I\R/IeC;?QAlgatglléenwar a
e B 2R actualizacion del FW.
= ENC Muestra la e Cambiar el encoder
s Error interno OFF 3 OFF direccién fisica OFF OFF « Enviar el modulo a ReeR
codificador parpadeos del médulo para la reparacion
e . e Cambiar el proximity.
5”0': ln_:erno OFF 3d OFF OFF 3d OFF e Enviar el moédulo a ReeR
anc anc roximity parpadeos parpadeos para la reparacion
1 1
Deteccion de otro slave 5 5 « Modificar la direccion
1 2 1 2 del mismo tipo con OFF OFF OFF OFF médulo (ver el apartado
PROX': l; PROXI1‘ l; direccién igual parpadeos parpadeos NODE SEL)
SHI [ SHI I
MOsSH:C wl\;\(zé Error en el circuito de OFF 3 OFF 3 OFF OFF OFF « Averia interna, enviar a
2 = deteccion nodo parpadeos parpadeos ReeR para la reparacion.
e Verificar la correcta
El codificador no esta 3 3 conexion del encoder y
! tado pero fue pedido OFF OFF parpadeos parpadeos OFF OFF su Alimentacion
ceoece cecece conec : - s o
por la configuracion E = « Compruebe rango de
frecuencia de entrada
Figura 52 - MV1, MV2
€ proximity o est 3 3 e
conectado pero fue pedido OFF OFF parpadeos OFF parpadeos OFF « Compruebe rfngo de Y
por la configuracion o - frecuencia de entrada

Tabla 87 - Diagndstico MVO/MV1/MV2

* NO PRESENTE EN EL MODULO MVO _
** CON ERROR DE UN SOLO CANAL, EL SENAL SE PRESENTA EN DOS VENTANAS DE TIEMPO:
EN LA PRIMERA EL ERROR, EN LA SEGUNDA EL CANAL QUE FUNCIONA CORRECTAMENTE.
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(MHREER

Médulo MO4LHCSS8 (Figura 53)

QGG

MREER
ON  RUN

| 1
IN EXT

FAIL W | |

0 1

SEL W |
MO4LHCS8

1 2

OSSD W |

1 2

CLEART™ r

3 4

0OSSD | |

3 4

CLEART™ 5|

1 2

STATUS ™ o

3 4

STATUS ™ s}

5, 6

STATUS ™ o

7t 8

STATUS ™ B
MOSA:C
ccce
Figura 53 -
MO4LHCS8

LED
SIGNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SEL 0/1 0SSD 1..4 CLEARI1...4 STATUSI1..8 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO [ VERDE AMARILLO AMARILLO
Averia interna OFF 22 OFF Rojo OFF * Enviar el médulo a ReeR
parpadeos para su reparacion
* Version firmware no
compatible con
Ic-::):(r:r :teibilidad OFF ar :deos OFF ar zdeos ar zdeos ar 2deos MOSAIC M1, enviar a
p parp parp parp parp ReeR para la
actualizacion del FW.
4 parpadeos . . .
. o Si subsiste, enviar el
Error de salidas 4 (solo el LED , !
0SssD OFF parpadeos OFF correspondiente a la OFF OFF ?;Og:];gignReeR para su
salida en FAIL) P
* Reactivar el sistema
Error de 5 o Si subsiste, enviar el
comunicaciéon OFF arpadeos OFF OFF OFF OFF modulo a IieeR ara su
con master parp S P
reparacion
Indica la * Reactivar el sistema
Error en otro direccion ,
slave o en master OFF ON OFF fisica del OFF OFF OFF . Colrgplrobar cual es el
modulo modulo en FAIL
SDIthe::jaec:om(:ts';ﬁo 5 5 * Modificar la direccion
tipo con direccion OFF arpadeos arpadeos OFF OFF OFF modulo (ver el
ig?xal parp parp apartado NODE SEL)
Cortocircuito o
sobrecarga ON OFF ON Estado CLEAR arpadeante | Sgr:re]?(:grk:sg l&f las
detectada en salida OUTPUT parp .
salidas Status
status
Sobrecarga OSSD o Parpadea e Comprobar las
carga conectada a ON OFF ON (SolajelEED OFF Estado conexiones de las
correspondiente a la OUTPUT .
24VDC . salidas OSSD
salida en FAIL)
Ausencia de 0SSD3/0SSD4 0SSD3/0SSD4 Estado « Conectar el pin 14 a
alimentacién ON OFF a1 arpadeante arpadeante OUTPUT 24VDC
0SSD3-0SSD4 parp parp
Error en circuito de 3 3 e Enviar el médulo a ReeR
deteccion nodo OFF parpadeos e parpadeos o o LI para su reparacion

Tabla 88 - Diagnostica MO4LHCS8
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REER

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Médulo MA2/MA4 (Figura 54)

LED
cccc cce
e B SICNIFICADO RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1.4 REMEDIO
VERDE ROJO ROJO NARANJA ROJO VERDE
EHREER AEREER Averia interna OFF parzp:d3eos OFF OFF OFF » Enviar el médulo a ReeR para la reparacion
ON RUN ON RUN
=i - « Version firmware no compatible con
il w [l W Error de OFF 3 OFF OFF OFF MOSAIC M1 enviar 4 ReeR para |
- , enviar a ReeR para la
L L compatibilidad parpadeos actualizaciéon FW.
z MA;Z - MA: Error de 5  Reiniciar el sistema
CHANE  ® CHANE  ® comunicacion OFF arpadeos OFF OFF OFF o Si persiste, enviar el médulo a ReeR para la
b A con master parp n;gestr% la reparacién
Error en otro ﬁlsrii;c:joer? * Reiniciar el sistema
slave o en OFF ON OFF médulo OFF OFF 5 modul .
MOSAIC M1 o Comprobar qué moédulo esta en ERROR
Otro slave
iﬁ;ﬁ?ﬂogel OFF 5 5 OFF OFF e Modificar la direccién moédulo
con la miZm)al\ parpadeos parpadeos (ver el apartado NODE SEL)
direccion
MOSA:C  |MOSRA:C Confi = 5 5
eﬁg;g:rumn OFF parpadeos OFF intermitencias OFF « Verificar la conexion del bus de fondo
Canal configurado como INDIVIDUAL o NO CONFIGURADO
ceCcee ceee gﬁg:eeﬁggzr ON OFF ON 1 intermitencia OFF o Verificar conexiones sensor
cada 600 ms e Verificar integridad sensor
Figura 54 - sensor
MA2, MA4 Sobrecarga 1 intermitencia e Verificar conexiones sensor
canal entrada ON OFF ON cada 600 ms OFF o Verificar integridad sensor
Valor leido . . . e Verificar conexiones sensor
superior al ON OFF ON muestra la 3::;?‘;2:?2335 OFF e Verificar integridad sensor
umbral direccion ms de pausa e Verificar los valores umbral programados con
maximo fisica del MSD
modulo e -
Valor leido 3 intermitencias * Ver!f!car conexiones sensor
inferior al ON OFF ON rapidas y 600 OFF ° Ver!f!car integridad sensor
umbral minimo ms de pausa o Verificar los valores umbral programados con
MSD
3 intermitencias . .
Sensor - e Verificar conexiones sensor
desconectado ON OFF ON rapidas y 600 OFF e Verificar integridad sensor
ms de pausa g
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

(AHREER

Canal configurado como DOBLE (dos sensores redundantes), condiciones:
1. Diagnéstico de Sobrecarga alimentacion, Sobrecarga de entrada, Valor leido superior al umbral, Valor leido inferior al umbral, Sensor
CcCCCe CcCciCC desconectado:
intermitencia del LED ROJO del sensor en el que se encuentra la anomalia. El otro LED ROJO queda iluminado fijo. Si una de estas diagnosis estuviera
presente en ambos sensores contemporaneamente, el LED ROJO del segundo canal sera intermitente y el LED ROJO del primer canal permanecera
encendido.
2. Diagnosis de valores leidos por el par de sensores fuera de tolerancia: ambos LEDES ROJOS son intermitentes
HReeR | HReER : ' :
ON  RUN N RUN LED
N EXT IN EXT RUN IN FAIL EXT FAIL SELO/1 CHAN 1..4
s W e SIGNIFICADO REMEDIO
SELE W SELE W ROJO VERD
MA2 MAG VERDE ROJO ROJO NARANJA E
o @ cund & Sobrecarga 1 . .
canE w alimentador ON OFF ON intermitencia OFF |° Ver!f!car conexiones sensor
sensor cada 600 ms e Verificar integridad sensor
1 e )
Sobrecarga ON OFF ON intermitencia OFF |° Verificar conexiones sensor
entrada sensor cada 600 ms o Verificar integridad sensor
3
Valor leido intermitencia ¢ Verificar conexiones sensor
superior al ON OFF ON s rapidas y OFF |e Verificar integridad sensor
MOSA:C  |MOSAC umbral maximo 600 ms de o Verificar los valores umbral programados con MSD
pausa
muestra la 3 . .
Valor leido direccion fisica | jntermitencia ¢ xer!?car _cotnex_lcci)ngs sensor
. . del médulo - o Verificar integridad sensor
cece ceoeo mr::;’; al umbral ON OFF ON :;(;?)p::fjg OFF e Verificar los valores umbral programados con MSD
Figura 55 - pausa
MA2, MA4 3
intermitencia . .
Sensor ON OFF ON s rapidas y OFF |° Verificar conexiones sensor
desconectado 600 ms de o Verificar integridad sensor
pausa
Vz:’ogas:ralggs 1 ¢ Verificar conexiones sensores
_Eensorf:s fuera de ON OFF ON intermitencia OFF |e Verificar integridad sensores
tolerancia cada 100 ms o Verificar los valores programados con MSD

Tabla

89 - Diagnostica MA4
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

SOFTWARE MOSAIC SAFETY DESIGNER

La aplicaciéon software “MOSAIC SAFETY DESIGNER’ permite la configuracion de un diagrama
l6gico de conexién de MOSAIC (Master + expansiones) y los componentes de la instalaciéon a
efectuar.

Los dispositivos de seguridad que forman parte de la instalacion son, pues, controlados y
manejados por MOSAIC y por sus médulos SLAVE.

A través de una versatil interfaz grafica, MSD esta en condiciones de poner en relacion entre
si a los distintos componentes. A continuacion se explica de qué manera.

Instalacion del software

Caracteristicas HARDWARE necesarias del PC a conectar

e RAM:>2GB
e disco duro: espacio libre > 500Mbytes

conector USB: 2.0 superiores
conexion a Internet para la descarga del programa

Caracteristicas SOFTWARE necesarias en el PC a conectar

e Windows 7 con Service Pack 1 instalado (o bien OS superiores).
e En el ordenador debe estar instalado Microsoft Framework 4.8 (o superior).

Como instalar MSD

e Descargar la ultima version disponible en la seccion Download del sitio de ReeR:
https://www.reersafety.com/it/es/download/configuration-software.

e Ejecutar el archivo "SetupDesigner.exe".

e Esperar que el programa de instalacion de ejecucion automatica pida el programa de
setup del SW.

=) Cuando se completa la instalacién aparece un cuadro que pide que se cierre el programa de SETUP.
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Actualizaciones automaticas

=» La verificacion de actualizaciones al inicio se realiza solo si el usuario ha realizado el
registro/activacion.

=» Durante un periodo de 30 dias, el usuario puede utilizar el programa mientras espera el registro
(en este caso, se muestra una etiqueta en la parte inferior de la interfaz de MSD que indica la
fecha limite para realizar el procedimiento).

=» Lo mismo ocurre si la verificacién de actualizaciones se realiza mediante un comando del mend.
En este caso, si el registro/activacién no se ha completado, se mostrara un mensaje que indicara
la fecha limite para completar el procedimiento.

=» Ademas, la interfaz de registro se puede iniciar mediante un comando del menu Ayuda durante
estos 30 dias. Si pasado el plazo de 30 dias el usuario no completa el registro y la activacion, el
programa se cerrara automaticamente justo después de abrirse.

La verificacion de nuevas actualizaciones puede ocurrir de dos maneras:

1. En cada inicio de MSD: en este caso, es necesario que esté seleccionada la
casilla '"Mostrar esta notificacién en cada inicio de MSD'.

2. Bajo demanda: el usuario solicita la verificaciéon de actualizaciones mediante
un comando especifico en el menu Ayuda.

‘ff, Actualizaciones de MSD X

La nueva versién 1.9.3 de MSD esta disponible.
La nueva versién contiene las siguientes novedades:

- Los elementos de velocidad tienen direccion visible (cuando la configuracién es codificador)
- La verificacion de igualdad muestra la diferencia calculada como "Delta®
- El historial de errores tiene un nuevo comando: Guardar. La lista de errores se guarda en un
archivo csv.
- Funcionalidad de conexiones de redes automaticas:

-> de n entradas a un onerador

¢Desea descargar el archivo de instalacién?

[] Mostrar esta advertencia en cada inicio de MSD

Figura 56

Licencia MSD

=» A partir de la version 1.9.2 de MSD, el usuario debe contar obligatoriamente con una licencia de
uso del programa MSD.

=» Para el registro, el usuario debe proporcionar una direccién de correo electrénico. La misma
direccion de correo electrdnico se puede utilizar para un maximo de diez registros a la vez.

La licencia debe obtenerse después de que el usuario se registre en el servidor
corporativo del Reer Service Manager. Después del registro, se enviara
automaticamente una licencia valida a la direccién de correo electronico utilizada
durante el registro.

Tenga en cuenta que esta licencia sera valida unicamente para la computadora en la
que se desea instalar el programa MSD.

El registro se realizara de manera diferente seglin si la computadora en la que se
quiere activar MSD tiene una conexidn a Internet activa o no.

Espaiiol
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Registro en PC con conexion a Internet activa

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

En este caso, el usuario es guiado a través de una secuencia de registro en linea
que incluye:

Inicio del Asistente de Activacion

Al iniciar por primera vez MSD, apareceran las siguientes ventanas pop-up:

i License Activation Wizard
ldioma | espafiol

Mosaic Safety Designer - Procedimiento Guiado Licencia

Este procedimiento le guia a través de los pasos necesarios para activar su licencia.

Activacion Licencia Online

iAtencion!

Minguna clave de licencia encontrada. Para obtener una clave
! . de licencia, debe registrarse, ;Desea registrarse ahora?

Si | Na

Figura 57

Figura 58

Relleno del formulario con los datos del usuario y aceptacion del tratamiento de datos personales

El usuario debe seguir los siguientes pasos para completar el procedimiento de
registro:

e Hacer clic en el boton 'Registrarse”. e Rellenar el formulario de registro:

1 License Activation Wizard

X il License Activation Wizard

idioma | espafiol Idioma | espafial

Ing la clave de i ia que le

Complete el formulario siguiente para recibir una clave de licencia por e-mail

Clave de licencia

[ 1 Mari
Activacion | Nombre ario
[] Doy mi consentimiento para e tratamiento de Ios datos con arregio 3 la Doiitica ds confidencialidad
Apellido Rossi
Si no tiene una clave de licencia puede hacer clic en el botén para recibir f | . N
| Registrarse | Direccion e-mail mrossi@reer.it
una. =
Nimero de teléfono 1234567
Empresa ReeR SpA
Tipo de cliente | End User v Industria Other v
Pais Italy M Estado/Provincia  Torino
Ciudad Torine

Registrarse ‘ | Volver a la activacién

Registro realizado correctamente. Su clave de licencia se envié a rdallalibera@reer.it. Para
completar el procedimiento haga clic en el botén "Volver a Ia activacién™ e ingrese la clave de
licencia.

v

Figura 59 - Activacion con clave de licencia Figura 60 - Rellenar el formulario
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Activacion final con la clave de licencia recibida por correo electrénico

e Introducir la clave de licencia recibida por correo electronico.
e Haz clic en el boton 'Activar’.

Idioma espanol
Ingrese la clave de licencia que le enviaron

Clave de licencia  BBJWO-P0609-CGFAH-QSTSY-361FY-ETDIRP [ Activecion |

[V] Doy mi consentimiento para e tratamiento de los catos con arregio a la Bolitica de confidencialidad

Si no tiene una clave de licencia puede hacer clic en el botén para recibir

‘ Registrarse
una. —=

3 Activacién realizada correctamente.
W@’  Computer key: VBJUOG0POICGFAHGBVEK3X1PMMA3XX6
Clave de licencia: BBJWO-P0609-CGF4H-Q8T8Y-361FY-ETDIRP
Cierre 1a ventana y use MSD.

Figura 61 - Clave de licencia aceptada

Registro en una PC sin conexion a Internet activa

En este caso, el usuario es guiado a través de una secuencia de registro fuera de linea
que incluye lo siguiente.

Inicio del asistente de activacion

i License Activation Wizard
idioma | espafiol

Mosaic Safety Designer - Procedimiento Guiado Licencia

Este procedimiento le guia a través de los pasos necesarios para activar su licencia.

Activacién Licencia Offline

iAtencion!

Minguna clave de licencia encontrada. Para obtener una clave
l . de licencia, debe registrarse. ;Desea registrarse ahora?

Si | No

Figura 62 - Asistente de activacion Figura 63 - Activacion offline
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e Inicio del Asistente de Activacion o
(Se requiere una red alternativa)
e Hacer clic en 'Registrarse’

Completar los datos del usuario para
completar el registro

1 License Activation Wizard X il License Activation Wizard X
idioma | espafiol ldioma |espaiol
Procedimiento de activacién offline Complete el formulario siguiente para recibir una clave de licencia por e-mail
Computer Id Nombre Mario
Paso 1 - Ingrese la clave de licencia que le enviaron. Apellido Rossi
Clave de licencia
Direccién e-mail mrossi@reer.it
Si no tiene una clave de licencia puede registrarse para adquirir una. | Registrarse
———— NUmero de teléfono 1234567
Paso 2 - Ingrese Computer Key.
Empresa ReeR SpA
Computer key
§ —_— Tipo de cliente End User E Industria Other =
Si no tiene la Computer key, haga clic en el botén. Recuperar Computer key |
Pais Ttaly 0 Estado/Provincia  Torino
Ciudad Torino
Suscripcién al boletin informative de Resr
Doy mi consentimisnts pars el tratamisnts de los datos con arregio a ls Politics de confide
Registrarse ‘ ‘ Volver a la activacion

Figura 64 - Asistente de Activacion Figura 65 - Asistente de Activacion registro

registro y enviar los datos. correo electronico para solicitar la
computer key

1 License Activation Wizard

X 1 License Activation Wizard

idioma | espadiol idioma | espafiol

Complete el formulario siguiente para recibir una clave de licencia por e-mail Procedimiento de activacién offline
Nombre Mario

Computer Id
Escanee este codigo QR para enviar los datos de registro. Su X

Apellido | clave de licencia se enviara a rdallalibera@reer.it Paso 1 - Ingrese la clave de licencia que le enviaron.

Clave de licencia |BBJKO-50K09-CGB4H-Q8X8F-3C157-ASQSHI
Direccién e-mail|

Si no tiene una clave de licencia puede registrarse para adquirir una.
Ndmero de teléfor|

Registrarse

Paso 2 - Ingrese Computer Key.

Empresa
Computer key

Clasificacion : i B
Si no tiene la Computer key, haga clic en el botén. Recuperar Computer key
Pais Y
Ciudad

V] suscripcién

[V] Doy micond

[ Guardar como PDF I

Figura 66 - Escanear el cédigo QR Figura 67 - Introducir la clave de licencia
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QR-Code y Computer key

e Escanear el cédigo QR para recuperar la o

Activacién final con la computer key
computer key:

recuperada en la etapa anterior:

Escanee este c6digo QR para recuperar la computer key. X

-  c6digo QR redireccionard a una pagina web con la siguiente interfoz.
1 License Activation g o 9

X
La Clave del ordenador, que debe leerse e ingresarse en el cuadro
correspondiente, s la que estd en el cuadro rojo en la imagen: —
a | espadiol
fline
EREER Your future’s safe! A%‘ii\?.-".‘ﬁ&n 5
1 License Activation Wizard X
T—— I Aol

Computer Id idioma espaiiol
Paso 1 - Ingrese laj Procedimiento de activacién offline
Clave de licencia Computer Id
$i no tiene una clar I Registrarse ] Paso 1 - Ingrese la clave de licencia que le enviaron.
Paso 2 - Ingrese C Clave de licencia  BBJKO-50K09-CGB4H-Q8X8F-3C157-ASQSHI
Computer key Si no tiene una clave de licencia puede registrarse para adquirir una. [ Registrarse |
Si no tiene la Com) perar Computer key | Paso 2 - Ingrese Computer Key.

Computer key VIT0-M0909-CGB4H-A8Y8S-341A3-7XPVMU

Si no tiene la Computer key, haga clic en el botén. Recuperar Computer key

Activacién

Activacion realizada correctamente. Cierre la ventana y use MSD.

Guardar como PDF

Figura 68 - Recuperacion de la Computer key Figura 69 - Activacion final
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Nociones basicas

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Tras completar correctamente la instalacion, MSD_ crea
Para iniciar el programa, hacer doble clic en ese icono. =>

Aparece la siguiente pantalla inicial:

un icono en el escritorio.

i Mosaic Safety Designer

= E
Archivo Proyecto Modificacion Comunicacion Simulacion  Opciones 7
BREER R dEmm®E 17 cn| HOS0EA MANINIXES® %250 = X MOSA:C
@ Objetos ® Propiedades
®Entrada
@ Speed Control

@ Entrada analégica
(+) salida
@ Notas

@ Operador

@ Légicos

@ Memorias

@ Safety Guard Lock
@ Contadores

@ Temporizador

@ Muting

@ Configuracién

@ Configuracion visual

Reset Zoom

Mosaic: No presente (Usb) Estado: Desconectado  Ver.: 1.9.0

Figura 70

Ahora el usuario puede crear su proyecto.
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Barra de herramientas estandar

En la Figura 71 se reproduce la barra de herramientas estandar y se explica el significado de
los iconos:

EREER o & |G o W ES J e~ Hosoe\ BQLO I X B® )| % @ Azienda - Nome| 12 \:‘
Figura 71

1-> CREAR UN NUEVO PROYECTO

2> ¢ MODIFICAR LA CONFIGURACION (composicién de los distintos médulos)
3> % CAMBIAR LOS PARAMETROS DEL USUARIO (nombre, empresa, etc.)
4-> @ SALVAR EL PROYECTO ACTUAL

5-> [ CARGAR UN PROYECTO EXISTENTE (DESDE EL ORDENADOR)
6-> 4 IMPRIMIR EL ESQUEMA DEL PROYECTO

7-> &= VISTA PREVIA DE LA IMPRESION

8-> ~ AREA DE LA IMPRESION

9-> [©  ENGANCHAR EN REJILLA

10-> | ASIGNACION DE LOS RECURSOS

11-> 2 IMPRIMIR DE LA COMPOSICION DEL PROYECTO

12-> == UNDO (CANCELAR EL ULTIMO COMANDO)

13> ° REDO (RESTABLECER LA ULTIMA CANCELACION)

14 > VALIDACION DEL PROYECTO

15> M SELECCION CANAL
16> @ PARAMETROS RED (solo MOSAIC M1S COM)
17> @ CONECTARSE CON MOSAIC

18-> = ENVIAR PROYECTO A MOSAIC

19 -> @ DESCONECTARSE DE MOSAIC
20 -> \ CARGAR UN PROYECTO EXISTENTE (DESDE MOSAIC)
21> & MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - grafico)

22 > = MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - textual)
23 > ki FIELDBUS MONITOR (Estado de las E/S en tiempo real - solo MOSAIC M1S COM)
24> Ll CARGAR ARCHIVO LOG

25 > VER LA CONFIGURACION DEL SISTEMA
26 -> DESCARGAR REGISTRO DE ERRORES
27-> & ELIMINAR REGISTRO DE ERRORES
28> ®» SIMULACION ESQUEMATICA

29> ® SIMULACION GRAFICA
30> °° CAMBIAR CONTRASENA

31 - ¥ AYUDA EN LIiNEA

\'

32> ' RESTABLECER CONTRASENA
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Barra de herramientas textual

Opcionalmente también puede aparecer la barra de de herramientas textual (menu
desplegable).

Archivo Proyecto Modificacién Comunicacién Simulacién Opciones ?

EREER ‘*" (= R Jeoes / HOSOEXN EBAQL I X E® ';"‘,'-\OCompany-Name:

Figura 72

Crear un nuevo proyecto (configurar el sistema MOSAIC)

Seleccionando el icono de la barra de herramientas estandar comienza un nuevo proyecto.
Aparece el pedido de identificacién del usuario (Figura 73).

1l Informacién proyecto
Empresa Azienda
Usuario MNeme

Mombre del proyecta | Proyecta

Seleccion multipdgina v

0K | ‘ Anular

Figura 73

Luego, MSD propone un cuadro en el que aparece solo el médulo MOSAIC M1S.

Es posible seleccionar el modulo MOSAIC M1, MOSAIC M1S COM en el menu desplegable
que esta debajo del médulo master, eligiendo la version FW.

Para MOSAIC M1 es < 5.0, para MOSAIC M1S y para MOSAIC M1S COM es >8.0.0 y <9.0.0.

Seleccion multipagina: esta casilla se utiliza para habilitar la subdivision del diagrama en
varias paginas. En dicho caso, el usuario tendra a disposicion varias paginas de tamano
fijo para ubicar los componentes y las conexiones.

El usuario puede anadir los modulos necesarios a su sistema, utilizando los menus
desplegables de arriba (eleccion del modulo) y, abajo, la eleccion de la direccidon del nodo
(0...3) a atribuir al mismo.

=» No es importante el orden en el que se colocan los mddulos slave, ni tampoco que el usuario
ubique fisicamente los médulos en el mismo orden. Por ejemplo, también es posible ubicar
fisicamente los mddulos slave a la izquierda del médulo master.

Para algunos moéddulos slave (MVx, MBx) también se debe elegir el tipo mediante un
segundo menu desplegable presente debajo del menu de eleccidon del numero de nodo.
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Configuracidn / gestion de las paginas

En el menu Configuraciones es posible configurar el tamafio de la cuadricula, el
tamano de la pagina, y su orientacion.

Opciones | 7

%4 Ocultar Borne

Red de tamafio |10

Tamafio pagina Ad (297mm x 210mm) -~

Orientacién Pagina | Vertical -
Ver informacion interpagina

o Mostrar Movedades en el inicio

@) Idioma | Espafiol v

Figura 74

Las paginas se gestionan a través de un menu de navegacion o a través de las pestanas

Paginal / Pagina2 / Pagina3 de la parte superior, que muestran los nombres de las
paginas actualmente abiertas.

Navegacién Piginas ‘ Péginal Xl Pagina2 Xl Paginad X | +‘
Proyecto
[ Paginal
[ Paginaz
[ Pagina3
Figura 75

El usuario tiene a disposicion un menu contextual que le permite anadir o eliminar
paginas, cambiarles el nombre, o cerrarlas.

Navegacién Péginas | Paginal Xl Pagina2 Xl Pagina3 X | +|
Proyecto

[ Paginal
D PaginaZ | Afiadir pagina nueva debajo
D Pagina3 Abrir pagina

x Cerrar pagina

Cerrar las otras paginas
x Eliminar pagina

Rename page

Imprimir pagina

Figura 76
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¥y Configuracién
MOSAIC M1S v | Mi16 v | MV v | Mig02 v vo— - -
- p—— P —— . | MA2 SELECCIONAR ESCLAVO
EReeR EReeR BEReeR BEReeR MAs (a incluir en la
F v g % ¥ ¥ MEB BUS o
wf ¥ ¥ -t ¥ mt _ configuracion)
fom Exa s B s 1 X MI12T8 ”
S = " w F = we [ Mt /
MOSAIC M15 Mite V1 [H MI18
2 ) R | s
s ST ¢ & [meo2
d Fe £ 4 [weos SELECCIONAR NODO

Mo2 (de 0a3)

Version del firmware
MODULO

e L L Necesario para el calculo
| NodoDo - 0 o v de MTBF y SIL
=
\0.7 .

Versiones de firmware:

2 %

- e T
.giw -

03

=

o 12

e e B

MOSAIC M1S 2 5.0 Entradas asignadas: 40 Fal s
MOSAIC M1 < 5.0 Entrades utilizables: 34 °E S e )
— Entradas analogicas asignadas: 0 0 .
SELECCION DEL TIPO Output asignadas: & ek .de s .
MODULO (MV y MB) Status asignadas: 6 Desactivar las operaciones
de la ficha MCM

Sele‘CCIonar para introducir [ ] Deshabilita carga de MCM
versiones de firmware

—> Configure modules firmware versions

Figura 77 - Configuraciéon con MOSAIC M1 / MOSAIC M1S

¥l Configuracién .
MOSAICMISCOM v | MBBUS v | migos v | Mig02 v | Mag v|- v|- =
ot iLiaies ————— e | MOSAIC M1S COM
v “l EReeR BEReeR BReeR BEReeR | (2 8.0.0) y Fieldbus
| B s ¥ R g para afadir a la
| wm L - - L. - Ak - . .z
I 2 A i =3 . configuracién
‘ MOSAIC M1S COM MIEGE MIB03 WAL
I 2 w2 owd &
poA f A ownl B
] L] . -
s I- v 5 y g SELECCIONAR NODO
'.: A 4 2 (de 0 a3)
i e {
P | ‘
r "” = = f .
1 mosac  [EeERE \mosaiC Version del firmware
MODULO
T PW280<00  ° v
! el
1| Ethernet/IP v { :
Lo om0 = = D v
ﬂ Parametros de red 21
T Entradas asignadas: 32 o=l NGmero de MCT1
Entradas utilizables: 28 -
Parametros de red / SELECCION DEI: TIPO 504 b Namero de MCT2
Presencia de datos Orden de entrada dinamico
: MODULO (MV y MB)
analégicos S
- - - E] dbus: orden entradas dinamico
Sele.cmonar para introducir [ | Deshabilita carga de MCM
versiones de firmware —p[/| Configure modules firmware versions

Figura 78 - Configuracion con MOSAIC M1S COM
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Administracion de modulos esclavos

Se encuentra disponible la opcidén de Configure modules firmware versions.

Si esta habilitado, el usuario puede gestionar la version del firmware de cada moédulo
esclavo ingresando el valor conocido del firmware de cada uno de los médulos
disponibles.

=» In questo caso, il Report del progetto non mostrera le versioni minime richieste da ciascun
modulo Slave ma riportera le versioni inserite dall'utente in fase di configurazione

Fieldbus con orden de entradas dinamico

Si esta habilitado, el mapeo de las entradas en bus de campo (Process Data Mapping)
enumera los médulos de entrada como estan ordenados en la configuracién del
usuario (Figura 78) y no con su orden jerarquico; la tabla siguiente muestra las
diferencias.

MAPEO DE LOS DATOS DE PROCESO
Orden jerarquico de los madulos E/S (predeterminado) | Orden dinamico de los médulos E/S

Bus de campo con orden de entrada dinamico Bus de campo con orden de entrada
deshabilitado dinamico habilitado

1) MI8O2 1) MI16

2) MI16 2) MI8O4

3) MA4 3) MI8O2

4) MI80O4 4) MA4

=» La nueva seleccién se puede ver solo si en la configuracidon hay un médulo Fieldbus
(con Fw > 3.0.0) o si el Master es MOSAIC M1S COM (con Fw > 8.0.0).

Crear un proyecto: Configuracién de parametros del bus de campo MOSAIC M1S COM

Pardmetros Modbus TCP

Cuando MOSAIC M1S COM se debe conectar con un bus de campo ModBus TCP es
posible elegir si el stack configura automaticamente los parametros LAN (DHCP activo)
o (seleccionando "Manual") completar directamente los parametros de red necesarios:
Direccion IP, Mascara de subred, Pasarela predeterminada.

=» "Habilitar datos analdgicos en FieldBus" activa la transmision de los datos analégicos MA2/MAA4.

=» Se ruega notar que la seleccidn de esta casilla es una funcién del mapa de proceso (si "Habilitar
datos analdgicos en FieldBus" esta seleccionado, se debe utilizar un mapa de proceso con datos
analdgicos).

=» Haciendo clic en “Lectura” se habilita MSD para rellenar los pardmetros de red leyéndolos de los
configurados en el master MOSAIC M1S COM conectado. Los parametros solicitados deben ser
los del Fieldbus actualmente cargado. Por ejemplo, si el médulo conectado es ModBus TCP y se
intenta leer los pardmetros de red usando Profinet RT como “Configuracion”, la lectura no
estard habilitada.
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@ Configuracion
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[] ® Configurar parametros de red

et = - Lo ® DHCP M1S COM configurado
: ModBus TCP

ERHEEII?)‘ ER_EE& Manual

(] WS04 L, Direcci6n IP

~ Pulsando el botén
» + "Parametros de red", Néscars des bre
[E~ .+ + el usuario puede —
Seleccionar |Os Pasarela predeterminada

[ (e [amel RSl parametros

Habilitar datos anal6gicos en FieldBus

Importar parémetros de M1S COM o
FW 2 7.0<80 “|Nodo2 v |Nodo1 v|Nodoo S
ModBus TCP v MV1S

Entradas asignadas: 40
Entradas utilizables: 34
Entradas analégicas asignadas: 0 o=
Output asignadas: 8

Status asignadas: 8

0 Namero de MCT1

Namero de MCT2

oK Anular Deshabilita carga de MCM

Figura 79

Pardmetros EtherNET/IP

Cuando MOSAIC M1S COM se debe conectar con el bus de campo EtherNet/IP es
posible elegir si el stack configura automaticamente los parametros LAN (DHCP activo)
o (seleccionando "Manual") completar directamente los parametros de red necesarios:

Direccion IP, Mascara de subred, Pasarela predeterminada, DNS1, DNS2, Nombvre
de estacion (opcional).

=» "Habilitar datos analdgicos en FieldBus" activa la transmision de los datos analégicos MA2/MAA4.

=» Se ruega notar que la seleccidn de esta casilla es una funcién del mapa de proceso (si "Habilitar
datos analdgicos en FieldBus" esta seleccionado, se debe utilizar un mapa de proceso con datos
analdgicos).

=» Haciendo clic en “Lectura” se habilita MSD para rellenar los pardmetros de red leyéndolos de los
configurados en el master MOSAIC M1S COM conectado. Los parametros solicitados deben ser
los del Fieldbus actualmente cargado. Por ejemplo, si el médulo conectado es ModBus TCP y se

intenta leer los parametros de red usando Profinet RT como “Configuracién”, la lectura no
estara habilitada.

) Configuracion i Configurar parametros de red [ %]
MOSAIC M1S COM v | Mit6 v | M1 v | MIBO4 V|- v = ® DHCP M1S COM configurado:
Ethernet/IP
Manual
BReeR BReeR BReeR BReeR
e wf wd * wd z Direccién IP
: == Pulsando el botén reed
. . n n
. "Parametros de red",
’ . Méscara de subred
D + el usuario puede —
= Mn s sele,caonar los Pasarela predeterminada
’ - ' ¢ parametros
| mosmic |MOSRC  moSAIC  |mosAic
Nombre de estacién reer-miscom

FW 2 7.0<80 ¥ | Nodo 2 ¥ | Nodo 1 ¥ | Nodo 0 N
Etberoailp < MV1S

Entradas asignadas: 40 0T Namero de MCT1 DNs1

Entradas utilizables: 34

Entradas analogicas asignadas: 0 0] Nomero de MCT2

Output asignadas: 8 DNS2

Status asignadas: 8

oK Anul Deshabilt de MCM
— b e Habilitar datos analogicos en FieldBus
Importar pardmetros de M1S COM
conectado

Figura 80
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Pardmetros Profinet RT

Cuando MOSAIC M1S COM se debe conectar al bus de campo Profinet RT, es necesario
completar directamente los parametros de red necesarios: Direccion IP, Mdascara de
subred, Pasarela predeterminada, Nombre de estacion (opcional).

>
=» Se ruega notar que la seleccidn de esta casilla

analdgicos).

> 4
configurados en el master MOSAIC M1S COM

estara habilitada.

"Habilitar datos analdgicos en FieldBus" activa la transmisidn de los datos analdgicos MA2/MAA4.
datos analdgicos en FieldBus" esta seleccionado, se debe utilizar un mapa de proceso con datos
Haciendo clic en “Lectura” se habilita MSD para rellenar los parametros de red leyéndolos de los

los del Fieldbus actualmente cargado. Por ejemplo, si el médulo conectado es ModBus TCP y se
intenta leer los parametros de red usando Profinet RT como “Configuracién”, la lectura no

es una funcidn del mapa de proceso (si "Habilitar

conectado. Los parametros solicitados deben ser

i Configuracion

MOSAICMISCOM v | MIf6 V1 v | MiBo4

| BReR

GReeR GReeR | BReeR

uuuuu

mosmiC

seleccionar los
parametros

mosAiC  |MOSAIC mosAic

Nodo 2 v | Nodo 1 ~ | Nodo 0

MV1S

Parametros de red

Entradas asignadas: 40

Entradas utilizables: 34

Entradas analégicas asignadas: 0
Output asignadas: 8

Status asignadas: 8

= Numero de MCT1

0% Numero de MCT2

OK Anular

Pulsando el botén
"Parametros de red",

el usuario puede —

Deshabilita carga de MCM

<] @ Configurar parametros de red

M?1S COM configurado:
Profinet RT

Direccién IP
Méscara de subred

Pasarela predeterminada

Nombre de estacién reer-m1scom

Habilitar datos analogicos en FieldBus

Importar parsmetros de M1S COM
conectado

Figura 81

Configurazione in ambiente di sviluppo Profinet RT

=» Paraintegrar MOSAIC M1S COM en el entorno de desarrollo Profinet RT, la configuracidn de los
modulos debe seguir el orden de la siguiente tabla.

ESCENARIO

No se transmiten datos analdgicos ni de velocidad

Sélo se transmiten datos analdgicos

Sélo se transmiten datos de velocidad

Transmision de datos analdgicos y de velocidad

ORDEN DE CONFIGURACION
Fieldbus Input
System I/O
Fieldbus Input
System 1/O
Analog Data
Fieldbus Input
System 1/0
Speed Data
Fieldbus Input
System 1/O
Analog Data
Speed Data

Espaiiol
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Parametros EtherCat

Cuando MOSAIC M1S COM se debe conectar con el bus de campo EtherCat, los

parametros de red necesarios seran configurados directamente por el master
EtherCat.

=» "Habilitar datos analdgicos en FieldBus" activa la transmisién de los datos analégicos MA2/MAA4.

=» Se ruega notar que la seleccion de esta casilla es una funcién del mapa de proceso (si "Habilitar
datos analdgicos en FieldBus" esta seleccionado, se debe utilizar un mapa de proceso con datos
analégicos).

=» Haciendo clic en “Lectura” se habilita MSD para rellenar los parametros de red leyéndolos de los
configurados en el master MOSAIC M1S COM conectado. Los parametros solicitados deben ser
los del Fieldbus actualmente cargado. Por ejemplo, si el médulo conectado es ModBus TCP y se

intenta leer los pardmetros de red usando Profinet RT como “Configuracién”, la lectura no
estara habilitada.

i Configuracion ) Configurar parametros de red
MOSAIC M1S COM v | MIt6 v Mt v | MIBO4 M1S COM configurado
EtherCat
| BReeR BReeR  BReeR
e PO . Habilitar datos analégicos en FieldBus
RIS : 2
S : . Pulsando el bot6n impartrparimetros de M1S COM =
) . 1 Ll A ] " n conectado
- |. A . "Parametros de red",
U ] ) .
I~‘ : . . [E .+ - el usuario puede —
At ~ ’ Y -
g |. | .. + seleccionar los
o mosmc mosmc  mosec  PATAMEtros
FW 2 7.0<80 v | Nodo 2 v | Nodo 1 ¥ | Nodo 0
EtherCat v MV1S
Entradas asignadas: 40 0= Nomero de MCT1
Entradas utilizables: 34 -
Entradas analégicas asignadas: 0 02 Numero de MCT2
Output asignadas: 8
Status asignadas: 8
oK Anular | Deshabilita carga de MCM
Figura 82

Modificar la configuracién (composicion de los distintos modulos)

La modificacion de la configuraciéon del sistema se hace con el icono = * . Aparece
nuevamente el cuadro de configuracion (Figura 72).

Cambio de pardametros del usuario

-~

El cambio de parametros del usuario se hace con el icono . Aparece el pedido de identificacion
del usuario (Figura 36). Para ejecutar dicha operacién no hace falta desconectarse de Mosaic.

Generalmente sirve cuando un nuevo usuario debe crear un nuevo proyecto (incluso utilizando uno
previamente creado).

Tl Informacién proyecto
Empresa Azienda
Usuario MNome

Mombre del proyecta | Proyecto

Seleccigon multipagina |+

| OK | | Anular

Figura 83
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Barras de las herramientas OBJETOS - OPERADOR - CONFIGURACION

Sobre la izquierda y la derecha de la pantalla principal aparecen 4 grandes cuadros de
herramientas (indicadas en la Figura 84).

Archivo Proyecto Modificacion  Comunicacién  Simulacién  Opciones 7

=) .
(=) Objetes (~) Propiedades

() Entrada
] () Speed Control
(+) Entrada analégica
(+) salida
(¥) Notas

2 =P {Sopemar
(¥) Lagicos

(%) Memorias

() Safety Guard Lock

() Contadores

(%) Temporizador
(~) Muting

(~) Operadores Analagica
u

[(~) Configuracién visual

:""'"E"

Reset Zoom 100% Mosaic: No presente Eiadn: Desconectado  Ver.: 1.8.0.2

3~

sEEEEEsEEEEEy
.

Tl Mosaic Safety Designer: Proyecto IE"E‘

EREER .. B i JJE =BV e/ 0@ A BA0 Y § X B®|%| 0 |enpres - Nomore _ mos/:C

Figura 84

1 > CUADRO DE INSTRUMENTOS OBJETOS
Contiene los distintos bloques funcionales que formaran nuestro proyecto; dichos bloques estan
divididos en cinco distintas categorias:

- Entradas (Input)

- Control de Velocidad

- Entrada Analégica

- Salidas (Output)

- Notas

2 > CUADRO DE INSTRUMENTOS OPERADOR
Contiene los distintos bloques funcionales que permiten poner en relaciéon entre si los componentes del
punto 1; dichos bloques estan divididos en nueve distintas categorias:
- Logicos
- Memorias
- Safety Guard Lock
- Contadores
- Temporizadores
- Muting
- Operadores Analogicos
- Miscellanea
- Int Fbk

3 > CUADRO DE INSTRUMENTOS CONFIGURACION
Contiene la descripciéon de la composicién de nuestro proyecto.

4 > CUADRO DE INSTRUMENTOS CONFIGURACION (visual)

Contiene la representacion grafica de la composicion de nuestro proyecto.

En esta ventana es posible navegar entre los I/0 de cada médulo actuando con el boton derecho
del raton en el modulo a analizar. Ademas, cuando el master estd conectado en red, todos los
parametros de red se muestran en la ventana superior.
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Trazado del esquema

Después de decidir la composicidon del sistema, el usuario puede comenzar la configuracion
del proyecto. El esquema ldgico de conexidn se crea con la técnica de DRAG&DROP:

e Se selecciona el elemento deseado en los cuadros descritos mas arriba (en los siguientes apartados
se explican detalladamente para cada uno de los proyectos) y se arrastra a la zona de trazado.

e Luego, seleccionando el objeto, se habilita el cuadro PROPIEDADES Yy se rellenan los campos segun

las propias necesidades.

e Cuando se debe configurar un valor numérico especifico con un cursor (por ej.: el filtro), utilizar las
flechas izquierda y derecha del teclado o hacer clic a los lados del cursor.

e Las conexiones entre los objetos se hacen colocando el ratén encima del simbolo deseado y

arrastrandolo hacia el que se debe conectar.

e Si el esquema necesita la funcién PAN (desplazamiento de la zona de trabajo en el cuadro),
seleccionar el objeto a desplazar y utilizar las flechas de direccién del teclado.

e Si el diagrama es muy complejo y requiere una conexion entre dos ampliamente elementos
separados, utilizar el componente "Interpage." El elemento "Interpage out" debe tener un nombre
que recordado dal correspondiente “Interpage in" permite el enlace real deseada.

@ Propiedades

(Lato  sx
esquema)

@ Propiedades

(Lato  dx
esquema)

Nombre de conexion

e Cuando se quiere duplicar un objeto, seleccidénelo y pulsar CTRL + C / CTRL + V del teclado.

e Ubicacion de los cables: es posible mover los cables para una mayor visibilidad grafica del diagrama.
Para activar la funcién es suficiente colocar el puntero del ratén sobre el cable a desplazar vy,
pulsando el botén izquierdo, mover a la zona deseada.

w =
-~ ]

Out 1

Single-Double OSSD

b Out ot
Single-Double 0SSD

e Cuando se quiere eliminar un objeto o una conexidn, seleccionarlo y pulsar la tecla CANC del teclado.

e Funcion encontrar: (pulsar CTRL+F) permite hacer busquedas dentro del diagrama segun un
determinado parametro de busqueda. La busqueda no distingue entre mayusculas y minudsculas.

0=Piano fermo
1=Piano in movimento

[———

— 4 Trova

7
o m 108 g
®) Operatore
) INPUT Trovati: 4
_) OUTPUT
_) Nome connessione

) Note

Buscar operador

Descrizione oggetto e

Movimento piano 2

{ Trova
s
mov E} E, 1) Movimento piano 1
N
Operatore
J INPUT Trovati: 2

_) OUTPUT

_) Nome connessione
®) Descrizione oggetto
) Note

| -

Buscar la descripcion del articulo
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Utilizacion del boton derecho del raton

EN BLOQUE DE ENTRADA / SALIDA

Copiar / Pegar

Eliminar

Eliminar todos los pines asignados

Alineacion con otros bloques funcionales (seleccion multiple)

Ayuda en linea

Modo Monitor: mostrar / ocultar el cuadro Propiedades

El bloque STATUS: activar / desactivar la negacién légica del pin Entrada

En los bloques Status y Single-Double OSSD: en el pin input activar/desactivar
negacion légica.

EN LOS OPERADORES DE BLOQUE

Copiar / Pegar

Eliminar

Alineacion con otros bloques funcionales (seleccion multiple)
Ayuda en linea

El pin de entrada: activar / desactivar la negacion légica
Modo Monitor: ventana Propiedades Mostrar / Ocultar

EN TERMINALES

Alineacion con otros bloques

EN CONEXION (cables)

Eliminar
Mostrar la ruta completa de la conexion (de red).

£ Mosaic Safety Designer: Proyecto =lelx]
Archivo Proyecto  Modificacion  Comunicacion  Simulacion  Opciones 7

EREER Bt dSmaXE 17 on HOSOENBANNIXEO %2 0w vone, ... [MOSHLC
(=) objetos : |() Propiedades

() Entrada ZONA — ; f-c;o‘;:l:e entradas

e PROPIEDAD [

OBJETO { [remenana

Pt

; ) Input 1 (M1S) /B17 g J‘_..::

@- Logicos

~) Memori

) Memorias Punto de

?Safﬁysuam Lock partida para :

v:' Contadores conex i 6 n E

V) Temporizador T
é ZONA DE

) Muting
— TRAZADO

faster 8

@ Configuracion visual

| o [ 3

Reset Zoom

105 % Mosaic: No presente (Usb) Estado: Desconectado  Ver: 1.9.0

Figura 85
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Conexiones multiples

El usuario puede agregar automaticamente varias lineas de conexién utilizando el
comando Conexiones en el menu contextual.

e Al seleccionar un grupo de entradas y un operador: todas las entradas
seleccionadas se conectan a los pines libres del operador.

]ﬁ w[-ﬁﬂﬁ
Input 3 (M15) /819 g in1 - n1
Pin2 In
—
[in |
s
mim ESPE
7 7
Inpﬂu‘tS[MlS]lBE‘\g L I = Input 5 (M15) /B21
B 53 Copiar Cirl+C n
X Cancelar Del Input 6 (M15) /822
[ Conexiones: ENTRADA->Cr
0 Ayuda
X Cancelar Pines asignados
Mostrar/Qcultar Propiedades
Alineacion , nput7 (M15) /B2 ML by
. —
[input s auts) 24 =

Figura 86 - Grupo de Entradas con Operador Figura 87 - Establecida la conexion con el Operador

e Al seleccionar una entrada y un grupo de operadores/salidas: la entrada
seleccionada se conecta a todos los operadores/salidas.

e Al seleccionar un grupo de operadores/salidas: el operador mas a la izquierda
se conecta a todos los demas operadores/salidas.

lﬁ @Is.ﬁm

Input 1 (M15) /B17 q_|

£=in 1 Out

oo~ ;

T e

\ Quzi

— | 5a Copiar Ctrl+C hm =5
X Cancelar Del
-f| Conexiones: E-Gate- » Operators/Salida |

Input 2 (MI16) [0}/B6 —l_ @ 2yuda
x

P Cancelar Pines asignados
8 comqd
N Pr—" r Proniedade< [ Out
Input 3 (MI16) [O1/B7 L Mastrar/Ocultar Propiedades L
Alineacion 3

Figura 88 - Entrada con grupo de operadores/salidas

Single-Double 055D

Figura 89 - Entrada: establecida conexion automdtica con operadores
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(HREER

Numeracion automatica

Fieldbus y

Probe

Se tiene la opcion de numerar automaticamente los bits de un grupo seleccionado de
FieldBus o Probe mediante el comando Numeracion automadtica FieldBus (Probe) en el
menu contextual.
Si un valor numérico ya esta ocupado por otro elemento del mismo tipo en el
esquema, se omitira al ejecutar la numeracion.

FIELDBUS INPUT .
Statues

Copiar Ctrl+C

Cancelar Del

Conexiones

Numeracién automatica FieldBus Input |

FIELDBUS

EEY
‘ FIELDBUS | %

e

FIELDBUS

Ayuda
Mostrar/Ocultar Propiedades

Alineacién

FIELDBUS INPUT |

Status

FIELDBUS INPUT Single-Double 0OS5D

FIELDBUS INFUT

>
Out

>
FIELDBUS INPUT { m o d
i 1

Figura 90 - Numeracion automadtica FieldBus

[

A
2
X

Copiar Ctrl+C

Cancelar Del

o

Mumeracién automéatica FieldBus Probe

e

Ayuda

Mostrar/Ocultar Propiedades

bit

—q\fineacién »

bit

Figura 92 - Numeracion automdtica Fieldbus Probe

Figura 91 - Numeracion OK (bit] ya asignado)

—

bit 1

/

bit 2

/

bit 3

—

>

bit 5 bit 4

Figura 93 - Numeracion automdtica OK
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Entradas/Salidas

Se puede numerar automaticamente las bornas de un grupo seleccionado de Entradas
o Salidas mediante el comando Numeracion automdtica Entradas (Salidas) en el menu
contextual.

Este comando muestra una lista de modulos en los cuales se puede realizar la
asignacion. Si un modulo no tiene suficientes pines libres o no es compatible con el

tipo de Entradas seleccionadas, aparecera en gris (no seleccionable) en la lista de
asignaciones.

GATE
| I —I 5 (MI16) [0]/B12
[j S nput 5 (MI1€) [0]/ {>in1
- [ﬁ;ﬂ cspe Input 1 (MI16) [0]/85 [Eém ESPE
-[j in1
i1 @_ Out > In 2 @_
1 | In2 | Input 2 (MI18) [0]/B6 :|—,
|— |2  Alineacion
| Numeracién autematica Entrada 3 | Asignar pin a M15 -
_I t 3 (MI16) [01/B7
N ! e Asignar pin a MIB02-0 ==t pLo
TWO-HAND
TWO- Asignar pin a MI16-0 b
In1
>In 1 Asignar pin a MIS04-0 £>In2
{>In2 -o\‘g- E ' _o\f
: >
= | . otasaitiny —

Input & (MI16) [0]/B14

Input 6 (MI16) [0]/B14

Input 7 (MI18) [0]/B15
Input 7 (MI18&) [0]/B15

Figure 94 - Numeracion automdtica de entradas Figure 95 - Numeracion automatica OK
(asignacion de pines a MI16(0))

Pin Single-Dauble 055D

Single-Double 055D = Alineacion i

[ Numeracién automatica Cutput , Asignar pin a M15

Asignar pin a MI202-0

‘ Asignar pin a MIB04-0

Single-Double 055D

Single-Double 055D

Single-Double 055D

Figure 96 - Numeracion automdtica de salidas Figure 97 - Numeracion automdtica OK
(asignacion de pines a MI8O4(0))
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Ejemplo de proyecto

En la Figura 98 se presenta un ejemplo de proyecto que utiliza s6lo el médulo
MOSAIC M1 conectado con dos bloqueos de seguridad (E-GATE y E-STOP). En amarillo,
a la izquierda, se representan las entradas de MOSAIC M1 (1,2,3) en las que se
conectan los contactos de los componentes de seguridad. Las salidas de Mosaic (de 1
a 4) se activan segun las condiciones decididas en E-GATE y E-STOP (ver los apartados
E-GATE- E-STOP).

Si se selecciona un bloqueo con un clic del ratén, a la derecha se activa el CUADRO
PROPIEDADES, con el que se configuran los parametros para la activaciéon y la prueba
de los bloqueos (ver los apartados E-GATE- E-STOP).

) Mosaic Safety Designer: Progetto - Nombre de archivo: O:\Documentazio... [=lelx]
Archivo Proyecto Medificacion Comunicacion Simulacion Opciones 7
EREER g8 HE =& WH S| e~ HoS9@&\ BAa X B® % 9 @ Company-Name 12 <. IIDEH‘:.‘E
@ Objetos @ Propiedades
@ Entrada
i espe
»
&
T
® Mod-Se
€ Ohetncall
@ Operador S 1
@ Légicos single-Double 055D
@ Memorias
@ Safety Guard Lock
® Contadores
() Temporizador
@ Muting
@Cnnfiguracién TpE T,
Master 8 entradas - 4...
@ Configuracién visual
o e (o
Reset Zoom 100 % Mosaic: No presente (Usb) Estado: Desconectado  Ver.: 1.9.0

Figura 98
Cuando se concluye la fase de disefio del proyecto (o durante fases intermedias) es

posible guardar la configuracion en curso utilizando el icono GUARDAR PROJECTO |
de la barra de herramientas estandar.

Validacion del proyecto

= proyecto concluido ahora se debe comprobar. Ejecutar, pues, el comando VALIDACION (icono ¥ de
la barra de herramientas estandar).

Cuando la validacion tiene éxito, se asigna un nimero a todas las ENTRADAS y SALIDAS del esquema.
Este nimero también se muestra en el REPORT MSD y en el MONITOR. Una vez completada la
validacidn, se puede enviar la configuracion.

Yk L funcion de validacion sélo evalta la coherencia de la programacion con respecto a las
caracteristicas del sistema MOSAIC. Por lo tanto, dicha validaciéon no garantiza que la
programacion responda efectivamente a los requisitos de seguridad de la aplicacién.
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Asignacion de los recursos

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

o
V. . s
Ecutando este comando (Icono de la barra de herramientas estandar), se pueden ver todos los

Espaiiol

elementos utilizados entre Entradas, Salidas, Estados, Fieldbus input y Probe.

AMC2337: Asignacién de los mmsu — | . 5]

Médulos necesarios Entrada Salidas

M1 6151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 4.3 2 1

6 N0 VvV VvV M1 M1

MIE Nodo 1 vViviviviviviviviiv viviv v iviv v MI16 Nodo 0 vl vl [ v/ MOR4S8 Nodo 0

MI16 Nodo 2 viiviiviviiviiviviviv v v v vl v MI16 Nodo 1 v vl v vl MOR4S8 Nodo 1

MI16 Nodo 3 Vi OOOOO0O0OMMMOOO M MI16 Nodo 2 [1 vl ¥ v MOR4S8 Nodo2

MIE Nodo 0 VIV VNV VYV VYV MI16 Nodo 3 oooo

MI8 Nodo 1 [ O ¢ v v MI8 Nodo 0 ogooog

MVD Nodo 0 [0 v v vl vl MI8 Nodo 1 oooo

MOR4SE Nodo 0 U tbdbd  WORak( aaoa

MORASS Nodo 1 Oo0OoooOooooooooooo oooo

MORASS Nodo 2 O0Ooo0oOooooooooooo oooo

MBEP O0oooOooooooooooo oooo
oooooOoooooooooond oooo
Oo0ooooooooooooooo oooo
Oo0Ooooooooooooooo oooo
o0ooooooooooooooo oooo

Report Status FieldBus Input

Entradas asignadas: 96 6151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 76543210

Output asignadas: 14 ) ol ¥ M1 o OI [

Status asignadas: 26 L v v Iy MOR4S8 Nodo 0 1HEEHEEEEE

FieldBus Input: 0 O 10 0] ¥ MOR4SE Nodo 1 200000000

FieldBus Probe: 0 OO0 0 v v vl v MOR4S8 Nodo 2 s gOo0Oooooo
O0Ooo0oOooooooooooo
O0Ooo0o0oOoOoooooooooo FieldBus Probe
O0oo0oooooooooooo 76543210
O0ooOoooooooooooo 0 OOl |
O0oooOoooooooooooo 1 O ] [
O0Ooo0oOooooooooooo 200000000
O0OooO0oOooooooooooo soooooooanm
OO0Ooo0OooOooooooooo !
O0Ooo0Oooooooooooo
Ooo0ooooooooooooo
O0oo0oooooooooooo oK

Figura 99
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Report del proyecto

Impresion de la composicion del sistema con las caracteristicas de cada bloque.

/ ) ,
(lcono = de la barra de herramientas estandar).

MOsA:C E’REER

MOdular SAfety Integrated
Controller

Informe del proyecto generado por Mosaic
Safety Designer Ver.: 1.9.0

Informe del proyecto

. Configuracion
Informacién de segurida
. Los recursos utilizados

. Esquema eléctrico

b WON =

Mosaic: Informe del proyecto

Nombre del proyecto: Projet

Usuario: Nome

Empresa: Azienda

Fecha: 14/02/2022 11:47:42
CRC esquema: B382H

Nombre de archivo: D:\Archivio\__FIGURE MOSAIC_41\progetto 2 SINGLE OSSD.msx

Mosaic: Configuracion

MOSAIC M1S| MI16 MV1S | MIBO4

EReER BEReeR

ON RN oN RN
B -

1]
g
a
bl

%o ms 03

wooe W
O [0

i
us
wg
F3

sl & wf &
MV Migo4

]
E R

E4
g,
=
2
z

z

. I A
Moédulo 22 | PR
Eog pos Eog
rod Pt Eot
AR pop : AOA
morekd A L A K
mos/iC masAic mosAiC mosRic
Nodo Master 0 0 0
La minimo versién de firmware necesaria 0.1 0.1 0.0

Deshabilita carga de MCM: False
Tiempo de ciclo (ms) = 4,385
Médulo MOSAIC M1S - La version de firmware configurado: FW >=7.0 < 8.0

Figura 100
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Mosaic: Informacion de seguridad

PFHd (de acuerdo con IEC 61508): 4,14E-008 (1/h)
MTTFd (de acuerdo con EN ISO 13849-1): 53 afios
DCavg (de acuerdo con EN ISO 13849-1): 99.00 %

jAtencion!

Este resultado de calculo del PL y de los otros parametros correspondientes a la norma ISO 13849-1 relacionados con el
mismo se refiere solamente a las funciones implementadas en el sistema Mosaic mediante el software de configuracion MSD,
suponiendo que la configuracion efectuada sea correcta. Para obtener el PL efectivo de la aplicacién completa y de los
parametros relacionados con el mismo se deben tener en cuenta los datos referidos a todos los dispositivos conectados con el
sistema Mosaic en el ambito de la aplicacion. Esta es una tarea que corresponde exclusivamente al usuario / instalador, asi
como cualquier ofro aspecto referido a la configuracion del sistema.

El valor final de MTTFd, teniendo en cuenta los datos correspondientes a todos los dispositivos conectados con el sistema,
siempre debe estar saturado en 100 afios si resulta ser superior.

Mosaic: Los recursos utilizados

ENTRADA 3/34 | 9%
Total de bloques | 0/128 | 0 %
0SssD 2/8 |25%
STATUS 08 | 0%

Mosaic: Esquema eléctrico

Objetos
Filtro (ms): 3
B'°q”esE‘°_'§af:'e"°ié" ol DO[?IE_NC _ | im: mosAIC fﬁ?’éﬁ%ommomeo
Tipo de restablecimiento: Automatico | |n2: MOSAIC M1S ENTRADA2/Borne0
Prueba durante la activacion: False
Filtro (ms): 3
- Bloques de funcién 02 Individual Conexiones:
" P E-Stop Tipo de restablecimiento: Automatico In1: MOSAIC M1S ENTRADA3/BorneQ
Prueba durante la activacion: False
I Tipo de salidas = Individual
OUTPUT 01: Tipo de restablecimiento: Automatico ) )
c Singles-ﬁ-t;t;':t’)ieGOSSD Tiempo de respuesta: 20,29 ms Mosi?geﬁjf SneBsc.)meO
La dependencia1de las entradas :
Tipo de salidas = Individual
OUTPUT 02: Tipo de restablecimiento: Automatico ) )
n Singles-ﬁ_?;;:ieeossn Tiempo de respuesta: 20,29 ms Mosifgeﬁf Q%Sc',meo
La dependenciazde las entradas :
Figura 101

Espaiiol

Yk Este resultado de calculo del PL y de los otros parametros correspondientes a la norma ISO
13849-1 relacionados con el mismo se refiere solamente a las funciones implementadas en el
sistema Mosaic mediante el software de configuracién MSD, suponiendo que la configuraciéon
efectuada sea correcta.

Yk para obtener el PL efectivo de la aplicacion completa y de los parametros relacionados con el
mismo se deben tener en cuenta los datos referidos a todos los dispositivos conectados con el
sistema Mosaic en el dmbito de la aplicacion.

Yk Esta tarea es una responsabilidad exclusiva del usuario / instalador.
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Conectar MSD a Mosaic Master

Seleccién del canal de comunicacién

El icono permite al usuario escoger el tipo de conexion a activar con MSD: USB o
LAN. Aparece una ventana emergente en MSD con 2 parametros para configurar.

Conexion USB

Seleccionando "USB" el master se puede conectar al PC con un cable USB.

‘I-FE, Seleccion canal

@® usB
Interfaz de red

O Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4

OK

Figura 102 - USB

Conexion de red (solo MOSAIC M1S COM)

Seleccionando "Red" MOSAIC M1S COM se puede conectar al PC por LAN.

El usuario debe elegir la interfaz de red del PC y la direccion IP de MOSAIC M1S COM
(Host).

T Seleccion canal

) usB Interfaz de red

@ Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4 v ]

/ Escaneo de dispositivos

Servicios de red: P MAC . .
e Escaneo de dispositivos Parametfros de red:
e Prueba e Interfaz de red

e Host

/

192.168.13.120 v
OK

Figura 103 - Seleccion de Canal
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HOST: Escribir en este campo la direccion IP del médulo MOSAIC M1S COM a conectar.

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

=» HOST: MSD muestra las 10 ultimas direcciones IP introducidas por el usuario.

i Seleccién canal

() USB
Interfaz de red

® Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4 ¥

Escaneo de dispositivos

P MAC
| Host ' | -
o 192.168.13.112
A 192.168.13.120
192.168.13.115

Figura 104 - Seleccion del Host

ESCANEO DE DISPOSITIVOS: Haciendo clic en la palabra "Escaneo de dispositivos"
MSD comienza a buscar los masters MOSAIC M1S COM en la Red local. Si los
dispositivos se encuentran, aparece una lista en la casilla de texto. Se muestra la IP

de cada dispositivo junto con su direccion MAC. La direccion IP del PC donde MSD esta
en ejecucion aparece cerca de la palabra "Red".

JFFE' Seleccion canal
) UsB
} Interfaz de red
® Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4 M
Escaneo de dispositivos
IP MAC
Host 192.168.13.120 -
OK
Prueba

Figura 105 - Escaneo de dispositivos
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=» La figura siguiente muestra la fase de escaneo en marcha y la deteccidon de los dispositivos con
sus direcciones IP y MAC.

‘I-FE, Seleccion canal
USB
Interfaz de red
® Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4
Escaneo de dispositivos
Escaneando... Parada
[ 19 %
1P MAC
Host 192.168.13.112 v
OK
Prueba

Figura 106 - Escaneo de dispositivos

PRUEBA: Haciendo clic en la palabra "Prueba" se comprueba la presencia del host
(MOSAIC M1S COM) en la red.

=» En la figura siguiente se muestra el mensaje "Prueba realizada con éxito".

] Seleccién canal

) use Interfaz de red

® Red 192.168.12.32/21 - Ethernet e

Escaneo de dispositivos

IP MAC

Host 192.168.13.120

OK

Prueba realizada con éxito ]

Figura 107 - Prueba realizada con éxito
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=» En la figura siguiente se muestra el mensaje "Prueba fallida"

!@} Seleccién canal
O UsB

Interfaz de red
® Red 192.168.12.111/21 - Ethernet 4

Escaneo de dispositivos

MAC

Host 192.168.13.112 N

OK
IEP[U,E,',bé Prueba fa\lida]

Figura 108 - Prueba fallida

Conexién con Mosaic

= Después de hacer clic en el icono & MSD inicia la conexién con el médulo MOSAIC M1,
MOSAIC M1S (solo mediante USB) o con MOSAIC M1S COM (mediante USB o LAN).

Aparece una ventana que pide la contrasefa. Introducir la contrasefia (ver "Proteccion con
contrasena").

=» Para ver/ocultar la contraseia introducida seleccionar el icono del ojo "visible/no visible".

Escribir la contrasefia - USB * Escribir la contrasefia - Host 192.168.12.8 *
* Contrasefia: * Contrasefia:
= Mi i Nin
® Nivell | ® Nivell
* Nivel2 * Nivel2
Figura 109 - USB

Figura 110 - LAN
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Visualizacion de los parametros del Master conectado

MOSAIC M1S COM conectado por LAN

=» Cuando MOSAIC M1S COM estd conectado por LAN, en la casilla de texto "Mddulo conectado"
aparecen estos parametros:
- MOSAIC M1S COM: versién del firmware
- Versién Ethernet: contenedor ZIP actual memorizado
- IP: direccion IP de MOSAIC M1S COM
- MAC: Direccion MAC de MOSAIC M1S COM *
- Eleccidn del protocolo: el bus de campo actualmente en ejecucion junto con su version.
- S/N: nimero de serie del médulo
- El simbolo @ mostrado en la barra de estado inferior indica que la sesién actual de
comunicacion
- LAN esta cifrada con AES128.

=) * Sj el MOSAIC M1S COM est4 conectado al bus de campo Profinet RT, existen tres direcciones MAC
(numeradas consecutivamente) para identificarlo. Durante una conexién a MSD se muestra en la
ventana de pardmetros la primera de los tres direcciones MAC disponibles.

T Mosaic Safety Designer [=ll=ilx]|
Achivo Proyecto  Modificacién Comunicacién  Simulacién  Opciones

BREER R ot HEmam®iE 7 e/ H0S0EABADNIXEH® 224 0 u|x MOsA:C
(=) ojet

= (2) Propiedades

() Speed Control

(+) Entrada analégica

() Operador
(&) Légicos

(%) Memorias

(%) Safety Guard Loc
L)Satety Sl Lock Médulo conectado
(&) Contadores MOSAIC M1S_Com
Release Ethernet

»

MAC 986
Eleccion de protocolo  Mod

[(») Configuracién visual

| ) S i S IS

© Mosaic: Ethernet 192.168.13.120, Estado: Conectado nivel2 Ver.: 19.0

Figura 111 - Pardmetros LAN

MOSAIC M1S COM conectado por USB

=» Cuando MOSAIC M1S COM estd conectado por USB en la casilla de texto "Mdédulo conectado”
aparecen estos parametros:
- MOSAIC M1S COM: versidn del firmware
- Version Ethernet: contenedor ZIP actual memorizado
- MAC: Direccién MAC de MOSAIC M1S COM
- Eleccidn del protocolo: el bus de campo actualmente en ejecucidn junto con su
versién
- S/N: nimero de serie del médulo
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B Mosaic Safety Designer: Progetto - Nombre de archivo: D:\users\rorato\D... BRE
Archwo  Proyecta Modicsodn  Comurscacén  Simulacién  Opciones 7
BEREER B o Wi mm 7ea / HOSQENBANRIXEO %I % 0 ueanme v < [TMIOSAIC
~) Objetos Propiedades
(%) Entrada
(%) Speed Cantrol
©) Entrada snskiglea
v) Salida
) Notas
~) Operador
) Lgicos
Memorias
Safety Guard Lock Médulo conectado
Contadores { \ MOSAIC MIS Com  Ver, 700-001 S/N 12344
1 Release Ethernet
1 ®
1 1 MAC 000
I | I:> Eeccién de protocolo. Etnemet/®  Ver. 5301
1 I (~) Configuracién visual
1 (~) Canfiguracién visual 1
1 1
1 1
1 1
} 1
% X T A Mosaic: Presente (Usb), Estado: Conectado nivell Ver: 19.0

Figura 112 - Pardmetros USB

MOSAIC M1, MOSAIC M1S conectado con USB

=» Cuando MOSAIC M1, MOSAIC M1S estd conectado por LAN en la casilla de texto "Mddulo
conectado" aparecen estos parametros:
- MOSAIC M1, MOSAIC M1S: versidn del firmware

- S/N: nimero de serie del médulo

) Mosaic Safety Designer it =1 B

Espaiiol

Archivo

Proyecto  Modificacién

EReeR

(> Objetos

(%) Entrada

(%) Speed Control
(%) Entrads analégica

() satida

(%) Notas

[Dopersdor |
() Légicos

@ Memots

r-

() satety Guard Lock
(%) Contadores

(%) Temporizador

@ Configuracén

Comunicacin

FEE T

Simulacién

Opciones 2

)

HOSQE\EBQAOUFIXEH® 5490 - - v X

( Médulo conectado

IMOSAIC M1S Ver DO SN 33344

—

Médulo conectado

MOSAIC M1S Ver.7.0.0 S/N 3334433

@ Configuracién visual

\
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
rd

Mosaic: Presente (Usb), Estado: Conectado nivel2 Ver: 1.9.0

Mosaic: Presente (Usb), Estado: Conectado nivel2 Ver.: 1.9.0

Figura 113 - Pardmetros USB (MOSAIC M1, MOSAIC M15)
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Operaciones disponibles con master conectado (MOSAIC M1S COM)

Visualizacion de los parametros de la red

Con la contrasena de nivel 1, el usuario solo puede ver los parametros de conexion
(consultar "Proteccion con contrasena").

Seleccionar el icono @ para leer los parametros del bus de campo.

@ Mosaic Safety Designer: Proyecto

Archivo Proyecto Modificacion Comunicacion Simulacién Opciones ?

BREER B ot as=smxi 7 ~~ HohoeimanssXxEe %0
(» objetos

@ Entrada

o ESPE

) Parémetros de red M1S COM conectado [x]
DHCP M1S COM conectado:
ModBus TCP
® Manual S/N: 12344321
MAC: 98:6€:£8:30.00:14
A ) Operador
@ Légicos Direccién IP
@ Momorias Mascara de subred
@ Safety Guard Lock
Pasarela predeterminada
@ Contadores
@ Temporizador Deshabilitar datos analdgicos en FieldBus.
@ Muting
@ Configuracién

M1

Figura 114

Visualizacién/configuracion de los parametros de red (MOSAIC M1S COM)

Con la contrasefa de nivel 1, el usuario solo puede ver/configurar los parametros de
conexion (consultar "Proteccion con contrasena").

Seleccionar el icono @ para modificar/enviar los parametros del bus de campo.

i Mosaic Safety Designer: Proyecto
Archivo Proyecto Modificacion Comunicacidn Simulacién  Opciones  ?

BREER B ot dimmmE 7o, f0)s0€\BAOTIXE® % @

[(~) objetos

@ Entrada

i EsPE

) Parametros de red M1S COM conectado
M15 COM conectado:
HCP
D ModBus TCP
® Manual S/N: 12344321
MAC: 98:6E:£8:30:00:14
| Operador
(%) Légicos Direccién IP 192 . 168 . 13 . 120
®M!mmiﬂ Miscara de subred 255 . 255 . 248 . O
() satety Guard Lock
Pasarela eterminada 192 . 168 . 10 . 205
@Contadom EEs
@Tcmpﬂriﬂdor (] Deshabilitar datos analégicos en FieldBus
@Mnting [ Erviar ]
OCcnﬁgulacidn
Figura 115
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"Habilitar datos analdgicos en FieldBus" activa la transmision de los datos analdgicos MA2/MAA4.
"Habilitar datos velocidad bus de campo" (solo MOSAIC M1S COM) activara la transmision de los
datos de velocidad MV.

Se ruega notar que la selecciéon de estas casillas es una funcién del mapa de proceso (si
"Deshabilitar datos analdgicos en FieldBus" y "Habilitar datos velocidad bus de campo" estan
seleccionados, se debe utilizar un mapa de proceso con datos analégicos).

Descargar el proyecto en MOSAIC (del PC)

Para enviar la configuracion guardada de un PC a MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S

COM putilizar el icono & de la barra de herramientas estandar y esperar la ejecucion.
MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM guarda el proyecto en su memoria interna y (si
esta presente) en la memoria MCM. (Contrasena solicitada: nivel 2).

>
>

>

Esta funcidn es posible sélo después de la Validacién del proyecto con resultado OK.

Después de la configuracion inicial de MSD es necesario confirmar la eleccion pulsando "YES"; el
sistema pedira que se confirme.

Solo MOSAIC M1S COM: también es posible enviar los pardmetros de red al Mosaico
seleccionando la marca de verificacién de la "Figura 117 - MOSAIC M1S COM".

¥ Informacion B nfonpacity

¢Estas seguro de que quieres enviar la configuracion a Mosaic?: A ¢Estas seguro de que quieres enviar la configuracién a Mosaic?:
‘ ! CRC esquema 1A42H ‘0‘ CRC esquema 1A42H

[] Enviar parametros de red junto con la configuracién

‘ Si H No ] [ s [ w ]

Figura 116 - MOSAIC M1, MOSAIC M1S Figura 117 - MOSAIC M1S COM

Solo MOSAIC M1S COM: cuando en un proyecto el usuario cambia el tipo de bus de campo (por
ejemplo: de Modbus/TCP a EtherNet/IP) después de pulsar el icono & (para enviar la

configuracion nueva) aparece un aviso emergente. El nuevo Fieldbus estara disponible después
del envio del nuevo esquema y del reinicio del sistema.

¥ Informacién (Notas)

¢Estds seguro de que quieres enviar la configuracion a Mosaic?:
CRC esquema 1A42H

{Atencidn!
! . MOSAIC M1S COM conectado: ModBus TCP
*  MOSAIC M1S COM configurado: Ethernet/IP

Los cambios tendran efecto después de reiniciar MOSAIC M1S
coMm

' Enviar parametros de red junto con la configuracién

[ s | w ]

Figura 118 - MOSAIC M1S COM cambio FieldBus
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Carga de un proyecto existente en el PC (de MOSAIC)
Para cargar en MSD un proyecto residente en el master MOSAIC M1, MOSAIC MIS,

MOSAIC M1S COM utilizar el icono '\ de la barra de tareas estandar y esperar su ejecucion.

MSD visualiza el proyecto residente en MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
(es suficiente la contrasena de nivel 1).

= Siel proyecto se utiliza en otros sistemas Mosaic, comprobar los médulos concretamente conectados
(ref. “Composicion del sistema” en la pagina 132).
=) Luego, ejecutar una "Validacién del proyecto” (119)y, a continuacion, una "Prueba del sistema" (139).

=P En esta fase, MSD (versién 1.9.0 y superior) lee el archivo msx original contenido en MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM, con los bloques, los comentarios, etc. (como los disefid quien realizo el proyecto).

LOG de las configuraciones

= Dentro del archivo de configuracién (proyecto) se encuentran la fecha de creacion y el CRC
(identificacion de 4 cifras hexadecimales) de dicho proyecto, que se memorizan en In questa fase,

(Figura 119).

= Si se utiliza MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM también se indica si la carga se realizé mediante MSD o
mediante memoria MCM.

=) Ese archivo log puede registrar al maximo 5 eventos consecutivos; luego el registro se sobrescribe
partiendo del evento menos reciente.

El archivo de LOG se puede ver utilizando el icono correspondiente O] presente en el menu
estandar. (es suficiente la contrasefia de 1° nivel).

[7] Log File [

Data CRC Sorgente

Z2/06/2018 D6D5H Mosaic Safety Designer
22/06/2018 A40CH Mosaic Safety Designer
22/06/2018 A192H Masaic Safety Designer
21/06/2018 F752H Maosaic Safety Designer
21/06/2018 BD4FH Mosaic Safety Designer

Quitter

Figura 119
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Composicion del sistema

La comprobacién de la configuracién concreta del sistema MOSAIC se hace con el icono ..!...
(es suficiente la contrasefia de 1° nivel). Aparece una tabla con:

- mbédulos conectados;
- version firmware de cada modulo;
- numero de nodo (direccioén fisica) de cada médulo.

- —
I Sistema | S ﬂ“
A . La version de s
Médulos reconocidos Ps instalado Notas Funcién
1.0 MCM presente FW 1.0 | Lectura de MCM habiltada
Maodulo MI12T8 Nodo: 0 | 0.0
FieldBus 0.3 Médulo CANOPEN
s |

Figura 120

Si los modulos detectados son incorrectas, aparecera la siguiente ventana,
Por ejemplo, el nimero de nodo MI12T8 es incorrecto (que se muestra en color rojo).

r
W Sistema ‘: ! -m
- . La version de o - . La minimo version de

Médulos reconocidos i hatlado Notas Funcién Médulos necesarios s e At

Maodulo M1 1.0 MCM presente FW 1.0 | Lectura de MCM habilitada | Médulo M1

Médulo MI12T8 Nodo: 2 | 0.0 Médulo MI12T8 Nodo: 0 (0.0

FieldBus [oa Modulo CANOPEN

Salir I Scansione I
Figura 121

Log de los errores

El Log de los errores se puede ver utilizando el icono © de la barra de herramientas estandar.
(Contrasena solicitada: nivel 1).

El Log de los errores se puede eliminar de Mosaic usando el icono * de la barra de
herramientas estandar. (Contrasefna solicitada: nivel 1).

=» Se ruega consultar el apartado "DESCARGAR LOG ERRORES" en la pagina 273.

Desconexion del sistema

Para la desconexion del PC de MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM utilizar el

icono @ ; tras la desconexion, el sistema se pone a cero y comienza a funcionar con el
proyecto enviado.

=) Si el sistema no estd formado por todos los médulos previstos en la configuracion, después de la
desconexién MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM sefiala la incongruencia y no se activa.
(consultar el apartado "LED DE INDICACION (Diagndstico de Averias)").
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Funciones di Monitor

MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - textual)

Para activar la funcion de MONITOR, utilizar el icono b . (es suficiente la contrasefa de
nivel 1). Aparece una tabla (Figura 122) que, en tiempo real, proporciona informacién sobre:

- el estado de las entradas; ver el ejemplo de la figura;
- el diagnostico de las entradas/out_test;

- estado de las OSSD;

- diagnéstico de las OSSD;

- estado de las salidas digitales;

- diagnéstico de los OUT TEST;

Menitor

Médulo | blogue | Notas | ENTRADA | Estado glﬁg”dzf'm Médulo | OSSD Estado g'gg%““m Médulo | Status | Estado | Diag Status
M15 1 ESPE  |IN1 OFF M15S  0OSSD1  OFF M15 | STATUS1 OFF
IN2 X Mi5 | STATUSZ OFF
M15S 2 ESPE IN3 OFF X X
IN4 X X
M15 3 Sensor | IN5 OFF
M1S 4 Sensor | ING OFF
M15 5 E-Stop |IN7 OFF

X

Figura 122 - Monitor textual

MONITOR (estado de las E/S en tiempo real - grdfico)

Para activar / desactivar el monitor, utilice el icono 8. (Es suficiente la contrasefna de
1" nivel). El color de los enlaces (Figura 130) le permite ver el diagnostico
(en tiempo real) con:

ROJO = OFF

VERDE = ON

RASGUEADO NARANJA = Error de conexion.

RASGUEADO ROJO = Pendiente de aprobacion (por ejemplo, ENABLE).

=» Al colocar el puntero del ratén sobre el enlace, se pueden mostrar los diagnoésticos.

Monitor (E/S con Diagndstico)

Cuando la E/S tiene un diagnostico activo, el codigo numérico del diagnostico aparece con el
mensaje descriptivo.

‘ OFF - Falta simultaneidad (Cédigo de diagnéstico 2)

Espaiiol

Figura 123 - Monitor - Diagndstico Entrada (grdfico)
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# blogue Notas

Borne Estado Cédigo de diagnéstico Diagnéstico

1 Single E-Gate | IN1

OFF

X

X

X

E-Gate

IN5

OFF

Falta simul

ING

o[~ |a|w [ W=
™

X

X

Figura 124 - Monitor - Diagnéstico Entrada (textual)

FBK_RST1/B7

Single-Double 0SSD

Figura 125 - Monitor - Diagnéstico Salida (grdfico)

SINGLE-DOUBLE OSSD

0ssD1

# Borne Estade Codigo de diagnéstico Diagnéstico
OFF |2

Esperando Restart

0ssD2| ON

]
2
3 (X
[ 4

X

Figura 126 - Monitor - Diagnéstico Salida (textual)

Monitor control velocidad

Control velocidad

El monitor siempre muestra el campo

Direccion (en el

caso de wuso del

codificador) aunque la red Dir no esté
siendo utilizada en el esquema.

20000 Hz / 100000 [rom]

F
3250,500 [rpm]

Over

SPEED CONTROL 4

F ia [Hz]: 6501,000

Dir: Hacia la derecha

11,833 Hz / 10 [rpm]

STAND STILL 3

Zero

Dir; Hacia fa izquierda

Frecuencia [Hz]: 1197.000
1011,549 [rpm]

Figure

127

Speed Equality Check

El elemento Speed Equality Check muestra, ademas de los dos
campos Direccion, el valor calculado de la diferencia de vueltas

como A (expresado en porcentaje).

SPEED EQUALITY 1

Dirl: Hacia la derecha
Dir2: Hacia la izquierda

Frecuencial [Hz]: 6501,455
1000,22386 [rpm]
Frecuencia2 [Hz]: 1197,801

15_5"7?6?9 {rpm]
Figura 128
Fieldbus Monitor (Solo para MOSAIC M1S COM)
Cuando se utiliza el médulo MOSAIC M1S COM conectado a un ‘
8 < s | . x o -‘

bus de campo externo, seleccionar el icono de la figura para

activar el monitor del bus de campo.

Aparece la ventana "Fieldbus Monitor" que muestra la informacion
sobre el estado de entrada, salida, probe y diagnostico visibles

-

Fieldbus Monitor

UsB

en el software "Fieldbus Monitor". Ademas, si esta habilitada la visualizacién de los datos de
velocidad y/o analdgicos, éstos se pueden ver en dos columnas especiales.

134
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i Monitor Fieldbus -
Estado entradas fieldbus S = o
76543210 Diagnéstico entradas Diagnéstico salidas Datos speed Datos analégicos
0 IDOO0000O oxo
1 DODODOOEE oxeo 0\ ENTRADA3, Cédigo de diagndstico: 24 0[ Salida1, Codigo de diagndstico: 7 0 0 :I
: 0DDDDDE oo ( Encoder configurado ausente [Feeaback k1_K2 externo no congruente con ]
3 DDODODDO oxo 1[ ENTRADAS, Cédigo de diagnéstico: 42 ( .
[ Sensor desconectado ]
e 2[ ENTRADAS, Cédigo de diagnéstico: 42 4
76543210 [ Sensor desconectado 5

miscom o DOOOOOOE oxoo [
mviT-0 1 DODEOOO0EE oxeo [
ma4-0 2 DOODOOOE oxeo (
mad-2 3 JOOOOWOM oxs (
+ 00000000 oxo [
5 0000000 oxo [
¢ 00000003 oxo (
7 00000003 oxo (
s 0000000 oxw [
2 o o 2 [
10 00000000 oxo [
1 00000000 oxo (
12 J00000O00 oxo
» D000000E 00 }
(
l
(
(
{
(
(
(
l
(
(

1 00000000 oxo
15 DO00000O00 oxo
Restart Input byte0 16 [_][C][C]CC]C]C]C] ox00
Restart Input byte1 17 [C]CICICCICICIE] oxo0
Restart Input byte2 18 [][C]JCCICICIE] ox00

L1

Estado Probe

76543210
0 IMO0O00OO oxo
1000000MO ox2
20000000 oxo
3 00000000 oxo

Estado salidas
76543210

0 D00000OMO ox2
100000000 oxo
200000000 oxo
3 00000000 oxo

MOSAIC M1S COM 8.0.0 - 1.0.0 Eleccion de protocolo: Ethernet/IP 5.3.0.7 CRC esquema: 8A62H

Figura 129 - MOSAIC M1S COM fieldbus monitor
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CASOS ESPECIALES

=3 OPERADOR NETWORK, sefiales NETWORK IN, OUT:
LINEA CONTINUA ROJO GRUESO = STOP
LINEA CONTINUA VERDE GRUESO = RUN
LINEA CONTINUA NARANJA GRUESO = START

9 OPERADOR SERIAL OUTPUT:
LINEA CONTINUA NEGRO GRUESO = datos en transmision

Durante la funcién de monitor no es posible modificar el esquema. En cambio, es posible

ver los parametros de un componente haciendo clic en el mismo con el botén derecho,
escogiendo "Mostrar/Ocultar propiedades”.

AREER R <? dEG=mmE/ as /€0 B0 IX EE

0 Empresa - Nombre mDEHE‘E

Input 2 (M15) [O/BLE Wl-wveeeeesssonseees

Input 3 (M15) [0/B19 B ++--+++---/ ;

Reset Zoom

m
100%

Mosaic: Presente Estado: Conexién monitor  Ver.: 1.6.1.2

Figura 130 - Monitor grdfico

=» MOSAIC M1S COM: si el Monitor se ejecuta con conexion LAN, el simbolo@ gue aparece en la barra de
estado inferior indica que la sesidon de comunicacién actual esta cifrada con AES128.

Proteccion con contrasefia

Las operaciones de carga y memorizacion del proyecto estan protegidas con el pedido de
contrasefna en MSD.

=) Es necesario modificar las contrasefias predeterminadas para evitar manipulaciones (contrasena de
nivel 2) o para impedir que se haga visible la configuracion cargada en Mosaic (contrasefia de nivel 1).

Espaiiol
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Contrasena de 1° nivel

El operador que debe trabajar en el sistema MOSAIC M1, MOSAIC MOSAIC M1S debe conocer
una CONTRASENA de nivel 1.

Esa palabra solo permite ver el archivo de LOG de cargas y de LOG de errores, de la
composicion del sistema y del MONITOR en tiempo real, y realizar operaciones de carga de
esquema de Mosaic.

En la primera inicializacion del sistema el operador debe utilizar la contrasefia " (tecla ENTER).

El disefiador que conoce la contrasena de nivel 2 esta habilitado para introducir una nueva
contrasefa de nivel 1 (alfanumérica, max. 8 caracteres).

=) El conocimiento de esta palabra habilita al operador a efectuar operaciones de carga (de MOSAIC M1,
MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM a PC), modificacion y memorizacion del proyecto.

Contrasedia de 2° nivel

El disefiador que esta habilitado para crear el proyecto debe conocer una CONTRASENA de 2°
nivel. En la primera inicializacién del sistema, el operador debe utilizar la contrasefa
“SAFEPASS” (alfanumerica, max 8 caratteri).

El disenador que conoce la contrasefia de 2° nivel esta habilitado para introducir una nueva
contrasefia de 2° nivel (alffanumérica, max. 8 caracteres).

Con la contrasena de nivel 2 el usuario tiene a disposicion todas las funciones del Nivel 1,
mas la posibilidad de cargar el proyecto del PC en Mosaic y efectuar el cambio de las
contrasenas.

=) El conocimiento de esta palabra habilita a efectuar operaciones de carga (del PC a master), modificacién
y memorizacion del proyecto. Es decir, tiene permitido el control total del sistema PC => MOSAIC.

=) En la fase de UPLOAD de un nuevo proyecto, la contrasefia de 2° nivel se puede cambiar.

=) Si usted olvida alguna de estas contrasefias, por favor ponte en contacto con ReeR que proporcionara un
FILE desbloqueo de archivos (cuando el desblogueo de archivo se guarda en el directorio correcto en el

. \ . . . . ~ .

icono '« aparecerd en la barra de herramientas). Cuando el icono se activa, les contraserias de nivel 1y
nivel 2 se restauran a sus valores originales. Esta contrasefia sélo se da al disefiador y sélo puede
utilizarse una vez.
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Contrasefa de Mantenimiento (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con Fw > 8.0.0: durante la conexiéon (USB o Ethernet) afiade el nivel
de mantenimiento.

=» Esta contraseiia garantiza todos los privilegios del nivel 2, excepto que no se pueden modificar
las contrasenas ni los pardmetros de red.

=» La contrasefia predeterminada es: "MAINTCE", y el operador la puede modificar (consultar

"Proteccion con contrasefia" en el manual).

¥ Escribir la contrasefia - USB
Contrasena:
+ O Nivell
| ‘ © @ Nivel2

() Mantenimiento

v

[] Conexién remota (sélo con FW 2 3.01)

| OK , Anular l

Figura 131

Cambio de la contrasena

. Hog
Para activar la funcion de Cambio de CONTRASENA, utilizar el icono 73 después de
conectarse con la CONTRASENA de 2° nivel.

Aparece un cuadro (Figura 132) que permite elegir la CONTRASENA a cambiar; escribir la vieja
y la nueva Contrasefia en los campos correspondientes (max. 8 caracteres). Hacer clic en OK.
Al final de la operacion, efectuar la desconexion para reiniciar el sistema.

Si estd presente la MCM, la nueva CONTRASENA también se guarda en su memoria.

Cambiar contraseia »

Vieja contrasefa
[N (" Contrasena Nivel 1

Nueva contrasefa (+ Contrasefia Nivel 2

m I N (" Mantenimiento
Escribir otra vez la nueva contrasefa

OK I Cancelar

Figura 132
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PRUEBA del sistema

Yk Después de validar y cargar el proyecto en el moddulo MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM vy de conectar todos los dispositivos de seguridad, es obligatorio hacer una
prueba del sistema para comprobar su correcto funcionamiento.

Por lo tanto, el usuario debe forzar un cambio de estado para cada dispositivo de seguridad conectado
con MOSAIC, a fin de comprobar el concreto cambio de estado de las salidas.

El siguiente ejemplo ayuda a comprender las operaciones de PRUEBA:

W7 Mosaic Safety Designer: Proyecto

BEREER (2 s2 HEa7/ S€0 BAL® % o Emprs - onbre MOSRA:C

~  Objetos ~ | ~ Propiedades

v Entrada

~ Output
44 0SSD
«_Status

Input 1 (M1
S Notas [Input 1 (M1) B

|Input 2 (M1) m|
~  Operador

v Légicos

Figura 133

(t1)En condiciones de funcionamiento normal (resguardo movil E-GATE cerrado), la entrada Inputl
estd cerrada, la Input2 esta abierta y en la salida del bloqueo E-GATE hay un nivel ldgico alto;
de esta forma, las salidas de seguridad (OSSD1/2) estan activas y en los bornes
correspondientes hay 24 VDC;

(t2)Abriendo fisicamente el dispositivo externo E-GATE, cambia el estado de las entradas y, por lo
tanto, el de la salida del bloqueo E-GATE: (OUT= 0VDC--->24VDC); el estado de las salidas de
seguridad OSSD1-0SSD2 pasa de 24 VDC a 0 VDC. Si se detecta dicha variacion, el resguardo
movil E-GATE esta correctamente conectado.

(t1) (t2)

%4 Para una correcta instalacién de todos los componentes/sensores externos, consultar los
respectivos manuales de instalacién.

Yk Esa comprobacidn se debe hacer con cada uno de los componentes de seguridad que forman
parte de nuestro proyecto.
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO OBJETO

OBJETOS SALIDA

OSSD (salidas de seguridad)

Las salidas de seguridad OSSD utilizan tecnologia (») Propiedades
de semiconductores, “Outl” y “Out2” suministran B

24 VDC (alimentacion modulo) si la entrada “In” "~ Rearme manua
esta en 1 (VERDADERO). o PO de restssiacmenic

En cambio, “Out1” y “Out2” suministran OVDC si la
entrada In esta en 0 (FALSO). 1

=» Cada pareja de salidas OSSD tiene una relativa entrada
RESTART_FBK. Dicha entrada debe estar siempre conectada
como se indica en el apartado RESTART_FBK.

Desconectade 055D feedback

Descripcién objeto

Parametros

Reset manual: si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento luego de cada caida de
la sefal en la entrada In. De lo contrario, la habilitacién de la salida sigue directamente las
condiciones de la entrada In.

MANUAL CONTROLADO El restablecimiento puede ser de dos tipos:
2. Manual y Controlado. Seleccionando la

opcidon Manual, solo se verifica la transicion

RESET —— RESET de la sefial de 0 a 1. En el caso Controlado, se
- Y AU verifica la doble transicion: de 0 a 1 vy el
0SSD ———— 0ssD retorno a 0.

_> 5s > tl > 250ms Habilitar Status: si esta seleccionado, habilita
t=250ms t2 = 250ms la conexién del estado actual del OSSD en

cualquier punto del esquema.

Control tiempos K externo: si esta seleccionado, permite configurar la ventana temporal dentro de
la que se monitoriza la sefal de respuesta externa (con respecto a la condicién de la salida).

OUTPUT FBK ERROR LED CLEAR MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
1 0 0 0
0 1 1 Intermitente

Con OUTPUT en nivel alto (TRUE), la sefial de FBK (respuesta) debe estar en nivel bajo (FALSE), y viceversa,
dentro del tiempo configurado. De lo contrario, la salida OUTPUT se coloca en nivel bajo (FALSE) y la
anomalia se indica en el master con el parpadeo del led CLEAR correspondiente al OSSD en error.

Si no estd seleccionado, se realizan los siguientes controles:
1) Durante el encendido, el sistema comprueba que la sefal FBK esté conectada a 24 VDC.

2) Durante el funcionamiento normal, el sistema comprueba que 24 VDC estén disponibles mediante
la serie de contactos NC de K1/K2.

La sefal FBK debe cumplir las siguientes condiciones:
1) 24 VDC durante el encendido.
2) 24 VDC dentro de 10 s desde la transicion TRUE/FALSE de las salidas OSSD.

Si una de estas condiciones no se cumple, el sistema detecta un error que solo se puede restablecer
con un ciclo de encendido. Esto se indica con el parpadeo del LED CLEAR correspondiente a la salida
involucrada.

Cuando los contactos NC de K1/K2 no estan conectados, conectar la entrada FBK a 24 VDC.
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Habilitacion Error Out: si estd seleccionado, habilita la salida ERROR OUT. Esa salida se coloca en
nivel alto (VERDADERO), cuando se detecta una anomalia de la sefal de FBK externa.

La sefal Error Out se restablece cuando se produce uno de estos eventos:

1. Apagado y posterior reencendido del sistema.
2. Activacion del operador RESET.

OSSD ‘ 0SSD | 0SSD
LN ' i :
| 1 : ! ; 1
FBK i | | t i ' !
. ! FBK ' | FBK ! ;
|t fok ! ; L : 2
N Ctfbk | ¢ tfbk
— ] .-
ERROR OUT » 4
ERROR OUT ERROR OUT

. B Ejemplo de OSSD con sefial de Feedback
Ejemplo de OSSD con sefal de Feedback erronea (superado el tiempo K externo):

correcta: En este caso ERROR OUT=FALSO En este caso ERROR OUT=VERDADERO

Feedback OSSD desconectado: Si se selecciona esta opciéon, no se debe conectar el feedback.
Si no se selecciona, el feedback debe conectarse directamente a 24V o a través de la serie de
contactos NC K1-K2.

=»  Este pardmetro se aplica solo a los mddulos:
- MOSAIC M1 con versién firmware > = 4.1
- MI802 con version firmware > =0.11
- MO2, MO4 con version firmware >=0.7
- MOA4LHCS8 con version firmware > 0.1

SINGLE-DOUBLE OSSD (salida de seguridad)

Las salidas de seguridad SINGLE-DOUBLE OSSD © propedades
utilizan tecnologia de semiconductores, “Outl” y Tipo de saidas
“Out2” suministran 24 VDC (alimentacion médulo) L, Jw o =
si la entrada “In” esta en 1 (TRUE). S e
En cambio, “Out1” y “Out2” suministran OVDC si la I
entrada In esta en 0 (FALSE). - i
=» Cada salida SINGLE OSSD tiene una entrada i i i
RESTART_FBK correspondiente. Esa entrada, en el poscin e Peico
caso de MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI8O4 posn s
y MOA4L, aparece solamente si se activa el iifiii
restablecimiento manual o el control de los Pk RET

tiempos k externo. En cambio, en el caso de
MO4LHCS8 aparece siempre y se debe conectar
como se indica en el apartado RESTART_FBK.
=» Varias salidas SINGLE-DOUBLE OSSD con Reset
activo pueden compartir la misma entrada
RESTART_FBK. 21 L ossD 2 (M1S) /M)
=» Haciendo clic con el botén derecho del ratén Single-Dodble OS5I
directamente en el pin de entrada es posible
introducir una negacién de la sefial.
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Parametros

Tipo de salidas: Permite elegir 2 tipos de salida distintos:

e Individual
e Doble

Utilizando un médulo MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804, MO4L, MO4LHCSS, el operador
puede escoger entre distintas configuraciones:
1. Cuatro SINGLE OSSD function blocks (salida individual)
2. Dos SINGLE OSSD function blocks (salida doble)
3. Dos SINGLE OSSD function blocks (salida individual)
+ un SINGLE OSSD function block (salida doble)

%k Utilizando OSSD de canales individuales, para mantener los requisitos del Nivel de integridad de
la seguridad (Safety Integrity Level) “SIL 3", las salidas OSSD deben ser independientes.

Y%k Las averias por causa comun entre las salidas OSSD se deben excluir mediante una instalacion
adecuada de los cables (como los cables con recorrido separado).

1
eswnm

[ = -

FBK_RST3/P7

FBK_RST4/P8 —_hc'”"’”t L 0SSD 4 (MO4LHCS8) [0] /P12

Ejemplo de proyecto: 1 bloque salida doble + 2 bloques salida individual

Se ilustran las posibles configuraciones de MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, MI804, MO4L MO4LHCS8
(2 0 4 OSSD):

(1) (v2)

S 3 3
g g |_____oOssb2a __ossp2e
ol 0SSD2
Configuracion salidas de canal doble Configuracion 4 salidas de canal individual
(Categoria de seguridad SIL3/PL e) (Categovria de seguridad SIL3/PL e)
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Reset Manual: si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento después de cada caida de la
sefal en la entrada In. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones
de la entrada In.

MANUAL CONTROLADO
2
RESET —1 RESET
Lot t1 A
0SSD  — 0SSD
t=250ms 55> 1tl1 > 250ms
t2 = 250ms

El reset puede ser de dos tipos: Manual y Supervisado. Seleccionando la opcion Manual se produce
solamente la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso Supervisado se produce la doble transicién de
OalyretornoaO.

Habilitar Estado: si esta seleccionado, habilita la conexién del estado actual del OSSD a cualquier punto
del esquema.

Control tiempos K externo: si esta seleccionado, permite configurar la ventana temporal dentro de la
cual se supervisa la sefal de feedback externa (con respecto a la condicion de la salida).

LED CLEAR
e e MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM
1 0 0 0
0 1 1 Intermitente

Con OUTPUT en nivel alto (VERDADERO), la sefial de FBK (respuesta) debe estar en nivel bajo (FALSO),
y viceversa, dentro del tiempo configurado. De lo contrario, la salida OUTPUT se coloca en nivel bajo
(FALSO) y la anomalia se indica en el master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con el
parpadeo del led CLEAR correspondiente al OSSD en error.

Habilitacion de Error Out: si esta seleccionado, habilita la salida ERROR OUT. Esa salida se coloca en
nivel alto (VERDADERO), cuando se detecta una anomalia de la seial de FBK externa.

La sefal Error Out se restablece cuando se produce uno de estos eventos:

1. Apagado y posterior reencendido del sistema.
2. Activacion del operador RESET.

5 '
0ss I 0SSD ' 0SssD

| j ! —
FBK : | f ——— ; | —

T FBK ! ; FBK

|t fbk : ] " ‘
ERROR OUT Lok ) | t_fbk |

¥ 4
ERROR OUT ERROR OUT

Ejemplo de OSSD con senal de Feedback
erronea (superado el tiempo K externo):
En este caso ERROR OUT=VERDADERO

Ejemplo de OSSD con senal de Feedback
correcta: En este caso ERROR OUT=FALSO

Feedback OSSD desconectado: Si se selecciona esta opcién, no se debe conectar el feedback.
Si no se selecciona, el feedback debe conectarse directamente a 24V o a través de la serie de
contactos NC K1-K2.

=»  Este pardmetro solo se aplica al médulo MO4LHCS8 con versién firmware > 0.1

Espaiiol
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Ningun Impulso de Prueba: si esta seleccionado,
deshabilita la prueba de “caida de tensién” en las
salidas de seguridad OSSD (consultar la “NOTA
IMPORTANTE SOBRE LAS SALIDAS DE SEGURIDAD”).

|(») Propiedades

Yk L2 seleccion de "Ningun Impulso de Prueba" causa
la pérdida de las caracteristicas de seguridad del
bloque funcional Single-Double OSSD (bloque
funcional de color gris). Como consecuencia, el nivel
de seguridad "SIL" serd reducido.

@ Propiedades
Single-D

ouble OSSD

Tipc de salidas

Posicion de Reinicio: (MOSAIC M1S (fw>7.0),
MOSAIC M1S COM (fw>7.0), MI8O4 (fw>0.3),
MOA4L (fw>0.3)) permite seleccionar el terminal
fisico del modulo para ejecutar el mando de
restablecimiento.

Es posible utilizar también el mismo terminal
para distintas salidas OSSD. A

FBK_RST1

Doble ¥

Rearme manual
ut 1

Tipo de restablecimiento
ut 2 .
i— Y

L
Habilitar Status

tiempo K externo|

FBK_RST1/BT

ingle-Double 05SD

FBK_RST2
FBK_RST3
FBK_RST4

@ Propiedades

Espaiiol

=» Los pines Feedback/Restart no utilizados se A
pueden utilizar como entradas individuales en el - ™ e
esquema (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM,
MI804). N

STATUS (salida SIL 1/PL c)

La salida STATUS (salida SIL 1/PL c) permite () Propiedades
controlar cualquier punto del esquema STATUS
conectandolo con la entrada In; la salida L, Descripcién objeto
Output suministra en salida 24 VDC si la In | |& y|

esta en 1 (TRUE) y O Vdc si In esta en O

(FALSE).

Yk 2 salida STATUS solo alcanza el nivel de seguridad SIL 1/PL c.
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(HREER

FIELDBUS PROBE

FIELDBUS PROBE recogen el estado l6gico de cualquier punto del
diagrama MSD en el que estan conectadas. Esta informacion luego
se transmite por el bus de campo y se representa con 4 bytes
(MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM) o 2 bytes (MOSAIC M1).

El usuario puede escoger la posicion del bit de una sonda
especifica dentro del byte transmitido.

Es posible introducir un maximo de 32 probes con MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM y MBx versién FW >= 2.0, 32 probes con
MOSAIC M1S COM; 16 con MOSAIC M1 o MBx FW < 2.0.

(Para obtener informacion mds detallada, consulte el manual del
bus de campo en la pdagina web de ReeR MSD).

bit 5

@ Propiedades
FIELDBUS PROBE

bit
76 4 2 10
COM OO
151413 12 110 9 8
DEIDDEIEIDEI
23 22 21 20 19 18 17 16
oo
31 30 29 28 27 26 25 24

Oooaoog

.U'|
Dw'

%k ATENCION: la salida PROBE NO es una salida de seguridad.

RELES

Relay Output representa una salida de relé N.A. Las salidas de relé estaran cerradas si la

entrada IN es igual a 1 (VERDADERO), de lo contrario los contactos estaran abiertos (FALSO).

Paréametros

Categoria: con esta seleccion es posible
escoger entre 3 categorias distintas de salidas

de relé: -

Categoria 1. Salidas con relé individual de
Categoria 1. Cada modulo MOR4 puede tener
hasta un maximo de 4 salidas de este tipo.

Caracteristicas:
e Relés internos siempre controlados.

@ Propiedades

e Respuestas externas no utilizadas (no
influyen en el nivel de seguridad).

e La salida puede estar configurada con reinicio Manual o Automatico.

Ejemplo de uso con relé externo
M1 MOR4 o voe

— | ) |
ki |t ‘ﬂ{mH Ki1 H KE1 }> _ ‘ :
|| KE1 i E { CATA CAT  CAT1 | Kit i
Ay T v
: \Mx’ . %;'_’é
. > VDC " )
] Al;:f/ﬂc
| n
‘—/'{ b —
Kid o _
KE4 K4
® — i

M1 MOR4

vDC

Ejemplo de uso sélo con el relé interno
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Categoria 2. Salidas con relé individual de (4) Propiedades

RELAY

Categoria 2 con salidas OTE. Cada médulo
MOR4 puede tener hasta un maximo de 4 =

salidas de este tipo.

Caracteristicas:

e Relés internos siempre controlados. -

e Control de respuesta del dispositivo Fetardo K atemo me)
externo (EDM). e

e La salida se puede configurar con Descripcion otjeto
reinicio Manual o Automatico.

e Con el reinicio automatico se activa el control del feedback externo.

» Para utilizar el reinicio manual debe estar prevista una ldgica exclusiva.
(-> Consultar el apartado a continuacion).

OTE (Output Test Equipment)

=»  Un OTE (Output Test Equipment) es obligatorio con configuraciones de categoria 2, puesto que es necesario para la
indicacion de averias peligrosas segun la norma EN 13849-1: 2015.

OTE: La salida OTE (Output Test Equipment) esta:
e ON durante el funcionamiento normal
e OFF en presencia de error interno o averia asociada al feedback de los contactores
externos (OFF). Eso permite informar la légica de la maquina para detener el
movimiento peligroso o, al menos, indicar el error al usuario.

Uso con REINICIO: Automadtico (A) o Manual (B) (Categoria 2)

SOLID STATE
DEVICE

Input 1 (M1) /M17
Input 2 (M1) /M18

USER RESTART
MANUAL
Bin

gt o s B —————

5

FBK_RSTL/PS

Conectar el Feedback
del dispositivo externo.

SOLUID STATE
DEVICE
D in 2

FBK_RST2/P6 '—

Conectar el boton de reinicio
no visible en el diagrama

Figura 134

Categoria 4. Salidas con relé doble de (@) Propicdades
Categoria 4. Cada moédulo MOR4, MOR4S8
puede tener hasta un maximo de 2 salidas
de este tipo. Con esta salida los relés se
controlan en pareja.

In
FBK_RST1/BS

Caracteristicas:

e 2 salidas de doble canal. i

e Relés internos dobles controlados. 300 :

e La salida se puede configurar con i
reinicio Manual o Automatico.

Men

Descripcion objeto

146 8540780 - 01/12/2023 - Rev.44



MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC EREER

= Parano perjudicar el resultado del calculo del PL, las entradas (sensores o dispositivos de seguridad)
deben ser de una categoria igual o superior a la de los otros dispositivos de la cadena.

Ejemplo de uso sélo con el relé interno y electrovalvulas
controladas

Ejemplo de uso con contactores externos con respuesta

M1 MOR4

K1

KE1 %r .

5
4
: s
4] [¢
i

Reset Manual: Si esta seleccionada, la funcion pide un reset cada vez que se activa el bloque
funcion. Si no esta seleccionada, la habilitacién de la salida de la funcién sigue directamente
las condiciones de entrada.

e Seleccionando la opcion Manual sélo se comprueba la transicion de la sefial de 0 a 1.
e En el caso Controlado se comprueba la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
2
RESET — ¢ RESET ;
L t] .i_ A
0ssD ——— 0SSD
t=250ms 55 >t1 > 250ms
t2 =250ms

Habilitar Status: Si esta seleccionado, habilita la conexién del estado actual de las salidas de
relé a un STATUS.

Habilitar lectura K externo: Si esta seleccionado, habilita la lectura y comprobaciéon de los
tiempos de conmutacion de contactores externos:

e Con la Categoria 1 no es posible habilitar el control de los contactores externos.
e Con la Categoria 4 el control de los contactores externos esta siempre habilitado.

Retardo K externo (ms): Selecciona el Maximo retardo admisible introducido por los
contactores externos. Este valor permite comprobar la duracion maxima del retardo que se
produce entre la conmutacion de los relés internos y la conmutaciéon de los contactores
externos (tanto en fase de activacion como de desactivacion).
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Habilitacion Error Out: si esta seleccionado, habilita la salida ERROR OUT. Esa salida se
coloca en nivel alto (TRUE) cuando se detecta una anomalia de la seial de FBK externa.
La senal Error Out se pone a cero cuando se produce uno de estos eventos:

1. Apagado y posterior reencendido del sistema.
2. Activaciéon del operador RESET MOSAIC M1.

] RELAY j 0SSD
RELAY ; :
S : : | :
FBK FBK | | FBK | !
| t_fbk Lok Y 't ok )
ERROR OUT 4 4
ERROR OUT ERROR OUT

Ejemplo de RELE con senal de Feedback
errénea (superacion del tiempo K externo):
En este caso ERROR OUT=TRUE

Ejemplo de RELE con seinal de Feedback
correcta: En este caso ERROR OUT=FALSE
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(HREER

OBJETOS ENTRADA

E-STOP (parada de emergencia)

El bloque funcional E-STOP comprueba el estado de e
las entradas In de un dispositivo de parada de o e crpmes
emergencia. Si la parada de emergencia esta BEEa v

accionada, la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo
contrario, la salida es 1 (TRUE).

& -

In 1 —O—O—

ph2.o o

Parémetros

Tipo de entradas:

- NC individual - Permite la conexidon de pulsadores de
parada de emergencia de una via

- NC doble - Permite la conexion de pulsadores de
parada de emergencia de dos vias

[“]Restablecimiento manual
Tipo de restablecimiento
Controlado

Salidas de Prueba

No Test « | Entrada 1
No Test « | Entrada 2

[“]Prueba durante la activacién
Filtro (ms)
3

[JHabilitacion de simultaneidad

[¥]Habilitacién Out Error

Descripcidn objeto

Restablecimiento manual: si esta seleccionado, habilita el

pedido de restablecimiento luego de cada activacion del
pulsador de emergencia. De lo contrario, la habilitacién de la salida sigue directamente las
condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcidén
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transicion de O a 1 y el retorno a 0.

EJEMPLO DE CONEXION (1 CONTACTO)

E-STOP
MANUAL CONTROLADO f - o
L INPUT n S
t2 o] | WPUT(n+1) g
— 2
- T OUT TEST (n+1) g
. LI our st g
RESET —  \ RESET — []
t t ‘ —
EJEMPLO DE CONEXION (2 CONTACTOS)
OUTPUT. OUTPUT,

— HTKF fffff |25 |INPUTH

} = e ——— | meumz
| e
— | E-GATE I
t=250ms t1 > 250ms ! S g
t2 = 2 5 O m S —‘T‘;“—E INPUT4 g
o
— =

=» Atencidn: en caso de Restablecimiento manual, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho
blogue funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para
el Reset.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefnales de salida de prueba que se deben enviar al
pulsador para la parada de emergencia (seta). Dicho control adicional permite detectar y
gestionar posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario
configurar las sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo (pulsador de emergencia). Dicha prueba exige el accionamiento y la
liberacion del pulsador para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la
salida Output. Este control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del modulo).

Filtro (ms): Permite filtrar senales procedentes del pulsador de emergencia. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.
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Habilitacion de simultaneidad (solo con las entradas de tipo doble NC): Si esta seleccionado,
activa el control de simultaneidad entre las conmutaciones de las sefales procedentes del
pulsador de emergencia.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Simultaneidad (ms) (solo con las entradas de tipo doble NC). Esta activo s6lo en caso de
habilitacion del parametro anterior. Determina el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de dos distintas sefales procedentes del pulsador de
emergencia.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

E-GATE (dispositivo para resguardos moviles)

El bloque funcional E-GATE comprueba el estado de las £ Propledades
entradas In de un dispositivo para resguardos moviles o

paso de seguridad. Si el resguardo movil o la puerta del
paso de seguridad estan abiertos, la salida OUTPUT es 0
(FALSE). De lo contrario, la salida es 1 (TRUE).

Tipo de entradas
Doble NC

[“]Restablecimiento manual
utput

Tipo de restablecimiento

rror
Controlado s

Salidas de Prueba

Parametros

No Test « | Entrada 1

Tipo de entradas:
- Doble NC - Permite la conexidon de

No Test & | Entrada 2

[#]Prueba durante la activacién

componentes con dos contactos NC Filtro (ms)
- Doble NC/NA - Permite la conexion de Sl
componentes con un contacto NA y uno NC. Bl aulliacenicesiznedad
Simultaneidad (ms)
10 [}
— [#]Habilitacién Out Error
Conexion correcta de las entradas doble NC/NA Descripcién objeto

- Contacto NA <-> terminal correspondiente a INT.
- Contacto NC <-> terminal correspondiente a IN2.

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento luego
de cada activacién del resguardo movil/paso de seguridad. De lo contrario, la habilitacién de
la salida sigue directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcidén
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transiciobn de O a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
2 EJEMPLO DE CONEXION (2 CONTACTOS)
_ E-GATE

RESET ———J 3 RESET — i [ |mweurn o
t t1 \— o INPUT (n+1) §
=
— o
OUTPU T — OUTPUT T OUT TEST (n+1) =
UL [T (=]
| |ourTEsTn =}

t = 250ms t1 > 250ms

t2 = 250ms

=> Atencion: en caso de Restablecimiento manual, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho
blogue funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se deber3d utilizar para
el Reset.
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Salidas de prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben enviar a
los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del resguardo moévil o de la puerta del
paso de seguridad para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la
salida Output. Este control se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del mddulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion de simultaneidad: Si esta seleccionado, activa el control de simultaneidad entre
las conmutaciones de las sefiales procedentes de los contactos externos.

Simultaneidad (ms): Esta activo so6lo en caso de habilitacion del parametro anterior. Determina
el tiempo maximo (en ms) que puede transcurrir entre las conmutaciones de dos distintas
sefnales procedentes de los contactos externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

SINGLE E-GATE (dispositivo para resguardos moviles)

El bloque funcional SINGLE E-GATE comprueba el O
estado de la entrada In de un dispositivo para i

Restablecimiento manual

E-GATE

Controlado

resguardos moviles o paso de seguridad. Si el ]@@]sww T i aert

resguardo moévil o la puerta del paso de seguridad
estan abiertos, la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo
contrario, la salida es 1 (TRUE).

Salidas de Prueba

No Test | Entrada 1

[“]Prueba durante la activacion

Filtro (ms)

Paréametros >

Restablecimiento manual: Si estad seleccionado, e
habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
activacion del resguardo moévil/paso de seguridad.
De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones de las entradas.
El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcidén
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transicion de O a 1 y el retorno a 0.

Descripcién objeto

MANUAL CONTROLADO
t2
RESET ——l \ RESET —
t t1 \ —
OUTPUT—— | OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=»  Atencidn: en caso de habilitacidn del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho bloque
funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben enviar a
los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
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posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del resguardo moévil o de la puerta del
paso de seguridad para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la
salida Output. Este control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina
(encendido del mddulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

LOCK FEEDBACK

El bloque de funcién "LOCK FEEDBACK" comprueba el ~) Propiedades
estado de bloqueo de una cerradura electromecanica oo R
(GUARD LOCK) para resguardos moviles o paso de LOCK FEEDBACK
seguridad. En el caso en el que las entradas indican -
que la cerradura esta bloqueada la salida de Output
sera 1 (TRUE). De lo contrario la salida es O (FALSE).

Tipo de entradas
Doble NC-NA «

Salidas de Prueba

No Test s | Entrada 1

—o\o—-

No Test s | Entrada 2

Filtro (ms)
. .

Parametros -4
[“]Habilitacién de simultaneidad
Tlpo de entradas Simultaneidad (ms)
- Individual NC - Permite la conexién de 0 ]
componentes con un contacto NC. [abilitacien Error Ot :
- Doble NC - Permite la conexién de componentes pescripcion objeto

con dos contactos NC.
- Doble NC/NA - Permite la conexion de
componentes con un contacto NA y uno NC.

> Con entrada inactiva (cerradura desbloqueada), conecte:
- Contacto NA al terminal correspondiente a IN1.
- Contacto NC al terminal correspondiente a IN2.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben enviar al
dispositivo externo. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales
de salida de prueba (entre las disponibles).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes del pulsador de emergencia. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion de simultaneidad (solo con entradas de tipo doble NC o doble NC-NA): Si esta
seleccionado, activa el control de simultaneidad entre las conmutaciones de las sefales
procedentes del dispositivo externo.

Simultaneidad (ms) (solo con entradas de tipo doble NC o doble NC-NA): Esta activo sélo en
caso de habilitacion del parametro anterior. Determina el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de dos distintas sefiales procedentes del dispositivo
externo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.
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Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcion del bloque
funcional. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

ENABLE (clave de habilitacion)

El bloque funcional ENABLE comprueba el estado de 4) Propiedades

ENABLE
las entradas Inxde un dispositivo de llave. Si la llave no
se gira, la salida OUTPUT es 0 (FALSE). De lo contrario,
la salida es 1 (TRUE).

Tipo de entradas

Doble NA
@,‘s’“ ENABLE

[“]Restablecimiento manual
utput

PIn1 O~ O Tipo de restablecimiento

Parametros gz Q "™ || controlado
Tlpo de e”tradas Salidas de Prueba
- NA individual - Permite la conexion de No Test v | Entrada 1
componentes con un contacto NA No Test + | Entrada 2
- Doble NA - Permite la conexién de [Z]Prueba durante la activacion
componentes con dos contactos NA. Filtro (ms)

2
3

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, S _
habilita el pedido de restablecimiento luego de cada FHabitadn de shmtaneidad
activacion del comando de seguridad. De lo contrario, e
la habilitaciéon de la salida sigue directamente las
condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y
Controlado. Seleccionando la opcion Manual, sé6lo se

—
[“]Habilitacion Out Error

Descripcién objeto

verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso de
Controlado, se verifica la doble transicién de 0 a 1 y el retorno a 0.

=»  Atencidn: en caso de habilitacidn del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho bloque
funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

EJEMPLO DE CONEXION (1 CONTACTO)

ENABLE 1 o
MANUAL CONTROLADO s ™ weurn 3
t2 1 g
e QUT TESTn é
- o
~ N — i
RESET —— RESET —
t t1 ‘ —
OUTPUT. OUTPUT EJEMPLO DE CONEXION (2 CONTACTOS)
ENABLE
t=250ms t1 > 250ms i - e
t2 = 250mS 0—: INPUT (n+1) §
= 5
T OUT TEST (n+1) g
Jul [T o
| |ouTTESTA =

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben enviar a
los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del contacto (clave de habilitacién) para
[levar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este control
se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del moédulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.
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Habilitacion de simultaneidad (solo con entradas de tipo doble NO): Si esta seleccionado, activa
el control de simultaneidad entre las conmutaciones de las sefales procedentes de los
contactos externos.

Simultaneidad (ms) (solo con entradas de tipo doble NO). Esta activo s6lo en caso de
habilitacion del parametro anterior. Determina el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de dos distintas sefiales procedentes de los contactos
externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

ESPE (barrera optoelectronica / ldser escdaner de seguridad)

El blogque funcional ESPE comprueba el estado de las ~) Propiedades
s . ESPE
entradas Inx de wuna barrera optoelectronica de

. . ; ) X [¥]Restablecimiento manual
seguridad (o escaner laser). Si la zona protegida por la ’f“ - I ——
barrera se intercepta (salidas de la barrera FALSE), la ﬂk Controlado
salida OUTPUT es O (FALSE). De lo contrario, zona libre bins Kj@ {= | [Prueba durante la activacion
y salidas en 1 (TRUE), la salida OUTPUT es 1 (TRUE). Rose L Hifo (e

Simultaneidad (ms)

10 ||
Parametros [#]Habilitacion Out Error
Restablecimiento manual: Si estd seleccionado, DescripGén objéto

habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
interceptaciéon de la zona protegida por la barrera. De
lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones de las entradas.
El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. seleccionando la opcion
Manual, sélo se verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO .
t2 EJEMPLO DE CONEXION
RESET h E B 3
— x RESET — 7] | o
t t1 \— w - =]
— E
OUTPUT. OUTPUT, 0SSD1 INPUT n 8
Bl o
0SSD2 INPUT (n+1)
t = 250ms t1 > 250ms ] =
t2 = 250ms

L 2 Atencion: en caso de Restablecimiento manual, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho
bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para
el Reset.

Las sefiales OUT TEST no se pueden utilizar en el caso de ESPE con salida estatica de
seguridad, ya que el control es realizado por el ESPE.

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante el inicio de la barrera
de seguridad. Dicha prueba exige la interceptacion y la liberacion de la zona protegida por la
barrera, para llevar a cabo una comprobaciéon funcional completa y habilitar la salida Output.
Este control se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del
modulo).
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Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de la barrera de seguridad. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Simultaneidad (ms). opcidn siempre activa. Determina el tiempo maximo (en mseg.) que
puede transcurrir entre las conmutaciones de las distintas senales procedentes de los
contactos externos del dispositivo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

FOOTSWITCH (pedal de seguridad)

El bloque funcional FOOTSWITCH comprueba el estado ~) Propiedades
de las entradas In,de un pedal de seguridad. Si el pedal A
no se acciona, la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo
contrario, la salida es 1 (TRUE).

Tipo de entradas
Doble NC-NA «

Restablecimiento manual
utput

Tipo de restablecimiento

rror.

Controlado w
Parametros Salidas de Prueba
. No Test « | Entrada 1
Tipo de entradas:
- NC individual - Permite la conexién de pedales o Test (i Fnkinc 2
con un contacto NC [“]Prueba durante la activacion
- NAindividual - Permite la conexion de pedales Pt

3

con un contacto NA I ,
3 - [¥]Habilitacién de simultaneidad
- Doble NC - Permite la conexion de pedales con

Simultaneidad (ms)

dos contactos NC 10 []
- Doble NC/NA - Permite la conexion de pedales [ Habilitacién Out Error
con un contacto NA y uno NC. Descripcién objeto

Conexion correcta de las entradas doble NC/NA

- Contacto NA <-> terminal correspondiente a INT.
- Contacto NC <-> terminal correspondiente a IN2.

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento luego
de cada activacion del comando. De lo contrario, la habilitaciéon de la salida sigue directamente
las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcion
Manual, sélo se verifica la transicién de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

=»  Atencidn: en caso de habilitacidn del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho bloque
funcional. Por ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.
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EJEMPLO DE CONEXION (1 CONTACTO)

FOOTSWICH B
T - o
MANUAL CONTROLADO o—1  |meutn =
t2 N =
. JuUL 1 9
| | OUTTESTn =2
- o
\ - 2
RESET —  \ RESET —
t t1 \—
EJEMPLO DE CONEXION (2 CONTACTOS)
OUTPUT. OUTPUT,
FOOTSWICH
t=250ms t1 > 250ms f[ _“”
t2 =250ms ]

QUT TEST (n+1)

MODULO MOSAIC

QUT TESTn

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben enviar a
los contactos de los componentes. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las
sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del pedal de seguridad para llevar a cabo
una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este control se requiere
s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del modulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion de simultaneidad (solo con entradas de tipo doble NC o doble NC-NA): Si esta
seleccionado, activa el control de simultaneidad entre las conmutaciones de las senales
procedentes de los contactos externos.

Simultaneidad (ms) (solo con entradas de tipo doble NC o doble NC-NA): Esta activo so6lo en
caso de habilitacién del parametro anterior. Determina el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de dos distintas sefiales procedentes de los contactos
externos.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

MOD-SEL (selector de seguridad)

El bloque funcional MOD-SEL comprueba el estado de
las entradas /In x procedentes de un selector de modo

(hasta 4 entradas). Si sélo una de las entradas esta en ,,6." T ;

1 (TRUE), la correspondiente salida estara en 1 (TRUE). S ey |50 T

En los otros casos, es decir, con todas las entradas en e /Z dapas (|

0 (FALSE) o con mas de una entrada en 1 (TRUE), todas R [ [ e
las salidas estan en O (FALSE). y
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Parametros

Tipo de entradas:
- Selector doble - Permite la conexion de selectores de modo de dos vias
- Selector triple - Permite la conexion de selectores de modo de tres vias
- Selector cuadruple - Permite la conexion de selectores de modo de cuatro vias

Filtro (ms). Permite filtrar sefiales procedentes del selector de modo. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Simultaneidad (ms). opcidn siempre activa. Determina el tiempo maximo (en mseg.) que
puede transcurrir entre las conmutaciones de las distintas senales procedentes de los
contactos externos del dispositivo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

PHOTOCELL (célula fotoeléctrica de seguridad)

~ ) Propiedades
PHOTOCELL

El bloque funcional PHOTOCELL comprueba el estado
de la entrada In de una célula fotoeléctrica de
seguridad no autocontrolada. Si el rayo de la célula

[“]Restablecimiento manual

fotoeléctrica se intercepta (salida de la célula
fotoeléctrica FALSE), la salida OUTPUT es O (FALSE). De
lo contrario, rayo libre y salida en 1 (TRUE), la salida

-\- PHOTOCELL

TEST

Tipo de restablecimiento

[Controladolge
Salidas de Prueba

No Test « | Entrada 1

OUTPUT es 1 (TRUE).

[¥]Prueba durante la activacién

Filtro (ms)

Parametros 31

Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, IR > U Ok Eie
habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
activacion de la célula fotoeléctrica de seguridad. De
lo contrario, la habilitacion de la salida sigue
directamente las condiciones de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcidén
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica
la doble transicion de O a 1 y el retorno a 0.

Descripcion objeto

MANUAL .
v CONTROL’?ZDO EJEMPLO DE CONEXION

-

- o -l —

\ w
RESET | RESET — 3 — 2
—— S = 1 w
t t1 \— o 8
* 9
OUTPUT. OUTPUT our ™ [wputn =
—_— [=]
=

OUT TEST
t = 250ms t1 > 250ms o o "
t2 = 250ms

=»  Atencidn: en caso de habilitacidn del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho bloque
funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la entrada 2 se debera utilizar para el Reset.

Salidas de Prueba: Permite seleccionar la salida de prueba que se debe conectar en la entrada
de PRUEBA de la célula fotoeléctrica. Dicho control adicional permite detectar y gestionar
posibles cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar este control es necesario configurar las
sefales de salida de prueba (entre las disponibles).

Espaiiol
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=» Unasefial de salida de las pruebas que se requiere y se puede seleccionar las salidas de prueba 1...4.

> En caso de habilitacién Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada por dicho bloque funcional. Por
ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la entrada 2 se debera utilizar para el Reset.

=» Eltiempo de respuesta de la célula fotoeléctrica deberd ser >2ms y 20ms<.

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activaciéon del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura de la célula fotoeléctrica para llevar a
cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida Output. Este control se
requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del moédulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

TWO-HAND (mando de dos manos)

El bloque funcional TWO-HAND comprueba el () Propledades

estado de las entradas Inxde un dispositivo de
mando de dos manos. En caso de accionamiento
simultaneo (en un lapso max. de 500 ms) de los
dos pulsadores, la salida OUTPUT es 1 (TRUE) y

zlidas de Prusba
dicho estado se mantene hasta que se sueltan los
pulsadores. De lo contrario, la salida queda en 0 olet T Enirada
(FALSE) Mo Test ¥ | Entrada 2
” Mo Test ¥ | Entrada 3

Parametros
Tipo de entradas: No Test ¥ | Entrada 4
- Doble NA - Permite la conexién de mandos de Prueba durante la activacian

dos manos formados por un contacto NA para Fitro (me

cada uno de los dos pulsadores (EN 574 Il A). 3

- Cuadruple NA-NC - Permite la conexion de
mandos de dos manos formados por un doble
contacto NA/NC para cada uno de los dos
pulsadores (EN 574 11l C).

Conexion correcta de las entradas doble NC/NA

- Contacto NA <-> terminal correspondiente a INT, IN3.
- Contacto NC <-> terminal correspondiente a IN2, IN4.

Salidas de prueba: Permite seleccionar las senales de salida de prueba que se deben enviar al
mando de dos manos. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales
de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante el inicio del
componente externo (mando de dos manos). Dicha prueba exige el accionamiento y la
liberaciéon (dentro del tiempo de simultaneidad max. de 500 ms) de los dos pulsadores para
llevar a cabo una comprobaciéon funcional completa y habilitar la salida Output. Este control
se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del modulo).
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Filtro (ms): Permite filtrar sefales procedentes del mando de dos manos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

NETWORK_IN

Este bloque funcional realiza la interfaz de entrada de una
conexion Network, generando en salida OUT un LL1 cuando la
linea es alta; de lo contrario, LLO. NETWORK IN

@ Propiedades

Paréametros

Tipo de entradas:

- Individual - Permite la conexion de salidas de indicacion
de otro moédulo MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

- Doble - Permite la conexion de salidas OSSD de otro mdédulo MOSAIC M1, MOSAIC
M1S, MOSAIC M1S COM.

Filtro (ms). permite filtrar sefiales procedentes de otro médulo MOSAIC M1, MOSAIC M1S,
MOSAIC M1S COM.

Ese filtro se puede configurar de 3 a 250 ms. La duracién del filtro incide en el calculo del
tiempo de respuesta total del modulo.

=) Esa entrada solo se puede asignar en MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM y no en los mddulos
de expansion.

9 Esa entrada se debe utilizar cuando se realiza la conexion de las salidas OSSD de un Mosaic con las
entradas de un segundo Mosaic, después de o junto con el operador NETWORK.

SENSOR

El bloque funcional SENSOR comprueba el estado de la S;ngz’”‘edades
entrada Inde un sensor (no de seguridad). Si el rayo del

sensor se intercepta (salida del sensor FALSA), la salida
OUTPUT es 0. De lo contrario, rayo libre y salida en 1
(TRUE), la salida OUTPUT es 1.

Restablecimiento manual

Tipo de restablecimiento
Controlado

Salidas de Prueba

No Test « | Entrada 1

Parametros .
Prueba durante la activacion
L. . ; . . Filtro (ms)
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, habilita el 3 (]
pedido de restablecimiento luego de cada interceptacion [Z]Habilitacién Out Error
de la zona protegida por el sensor. De lo contrario, la Descripcién objeto

habilitacion de la salida sigue directamente las

condiciones de la entrada.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y
Controlado. seleccionando la opcion Manual, s6lo se verifica la transicion de la sefal de 0 a
1. En el caso de Controlado, se verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

=P Atencion: en caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada por dicho
bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la entrada 2 se debera utilizar
para el Reset.
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MANUAL CONTROLADO
t2
RESET ——  \ RESET =—— —
t t1 \—
OUTPU Te—— OUTPUT
t1 > 250ms
t=250ms t2 = 250ms

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben enviar al
sensor. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles cortocircuitos entre las
lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales de salida de prueba (entre
las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
sensor. Dicha prueba exige la interceptacion y la liberacidn de la zona protegida por el sensor,
para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este
control se requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del médulo).

Filtro (ms). Permite filtrar sefales procedentes de por el sensor. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

S-MAT (alfombra de seguridad)

El bloque funcional S-MAT comprueba el estado de las ~ ) Propiedades
entradas In, de una alfombra de seguridad. Si se pisa la i
alfombra, la salida OUTPUT es O (FALSE). De lo contrario,

Restablecimiento manual

Tipo de restablecimiento

. . . 7. S-MAT
con la alfombra sin pisar la salida OUTPUT es 1 (TRUE). ] Controlado v
i : Salidas de Prueba
{>In 2
Para'metrOs Besek No Test « | Entrada 1
. . . , . r. No Test s | Entrada 2
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, habilita el e i it
pedido de restablecimiento luego de cada activacion de e
la alfombra de seguridad. De lo contrario, la habilitacion s
de la salida sigue directamente las condiciones de las [ Habiltacién Out Error
ent rad as. Descripcion objeto

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y

Controlado. Seleccionando la opcion Manual, sélo se
verifica la transicién de la sefal de 0 a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble
transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

> En caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por dicho bloque funcional. Por
ejemplo, si Input 1y 2 se utilizan para el bloque funcional, la entrada 3 se debera utilizar para el Reset.

=»  Serequieren dos sefiales de salida de las pruebas. Cada salida OUT TEST puede estar conectada con una sola entrada
de S-MAT (no es posible la conexidn en paralelo de 2 entradas).

> El bloque funcional S-MAT no se puede utilizar con componentes de 2 hilos y resistencia de terminacion.
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MANUAL CONTROLADO EJEMPLO DE CONEXION (1 CONTACTO)
t2
. o o

RESET \ RESET U I : INPUT n %
e u \ | smar k L ]

| ? [ — g

OUTPU T OUTPUT, — 1] INPUT (n+1) 3
(=]

t=250ms tl >250ms R | out TEST (n+1) g

t2 = 250ms L OUT TESTn

Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben enviar al
contacto de la alfombra. Dicho control permite detectar y gestionar posibles cortocircuitos
entre las lineas. Las senales de salida de prueba son obligatorias y se deben elegir
necesariamente entre las 2 configuraciones posibles: Test Output 1/Test Output 2 o Test
Output 3/Test Output 4.

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo. Dicha prueba exige la abertura del contacto de la alfombra para llevar
a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este control se
requiere s6lo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del médulo).

Filtro (ms): Permite filtrar sefiales procedentes de los contactos externos. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

SWITCH (interruptor)

El bloque funcional SWITCH comprueba el estado de la ~) Propiedades
entrada Inde un pulsador o interruptor (NO DE SEGURIDAD). :e::bledmmmml
Si se acciona el pulsador, la salida OUTPUT es 1 (TRUE). De

lo contrario, la salida OUTPUT es O (FALSE).

Tipo de restablecimiento
utput Controlado

ror

Salidas de Prueba

Para’metros No Test « | Entrada 1
. 3 . 7 . o1: [¥]Prueba durante la activacién
Restablecimiento manual: Si esta seleccionado, habilita el o {os]
pedido de restablecimiento luego de cada interceptaciéon de U
la zona protegida por el interruptor. De lo contrario, la e

Descripcién objeto

habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones

de las entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y
Controlado. seleccionando la opcion Manual, s6lo se verifica la transicion de la sefal de 0 a
1. En el caso de Controlado, se verifica la doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.

=) Atencién: en caso de habilitacion Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a la utilizada por dicho
bloque funcional. Por ejemplo, si Input 1 se utiliza para el bloque funcional, la entrada 2 se debera utilizar
para el Reset.

MANUAL CONTROLADO
t2
RESET —  \ RESET
t t1 \ —
OUTPUT. OUTPUT,
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms
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Salidas de Prueba: Permite seleccionar las sefales de salida de prueba que se deben enviar al
interruptor. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles cortocircuitos entre
las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales de salida de prueba
(entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: Si se selecciona, habilita la prueba durante la activacion del
interruptor. Dicha prueba se realiza abriendo y cerrando el contacto del interruptor, para
llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida Output. Este control
se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del modulo).

Filtro (ms). Permite filtrar senales procedentes por el interruptor. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: Permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

ENABLING GRIP SWITCH
El bloque funcional ENABLING GRIP controla el estado de las e
entradas Inx de un botén de mando de accion mantenida. Si el ] swsuns T e arraas

botdén no esta accionado (posicion 1) o completamente
accionado (posicion 3), la salida OUTPUT es O (FALSE). Si esta
accionado a medias (posicion 2), la salida es 1 (TRUE).

utpst | [U] Restablecimiento manual

Tipo de restablecimiento
Controlado w

Consultar las tablas de verdad al final de la pagina. Salidas de Prueba
No Test « | Entrada 1
No Test & | Entrada 2
= El bloqueo ENABLING GRIP requiere que el médulo se ha asignado No Test v Entrada 3
una versién minima del firmware como se muestra en la tabla: St cloabita Rt hacion

Filtro (ms)

5 .
Simultaneidad (ms)
200 ]

MOSAIC M1 | MI8O2 MI8 MI16 MI12T8 =

Habilitacién Error Out

10 04 04 04 OO Seleccién del modo

Mode 1 »

1 2 3
t i

Paréametros l

. Descripcién cbjeto
Tipo de entradas: i

- Doble NA - Permite la conexién de un botén de mando
de accion mantenida formado por dos contactos NA.

- Doble NA+1NC - Permite la conexiéon de un boton de mando formado por
2 contactos NA + 1 contacto NC.

Salidas de prueba: permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben enviar al
enabling grip. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles cortocircuitos
entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales de salida de
prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacion del
componente externo (ENABLING GRIP). Dicha prueba exige el accionamiento y la liberacion
del dispositivo para llevar a cabo una comprobacion funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere sélo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido
del modulo).

Simultaneidad (ms). opcidon siempre activa. Determina el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de las distintas sefales procedentes de los contactos
externos del dispositivo.

Filtro (ms). permite filtrar senales procedentes del mando del dispositivo. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracién del
filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.
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Tabla modo 1 (dispositivo 2NA + 1NC)

Seleccién del modo

POSICION 1: botén completamente liberado

Posicién

Mode 1 < p,
POSICION 2: botén accionado a medias Entrada 1 2 3
1 2 3 POSICION 3: botén completamente accionado IN1 0 1 0
' IN2 0 1 0
IN3 1 1 0
ouT 0 1 0
Tabla modo 2 (dispositivo 2NA + 1NC)
Seleccion del modo bosicid
osIcion

[Mode 207 POSICIQN 1: botén completamente liberado Entrada 1 2 3
1 ? 3 POSICION 2: botén accionado a medias IN1 0 1 0
¢ POSICION 3: boton completamente accionado IN2 0 1 0
IN3 1 0 0
ouT 0 1 0

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de

funcion.

Descripcion objeto: permite la introduccién de un texto descriptivo de la funcién del

componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

TESTABLE SAFETY DEVICE

El bloque funcional TESTABLE SAFETY DEVICE controla
el estado de las entradas Inx de un sensor de seguridad
individual o doble, tanto NA como NC. Comprobar en
las tablas siguientes el tipo de sensor del que se
dispone y su comportamiento.

(individual NC)

(individual NA)

~ | Propiedades
TESTABLE SAFETY DEVICE

TESTABLE SAFETY
DEVICE

Tipo de entradas
Individual NC
tput Restablecimiento manual

Tipo de restablecimiento
Controlado v

Salidas de Prueba

No Test & | Entrada 1

[“]Prueba durante la activacién
Filtro (ms)

3

Habilitacién Error Out

Descripcién objeto

(doble NC-NA)

TESTABLE SAFETY

p—

Error de simultaneidad *

X

INT | IN2 | OUT | Error de simultaneidad *
0 0 0 -
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1 -

—|—=|o|lo|Z
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

* Error de simultaneidad = superado el tiempo maximo que puede transcurrir entre las
conmutaciones de los contactos individuales

Parametros

Reset manual: si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento luego de cada
ocupacion del dispositivo. De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente
las condiciones de las entradas. El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y
Controlado. Seleccionando la opcién Manual, so6lo se verifica la transicion de la sefal de 0
a 1. En el caso de Controlado, se verifica la doble transicion: de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
t2
RESET —  \ RESET
t t1 ‘ —
OUTPUT— — OUTPUT,
t1 > 250ms
t=250ms
t2 = 250ms

=P Atencidn: en caso de habilitacién del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por
ese bloque funcional. Ejemplo: si para el bloque funcional se utilizan la entrada 1y 2, para el
restablecimiento se debe utilizar la entrada 3.

Salidas de prueba: permite seleccionar las sefiales de salida de prueba que se deben enviar
al testable safety device. Dicho control adicional permite detectar y gestionar posibles
cortocircuitos entre las lineas. Para habilitar ese control es necesario configurar las sefales
de salida de prueba (entre las disponibles).

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacion
de la barrera de seguridad. Dicha prueba exige la activacion y la desactivacion del
dispositivo para llevar a cabo una comprobaciéon funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido
del médulo).

Filtro (ms). permite filtrar sefales procedentes del dispositivo. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Habilitacion de simultaneidad: si esta seleccionada, activa el control de simultaneidad entre
las conmutaciones de las senales procedentes de la barrera de seguridad.

Simultaneidad (ms). opcién activa s6lo en caso de habilitacién del parametro anterior.
Determina el tiempo maximo (en mseg.) que puede transcurrir entre las conmutaciones de
dos senales distintas procedentes del sensor.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto. permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

RFID (sensor de seguridad RFID)

El usuario puede asignar este bloque funcional a
cualquier moédulo E/S y utilizarlo sin limite de

cantidad, pero requiere un Master MOSAIC M1S o Resafe RED_1 Controlado
MOSAIC M] S COM con FW Z 8.0.0. ;::; ut I_:l :"wEC-ECL;'El"tE & activacion
En el caso de la habilitacion de la linea de datos, — o= RFE)) A

los bloques de funcién RFID pueden ser un e multaneidad (m

maximo de dos y s6lo pueden asignarse en el
modulo Master (->Pardmetros -> Habilitar linea).

RFID comprueba el estado de las entradas In, i
conectadas a un sensor de seguridad RFID. Si la ) '
puerta controlada por el sensor de seguridad esta

abierta, las salidas del sensor estan deshabilitadas
y la salida OUT es 0 (FALSO). De lo contrario, con portén de seguridad cerrado y
salidas habilitadas, OUT es 1 (VERDADERO).

Parametros

Reset Manual: Si esta seleccionado, habilita el pedido de restablecimiento cada vez que se
abre el porton de seguridad controlado por el sensor de seguridad.

De lo contrario, la habilitacion de la salida sigue directamente las condiciones de las
entradas.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual solo se comprueba la transicién de la sefal de 0 a 1. En el caso Controlado se
comprueba la doble transiciéon de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO
t2 EXEMPLE DE CONNEXION
w
— — -
N o 2
RESET —— RESET — m - 3
t 1 ‘ — L i
0SSD1 INPUT n pra
OUTPUT——— | OUTPUT 08sD2 NPT (n+1) §
t2 =250ms

=» Atencién: en caso de Reset manual, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por
dicho bloque funcional. Ejemplo: si para el blogue funcional se utilizan Entrada 1y 2, para el
Restablecimiento se debera usar la entrada 3.

Las senales OUT TEST no se pueden utilizar en el caso de RFID con salidas estaticas de
seguridad, ya que el control es realizado por dicho sensor.

Prueba durante la activacion: Si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacién
del sensor de seguridad. La prueba se realiza abriendo y cerrando la puerta de seguridad
para hacer un test de funcionamiento completo y habilitar la salida. Esta prueba se requiere
solo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido del moédulo).

Filtro (ms): permite filtrar las sefales que llegan del dispositivo. Dicho filtro se puede
configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion del filtro
incide en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

Simultaneidad (ms): siempre activa. Establece el tiempo maximo (en ms) que puede
transcurrir entre las conmutaciones de dos senales distintas que llegan del sensor.
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Habilitar linea: RFID se puede utilizar con otros sensores idénticos en cascada (maximo 16

sensores en serie). Solo los sensores ReeR R-Safe RFID se pueden utilizar en cascada; en

este caso, el nombre del bloque pasa a ser "R-Safe RFID".

e En este caso se puede habilitar una linea de datos fisica que comunica al Master la/las
puertas abiertas (y luego, el sensor con las salidas deshabilitadas) en la cascada.

» Esta informacion se encuentra en el Fieldbus monitor y se envia a dicho bus de campo;
en el Process Data Mapping se asignaran 2 bytes.

e El estado de las puertas también se muestra cuando el usuario inicia un monitor de
sistema.

=» En el caso de la habilitacion de la linea de datos, los bloques de funcidn RFID pueden ser un
maximo de dos y sélo pueden asignarse en el médulo Master.

=» Para cada RFID con linea de datos habilitada, el nUmero maximo de elementos en serie que se
pueden configurar es de 16.

Espafol

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto: permite la introduccion de un texto descriptivo de la funcién del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.

R-Safe RFID 1
En cascad: 16 ~L0SSD 1 (15 COM) /83|

grror

(1nput 1 (M1S COM) /B17 B+ - : :

Out 1

[lnputz(a.nscor\a)/meq-m.---.-..E

Single-Double OSSD

(1nput 3 (M15 COM) /B19 B+ --cvvvvvv 5

16151413121110 9

Figura 135 - Ejemplo de monitor de la linea RFID
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SOLID STATE DEVICE
El bloque funcional SOLID STATE DEVICE comprueba el ~) Propiedades
estado de las entradas Inx. Si las entradas son de 24 SOLID STATE DEVICE

SOLID STATE Restablecimiento manual

DEVICE

VDC, la salida OUTPUT es 1 (TRUE); de lo contrario, la
salida OUTPUT es O (FALSE).

Tipo de restablecimiento

Ly /l‘@ seu || Controlado w
- poz ) T W™ |[F]Prueba durante fa activacion
Parametros Filtro (ms)
Reset manual: si esta seleccionado, habilita el pedido 2
de restablecimiento luego de cada activaction de la Simuitaneidad (ms)

funcion de seguridad. |

De lo contrario, la habilitacién de la salida sigue L] aotnac or e Out
directamente las condiciones de las entradas.

Descripcién objeto

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, so6lo se verifica la transicién de la sefal de 0 a 1. En el caso de Controlado, se
verifica la doble transicién: de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL CONTROLADO

t2

RESET 1 \ RESET —

t t1 \—
OUTPUT———— OUTPUT,
t1 > 250ms
=250m

t 50ms t2 = 250ms

=) Atencidn: en caso de habilitacion del Reset, se debe utilizar la entrada consecutiva a las utilizadas por
ese bloque funcional. Ejemplo: si para el bloque funcional se utilizan la entrada 1y 2, para el
restablecimiento se debe utilizar la entrada 3.

Prueba durante la activacion: si esta seleccionada, habilita la prueba durante la activacién
del dispositivo de seguridad. Dicha prueba exige la activacion y la desactivacion del
dispositivo para llevar a cabo una comprobacién funcional completa y habilitar la salida
Output. Este control se requiere sélo durante la puesta en marcha de la maquina (encendido
del moédulo).

Filtro (ms). permite filtrar senales procedentes del dispositivo de seguridad. Dicho filtro se
puede configurar de 3 a 250 ms y elimina posibles rebotes en los contactos. La duracion
del filtro incide en el calculo del tiempo de respuesta total del modulo.

Simultaneidad (ms). opcion siempre activa. Determina el tiempo maximo (en mseg.) que
puede transcurrir entre las conmutaciones de las distintas sefales procedentes de los
contactos externos del dispositivo.

Habilitacion Error Out: Si se selecciona, informa de un fallo detectado por el bloque de
funcion.

Descripcion objeto. permite la introducciéon de un texto descriptivo de la funcion del
componente. Dicho texto aparece en la parte superior del simbolo.
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RESTART INPUT

El elemento se puede utilizar como entrada digital D Propieiedes
(ademas de las 8 disponibles en MOSAIC M1S
(fw>7.0), MOSAIC M1S COM (fw>7.0), MI8O4
(fw>0.3)) y conectar a cualquier dispositivo externo.

Las entradas que se pueden utilizar se refieren a las :
sefiales RESTART_FBK de MOSAIC M1S (fw>7.0),
MOSAIC M1S COM (fw>7.0), MI804 (fw>0.3), MO4L -
(fw>0.3).

Parametros

Filtro (ms): Permite filtrar las sefales que llegan del dispositivo externo. Este filtro se puede
configurar entre 3 y 250 ms y elimina cualquier rebote en los contactos. La duracién del
filtro influye en el calculo del tiempo de respuesta total del médulo.

FIELDBUS INPUT

@- Propiedades

Elemento que permite introducir una entrada que no
es de seguridad y cuyo estado se modifica mediante
bus de campo. 76543210
Es posible introducir un maximo de 32 entradas FIELDBUS INPUT 0 I
virtuales con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM y MBx D OO0OO0O000
FW >= 2.0, 32 entradas virtuales con MOSAIC M1S BR A9 BT
COM y 8 con MOSAIC M1 o MBx FW < 2.0. HoHHHHHH
Se pueden introducir hasta 8 entradas virtuales y, para Ooooooon
cada una de ellas, se debe seleccionar el bit en el que

corresponde intervenir para modificar su estado. Descripdion oo eto

En el bus de campo los estados se representan con 4
bytes con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM y 1 byte
con MOSAIC M1.

(Para obtener informacion mds detallada, consulte el manual del bus de campo que
puede descargarse de la pdgina web de ReeR).

Yk ATENCION: el FIELDBUS INPUT NO es una entrada de seguridad.
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REER

LLO-LLT

Permiten introducir un nivel l6gico predefinido a la entrada de
un componente.

LLO -> logical level 0
LL1 -> logical level 1

A Propiedades

Yk ATENCION: LLO y LL1 no se pueden utilizar para desactivar las puertas légicas del esquema.

NOTAS
@- Propiedades
. . . . Notas
Per.mlte la mtroduc.aon de un texto descriptivo y Texto Rojo 20|| [feterse2
ubicado en cualquier punto del esquema.
Pardmetros 0 -

Notas; Campo para introducir el comentario deseado.
Color: permite seleccionar el color del texto.
Altura: permite seleccionar la altura del texto (en pt).

TiITULO

Agrega automaticamente el nombre de la empresa,
el operador, el nombre del proyecto y la CRC. EREER

Empresa: Société

Usuario: Nambre

Nembre del proyecte: Proyecto

CRC esquema:
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO CONTROL VELOCIDAD

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

“ Un error o funcionamiento incorrecto causado externa codificador/proximity o sus conexiones, no implica
necesariamente un cambio de estado de seguridad de la salida (out) del bloque de funcién. Los defectos o mal
funcionamiento del interruptor del codificador/proximity o del cableado son luego reconocidos por el médulo,
gestionados y reportados a través del bit de diagnéstico en cada bloque de funcién ("Habilitacion
ErrorOut").

“ Para el mantenimiento de la seguridad el bit de diagndstico debe ser utilizado en el programa de configuracion
creado por el usuario, para causar una posible desactivacion de las salidas si el eje esta en funcionamiento.
En la ausencia de anormalidades externas del codificador/proximity el bit ERROR_OUT sera igual a O (cero).

u’En presencia de una de las siguientes anomalias el bit ERROR_OUT serd igual a 1 (uno).

- La falta del codificador O del proximity.- Error de congruencia entre las sefiales de frecuencia del
codificador/proximity
- Problemas con la mas enlaces de

- Error de falta de alimentacién del encoder (S6lo0 modelo TTL con

ausencia  de uno o codificador/proximity

alimentacién externa).

- Error de fase entre las sefiales del codificador o error del duty cicle de una sola fase.

STAND STlLL/

\

Axis 1 (MV1) [0] =t

‘—:“ S 0, R —

{ [mreomesmon_ )

T i ) gt

Figura 136 - Ejemplo de bloque funcional de control de velocidad con "Error Out" habilitado

NOTA SOBRE LOS BLOQUES FUNCIONALES TIPO CONTROL DE VELOCIDAD

1200 [mmy's]

A partir de la versién software MSD 1.8.0, los bloques funcionales
de control de la velocidad ofrecen una visualizacion grafica de los
umbrales configurados.

En la figura de la derecha se representa un ejemplo de un
diagrama grdfico de 3 umbrales. La linea continua representa el
valor del umbral, mientras que la linea punteada representa la
histéresis aplicada.

o
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REER

SPEED CONTROL

El bloque funcional Speed Control verifica la velocidad de un
dispositivo generando una salida 0 (FALSE) cuando la velocidad

medida supera un umbral prefijado. Cuando la velocidad esta

por debajo del umbral prefijado, la salida es 1 (TRUE).

Parémetros

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el dispositivo. Es
Lineal cuando se trata de una traslacién y es Giratorio cuando
se trata de movimiento alrededor de un eje.

Tipo sensor: Cuando la eleccion del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado con
las entradas del moédulo. Puede ser Giratorio (por ej.
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea éptica). Esta
eleccion permite definir los pardmetros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity2

- Codificador1+ Codificador2

Sin/Cos: deshabilita el control analégico: (Disponible solo
cuando hay al menos una entrada Encoder Sin/Cos) es posible
deshabilitar la comprobacién analdégica sin26 + cos26,
haciendo un control simplificado de credibilidad de las sefales
del encoder

o028 B[]z

= | 66666.667 | 66.667
- | 63333334

Faoitscsn b

63.334

ror Out

Yk Cuando el control analégico estd deshabilitado, Ia
cobertura de diagndstico se reduce.

Yk Ademas, el nivel de seguridad del proyecto baja de:
SIL 3>SIL 2, PL e->PL d. Consulte el capitulo "Advertencias
importantes sobre la sequridad".

SPEED CONTROL

@ Propiedades
5P ONTROL

| Tipo de Senzor
Rotatorio ™ Rotatorio
Dispositive de medicion

Encoderl “

5in/Cos: Desactivar control analégico

Habilitar direccion: (disponible solo cuando hay al menos una
entrada Encoder) habilitando este parametro se habilita la
salida DIR en el bloque funcional. Esta salida es 1 (TRUE)
cuando el eje gira en sentido contrario al de las agujas del reloj,
y es 0 (FALSE) cuando el eje gira en el sentido de las agujas del
reloj. (-> figura de la derecha).

Decision Direccion: Define el sentido de rotaciéon para el cual
se vuelven activos los umbrales configurados. Las elecciones
posibles son:

- Bidireccional

- En el sentido de las agujas del reloj

- En sentido contrario al de las agujas del reloj
Cuando se selecciona Bidireccional, la detecciéon de la
superaciéon del umbral configurado se realiza, tanto cuando el
eje gira en el sentido de las agujas del reloj como en el sentido
contrario. Seleccionando En el sentido de las agujas del reloj o
En sentido contrario al de las agujas del reloj, la deteccidon se
realiza s6lo cuando el eje gira en el sentido seleccionado.

Ejemplo de rotacién del eje en el

sentido DE LAS AGUJAS DEL RELOJ
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MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Numero umbrales: Permite introducir el nUmero de umbrales
correspondientes al valor maximo de velocidad.

Modificando este valor, se aumenta/disminuye el nimero de In1
umbrales que se pueden introducir, desde un minimo de 1 0
hasta un maximo de: 1

e 8 con MOSAIC M1 fw >=4.0 y MVx fw >= 2.0
e 4 con MOSAIC M1 fw <4.0 o MOSAIC M1S o MVx fw < 2.0.

Si los umbrales son mas de 1, en la parte inferior del bloque
funcional aparecen los pines de entrada para seleccionar el
umbral especifico. Esos pines permiten al usuario elegir el
umbral que debe estar habilitado.

(Configuraciones 2 umbrales)

N2 umbral
Velocidad 1
Velocidad 2

(Configuraciones de hasta 4 umbrales)

(Configuraciones de hasta 8 umbrales)
In2

5
W
5
N

In1 N2 umbral
Velocidad 1
Velocidad 2
Velocidad 3
Velocidad 4
Velocidad 5
Velocidad 6
Velocidad 7
Velocidad 8

Ririkrirlolololo
L iklolo

= = 0O 0O Rk = O O
RIO/RO/R O O

Pitch: cuando la eleccién del Tipo de eje es lineal y rotativo, este campo permite
introducir el paso del sensor para obtener una conversion entre las revoluciones
del sensor y la distancia recorrida.

Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de proximidad entre PNP,
NPN, Normalmente abierto NA o Normalmente cerrado NC y con 3 o 4 cables:

(Para garantizar un Performance Level=Ple usar proximity de tipo PNP, NA;
ref. "Configuracion Con Proximities Entrelazados").

Medida: Introducir en este campo el niimero de impulsos/revoluciones (en caso
de un sensor giratorio) o de pym/impulso (en caso de un sensor lineal)
correspondientes al sensor utilizado.

Comprobacion: Introducir en este campo el niumero de impulsos/revoluciones
(en caso de un sensor giratorio) o de pym/impulso (en caso de un sensor lineal)
correspondientes al segundo sensor utilizado.

Inl

= O L O

N2 umbral
Velocidad 1
Velocidad 2
Velocidad 3
Velocidad 4

Eleccién Proximity

Proxy ausente | v

PNP 3 Hilos NC

PNP 3 Hilos NA

NPN 3 Hilos NA

NPN 3 Hilos NC

PNP 4 Hilos NC/NA

NPN 4 Hilos NC/NA
PNP/NPN 4 Hilos NC/NC

PNP/NPN 4 Hilos NA/NA

Eleccidn
proximity

172
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Gear Ratio: Este parametro esta activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacion es 1; de lo contrario, se debera introducir el
nimero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste ultimo
esta en un 6rgano en movimiento que (debido a una relacion de desmultiplicacion) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis (%): representa el porcentaje de histéresis (el porcentaje esta |[Histéresis (%)
calculado por el valor de umbral) por debajo del cual se filtra la variacion |1 _J'
de la velocidad.

Velocidad 1...8: Introducir en este campo el valor maximo de
velocidad por encima del cual la salida del bloque funcional (OVER)
sera 0 (FALSE). Si la velocidad medida es inferior al valor configurado,
la salida (OVER) del bloque funcional sera 1 (TRUE). Si MOSAIC M1
FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 y MVx FW >= 2.0; o MOSAIC M1S
COM y MVx FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra
decimal.

SPEED CONTROL

500 B rom) ’

Frecuencia: indica los valores calculados de umbral maximo fM y fm (fm equivale al umbral fM
menos la histéresis configurada). Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la
frecuencia dio resultado positivo.

Si el valor indicado esta de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[HZz]= W]* Resolution[pulses/rev] LEYENDA:
2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es: f = frecuencia
speed[m/min}1000 Rpm = velocidad de rotacion
f[Hz]= 60 pitch[mm/rev] * Re solution[pulses/rev] Resolution = medida
Speed = velocidad lineal

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es:
f[HZ] = speeo[m m/s}*1000
Resolution[um/pulse]

Pitch = paso sensor

4. Histéresis. A modificar sélo si: fM=verde; fm=rojo

Habilitacion Error Out: Si esta seleccionada, indica una averia
detectada por el bloque funcion (consultar la seccién
"Advertencias sobre la seguridad").

Salida velocidad.: si esta habilitada, pone a disposicion la .
frecuencia medida a través de la salida Speed, que se puede
conectar a un comparador de velocidad, de umbral o de ventana.

Esta funcion permite configurar uno o mas umbrales " Anomalia Sensor
independientes en la frecuencia medida. ) Saturado OHz
(® Saturado 650kHz

Anomalia sensor: el parametro permite configurar la saturacién
de la frecuencia medida en caso de no estar a disposicién la
herramienta de medicién (por ejemplo, sensor desconectado).
La eleccion es entre la saturacién al valor maximo
(Predeterminado=650kHz, OVERSPEED) o al minimo (0 Hz).
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WINDOW SPEED CONTROL

El bloque funcional Window Speed Control verifica la velocidad
de un dispositivo generando una salida 1 (TRUE) cuando la
velocidad medida esta dentro de una gama prefijada.

Parametros

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el dispositivo.
Sera Lineal cuando se trate de una traslacion y sera Giratorio
cuando se trate de movimiento alrededor de un eje.

Tipo sensor: Cuando la eleccién del parametro anterior es
Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor conectado con
las entradas del modulo. Puede ser Giratorio (por ej.
Codificador en cremallera) o Lineal (por ej. Linea éptica). Esta
eleccion permite definir los pardmetros siguientes.

Dispositivo de medida: Define el tipo de sensor/sensores
utilizados. Las elecciones posibles son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity2

- Codificador1+ Codificador2

Sin/Cos: deshabilita el control analdgico: (Disponible solo
cuando hay al menos una entrada Encoder Sin/Cos) es posible
deshabilitar la comprobacién analégica sin26 + cos26,
haciendo un control simplificado de credibilidad de las sefiales
del encoder

) Propiedades

|£10= | 166,667 ’

Anomalia Sensor
Sat z

@ Propiedades
WINDOW SPEED CONTRCL

“ Cuando el control analdgico esta deshabilitado, la cobertura de
diagndstico se reduce.

“Ademés, el nivel de seguridad del proyecto baja de:
SIL3->SIL 2, PLe->PL d. Consulte el capitulo "Advertencias
importantes sobre la seguridad".

Rotatorio Rotatorio
ndaws

Dispositive de medicién

Encoder! *

Habilitar Direccidn

Habilitar direccion: (disponible solo cuando hay al menos una
entrada Encoder) habilitando este parametro se habilita la
salida DIR en el bloque funcional. Esta salida es 1 (TRUE)
cuando el eje gira en sentido contrario al de las agujas del
reloj, y es O (FALSE) cuando el eje gira en el sentido de las
agujas del reloj. (-> figura de la derecha).

Pitch: Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo permite
introducir el paso del sensor para obtener una conversién
entre las revoluciones del sensor y la distancia recorrida.

Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de
proximidad entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA o
Normalmente cerrado NC y con 3 o 4 cables:

(Para garantizar un Performance Level=Ple usar proximity de tipo
PNP, NA; ref. "Configuracion Con Proximities Entrelazados").

Medida: Introducir en este campo el nUmero de
impulsos/revoluciones (en caso de un sensor giratorio) o de
pm/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al
sensor utilizado.

Eleccion Proximity

l Proxy ausente | w

PNP 3 Hilos NC

PNP 3 Hilos NA

NPN 3 Hilos NA

NPN 3 Hilos NC

PNP 4 Hilos NC/NA

NPN 4 Hilos NC/NA
PNP/NPN 4 Hilos NC/NC

PNP/NPN 4 Hilos NA/NA

Eleccién proximity
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Comprobacion: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones (en el caso de un
sensor giratorio) o de um/impulso (en el caso de un sensor lineal) correspondientes al segundo
sensor utilizado.

Gear Ratio: Este parametro esta activo en presencia de dos sensores sobre el eje seleccionado.
Este parametro permite introducir la relacidon entre los dos sensores. Si los dos sensores estan en
el mismo érgano en movimiento, la relacion sera 1; de lo contrario, se debera introducir el nUmero
correspondiente a la relacién. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste ultimo esta en un
6rgano en movimiento que (debido a una relacién de desmultiplicacién) gira a una velocidad doble
con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis (%): representa el porcentaje de histéresis (el porcentaje [[Gitzresic %)
esta calculado por el valor de umbral) por debajo del cual se filtra la ||

variacion de la velocidad. |

Velocidad alta: introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la
salida del bloque funcional (WINDOW) sea 0 (FALSO). En cambio, en caso de que la velocidad
medida sea inferior al valor configurado, la salida (WINDOW) del bloque funcional es 1
(VERDADERO). Si MOSAIC M1 FW >=4.0; MOSAIC M1S FW>=5.1 y MVx FW >= 2.0; o
MOSAIC M1S COM y MVx FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra decimal.

Velocidad baja: introducir en este campo el valor minimo de velocidad por debajo del cual la
salida del bloque funcional (WINDOW) sea 0 (FALSO). En cambio, en caso de que la velocidad
medida sea superior al valor configurado, la salida (WINDOW) del bloque funcional es 1
(VERDADERO). Si MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 y MVx FW >= 2.0; o MOSAIC
M1S COM y MVx FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra decimal.

Frecuencia: indica los valores calculados de umbral maximo fM y fm (fm equivale al umbral fM
menos la histéresis configurada).

Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio resultado positivo.

Si el valor indicado estd de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

LEYENDA:

rpm[rev/min]

flHZ ===

* Resolution[pulses/rev]

f = frecuencia

Rpm = velocidad de rotacion
* Re solution[pulses/rev] Resolution = medida

Speed = velocidad lineal
Pitch = paso sensor

2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

speed m/min}1000
60* pitchfmm/rev]

f[HZ]=

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es:
speedmm/s}1000

f[HZ] =

Resolution[um/pulse]

4. Histéresis. A modificar sélo si: fM=verde; fm=rojo

Velocidad Alta: introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la
salida del bloque funcional (WINDOW) sea 0 (FALSO). En cambio, en caso de que la velocidad
medida sea inferior al valor configurado, la salida (WINDOW) del bloque funcional es 1
(VERDADERO). Si MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 y MVx FW >= 2.0; o MOSAIC
M1S COM y MVx FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra decimal.

Velocidad baja: introducir en este campo el valor minimo de velocidad por debajo del cual la
salida del bloque funcional (WINDOW) sea 0 (FALSO). En cambio, en caso de que la velocidad
medida sea superior al valor configurado, la salida (WINDOW) del bloque funcional es 1
(VERDADERO). Si MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 y MVx FW >= 2.0; o MOSAIC
M1S COM y MVx FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra decimal.
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Habilitacion Error Out: Si esta seleccionada, indica una averia
detectada por el bloque funcién (consultar la seccién "Advertencias
sobre la seguridad").

Salida velocidad: si esta habilitada, pone a disposicion la
frecuencia medida a través de la salida Speed, que se puede
conectar a un comparador de velocidad, de umbral o de ventana.
Esta funciéon permite configurar uno o mas umbrales
independientes en la frecuencia medida.

Anomalia sensor: el parametro permite configurar la saturacién
de la frecuencia medida en caso de no estar a disposicién la
herramienta de medicién (por ejemplo, sensor desconectado).

La eleccion es entre la saturacion al valor maximo
(Predeterminado=650kHz, OVERSPEED) o al minimo (0 Hz).

176
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STAND STILL

El bloque funcional Stand Still verifica la velocidad de
un dispositivo generando una salida 1 (TRUE) cuando
la velocidad es 0. Si la velocidad es distinta de 0 genera
una salida O (FALSE).

Parémetros

STAND STILL

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el
dispositivo. Es Lineal cuando se trata de una traslacion
y es Giratorio cuando se trata del movimiento
alrededor de un eje.

Tipo sensor: Cuando la eleccion del parametro
anterior es Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de
sensor conectado con las entradas del médulo. Puede
ser Giratorio (por ej. Codificador en cremallera) o
Lineal (por ej. Linea &ptica). Esta eleccion permite
definir los parametros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de
sensor/sensores utilizados. Las elecciones posibles
son:

- Codificador

- Proximity

- Codificador+Proximity

- Proximity1+ Proximity?2

- Codificador1+ Codificador?2

Sin/Cos: deshabilita el control analdgico:
(Disponible solo cuando hay al menos una entrada
Encoder Sin/Cos) es posible deshabilitar la
comprobaciéon analdgica sin206 + cos26, haciendo un
control simplificado de credibilidad de las sefiales del
encoder

fu=| 83333333 333333
fm=| 79166,666 316,666
] Ra

[V] Saiida velocidad

Anomalia Sensor

% Cuando el control analdgico esta deshabilitado, la
cobertura de diagndstico se reduce.

Yk Ademas, el nivel de seguridad del proyecto baja
de: SIL 3->SIL 2, PL e->PL d. Consulte el capitulo
"Advertencias importantes sobre la sequridad".

@ Propiedades
STAND STILL

STAND STILL -

Mads
Tar

ipa Eje

Rotatorio

Encoder! ¥

Sin/Cos: Desac

Dispositive de medicion

Tipo de Sensor

Rotatorio

tivar control analdgico

Pitch:

Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo
permite introducir el paso del sensor para obtener una
conversion entre las revoluciones del sensor y la
distancia recorrida.

Eleccion Proximity: Permite elegir el tipo de sensor de
proximidad entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA
o Normalmente cerrado NC y con 3 o0 4 cables:

(Para garantizar un Performance Level=Ple usar proximity
de tipo PNP, NA; ref. "Configuracion Con Proximities
Entrelazados").

Eleccion Proximity

I Proxy ausente | w

PNP 3 Hilos NC
PNP 3 Hilos NA
NPN 3 Hilos NA
NPN 3 Hilos NC
PNP 4 Hilos NC/NA
NPN 4 Hilos NC/NA

PNP/NPN 4 Hilos NC/NC
PNP/NPN 4 Hilos NA/NA

Eleccion proxy

Medida: Introducir en este campo el niumero de impulsos/revoluciones (en caso de un sensor
giratorio) o de um/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al sensor utilizado.

Comprobacion: Introducir en este campo el niumero de impulsos/revoluciones (en caso de un
sensor giratorio) o de pym/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al segundo

sensor utilizado.
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Gear Ratio: Este parametro estd activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacion entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estan
en el mismo 6rgano en movimiento, la relacién es 1; de lo contrario, se debera introducir el
nimero correspondiente a la relacion. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste ultimo
esta sobre un 6rgano en movimiento que (debido a una relacién de desmultiplicacién) gira a una
velocidad doble con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis (%): representa el porcentaje de histéresis (el porcentaje ||Histéresis (%)
esta calculado por el valor de umbral) por debajo del cual se filtra la |1 H
variacion de la velocidad.

Limite velocidad cero: Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del
cual la salida del bloque funcional (CERO) es 0 (FALSE). Si la velocidad medida es inferior al valor
configurado, la salida (CERO) del bloque funcional sera 1 (TRUE).

Frecuencia velocidad cero: indica los valores calculados de frecuencia maxima fM y fm (fm
equivale a fM menos la histéresis configurada).

Si el valor indicado esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio resultado positivo.

Si el valor indicado esta de color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las
formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

f[HZ] = w]* Resolution[pulses/rev] LEYENDA:

2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es: f = frecuencia
: Rpm = velocidad de rotacion
speed[m/min}*1000 .
f[Hz]= 60 pitch[mm/rev] * Re solution[pulses/rev] Resolution = medida
Speed = velocidad lineal

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es: Pitch = paso sensor

f[HZ] = speec{m m/s}<1000

Resolution[pum/pulse]

4. Histéresis. A modificar solo si: fM=verde; fm=rojo

Habilitacion Error Out: Si esta seleccionada, indica una averia
detectada por el blogue funcién (consultar la seccién
"Advertencias sobre la seguridad").

Salida velocidad: si esta habilitada, pone a disposicion la
frecuencia medida a través de la salida Speed, que se puede
conectar a un comparador de velocidad, de umbral o de
ventana. Esta funciéon permite configurar uno o mas umbrales
independientes en la frecuencia medida.

Anomalia sensor: el parametro permite configurar la
saturacion de la frecuencia medida en caso de no estar a
disposicién la herramienta de medicion (por ejemplo, sensor
desconectado).

La eleccion es entre la saturacion al valor maximo
(Predeterminado=650kHz, OVERSPEED) o al minimo (0 Hz).

®) Saturado 650xHz
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STAND STILL AND SPEED CONTROL

El blogque funcional Stand Still and Speed Control
verifica la velocidad de un dispositivo generando la

(®) Propiedades

salida Cero en 1 (TRUE) cuando la velocidad es O. SanD L D

Ademas, genera la salida Over = 0 (FALSE) cuando la |||

velocidad medida supera un umbral prefijado. @ S conie i
[Decisidn Direcci :':mn

Parémetros p—

Tipo eje: Define el tipo de eje controlado por el i -

[Resolucidn Encoder (< 40000)

dispositivo. Es Lineal cuando de trata de una traslaciény .
es Giratorio cuando se trata del movimiento alrededor de it
un eje.

0 os/rev]

Tipo sensor: Cuando la eleccion del parametro anterior
es Lineal, el Tipo Sensor define el tipo de sensor
conectado con las entradas del modulo. Puede ser
Giratorio (por ej. Codificador en cremallera) o Lineal (por
ej. Linea éptica). Esta eleccion permite definir los
parametros que siguen.

Dispositivo de medida: Define el tipo de
sensor/sensores utilizados. Las elecciones posibles son:
- Codificador
- Proximity
- Codificador+Proximity
- Proximity1+ Proximity2
- Codificador1+ Codificador?2

Sin/Cos: deshabilita el control analdgico: (Disponible
solo cuando hay al menos una entrada Encoder Sin/Cos)

es posible deshabilitar la comprobacién analdgica sin26 @Pﬂfgiedadﬁ o

+ c0s20, haciendo un control simplificado de ——— A B BRI 12

credibilidad de las sefnales del encoder SPEED CONTROL || P°°t=f_ :;?_dj.jf"“’
lotatorio v el

Dispositive de medicién
Encoderl *

%k Cuando el control analdgico esta deshabilitado, la
cobertura de diagndstico se reduce.

Sin/Cos: Desactivar contral analégico

Yk Ademas, el nivel de seguridad del proyecto baja de: Fab
SIL3>SIL 2, PLe->PLd. Consulte el capitulo
"Advertencias importantes sobre la seguridad".

tar Direccidn

Habilitar direccion: (disponible solo cuando hay al
menos uha entrada Encoder) Habilitando este parametro
se habilita la salida DIR en el bloque funcional. Esta
salida es 1 (TRUE) cuando el eje gira en sentido contrario
al de las agujas del reloj, y es 0 (FALSE) cuando el eje gira
en el sentido contrario.

Decision Direccion: Define el sentido de rotacién para
el cual se vuelven activos los umbrales configurados. Las
elecciones posibles son:

- Bidireccional

- En el sentido de las agujas del reloj

- En sentido contrario al de las agujas del reloj
Cuando se selecciona Bidireccional, la deteccion de la
superacién del umbral configurado se realiza, tanto si el
eje gira en el sentido de las agujas del reloj como si gira
en el sentido contrario.

Ejemplo de rotacion del eje
EN EL SENTIDO DE LAS AGUJAS DEL RELOJ
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Seleccionando En el sentido de las agujas del reloj o En sentido contrario al de las agujas del reloj,
la deteccidn se realiza s6lo cuando el eje gira en el sentido seleccionado.

Numero umbrales: Permite introducir el nimero de umbrales correspondientes al valor maximo
de velocidad. Modificando este valor, se aumenta / disminuye el nimero de umbrales que se
pueden introducir, desde:

e dala8con MOSAIC M1 fw >= 4.0, MOSAIC M1S fw >=5.1 y MVx fw >= 2.0;
MOSAIC M1S COM y MVx fw >= 2.0
e dal a4 con MOSAIC M1 fw <4.0; MOSAIC M1S fw<5.1 o MVx fw < 2.0.

Si los umbrales son mas de 1, en la parte inferior del bloque funcional aparecen los pins de entrada
para la seleccién del umbral especifico.

Configuraciones de hasta 8 umbrales

In3 In2 In1 N2 umbral

0 0 0 Velocidad 1

0 0 1 Velocidad 2

Configuraciones de hasta 4 umbrales 0 1 0 Velocidad 3

In2 In1 N2 umbral 0 1 1 Velocidad 4

Configuraciones 2 umbrales 0 0 Velocidad 1 1 0 0 Velocidad 5
Inl1 N2 umbral 0 1 Velocidad 2 1 0 1 Velocidad 6
0 Velocidad 1 1 0 Velocidad 3 1 1 0 Velocidad 7

1 Velocidad 2 1 1 Velocidad 4 1 1 1 Velocidad 8

Pitch: Cuando se elige el Tipo de Eje lineal, este campo permite introducir el paso del sensor para
obtener una conversién entre las revoluciones del sensor y la distancia recorrida.

Eleccion Proximity: Permite la eleccidon del tipo de sensor de proximidad  Eleccion Proximity
entre PNP, NPN, Normalmente abierto NA o Normalmente cerrado NC y con Proxy ausente E

3 0 4 cables:
(Para garantizar un Performance Level=Ple usar proximity de tipo PNP, NA; PNP 3 Hilos NC
ref. "Configuracion Con Proximities Entrelazados"). FNP 3 Hilos NA

MPM 3 Hilos MA

. . . . . NPN 3 Hilos NC
Medida: Introducir en este campo el nimero de impulsos/revoluciones  |pnp 4 Hilos NC/NA

(en caso de un sensor giratorio) o de pm/impulso (en caso de un sensor | NPN 4 Hilos NC/NA

lineal) correspondientes al sensor utilizado PNP/NPN 4 Hilos NC/NC
PMP/NPN 4 Hilos NA/NA
Comprobacion: Introducir en este campo el numero de Eleccion proximity

impulsos/revoluciones (en caso de un sensor giratorio) o de
pm/impulso (en caso de un sensor lineal) correspondientes al sequndo
sensor utilizado.

Gear Ratio: Este parametro estd activo en presencia de dos sensores en el eje seleccionado. Este
parametro permite introducir la relacién entre los dos sensores. Cuando los dos sensores estdn en
el mismo 6rgano en movimiento, la relacién es 1; de lo contrario, se debera introducir el nimero
correspondiente a la relacién. Por ej.: hay un codificador y un proximity, y éste Gltimo esta en un
6rgano en movimiento que (debido a una relacién de desmultiplicacién) gira a una velocidad doble
con respecto al codificador. Por lo tanto, debo configurar este valor en 2.

Histéresis (%): representa el porcentaje de histéresis (el porcentaje esta [ tzresis %)
calculado por el valor de umbral) por debajo del cual se filtra la variacion ||,
de la velocidad. |

Limite velocidad cero:

Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la salida del bloque
funcional (CERO) es 0 (FALSE). En cambio, si la velocidad medida es inferior al valor configurado, la
salida (CERO) del bloque funcional es 1 (TRUE).
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Velocidad 1...8: Introducir en este campo el valor maximo de velocidad por encima del cual la salida

del bloque funcional (OVER) es 0 (FALSE). En cambio, si la vel
configurado, la salida (OVER) del bloque funcional es 1 (TRUE).
Si MOSAIC M1 FW >= 4.0; MOSAIC M1S FW >= 5.1 y MVx FW >
FW >= 2.0 es posible introducir el valor con una cifra decimal.

ocidad medida es inferior al valor

= 2.0; o MOSAIC M1S COM y MVx

Frecuencia velocidad cero / Frecuencial / FrequenciaZ2: indica los valores calculados de

frecuencia maxima fM y fm (fm equivale a fM menos la histéresis

configurada). Si el valor indicado

esta de color VERDE, el calculo de la frecuencia dio resultado positivo. Si el valor indicado esta de
color ROJO, es necesario variar los parametros indicados en las formulas siguientes.

1. Eje giratorio, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:

rpm[rev/min
f[Hz) = [PILTEVITN, [eo ]

* Resolution[pulses/re/]

2. Eje lineal, sensor giratorio. La frecuencia obtenida es:
f[HZ] = speed[_m/mm]‘lOOO
60* pitchimm/rev]

* Re solution[pulses/rev]

3. Eje lineal, sensor lineal. La frecuencia obtenida es:

LEYENDA:

f = frecuencia

Rpm = velocidad de rotacion
Resolution = medida

Speed = velocidad lineal
Pitch = paso sensor

speed mm/s}<1000

f[HZ] =
[H] Resolution[ptm/pulse]

Histéresis. A modificar sélo si: fM=verde; fm=rojo

Habilitacion Error Out: Si esta seleccionada, indica una averia
detectada por el bloque funcién (consultar la seccion
"Advertencias sobre la seguridad").

Salida velocidad: si estd habilitada, pone a disposicién la
frecuencia medida a través de la salida Speed, que se puede
conectar a un comparador de velocidad, de umbral o de ventana.
Esta funcién permite configurar uno o mas umbrales
independientes en la frecuencia medida.

Anomalia sensor: el parametro permite configurar la saturacién
de la frecuencia medida en caso de no estar a disposicion la
herramienta de medicién (por ejemplo, sensor desconectado).

La eleccion es entre la saturacion al valor maximo
(Predeterminado=650kHz, OVERSPEED) o al minimo (0 Hz).

Habilitacion Error Qut

Anomalia Sensor

Sztiraca ==
) aatwuraco Unz

® Saturado 650xHz
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SPEED EQUALITY CHECK

El blogue funcién Speed Equality Check controla los s
valores de frecuencia en entrada (Axisl, Axis2) desde dos s
encoders y comprueba la presencia de una desviacion.

El operador puede configurar las resoluciones de los dos
encoders, el umbral de desviacion maxima (en porcentaje)
y el timeout del umbral.

La salida Q se configura en 1 (VERDADERO) si la desviacion
esta dentro de los valores admitidos.

SPEED EQUALITY

Parametros

Medicion: Escribir en este campo el numero de
impulsos/giro (en caso de sensor rotativo) o de pm/impulso
(en caso de sensor lineal) correspondiente al sensor
utilizado.

Umbral de desviacion madxima: el operador configura el
umbral maximo tolerado dentro del cual la salida Q
devuelve 1. 1000 Hz
Tiempo madximo fuera de umbral: el operador configura

el tiempo (en segundos) dentro del cual la medicion esta fuera de umbral; si la desviacion
permanece dentro del tiempo previsto, la salida Q devuelve 1; si la desviacion supera el
timeout, Q pasa a 0.

Ignorar direcciones encoder: Si esta seleccionado, no considera el sentido de giro de las
entradas Axisl y Axis2, sino solo su valor absoluto.

Habilitar direccion: (disponible solo cuando hay al menos una entrada Encoder).

Habilitando este parametro se activa la salida DIR en el bloque funcional. Esta salida sera
1 (VERDADERO) cuando el eje gire en sentido contrario a las agujas del reloj, y sera O
(FALSO) cuando el eje gire en el sentido de las agujas del reloj.

Habilitacion Error Out: Si esta seleccionada, indica una averia detectada por el bloque
funcion (consultar la seccion "Advertencias sobre la seguridad")

Salida Velocidadl/Salida Velocidad2: si esta habilitada, pone a
disposicion la frecuencia medida con las salidas Speedl/Speed?2,
que se pueden conectar a un comparador de velocidad, de umbral
o de ventana. Esta funcion permite configurar uno o mas umbrales
independientes en la frecuencia medida.

Anomalia sensor: el parametro permite configurar la saturacién de
la frecuencia medida en caso de no estar a disposicién la
herramienta de medicion (por ejemplo, sensor desconectado).

La eleccion es entre la saturacion al valor maximo (Predeterminado=650kHz, OVERSPEED)
o al minimo (0 Hz).
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO DE ENTRADA ANALOGICA

ANALOG INPUT (4 entradas para el modulo MA4, 2 entradas para el modulo MA2)

El bloque funcional “Analog Input” (entrada analdgica) permite configurar el tipo de amplitud
analdégica que se desea adquirir (0...20mA; 4...20mA; 0...10V) junto con los parametros adquiridos.

Ademas, se encuentran dos comparadores de umbral o bien, un comparador de ventana.

Entrada de tension

-
Entrada 0= 10W

Banda: 44.4 Hz

M Adn ==

010
Vv

Urnbral1: 0.0
L

Entrada de corriente

-
Entrada 4+ 20mA
Banda: 44,4 Hz

et -
4=-20
maA

Umbral1: 0.0

L

Parametros

Lista de los parametros que se pueden seleccionar/programar

e Tipo entradas
o Individual
o Redundante

= Coherencia sensores

= Modo de cdlculo de la incoherencia

= Consolidation
Unidad de medida
Escala: valor minimo
Escala: valor maximo
Entrada 0...20 mA
Entrada 0...10 V
Comparador de ventana
Habilita umbral 1
Habilita umbral 2
Histéresis
Muestras al segundo

Anomalia Sensor:
o medida saturada a 0 mA

o medida saturada a 25 mA

e Salida analogica
Habilitacion Error Out

Limites de corriente: corriente minima
Limites de corriente: corriente maxima

Unidad de medida
Escala

ow o
10V 100

Pendiente

| End

[
m
3

Anilisis de lectura

(] Comparador en ventana

Limites de tensién

del sistema")

Yok si e asignan parametros equivocados (por ejemplo, valores
de escala no correspondientes a los del sensor utilizado), se
afecta el funcionamiento del médulo MA2/MAA4.

% Hacer una PRUEBA completa del sistema (consultar "PRUEBA
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Descripcion detallada

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Tipo de entradas

Define el tipo de entradas de los canales de los modulos MA2/MA4 descritos a
continuacion.

Tioo de entradas

Individual

Individual

Hay un sensor individual conectado a un canal de 1 a 4.

Entrada 4+20mA

Banda: 44,4 Hz
[EETITTVYOL
&2

Umbral1: 0.0

Redundante

Hay una pareja de sensores conectada a dos canales adyacentes (1-2 o 3-4). Las
lecturas de la pareja de sensores se procesan en un bloque analégico individual.

i Entrada 4+20mA
Y

[ Ain 20 4t~

| #in2 @

o -

En la tabla siguiente se presentan las conexiones permitidas de los canales (los
casos no-conectado estan excluidos deliberadamente).

Canal Ch. 1 Ch. 2 Ch. 3 Ch. 4
Individual Individual Individual Individual
Tipo Redundante Redundante Individual Individual
Entrada Individual Individual Redundante Redundante
Redundante Redundante Redundante Redundante
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En el caso del Tipo de entradas->Redundante, se habilitan otros tres menus de
seleccion:

1. Coherencia sensores

2. Modo de calculo de la incoherencia

3. Consolidation

Coherencia sensores

Coherencia Sensores
Limite desviacion maxima

+ 0,1-100,0 [Kg]

11 K

Tiernpo maximao fuera del limite [0,1+2,55]

010 s

Es improbable que los resultados de la medicién de los dos canales en
configuracion redundante sean exactamente los mismos (aunque tengan sensores
iguales) debido a las tolerancias en la cadena de la sefal. La diferencia admisible
entre los canales se puede configurar en la opcion Coherencia sensores.

Los siguientes parametros se suministran para compensar las diferencias admitidas
entre las lecturas de sensores idénticos.

e Umbral desviacion maxima: Diferencia maxima admisible entre las mediciones
de los dos sensores con el parametro Unidad de medida configurado.

e Tiempo maximo fuera de umbral: tiempo maximo de superacion de la
desviacion en segundos.

A continuaciéon se explica el significado de los parametros mencionados
anteriormente.

Unidad
de medida

A —— \ledicion del Sensor 1

Medicién del Sensor 2

Limite desviacion maxima

Tiempo maximo fuera del limite
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Modo de calculo de la incoherencia

Los sensores utilizados en la configuracién redundante miden la misma amplitud
en términos de unidad, pero eso no significa que tengan la misma escala de medida.

Modo de calculo de la incoherencia

(@) Sensores iguales

|
b}

ensores distintos

Sensores iguales: la pareja de sensores tiene las mismas caracteristicas y ningun
parametro necesita otra configuracion.

La siguiente figura evidencia dos sensores con caracteristicas iguales.

Valores
de medida

A w wes » Funcion de sensor 1

m— FUNCION de sensor 2

- ————————————— —

I e e

El siguiente parametro se suministra para definir si los sensores son iguales o
distintos.

Modo de cilculo de la incoherencia

Escala
ov: 0 Kg
10V 0 Kg
Pendiente O Kg
{Offset 0Kg

Sensores distintos: |la pareja de sensores utilizados no es idéntica. Se visualiza el
cuadro Escala. Los valores introducidos en este cuadro se utilizan para
redimensionar el segundo sensor y el calculo de las diferencias entre los dos
sensores.

El médulo MA2/MA4 adaptara la conversion de la sefial como corresponde, es decir,
la escala del segundo sensor se adaptara automaticamente a la escala del primer
Sensor.
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La siguiente figura evidencia dos sensores con caracteristicas diferentes.

Unidad
de medida

A -
Funcién del sensor 1

m—FUNCION del sensor 2

Tipo de entradas Redundante: Consolidacion

Si se selecciona Redundante como tipo de entrada, es necesario
configurar el parametro Consolidacién que especifica el valor de
medicion a utilizar.

Seleccionar los valores de medicion que utilizaran los
comparadores MA2/MA4 y enviaran como datos analdgicos al
controlador MOSAIC M1S:

e Input Ain: utiliza los valores suministrados por el canal conectado.

Consolidation

Entrada Ain ~

Entrada Ain
Ertrada AinR

h&ximo

Minirmo

Media aritmética

¢ Input AinR: utiliza los valores suministrados por el canal redundante conectado.
e Maximo: utiliza el valor maximo suministrado por los canales 1 o 2, segln cual sea

mayor.

e Minimo: utiliza el valor minimo suministrado por los canales 1 o 2, segun cual de los

dos sea menor.

e Media aritmética: utilizar la media aritmética de los valores suministrados por los

canales 1y 2.

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44

187

Espaiiol



EREER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Unidad de medida: Escala y tipo de entrada

Se debe especificar la unidad (por ejemplo: Grados Celsius, Bar, kg, m/s) y la escala
de medicion. El moédulo MA2/MA4 calculara la relacion entre estos valores y los
correspondientes valores medidos de corriente o tension (redimensionamiento) a
condicion de que el sensor tenga una caracteristica lineal.

Escala, valor minimo: es el valor mas bajo en unidades correspondiente al valor
de salida minimo del sensor (4 mA para un sensor 4...20 mA, 0 mA para un
sensor 0...20 mA y O V para uno 0...10 Sensor Vdc).

Escala, valor maximo: es el valor mas alto en unidades correspondiente al valor
de salida maximo del sensor (20 mA para un sensor 0/4...20 mA y 10 Vdc para

un sensor 0...10 Vdoc).

=» MSD parte de la base de que los sensores tienen una funcidon de transferencia lineal y, por
consiguiente, calcula automaticamente la pendiente (slope) y el offset de la funcidn de transferencia

segun los valores introducidos por el usuario.

Yk No utilizar como entrada una configuracion 0...20 mA o 0...10 V del bloque funcional por
cuestiones de seguridad. Si se utiliza como entrada del bloque funcién una configuracién 0...20
mA 00...10 V para fines que no sean de seguridad, se deben tomar todas las medidas necesarias
para evitar un funcionamiento involuntario del equipo y cualquier otra situacion de peligro.

Unidad de medida Unidad de medida
Escala Escala
4 maA: 0 C 0 mA: 0 C
20 mA: 100 C 20 mA: 100 *C
Pendient= 6,25 *C/mA Sendisnt= 5 2C/mA
Offest -25 *(C ffze 0=C
[] Entrada 0+20m& Frtrada 0+20mA
] Entrada 0=10% [] Entrads 0=10
Entrada: 4...20mA -> ninguna seleccion Entrada: 0...20mA -> 0...20mA
seleccionado

Unidad de medida

=

Escala
0V a C
10V: 100 C

Pendients 10 =CAy
S M o
feat 0=

| Entrada 0+20maA
Entrada 010V
Entrada: 0...10V -> 0...10V seleccionado

Espaiiol
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Analisis de lectura: Comparador de ventana

Si se activa la opcion Comparador de ventana, la salida Outl se ahade a la
representacion grafica del bloque funcién y se muestran numerosos parametros
adicionales.

Analisis de lectura

—ANAIDGINEUT Comparador en ventana
Entrada 4= 20mA
Banda: 44.4 Hz uti
Umnbral alto
Canal 1 (MA4) [0] [ i +
Lo (4-20 200/ -c
inF, I'TIA 800 C
Canal 2 (MA4) [0] — °C (Histér
Umbral1: 80,0 e = AT
Umbral2: 20,0

Los siguientes parametros se proporcionan para definir el comportamiento del
comparador de ventana:

Umbral alto: es el valor maximo del intervalo configurado para la ventana.
Umbral bajo: es el valor minimo del intervalo configurado para la ventana.
Histéresis: es el valor de histéresis para la ventana.

El estado de la salida del comparador de ventana depende del valor de la divisiéon y
de su estado légico efectivo. Existen dos estados posibles:

=»  FUERA DE LA VENTANA: la salida del comparador es un valor légico 0. Si el estado del comparador de ventana
esta Fuera de la Ventana, la salida del comparador es FALSO.

> DENTRO DE LA VENTANA: la salida del comparador es un valor légico 1. Si el estado del comparador Window
esta Dentro de la Ventana, la salida del comparador Window es VERDADERO.
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La figura y la tabla que siguen muestran ejemplos de los estados del comparador
de ventana:

.% LECTURA ANALOGICA DEL CANAL —\

o

p

=
‘ umbral alto
A umbral alto - histéresis
Y umbral bajo + histéresis
A umbral bajo

&2

w

o

2

B

=

Comparador

en ventana
AFUERA DE ENLA AFUERA DE ENLA | AFUERA DE
LA VENTANA VENTANA LA VENTANA VENTANA LA VENTANA

Figura 137- Ejemplo de comportamiento del Comparador de Ventana

Estado actual del Estado siguiente del
Medicion (A) comparador de comparador de
ventana ventana

(A) < Umbral bajo + histéresis FUERA DE LA FUERA DE LA
VENTANA VENTANA

(A) > Umbral alto FUERA DE LA FUERA DE LA
VENTANA VENTANA

(A) >= Umbral alto - histéresis FUERA DE LA FUERA DE LA
VENTANA VENTANA

(A) <= Umbral bajo FUERA DE LA FUERA DE LA
VENTANA VENTANA

(A) < Umbral alto - histéresis FUERA DE LA DENTRO DE LA
VENTANA VENTANA

(A) > Umbral bajo FUERA DE LA DENTRO DE LA
VENTANA VENTANA

(A) < Umbral alto DENTRO DE LA DENTRO DE LA
VENTANA VENTANA

(A) > Umbral bajo + histéresis DENTRO DE LA DENTRO DE LA
VENTANA VENTANA

190
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Analisis de lectura: Habilitar umbrall / umbral2

Si se activan las opciones Habilitar umbrall o Habilitar umbral2, la salida Outl y/o Out2 se
anaden a la representacion grafica del bloque funcién y se muestran numerosos
parametros adicionales.

Andlisis de lectura 100 =

[] Comparadar en ventana
Entrada 4: 20mA
Banda: 44,4 Hz

Habilitar umbrall

(o o 8

Urnbrali: 30,0
Urnbral2: 40,0

Los siguientes parametros se proporcionan para definir el comportamiento del comparador
de umbral:

« Umbrall / Umbral2: es el valor del umbral.
« Histéresis: es el valor de histéresis para la ventana.

La figura y la tabla que siguen muestran ejemplos de los estados del comparador de
umbral:

LECTURA ANALOGICA DEL CANAL

umbral - histéresis

histéresis

comparador
de umbral
BAJO POR ENCIMA BAJO
EL UMBRAL DEL UMBRAL EL UMBRAL

Figura 138- Ejemplo de comportamiento del Comparador de umbral

Estado actual del

Estado siguiente del

Medicion (A)
comparador de umbral comparador de umbral
(A) < Umbral - histéresis INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) <= Umbral INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) > Umbral INFERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) < Umbral - histéresis SUPERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) < Umbral - histéresis SUPERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL

8540780 - 01/12/2023 - Rev.44

191

Espaiiol



Espafol

EREER MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

Muestras al segundo

Permite al usuario elegir el nimero de muestreos al segundo del convertidor de
analdgico a digital.

Un valor bajo ofrece mejores prestaciones en lo referido al ruido, mientras que un
valor elevado ofrece mejores prestaciones en lo referido a la velocidad de respuesta.
Los valores 50 y 60 mejoran el rechazo de las perturbaciones de red eléctrica.

huestras per segundo [2,5+4000]

o de corriente

- T e
ou maxima [20,1+23.0mA]
S

llia Sensor

—da Omb
prago Jma

prads —omaA

4000

Dangdd analogica

Figura 139 - Lista de muestreos posibles al segundo

Limites de corriente / tension: minima corriente y maxima corriente / tension

Sensores de corriente: Limites de corriente

Limites de corriente

_arriente minima [2,5=3,5mA]

3808 mA

Corriente maxima [201+23 0mA]

E'E mA

El usuario puede configurar el intervalo de valores de medicion validos definiendo
una corriente minima y una corriente maxima.

e Corriente minima: gama de 2,5 mA a 3,9 mA,

e Corriente maxima: gama de 20,1 mA a 23 mA,
Si los valores de medicion son inferiores al valor minimo o superiores al valor
maximo, se configura un diagnostico.

La tabla siguiente resume el comportamiento del médulo MA2/MA4 en funcion de
los valores de medicion.

Medicion (A) Diagndstico
(A) < Limite Corriente Minima Sl
(A) > Limite Corriente Maxima Sl
Limite Corriente Minima < (A) < Limite Corriente Maxima NO
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Sensores de tension: Limites de tension

Limites de tension

El usuario puede configurar el intervalo de valores de medicién validos definiendo
una tension maxima. Si los valores de medicion superan el valor maximo, se
configura un diagnostico.

Los valores de tension maxima permitidos van de 10,05V a 11,5 V.

La tabla siguiente resume el comportamiento del médulo MA2/MA4 en funcién de
los valores de medicion.

Medicion (A) Diagnostico
(A) < Limite Tension Minimo NO
(A) > Limite Tension Maximo Sl
Limite Tension Minimo < (A) < Limite Tensién Maximo NO

Anomalia sensor: medida saturada a 0 mA o 25 mA

Anomalia Sensor

) Saturado Omd

) Taturado 25mA

Esta opcion permite al usuario elegir qué valor de medida MA2/MA4 puede forzar
si se detecta una anomalia del sensor.

A continuacion, se detalla la lista de las anomalias:

e (Cable desconectado (s6lo para sensores 4mA/20mA)

e Sobrecarga en alimentador de canal individual

e Sobrecarga en entrada de canal individual

Salida analdgica

[«

LA
i
[oH
o
W
=]
]
i

[Us]

M

(sl

Cuando esta flag ha sido seleccionada el valor numérico (salida del convertidor AD)
de las medidas esta disponible dentro del esquema del Mosaic Design Software. En
el bloque analogico se visualiza un cuadrado verde claro seguido por el término

“Analog”.

-
Entrada 0= 20mA
Banda: 44,4 Hz

HH= A 4
0-20
mA

Umbral: 13107,0
L
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Habilitacion Error Out [ Habilftacién Error Out

Cuando se selecciona este término, se puede utilizar la senal digital “Error Out” que
sirve para indicar cuando se presenta una anomalia en un canal de medida.

“Error Out” estd evidenciado con un cuadrado verde oscuro marcado con el término

“Error”.

e

-
Entrada 0+ 20mA

Banda: 44.4 Hz

1= Ain =
0-20
ma

Umbral1: 131070

Brroe

;

La siguiente tabla muestra los valores de la sefal “Error” en funcion de la presencia

de una anomalia.

Anomalia

Valor “Error”

Presente

1 (VERDADERO)

Ausente

0 (FALSO)

194
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ANALOG DIVISION (4 entradas para el médulo MA4, 2 entradas para el médulo MA2)

El bloque funcién ANALOG DIVISION permite la division aritmética de los valores de dos entradas.
Las entradas pueden ser individuales o redundantes.

ANALOG DIVISION también permite la configuracién de un COMPARADOR DE UMBRAL (o de un
COMPARADOR DE VENTANA) y de un COMPARADOR DE ADVERTENCIA.

Entrada con tension

Entrada con corriente

ANALOG DIVISION

[ Entrada 4+20mA
In,
In,

=1 fini
=t Aln 1R
e i3
—{ dunas
Urnibral: 0

. Urmnibral de Advertencia: 0

Math Err
Warning
finalog

Erroe

AMALOG DIVISION

-
Emtrada 010V

=l fini

L Iy

=t hin2

== fin2R Inz
Urnbral: 0
Urnbral de Advertencia: 0

b

Math Err
Warning
finalog

Error

Parametros

e Tipo de Entradas
o Individual
o Redundante
= Coherencia sensores

= Modo de calculo de la incoherencia

= Consolidacion
Unidad de medida
Escala: valor minimo
Escala: valor maximo
Entrada 0...20 mA
Entrada 0...10 V
Comparador de Ventana
Habilitacion de umbral
Habilitacién de advertencia
Histéresis
Muestras al segundo

Anomalia de Division
saturada a 0 o 200000
Salida analogica

e Habilitacion Error Out

Limites de corriente: Corriente minima
Limites de corriente: Corriente maxima

@ Propiedades
ANALOG DIVISION
Tipo de entradas

ndividual *

Unidad de medida

o
C

Entrada 1: Escala

ov: U
10w o

]
A A

Pendiente

Offset

Entrada 2: Escala

falal

Musstras por segundo [2,5+4000]

Entrada 1

100 ~

Entrada 2

Entrada 1: Limites de tension| Entrada 2: Limites de tensidn
Tensién minima [0 V] fensidn minima [0V
Tensidn maxima [10,05+1150 Tensidn méxima [10,05+1
ek osfg]
| E
E
Division anomaly
O Saturade: 0
(@) Saturado: 200000
Division analysis 200
[] Comparador en ventana
Habilitar umbra
Umbra
0
Umbral

—— Umbral de Advertencia
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Tipo de entradas

ndividual

Individual

Las mediciones de dos canales individuales estan divididas.

ANALOG DIVISION

p
Entrada 0=20mA
Canal 1 (MA4) [0] > Alnt In ™
1 Math Err
Canal 3 (MA4) [0] [ Adn2 In ‘Warning
2 Analog
Umbral alto: 50
Umkbral bajo: Erar

. Umbral de Advertencia: 10

Tipo de entradas
N

Redundan

Redundante

Se dividen los valores de medicion de dos parejas de sensores configurados como

redundantes. La siguiente imagen muestra esta configuracion (el sufijo R identifica
el canal de entrada redundante).

AMNALDG DIVISION

p
Canal 1 (MA4) [0] Entrada 4=20mA
> At I n ™
Canal 2 (MA4] [0] B Al 1 Math Err
P A2 In Warnirg
Canal 3 (MA4) [0] s 2 Analog
Umbral: 50 .
Canal 4 (MA4) [0] | Umbral de Advertzncia: 5 T

La tabla siguiente resume las divisiones posibles:

Canal 1 / Canal 2
Division Canal 3 / Canal 4
Canal 1,2 / Canal 3,4

Umbral desviacion maxima / Tempo maximo fuera de umbral

En el caso de Tipo de entrada -> Redundante, se habilitaran otras tres opciones:
1. Coherencia sensores

2. Modo de calculo de la incoherencia

3. Consolidacion
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Redundante: Coherencia sensores

Redundante: Coherencia Sensores
Entrada 1: Entrada 2:
Limite desviacion maxima Limite desviacion maxima
= 011000 [*(] + 0,1+100,0 [*C]
:: . =
15 =
Entrada 1 Entrada 2
iempo maximo fuera del imite [3.1+2,5s] Tiemnpo maxima fuera del firmite [01+2,55]
a1 EI 3 01 EI g

Es improbable que los resultados de la mediciéon de los dos canales en
configuracion redundante sean exactamente los mismos (aunque tengan sensores
iguales) debido a las tolerancias en la cadena de la sefal. La diferencia admisible
entre los canales se puede configurar en la opcion Coherencia sensores.

Los siguientes parametros se suministran para compensar las diferencias admitidas
entre las lecturas de sensores idénticos.

e Umbral desviacion maxima: Diferencia maxima admisible entre las mediciones
de los dos sensores con el parametro Unidad de medida configurado.

e Tiempo maximo fuera de umbral: tiempo maximo de superacion de la
desviacion en segundos.

A continuacion, se explica el significado de los parametros mencionados
anteriormente.

Valor de
division
A e AIN1 / AlIN1R

AIn2 / AIn2R

I; \>| Tiempo

Tiempo maximo fuera del limite
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Modo de calculo de la incoherencia: sensores iguales

Seleccionar Sensores iguales si los sensores a utilizar son idénticos, es decir que
tienen la misma escala. No se necesita ninguna configuracién adicional.

Entrada 1
®) Sensores igusles

() Sensores distintos

Modo de calculo de la incoherencia

Entrada 2
(®) Sensores iguales

) Sensores distintos

El siguiente parametro se suministra para definir si los sensores son iguales o

distintos.

Sensores iguales: la pareja de sensores tiene las mismas caracteristicas y ningun

parametro necesita otra configuracion.

La siguiente figura muestra dos sensores con caracteristicas iguales.

Valores
de medida
A

= Funcién de sensor 1

m—FUNCiON de sensor 2

20
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Modo de calculo de la incoherencia: sensores distintos

Los sensores utilizados en la configuracién redundante miden la misma amplitud
en términos de unidad, pero eso no significa que tengan la misma escala de medida.

Modo de calculo de la incoherencia

Entrada 1 Entrada 2

() Sensores iguales () Sensores iguales

@ Sensores distintos (@) Sensores distintos
Entrada 1: Escala Entrada 2: Escala
4 mA: ] =C 4ma: 0 =1
20 mA: 0 = 20 mA: 0 "
Pendiente 0 *C/mA Pendiente 0 *C/mA
Offset 0=C Offeet 0=C

El siguiente parametro se suministra para definir si los sensores son iguales o
distintos.

Sensores distintos: |la pareja de sensores utilizados no es idéntica. Se visualiza el
cuadro Escala. Los valores introducidos en este cuadro se utilizan para
redimensionar el segundo sensor y el calculo de las diferencias entre los dos
sensores.

El médulo MA2/MA4 adaptara la conversion de la sefial como corresponde, es decir,
la escala del segundo sensor se adaptara automaticamente a la escala del primer
sensor.

La siguiente figura evidencia dos sensores con caracteristicas diferentes.

Unidad
de medida

A -
Funcién del sensor 1

m—FUNCION del sensor 2
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Tipo de entradas Redundante: Consolidacion

Si se selecciona Redundante como tipo de entrada, es necesario configurar [Consolidation
el parametro Consolidacion que especifica el valor de medicién a utilizar. Entrada Ain_ ~
Entrada 1: Consolidation Entrada 2: Consolidation Entrada Ain |
Entrada Aln1 ¥ Entrada Aln2 En:rlada AinR |
hd&ximo
Seleccionar los valores de medicion que utilizaran los comparadores Minimo
MA2/MA4 y enviaran como datos analégicos al controlador MOSAIC M1S: Mediz aritmetics

¢ Input Ain: utiliza los valores suministrados por el canal conectado.

e Input AinR: utiliza los valores suministrados por el canal redundante conectado.

e Maximo: utiliza el valor maximo suministrado por los canales 1 o 2, segln cual sea
mayor.

e Minimo: utiliza el valor minimo suministrado por los canales 1 o 2, segun cual de los
dos sea menor.

e Media aritmética: utilizar la media aritmética de los valores suministrados por los
canales 1y 2.

Unidad de medida: Escala y tipo de entrada

Se debe especificar la unidad (por ejemplo: Grados Celsius, Bar, kg, m/s) y la escala de

medicion. El moddulo MA2/MA4 calculara la relaciéon entre estos valores y los

correspondientes valores medidos de corriente o tension (redimensionamiento) a condicion
de que el sensor tenga una caracteristica lineal.

e Escala, valor minimo: es el valor mas bajo en unidades correspondiente al valor de
salida minimo del sensor (4 mA para un sensor 4...20 mA, 0 mA para un sensor 0...20
mA y O V para uno 0...10 Sensor Vdc).

e Escala, valor maximo: es el valor mas alto en unidades correspondiente al valor de
salida maximo del sensor (20 mA para un sensor 0/4...20 mA y 10 Vdc para un sensor
0...10 Vdo).

=» MSD parte de la base de que los sensores tienen una funcién de transferencia lineal y, por
consiguiente, calcula automdticamente la pendiente (slope) y el offset de la funcidon de

transferencia segun los valores introducidos por el usuario.

Y No utilizar como entrada una configuracion 0...20 mA o 0...10 V del bloque funcional por
cuestiones de seguridad. Si se utiliza como entrada del bloque funcién una configuracién 0...20
mA 00...10 V para fines que no sean de seguridad, se deben tomar todas las medidas necesarias
para evitar un funcionamiento involuntario del equipo y cualquier otra situacion de peligro.
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Unidad de medida

=

Entrada 1: Escala

Entrada 2: Escala

Unidad de medid

=
e

Entrada 1: Escala

-a

Entrada 2: Escala

aAma: ( *C | 4ma: ( C || || oma: C *C | oma: C "C
20 mA: 100 *C | 20 ma: 100 *C 20 mA: 100 *C | 20 mA: 100 =2
Pendiente 6,25 *C/mA Pendiente 6,25 *C/mA Pendiente 5 °C/mA Pendiente 5 °C/mA
Offset -25 =C Offset -25 = Oiffset 0°C Cffzet 0=C
[ ] Entrada 0=20méA Entrada 0=20md&
[ ] Entrada <10V [ ] Entrada 0<10V
Entrada: 4...20mA -> ninguna seleccion Entrada: 0...20mA -> 0...20mA seleccionado
Unidad de medida
Entrada 1: Escala Entrada 2: Escala
0w Clow ) *C
10w 100 | 1w 100 *C
Pendiente 10 =CA Pendiente 10 =CA
N 2 s (e e
AL —_ AL oo

| Entrada 0=20md

Entrada 0=10V

Entrada: 0...10V -> 0...10V seleccionado

Analisis de lectura: Comparador de ventana

Si se activa la opcion Comparador de ventana, la salida Outl se anade a la
representacion grafica del bloque funcion y se muestran numerosos parametros

adicionales.
AMALGE DIVISION Division anal)"‘SiS 60,0
Canal 1 (MA4) [0] Entrada 4:20mA Comparader en ventana A
B it In “*
Canal 2 (MA4) [0] P 1R 1 ath Err Umbral alte
P Aln2 I —
Canal 3 (MAJ) [0] Alne n, e S
Umkeal alto: 50 45,0000 Hist&resis
Umbral bajo: 20
Canal 4 (MA4) [0] Umbral bajo
_________ I —
22,0000 Hist&resis

10,0

[] Habiltacién Advertencia

Los siguientes parametros definen el comportamiento del comparador de ventana:
Umbral alto: es el valor maximo del intervalo configurado para la ventana.
Umbral bajo: es el valor minimo del intervalo configurado para la ventana.
Histéresis: es el valor de histéresis para la ventana.
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El estado de la salida del comparador de ventana depende del valor de la divisién y
de su estado logico efectivo. Existen dos estados posibles:

=»  FUERA DE LA VENTANA: |a salida del comparador es un valor légico 0. Si el estado del comparador de ventana
esta Fuera de la Ventana, la salida del comparador es FALSO.

=» DENTRO DE LA VENTANA: la salida del comparador es un valor Iégico 1. Si el estado del comparador Window
esta Dentro de la Ventana, la salida del comparador Window es VERDADERO.

La figura y la tabla que siguen muestran ejemplos de los estados del comparador

de umbral:

histéresis

VALORES DE DIVISION ———,

‘ umbral alto
‘ umbral alto - histéresis
' umbral bajo + histéresis
A umbral bajo
&2
w
o
2
B
=
Comparador
en ventana
AFUERA DE
LA VENTANA

ENLA AFUERA DE
VENTANA LA VENTANA

ENLA AFUERA DE

VENTANA LA VENTANA

Figura 140- Ejemplo de comportamiento del Comparador de Ventana

Divisién (A) Estado actual del Préximo estado del
Comparador de ventana Comparador de ventana
(A) < Umbral bajo + histéresis FUERA DE LA VENTANA FUERA DE LA VENTANA
(A) > Umbral alto FUERA DE LA VENTANA FUERA DE LA VENTANA
(A) >= Umbral alto - histéresis FUERA DE LA VENTANA FUERA DE LA VENTANA
(A) <= Umbral bajo FUERA DE LA VENTANA FUERA DE LA VENTANA
(A) < Umbral alto - histéresis FUERA DE LA VENTANA | DENTRO DE LA VENTANA
(A) > Umbral bajo FUERA DE LA VENTANA | DENTRO DE LA VENTANA
(A) < Umbral alto DENTRO DE LA VENTANA | DENTRO DE LA VENTANA
(A) > Umbral bajo + histéresis DENTRO DE LA VENTANA | DENTRO DE LA VENTANA

202
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Anadlisis de division: Habilitar umbral

Si se activa la opcidon Habilitar umbral, la salida Out se afnade a la representacion
grafica del bloque funcién y se muestran parametros adicionales.

Division analysis

[] Comparador en ventana A
put

ot Ere Habilitar umbra

o

o
o
=]

AMALGE DIVISION

Entrada 4= 20mA

> Adnl
b 1Ny

(> Aln2

L
Umbral: 53

45,0000 Histéresis

] Habilitacion Advertencia

Umbral

Los siguientes parametros se proporcionan para definir el comportamiento del
comparador de umbral:

o Umbral: es el valor del umbral.

o Histéresis: es el valor de histéresis para la ventana.

La figura y la tabla que siguen muestran ejemplos de los estados del comparador
de umbral:

VALORES DE DIVISION

umbral - histéresis

histéresis

salida del
comparador
de limites
BAJO DEL ENCIMA BAJO DEL
UMBRAL DEL UMBRAL UMBRAL
VALORES DE DIVISION () Estado actual del Estado siguiente del
comparador de umbral comparador de umbral
(A) < Umbral - histéresis INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) <= Umbral INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) > Umbral INFERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) < Umbral - histéresis SUPERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) < Umbral - histéresis SUPERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL

Analisis de divisién: Habilitacion de advertencia -> umbral de advertencia

Si se activa la Habilitacion de advertencia, se afiade otra salida al bloque funcion.
Es posible especificar un valor de umbral y una histéresis.
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La opcion "Advertencia limite inferior" determina el comportamiento del
comparador.
_ANmeEDNISION Division analysis 60.0
Entrada 4+20mA [] Comparador en ventana A
. i:a ﬂ . [ Habilitar umbra
= iarming o
Lo 1N, :
S SRR Habilitacion Advertencia
[ Advertencia: limite inferior
Umbral de Advertencia

Umbral de Advertencia

Andlisis de divisién: Habilitacion de Advertencia -> umbral -> histéresis

A continuacién, se describe el comportamiento del comparador de umbral de
advertencia cuando "Advertencia limite inferior" no esta seleccionado.

El estado de salida del comparador de advertencia depende del valor de la medicién
y de su estado actual. Existen dos estados posibles:

=»  SUPERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador es un 1 légico (VERDADERO).
=» INFERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador es un 0 légico (FALSO)

La figura y la tabla que siguen muestran ejemplos de los estados del comparador:

VALORES DE DIVISION

umbral - histéresis

2
&
@
B
£
salida del
comparador
de limites
BAJO DEL ENCIMA BAJO DEL
UMBRAL DEL UMBRAL UMBRAL
VALORES DE DIVISION (A) Estado actual del comparador de umbral | Estado siguiente del comparador de umbral
(A) < Umbral INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) <= Umbral + histéresis INFERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
(A) > Umbral + histéresis INFERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) > Umbral SUPERIOR AL UMBRAL SUPERIOR AL UMBRAL
(A) < Umbral SUPERIOR AL UMBRAL INFERIOR AL UMBRAL
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Muestras al segundo

Permite al usuario elegir el nimero de muestreos al segundo del convertidor de

analogico a digital.

Un valor bajo ofrece mejores prestaciones en lo referido al ruido, mientras que un
valor elevado ofrece mejores prestaciones en lo referido a la velocidad de respuesta.
Los valores 50 y 60 mejoran el rechazo de las perturbaciones de red eléctrica.

Muestras por segunde [2.5-4000]
Entrada 1 Entrada 2
100 ~ 100 ~
" a 1: Limites de corriente| Entrada 2: Limites de corriente|
10
166 [ minima [2.5=3.9mA] Carriente minirma [2,5=3.9mA]
20 E ma 3 EE mé
-
. E maxima [20,1+23,0mA] | Corriente maxima [20,1+23,0mA]
R
e Ful .~ A
w0 = ™ __@ ma
200
A00 Ha 0=20mA
2800 Ha =10V

~mnn M anomaly

. bradc: O
4000

nnnnn

Limites de corriente / tension

Sensores de corriente: Limites de corriente

Entrada 1: Limites de corriente|

Corriente minima [2.5+3.9mA]
35@ (75
Corriente maxima [20,1+23.0mA]

:;@ [t

Entrada 2: Limites de corriente|

Corriente minima [2.5+3.5mA
o]

El usuario puede configurar el intervalo de valores de medicion validos definiendo
una corriente minima y una corriente maxima.

e Corriente minima: gama de 2,5 mA a 3,9 mA,
e Corriente maxima: gama de 20,1 mA a 23 mA,

Si los valores de medicion son inferiores al valor minimo o superiores al valor
maximo, se configura un diagnostico.
La tabla siguiente resume el comportamiento del médulo MA2/MA4 en funcién de
los valores de medicion.

Medicion (A) Diagnéstico
(A) < Limite corriente minima Sl
(A) > Limite corriente maxima Sl
Limite corriente minima < (A) < Limite corriente méxima NO

Sensores de tensién: Limites de tension
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El usuario puede configurar el intervalo de valores de medicién validos definiendo
una tension minima y maxima.

e Tension minima: El valor configurado equivale a 0 V y no se puede modificar.
e Tension maxima: El intervalo para la tension maxima permitida va de 10,05 VDC a
11,5 VDC.

Entrada 1: Limites de tension| Entrada 2: Limites de tension

Tension minima [0 V] Tension minima [0 V]

Tension méaxima [10.05+11 50V] | Tension méwima [10,05+11, 500

LU, 2 n U,

Si los valores de medicion superan el valor maximo, el médulo MA2/MA4 detecta
una anomalia y configura un diagnéstico.

La tabla siguiente resume el comportamiento del médulo MA2/MA4 en funcién de
los valores de medicion.

Medicion (A) Diagnéstico
(A) < Limite Tension Minimo NO
(A) > Limite Tension Maximo Sl
Limite Tensién Minimo < (A) < Limite Tensiéon Maximo NO

Anomalia de la division: divisién satura a 0 o 200000

Esta opcién permite escoger el valor del médulo MA2 / MA4 que forzara a la divisién
cuando se detecta un error matematico.

Division anomaly

Salida analdgica e

Cuando se selecciona este indicador, el valor numérico (salida del convertidor AD)
de las medidas esta disponible dentro del esquema del Mosaic Design Software.
En el bloque analdgico se visualiza un cuadrado verde claro seguido por el término
“Analog”.

AMALOG DIVISION
-
Entrada 4= 20mA
. Cut
= &inl
bt AnlR In]_ hath Err
== AlnZ
=t Al In 2
Analog
Urnbral: 0 —
pS
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Habilitacion Error Out | Fabilitacion Error Qut |

Cuando se selecciona este indicador, se puede utilizar la senal digital “Error Out”
que sirve para indicar cuando se presenta una anomalia en un canal de medida.
“Error Out” esta resaltado con un cuadrado verde oscuro marcado con el término
“Error”.

AMALOG DIVISION
e
Entrada 4+ 20m#A
. Cut
=== Alnl
o pin1m In]_ Mdath Err
1> #lnZ
= tinzf In -]
Urnibral: &
rror
~

Math Err
La salida Math Err proporciona el estado de la division:

Anomalia Valor “Math Err”
Divisién por 0 1 (VERDADERO)
Deteccion diagndstico cable desconectado 1 (VERDADERO)
Sobrecarga de la salida 1 (VERDADERO)
Sobrecarga de la entrada 1 (VERDADERO)
Falta de coincidencia detectada (solo con sensores redundantes) 1 (VERDADERO)
Funcionamiento normal 0 (FALSO)
AMALOG DIVISION
i Entrada 4= 20mA
L Out
=l &dnl
e AT AR Inl Mdath Err
={== Aln2
> hinzf In -]
Umbral: &
rror
-
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BLOQUES FUNCIONALES TIPO OPERADOR

Las distintas entradas de cada operador pueden estar invertidas (NOT l6gico) ubicandose
en el simbolo a invertir y pulsando el botén derecho del raton. Aparece un punto que indica
la inversion efectuada. Pulsando una vez mas la inversion de la sefal se elimina.

=» El numero maximo de bloques operador permitido es de 64 con MOSAICM1 y de 128
con MOSAIC M1S.

OPERADORES LOGICOS

AND
El operador l6gico AND da en salida 1 (TRUE) & Propiedades
cuando todas las entradas Inxestan en 1 (TRUE). S @lNGmero de entradas
inl utput
In1 | In2 | Inx | Out w
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1
Parametros

NUumero de entradas: permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 8.

NAND
El operador l6gico NAND tiene en salida O (FALSE) V:ND"W“‘""&S
cuando todas las entradas estan en 1 (TRUE). > @NGmero de entradas
inl Output
Ini | In2 | Inx | Out
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Parametros

Numero de entradas: permite configurar el numero de entradas de 2 a 8.

NOT
El operador légico NOT invierte el estado légico ~) Propiedades
de la entrada In. NOT

In Out OT ]| Outp

0 1 ‘

1 0
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OR
El operador l6gico OR da en salida 1 (TRUE) cuando A Propiedades
al menos una entrada Inx esta en 1 (TRUE). R Nimero de etrades
InT | In2 | Inx | Out WW
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1
Parametros

NUumero de entradas: permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 8.

NOR
El operador l6gico NOR da en salida O (FALSE) ~ Propiedades
cuando al menos una entrada Inxestda en 1 (TRUE). ”fémmdeem:as
T Output
In1 | In2 | Inx | Out
0 0 0 1
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 0
Parametros

Numero de entradas: permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 8.

XOR

El operador légico XOR da en salida O (FALSE) si ~ | Propiedades
el nimero de entradas Inxen estado 1 (TRUE) es R Néimero de entradas
par o si todas las entradas Inx estan en 0 —] |
(FALSE). w

In1 | In2 | Inx | Out

0 0 0 0

1 0 0 1

0 1 0 1

1 1 0 0

0 0 1 1

1 0 1 0

0 1 1 0

1 1 1 1
Parametros

NUumero de entradas: permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 8.
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XNOR
El operador l6gico XNOR da en salida 1 (TRUE) si el 8 trplctucs
numero de entradas Inxen estado 1 (TRUE) es par o S imero de entrads
si todas las entradas Inxestan en O (FALSE). nt outper

In | In | In Out

1 2 X

0 0 0 1

1 0 0 0

0 1 0 0

1 1 0 1

0 0 1 0

1 0 1 1

0 1 1 1

1 1 1 0
Parametros

Numero de entradas: permite configurar el nimero de entradas de 2 a 8.

LOGICAL MACRO

@ Propiedades

Este operador permite agrupar dos o tres puertos logicos. BACH \ICRS
Esta previsto un maximo de 8 entradas.

El resultado de los dos primeros operadores confluye en
un tercer operador, cuyo resultado representa la salida
OUTPUT.

Parametros i=:'v 6gica 3

Entradas Légica 1, 2: permite seleccionar el nimero de
entradas logicas (de 1 a 7).

(~) Propiedades

Si una de las dos Entradas Logica es igual a “1”, se desactiva
la l6gica correspondiente, y la entrada se conecta
directamente a la légica final (ejemplo en la figura de la
izquierda).

Seleccionar Logica 1, 2, 3: permite seleccionar el tipo de operador entre:
AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR, SR Flip-Flop (éste ultimo solo para légica 3 y en MOSAIC M15S).

Deshabilitar OUT: Si esta seleccionado, desactiva la salida principal permitiendo utilizar solamente
las l6gicas 1 y 2 habilitando las respectivas salidas.

Habilitar OUT1, OUT2: si esta seleccionado, activa una salida con el resultado de las légicas 1 y 2.
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MULTIPLEXER

El operador l6gico MULTIPLEXER permite llevar en
salida la senal de las entradas Inx sobre la base del
Selx seleccionado. Si las entradas Sel1...Sel4 tienen
un solo bit en 1 (TRUE), la linea seleccionada In n se
conecta con la salida Output. Por ejemplo, con
“Sel2” configurado en 1, “In 2” se envia a “Salida”, las
entradas SEL son:

- mas de una = 1 (VERDADERO)

- ninguna = 1 (VERDADERO)

MULTIPLEXER

~ Propiedades
MULTIPLEXER
Input

Dos entradas s

la salida Output esta en 0 (FALSO), independientemente del estado de las entradas In n.

Parametros

Input. permite configurar el nUmero de entradas de 2 a 4.

COMPARADOR DIGITAL (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

El comparador digital permite comparar (de forma
binaria) un grupo de sefales con una constante, o
dos grupos de sefiales entre si

Comparacion con Constante

En este caso, la opcion Comparacion de senales no
debe estar activada

El operador DIGITAL COMPARATOR permite
comparar una serie de senales de entrada (de 2 a un
maximo de 8) con una constante decimal que puede
variar de 0 a 255.

La constante entera se puede
directamente como numero decimal
combinaciéon de valores binarios.

En este ultimo caso, introducir In1, In2, etc.

introducir
0O como

DIGITAL COMPARATOR

@ Propiedades

DIGITAL COMPARATOR
Mdamero de entradas

Operacicn

—
[
Bl
[
[&]
3
5
reh
=1
3
=
it

5 5 5 5 ¢

OOCCRIEISE

=

(&) (IS R T E T I

La entrada In1 es el LSB (bit menos significativo) mientras que la entrada In8 (o inferior
cuando el numero de entradas seleccionado es inferior a 8) es el MSB (bit mas significativo).

Ejemplo de operador con 8 entradas:

Inl 0 InT O
In2 1 In2 1
In3 1 In3 0
In4 0 In4 1
In5 1 In5 1
In6 0
In7 0
In8 1

Valor decimal de 150

Valor decimal de 26

Ejemplo de operador con 5 entradas:
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El usuario puede elegir entre las distintas operaciones a utilizar presentes en la lista:

o =
< (Menor). La salida OUT es 1 Eff'_F,‘mffd_.E_“.jfs_ﬁ_
(VERDADERO) mientras el valor de las S e

entradas es inferior al valor decimal DAGITAL COMPARATOR g | Ndmero de entradas
configurado como constante. La salida >in A

OUT es 0 (FALSO) cuando el valor de las
entradas es mayor o igual al valor
decimal configurado como constante.
>= (Mayor o igual): La salida OUT es 1
(VERDADERO) mientras el valor de las
entradas es mayor o igual al valor
decimal configurado como constante.
La salida OUT se lleva a 0 (FALSO)
cuando el valor de las entradas es inferior al valor decimal configurado como
constante.

> (Mayor): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas es
superior al valor decimal configurado como constante. La salida OUT se lleva a 0
(FALSO) cuando el valor de las entradas es inferior o igual al valor decimal
configurado como constante.

<= (Menor o igual): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas
es menor o igual al valor decimal configurado como constante. La salida OUT se
lleva a 0 (FALSO) cuando el valor de las entradas es superior al valor decimal
configurado como constante.

= (Igual): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas es igual
al valor decimal configurado como constante. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO)
cuando el valor de las entradas es distinto del valor decimal configurado como
constante.

I= (Distinto): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas es
distinto del valor decimal configurado como constante. La salida OUT se lleva a O
(FALSO) cuando el valor de las entradas es igual al valor decimal configurado como
constante.

Comparacion de seriales

Comparacion de senales: Seleccionando esta opcion, el operador DIGITAL COMPARATOR
ejecuta la comparacion entre las cuatro primeras entradas A (In1_A...In4_A) y las cuatro
segundas entradas B (In1_B...In4_B).

Segun el valor de las entradas y la operacion seleccionada, se obtienen los siguientes
resultados:

< (Menor): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas A es
inferior al valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO) cuando el valor
de las entradas A es mayor o igual al valor de las entradas B.

>= (Mayor o igual): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas
A es mayor o igual al valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO)
cuando el valor de las entradas A es inferior al valor de las entradas B.

> (Mayor): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas
A es superior al valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO)
cuando el valor de las entradas A es menor o igual al valor de las entradas B.
<= (Menor o igual): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas
A es inferior o igual al valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO)
cuando el valor de las entradas A es superior al valor de las entradas B.

= (Igual): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas A es
igual al valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a 0 (FALSO) cuando el valor
de las entradas A es distinto del valor de las entradas B.
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e = (Distinto): La salida OUT es 1 (VERDADERO) mientras el valor de las entradas A es
distinto del valor de las entradas B. La salida OUT se lleva a O (FALSO) cuando el
valor de las entradas A es igual al valor de las entradas B.

OPERADORES MEMORIAS

Los operadores de tipo MEMORIA permiten al usuario mantener memorizados a su voluntad
datos (VERDADEROS o FALSOS) que llegan de otros objetos que componen el proyecto.

Las variaciones de estado se producen segun las tablas de verdad mostradas para cada
operador.

D FLIP FLOP (numero mdximo = 16)

El operador D FLIP FLOP permite memorizar en la @P edad
salida Q el estado previamente configurado segun — - qrup:z ades
la siguiente tabla de verdad. D FLIP-FLOP e
' Habilitacion Preset
Preset | Clear Ck D Q bt it o
1 0 X X 1 abilitacion Clea
0 1 X X 0
1 1 X X 0
0 0 0 X | Mantene memoria
0 0 |Frente de subida | 1 1
0 0 |Frente de subida |0

Parametros

Preset: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de llevar a 1 (TRUE) la salida Q.
Clear: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de poner a cero la memorizacion.

T FLIP FLOP (numero mdximo = 16)

Este operador conmuta la salida Q en cada flanco (2 Propiedades
ascendente de la entrada T (Toggle). TFLIP-FLOP
Habilitacion Clear

T FLIP-FLOP

>T

Parametros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita la
posibilidad de poner a cero la memorizacion.

SR FLIP FLOP

@ Propiedades
El operador SR FLIP FLOP trae la salida Q a 1 con Set, trae SR FLIP-FLOP
la salida Q a 0 con Reset. SR ELIRALOS

| 1Set
Consulte la siguiente tabla de verdad.

SET | RESET Q
0 0 Mantene memoria
0 1 0
1 0 1
1 1 0
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Parametros
Memorizar estado salida: Si esta seleccionado, memoriza el estado de la salida del

Flip-flop en memoria no volatil cada vez que cambia. Cuando se enciende el sistema
se restablece el ultimo valor memorizado.

Es posible tener hasta 8 Flip-Flop con memorizacién del estado de la salida, que se
podran distinguir por la presencia de una ‘M’

=P El usuario debe tener presente algunas limitaciones en el uso de esta memorizacién. El tiempo
maximo necesario para una sola memorizacion se estima de 50ms, y el nUmero maximo de
memorizaciones posibles esta fijado en 100000.

=P El numero total de memorizaciones no debe superar el limite fijado, porque se produce una reduccidn
de la vida util del producto; ademas, la frecuencia de las memorizaciones debe ser lo suficientemente
baja como para permitir su memorizacion segura.

USER RESTART MANUAL
(nimero maximo = 16 con MOSAIC M1, 32 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con los otros operadores RESTART)

El operador USER RESTART MANUAL permite memorizar la sefal de
restablecimiento (que llega de un dispositivo (=) Propiedades

de comando RESTART) de acuerdo con la ERETT L Ll
siguiente tabla de verdad. e e

MANUAL

[>in

=

Pedido de Restart Pedido de Restart
Clear Restart In . .
Tipo 1 Tipo 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Mantene memoria 1 Parpadeante 1Hz
0 Frente de subida J 1 1 0 0

Parametros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita la posibilidad de poner a cero la
memorizacion.

Pedido de Restart: Si esta seleccionado, habilita una salida utilizable para indicar la
posibilidad de ejecutar el reinicio. El comportamiento puede ser de tipo 1 o de
tipo 2 (tipo 2 solo con MOSAIC M1S), como se muestra en la tabla de verdad.

*en caso de Pedido de Restart de Tipo 2 se utiliza un temporizador de sistema.
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USER RESTART MONITORED
(niimero maximo = 16 con MOSAIC M1, 32 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con los otros operadores RESTART)

) Propiedades

El operador USER RESTART MONITORED permite FEIERLTL D TIT

memorizar la sefial de restablecimiento (que MONITORED | ] Haciitacion Cleer
:

[ 1n

llega de un dispositivo de comando RESTART) de
acuerdo con la siguiente tabla de verdad.

] equest pol “

Pedido de Restart | Pedido de Restart
Clear Restart In Tipo 1 Tipo 2
1 X X 0 0 1
X X 0 0 0 1
0 0 1 Mantene memoria 1 ParpadeantelHz
0 | 1 1 0 0
Parametros

Habilitacion Clear: Si esta seleccionado, habilita una entrada para poner a cero la
memorizacion.

Pedido de Restart: Si esta seleccionado, habilita una salida utilizable para indicar la
posibilidad de ejecutar el reinicio. El comportamiento puede ser de tipo 1 o de
tipo 2 (tipo 2 solo con MOSAIC M1S), como se muestra en la tabla de verdad.

* en caso de Pedido de Restart de Tipo 2 se utiliza un temporizador de sistema.

MACRO RESTART MANUAL
(nimero maximo = 16 con MOSAIC M1, 32 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con los otros operadores RESTART)

El operador RESTART MANUAL permite combinar un ) Propiedades
puerto légico escogido por el usuario con el bloque

funcional Restart Manual (“USER RESTART MANUAL”),
segun la tabla de verdad a continuacion.

MACRO RESTART

AND “

Out Légica Out Logica Pedido de P
lear Restart Input ST Restart D -
1 X X 0 0 | | |cchesl av]
X X O O 0 selecc g
Mantene AND ¥
0 0 ! memoria 1 Habilitacitn Clear
Frente de
0 subida ! ! 0 ) B

Parametros

Entradas Logica: permite seleccionar el nUmero de entradas de la l6gica de entrada
(de 1 a 7). Si se selecciona 1, la légica no se considera.

Seleccionar Logica: permite seleccionar el tipo de operador entre: AND, NAND,
OR, NOR, XOR, XNOR.

Entradas Logica Restart (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): permite seleccionar el
numero de entradas de la légica de reinicio (de 1 a 7). Si se selecciona 1, la logica
no se considera.

Seleccionar Logica Restart (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): permite seleccionar el
tipo de operador de la l6gica de reinicio entre: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.
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Habilitacion Clear: Si esta seleccionado, habilita una entrada para poner a cero la
memorizacion.

Habilitar Out: si esta seleccionado, activa una salida con el resultado del calculo
realizado por la l6gica de las entradas.

Pedido de Restart: Si esta seleccionado, habilita una salida utilizable para indicar la
posibilidad de ejecutar el reinicio. El comportamiento se representa en la tabla de
la verdad.

MACRO RESTART MONITORED
(nimero maximo = 16 con MOSAIC M1, 32 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM con los otros operadores RESTART)

El operador MACRO RESTART MONITORED permite _@"E’H"fi:e_‘f?‘ff‘_ﬂ_ .
combinar un puerto l6gico escogido por el usuario T

con el bloque funcional Restart Manual (“USER
RESTART MONITORED”), segun la tabla de verdad a
continuacion.

Out Légica | Out Légica Pedido de _
Clizzr Restart Input Quizpue Restart
1 X X 0 0 e
X X 0 0 0
0 0 1 Manten_e 1 Habilitacion Cleal
memaoria Habilitar Qut
0 | 1 1 0 Pedido de Restart

Parametros

Entradas Logica: permite seleccionar el numero de entradas de la légica de entrada
(de 1 a 7). Si se selecciona 1, la légica no se considera.

Seleccionar Logica: permite seleccionar el tipo de operador entre: AND, NAND, OR, NOR,
XOR, XNOR.

Entradas Logica Restart (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): permite seleccionar el
numero de entradas de la lédgica de reinicio (de 1 a 7). Si se selecciona 1, la I6gica no se
considera.

Seleccionar Logica Restart (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): permite seleccionar el tipo
de operador de la légica de reinicio entre: AND, NAND, OR, NOR, XOR, XNOR.

Habilitacion Clear: Si esta seleccionado, habilita una entrada para poner a cero la
memorizacion.

Habilitar Out: si esta seleccionado, activa una salida con el resultado del calculo realizado
por la légica de las entradas.

Pedido de Restart: Si esta seleccionado, habilita una salida utilizable para indicar la
posibilidad de ejecutar el reinicio. El comportamiento se representa en la tabla de la verdad.
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PRE-RESET (solo MOSAIC M1S) (nimero maximo = 32 con los otros operadores RESTART)

El operador PRE-RESET se puede utilizar () Propiedades
cuando no es posible tener un pulsador de Pre-Resst

restablecimiento individual en un puesto
desde el cual sea posible una visibilidad Pre-Reset _ e
completa de la zona peligrosa. b T T
En este caso es necesario utilizar un pulsador
PRE-RESET dentro de una zona operativa con
una visibilidad completa y un pulsador RESET
fuera de la zona operativa para activar la
salida Q 1 Mamero ocupaciones

Para ambas entradas, Pre-reset y Reset, la
transicion 0->1->0 se considera una senal valida. Es obligatorio que el impulso 0->1->0
tenga una duraciéon maxima de 5 segundos.

Parametros

Tiempo:
El restablecimiento externo esta operativo si se acciona dentro de un tiempo
predeterminado que puede configurar el usuario en la gama de 6...120s

Obligacion Ocupacion: Si esta seleccionado, es necesario introducir un dato en la casilla
correspondiente al numero de ocupaciones. El sistema comprueba que de la transicion de
la sefial Pre-Reset a la transicion de la sefal Reset no se produzca un numero de
ocupaciones (transicion 1-0 de la sefal In) superior al nimero maximo configurado, pero
siempre mayor que 0.

Pedido Reset: Habilitando esta opcion se pone a disposicion una salida de este operador.
Esta sefal esta en 1 a partir de la transicion de la sefial Pre-Reset y hasta el final del tiempo
admitido, o hasta la siguiente transicion de la sefial Reset.

Habilitacion Clear: Si esta seleccionado, habilita una entrada para poner a cero la
memorizacion.

El comportamiento del operador PRE-RESET se puede ver en los diagramas de las
siguientes figuras:

SIN OBLIGACION DE OCUPACION CON OBLIGACION DE OCUPACION (2 ocupaciones)
_— wUU
PreReset |——+ PreReset |_+
Reset n Reset m
Clear 3 |—| Clear ;
Wait 4’7 Wait 4[—‘

t<time | time 6s + 120s t<time | time 6s + 120s
SRR B D
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OPERADORES GUARD LOCK
(nmero maximo = 4 con MOSAIC M1, 8 con MOSAIC M1S, MOSAIC MIS COM)

GUARD LOCK
@ Propiedades
El operador “GUARD LOCK” fue disenado para [EleRE ek
gestionar el bloqueo/desbloqueo de una
CERRADURA ELECTROMECANICA en distintos BUBnioae il
escenarios operativos. | -
Parametros
Reset Manual: el restablecimiento puede ser de dos 7 B cemuste
tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién . S
Manual se comprueba solo la transicion de la sefal g_amEto

de 0 a 1. En el caso Controlado se comprueba la

doble transicion de 0 a 1 y el retorno a 0.
MANUAL CONTROLADO

RESET — \ RESET =
t 1 ‘ —

OUTPU T OUTPUT

5 sec>tl > 250ms
t2 = 250ms

Tiempo de UnlLock (seg.): tiempo que transcurre entre la activacion del mando UnLock_cmd y
el desbloqueo concreto de la cerradura (salida LockOut).

- Oms...1s Paso 100ms
-1,5s...10s Paso 0,5s
- 15s...25s Paso 5s

t=250ms

Tiempo de Feedback (s): tiempo maximo de retardo aceptado entre la salida LockOut y la
entrada Lock_fbk (debe ser el que se encuentra en la Hoja de Datos de la cerradura, con el
conveniente margen decidido por el operador).

- 10ms...100s Paso 10ms
- 150ms...1s Paso 50ms
-1,5s...35 Paso 0,5 s

Bloqueo de muelle: la cerradura se bloquea pasivamente y se libera activamente, es decir que la
fuerza mecanica del muelle la mantiene bloqueada. La proteccion sigue bloqueada, incluso
cuando la alimentacion estd desconectada.

Obligacion apertura gate: solo con apertura de la puerta y posterior confirmacion en input
GATE, el ciclo avanza.

Gate no presente: la seleccién de este parametro indica al operador GUARD LOCK la ausencia
de la entrada Gate. En ese caso, la Unica sefal en llegada al operador sera el LOCK FEEDBACK
que indica el estado de la bobina de la cerradura.

Habilitacion ErrorOut: la seleccién de este parametro permite activar una sefial (“Error Out”)
que indica problema de funcionamiento de la cerradura. Por consiguiente, hay una anomalia de
la cerradura cuando la seial “Error Out” adquiere el valor LL1 (VERDADERO) (por ejemplo, porton
abierto con bloqueo de proteccion bloqueado, Tiempo de retroaccion superior al mdximo
admitido, etc.).
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Descripcion de las entradas/salidas del operador "GUARD LOCK”

Entrada “Lock_fbk”

La entrada “Lock_fbk” se utiliza para la deteccion (feedback) del estado del electroiman que
desbloquea/bloquea la cerradura.

Las cerraduras electromecanicas se desbloquean/bloquean mediante un mando eléctrico
que excita/desexcita un electroiman, cuyo estado (excitado/desexcitado) esta disponible
a través del uso de los debidos contactos.

Por ejemplo, el estado del electroiman puede estar indicado por un contacto normalmente
abierto que se cierra cuando el electroiman se excita, como en el caso de la Figura 141.

VGG VG

| |
|

>0

~
C

‘ ESTADO ELECTROIMAN: 7 ESTADO ELECTROIMAN:
'\_.‘ EXCITADO ) DESEXCITADO
Entrada “© ©© _ Entrada
Médulo Médulo
BRaR BRaR
b 5 o
ek i -t
M1 Ll

1
" "

g’ . g .
[ [
oh e =F
= =

s e

1 s 1
s e

moOsAC mMOSFC

Figura 141 - Ejemplo de deteccion del estado del electroimdn de una cerradura.
La sefal en llegada al moédulo serd procesada por el operador “Guard Lock”.

Entrada “Gate”

La entrada “Gate”, cuando estd seleccionada, detecta el estado (feedback) de la
puerta/portén conectado a la cerradura.

El estado de la puerta/portdn (GATE) se detecta mediante el uso de los debidos contactos.
Por ejemplo, el estado de la puerta/portén puede estar indicado por un contacto
normalmente abierto que se cierra cuando la puerta/porton se cierra, como en el caso de
la Figura 142.
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O
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Figura 142 - Ejemplo de deteccion del estado de una puerta/portéon conectado a la cerradura.
La seAal en llegada al médulo serd procesada por el operador “Guard Lock”.

Entrada “Unlock_cmd”

La entrada “Unlock_cmd” detecta el mando del usuario que indica el bloqueo o el
desbloqueo de la cerradura. En especial:

» Pedido de desbloqueo de la cerradura: la sefial de mando Unlock_cmd debe adquirir el valor LL1.
» Pedido de bloqueo de la cerradura: la sefial de mando Unlock_cmd debe adquirir el valor LLO.

La sefal de mando puede llegar, por ejemplo, de un pulsador.

Salida “Output”

Segun el valor adquirido, esta sefial indica la informacién detallada en la tabla de abajo.

Valor Significado
e Puerta/portén cerrado
Output LLI e Cerradura bloqueada
Outout LLO e Pedido de desbloqueo de la cerradura hecho por el usuario
p e Presencia de error

Salida “LockOut”

Esta senal controla el electroiman de la cerradura y puede adquirir los valores LLO y LL1.

Salida “ErrorOut”

Esta senal, cuando esta habilitada, indica que hay un error en la gestion de la cerradura
cuando adquiere el valor LL1. En ausencia de errores, adquiere el valor LLO.
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Modo de funcionamiento: descripcién general

El operador “Guard Lock” verifica la coherencia entre el estado del mando “Unlock_cmd”, el
estado de una puerta/porton (E-GATE), cuando esta presente, mediante la senal “Gate”, y
el estado del electroiman mediante la sefal “Lock_fbk”. La salida principal, “Output”,
adquiere el valor LL1 (TRUE) cuando la cerradura esta cerrada y bloqueada.

Modo de funcionamiento sin Gate

. . s “« @ Propiedades
En este caso, el usuario selecciona el parametro “Gate TARD L0

no presente”. [ Rearme manual

Tipo tablecimiento
utput A+

GUARD LOCK

La entrada Lock_Fbk debera estar obligatoriamente
conectada a un elemento de entrada de tipo “LOCK
FEEDBACK” (ver el capitulo LOCK FEEDBACK pag. 152)
que detecta el estado del electroiman de la cerradura.

ockOut |

La entrada UnLock_cmd se puede conectar
libremente en el esquema y determina el pedido de
desbloqueo de la cerradura (cuando esta en LL1).

La senal Output estara en el nivel LLT (VERDADERO)
si la puerta de proteccion esta cerrada y la cerradura esta bloqueada. Cuando se aplica un
mando de desbloqueo a la entrada UnLock_cmd, la senal Output se lleva a LLO y la
cerradura se desbloquea mediante la senal LockOut.

La senal Output también puede adquirir el valor LLO (FALSE) cuando existen condiciones
de error (por ej.: Tiempo Feedback que supera el mdximo admitido, etc.).

Desde el momento en que se detecta el mando de desbloqueo Unlock_cmd, la senal
LockOut desbloquea la cerradura después de un periodo equivalente a Tiempo UnLock, que
el usuario puede configurar como parametro.

El tiempo de activacion del electroiman depende rigurosamente de sus caracteristicas
técnicas y fisicas y, por consiguiente, podria ser distinto segun el tipo de cerradura
utilizada. Por lo tanto, desde el momento en que se ordena la activacion con la senal
LockOut, la sefial de feedback Lock_Fbk cambia de estado en distintos tiempos, segun el
tipo de cerradura. Para evitar esta variabilidad, el usuario puede cambiar el valor del
parametro Tiempo Feedback, que es el tiempo maximo dentro del cual el operador
“Guard_Lock” espera el cambio de estado de la senal Lock_Fbk después de un pedido de
activaciéon del electroiman. Por supuesto, debera cumplirse la condicion.

Tiempo Feedback > Tiempo de activacion electroimdn

A continuacion se presenta un ejemplo de aplicacion de lo explicado mas arriba.

Ejemplo de modo de funcionamiento sin Gate

La cerradura utilizada en el ejemplo permanece en bloqueo cuando el electroiman no esta
excitado, por lo tanto, se debe seleccionar la opcién “Bloqueo de muelle”.
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En este ejemplo, el usuario desbloquea la cerradura con el bloque “SWITCH” representado
por un pulsador. La senal “LockOut” controla una salida del bloque “STATUS” que maneja
el electroiman de la cerradura, cuyo estado es detectado por la entrada “Lock_fbk” mediante
el bloque de entrada “LOCK FEEDBACK”. La salida “Outputl” indica el estado de las
operaciones.

Lock_fbk Outputl

Input 1 (M1) /B17
2 utpul
GUARD LOCK
Input 2 (M1) /B18
©

LOCK FEEDBACK

/ @ Propiedades

FBK_RST1/B7

AZIONAM.

STATUS

Pin

LockOut

Figura 143 - Ejemplo de modo de funcionamiento sin Gate

=» A laderecha, los parametros del operador Guard Lock. A la izquierda, el ejemplo de esquema de

aplicacion. Se puede notar que el feedback del electroiman esta formado por dos contactos, uno
normalmente cerrado y uno normalmente abierto. Cuando el electroiman esta excitado, los dos
contactos cambian de estado.

En la Figura 144 se muestran los trazados correspondientes al funcionamiento, del que se
presenta la descripciéon detallada:

(1) En este instante el usuario pide el desbloqueo de la cerradura. La senal “MANDOQO”
pasa de LLO a LL1, mientras que la sefial “Output1” pasa de LL1 a LLO.

(2) En este instante se ordena el accionamiento del electroiman con un retardo de
“Tiempo Unlock” (con respecto al mando) de 0,5 segundos, tal como esta
configurado. La sefial “ACCIONAM.” cambia de LLO a LL1.

(3) En este instante se produce la activacion concreta del electroiman, con un retardo
con respecto al accionamiento de 95 ms, retardo debido a las caracteristicas técnicas
del electroiman; de todas formas, 95ms es un tiempo inferior a 100ms (“Tiempo
feedback”) y, por consiguiente, no hay errores.

(4) En este instante el usuario suelta el mando de desbloqueo de la cerradura, por lo
tanto, la sefial “MANDQ” pasa de LL1 a LLO, asi como la seial de accionamiento
“ACCIONAM.”.

(5) En este instante se produce la desactivacion concreta del electroiman, con un retardo
con respecto al accionamiento de unos 95 ms, debido a las caracteristicas técnicas
del electroiman. Ahora, la cerradura esta concretamente bloqueada.

(6) Apenas el operador “Guard Lock” detecta que la cerradura esta bloqueada, la sefal
“Outputl” se lleva a LL1.
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SENALES
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Figura 144 - Marcha de los trazados correspondientes al funcionamiento
del bloqueo “Guard Lock” en modo sin Gate.

Modo de funcionamiento con Gate

En este caso, el usuario NO debe seleccionar el Qf:opaigades
parametro “Gate no presente”. GUARD LOCK

Rearme manual

La entrada Gate debera estar obligatoriamente SUARDIDCK
conectada a un elemento de entrada de tipo “E-
GATE” (ver el capitulo E-GATE (dispositivo para
resguardos moviles) en la pag. 150) que detecta el
estado de la puerta/porton.

utput A, =
ockOut

La entrada Lock_Fbk debera estar obligatoriamente
conectada a un elemento de entrada de tipo “LOCK |
FEEDBACK” ” (ver el capitulo LOCK FEEDBACK pag.

152) que detecta el estado del electroiman de la

cerradura.

La entrada UnLock_cmd se puede conectar libremente en el esquemay determina el pedido
de desbloqueo de la cerradura (cuando esta en LL1).

La senal Output estara en el nivel LL1 (TRUE) si la puerta de proteccion esta cerrada y la
cerradura esta bloqueada. Cuando se aplica un mando de desbloqueo a la entrada
UnLock_cmd, la sefial Output se coloca en LLO y la cerradura se desbloquea mediante la
sefial LockOut.

La sefial Qutput también puede adquirir el valor LLO (FALSE) cuando existen condiciones
de error (por ejemplo, puerta abierta con bloqueo de proteccién bloqueado, Tiempo de
realimentacién superior al maximo permitido, etc.).

Desde el momento en que se detecta el mando de desbloqueo Unlock_cmd, la senal
LockOut desbloquea la cerradura después de un periodo equivalente a Tiempo UnLock,
que el usuario puede configurar como parametro.
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El tiempo de activacion del electroiman depende rigurosamente de sus caracteristicas
técnicas y fisicas y, por consiguiente, podria ser distinto segun el tipo de cerradura
utilizada.

Por lo tanto, desde el momento en que se ordena la activacion con la senal LockOut, la
sefial de feedback Lock_Fbk cambia de estado en distintos tiempos, segun el tipo de
cerradura. Para evitar esta variabilidad, el usuario puede cambiar el valor del parametro
Tiempo Feedback, que es el tiempo maximo dentro del cual el operador “Guard_Lock”
espera el cambio de estado de la sefial Lock_Fbk después de un pedido de activacion del
electroiman. Por supuesto, debera cumplirse la condicion.

Tiempo Feedback > Tiempo de activacion electroimdn

A continuacion se presenta un ejemplo de aplicacion de lo explicado mas arriba.

Ejemplo de modo de funcionamiento con Gate

En este ejemplo el usuario desbloquea la cerradura con el bloque “SWITCH” representado
por un pulsador. La sefal “LockOut” controla una salida “STATUS” SIL 1/PL c que maneja el
electroiman de la cerradura, cuyo estado es detectado por la entrada “Lock_fbk” mediante
el bloque de entrada “LOCK_FEEDBACK”. La salida “Outputl” indica el estado de las
operaciones. El estado de la puerta se controla mediante la entrada “Gate” con el bloque
de entrada “E-GATE".

La cerradura utilizada en el ejemplo permanece en bloqueo cuando el electroiman no esta
excitado, por lo tanto, se debe seleccionar la opcidon “Bloqueo de muelle”.

@ Propiedades

GUARD LOCK

Input 5 (M1) /B21

Input 6 (M1) /B22

V] Blogueo desmuslle
LOCK FEEDBACK GUARD LOCK [v] Blogueo de muelle
[] Obligacién de apertura de puerta
Input 1 (M1) /B17 D>in1 a
Pin2
[ —o\o-
Input 2 (M1) /B18 ~
gswrrcn
Input 3 (M1) /B19 Inl
--—o

Figura 145 - Ejemplo de modo de funcionamiento con Gate

=» A laderecha, los parametros del operador Guard Lock. A la izquierda, el ejemplo de esquema de
aplicacion. Se puede notar que el feedback del electroiman esta formado por dos contactos, uno
normalmente cerrado y uno normalmente abierto. Cuando el electroiman estd excitado, los dos
contactos cambian de estado. En cambio, el feedback de la puerta esta formado por dos contactos
normalmente cerrados.

224 8540780 - 01/12/2023 - Rev.44




MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

En la Figura 146 se muestran los trazados correspondientes al funcionamiento, del que se
presenta la descripcion detallada:

(1) En este instante el usuario pide el desbloqueo de la cerradura. La sefial “MANDQ” pasa
de LLO a LLT, mientras que la sefal “Output1” pasa de LL1 a LLO.

(2) En este instante se ordena el accionamiento del electroiman con un retardo de “Tiempo
Unlock” (con respecto al mando) de 0,5 segundos, tal como esta configurado. La senal
“ACCIONAM.” cambia de LLO a LL1.

(3) En este instante se produce la activacion concreta del electroiman, con un retardo con
respecto al accionamiento de 95 ms, retardo debido a las caracteristicas técnicas del
electroiman; de todas formas, 95ms es un tiempo inferiora 100ms (“Tiempo feedback”)
Y, por consiguiente, no hay errores.

(4) En este instante, la cerradura esta desbloqueada y el usuario abre la puerta; la sefal
FBK_PUERTA pasa de LL1 a LLO.

(5) En este instante, el usuario cierra la puerta y, por consiguiente, la sefnal FBK_PUERTA
pasa de LLO a LL1.

(6) En este instante el usuario suelta el mando de desbloqueo de la puerta. El “Guard Lock”
detecta la puerta cerrada, por la sefial FBK_PUERTA, y ordena el bloqueo de la
cerradura. En efecto, la sefial “ACCIONAM.” pasa de LL1 a LLO.

(7) En este instante se produce la desactivacion concreta del electroiman, con un retardo
con respecto al accionamiento de unos 95 ms, debido a las caracteristicas técnicas del
electroiman. Ahora, la cerradura esta concretamente bloqueada.

(8) Apenas el operador “Guard Lock” detecta que la cerradura esta bloqueada y que la
puerta esta cerrada, la senal “Outputl” se lleva a LL1.

SENALES

FBK_ELECTROIM § @ @ §

MANDO

FBK_GATE ; ! @ | ‘ @ ‘
OUTPUT1 @ .9
ACCIONAM. i @ i ! ! @ ‘

BReeR

Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Figura 146 - Marcha de los trazados correspondientes al funcionamiento
del bloqueo “Guard Lock” en modo con Gate.
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Modo de funcionamiento con "Obligacion Apertura Gate"

. . @ Propiedades
En este caso, el usuario NO debe seleccionar GUARD LOCH

el parametro “Gate no presente” y debe
seleccionar el parametro “Obligaciéon apertura
Gate”.

La entrada Gate debera estar
obligatoriamente conectada a un elemento de
entrada de tipo “E-GATE” (ver el capitulo E-
GATE (dispositivo para resguardos moviles) en la

GUARD LOCK

utput Tiempo UnLock (s)

ockOut 0.0

pag. 150) que detecta el estado de Ia [¥] Blogueo de muelle
puerta/portén, [V] Obligacion de apertura de puerta
NOTA: EN ESTE MODO, LA ENTRADA “GATFE” [] Gate no presente

DEBE CONFIRMAR LA APERTURA DE LA LRI InL e 2T

PUERTA.

La entrada Lock_Fbk debera estar obligatoriamente conectada a un elemento de entrada
de tipo “LOCK FEEDBACK” (ver el capitulo LOCK FEEDBACK pag. 152) que detecta el estado
del electroiman de la cerradura.

La entrada UnLock_cmd se puede conectar libremente en el esquemay determina el pedido
de desbloqueo de la cerradura (cuando esta en LL1).

La sefial Output estara en el nivel LL1 (TRUE) si la puerta de proteccion esta cerrada y la
cerradura esta bloqueada. Cuando se aplica un mando de desbloqueo a la entrada
UnLock_cmd, la sefial Output se coloca en LLO y la cerradura se desbloquea mediante la
senal LockOut.

La senal Output también puede adquirir el valor LLO (FALSE) cuando existen condiciones
de error (por ej.: puerta abierta con cerradura bloqueada, Tiempo Feedback que supera
el mdximo admitido, etc.).

Desde el momento en que se detecta el mando de desbloqueo Unlock_cmd, la sefal
LockOut desbloquea la cerradura después de un periodo equivalente a Tiempo UnLock, que
el usuario puede configurar como parametro.

El tiempo de activacion del electroiman depende rigurosamente de sus caracteristicas
técnicas y fisicas y, por consiguiente, podria ser distinto segun el tipo de cerradura
utilizada. Por lo tanto, desde el momento en que se ordena la activacion con la sefal
LockOut, la senal de feedback Lock_Fbk cambia de estado en distintos tiempos, segun el
tipo de cerradura. Para evitar esta variabilidad, el usuario puede cambiar el valor del
parametro Tiempo Feedback, que es el tiempo maximo dentro del cual el operador
“Guard_Lock” espera el cambio de estado de la senal Lock_Fbk después de un pedido de
activacion del electroiman. Por supuesto, debera cumplirse la condicion.

Tiempo Feedback > Tiempo de activacion electroimdn

A continuacion se presenta un ejemplo de aplicaciéon de lo explicado mas arriba.
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Ejemplo de modo de funcionamiento con "Obligacién Apertura Gate"

En este ejemplo el usuario desbloquea la cerradura con el bloque “SWITCH” representado
por un pulsador. La senal “LockOut” controla una salida “STATUS” que maneja el
electroiman de la cerradura, cuyo estado es detectado mediante el bloque de entrada
“LOCK_FEEDBACK”. La salida “Output1” indica el estado de las operaciones.

El estado de la puerta se controla mediante la entrada “Gate” con el bloque de entrada

“E-GATE”, se selecciona el parametro “Obligaciéon apertura Gate”.

La cerradura utilizada en el ejemplo permanece en bloqueo cuando el electroiman no esta

excitado, por lo tanto, se debe seleccionar la opcién “Bloqueo de muelle”.

oo )
I@ @E-GATE

P>in2
- )

LOCK FEEDBACK GUARD LOCK

Input 1 (M1) /B17
F>ln 2
Input 2 (M1) /B18 ~

Input 3 (M1) /B19

FBK_RST1/B7

@ Propiedades

GUARD LOCK

=T
@
3
(o]
o
n
rn
m
Q
o
S
a
~

o
in @

00~ &

Figura 147 - Ejemplo de modo de funcionamiento con Obligacion Apertura Gate

=» A laderecha, los parametros del operador Guard Lock. A la izquierda, el ejemplo de esquema de
aplicacion. Se puede notar que el feedback del electroiman esta formado por dos contactos, uno
normalmente cerrado y uno normalmente abierto. Cuando el electroiman estd excitado, los dos
contactos cambian de estado. En cambio, el feedback de la puerta esta formado por dos contactos

normalmente cerrados.
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En

la Figura 148 se muestran los trazados correspondientes al funcionamiento, del que se

presenta la descripcion detallada:

(1) En este instante el usuario pide el desbloqueo de la cerradura. La sefal “MANDOQO”
pasa de LLO a LLT, mientras que la seial “Outputl1” pasa de LLT a LLO.

(2) En este instante se ordena el accionamiento del electroiman con un retardo de
“Tiempo Unlock” (con respecto al mando) de 0,5 segundos, tal como esta
configurado. La sefial “ACCIONAM.” cambia de LLO a LL1.

(3) En este instante se produce la activacion concreta del electroiman, con un retardo
con respecto al accionamiento de 95 ms, retardo debido a las caracteristicas técnicas
del electroiman; de todas formas, 95ms es un tiempo inferior a 100ms (“Tiempo
feedback”) y, por consiguiente, no hay errores.

(4) En este instante, la cerradura esta desbloqueada y el usuario abre la puerta; la senal
FBK_PUERTA pasa de LL1 a LLO.

(5) En este instante, el usuario cierra la puerta y, por consiguiente, la sefial FBK_PUERTA
pasa de LLO a LL1.

(6) En este instante el usuario suelta el mando de desbloqueo de la puerta. El “Guard
Lock” detecta la puerta cerrada, por la senal FBK_PUERTA, y ordena el bloqueo de la
cerradura. En efecto, la sefal “ACCIONAM.” pasa de LL1 a LLO.

(7) En este instante se produce la desactivacion concreta del electroiman, con un retardo
con respecto al accionamiento de unos 95 ms, debido a las caracteristicas técnicas
del electroiman. Ahora, la cerradura esta concretamente bloqueada.

(8) Apenas el operador “Guard Lock” detecta que la cerradura esta bloqueada y que la
puerta esta cerrada, la sefal “Outputl” se lleva a LL1.

SENALES

FBK_ELECTROIM | @ i i @

MANDO

FBK_GATE ! 3 @ i @
OUTPUT1 @ § | | § § .@
ACCIONAM. @ @ i

' ' I
. . il

\HIREER
Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Figura 148 - Marcha de los trazados correspondientes al funcionamiento
del bloqueo “Guard Lock” en el modo con Obligacién apertura Gate.
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En el modo “Obligaciéon apertura Gate”, el operador “Guard_lock” indica error si no detecta
la apertura de la puerta después de un pedido de desbloqueo de la cerradura. Este concepto
se pone de relieve en la figura siguiente (Figura 149). En este caso se seleccion6 la opcion
“Habilitacion Error out” en el esquema de la Figura 147, para poder ver la anomalia en el
grafico.

Como en el caso anterior, el operador pide el desbloqueo de la cerradura, pero la puerta
no se abre nunca, condicion puesta de relieve por la sefial “FBK_PUERTA” fija en LL1. Por lo
tanto, cuando el ciclo de desbloqueo/bloqueo de la cerradura se concluye - en el instante
“E” - el operador “Guard_Lock” cambia el estado de la sefial “ERROR” de LLO a LLT.

SIGNALS ! : ) ' ! | i :
.... B ! s ! ! . B
) ) 1 ) l 1 ! J !
FBK_ELECTROIM : : . ! ! ! ! : !
i 1 1 1 1 ! ! !
MANDO 3 i | | 1 ! \
______ I

i I 3 1 Il Il 1 i
' ! } ‘ | ! ! !
FBK_GATE ! : H i : b | : H
0UTPUT1 il ] 3 1 1 1l Al ]
1 1 1 1 1 1 1
ACCIONAM. : : ; : ; 5 ;
) ! ! ! ] ] !
! ! ! : : ; : ! :
ERROR J i J | ! : ! !

......... s INA » TS R
[l ' i ] i 1 ' ) i

B L S S B S U S
] 1 ] 1 1 1 1 Al 1]

! : ! : : ; ! : ! EE
) I ) 1 1 Il 1 J 1l
Time (ms) 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Figura 149 - Ejemplo de posible anomalia en el modo “Obligacion Apertura Gate”.
En ese caso, el error se genera porque la puerta nunca se abre, a pesar
de que haya un pedido de desbloqueo/bloqueo de la cerradura.
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OPERADORES CONTADORES

COUNTER (numero mdximo = 16)

El operador de tipo CONTADOR permite al @ Propicdades

usuario generar una sefial (VERDADERO) ST

apenas se alcanza la cuenta configurada. F Chde

Existen 3 modos de funcionamiento: ( counTeR _ « FakRactn O
1) AUTOMATICO t i jj Coas
2) MANUAL —

3) MANUAL + AUTOMATICO

En los ejemplos a continuacion se muestran los tres /] Estado cei Contador
modos de funcionamiento (la cuenta esta
configurada en 6).

1) AUTOMATICO: El contador genera un impulso de una duracion igual a 2 x tiempo
de ciclo (indicado en el REPORT) apenas se alcanza la cuenta configurada. Si el
pin de CLEAR no esta habilitado, este modo es el predeterminado.

[T
SRR IRREREIRERNN INEN

Internal 1 D B A 5@ o 2 31 4 5i 0 1:21314\5 0‘1‘2 3i 4

counter i I i I !

Out Q

2) MANUAL: El contador lleva a 1 (VERDADERO) la salida Q apenas se alcanza la cuenta
configurada. La salida Q pasa a 0 (FALSO) cuando se activa la sefial de CLEAR.

-

In Clear [ [ ‘ 1 !

outQ ] 1 I ! L]

| ! | |
intemal | 9 | 2| 3} 4] 5161661 66 0 0[0i1i2i3 4i5(6!6i6!6

counter |
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3) MANUAL/AUTOMATICO: El contador genera un impulso de una duracién igual al tiempo
de respuesta apenas se alcanza la cuenta configurada. Si la sefial de CLEAR se activa, la

cuenta interna vuelve a 0.

-~

In Clear ! i

OutQ

UL

: i ‘ ‘ i i
memdl |yl piajai sl @0} 2] GO 0 11 21 3i 41 51 0i1i2i3i4

counter |

Pardmetros

Habilitacion Clear: si esta seleccionado, habilita la sefial CLEAR, usada para reiniciar la
cuenta llevando a 0 (FALSO) la salida Q. Ademas, se da la posibilidad de seleccionar el

modo de funcionamiento.

Tipo de contador: Si ENABLE CLEAR no esta seleccionado,

funcionamiento es

AUTOMATICO (ejemplo 1). Si se selecciona ENABLE CLEAR, el funcionamiento se puede
seleccionar entre MANUAL (ejemplo 2) o MANUAL/ AUTOMATICO (ejemplo 3).

Ck down: permite hacer decrecer la cuenta.

Bifronte: si esta seleccionado, habilita la cuenta, tanto sobre el frente de subida como sobre

el frente de bajada.

Valor Contador: Si esta seleccionado, permite extraer del bloque de retardo el valor
actual del contador. Esta salida se podra enviar en entrada a uno o mas bloques

COUNTER COMPARATOR.

COUNTER COMPARATOR

Toma como entrada el valor del contador de
un operador COUNTER y compara el valor
recibido con un umbral configurado por el COMPARATOR

usuario.

La salida OUT es 0 (FALSO) mientras el valor del
COUNTER entrada es inferior al valor de umbral.
La salida OUT se lleva a 1 (VERDADERO) con
valores de COUNTER iguales o superiores al valor

de umbral.

COUNTER

[ Courrter

@- Propiedades

LITED i ATAD AT D
Wl R IR ARA

> El operador COUNTER COMPARATOR solo puede estar conectado a la salida Valor Counter de un operador
COUNTER. Se pueden conectar varios operadores Counter Comparator a cada operador Counter.
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OPERADORES TIMER (maximo numero = 32 con MOSAIC M1, 48 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

Los operadores de tipo TIMER permiten al usuario generar una senal (TRUE o FALSE)

durante un periodo decidido por el mismo.

MONOSTABLE

El operador MONOSTABLE proporciona en
salida Out un nivel 1 (TRUE) activado por el
frente de subida de la entrada y asi permanece
durante el tiempo configurado.

MOMOSTABLE

bin | ]

Parametros

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de
10 ms a 1098,3 s.

Escala: el usuario puede elegir dos escalas
distintas para el tiempo T a configurar.

e 10ms...60 s, paso 10 ms

e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms

@ Propiedades
MOMOSTABLE

001 <=1098 3
{0.015=1098 3s)

Esc

) 0.01:=60.0s Paso 10ms
() 80,15=1098 35 Paso 100ms
Rearmable
Frente de subida

ala

Frente de subida: si esta seleccionado, el Out pasa a 1 (TRUE) sobre el frente de subida de
la sefal In y asi permanece durante el tiempo configurado, pero éste se puede prolongar

mientras la entrada In quede en 1 (TRUE).

=
S
7
S
7

e
o o

-

Out

i

Frente de subida

T = tempo configurado

Si no esta seleccionado, se invierte la logica, el Out pasa a O (FALSE) sobre el frente de
bajada de la sefal In y asi permanece durante el tiempo configurado, pero éste se puede

prolongar mientras la entrada In quede en 0 (FALSE).

ya
<
v
~

il

oo fe
i

Out

-

Frente de bajada

T = tempo configurado

Rearmable: si esta seleccionado, el tiempo se pone a cero cada vez que cambia el estado

de la entrada In.
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MONOSTABLE_B

Este operador proporciona en salida OUT un nivel (~) Propiedades
1 (VERDADERO) activado por el flanco MCNOSTABLE_B
ascendente/descendente de la IN y asi permanece — 10.01=+ 1098 35)
durante el tiempo “t” configurado. S O T
001 9 [omooo1y

Parametros Eocals
Tiempo: el retardo se puede configurar de 10 ms a © 0.015+60.05 Paco 10ms
1098,3 s. () 60,12+1088.3z Pazo 100ms

Rearmakle
Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas Frente de subida

para el tiempo T a configurar.
e 10ms...60 s, paso 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms

Frente de subida:
— Si esta seleccionado, proporciona un nivel 1 (VERDADERO) en salida OUT, si se
detecta un frente de subida en la entrada IN.
— Sino esta seleccionado, se invierte la l6gica, el OUT pasa a 0 (FALSO) sobre el flanco
descendente de la sefal IN, y permanece asi durante el tiempo configurado.

=» A diferencia del operador MONOSTABLE, la salida Out del MONOSTABLE_B no mantiene un nivel 1
(VERDADERO) durante un tiempo superior al periodo “t” configurado.

Frente de subida

7
S
td

0

T = Tiempo configurado

Out

v

In J H Y i Frente de bajada
Xl [T ] T = Tiempo configurado

Out

Rearmable: si esta seleccionado, el tiempo se pone a cero cada vez que cambia el estado
de la entrada In.
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PASSING MAKE CONTACT

En el PASSING MAKE CONTACT la salida OUT (~) Propiedades
sigue a la sefal en la entrada. Pero, si esto es PACCING 1AKE CONTACT
1 (TRUE) durante un tiempo superior al PASSING MAKE I
configurado, la salida OUT cambia a O (FALSE). T gt =mpo
. FIn Py e
Cuando hay un frente de bajada, el 0.01FF] (=) [00m:00.01:
temporizador se desactiva. Ercala
® 0,01:+50,0c Paco 10m:
() 60,15+1098 3z Paso 100ms
Rearmable
n T U7 1 1 Frente de subida
<1 | =T <7 | ] T = Tiempo configurado
out
Parametros

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de 10 ms a 1098,3 s.

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas para el tiempo T a configurar.
e 10ms...60 s, paso 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms

Rearmable: Si se selecciona, el tiempo no se restablece cuando hay un frente de bajada de

la entrada IN. La salida se mantene 1 (TRUE) por todo el tiempo seleccionado. Cuando hay
un nuevo Frente de Subida de la entrada IN, T1 empieza de nuevo.

In A { l H 4 Frente de subida
=T <T

>

T = Tiempo configurado

]

Out
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DELAY
El operador DELAY permite aplicar un retardo a una gﬂ'_’_’“”i“’ad“
sefial llevando a 1 (TRUE) la salida Out después del T
tiempo configurado, ante una variaciéon de nivel de ) T
la sefial en la entrada In. Empo
001 (5 romoo.01:
Escala
Paridmetros ' 0.015+60.0s Pazo 10ms
i) B0,15=1098 35 Paso 100ms
Tiempo: el retardo que se puede configurarva de 10 Rearmable
ms a ]098,3 S. [+#] Frents de subida

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas para el tiempo T a configurar.
¢ 10ms...60 s, paso 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms

Frente de subida: Si esta seleccionado, el retardo parte sobre el frente de subida de la sefal
In, tras el cual la salida Out pasa a 1 (TRUE) si la entrada In esta en 1 (TRUE), y asi permanece
mientras la entrada In quede en 1 (TRUE).

In A | ‘ \ /\_‘ Frente de subida

« T . . T N T = tempo configurado

Out

Si no esta seleccionado, se invierte la légica, la salida Out pasa a 1 (TRUE) sobre el frente
de subida de la entrada In, el retardo parte sobre el frente de bajada de la entrada In v,
cumplido el tiempo, la salida Out pasa a 0 (FALSE) si también la entrada In esta en 0 (FALSE);
de lo contrario, queda en 1 (TRUE).

I ’7 Frente de bajada

D S

T = Tiempo configurado

It

Rearmable: si esta seleccionado, el retardo se pone a cero cada vez que cambia el estado
de la entrada In.
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LONG DELAY

El operador LONG DELAY permite aplicar un retardo (~) Propiedades
a una senal llevando a 1 (VERDADERO) la salida Out LONG DELAY
después del tiempo configurado, ante una variacion o= 2edtis
de nivel de la senal en la entrada In. Tiempa

LOMG DELAY

Parametros o) i e

Tiempo: el retardo que se puede configurar va de
0,5 s a 54915 s. [] Rearmane

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas .
para el tiempo T a configurar.

e 0,55...3000 s, paso 0,5 s
e 30055...54915 s, paso 5 s

Frente de subida: Si esta seleccionado, el retardo parte sobre el frente de subida de la sefal
In, tras el cual la salida Out pasa a 1 (VERDADERO) si la entrada In esta en 1 (VERDADERO),
y asi permanece mientras la entrada In quede en 1 (VERDADERO).

Frente de subida

T = tempo configurado

it

Si no esta seleccionado, se invierte la l6gica, la salida Out pasa a 1 (VERDADERO) sobre el
frente de subida de la entrada In, el retardo parte sobre el frente de bajada de la entrada
In'y, cumplido el tiempo, la salida Out pasa a 0 (FALSO) si también la entrada In esta en 0
(FALSO); de lo contrario, queda en 1 (VERDADERO).

Frente de bajada

T =tempo configurado

Inmml

Rearmable: si esta seleccionado, el retardo se pone a cero cada vez que cambia el estado
de la entrada In.

Estado del temporizador: si esta seleccionado, permite extraer del bloque de retardo el
valor actual del temporizador. Esta salida se podra enviar en entrada a un bloque DELAY
COMPARATOR.
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DELAY COMPARATOR

Este operador permite comparar el valor del @'F‘_f?Pieda'jEE

temporizador en salida de un operador LONG DE-ATCCMPARATCR
DELAY vy, conectado con la entrada "Timer" del
DELAY COMPARATOR, con un valor de umbral PELAY CONPARATOR

configurado. P> Timer 1
La salida OUT es 0 (FALSO) mientras el valor del
temporizador es inferior al valor de umbral. La

salida OUT se lleva a 1 (VERDADERO) con valores

del Timer iguales o superiores al valor de umbral.

Parametros

Umbral: El umbral se puede configurar de 0,5 s a 54915 s.

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas para el tiempo T a configurar.
e 0,55...3000 s, paso 0,5 s
e 30055s...54915 s, paso 5 s

=» Atencidn: el operador Delay Comparator solo puede estar conectado a la salida timer de un
operador LONG DELAY. Se pueden conectar varios operadores Delay Comparator a cada
operador Long Delay.

DELAY LINE

Este operador coloca un retardo a una senal () Propiedades
llevando a 0 (FALSO) la salida OUT después del DELAY LINE
tiempo configurado, si se detecta un flanco DELAY LINE
descendente de la senal IN.

Si antes de que se haya cumplido el tiempo
configurado IN vuelve a 1, la salida OUT genera de
todas formas un impulso LLO, de una duracion de
aproximadamente 2 veces el tiempo de respuestay
retardado por el tiempo configurado.

put

>in 4

H ® < QO ms

Parametros

Tiempo: El retardo se puede configurar de 10 ms a 1098,3 s.

- oL

| Lt
ouT Lt i H
PR N ouT D i 2x tciclo
1

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas para el tiempo T a configurar.
e 10ms...60 s, paso 10 ms
e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms

A diferencia del operador DELAY, el operador DELAY LINE no filtra posibles interrupciones de
la entrada IN inferiores al tiempo configurado.

Este operador esta indicado para el uso de OSSD retardados (el OSSD debe estar programado
con RESTART MANUAL).
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LONG DELAY LINE

Este operador coloca un retardo a una sefal
llevando a 0 (FALSO) la salida OUT después
del tiempo configurado, si se detecta un
flanco descendente de la sefal IN.

Si antes de que se haya cumplido el tiempo
configurado IN vuelve a 1, la salida OUT
genera de todas formas un impulso en nivel
0, de una duracion de aproximadamente 2
veces el tiempo de respuesta y retardado del
tiempo configurado.

Parametros

LONG DELAY LINE
L 1n ™

@- Propiedades

e el = =

Tiempo: permite introducir el tiempo de retardo (delay) deseado. el retardo que se

puede configurar va de 0.5 s a 54915 s.

ouT Lt

IN

ouT

—>

2Xtciclo

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas para el tiempo T a configurar.

e 0,55...3000 s, paso 0,5 s
e 3005 5...54915 s, paso 5 s

=» A diferencia del operador DELAY, el operador LONG DELAY LINE no filtra posibles
interrupciones de la entrada IN inferiores al tiempo configurado.

=» Este operador estd indicado para el uso de OSSD retardados (el OSSD debe estar programado

con RESTART MANUAL).
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CLOCKING

El operador CLOCKING genera una salida de onda
cuadrada con un periodo configurado por el
usuario. La salida esta habilitada si la entrada “En”
esta configurada en 1 (VERDADERO).

Clocking tiene hasta 7 entradas para el control del
Duty Cycle de salida.

Parametros

Tiempo: el periodo que se puede configurar va de
100 ms a 1098,3 s.

Escala: el usuario puede elegir dos escalas distintas
para el tiempo T a configurar.

¢ 10ms...60 s, paso 10 ms

e 60,1 5...1098,3 s, paso 100 ms
Eleccion del duty cycle: se pueden seleccionar
hasta 7 entradas para 7 duty cycles distintos de la
senal de salida. Segun la entrada activa, la senal de
clock en OUT tendra el duty cycle correspondiente.

La entrada EN debe estar siempre en nivel alto (VERDADERO).

@ Propiedades

CLOCKING
LRI

0.1:=1008 3=)

(U, 15+ 105 35)

™
i

coion duty cyle

B 5
® R

Lid
[=)
]

[=}]
f
i

a8
@

KRR AR R E
4a
(=]
.P

5]
[=]
E

Consultar la tabla siguiente para comprobar el funcionamiento del operador.

ELECCION DUTY CYCLE

EN 10% 20% 30% 40% 60% 70% 80% ouT
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 0 0 0 0 0 50%
1 1 0 0 0 0 0 0 10%
1 0 1 0 0 0 0 0 20%
1 0 0 1 0 0 0 0 30%
1 0 0 0 1 0 0 0 40%
1 0 0 0 0 1 0 0 60%
1 0 0 0 0 0 1 0 70%
1 0 0 0 0 0 0 1 80%
1 1 0 0 0 0 0 1 90%

=»  Elcircuito antes del operador CLOCKING debe garantizar la presencia de una sola sefial en entrada ademas del

enable EN (a parte de la pareja 10%, 80%).

= La presencia de la entrada EN y, simultdneamente, de un nimero de entradas > 1 en nivel alto (VERDADERO),

genera en salida una sefial con duty cycle = 50%.

EN

DUTY CYCLE 50%

DUTY CYCLE 20%

DUTY CYCLE 40%

DUTY CYCLE 80% I
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FUNCION DE MUTING

La funcion de Muting estd en condiciones de generar la suspension provisional y automdtica del
funcionamiento de un dispositivo electrosensible de sequridad (ESPE) para garantizar el paso normal
de material a través del espacio protegido.

En otras palabras, cuando el sistema reconoce el material y lo distingue de un posible operador (en
situacion potencial de peligro), esta habilitado para excluir transitoriamente el dispositivo de
seguridad, permitiendo asi que el material atraviese el paso.

OPERADORES MUTING (niumero maximo = 4)

MUTING “Con”

La activacion de la funcion de Muting se produce después de la L) e pikaae
interrupcion de los sensores S1 y S2 (el orden no tiene T
importancia) dentro un lapso de tiempo de 2s a 5s decidido
por el operador, (0 bien, S4 y S3 con material que avanza en
el sentido contrario).

putput

V1 C

El operador MUTING con légica “Simultanea” permite
efectuar el muting de la sefial de entrada Input mediante la
entrada de los sensores S1, S2, S3 y S4.

=P Condicion preliminar: el ciclo de Muting puede partir sélo si todos los sensores estan en 0 (FALSE) e
input en 1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica libre).

Parametros

Timeout (seg): Permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo aun no termind el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Con Enable: si esta seleccionado, da al usuario la posibilidad de activar o no la funciéon de
Muting. De lo contrario, la funcién de Muting esta siempre activada.

Tipo Enable: El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y s6lo Enable.

e Si se selecciona "Enable/Disable" el ciclo de Muting no se puede iniciar cuando
Enable esta fijo en 1 (VERDADERO) o 0 (FALSO) sino que se activa solo con un flanco
ascendente. Si se quiere deshabilitar el muting, Enable se debe llevar nuevamente a
0 (FALSO), de esta forma el flanco descendente deshabilita el Muting en cualquier
estado en que se encuentre.

e Sise selecciona «Solo Enable», existe solamente |a posibilidad de habilitar el Muting,
pero Enable se debe llevar de todas formas a 0 (FALSO) para permitir un nuevo flanco
ascendente para el posterior ciclo de Muting.

Direccion: se puede configurar el orden de ocupacion de los sensores. Si se configura BIDIR,
la ocupacion se puede producir en ambas direcciones, tanto de S1&S2 a S3&S4 como de
S3&S4 a S1&S2; en cambio si se selecciona UP, de S1&S2 a S3&S4 vy, por ultimo, con DOWN,
de S3&S4 a S1&S2.

Cierre del Muting: puede ser de dos tipos: CURTAIN y SENSOR. Seleccionando CURTAIN, el
cierre del muting se produce en la subida de la sefal de Input, mientras que con SENSOR
el cierre se produce después de la liberacion del penultimo sensor.
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Seleccionando CURTAIN

S1 S2 Input S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1 Muting
1 1 X 1 1 1 Activo
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 0 0
Seleccionando SENSOR
S1 S2 Input S3 S4 Mutin
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1 Muting
1 1 X 1 1 1 A
0 0 0 1 1 1 Activo
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Blind Time: solo con Cierre Muting = Curtain, el tiempo muerto se activa cuando, después
del transito completo del pallet (cierre ciclo de muting), pueden sobresalir objetos que
interceptan la barrera, colocando la entrada en 0 (FALSO). Durante el tiempo muerto, la
entrada queda en 1 (TRUE). El Blind Time puede variar de 250 mseg. a 1 segundo.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo madximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicion.

Tiempo minimos sensor: si esta seleccionado, permite la activacion del muting sélo si
pasa un tiempo >150ms entre la activacion del sensor 1y el sensor 2 (sensor de 4y 3).

MUTING “L”

La activacion de Muting se produce después de la | («) Propledades
interrupcion de los sensores S1 y S2 (el orden no tiene i
importancia) dentro de un lapso de tiempo de 2s a 5s
decidido por el operador.

El estado de Muting se concluye después de la liberacion
del paso.

————— Timeout (seg)
MUTING "L" 10 3
51

[¥]Con Enable

Tipo Enable

Solo Habilitar s

DCcn Muting Out
El operador MUTING con légica “L” permite efectuar el o
muting de la senal de entrada Input mediante la entrada Tiempo de fin el Muting

255 w

de los sensores S1 y S2.

Blind Time
250ms

=»  Condicidn preliminar: El ciclo de Muting puede iniciar sélo si S1'y
S2 estan en 0 (FALSO) e input = 1 (VERDADERO) (barrera de seguridad libre).

Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo ain no terminé el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Con Enable: si esta seleccionado, da al usuario la posibilidad de activar o no la funcién de
Muting. De lo contrario, la funcion de Muting esta siempre activada.

Tipo Enable: El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y sélo Enable.
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e Si se selecciona "Enable/Disable" el ciclo de Muting no se puede iniciar cuando
Enable esta fijo en 1 (VERDADERO) o 0 (FALSO) sino que se activa solo con un flanco
ascendente. Si se quiere deshabilitar el muting, Enable se debe llevar nuevamente a
0 (FALSO), de esta forma el flanco descendente deshabilita el Muting en cualquier
estado en que se encuentre.

e Sise selecciona «Solo Enable», existe solamente la posibilidad de habilitar el Muting,
pero Enable se debe llevar de todas formas a 0 (FALSO) para permitir un nuevo flanco
ascendente para el posterior ciclo de Muting.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo madximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicion.

Tiempo de fin del Muting: Se puede configurar el tiempo maximo (de 2,5 a 6 segundos)
que debe transcurrir entre la liberacion del primer sensor y la liberacion del paso peligroso.
Al final de este periodo de tiempo se establece el fin de la funcion de Muting.

Blind Time: se activa cuando se sabe que después del transito completo del pallet (cierre
ciclo de muting) pueden sobresalir objetos que interceptan la barrera, colocando la entrada
en 0 (FALSO). Durante el tiempo muerto, la entrada queda en 1 (TRUE). El Blind Time puede
variar de 250 mseg. a 1 segundo.

MUTING “Secuencial”

~  Propiedades

La activacion de la funcion de Muting se produce después e e
de la interrupcion de los sensores S1 y S2, luego de los s
sensores S3 y S4 (sin limite de tiempo). Si la paleta llega | =
en el sentido contrario, la secuencia correcta es: 5S4, S3,
52, S1

>

[#]Con Enable

Tipo Enable

Solo Habilitar s

[]Con Muting Out

El operador MUTING con légica “Secuencial” permite Preccise

BIDIR
efectuar el muting de la senal de entrada Input e el it
mediante la entrada de los sensores S1, S2, S3 y S4. ey

=» Condicion preliminar: el ciclo de Muting puede partir sélo si todos los sensores estan en 0 (FALSE) e
input en 1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica libre).

Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo aun no termind, el Muting se
interrumpe inmediatamente.

Con Enable: si esta seleccionado, da al usuario la posibilidad de activar o no la funciéon de
Muting. De lo contrario, la funcién de Muting esta siempre activada.

Tipo Enable: El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y s6lo Enable.

e Si se selecciona "Enable/Disable" el ciclo de Muting no se puede iniciar cuando
Enable esta fijo en 1 (VERDADERO) o 0 (FALSO) sino que se activa solo con un flanco
ascendente. Si se quiere deshabilitar el muting, Enable se debe llevar nuevamente a
0 (FALSO), de esta forma el flanco descendente deshabilita el Muting en cualquier
estado en que se encuentre.

e Sise selecciona «Solo Enable», existe solamente la posibilidad de habilitar el Muting,
pero Enable se debe llevar de todas formas a 0 (FALSO) para permitir un nuevo flanco
ascendente para el posterior ciclo de Muting.

Direccion: se puede configurar el orden de ocupacion de los sensores. Si se configura BIDIR,
la ocupacion se puede producir en ambas direcciones, tanto de S1 a S4 como de S4 a S1;
en cambio si se selecciona UP, de S1 a S4 vy, por ultimo, con DOWN, de S4 a S1.
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Cierre del Muting: puede ser de dos tipos: CURTAIN y SENSOR. Seleccionando CURTAIN, el
cierre del muting se produce en la subida de la sefal de Input, mientras que con SENSOR
el cierre se produce después de la liberacion del tercero sensor.

Seleccionando CURTAIN
Input S3

Muting

w
—
wv
N

Muting
Activo

o|=|=|=|=|—=|o|c|o|o|o|®

— D¢ 3¢ > || = [ = | =
OIO|= == |=|=|C|o|o(C
f=Y =) =) =) [y oy py g i P Y M)

QIO|I0C|O ==t |=t==O
QI0|IQ0O|= = ===

Seleccionando SENSOR
Input S3

w
D

Muting

w
—
wv
N

Muting
Activo

ololo|o|e|=|=|=|=|=|e
ololo|o|=|=|=|=|=|o|e
=== ||| || ===
o|o|=|=|=|=|=|c|o|o|e
O|=|=|=|=|=|o|oc|olo|e
o|o|=|=|=|=|=|=|=|ole

Blind Time: Solo con Cierre Muting = Curtain, el tiempo muerto se activa cuando se sabe
que después del transito completo del pallet (cierre ciclo de muting) pueden sobresalir
objetos que interceptan la barrera, colocando la entrada en 0 (FALSE). Durante el tiempo
muerto, la entrada queda en 1 (TRUE). El Blind Time puede variar de 250 ms a 1 segundo.

MUTING “T”
La activacion de la funcion de Muting se produce después B
de la interrupcion de los sensores S1 y S2 (el orden no e Tt (e

10

tiene importancia) dentro un lapso de tiempo de 2s a 5s
decidido por el operador.
El estado de Muting se concluye después de la liberacion
de uno de los dos sensores.

[]Con Enable

Tipo Enable
No activo

[CJCon Muting Out

Tiempo Sensores

2s w

El operador MUTING con légica “T” permite efectuar el

muting de la senal de entrada Input mediante la
entrada de los sensores S1 y S2.

=» Condicion preliminar: el ciclo de Muting puede partir sélo si todos los sensores estan en 0
(FALSE) e input en 1 (TRUE) (barrera fotoeléctrica libre).

Parametros

Timeout (seg): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe terminar el ciclo de Muting. Si al final del ciclo aun no termind, el Muting se
interrumpe inmediatamente.
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Con Enable: si esta seleccionado, da al usuario la posibilidad de activar o no la funcién de
Muting. De lo contrario, la funcién de Muting esta siempre activada.

Tipo Enable: El Enable puede ser de dos tipos: Enable/Disable y s6lo Enable.

e Si se selecciona "Enable/Disable" el ciclo de Muting no se puede iniciar cuando
Enable esta fijo en 1 (VERDADERO) o 0 (FALSO) sino que se activa solo con un flanco
ascendente. Si se quiere deshabilitar el muting, Enable se debe llevar nuevamente a
0 (FALSO), de esta forma el flanco descendente deshabilita el Muting en cualquier
estado en que se encuentre.

e Sise selecciona «Solo Enable», existe solamente la posibilidad de habilitar el Muting,
pero Enable se debe llevar de todas formas a 0 (FALSO) para permitir un nuevo flanco
ascendente para el posterior ciclo de Muting.

Tiempo Sensores: Puede establecer el tiempo madximo (2 a 5 segundos) que debe
transcurrir entre la activacion de dos sensores de inhibicion.

MUTING OVERRIDE

~  Propiedades

La funcion de Override se hace necesaria cuando, después e Cenear
de secuencias de activacion de Muting errdneas, la
mdquina se detiene con el material que ocupa el paso
peligroso.

Esa operacion activa la salida OUTPUT, permitiendo

retirar el material que obstruye el paso. Tg‘g‘;"“‘ Segl

[“]Restablecimiento manual

Tipo de restablecimiento
Controlado s

[“]Con sensores ocupados

Modo Override

El operador OVERRIDE debe debe estar conectado con botén de accién |
después del operador de muting (salida OUTPUT del e
MUTING directamente en el INPUT del OVERRIDE).

El Override se puede activar sélo si el Muting no esta
activo (INPUT=0) y al menos un sensor de Muting esta ocupado (o la barrera esta ocupada).
Cuando se liberan la barrera fotoeléctrica y los sensores, el Override concluye y la salida
OverOut pasa al nivel l6gico 0 (FALSE).

El Override se puede configurar como boton de accion Mantenida o por impulso.

[#]Con OverOut
[“]Con Request

Override con boton de accion mantenida.

La activacion de esta funcién se debe producir manteniendo activo el mando de Override
(OVERRIDE=1) por toda la duracién de las operaciones posteriores. Siempre es posible
activar un nuevo Override desactivando y reactivando el mando.

Cuando se liberan la barrera y los sensores (paso libre) o cuando se cumple el timeout, el
Override concluye sin la necesidad de otros mandos.

Override por impulso.
La activacion de esta funcidon se produce activando el mando de Override (OVERRIDE=1).

Cuando se liberan la barrera y los sensores (paso libre) o cuando se cumple el timeout,
concluye el Override.

La funcién puede reactivarse sélo si se activa nuevamente el mando Override (OVERRIDE=1).
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Parametros

Con sensores ocupados: con muting "T", secuencial, simultaneo debe estar seleccionado;
con muting "L" no debe estar seleccionado.

=» De lo contrario aparece una advertencia durante la fase de compilacién y en el informe.

=» Durante la fase de Override el usuario debe tomar medidas de proteccién adicionales.

Condiciones que se deben cumplir para la activacion del Override

Con"sensorgs sensor ocupado | barrera ocupada | Entrada | Solicitud de Override Sallc!a
ocupados" seleccionado Override
X X - 0 1 1
_ X 0 1
X - 0 1 1
X X 0 1 1

Timeout (seg.): permite configurar el tiempo, variable de 10 seg. hasta infinito, dentro del
cual debe concluirse la funcion de Override.

Modo Override: permite configurar el tipo de Override (Pulsador o de accién Mantenida).

Con OverOut: permite activar una salida de indicacion (activa alta) de Override activo.

Con Request: permite activar una salida de indicacién (activa alta) de la funcion de Override

que se puede activar.

Rearme manual:

e Sila ENTRADA estar activa (TRUE), el restablecimiento Activa la salida del bloque

de funcion.

e Sila ENTRADA estar inactivo (FALSO), la salida del bloque de funcién sigue a la
solicitud de anulacion.

El restablecimiento puede ser de dos tipos: Manual y Controlado. Seleccionando la opcién
Manual, sélo se verifica la transicion de la sefial de 0 a 1. En el caso de restablecimiento

Controlado, se verifica la doble transicién: de 0 a 1 y el retorno a 0.

MANUAL

RESET e

OUTPUT.

t=250 ms

RESET

CONTROLADO

t2

OUTPUT,

t1

5s>t1 > 250 ms
t2 =250 ms
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OPERADORES ANALOGICOS (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

ANALOG COMPARATOR

Este operador funciona como un comparador de una (») Propiedades
amplitud analdgica a la cual esta conectado. El valor B S AR
umbral que se determinara sera de unidad de e AR Zccals

1A e
LU T

ingenieria (ej. Kg, 'C) y debera estar dentro de los

limites definidos en el bloque funcional al cual esta V] Comparador en ventana
conectado. Umbral alto

Si el valor de entrada es inferior al valor umbral, la 100 <
salida Q estara en nivel 0 (FALSO). En cambio, estara Urnbral bajo

en nivel 1 (VERDADERO) cuando el valor de entrada sofg] C

al operador sera mayor o igual al valor umbral
programado.
La entrada del médulo puede estar conectada:

» a la salida analogica de un bloqgue ANALOG INPUT
= ala salida de un bloque ADDER.

La histéresis utilizada en la comparacion sera aquella programada en el bloque
funcional al cual esta conectado el operador.
Comparador de ventana:

Cuando se selecciona el comparador de ventana, el usuario puede elegir el valor del umbral
bajo y del umbral alto.

Todos los valores son de unidades de ingenieria.

El estado de salida del comparador de ventana depende del valor actual de las medidas y
de su estado actual. Existen dos estados posibles:

=> FUERA DE LA VENTANA: salida del comparador en 0 (FALSO)
=» DENTRO DE LA VENTANA: salida del comparador en 1 (VERDADERO)

Si las medidas se encuentran por encima del valor “Umbral alto” o por debajo del valor
“Umbral bajo - histéresis”, significa que el estado del comparador estara “FUERA DE LA
VENTANA”.

Si el estado del comparador esta “DENTRO DE LA VENTANA” y los valores de las medidas
se encuentran dentro del intervalo comprendido entre “Umbral bajo - histéresis” y “Umbral
alto”, significa que el estado del comparador permanece “DENTRO DE LA VENTANA”.

Si el estado del comparador esta “FUERA DE LA VENTANA” y las medidas estan por encima
del valor “Umbral alto - histéresis” o por debajo del valor “Umbral bajo”, significa que el
estado del comparador permanece “FUERA DE LA VENTANA”. En dicho caso el estado pasa
a ser “DENTRO DE LA VENTANA” solamente si las medidas se encuentran dentro de los
valores del intervalo entre “Umbral bajo” y “Umbral alto-histéresis”.
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La figura y que sigue muestra ejemplos de funcionamiento del comparador de ventana.

LECTURA DE CANAL ANALOGICO

\

histéresis

' umbral alto

A umbral alto - histéresis

‘ umbral bajo - histéresis

‘ umbral bajo

histéresis

salida del
comparador
en ventana

FUERA DE LA ENLA FUERADE LA ENLA FUERA DE
VENTANA VENTANA VENTANA VENTANA LA VENTANA

Ejemplo de funcionamiento del comparador de ventana.

Si no se selecciona, la salida del comparador de umbral depende del valor de la medida y
del estado actual del comparador. El comparador puede presentar dos estados:

=» SUPERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador deduce el valor 1 (VERDADERO)
= INFERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador deduce el valor 0 (FALSO)

Si los valores de las medidas son superiores al valor “Umbral” significa que el estado del
comparador es “SUPERIOR AL UMBRAL” hasta que las medidas seran superiores al valor
“Umbral - histéresis”.

Si los valores de las medidas son inferiores al valor “Umbral - histéresis” significa que el
estado del comparador es “INFERIOR AL UMBRAL” hasta que las medidas seran inferiores al
valor “Umbral”.
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La siguiente figura muestra un ejemplo del funcionamiento del comparador de umbral.

LECTURA DE CANAL ANALOGICO

e

|
v umbral alto

‘ umbral alto - histéresis

histéresis

salida del
comparador
de limites

BAJO DEL ENCIMA BAJO DEL
UMBRAL DEL UMBRAL UMBRAL

Ejemplo de funcionamiento del comparador de umbral

MATH (numero mdximo = 16)

Este operador permite efectuar la suma o la diferencia entre sefales analogicas de
entrada provenientes de bloques ANALOG INPUT.

Las sefales deben tener la misma amplitud fisica y provenir de sensores del
mismo tipo (4/20mA, 0/20mA o 0/10V) pero pueden tener escalas diferentes.
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Parametros
Numero de entradas:

Suma: El nimero de sefales que se pueden sumar (<) Propiedades
va de 2 a 8. MATH

3 « |Mdmero de entradas

Diferencia: se pueden sustraer solamente dos
senales.

Analog

Plerviora i
iperacion

Suma “

Operacion: (] Media aritmética

Suma: El resultado serd la suma de todas las
entradas.

. . L, , @ Propiedades
Diferencia: El resultado de |la operacion sera el valor MATH

absoluto de la diferencia [(Ain1 - Ain2)| y la sefal watn e, [3 < | Nimero de entradas
(salida Sign). =
La salida Sign sera 0 (FALSO) si el signo de la [peracion

diferencia es positivo, en cambio sera 1 Dfersncia ~
(VERDADERO) si el signo es negativo. Media aritmética

Media aritmética:
Eligiendo efectuar la suma y seleccionando la casilla Media aritmética, el valor de
salida de este operador sera la media aritmética de las entradas.

EQUALITY CHECK (numero maximo = 16)

Este operador verifica si dos entradas () Propiedades
analdgicas son iguales dentro de un valor que EQUALITY CHECK
se pueda seleccionar.

Las senales deben tener la misma amplitud

fisica y provenir de sensores del mismo tipo
(4/20mA, 0/20mA o 0/10V) pero pueden tener [¥] Forzar salida FALSE en caso de anomalia
escalas diferentes.
La salida Q sera 1 (VERDADERO) cuando la condicion de igualdad sea verificada.
Si dos sefiales resultan diferentes, la salida Q sera 0 (FALSO).

Limite decviacién maxima

Parametros
Error admitido:
Valor dentro del cual las dos senales se pueden considerar iguales.

Forzar lectura diferente en caso de anomalia:

Si ha sido seleccionada y en caso de anomalia de la entrada analdgica conectada (el
valor analégico deduce autbnomamente un valor de fondo de escala), la salida del
bloque permanecera en 0 (FALSO) como sucede en presencia de senales
diferentes.
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SPEED COMPARATOR

=» Es obligatorio utilizar médulos MVx con fw > 3.1

Este operador funciona como un Analog Comparator para (® Propiedades
~ s . . Speed COMPARATOR

una sefal analdgica de velocidad que llega de un Blogue ;

Funcional Control de Velocidad.

Para conocer el comportamiento de estos bloques, consultar

la seccion "BLOQUES FUNCIONALES TIPO CONTROL DE ol
VELOCIDAD".

El valor de umbral a introducir estara expresado en r.p.m. y
debera respetar los limites definidos por el bloque funcional

Speed COMPARATOR

1000,0 [rpm]
5000 [rprm]

conectado a la entrada "Speed". ’
Si el valor de entrada es inferior al umbral, la salida Q estara = | 16666,667
en nivel O (FALSO). fm=|15833,334
Cuando el valor Speed detectado en entrada es igual o i
superior al umbral, la salida Q estara en nivel 1 N
(VERDADERO). e

La histéresis utilizada en la comparacion sera la programada
en el bloque funcional control de velocidad conectado aguas arriba.

Parametros

Comparador de ventana: si esta habilitado, el operador puede escoger un valor de Alta
velocidad y un valor de Baja velocidad.

El estado de la salida del comparador de velocidad depende del valor de la velocidad y de
su estado actual. Hay tres estados posibles:

= FUERA DE LA VENTANA: salida del comparador en 0 (FALSO)
=» DENTRO DE LA VENTANA: salida del comparador en 1 (VERDADERO)

Si las medidas de velocidad se encuentran por encima del valor “Umbral alto” o por debajo
del valor “Umbral bajo - histéresis”, significa que el estado del comparador estara “FUERA
DE LA VENTANA”.

Si el estado del comparador esta “DENTRO DE LA VENTANA” y los valores de las medidas
de velocidad se encuentran dentro del intervalo comprendido entre “Umbral bajo -
histéresis” y “Umbral alto”, significa que el estado del comparador permanece “DENTRO DE
LA VENTANA”.

Si el estado del comparador esta “FUERA DE LA VENTANA” y las medidas estan por encima
del valor “Umbral alto - histéresis” o por debajo del valor “Umbral bajo”, significa que el
estado del comparador permanece “FUERA DE LA VENTANA”.

En dicho caso, el estado pasa a ser “DENTRO DE LA VENTANA” solamente si las medidas se
encuentran dentro de los valores del intervalo entre “Umbral bajo” y “Umbral alto-
histéresis”.
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La siguiente figura muestra un ejemplo del funcionamiento del comparador de ventana.

LECTURA DE CANALES DE VELOCIDAD

histéresis

v umbral alto

‘ umbral bajo

histéresis

Comparador

enventana
AFUERA DE ‘ ENLA AFUERA DE ENLA | AFUERA DE
LA VENTANA VENTANA LA VENTANA VENTANA 'LA VENTANA

Ejemplo de comportamiento del comparador de ventana

Si no se selecciona, la salida del comparador de umbral depende del valor de la medida de
velocidad y del estado actual del comparador.

El comparador puede presentar dos estados:

= SUPERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador adquiere el valor 1 (VERDADERO)
= INFERIOR AL UMBRAL: la salida del comparador adquiere el valor 0 (FALSO)

Si los valores de las medidas son superiores al valor “Umbral” significa que el estado del
comparador es “SUPERIOR AL UMBRAL” hasta que las medidas sean superiores al valor
“Umbral - histéresis”.

Si los valores de las medidas son inferiores al valor “Umbral - histéresis” significa que el
estado del comparador es “INFERIOR AL UMBRAL” hasta que las medidas sean inferiores al
valor “Umbral”.
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La siguiente figura muestra un ejemplo del funcionamiento del comparador de umbral.

LECTURA DE CANALES DE VELOCIDAD

umbral - histéresis

histéresis

comparador
de umbral
BAJO POR ENCIMA BAJO
EL UMBRAL DEL UMBRAL EL UMBRAL

Ejemplo de comportamiento del comparador de umbral
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BLOQUES FUNCIONALES VARIOS

SERIAL OUTPUT (nimero mdximo = 4 con MOSAIC M1, 8 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)

El operador Serial Output transfiere en salida el estado de
un numero maximo de 8 entradas, serializando la
informacion.

Principio de funcionamiento.
Este operador transfiere a la salida el estado de todas las
entradas conectadas mediante dos métodos distintos:

Método de serializacion Asincroénico:

1) El estado de la linea en reposo es 1 (TRUE);

2) Senal de inicio de transmisiéon de los datos es 1 bit=0
(FALSE);

SERIAL OUTFUT

i

@ Propiedades
SERIAL QUTRUT

Zeleccion del modo
Sincrono v

Duracién bit (ms)
40

3) Transmision de n bits con el estado de las entradas conectadas codificado con el método

Manchester:
- Estado O: frente de subida sefal en el centro del bit
- Estado 1: frente de bajada sefal en el centro del bit

4) Intercaracter en 1 (TRUE) para permitir la sincronizacion de un dispositivo externo.

Longitud Bit
—

Longitud Bit 1« Longitud Bit

o|1|[1]0[1]0

Longitud Bit

——

0|1 1

Output Intercaracter

Riphiligly

<

7

Con el método Asincronico no estara presente la salida Clock.

Método de serializacion Sincronico:
1) La salida y el reloj en estado de reposo son 0 (FALSE);

Ut

2) Transmision de n bits con el estado de entradas utilizando SALIDA como datos, CLOCK como

base de tiempos;

3) Intercaracter en 0 (FALSE) para permitir la sincronizaciéon de un dispositivo externo

“—’ Longueur Bit

[e]x]x|a1]q]

(o[ 1[2]a]s]=]

Output

Intercaracter

cmm{}}ll}i

—F

Intercaracter |{ } l l { {

Parametros

Numero entradas: Define el niimero de entradas del bloque funcional 2...8 (asincrénico) o 3...8

(sincronico).

Seleccion del modo: el usuario puede elegir dos modos de transmisién: Asincrénico y Sincrénico.
Consultar el apartado "Principio de funcionamiento” en la parte superior de esta pagina.

Duracion bit (ms): Introducir en este campo el valor correspondiente a la duracion de cada uno de
los bits (entrada n) que componen el tren de impulsos que constituye la transmision.

- 40 ms ...200 ms
- 250 ms...0,95 s

(Step 10ms)
(Step 50 ms)

Duracion intercardcter (ms): Introducir en este campo el tiempo que debe transcurrir entre la

transmision de un tren de impulsos y el siguiente.
- 100ms...2,5s (Step 100ms)
- 3s...65 (Step 500ms)
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SERIAL CRC (numero mdximo = 1 con MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM)
El operador Serial CRC transfiere en salida el CRC del
esquema, utilizando una linea serial simulada.

SERIAL CRC

Seleccion del modo

Sincrono ~
- - . - - SERIAL CRC t
Principio de fu_ncmnamlento . o I i T | ol
Este operador tiene una entrada "EN" de habilitacién; con a
EN en LL1, se transfiere el CRC, y el modo es elegido por Buracin mterearir (e
el operador. '

=

racién bit {ms)

[=]

Método de serializacion Asincrénico:
1) El estado de la linea en reposo es 1 (TRUE);
2) Senal de inicio de transmision de los datos es 1 bit = 0 (FALSE);

3) Transmision de n bits con el estado de las entradas conectadas codificado con el método
Manchester:

- Estado O: frente de subida sefial en el centro del bit
- Estado 1: frente de bajada sefal en el centro del bit
4) Intercaracter en 1 (TRUE) para permitir la sincronizaciéon de un dispositivo externo.

i . Longitud Bit Longitud Bit
Longitud Bit {«—s — Longitud Bit —
o|1[1]0[1]0 o|1|1]0[1]0

Output —|_|—u 3‘ Intercaracter ‘—,_Lw

¢ >

Con el método Asincrénico no estara presente la salida Clock.

Método de serializacién Sincronico:
1) La salida y el reloj en estado de reposo son 0 (FALSE);

2) Transmision de n bits con el estado de entradas utilizando SALIDA como datos, CLOCK como
base de tiempos;

3) Intercaracter en 0 (FALSE) para permitir la sincronizacion de un dispositivo externo

-~ Longueur Bit

RN o[ [ o] ]e]
Oum ¢ Intercardcter | m

—r

Parametros

Numero entradas: Define el nimero de entradas del bloque funcional 2...8 (asincrénico) o 3...8
(sincronico).

Seleccion del modo: el usuario puede elegir dos modos de transmisién: Asincrénico y Sincrénico.
Consultar el apartado "Principio de funcionamiento” en la parte superior de esta pagina.

Duracion bit (ms): Introducir en este campo el valor correspondiente a la duracion de cada uno de
los bits (entrada n) que componen el tren de impulsos que constituye la transmisién.

- 40 ms ...200 ms (Step 10ms)

- 250 ms...0,95 s (Step 50 ms)

Duracion intercardcter (ms): Introducir en este campo el tiempo que debe transcurrir entre la
transmision de un tren de impulsos y el siguiente.

- 100ms...2,5s (Step 100ms)

- 3s...6s (Step 500ms)
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NETWORK (numero mdximo = 1)

El operador Network permite distribuir mandos de Stop (=) Propiedades

y de Reset a través de una simple red local. A través de TE: R
Network_in y Network_out las sefiales de START, STOP SR e

. R .. Habilitacién Error Out
y RUN se intercambian entre los distintos nodos. ot cio e

<al Stop Causa Stop
equest

rorOut = =
Extension de red
Nimero méximo de Mosaic conectados: 15

ut
etwork_Out

etwork_Stop

Principio de funcionamiento.

Este operador permite una simple distribucion de los

mandos de parada y restablecimiento en una red local

Mosaic. El operador Network tendra siempre:

1) la entrada Network_In (individual o doble), debera estar conectada a la salida Network_Out
del médulo que la antecede en la red local.

2) la salida Network_Out conectada a una sefal de STATUS o a una salida OSSD, debera estar
conectada a la entrada Network_in del médulo que le sigue en la red local.

3) las Entradas Stop_In y Reset_In estaran conectadas a dispositivos de entrada que actian como
Stop (por ej. E-STOP) y Reset (por ej. SWITCH), respectivamente.

4) la entrada In puede estar conectada libremente en el esquema (por ej. Bloques funcionales de
entrada o resultados de combinaciones légicas).

5) la salida Output podra estar conectada libremente en el esquema. Output es 1 (TRUE) cuando
la entrada IN es 1 (TRUE) y el bloque funcional se encuentra en estado reiniciado.

do de Reset

'ed

Parametros

Habilitacion Reset Network: si esta seleccionado, permite el restablecimiento del bloque funcional
por parte de la red distribuida. Si no esta habilitado, cada restablecimiento del bloque funcional
puede producirse s6lo mediante la entrada local Reset_In.

Habilitacion Error Out: si esta seleccionado, habilita la salida Error_Out que se utiliza para indicar
con un 1 légico (TRUE) la presencia de un problema de funcionamiento.

Habilitacion global Reset (MOSAIC M1 fw >4.0, M15>5.2): si esta seleccionado, se podra reiniciar
el sistema mediante el botén Reset de cualquier nodo de la red. Si no esta seleccionado, seguira
siendo posible reiniciar todos los nodos que no han causado la parada desde cualquier punto de
la red, a excepcion del nodo que ha provocado la parada, que debera reiniciarse con el mismo reset.
Causa stop (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM): si estd seleccionado, habilita las salidas
Network_stop y Local_stop e indican la causa del estado de STOP. Esas salidas normalmente estan
en 0 con el sistema en RUN y Output en 1. Si se pide una parada desde la red la salida Network_stop
se lleva a 1. En cambio, si la salida Output va a 0 debido a la entrada In o a la entrada Stop_in, la

salida Local_stop pasa a 1. Las salidas permanecen en esta condicion hasta el siguiente
restablecimiento de red.

Yk El comando RESET debe ser instalado fuera de todas las areas peligrosas de la red en los lugares donde
las zonas de peligro y zonas enteras de trabajo son claramente visibles.

=) Lared NETWORK sdlo puede realizarse con Masters del mismo tipo: sélo MOSAIC M1 o s6lo MOSAIC M1S /
MOSAIC M1S_COM.

9 El nimero maximo de mdédulos MASTER que se puede conectar en la red es igual a 10 (o 15 si la extension de la
red estd marcada). Cada médulo MASTER puede tener un maximo de 9 madulos de expansion conectados.

Pedido de Reset (MOSAIC M1S COM): habilita una salida adicional "Pedido de Reset" que se vuelve
activa si se pide el restablecimiento.
Extension de red (MOSAIC M1S COM): aumenta el nimero de MASTERS conectados de 10 a 15.

Condicion 1:
Con relacion a la Figura 152 y Figura 153, durante el encendido se produce lo siguiente:
1. Lassalidas Net_out de los distintos nodos se encuentran en la condicion 0 (FALSE);
2. Lasefial de parada STOP se propaga mediante la linea Net_Out;
3. Cuando se acciona el mando de RESET en uno de los nodos, todos los nodos presentes se inician mediante la
propagacion de la sefial START;
4. Como resultado final, todos los nodos conectados tendrdn la salida Net_out en la condicion 1 (TRUE) si las
distintas entradas Net_in se encuentran en la condicion 1 (TRUE);
5. Lasenal RUN se propaga mediante la red de los 4 nodos presentes.
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Condicion 2:
Con relacion a la Figura 152 Y Figura 153, cuando se acciona la parada de emergencia en uno de
los cuatro nodos, se produce lo siguiente:

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC

1. Lasalida Net_out se coloca en la condicion 0 (FALSE);

La sefial de parada STOP se propaga mediante la linea Net_Out;

El nodo siguiente recibe el cédigo de parada y desactiva la salida;

La parada recibida provoca la generacion del cédigo de parada para todos los Net_in---Net_out;

Como resultado final, todos los nodos conectados tendrdn la salida OUTPUT en la condicion O (FALSE);
Cuando la parada de emergencia se lleva otra vez a la posicion normal, todos los nodos se podrdn reactivar
mediante la propagacion de la sefial START con un solo reset. El sistema dard empleo a aproximadamente 4s
para restaurar todas las salidas de los bloques que componen la red.

oukwmn

=» Ejecutar un reset local del médulo que ha provocado la parada de la red, para restablecer la
salida de seguridad.

Tiempo de respuesta

9 La red NETWORK sélo puede realizarse con Masters del mismo tipo: sélo MOSAIC M1 o sélo MOSAIC M1S /
MOSAIC M1S_COM.

El tiempo de respuesta max de la red a partir de la parada de emergencia es dado por la formula:

(Master MOSAIC M1) t=11.3 ms + [175.3 ms x (numero de controladores — 1)]
(Master MOSAIC M1S/MOSAIC M1S COM) t=12.7 ms + [232.7 ms x (numero de controladores — 1)]

El nimero maximo de Maestro conectado debe ser de 10. Ejemplo de una red con 4 nodos:

L, 5 MASTER n°1 MASTER n°2 MASTER n°3 MASTER n°4
Presion parada de emergencia
trvasTER: trvasTeR2 trviasTER3 trvasTERS
Master MOSAIC M1 11.3 ms 186.6 ms 362 ms 537.2ms
Master MOSAIC M1S/MOSAIC M1S COM 12.7 ms 245,4 ms 478.1 ms 710.8 ms

A
\‘/

Condicion 3:

Con relacion a la Figura 150 y Figura 151, cuando la entrada IN del bloque funcional NETWORK de

uno de los 4 nodos se coloca en la condicion 0 (FALSE), se produce lo siguiente:

1. Lasalida OUTPUT local se coloca en la condicién O (FALSE);

2. Lasefial RUN se sigue propagando mediante las lineas Network_Out;

3. Los nodos restantes no modifican el estado de sus salidas;

4. Eneste caso, el uso del reset local es obligatorio. Esta condicion se sefiala con el led correspondiente a la entrada
Reset_in parpadeante. Esta condicion se indica mediante el LED correspondiente parpadeante entrada Reset_In.
Se podrd reiniciar el nodo en cuestion con el mismo reset (si no estd seleccionado “Habilitacion global Reset”).

La Network_in y la salida Network_out se pueden mapear so6lo en los pins de 1/0O del MASTER.
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Sefales MOSAIC M1 con Network operativo

SENALES DE LA BLOQUE FUNCIONAL NETWORK

. Network out .
Network in Network out (OSSD) (STATUS) Reset in
LED FAIL IN () 0SSD STATUS IN @)
EXT

STOP OFF OFF ROJO OFF OFF
CLEAR OFF PARPADEANTE | ROJO/GREEN (PARPADEANTE) | PARPADEANTE | PARPADEANTE

ESTADO
RUN OFF ON VERDE ON ON
FAIL ON PARPADEANTE -

(1) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Network IN

(2) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Network OUT

(3) Correspondiente a la entrada donde esta cableado Reset IN

Input 1 (M1) /B17

Input 2 (M1) /B18

Input 3 (M1) /B19

Input 5 (M1) /B21

SINGLE E-
GATE

NETWORK

P in

B> stop.In """

FBK_RST2/B11

STATUS

Din

ST

Figura 150 - Ejemplo de uso del blogue NETWORK (Categoria 2)
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Input 1 (M1) /B17

Input 2 (M1) /B18

Input 3 (M1) /B19

input 5 (M1) /B21 g——)

£>In 1

’ SENSOR

SINGLE E-
GATE

NETWORK_IN

Input 6 (1) /822 lj——

NETWORK

Output
Netvior_Out

FBK_RST2/B11

Figura 151 - Ejemplo de uso del blogue NETWORK (Categoria 4)

Ejemplo de aplicacion in Categoria 2 (ISO 13849-1):

Emergency Stop
—
Reset n®1
Net_in Net_out
—_— ]
Emergency Stop
|
.
n°4 Reset
Net_out Net _in
I
«

Emergency Stop
|
] 0SSD1B
M1
Reset n°2
[
Net in Net out
S
Emergency Stop
[ossota | -
Cossoe | —
M1
Reset
A
Net_out Net in
- —

Flujo de datos de red
Figura 152
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Parametros de red para el calculo del PL

Arquitectura: Cat.2
Cobertura diagnéstico: DC =90%
Confiabilidad Médulo MOSAIC M1: MTTFd = 437 (ahos)

Diagrama de bloques ldgico de una funcion de seguridad que utiliza la red

— INPUT H— MOSAIC M1 n°1 — MOSAIC M1 n°2 — MOSAIC M1 n°3 [— MOSAIC M1 n°4 5 OUTPUT [—

LOGICA (RED)

Ejemplo de aplicacion in Categoria 4 (ISO 13849-1):

Emergency Stop Emergency Stop
-
— = .
Reset n°1 Reset n°2
Net_in Net_out Net_in Net_out
B
—L - —
Emergency Stop Emergency Stop
- L
— =
M1 M1
i Reset Reset
S o — S S
Net_out Net_in Net_out Net_in
I T r—
PR

Flujo de datos de red
Figura 153
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Parametros de red para el calculo del PL

Arquitectura: Cat.4
Cobertura diagnéstico: DC = 99%
PFHd Médulo MOSAIC M1: PFHd = 6,86E-09 (hora’')

Diagrama de bloques ldgico de una funcion de seguridad que utiliza la red

! :
— INPUT + MOSAIC M1 n°1 — MOSAIC M1 n°2 [— MOSAIC M1 n°3 —| MOSAIC M1n°4 - OUTPUT |—
I
L e e e e e e e e e e e = = a
LOGICA (RED)
RESET
Este operador genera un Reset de sistema cuando en () Propiedades

la entrada correspondiente hay una doble transicion
OFF-ON-OFF que dura menos de 5s.

=» Cuando es > 5s, no se genera RESET.

= Se puede utilizar para restablecer anomalias sin tener que cortar la alimentacién al sistema.

OSSD EDM (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, numero max = 32)

El bloque OSSD EDM (Monitoreo de Dispositivos @;’;’;’f‘fd“m
Externos) permite controlar de 1 a 4 retroalimentaciones N

EDM relacionadas con una salida de seguridad utilizando OS50 e
una entrada genérica de MOSAIC.

Retardo
50ms

OSSD EDM permite programar la ventana temporal dentro
la cual monitorizar la sefial de feedback externa respecto
a la condicion de salida conectada.

La salida del bloque puede estar conectada solamente a
una salida de seguridad (OSSD, OSSD individual, Relé). Dicha salida debera tener el control
de los tiempos k externo desactivado.

e La salida del OSSD conectada después esta en nivel alto (VERDADERO) -> la sefal Fbk_K
debe estar en nivel bajo (FALSE) (dentro del retardo configurado), y viceversa.

e Si no se respeta el retardo, la salida Output del bloque OSSD EDM se coloca en nivel
bajo (FALSO) y la anomalia se sefala con el parpadeo del led CLEAR correspondiente al
OSSD que da error.

Si ha sido seleccionada Habilitacion Error Out en el blogue de salida conectado, se activa la
salida ERROR OUT con senal de Feedback errénea (ejemplo: superado el tiempo K externo).
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0OSsD

FBK

‘

\

I

t_fbk
iAok |

ERROR OUT

Ejemplo de OSSD con senal de Feedback
correcta: En este caso ERROR OUT=FALSO

OSSD ' OSSD
— : S ——————————
—— i i
FBK ' | FBK '
Dbk Sk D
I ¥
ERROR OUT ERROR OUT

Ejemplo de OSSD con senal de Feedback
erronea (superado el tiempo K externo):
En este caso ERROR OUT=VERDADERO

Parametros

Feedback number: nimero de conexiones de realimentacion seleccionables (1...4).

Retraso k externo: Tiempo en el cual la entrada Fbk_K debe estar en el estado correcto.

Habilitacion Clear: Si ha sido seleccionada habilita la entrada Clear.
Llevando a 1 esta entrada, se puede cancelar el error una vez reparada la averia. Utilizando
esta entrada no es mas necesario reiniciar MOSAIC M1S o apagar el sistema.

Input 3 (M15) [0/M13
Input 4 (M15) [0/M20

EDM

Input 1 (M15) [0/M17 f———————In
n
Input 2 (M15) [0/M18 —,_

Input 5 (M15) [0}/M21 b in

| s
. | 055D EDM

Input Cutput

Pk K

TESTABLE SAFETY
DEVICE

oo

=SWITCH

Chutput
Input 6 (M15) [0)/M22 Pint - o

utput 1

Error
STATUS
In

Figura 154 - Ejemplo de utilizacion del bloque OSSD EDM
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INTERPAGE IN/OUT

Primer caso (diagrama de una pdgina)

Si el diagrama es muy complejo y se necesita una conexion entre dos elementos muy
distantes, utilizar el componente "Interpage”.

INTERPAGE OUT INTERPAGE IN

@ Propiedades

@ Propiedades

SQE ir

esquema)

esquema)

(Lato sx
(Lato dx

El elemento "Interpage out" debe tener un nombre que, invocado por el gemelo
‘Interpage in" permita concretamente la conexion deseada.

Segundo caso (diagrama multipdgina)

Si el diagrama es multipagina (consultar la secciéon "Crear un nuevo proyecto
(configurar el sistema MOSAIC)" y necesita una conexién entre dos elementos en
distintas paginas, utilizar el componente "Interpage".

"Interpage out" debe tener un nombre que, invocado por el gemelo "Interpage in"
permita concretamente la conexion deseada con otra pagina.

INTERPAGE OUT INTERPAGE IN

Espafol

@ Propiedades

Interpage Cut

@ Propiedades

Interpage In

'r_:s Momiore de conexién Nomlore de conexién :
:é _ ESPE PAG 1 ESPE PAG 1 é
o Maornbres Interpage In asignadosg Nomlores Interpage Qut asignados) o

ESPE PAG_1 ~ ESPEPAG 1 ¥

ESPE PAG_1 ESPE PAG_1

STATUS OS50 STATUS OSSD

= La eleccion de dividir el diagrama en varias paginas no se puede revertir: el diagrama creado como
multipagina no se podra guardar en el modo anterior.
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INTFBK_IN / INTFBK_OUT (MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, numero mdx = 8)

gSWITCH
Output
———F Terminator

Este operador puede utilizarse para crear
bucles légicos o para conectar la salida de un
bloque funcion a la entrada de otro bloque
funcion. IntFbk esta compuesto por IntFbk_In
e IntFbk_Out; después de un retardo del ciclo
l6gico MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM, cada
IntFbk_In adquiere el mismo valor légico que
el correspondiente IntFbk_Out.

Input 1 (M1S) [0]/P17

INTFBK_IN INTFBK_OUT
@- Propiedades @ Propiedades
IntEbk In IntFbk In IntChk Ot IntFbk Cut
. bit bit .
(diagrama 76543210 76543210 (diagrama
lado 12Q) OO00OMO0 O0000MO00|  jado DER)
Descripcion objeto Descripcion objeto

El elemento '"IntFbk_Out" debe tener un numero que, invocado por el
correspondiente "IntFbk_In", permita la conexion deseada.

Out
m b

IntFbk Qut

AND
P : "; Out
n:

IntFbk In
IntFbi In

Figura 155 - INTFBK_IN / INTFBK_OUT ejemplo de proyecto

Yok si los circuitos de feedback no estan disefiados con cuidado, podrian provocar oscilaciones
peligrosas del sistema y, por consiguiente, volverlo inestable. Un sistema inestable puede tener
consecuencias graves para el usuario, como lesiones graves o aun la muerte.

TERMINATOR

Este operador solo se puede conectar a la SALIDA de un Bloque de entrada, para permitir la
introduccidn de esa entrada sin conectarla en el diagrama.

La entrada conectada al operador TERMINATOR aparece en el mapa de entradas y su estado se
transfiere al BUS.
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APLICACIONES ESPECIALES

Salida retardada con funcionamiento Manual

Si fuera necesario disponer de dos salidas con la segunda de ellas retardada (en
funcionamiento MANUAL), utilizar el siguiente esquema:

@ Propiedades

immediate OSSD
&

>in
Input 2 (M1) /B18

M A —— |
Input 4 (M1) /820 5; delayed OSSD
DELAY LINE
o
In
( FBK_RST2/B11

Figura 156 - Doble salida con la segunda retardada en Manual
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FUNCION SIMULADOR

Yk Este simulador estd concebido sélo como una ayuda para el disefio de la funcién de seguridad.
Yk | resultado de la simulacién no se puede considerar una convalidacién del proyecto.

Yk L2 funcion de seguridad resultante siempre se debe convalidar (tanto desde el punto de vista
hardware como software) en una situacion real segun las normas aplicables, por ejemplo

ISO/EN 13849-2: validacion o IEC/EN 62061: Capitulo 8 — Validacidn de un sistema de control
eléctrico relacionado con la seguridad.

Yk £s posible encontrar los parametros referidos a la seguridad de la configuracién Mosaic en el
informe software MSD.

En la barra de instrumentos superior hay dos iconos verdes nuevos (con firmware
MOSAIC M1 versién 3.0 o superior):

' Mosaic Safety Designer: Progetto - File Name: C:\Users\...\Desktop\vari_mosaic\bidir.msx
File Project Edt Communication Ogptions ?
BREER B ol dSmmW 7 a5 / 2EQ N\ BADH I XE® 7 @ Aserds-Nom
(~) Items | 1
(%) laput V
() Speed Monitoring | | - —
e — P IXE® Q- E\.,i‘*“_,,._,
(%) Outpu | 4
(e )
(v) Comments - = ~7-:.i“ I ' ‘
vh‘lwl}}ﬂg — . l" o re=g |
| *—
: |
‘:’-‘.Mii_',;‘
grl-&.—-y
S ——— | | gSMKN
)-ﬂ} Operator | IM—”-',_ P T die-ene

Figura 157 - Los iconos del Simulador

Esos iconos corresponden a la nueva funcién Simulador.

e El primer icono indica la "Simulacion Esquematica". Habilita el simulador

esquematico (tanto estatico como dinamico) en el que el usuario puede activar la
entrada de input para verificar el esquema cargado.

e El segundo icono indica la "Simulacién grafica". Habilita el simulador accionado

por el archivo de los estimulos, que también contempla la visualizacion de los
trazados deseados en el grafico correspondiente.

=) LOS ICONOS DE LAS SIMULACIONES ESTAN DISPONIBLES EXCLUSIVAMENTE SI EL NODO MOSAIC M1
ESTA DESCONECTADO.
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Simulacién esquematica

Haciendo clic en el icono =

se inicia la "Simulacién esquematica”.

La simulacién esquematica permite comprobar/manejar la marcha de las sefiales en salida
de los distintos bloques funcionales en tiempo real, es decir, incluso durante la simulacién.
El usuario puede seleccionar libremente las salidas de los bloques que quiere manejar, y
comprobar la respuesta de los distintos elementos del esquematico segun los colores de
las lineas.

De la misma forma que la funcion monitor, en este caso el color de la linea (o del mismo
boton) también indica el estado de la senal: verde significa sefial LL1, rojo, sefal LLO.

Con la "Simulacion Esquematica” aparecen algunos botones nuevos en la barra de
instrumentos. Esos botones posibilitan la gestion de la simulacion, ya que permiten su
inicio (botén “Play”), la parada (botdn “Stop”), la ejecucidn paso a paso (boton “PlayStep”) o
el restablecimiento (boton “Reset”). El reset de la simulacion indica el tiempo Time en valor
0 ms.

Cuando comienza la simulacién, pulsando el boton “Play” se puede observar el transcurso
del tiempo junto a la palabra “Time”. El tiempo avanza segun la unidad de tiempo “Step”
multiplicada por el factor “KT” elegido por el usuario.

Botdn PlayStep ~ Boton Reset

Botén Stop Indicacién |
Step Simulacién
Botdn Play de tlempo
\Desktop / /

\VB_ 0O M Azienda - Nome P ll QO Time x1 Step: 100 ms _

| |
g\

Simulacion Esquematica: nuevos botones

Figura 158 - Simulacion Esquemadtica

Haciendo clic en el botén de abajo, a la derecha de cada bloque de input es posible activar
el correspondiente estado de output (también con la simulacion detenida, es decir, cuando
no transcurre el tiempo: se obtiene una simulacion “estatica”). Si después de hacer clic en
el boton, éste se vuelve rojo, significa que la salida esta en nivel LLO; en cambio, si el botén
se pone verde, la salida esta en nivel LLT.

En algunos bloques funcionales, como por ejemplo “control velocidad” o “lock_feedback”,
el botdn es de color gris. Eso indica que la introduccién del valor se produce manualmente,
mediante la correspondiente ventana emergente; el tipo de valor a introducir varia segin
el tipo de bloque funcional (por ejemplo, en un bloque “control velocidad” se debe
introducir el valor de frecuencia).
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1000 [rpm]

Axis 1 (MV2) [0] Bf-+=oveeeeeeeo

Frequency [Hz]

(Seleccién
velocidad)

-------------------

(LLO)
(LLO)
ﬁ;‘ Introduccién frecuencia MY o ﬁf‘ Introduccién frecuencia MV Y
Velocidad Velocidad
[Formato numérico: xx,y] [Farmate numérico: wy]
Eleccion de dat Eleccign de dat
m- . Frecuencia Frecuencia
) [rpm] ® [rpm]
16,667 Hz / 1000 [rpm] 16,667 Hz / 1000 [rpm]
il

WINDOW
SPEED
CONTROL

000

0,000 [rpm]

3300.000 [rpm]

Figura 159 - Insercion frecuencia /rpm MV

Los botones para habilitar las salidas del bloque se muestran arriba, mientras que abajo se

muestra un ejemplo de ventanas emergentes para la introduccidn, en este caso, de frecuencia
y rpm en un bloque "control de velocidad".
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Gestion de simulacion grafica

. . . | ] L e . . I "
Haciendo clic en el icono se inicia la "Simulacién grafica".

La simulacion grafica permite ver la marcha de las sefiales a través del tiempo, de forma
grafica. En primer lugar, el usuario debe definir los estimulos en el correspondiente archivo
de texto: es decir que se debe definir la marcha temporal de las formas de onda utilizadas
como entradas (estimulos). El simulador, sobre la base del archivo de estimulos creado, se
encargara de inyectarlos en el esquema y de visualizar los trazados deseados al final de la
simulacion.

Cuando la simulacién se concluye, aparece automaticamente un grafico como el ilustrado
a continuacién. Del grafico es posible imprimir los trazados visualizados (boton “Stampa”
(imprimir)), guardar los resultados para poder cargarlos nuevamente (boton “Salva”
(guardar)) y seleccionar la visualizacion de otros trazados (boton “Cambia visibilita”
(cambiar visibilidad)). Los nombres de los trazados corresponden a la descripcion de los
bloques funcionales.

Haciendo clic en el botén de cierre (boton “X” de arriba, a la derecha) se sale del entorno
de simulacion grafica.

) Grafico simulazione X

ops I

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

HREER

Simulazione con stimoli

Reset Zoom x1 [ Cambia visibilita | [ saha | [ stampa |

Figura 160 - Ejemplo de resultado de la simulacién grdfica.

=» Es posible ver los trazados y los tres botones de abajo, a la derecha, para poder realizar las
operaciones de eleccidn de los trazados, memorizacidn e impresion.

Para poder realizar la simulacion son necesarios al menos los siguientes pasos de
procedimiento:

1. Crear un archivo de estimulos segun las propias exigencias
2. Cargar el archivo de estimulos y esperar que concluya la simulacién
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Haciendo clic en el icono

-1 . r 0 .’ 'y
¥l Gestién simulacién gréfica

aparece la siguiente pantalla

Simulacion con estimulos

Template estimulos

Cargar simulacién

Visibilidad Trazados

Figura 161 - Menu de seleccion del modo de simulacion grdfica
Ahora se describen detalladamente las funciones de cada boton del menu de la Figura

161:

Boton Template Estimulos: permite guardar el archivo patron en el disco, con el nombre
y la posicion deseados. Ese archivo contiene los nombres de las senales segun el
esquematico, Figura 163. Ahora, el operador, con la ayuda de un editor de texto, puede
introducir el estado de las senales de entrada en un determinado momento junto con la
duracion de la simulacién y del “step” de tiempo a utilizar, Figura 163.

esempio.sti - Blocco note
File Meodifica Formato Visualzza

/ Stimulus Templat - . .
// Stimulus Template Duracién y step simulacién

//Sim B:EndTime:Wnit ms)
Sim ©:10000:100

/f Switch
Inputl Aal " " i
A f___,_.—-—valorde\a sefial "Input1” en el tiempo t,
Timel:1 44— valor de la sefial "Input1” en el tiempo Timel
Time2:0
¥~ valor de la sefial "Input1" en el tiempo Time2
// Switch
Input2
@:0
Timel:1
Time2:0

// Speed Control
SpeedInput3

9:8 Hz
Timel:2500 Hz
Time2:30Q Hz

/f OSSD
Fbk_rstl
e:0
Timel:1
Time2:9

Figura 162 - Archivo patron inmediatamente

después de la memorizacion

- o NEM|

El esempio.sti - Blocco note = =
File Modifica Formato Visualizza 7
J/ Stimulus Template ol

//5im @:EndTime:Step (time unit ms)
Sim ©:10600:160

J/ Switch
Inputl
e:e

800:1
2060:8
2580:1
29608:8

// Switch
Input2
8:8
1880:1
2300:8
29680:1
3908:8

// 0SSD
Fbk_rstl
g:1

Figura 163 - Ejemplo de archivo patron
rellenado
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Boton Simulacion con estimulos: permite cargar un archivo patron (debidamente
rellenado) y, cuando esta cargado, comienza enseguida la simulacion.
Al final de la simulacion se visualiza un grafico con las sefiales resultantes.

Boton Cargar simulacion: permite cargar una simulacion completada con anterioridad,
siempre que se haya guardado al menos una.

Boton Visibilidad Trazados: permite seleccionar los trazados (formas de onda de las
senales) a visualizar en el grafico. Pulsando el botén, se abre una ventana emergente como
la ilustrada en la Figura 164, donde es posible afadir o eliminar los trazados del grafico.

pr Eleccion visibilidad trazados

Input01 Input04
Input02 Input03
Input03 Op5
Input06 Add >>

Inputd7
Op1
Op2
Op3
gﬁfpuﬂ << Remove
Qutput2

Qutput3

Outputd

Fbk_rst1

Fbk_rst2

Fbk_rst3 OK
Fbk_rst4
Status
Status2

Cancelar

i

Figura 164 - Trazados visibilidad.

=» En el recuadro de la izquierda estan los trazados que se pueden afadir al grafico. En el
recuadro de la derecha estan los trazados actualmente visualizados y que se pueden eliminar
del grafico.
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Ejemplo de aplicacion de simulacién grafica

El siguiente ejemplo se refiere al uso de una prensa ubicada dentro de una zona de
seguridad. El motor de la prensa podra ser accionado exclusivamente si se cumplen
dos condiciones simultaneamente: el portdn del area segura esta cerrado y se da el
mando de activacion del motor. El accionamiento se produce con un retardo de dos
segundos con respecto a la senal de inicio.

Esquematico

En el esquematico, los elementos de entrada estan representados por el portéon de
la zona segura y por el mando de accionamiento del motor. Estas dos senales se
utilizan como entrada a un operador l6gico AND, y el resultado sera retardado dos
segundos por un bloque retardador. Por ultimo, la seial retardada accionara el relé
que, a su vez, permitira el accionamiento del motor de la prensa.

Zona segura

Input 8 (M1) /M24

M_Prensa
Pt

 SWITCH

Input 1 (MI16) [0)/MS seeeeee Bl

Figura 165 - Esquema referido al ejemplo de aplicacion

Archivo de estimulos

El archivo de estimulos contempla el cierre del portdon en el tiempo 2000 ms (senal
en LL1) y el mando de accionamiento del operador en el tiempo 3000 ms (senal en
LL1).

1 ff Btimulu=s Template

3 Jf/5im 0:EndTime:5tep (time unit ms)
4 Sim 0:10000:100

/¢ SBingle E-Gate| - Gate zona segura
Inputé
0:0

9  2000:1 Comentarios introducidos
10  10000:0 por el usuario

(s

12 // Switch| - Botén Inicio_Prensa
13 Input7
14 0:0

15 3000:1
B 10000:0

Figura 166 - Archivo de estimulos referido al ejemplo de aplicacion
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Resultado de la simulacion

En el grafico se ponen de relieve las sefiales correspondientes a la simulacion y, en
este caso:

e en el tiempo 2000 ms la sefal “Zona segura” sube al nivel légico 1, para
indicar el cierre del porton.

e en el tiempo 3000 ms la sefal “Inicio_Prensa” sube al nivel l6gico 1, para
indicar el pedido de inicio hecho por el operador.

e La senal de salida del operador AND “Op6” sube al nivel l6gico 1 en el tiempo
3000 ms, es decir, cuando ambas entradas “Zona segura” e “Inicio_Prensa”
suben al nivel légico 1.

e La senal a la salida del operador AND se retarda 2000 ms por la accién del
operador de retardo.

e La senal a la salida del retardador “Op7” da el mando de cierre del relé en el
tiempo 5000 ms, tiempo en el que se activa el relé “M_prensa”.

B Grafico simulazione X

0p6
op?

M_pressa
Output5.Fbl_rst

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000

- HREER

Simulazione con stimoli

Reset Zoom x1 [ Cambia visibilita | [ saha | [ Stampa |

Figura 167 - Grdfico de resultado de la simulacion del ejemplo de aplicacion
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CODIGOS DE AVERIA MOSAIC

Si se producen problemas de funcionamiento, el sistema Mosaic esta en condiciones de
transmitir al software MSD el codigo de error correspondiente al desperfecto detectado por
Master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM.

Para leer el codigo actue de la siguiente manera:

- conecte Master MOSAIC M1, MOSAIC M1S, MOSAIC M1S COM (que indica FAIL (averia)
mediante led) en el ordenador utilizando el cable USB;

- inicie el software MSD;

- utilizar el icono % para la conexiéon. Aparece un cuadro con el pedido de Contrasefia;
escribir la contrasena; aparece una ventana con el cédigo de error detectado.

=» Para consultar estos cddigos de averia, lea el documento 8547781 - Mosaic - Errors code and
Diagnostics”, que puede descargarse de "www.reersafety.com".

DESCARGAR LOG ERRORES

Es posible descargar de MOSAIC M1, MOSAIC MOSAIC M1S el log de los errores con el
icono . Aparece una tabla con los ultimos 5 errores memorizados desde la fecha de
envio del esquema a Mosaic o desde la fecha de cancelaciéon del log de errores
(icono 3%).

Para poder leer el log de los errores es necesario estar conectados, al menos, en nivel 1.
La visualizacion del log de los errores cuenta con un nuevo comando Guardar.

La lista de errores detectados se guarda en un archivo en formato CSV.

]

Informe de Fallos Médul La version de
Micro B 00ulo | fimware instalado

M1s 5.0 65D (IMB BUSY/5) | 013697H
M1s 5.0 65D ([MB BUS)/4) | 0131F5H
M1s 50 65D ([MB BUSY/5) | 013697H
M1S 50 163D 00D759H

Informe de Fallos Modul La version de
Micro A 0aule | fimware instalado

M1S 5.0 65D 00088BH
M1s 5.0 65D ([MB BUS)/4) | 0131F5H
M1s 5.0 65D 00088BH
M1s 5.0 163D 00D759H

Cédigo de emor Direccién error Cédigo de emror Direccién error

N
NI

Salir Guardar | Fecha dltima cancelacién: 27/11/2023 M1S: Versién 5.0

Figura 168 - Tabla con Log de errores Mosaic
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ACCESORIOS Y RECAMBIOS

MODELO DESCRIPCION coDIGO
MOSAIC M1 MOSAIC main unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100000
MOSAIC M1S MOSAIC main unit (8 entradas / 4 OSSD dobles) 1100003
MOSAIC M1S COM MOSAIC main unit (8 entradas / 4 OSSD dobles / fieldbus) 1100006
MI802 MOSAIC I/0 expansion unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100010
MI804 MOSAIC I/0 expansion unit (8 entradas / 4 OSSD dobles) 1100011
MI8 MOSAIC input expansion unit (8 entradas) 1100020
Mi16 MOSAIC input expansion unit (16 entradas) 1100021
MI12T8 MOSAIC input expansion unit (12 entradas, 8 test output) 1100022
MO2 MOSAIC output expansion unit (2 OSSD dobles) 1100030
MO4 MOSAIC output expansion unit (4 OSSD dobles) 1100031
MO4L MOSAIC output expansion unit (4 OSSD individuales) 1100012
MO4LHCS8 MOSAIC output expansion unit (4 double OSSD, 8 test outputs) 1100032
MA2 MOSAIC analog input expansion unit (2 canales) 1100026
MA4 MOSAIC analog input expansion unit (4 canales) 1100025
MR2 MOSAIC safety relay unit (2 relés) 1100040
MR4 MOSAIC safety relay unit (4 relés) 1100041
MR8 MOSAIC safety relay unit (8 relés) 1100049
MOR4 MOSAIC unidad de expansion relé de seguridad (4 relés) 1100042
MOR4S8 MOSAIC unidad de expansion de relé de seguridad (4 relés, 8 tests de salida) 1100043
MOS8 MOSAIC output expansion unit (8 test outputs) 1100091
MOS16 MOSAIC output expansion unit (16 test outputs) 1100092
MBP MOSAIC PROFIBUS DP interface unit 1100050
MBD MOSAIC DeviceNet interface unit 1100051
MBC MOSAIC CANopen interface unit 1100052
MBEC MOSAIC ETHERCAT interface unit 1100053
MBEI MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 1100054
MBEP MOSAIC PROFINET interface unit 1100055
MBCCL MBCCL CC-Link interface unit 1100059
MBMR MOSAIC MODBUS RTU interface unit 1100082
MBEM MOSAIC MODBUS TCP interface unit 1100083
MCT2 MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (2 canales) 1100057
MCT1 MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (1 canal) 1100058
MCM MOSAIC memoria de configuracion externa 1100060
MSC MOSAIC conector para comunicacion de 5 polos 1100061
Csu MOSAIC cable USB para la conexiéon con el PC 1100062
CSuU-C MOSAIC cable USB type-C para la conexién con el PC 1100039
MVIT MOSAIC TTL expansion unit 1100070
MV1H MOSAIC HTL expansion unit 1100071
MV1S MOSAIC SIN/COS expansion unit 1100072
MV2T MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100073
MV2H MOSAIC HTL expansion unit (2 encoders) 1100074
MV2S MOSAIC SIN/COS expansion Unit (2 encoders) 1100076
MVO MOSAIC proximity expansion unit 1100077
MVI1TB MOSAIC TTL expansion unit 1100086
MV2TB MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100087
MBECOM MOSAIC multistack interface unit 1100133
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MODELO (CLAMP) DESCRIPCION CcODIGO
MOSAIC M1C MOSAIC main unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100002
MOSAIC M1SC MOSAIC main unit (8 entradas / 4 OSSD dobles) 1100004
MOSAIC M1SC COM MOSAIC main unit (8 entradas / 4 OSSD dobles / fieldbus) 1100007
MI802C MOSAIC I/0 expansion unit (8 entradas / 2 OSSD dobles) 1100110
MI804C MOSAIC I/0 expansion unit (8 entradas / 4 OSSD dobles) 1100111
MI8C MOSAIC input expansion unit (8 entradas) 1100120
MI16C MOSAIC input expansion unit (16 entradas) 1100121
MI12T8C MOSAIC input expansion unit (12 entradas, 8 test output) 1100122
MO2C MOSAIC output expansion unit (2 OSSD dobles) 1100130
MO4C MOSAIC output expansion unit (4 OSSD dobles) 1100131
MO4LC MOSAIC output expansion unit (4 OSSD individuales) 1100212
MO4LHCS8C MOSAIC output expansion unit (4 double OSSD, 8 test outputs) 1100132
MA2C MOSAIC analog input expansion unit (2 canales) 1100126
MA4C MOSAIC analog input expansion unit (4 canales) 1100125
MR2C MOSAIC safety relay unit (2 relés) 1100140
MR4C MOSAIC safety relay unit (4 relés) 1100141
MR8C MOSAIC safety relay unit (8 relés) 1100149
MOR4C MOSAIC unidad de expansion relé de seguridad (4 relés) 1100142
MOR4S8C MOSAIC unidad de expansion de relé de seguridad (4 relés, 8 tests de salida) 1100143
MOS8C MOSAIC output expansion unit (8 test outputs) 1100191
MOS16C MOSAIC output expansion unit (16 test outputs) 1100192
MBPC MOSAIC PROFIBUS DP interface unit 1100150
MBDC MOSAIC DeviceNet interface unit 1100151
MBCC MOSAIC CANopen interface unit 1100152
MBECC MOSAIC ETHERCAT interface unit 1100153
MBEIC MOSAIC ETHERNET/IP interface unit 1100154
MBEPC MOSAIC PROFINET interface unit 1100155
MBCCLC MBCCL CC-Link interface unit 1100159
MBMRC MOSAIC MODBUS RTU interface unit 1100182
MBEMC MOSAIC MODBUS TCP interface unit 1100183
MCT2C MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (2 canales) 1100157
MCTI1C MOSAIC BUS TRANSFER unidad interfaz (1 canal) 1100158
MVITC MOSAIC TTL expansion unit 1100170
MV1HC MOSAIC HTL expansion unit 1100171
MV1SC MOSAIC SIN/COS expansion unit 1100172
MV2TC MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100173
MV2HC MOSAIC HTL expansion unit (2 encoders) 1100174
MV2S MOSAIC SIN/COS expansion Unit (2 encoders) 1100176
MVOC MOSAIC proximity expansion unit 1100177
MVI1TBC MOSAIC TTL expansion unit 1100186
MV2TBC MOSAIC TTL expansion unit (2 encoders) 1100187
MBECOMC MOSAIC multistack interface unit 1100233
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GARANTIA

ReeR garantiza para cada sistema MOSAIC nuevo de fabrica, en condiciones de uso normal,
la ausencia de defectos de materiales y de fabricacién por un periodo de 12 (doce) meses.

En dicho periodo ReeR se compromete a eliminar posibles averias del producto, mediante
la reparacion o la sustitucion de las piezas defectuosas, a titulo completamente gratuito,
tanto por lo referido al material como a la mano de obra.

ReeR se reserva el derecho de efectuar, en vez de la reparacién, la sustitucion del equipo
completo que se demuestre defectuoso por otro igual o de iguales caracteristicas.

La validez de la garantia depende de las siguientes condiciones:

La indicacién de la averia debe llegar del usuario a ReeR en un plazo de doce meses a partir de la
fecha de entrega del producto.

El equipo y sus componentes deben encontrarse en las condiciones en las que fueron entregados
por ReeR.

La averia o defecto de funcionamiento no debe haber sido provocada directa o indirectamente por:
- un uso para fines no apropiados;

- falta de respeto de las normas de uso;

- descuido, impericia, mantenimiento incorrecto;

- reparaciones, modificaciones, adaptaciones no efectuadas por personal de ReeR,
alteraciones, etc.;

- accidentes o golpes (incluso debidos al transporte o a causas de fuerza mayor);

- otras causas independientes de ReeR.

La reparacion se llevara a cabo en los talleres ReeR, a los que el material debe ser entregado
o enviado. Los gastos de transporte y los riesgos por posibles dafios o pérdida del material
durante el envio estan a cargo del Cliente.

Todos los productos y los componentes reemplazados pasan a ser propiedad de ReeR.
ReeR no reconoce otras garantias ni derechos ademas de los antes expresamente descritos;
en ningun caso, pues, se podran presentar solicitudes de resarcimiento por dafos,

suspension de la actividad ni por otros factores o circunstancias de alguna forma
relacionados con la falta de funcionamiento del producto o de una de sus partes.

Visite la pdgina web www.reersafety.com para consultar la lista de distribuidores
autorizados de cada pais.

7 B respeto escrupuloso y completo de todas las normas, indicaciones y prohibiciones detalladas
en este documento es un requisito fundamental para el correcto funcionamiento del
dispositivo. Por lo tanto, ReeR s.p.a. declina cualquier responsabilidad por todo lo que derive
de la falta de respeto, incluso parcial, de dichas indicaciones.

Caracteristicas sujetas a modificacion sin aviso previo. e Prohibida la reproduccion total o parcial sin la
autorizacion de ReeR.

276 8540780 - 01/12/2023 - Rev.44



file://///reersrv11/archivio/Documentazione/Arc_Sorgenti_23/0153125/5_ES/1_COPIA_UFFICIALE/www.reersafety.com

MODULAR SAFETY INTEGRATED CONTROLLER MOSAIC REER

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

C€

Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity

AREER

Torino, 13/11/2023

REER SpA - via Carcano 32
10153 - Torino - Italy

dichiara che il controllore integrato MOSAIC costituisce un dispositivo di sicurezza realizzato in conformita alle seguenti Direttive Europee:
declares that the integrated controller MOSAIC is a safety device complying with the following European Directives:

"Direttiva Macchine"

2008/a2/xC "Machine Directive"
2014/30/EU ”D|rett|va Comp‘atlblllta Elfet‘trom?gneFlc?'
Electromagnetic Compatibility Directive
"Direttiva Bassa Tensione"
2014/35/EU
/35/ "Low Voltage Directive"
"Limitazioni sull'uso di sostanze pericolose nelle Apparecchiature Elettriche ed Elettroniche"
2011/65/EU P PP

"Restriction of the use of certain hazardous substances in Electrical and Electronic Equipment”

ed ¢ conforme alle seguenti norme:
and complies with the following standards:

EN 61131-2 Controllori programmabili - Parte 2: Specifiche e prove delle apparecchiature.

(2007) Programmable controllers - Part 2. Equipment requirements and tests.

EN I1SO 13849-1 Sicurezza del macchinario: Parti dei sistemi di comando legate alla sicurezza. Parte 1: Principi generali per la progettazione.

(2015) Safety of machinery:- Safety-related parts of control systems - Part 1: General principles for design.
EN IEC 61496-1 Sicurezza del macchinario: Dispositivi Elettrosensibili di protezione, Parte 1: Requisiti generali e tests.
(2020) Safety of machinery : Electro sensitive protective equipment, Part 1: General requirements and tests.
EN 61508-1 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti generali.
(2010) Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: General requirements.
Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza:
EN 61508-2 Requisiti per impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza.
(2010) Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety related systems:
Requirements for electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems.
EN 61508-3 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/elettronici/programmabili legati alla sicurezza: Requisiti Software.
(2010) Functional safety of electrical/electronic programmable electronic safety related systems: Software requirements.
Sicurezza del macchinario. Sicurezza funzionale dei sistemi di comando e controllo elettrici, elettronici e programmabili correlati alla
1EC 62061 sicurezza.
(2021)

Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and programmable electronic control systems.

Regole di sicurezza per la costruzione e I'installazione di Ascensori. Ascensori per il trasporto di persone e cose. Parte 20: Ascensori per

EN 81-20 persone e cose accompagnate da persone.
(2020)

Safety rules for the construction and installation of lifts. Lifts for the transport of persons and goods. Passenger and goods passenger lifts.

Regole di sicurezza per la costruzione e I'installazione di Ascensori. Verifiche e prove. Parte 50: Regole di progettazione, calcoli, verifiche e
EN 81-50 prove dei componenti degli ascensori.

(2020) Safety rules for the construction and installation of lifts. Examinations and tests.
Design rules, calculations, examinations and tests of lift components

raggiungendo il livello di sicurezza pari a: SIL 3 /SILCL 3/ PL ¢/ Cat. 4/ Tipo 4 (v. standard corrispondenti)
reaching a safety level corresponding to: SIL 3/SILCL 3/ PL e/ Cat. 4/ Type 4 (see related standards)

ed ¢ identico all'esemplare esaminato ed approvato con esame di tipo CE da:
and is identical to the specimen examined and approved with a CE - type approval by:

TUV SUD Product Service GmbH — Zertifizierstelle — Ridlerstrafie 65 — 80339 — Miinchen — Germany
N.B. number: 0123 — Certificate No. Z10 024820 0077 Rev. 01

Carlo Pautasso Simone Scaravelli
Direttore Tecnico Amministratore Delegato
Technical Director Managing Director

I L Lt
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DECLARACION DE CONFORMIDAD UKCA

ReeR declara que el moédulo programable de seguridad MOSAIC cumple con la
siguiente legislacion del Reino Unido:

e S.1.2008 No
e S.I.2016 No
e S.I.2016 No
e S.1.2012 No

. 1597 -
. 1101 -
. 1091 -
. 3032 -

Reglamento sobre el suministro de maquinaria (Seguridad)
Regulaciones de Equipo Eléctrico (Seguridad)

Reglamento de Compatibilidad Electromagnética

Reglamento sobre restricciones a la utilizacién de determinadas

sustancias peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos

=P Consulte el enlace https://www.reersafety.com/certifications/ para descargar la declaracion de

conformidad completa de la UKCA.
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Via Carcano, 32
10153 Torino, Italy
T +39 011 248 2215
F +39 011 859 867
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