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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Paristwu prawidtowq obstuge, bezpieczne
uzytkowanie i petne wykorzystanie mozliwosci przyrzqdu.
Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie
i zrozumienie niniejszej instrukcji.
W przypadku dodatkowych pytar prosimy o kontakt z doradcq technicznym.
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Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukgji i oprogramowaniu urzadzenia
bez pogorszenia parametréw technicznych (niektére funkcje moga by¢ niedostepne w starszych wersjach).
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA A

B przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy dokfadnie przeczytac niniejsza instrukcje

B w celu unikniecia porazenia pradem elektrycznym badz uszkodzenia urzadzenia montaz mechaniczny
oraz elektryczny nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu personelowi

B przed wiaczeniem zasilania nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaly podtaczone prawidtowo

B przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przytaczen przewoddéw nalezy wylaczy¢ napiecia
doprowadzone do urzadzenia

B zapewnic¢ wiasciwe warunki pracy, zgodne z danymi technicznymi urzadzenia (napiecie zasilania,
wilgotnos$¢, temperatura, rozdziat 5)

2. ZALECENIA MONTAZOWE A

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wiekszos¢ zaburzen, ktére
moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie zaktécen zaleca sie
stosowanie nastepujacych srodkédw zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy przyrzadu:
B nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii co urzadzenia wysokiej mocy bez odpowiednich filtréw sieciowych
B stosowac ekranowanie przewodoéw zasilajacych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie ekranu powinno by¢ jednopunktowe, wykonane jak najblizej przyrzadu
B unikac prowadzenia przewodéw pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do
przewoddw energetycznych i zasilajgcych
B wskazane jest skrecanie parami przewoddw sygnatowych
B dla czujnikdéw oporowych w potaczeniu 3-przewodowym stosowac jednakowe przewody
B unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikéw elektromagnetycznych, obciazen wysokiej mocy,
obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zakiécenia impulsowe
B uziemiac lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe

3. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZETWORNIKA

B [iniowe przetwarzanie mierzonej temperatury lub innej wielkosci fizycznej przetworzonej na sygnat cyfrowy
B wysoka doktadnos¢, stabilno$¢ diugoterminowa i odpornos¢ na zaktdcenia
uniwersalne wejscie :
- termorezystancyjne ...... Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000
- termoparowe J,K,S,B,R T,EN
- analogowe 0/4+20mA, 0+10V, 0+60mV, rezystancyjne 0+25000hm
cyfrowy interfejs szeregowy (RS232 lub RS485, protokét MODBUS-RTU)
potréjna separacja galwaniczna (wejscie / wyjscie / zasilanie)
waska obudowa do montazu na listwie TS35 (szyna DIN)
zakres przetwarzania, typ wejscia i inne parametry konfigurowane za pomoca:
- programu z serii ARSOFT-WZ i programatora AR956
- aplikacji uzytkownika
- autonomicznego programatora AR950
B programowalny alarm przekroczenia zakresu przetwarzania lub wartosci zadanej z histereza (typu
wiacz-wytacz, wyjscie OC)
B sygnalizacja LED przekroczenia zakresu przetwarzania, btedu czujnika lub stanu wyjscia
alarmowego (typu wiacz-wytacz)
B wysoka doktadnosc¢ i odpornosé na zaktdcenia
B dostepne oprogramowanie serii ARSOFT-WZ umozliwiajgce wizualizacje i rejestracje pomiarow




UWAGA: A

- przed rozpoczeciem pracy z urzagdzeniem nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcja obstugi
i wykonac poprawnie instalacje elektryczna, mechaniczna oraz konfiguracje parametrow.

- w przypadku konfiguracji parametrow przetwornika za pomoca programatora AR956, parametry
transmisji, ktére nalezy ustawi¢ w opcjach programu ARSOFT-CFG, przy pierwszym podiaczeniu

(fabryczne) sg nastepujace:

- numer portu COM: nadany przez system Windows po zainstalowaniu sterownika AR956, dostepny w
»Menadzerze Urzadzen” w grupie ,Porty (COM i LPT)", patrz, Szybki start programator AR956"

- predkos¢ transmisji: 2400 bit/s
-adres MODBUS =1

Szczegotowy opis parametrow konfiguracyjnych przetwornika dostepny jest w rozdziale 9.

4. ZAWARTOSC ZESTAWU

B przetwornik z kompletem zlacz
B instrukcja obstugi
B karta gwarancyjna

5. DANE TECHNICZNE

1 uniwersalne wejscie programowalne

zakres pomiarowy

-Pt100 (RTD, 3- lub 2-przewodowe) -200 = 850 °C
-Ni100 (RTD, 3- lub 2-przewodowe) 50 + 170 °C
- Pt500 (RTD, 3- lub 2-przewodowe) -200 = 850 °C
- Pt1000 (RTD, 3- lub 2-przewodowe) -200 = 850 °C
- termopara J (Fe-CuNi) 40 + 800 °C
- termopara K (NiCr-NiAl) 40 <+ 1200 °C
- termopara S (PtRh 10-Pt) 40 + 1600 °C
- termopara B (PtRh30PtRh6) 300 + 1800 °C
- termopara R (PtRh13-Pt) 40 <+ 1600 °C
- termopara T (Cu-CuNi) 25 + 350 °C
- termopara E (NiCr-CuNi) 25 + 740 °C
- termopara N (NiCrSi-NiSi) -35 + 1300 °C
-pradowe (Rwe=110Q) 0/4 + 20 mA
- napieciowe (Rwe = 100 kQ) 0 + 10 \Y
- napieciowe (Rwe >5M Q) + 60 mV
- rezystancyjne (3- lub 2-przewodowe) + 2500 Q

Dopuszczalna rezystancja doprowadzeni (RTD, Q)

R4 <30 Q (dla kazdej linii)

Prad wejscia rezystancyjnego (RTD, Q)

180 + 250 pA

Wyjscie cyfrowe

RS485 lub RS232

Protokot transmisji

MODBUS-RTU, SLAVE

Format zapisu znaku

8N1 (8 bitdw, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci)

Predkos¢ transmisji (bit/s)

600, 1200, 2400, 4800, 9600 14400, 19200, 38400




Sygnalizacja trwania transmisji

Czerwona dioda LED (Rx/Tx)

Wyjscie alarmowe

12V, dwustanowe typu OC (otwarty kolektor,
tranzystor NPN),rezystancja ograniczajaca prad 440 Q

Btedy przetwarzania (w temperaturze otoczenia 25°C):

- podstawowy

-dlaRTD, mA,V, mV, Q

0,1 % zakresu pomiarowego +1 cyfra

- dla termopar

0,2 % zakresu pomiarowego +1 cyfra

- dodatkowy dla termopar

<2 °C (temperatura zimnych korncéw)

- dodatkowy od zmian temperatury otoczenia

< 0,01 % zakresu wejscia /°C

Rozdzielczos¢ mierzonej temperatury

programowalna, 0,1 °Club 1°C

Rozdzielczos¢ wejs¢ analogowych

-1999 + 9999,
programowalna parametrami 3: (P , 4 (A

Czas odpowiedzi (10 + 90%)

135 + 1500 ms (programowalny parametrem 1: I,
fabrycznie 270 ms

Zasilanie (Uzas)

24 Vac/dc (18+50 Vdc, 14+35 Vac)

Pobé6r mocy < 500mW

Zakres temperatur pracy 0+65°C

Zakres wilgotnosci wzglednej 0 + 90 % (bez kondensacji)
Stopien ochrony IP20

Pozycja pracy dowolna

Masa ~709g

Separacja (we/wy/zas)

1,5 kV, 50 Hz, 1 min

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornos¢: wg normy PN-EN 61000-6-2:2002(U)

emisyjnos¢: wg normy PN-EN 61000-6-4:2002(V)

Parametry transmisji dla programatora AR956

Fabrycznie: 2400 bit/s, adres MODBUS = 1
(parametr 12: GEETE-H i 13: =1 patrz rozdziat 9)

UWAGA : A

Pomiary wykonywane przez przetwornik podczas zasilania z programatora AR956 nie sa miarodajne.
Programator AR956 stuzy tylko do zasilania przetwornika podczas konfiguracji parametréw programem
ARSoft-CFG. W czasie normalnej pracy przetwornik powinien by¢ zasilany w sposéb standardowy.

6. WYMIARY OBUDOWY | DANE MONTAZOWE

Typ obudowy do montazu na szyne
Materiat poliweglan, ABS UL94V-0
Wymiary obudowy 79x101x17,5mm
Mocowanie na szynie DIN 35mm

Przekroje przewodow

2,5mm? (zasilanie, wyjscia),
1,5mm? (wejscia)

17,5
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7. OPIS LISTEW ZACISKOWYCH | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Tabela 7. Numeracja i opis listew zaciskowych.

Zaciski | Opis
123 wejscie Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000, rezystancyjne,
(2- i 3-przewodowe RTD)
wejscie termoparowe TC (J, K, S, B, R, T, E, N) oraz
2-3 L
napieciowe 0+-60mV
3-5 wejscie pradowe 0/4+-20mA
4-5 wejscie napieciowe 0+10V
6-7 wejscie zasilajgce 24Vac/dc
8-9-10 | wyjécie RS232C lub RS485
11-12 wyjscie alarmowe (typu wlacz-wytacz)

Uzas - napiecie zasilania
OC - wyjscie typu otwarty kolektor, tranzystor NPN
JP1 - zwora terminujaca linie interfejsu RS485 rezystorem 120 Q
(terminacja wtaczona gdy JP1 zwarte)

TC, mV
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8. ROZMIESZCZENIE | OPIS ELEMENTOW PANELU CZOtOWEGO
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Tabela 8. Opis elementéw panelu czotowego.

Symbol | Opis
gniazdo programujace (nie uzywac w trakcie trwania
PR transmisji pochodzacej od urzadzen dotaczonych do
linii RS232C lub RS485 przetwornika AR594)
A sygnalizacja LED przekroczenia zakresu przetwarzania,
btedu czujnika lub stanu wyjscia alarmowego OC
Rx/Tx sygnalizacja LED obecnosci transmisji szeregowej

UWAGA: A

Podtaczenie do gniazda PR urzadzen innych niz programator AR950 lub AR956 grozi zniszczeniem
podtaczanego sprzetu oraz przetwornika AR594.




9. USTAWIANIE PARAMETROW KONFIGURACYJNYCH

Wszystkie parametry konfiguracyjne urzadzenia zawarte sg w nieulotnej (trwatej) pamieci wewnetrzne;j.

Przy pierwszym wigczeniu urzadzenia moze pojawic sie btad zwigzany z brakiem czujnika lub dotagczonym innym
niz zaprogramowany fabrycznie. W takiej sytuacji nalezy dofaczy¢ wiasciwy czujnik badz sygnat analogowy

lub wykona¢ konfiguracje parametréw.

Dostepne sa dwa sposoby konfiguracji parametréw:

1. Poprzez interfejs RS232C, RS485 lub PRG (programator AR956) i program komputerowy ARSOFT-CFG :
- podtaczy¢ urzadzenie do portu komputera, uruchomic i skonfigurowac aplikacje ARSOFT-CFG
- po nawigzaniu pofaczenia w oknie programu wyswietlana jest biezaca warto$¢ mierzona
- ustawianie i podglad parametréw urzadzenia dostepne jest w oknie konfiguracji parametréw
- nowe wartosci parametréw musza by¢ zatwierdzone przyciskiem Zatwierdz zmiany
- biezaca konfiguracje mozna zapisac do pliku lub ustawi¢ wartosciami odczytanymi z pliku

UWAGA: A

- przed odtaczeniem urzadzenia od komputera nalezy uzy¢ przycisku Odtqcz urzqdzenie (ARSOFT-CFG)
- w przypadku braku odpowiedzi:
- sprawdzi¢ w Opcjach programu konfiguracje portu oraz Adres MODBUS urzqdzenia
- upewnic sie czy sterowniki portu szeregowego w komputerze zostaty poprawnie zainstalowane dla
konwertera RS485 lub programatora AR956
- odtaczy¢ na kilka sekund i ponownie podtaczy¢ konwerter RS485 lub programator AR956
- wykonac restart komputera
- w przypadku uzycia programatora AR955 zamiast AR956, nalezy podtaczy¢ napiecie zasilania do
przetwornika

2. Za pomocg autonomicznego programatora AR950:

- podtaczy¢ napiecie zasilania do przetwornika,

- potaczy¢ kablem znajdujacym sie w zestawie programator AR950 z urzadzeniem konfigurowanym
(przetwornikiem z serii AR5xx),

- podtaczenie programatora moze odbywac sie zaréwno przed wiaczeniem zasilania jak i w trakcie pracy
urzadzenia,

- wejs¢ w tryb programowania parametréow konfiguracyjnych poprzez nacisniecie (na ok 2s) przycisku
CONF do czasu pojawienia sie na wyswietlaczu chwilowego komunikatu ¥, nastepnie wyswietlana
jest mnemoniczna nazwa pierwszego parametru (ER),

- przycisk A powoduje przejscie do nastepnego parametru, a v cofniecie do poprzedniego (Il <>
4 &>...), lista parametréw konfiguracyjnych opisana jest w instrukcji obstugi
konfigurowanego urzadzenia,

- w celu zmiany lub podgladu wartosci biezacego parametru wcisna¢ przycisk SET (edycja parametru),

- przycisk AV powoduje zmiane wartosci aktualnego parametru,

- ponowne wcisniecie SET powoduje zapis edytowanej wartosci i powrét do wyswietlania nazwy
parametru (np. @A),

- w trybie edycji parametru krétkie wcisniecie przycisku ESC powoduje anulowanie zmian i powré6t do
trybu wyswietlania nazwy parametru,

- wyjscie z trybu programowania parametréw konfiguracyjnych nastepuje poprzez dtugie (ok.1s)
wcisniecie przycisku ESC lub samoczynnie po ok. 2 min,

- w trybie normalnym wyswietlana jest warto$¢ mierzona.

Szczegdtowe informacje znajduja sie w instrukgji obstugi programatora AR950.



W przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z rzeczywistg wartoscia sygnatu wejsciowego mozliwe jest

dostrojenie zera i czutoéci do danego czujnika: parametry 10: B8 (zero) i 11: HxH (czuto$c).

W celu przywrécenia ustawien fabrycznych nalezy uzy¢ pliku z domysing konfiguracja w programie ARSOFT-CFG.

UWAGA: A

Fabryczne parametry transmisji dla programatora AR956 w programie ARSOFT-CFG: 2400 bit/s, adres MODBUS = 1

Tabela 9. Zbiorcza lista parametréw konfiguracyjnych

alarmu przekroczenia zakresu

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis Ufsitrarxnm:)ijvr;ia
O:E B | czujnik termorezystancyjny (RTD) Pt100 (-200 + 850°C)

czujnik termorezystancyjny (RTD) Ni100 (-50 + 170°C)

czujnik termorezystancyjny (RTD) Pt500 (-200 + 850°C)

czujnik termorezystancyjny (RTD) Pt1000 (-200 + 850°C)

czujnik termoelektryczny (termopara) typu J (-40 -+ 800°C)

czujnik termoelektryczny (termopara) typu K (-40 + 1200°C)

czujnik termoelektryczny (termopara) typu S (-40 + 1600°C)
oG 7: czujnik termoelektryczny (termopara) typu B (300+ 1800°C)
rodzaj wejscia pomiarowego 8: s czujnik termoelektryczny (termopara) typu R (-40 + 1600°C) PE 00

czujnik termoelektryczny (termopara) typu T (-25 + 350°C)

czujnik termoelektryczny (termopara) typu E (-25 + 740°C)

czujnik termoelektryczny (termopara) typu N (-35+ 1300°C)

sygnat pradowy 4 + 20 mA

sygnat pradowy 0 + 20 mA

sygnat napieciowy 0 + 10V

sygnat napieciowy 0 + 60 mV

H-E5 sygnat rezystancyjny 0 + 2500 Q
1: [ filtracja (3) B filtracja cyfrowa pomiaréw (czas odpowiedzi)
2:EPR pozycja m brak kropki lub rozdzielczo$¢ 1°C dla temperatury
kropki/rozdzielczo$c (2) [ lub rozdzielczo$¢ 0.1°C dla temperatury (0.1°0)
3\; Vp\)/gjc(z%tek skali . xz?;czizr\:\i:jdla 0/4mA, 0V, 0Q na wejsciu - poczatek skali i
?1 ,gt,,c' koniec skali wejiciowej . \S/\:(saliiajvaer;iéedciIViEZjOmA, 10V, 60mV, 2500Q2 na wejsciu - koniec il
o: 47 alarm przekroczenia zakresu
2:Ela bezposrednia (chtodzenie)

3; vovgrtoﬁc' alarmowa w zakresie pomiarowym danego typu wejscia ] °C
7.0 histereza wyjécia OC -EEEE] °C lub B-EEEE] jednostek (1) [ °C
8. ¥ poczatek skali dla w zakresie pomiarowym danego wejicia °C




9. koniec skali dla alarmu
przekroczenia zakresu

w zakresie pomiarowym danego wejscia

. przesuniecie zera dla pomiaréw: <+ [ °C -
10: A kalibracja zera _ R ]
e ) lub KB - MR jednostek (1)
11: il wzmocnienie [ % | kalibracja nachylenia (czuto$¢ ) dla pomiaréw [ o
12: @EFH adres MODBUS - 2N K
przyrzadu -

13: M predkos¢ transmisji [bps] | B=600, B=1200, B=2400, E=4800, B=9600, B=14400, B=19200, E=38400, =2400

Uwagi: (1) - dotyczy wejs¢ analogowych (mA,V, mV, Q),
(2) - dotyczy jedynie wyswietlania danych w podtaczonym programatorze (AR950, AR956),
(3) - dla [@M3-H czas odpowiedzi wynosi ok 0,135s, dla E=HH ok. 1,5s. Wyzszy stopien filtracji
oznacza bardziej wygtadzong warto$¢ pomiaru i dtuzszy czas odpowiedzi, zalecany
dla pomiaréw o turbulentnym charakterze (np. temperatura wody w kotle).

10. KONFIGURACJA WYJSCIAALARMOWEGO

Rodzaj charakterystyki alarmowej dla wyjécia OC ustala parametr 5: Pl (patrz rozdziat 9, Tabela 9).

Dla zatgczenie wyjscia OC nastepuje po przekroczeniu przez warto$¢ mierzong zakresu
zdefiniowanego parametrami 8: [T i 9: Xl W trybie tym stan alarmowy sygnalizowany jest dodatkowo
miganiem diody $wiecacej A na panelu czotowym.

Gdy parametr ENl réwna si¢ ¥ lub EIfE zastosowanie maja parametry 6: oraz 7: i, stan wyjscia
sygnalizowany jest diodg A (Swieci gdy wyjscie jest zataczone).

Zasade dziatania wyjscia OC w poszczeg6lnych trybach pracy przedstawiaja ponizsze rysunki.

i -, .- =-E- . .
a) alarm przekroczenia zakresu : EFEE=0: c) charakterystyka bezposrednia : ENEEI=2:
wyjscie OC wyjscie OC Histereza
zalgczone — zataczone |-~ - f
Y | F §
wylaczone wylgczone |
wartos$¢ mierzona wartosé zadana  Wartosé mierzona

b) charakterystyka odwrotna : ENTl=1:

wyjscie OC Histereza
-+ >
zalaczone T
A | A 4
wylgczone |

wartosé zadana ~ warto$¢ mierzona

11. SYGNALIZACJA BLEDOW POMIAROWYCH

Przetwornik wykrywa nastepujace btedy pomiarowe :

- przekroczenie zakresu przetwarzania od dotu lub od géry (patrz rozdziat 10, rysunek a)

- podigczony czujnik lub sygnat wejsciowy inny niz ustawiony w parametrach konfiguracji,
- uszkodzenie obwodu czujnika

Sposoby sygnalizacji btedéw pomiarowych :
- miganie diody $wiecacej A (gdy parametr 5: FN=0: 34 )

- warto$¢ pomiaru réwna -19999 lub 19999 (patrz rozdziat 14, tabela 14.6, adres rejestru = 0)
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12. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS485 (wg EIA RS-485).

Specyfikacja montazowa dla interfejsu RS485 jest nastepujaca:
- maksymalna dtugos¢ przewodu - 1 km (przestrzegac zalecern montazowych, rozdziat 2)
- maksymalna ilos¢ urzadzen w linii RS485: 30, dla powigkszenia ilosci nalezy stosowac¢ wzmacniacze RS485/RS485.
- rezystory terminacyjne i polaryzujace gdy MASTER jest na poczatku linii (Rys.12) :
- na poczatku linii - 2 x 820Q do masy i +5V MASTERA oraz 150Q miedzy liniami,
- na koncu linii - 150Q pomiedzy liniami (lub zwora JP1 zwarta, patrz rozdziat 7).
- rezystory terminacyjne i polaryzujace gdy MASTER jest w $rodku linii :
- przy konwerterze -2 x 8200, do masy i +5V konwertera,
- na obu koncach linii - po 150Q miedzy liniami (lub zwory JP1 zwarte, patrz rozdziat 7).
Urzadzenia réznych producentéw tworzace sie¢ RS485 (np. konwertery RS485/USB) moga mie¢ wbudowane
rezystory polaryzujace oraz terminujace i wtedy nie ma koniecznosci stosowania zewnetrznych elementéw.

+Ro485—e120 o o RS
MASTER -RS485 =2 1> -RS SLAVE 1
(urzadzenie 2 x 820Q " (AR594)
nadrzedne) GND 1, | GND
+5V :|
1500 ¥
[—'RS sLaven
o (AR594)
Rys.12. Schemat pogladowy sieci RS485
13. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS232C (wg EIA RS-232C)
KOMIEETER TXD—— - — = ~ _ -~ T T T TxD_RS232
STEROWNIK RD—— - - - - S - - -- ——RxD RS232 AR594
zRS232C GND—— - - - - - - - -—-- - — GND

Dhugos¢ kabla maksimum - 10 m.
Maksymalna ilos¢ podtgczonych do komputera urzadzen: 1.

14. PROTOKOt TRANSMISJI SZEREGOWEJ MODBUS-RTU

Format znaku
Dostepne funkcje

: 8 bitdw, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci
:READ - 3 lub 4, WRITE - 6, minimalny okres powtarzania zapytania: 135ms

Tabela 14.1. Format ramki zadania dla funkcji READ (dtugosc ramki - 8 Bajtow):

adres funkcja adres rejestru do odczytu: | ilo$¢ rejestrow do odczytu: suma kontrolna CRC
urzadzenia | 0x04 0+ 19 (0x0013) 1+ 20 (0x0014)
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 14.1. (odczyt warto$ci mierzonej, parametr 12: GEEI-H): 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA

Tabela 14.2. Format ramki zadania dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

adres . funkcja adres rejestru do zapisu: | wartos¢ rejestru do zapisu suma kontrolna CRC
urzadzenia | 0x06
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)
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Przyktad 14.2. Zapis rejestru o adresie 10 (OxA) wartoscig 0: 0x01 - 0x06 - 0xO00A - 0x0000 - 0xA9C8

Tabela 14.3. Format ramki odpowiedzi dla funkcji READ (minimalna dtugosc¢ ramki - 7 Bajtow):

adres funkcja ilos¢ bajtow w polu dane, o
urzadzenia | Ox04 (maks. 20%2=40 bajty) pole danych - warto$¢ rejestru | suma kontrolna CRC
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 14.3. Ramka odpowiedzi dla wartosc rejestru réwnej 0: 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930

Tabela 14.4. Format ramki odpowiedzi dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

‘ kopia ramki zadania dla funkcji WRITE (Tabela 14.2)

Tabela 14.5. Odpowiedz szczegélna (btedy: pole funkcja = 0x84 lub 0x83 gdy byta funkcja READ oraz 0x86 gdy
byta funkcja WRITE, High Byte w polu danych = 0):

Kod btedu (HB-LB w polu danych) Opis btedu
0x0001 nieistniejacy adres rejestru
0x0002 btedna wartos$¢ parametru do zapisu
0x0003 niewtasciwy numer funkgji

Przyktad 14.5. Ramka btedu dla nieistniejgcego adresu rejestru do odczytu:
0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001 -0x5130

Tabela 14.6. Mapa rejestrow dla protokotu MODBUS-RTU

Adres rejestru Wartosc Opis rejestru oraz typ dostepu

HEX (DEC) (HEX lub DEC) (R-rejestr tylko do odczytu, R/W-do odczytu i zapisu)
0x00 (0) -19999 +19999 | wartos¢ pomiaru R
0x01 (1) oraz 0xC8 (200) 5940 identyfikator typu urzadzenia (AR594) R
0x02 + 0x05 (2 +5) - zarezerwowane (nie uzywac)

. =
0x06 = 0x13 (6 = 19) Odczyt/;apls parametru (....) . RIW
Adres rejestru = numer parametru z Tabeli 9 (rozdziat 9) + 6

15. PODLACZANIE DO KOMPUTERA I DOSTEPNE OPROGRAMOWANIE

Podtaczenie przetwornika do komputera moze by¢ przydatne (lub konieczne) w celu konfiguracji parametrow,
umozliwiajacej rowniez kopiowanie ustawien na inne przetworniki tego samego typu.

Przetworniki standardowo wyposazone sg w port PR umozliwiajacy potaczenie z komputerem za pomoca programatora
AR956. Nalezy zwrdci¢ uwage na konfiguracje parametréw transmisji w opcjach programu ARSOFT-CFG.

Przy pierwszym uruchomieniu (firmowe) parametry transmisji powinny przyjac nastepujace wartosci:

Predkos$¢ = 2400 bit/s, adres MODBUS = 1.

Dostepne sa nastepujace aplikacje (na ptycie CD w zestawie z programatorem AR956 lub do pobrania ze strony
internetowej www.apar.pl w dziale ,Pobierz”, dla systemoéw operacyjnych Windows Vista/7/8/10):

Nazwa Opis programu

- wyswietlanie aktualnych danych pomiarowych z podtaczonego urzadzenia

- konfiguracja rodzaju wejscia pomiarowego, zakresu wskazan, opcji alarméw, wyswietlania, itp.

- tworzenie na dysku pliku z rozszerzeniem ,cfg” zawierajacego aktualng konfiguracje
parametréw w celu ponownego wykorzystania (powielanie konfiguracji)

- program wymaga komunikacji z urzadzeniem poprzez port PR (AR956 lub AR955)

ARSOFT-CFG
(bezptatny)

Szczegotowe opisy w/w aplikacji znajduja sie w folderach instalacyjnych.
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UWAGA: A

Przed nawigzaniem potaczenia nalezy upewnic sie, ze adres MODBUS oraz predko$¢ transmisji w opcjach
programu ARSOFT sg jednakowe z ustawieniami urzadzenia. Ponadto w opcjach programu ARSOFT ustawié numer
uzywanego portu szeregowego COM (dla programatora AR956 lub AR955 jest to numer nadany przez system
operacyjny w trakcie instalacji sterownikéw).

16. NOTATKI WLASNE
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