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Gracias por elegir nuestros productos.

Este manual le ayudard en un correcto y sequro manejo y aprovechar al mdximo las

posibilidades del instrumento.

Antes de la instalacién y puesta en marcha por favor lea atentamente y con entendimiento este

manual.

En caso de preguntas adicionales, por favor péngase en contacto con el asesor técnico.
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1. NORMAS DE SEGURIDAD AN

B antes de utilizar la unidad se debe leer este manual
B con el fin de evitar una descarga eléctrica o daios en la unidad el montaje mecénico se debe realizar
por un personal cualificado

B antes de conectar la alimentacion asegurese que todos los cables estan conectados correctamente

B antes de hacer cualquier modificaciéon en el cableado de las conexiones, desconecte la alimentacion
de la unidad

B asegurar las adecuadas condiciones de trabajo, de acuerdo a las especificaciones técnicas de la unidad
(fuente de alimentacién, humedad, temperatura, capitulo 5)

2. RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION A

El instrumento ha sido disefado para proporcionar un nivel adecuado de resistencia a la mayoria de
perturbaciones que pueden producirse en entornos industriales. En ambientes con nivel de interferencia
desconocida se recomienda utilizar las siguientes medidas para evitar una posible perturbacién del instrumento:
B no suministrar el dispositivo con la misma linea que los dispositivos de alta potencia sin los filtros de red
adecuados
B utilizar cables apantallados de alimentacién, sensores y sefializacién donde
la puesta a tierra debe ser de un punto, y lo mas cerca del dispositivo
B evitar la puesta de cables (senal) en las inmediaciones y paralelamente a
cableado de energia y suministro
B se recomienda la hilatura par de cables de sefal
para sensores de resistencia acoplados de 3 hilos utilizar los mismos cables
B evitar la proximidad de dispositivos inaldmbricos, medidores electromagnéticos, cargas de alta potencia,
cargas de fase o de grupo de control de potencia y otros equipos que generen una alta interferencia de
impulso

B puesta a tierra o restablecer los rieles metalicos, sobre los que estan montados los dispositivos de
listones
Antes de empezar el trabajo con el dispositivo, se debe retirar la ldmina de proteccion de la pantalla LED

3. CARACTERISTICAS GENERALESDE LOS MEDIDORES

B regulacién y control de la temperatura y otra cantidades fisicas (humedad, presién nivel, velocidad, etc.)
convertida en una sefal eléctrica estandar (0/4+20mA, 0+-10V, 0+60mV, 0+2,5kQ)
B 1 entrada de medida universal (detector de temperatura resistiva, termopares, analégicas) con memoria
minima y méaximo valor medido y con funcién de visualizado remoto de los datos ( a través del protocolo
MODBUS-RTU,
excepto AR500)
B programado de entrada digital (excepto AR500) para cambios en el modo de trabajo del medidor: modo
manual /automatico
para la entrada analdgica, bloqueo del teclado, parar las indicaciones en la pantalla (funcién HOLD)
B salida analdgica (excepto AR500) 0/4+20mA o 0/2+10V (retransmision, alarma/control , manual)
modo manual para la salida analégica (abierta bucle de regulacién), permite preguntar por los valores
de senal de salida en el rango 0 + 100% (excepto AR500)
lectura digital LED con color programado (s6lo AR517) y brillo de pantalla
sefalizacién de los estados de alarma con cambio de color en la pantalla (s6lo AR517)
fuente de alimentacién integrada 24Vdc para alimentar los transductores (excepto AR500)
interfaz de serie RS485 (aislada galvanicamente, protocolo MODBUS-RTU, excepto AR500)
B compensacién de la resistencia en linea para los sensores resistivos y de temperaturas de los extremos frios de
termopar



B tipo de entrada programable, rango de indicaciones (para entradas analégicas), opciones de control, alarmas,
de comunicacién, acceso y otros parametros de configuracién
B acceso a los parametros de configuracion protegidos con contrasefa
B maneras de configuraciéon de parametros:

- con el teclado situado en el panel frontal

- através de RS485 o el programador AR955 y el programa gratuito ARSOFT-WZ1 (Windows 2000/XP/Vista/7)
B el software y el programador AR955 permiten la vista previa del valor medido y un rapido configurado

de parametros individuales o parametros previamente guardados en su ordenador con el fin

de re-uso, por ejemplo en los otros controladores del mismo tipo (duplicado de configuracién)

B carcasa panel (IP65 desde la parte frontal AR517, IP54 - AR500, AR503, AR518)
B opcionalmente para seleccionar (en el pedido): fuente de alimentacion 24Vac/dc, salida analégica 0/2+10V y el
interfaz RS485 (excepto AR500)
B alta precision, estabilidad y resistencia a las interferencias
B accesorios disponibles:
- programador AR955
- convertidor RS485/USB

ATENCION: A

Antes empezar a trabajar con el controlador se debe de leer este manual de instrucciones y realizar la
correcta instalacion eléctrica, mecanica y la configuracion de los parametros.

4. CONTENIDO DEL KIT

B medidor con el soporte de montaje en la ventana del panel
B manual de usuario
B tarjeta de garantia

5. ESPECIFICACIONES TECNICAS

1 entrada universal (ajuste con parametro O: [Ild) Rango de medicién
-Pt100 (RTD, 3- 0 2-cables) -200 + 850 °C
-Ni100 (RTD, 3- 0 2-cables) 50 + 170 °C
-Pt500 (RTD, 3- 0 2- cables) -200 + 620 °C
- Pt1000 (RTD, 3- 0 2- cables) -200 + 520 °C
- termopar J (Fe-CuNi) -40 <+ 800 °C

- termopar K (NiCr-NiAl) 40 <+ 1200 °C
- termopar S (PtRh 10-Pt) -40 + 1600 °C
- termopar B (PtRh30PtRh6) 300 + 1800 °C
- termopar R (PtRh13-Pt) 40 <+ 1600 °C
- termopar T (Cu-CuNi) -25  + 350 °C
- termopar E (NiCr-CuNi) -25  + 820 °C
- termopar N (NiCrSi-NiSi) -35  + 1300 °C
-corriente  (Rwe=50Q) 0/4 + 20 mA
- tension (Rwe =110 kQ) 0 + 10 \
-tension (Rwe > 2 M Q) 0 + 60 mV
- resistencia (3- o 2-cables) 0 + 2500 Q

- datos visualizados remotamente (a través del puerto -1999 + 9999




RS485 o PRG)

Tiempo de respuesta (10 + 90%)

0,25 + 3 s (programado con pardmetro 1: )

Resistencia de los cables (RTD, Q)

R4 <25 Q (para cada linea)

Resistencia de entrada actual (RTD, Q)

400 pA (Pt100, Ni100), 200 pA (restantes)

Errores de procesado (en temperatura ambiente 25°C):

- basico - paraRTD, mA,V, mV, Q

0,1 % rango de medicién +1 digito

- para termopar

0,2 % rango de medicién +1 digito

- adicional para termopar

<2 °C (temperatura de extremos frios)

- adicional a partir de cambios de temperatura ambiente

< 0,003 % rango de entrada / °C

Definicion de la temperatura medida

programable, 0,1 °Co 1 °C

Rango de indicaciones (Definicién de entradas
analégicas)

-1999 + 9999, programable

Posicion del punto decimal para entradas analégicas

programable, 0 + 0,000

Entrada binar (en AR500 falta)

pin o tensién < 24, iestable, nivel activo: cortocircuito
0<0,8V

- RS485 (aislado
galvédnicamente), opcional en
AR500 falta

Interfaz de
comunicacion

- interfaz programable PRG
(sin separacién), standard

(RS485 i PRG, no utilizar
al mismo tiempo)

- velocidad 2,4 + 115,2 kb/s,
- formato 8N1 (8 bit de datos, 1 bit, sin bit de paridad)
- protocolo MODBUS-RTU (SLAVE)

Salida analégica - corriente 0/4 + 20 mA (standard)

AR500 falta

maxima definicién 1,4 pA (14 bit)

carga de salida Ro < 350 Q

(1 corriente o
tensién, no separado
de la entrada)

- tension 0/2 + 10V (opcional)

maxima definicién 0,7 mV (14 bit)

carga de salida lo < 3,7 mA (Ro > 2,7kQ)

- error basico de salida

< 0,1 % rango de salida

Pantalla 7-segmentos LED

4 digitos

con color programable (s6lo AR517,
parametro 17: 5, 18:ZM) y brillo(16: FIEM)

AR517 - 20 mm, 5 colores (rojo, oscuro y claro naranja,
amarillo, verde), AR518 - 25mm,
AR503 - 14mm, AR500 - 1T0mm (azul), rojo

Senalizacién alarmas, mensajes y errores

pantalla LED, cambio de color en AR517

Alimentacién (Uali) - 230Vac (estandar)

85 + 260 Vac/ 3VA (AR500 falta)

- 24Vac/dc (opcional)

20+ 50Vac/ 3VA, 22 + 72 Vdc/ 3W, (en AR500
estandar)

Suministro de transductores objetivos ( AR500 falta)

24Vdc/30mA

Condiciones nominales de funcionamiento

0+ 50°C, <90 %RH (sin condensacién)

Entorno de trabajo

Aire y gases neutrales

Grado de proteccion - desde el panel frontal

IP65 - AR517, IP54 - AR500, AR503, AR518

- desde las conexiones

1P20

Masa

AR517 (~165g), AR518 (~295),
AR500 (~60g), AR503 (~100g)

Compatibilidad electromagnética (EMC)

resistencia segun la norma PN-EN 61000-6-2:2002(U)

emisividad seguin la norma PN-EN 61000-6-4:2002(V)




6. DIMENSIONES DE LA CAJA'Y DATOS DE MONTAJE

a) AR517
Tipo de carcasa matriz, Incabox XT L57
Material autoapagado NORYL 94V-0,

policarbonato

Dimensiones de la 96 x 48 x 79 mm
carcasa
Ventana matriz 92 x 46 mm
Soporte soporte del lado de la carcas

Secciones de cable

2,5mm? (corriente), 1,5mm? (restantes)

b) AR518
Tipo de carcasa matriz, Incabox L57
Material autoapagado NORYL 94V-0,

policarbonato

Dimensiones dela
carcasa

144 x72x72 mm (AxAXxP)

Ventana matriz

138 x 67 mm (A x Altura)

Cubierta protectora IP54

AR967 (opcional)

Soporte

Soporte del lado de la carcasa

Secciones de cable

2,5mm? (corriente), 1,5mm? (restantes)

c) AR500, AR503

Carcasa matriz

MULTIBOX - 482472 (AR500),

722408 (AR503)
Material autoapagado NORYL 94V-0,
policarbonato
Dimensiones de la 48x24x79mm (AR500),
carcasa 72x24x79mm (AR503)
Ventana matriz 44x21mm (AR500),
68x22mm (AR503)
Soporte Soporte del lado de la carcas
. 2,5mm? (corriente AR503),
Secciones de cable

1,5mm? (restantes)

VISTA DESDE
EL SOPORTE

9 63 17
i " [ -
AR967
i )
0

VISTA DESDE
EL SOPORTE

5 79 11

VISTA LATERAL

5

4w

79 16
e
AR503

7. DESCRIPCION DE LOS TERMINALES Y DE LAS CONEXIONES ELECTRICAS

Tabla 7. Numeracién y descripcion de los terminales

Terminales Descripcion

1-2-3 entrada Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000, resistiva, (2- y 3-cables)

2-3 entrada termoparTC (J, K, S, B, R, T, E, N) y tension 0+60mV

35 entrada de corriente 0/4+20mA

4-5 entrada de voltaje 0+10V

6 (AR500 falta) salida +24V (en relacién 5-GND) alimentacién de transductores de objeto

5-7(AR500 falta)

entrada binaria (pin o tensién<24V)

5-8(AR500 falta)

salida analégica de corriente (0/4+-20mA) o tensién (0/2+10V)

PRG conector programable que funciona con el programador (sélo AR955)

9-10 (AR500 falta)

interfaz serie RS485 (protocolo de transmisién MODBUS-RTU)

12-13

entrada de alimentacién 230Vac o 24Vac/dc (en AR500 solo 24Vac/dc)--

6



a) numeracién de los conectores en el panel posterior, la manera de conectar los sensores y sefiales de medicion
y adaptador PRG en AR500 y AR503 (descripcién de los terminales - Tabla 7)

a.1) en AR517, AR518, AR503 (PRG punto a.3) a.2) en AR500 (PRG punto a.3)  a.3) AR500,
24Vdc AR503
-+
GND .z
|1 |2|3|4|5 |6|7|8 |§|9|10| 12113 conexién del adaptador PRG
0 by iglien BRI 1]2]3]4[s 123
RTD zwor; - Uout™~ v Valim RTD +_ = l i
(@2-p) ) mA ] mA (3-p)|*:’l_|yl@J Vnlirm
TC, mV - RTD| Zwora
P - mA
TC, mv
ATENCION:

Para conectar con el ordenador a través del conector PRG utilizar sélo el programador AR955 (para AR500 y
AR503 con un adaptador opcional). Conexién a través de un cable USB normal puede daiiar el equipo.

En AR500y AR503 entrada PRG disponible desde el panel superior. Colocar el adaptador en el orificio de
alojamiento del puerto USB en la direccion mas cercana al panel de la carcasa.

b) conectar el transductor 2- y 3-cables (Iwy - corriente, Uwy - voltaje de salida)

[1]2[3]4]5]6] EIHEB IIEEIEEI
T l IT ;4;1 T = *1

Twy +24V Uwy 24V
Transductor Transductor Transductor
2 cables 3 cables 3 cables

8. SIGNIFICADO DE BOTONES VISTA PREVIA MINIMO MAXIMO.

a) Descripcion pantalla de 7-segmentos LED

frontal en
ejemplo AR517 botén de programacién
b) AR500 ¢) AR503
®(-AurP
e o o @ |- ¥ DOWN
¥V A SET @® |- SET
DOWN UP
En AR500 y AR503 son accesibles después de quitar el panel frontal.
a) funciones de los botones en las mediciones del modo de visualizacién
Boton Descripcion [y manera de identificar en el contenido del manuall

A o v [UP] 0 [DOWN]: cambio del valor de ajuste para la alarma (parametro 6: I8 o salida
analégica en modo manual 12: EFdA, capitulo 10y 12.3




SET

[SET]:
- entrada en el menu de acceso rapido (capitulo 11)

A + Y

[UP]y [DOWN] (simultaneamente): entrada en el menu de configuracion de parametros

(al mantener pulsado mas de 1seq). Si el parametro 14: s = B (proteccién por
contrasefa esta encendida) introduzcala contraseia de acceso (capitulo 10)

[SET]y [UP]:

SET + A - visualizado del VALOR MAXIMO de la medicién
- borrado del valor maximo de la medicién (pulsar durante > 6s)
[SET]y [DOWN]:

SET + v - visualizado del VALOR MIiNIMO de la medicién

- borrado del valor minimo de la medicién (pulsar durante > 6s)

b) las funciones de los botones en el ment de configuracién de los pardmetros y en el menu de acceso rapido

(capitulo 10y 11)

Botdn Descripcion [y manera de identificar en el contenido del manual]
[SET]:
SET - edicion del parametro actual (parpadeo del valor en la pantalla inferior)

- aceptacion y guardado del valor editado

A - Y

[UP] o [DOWN]:
- paso al parametro siguiente o anterior
- aceptacion y guardado del valor editado

A + Y

[UP] o [DOWN] (simultaneamente):
- anular el cambio del valor editado (vuelta a visualizar el nombre del pardametro)
- volver a las mediciones originales (tiempo de retencién > 0,5s)

9. ENTRADA BINAR

Entrada binar BIN (no disponible en AR500) realizan la misma funcién programada con el parametro 15: [I¥4
(capitulo 10). Entrada binar funciona con la sefal biestable, es decir sefal conducida (tensién o interruptor) tiene
que ser permanente (tipo encender/apagar). Encender la funcion se sefaliza con los mensajes correspondientes
en la pantalla (descritos abajo)

Funciones disponibles de entrada BIN

L\;| Func kS

Fuente | Descripcién (dependiendo del parametro 15: ) Mensaje
Func B entrada BIN inactivo (por defecto) -
A | bloqueo del teclado bt oc boFF
BIN A =B | Incondicional modo manual para la salida analégica hAndlhoFF
Fonc ] | parar las indicaciones en la pantalla (funcién HOLD) hdoF lhot d

10. AJUSTE DE LOS PARAMETROS DE CONFIGURACION

Todos los parametros de configuracion se almacenan en la memoria interna del dispositivo (no volatil).

La primera vez que se enciende el dispositivo puede aparecer un error relacionado con la falta de sensor o la
inclusion de otro diferente al del recomendado de fabrica. En tal situacion se debe conectar el sensor adecuado o
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la senal analdgica o la realizacion de configuracién de parametros.

Hay dos maneras de configurar los parametros:
1. Con el teclado situado en el panel frontal:
(en AR500y AR503 los botones estan disponibles al quitar el panel frontal)
en el modo visual de los pardmetros en la entrada en el ment de configuracién (pulsar simultdneamente
[UP]y [DOWN]
- mas de 1 seg.) Si el parametro 14: a8 = P (la proteccién de contrasefa esta activada) aparece en la
pantalla BBER, y sequidamente B intermitente con el boton [UP] o [DOWN]
introduzca la contrasefa (por defecto paréametro 13: ZEFF = Il ), para pasar a la siguiente posicién y
aprobacion pulse el botén [SET]
- después de entrar al menu de configuracién (con el mensaje BB ) en la pantalla de arriba aparece con el
nombre mnemotécnico el parametro ( <> <> <->etc.)
- el botén [UP] pasa al siguiente, [DOWN] pasa al parametro anterior (lista de los pardmetros de
configuracion esta en laTabla 10)
- para cambiar el valor actual del parametro, pulse brevemente el botén [SET] (intermitente en modo
de edicién)
- con botones [UP] o [DOWN] realizar cambios del valor del parametro a editar
- el valor cambiado lo aceptamos con el botén [SET] o para anular [UP]y [DOWN]
(simultdneamente pulsar rapido), a continuacién se vuelve a mostrar el nombre del parametro
- salida de la configuracién: pulsacion larga del botén [UP] y [DOWN] o autométicamente después de
aproximadamente 2 minutos de inactividad

2, A través del puerto RS485 o PRG (programador AR955) y software ARSOFT-WZ1 (capitulo 14):
- conectar el controlador a una Puerto del ordenador encendery configurar la aplicacion ARSOFT-WZ1
- después de la conexién en la ventana del programa se muestra el valor medido actual
- ajuste y vista previa de los pardmetros del dispositivo estan disponibles en los pardmetros de
configuracion
- nuevos valores de los parametros deben ser aceptados con el botén Aplicar cambios
- la configuracion actual se puede guardar en un archivo o en un conjunto de valores leido a partir del
archivo
- el fichero de configuracién también puede ser creado con el software ARSOFT-WZ4 (capitulo 14)

ATENCION: A

- antes de la desconexién del dispositivo del ordenador se debe utilizar el botén Desconectar del
dispositivo (ARSOFT-WZ1)
- en caso de falta de respuesta:
- comprobar en las Opciones del programa la configuracién del puerto y Direccion MODBUS
del dispositivo
- asegurarse que los controladores del puerto se han instalado correctamente para el convertidor
RS485 o el programador AR955
- desconectar por unos segundos y volver a conectar el convertidor RS485 o el programador
AR955
- ejecutar el reinicio del ordenador

En caso de discrepancia entre el valor indicado y el valor real de la sefial de entrada, es posible el ajuste cero y
sensibilidad para el sensor: parametros 21: Hzl (cero) y 22: B (sensibilidad).

Con el objetivo de restaurar los ajustes de fabrica en el momento de encender el dispositivo pulsar los botones
[UP]y [DOWN] hasta que aparezca en el mend introducir contrasena ([ER ), y sequidamente introducir el cédigo
FEEHE . De otra manera se puede utilizar el archivo de configuracién por defecto del programa ARSOFT-WZ1.

ATENCION: A

No configurar al mismo tiempo el dispositivo con el teclado y a través de la interfaz de serie (RS485 o AR955).




Tabla 10. Lista de los parametros de configuracién

calentamiento

I
L
estado alarma }
|

encendido S ,7
apagado l tiempo

Parametro Rango de variacion del parametro y la descripcion Ajéﬁﬁz:e
- detector de temperatura resistivo (RTD) Pt100 (-200 +
850°C)
detector de temperatura resistivo (RTD) Ni100 (-50 + 170°C)
— detector de temperatura resistivo (RTD) Pt500 (-200 +
PES| o
620°C)
e detector de temperatura resistivo (RTD) Pt1000 (-200 +
m— 520°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo J (-40 + 800°C)
Ec-F detector termoeléctrico (termopar) tipo K (-40 + 1200°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo S (-40 + 1600°C)
o: I detector termoeléctrico (termopar) tipo B (300+ 1800°C)
tipo q§’entrada de bc-r detector termoeléctrico (termopar) tipo R (-40 + 1600°C) PE
medicién
detector termoeléctrico (termopar) tipo T (-25 + 350°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo E (-25 + 820°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo N (-35+ 1300°C)
sefial de corriente 4 + 20 mA
-2 sefal de corriente 0 + 20 mA
0 - sefal de tensién 0+ 10V
0-50 sefial de tension 0 + 60 mV
sefial de resistencia 0 + 2500 Q
- entrada remota del puerto RS485 o PRG, capitulo. 16, Tabla
-Ello
16.6
1: @A filtracion (1) - filtrado digital de medidas (tiempo respuesta)
& Falta punto (2) o resolucién 1°C para temperatura
2.EF ] (2) o resolucién0.1°C para temperatura B
posicién punto/resolucion &l (2) (0.1°C)
El (2)
indicaci AmA, 0V, 0Q -en | |
3. WP limite inferior 10 !n.dl.calmaonestpzra O; mA, 0V, 0Q - en la entrada escala
Inf. Rango de indicaciones inicial de entrada (2) REEE] °C
) limite inferior poner para el valor alarma 6: EI3
I — indicaciones para 20mA, 10V, 60mV, 2500Q) - final de escala
4: I limite superior 1 0 dd de entrada (2) R °C
Sup. Rango de indicaciones [ ——— - HEEE
EEEE] - IEBH limite superior poner para el valor alarma 6: 43
CONFIGURACION DE ALARMA - capitulo 12, pardmetros no significativos para AR500
FF alarma encendida fija
valor medido
valor \/l"\ histéresis
|
alarma 2 = I H |
5: B tipo alarma ! . oFF
inversa / | tiempo
|
|
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Fig.10.1. Caracteristica de tipo alarma calentamiento

valor medido
valor Vh\ histéresis
alarma / ; \L\I
[ |
! 1 ti p
directo / estado alarma } }
refrigeracion
9 encendido ! ‘
apagado tiempo

Fig.10.2. Caracteristica de tipo alarma refrigeracion

valor medido

estado alarma
fuera de banda

valor RN histéresis
alarma 7 N I I
—
t.
i p
en banda estado alarma |
encendido 1 [
apagado '7| tiempo
Fig.10.3. Caracteristica de tipo alarma banda
valor medido
valor oy histéresis
alarma /m\ I H {
l ]
-
| .
; | tiempo
I |
|

encendido

o s

Fig.10.4. Caracteristica de tipo alarma fuera de banda

apagado

6: 18 valor de alarma Cambios en el rango 3: WM+ 4: G [ °C
7: 0 histéresis alarma [ - EEERE °C o - EEEB unidades (2) [ (0K
CONFIGURACION DE SALIDA ANALOGICA (capitulo 12.2, pardmetros no significativos para AR500)
8: ¥ tipo de salida dependiendo del cddigo de pedido: para la salida de corriente FEEH o mA
analégica mA, para tensién B o EEEEV (iR V)
o: M funcién de salida | BId = apagado, [El¥= modo manual 338 = retransmision de medicion, -
P =1
analdgica T = salida alarma /controlador descripcion detallada en el capitulo 12.2
principio de escala de salida - valor de sefial de salida 0/4mA o 0/2V
P e o
10: EEA IndlC?§'0” inferior (pardmetro activo sélo para retransmisién de medicién cuando 9: F¥IEG = °C
para retransmitir -
)
11: B indicacion final de escala de salida - valor de sefial de salida 20mA o 10V (pardmetro il C
superior para retrasmitir activo s6lo para retransmisién de medicién cuando 9: G = A4 ) e
12: {4 valor consigna [ - B % valor de control para salida analégica en modo manual & o
modo manual salto cada 1% capitulo 12.2y 12.3 B 70
OPCIONES DE ACCESO, VISUALIZADO, COMINICACION, Y OTROS PARAMETROS DE CONFIGURACION
13: @ contraseria de W - EEEE contrasefia acceso al ment de configuracién de los mE
acceso CECE~EEEEL | pardmetros
14: A proteccion conf. salida al menu de configuracién no protegido con contrasefa -
con contraseia entrada al menu de configuracién con contrasefia
15: v entrada BIN no activa
Funcién entrada BIN b! oc blogue de teclado
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(capitulo 9, pardmetros no | Y= Incondicional modo manual para la entrada analégica
significativos para AR500)

hot d parar indicaciones de la pantalla (funcién HOLD)
16: FY brillo A - i % brillo de la pantalla, cada 50% [ 9
17: 238 color verde, FIHM = amarillo, BBl = naranja, -Ed|

ambar, 3 = rojo, HFA = bésico (sélo para 18: ()
18: EEEH color alarma (18:EM - color para las alarmas ) (3) Heol
';gzudireccién MODBUS- | B30 direccion individual en la red RS485 (capitulo 16) [ ]
20: 18 kbit/s kbit/s kbit/s kbit/s B it

: s EER kbit/s
velocidad para R5485 kbit/s kbit/s kbit/s
i i - B - B © B - B B _

21 P calibracién cero Ejze)splazamlento cero para medidas: - B °C o B unidades il °C
22: HEM fortalecimiento EE - I % ‘ calibracion de pendiente (sensibilidad ) para mediciones [T o

Notas: (1) - para G = tiempo de respuesta es 0,25,segundos, para A = por lo menos 3s. Mayor grado
de filtracion quiere decir més ,suave” valor medido y tiempo de respuesta mayor recomendado para
pardmetros o caracteristicas turbulentas (p.j. temperatura de agua caldera

(2) - se refiera a entradas analdgicas (mA,V, mV, Q)
(3) - pardmetro no significativo para AR500, AR503 y AR518 (por pantalla monocromatica )

11. MENU DE ACCESO RAPIDO

En modo de medicién (indicacién de valor medio) existe la posibilidad de acceso inmediato a determinados
parametros y funciones de configuracién sin introducir una contrasea. La posibilidad de este tipo la ofrece el
menu rapido disponible después de pulsar [SET].La seleccién del pardametro y la edicion se lleva a cabo de una
manera andloga a la descrita anteriormente (capitulo 10).

Tabla 11. Una lista completa de los elementos disponibles en el menu de configuracion

Elemento ‘ Descripcion

o valor consigna de alarma (pardmetro 6: I3l ), elemento opcional - no disponible para pardmetro 5: E =
JoL 3
HSEE valor consigna modo manual (12: {EE), elemento opcional - disponible en modo manual

12. CONFIGURACION DE TRABAJO DE SALIDA ANALOGICA Y ALARMA

La arquitectura de medidor programable permite su uso en muchos campos y aplicaciones. Antes de iniciar la
operacion, establecer los pardmetros a las necesidades individuales (capitulo 10). Configuracion detallada de la
produccién de trabajo estd contenida en los capitulos 12.1 + 12.3 La alarma puede estar sefialada por la entrada
analdgica (no disponible en AR500) como el cambio del color de pantalla (parametro 18: fM s6lo para AR517). La
configuracion (fabrica) es la siguiente: salida analdgica y alarma apagada (Tabla 10, columna Ajustes por defecto).

12.1. CAMBIO DE VALOR DE CONSIGNA PARA ALARMA 'Y MODO MANUAL

En modo medicién la pantalla muestra el valor medido.. el método més facil para cambio del valor de consigna
para la alarma o modo manual (parametro 6: 3 o 12: EFA cuando la salida analégica trabaja en modo manual)
es utilizar los botones [UP] o [DOWN]. Alternativamente el cambio de cada valor de consigna esta accesible en
modo de configuracién de los parametros (con métodos descritos en el capitulo 10).
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12.2. SALIDA ANALOGICA

El estandar de la sefal de salida lo determina el parametro 8: EId (capitulo 10, Tabla 10). Salida analégica puede
trabajar en unos de los modos: retransmision de medidas (parametro 9: BF¥s = ¥ ), modo manual  (9: FFE =

[EB¥ ) y como salida de alarma /control (9: EEE] = GRGHE ).
El modo de retransmision, de la senal de salida es proporcional a la sefial de medida dentro del rango establecido
por los parametros 10: GEAA y 11: EEEM (ej. OmA para el valor medido 0°C cuando GEB = 0°C, 20mA para 100°C
cuando GEGM = 100°C y respectivamente 10mA para la mitad del rango esto es 50°C).
Trabajo manual (capitulo 12.3) permite el cambio de la sefial de salida en el rango 0 + 100% con salto de 1%y valor
inicial igual al dltimo valor en modo automatico (retransmisién de la medida o de control).

En modo de salida de control de los parametros de regulacién y sus funciones son las mismas que para la salida 1

(aplicable a 5: *WT3, 6: 133, 7: 0 ). , En modo alarma / control el rango de cambio de la sefial analdgica no es
constante (valor inferior o superior pjOmA o 20mA) sin valores intermedios. La salida analégica no esta disponible

para AR500.

12.3. FUNCION DE CONTROL MANUAL Y REMOTA

El modo manual permite ajustar el valor de la sefal de salida en el rango de su variacién (0 a 100%), lo que permite
la operacién en un bucle abierto (sin acoplamiento automatico entre el valor medido y la sefial de salida).La
operacién manual estd disponible individualmente para cada medidor de salida en los pardmetros programados
9: B capitulo 10, Tabla 10. Ademas, la salida puede ser configurado para el modo (incondicional) rapido
manual de controlado por la entrada binaria BIN en el pardmetro 15: para el valor [ElE] (capitulo 9).

El valor consigna en modo manual (parametro 12:fEd]) se puede preguntar con los botones [UP] o [DOWN] o
utilizar el menu rapido (capitulo 11) y alternativamente en modo configuracion de parametros (desde teclado del
medidor o remotamente a través del puerto de serie RS485 o PRG, capitulo 10, 14 + 16).

13. SENALIZACION DE MENSAJES Y ERRORES

a) errores de medicion:

Cédigo | Posibles causas de error

. - exceso de rango de medicion del sensor desde arriba (llll) o desde abajo (NN )
- fallo del sensor
- conectado otro tipo de sensor (capitulo 10, parametro O: IE¥d)

b) mensajes y errores temporales (individuales y ciclicos):

Codigo Descripcion de mensaje
L odE modo de entrada de contrasefa de acceso a los parametros de configuracién, capitulo 10

- contrasena incorrecta

F entrada en el menu de configuracion de los parametros

Lonf

bt oc lboFFl bloqueo de teclado encendida/apagada, capitulo 9

[hAndWlhoFFl incondicional modo manual apagado/encendido, capitulo 9

ot D oF] parar las indicciones de la pantalla (funcién HOLD) encendido/apagado, capitulo 9
SALE registro de los pardmetros valores de fébrica (capitulo 10)

14. CONEXION AL ORDENADOR Y SOFTWARE DISPONIBLE

Conexion del medidor a la computadora puede ser Util (0 necesario) en las siguientes situaciones:

- La monitorizacion remota y el registro de control de datos de medicién y el proceso actual (salidas de estado)

- los pardametros de configuracion rapidos, incluyendo la copia de los ajustes a otros controladores del mismo tipo
Para comunicarse a larga distancia debe utilizar un puerto RS485 estandar de conexién disponible del ordenador
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(ya sea directamente o0 a través de RS485), como se describe en el capitulo 15. Ademas, los reguladores son de
puerto estandar PRG permite la conexién a un PC a través de la programacién AR955 (sin aislamiento galvanico,
cable longitud =1,2m).Tanto el programador y el convertidor RS485 instalado en el equipo requieren los
controladores suministrados puerto serie. La comunicacién con los dispositivos se lleva a cabo utilizando un
protocolo compatible con MODBUS-RTU (capitulo 16).Las siguientes aplicaciones estan disponibles (en el CD
incluido con el programador AR955 o descargar de Internet www.apar.pl en la seccion de descargas para los
sistemas operativos Windows 2000/XP/Vista/7).

Nombre Descripciéon programa

- visualizacion de los datos actuales de medicion desde el dispositivo conectado
- configuracién del tipo de entrada de medicidn, rango de indicaciones, opciones de alarmas,
visualizacién,
, comunicacion, acceso, etc. (capitulo 10
- creacion en el disco un archivo de configuracion,cfg” que contiene la configuracién actual
paradmetros para reutilizacion (configuracién duplicada)
- el programa requiere la comunicacién con el controlador a través de RS485 o PRG (AR955)

ARSOFT-WZ1
(gratuito)

- creacion en el disco un archivo de configuracién,cfg”
ARSOFT-WZ4 | posibilita la programacién del medidor gracias a la interfaz
(gratuito) RS485 o programador AR955 y ARSOFT-WZ1

- programa no utiliza comunicacién con el medidor

- visualizacion y registro de datos de medicién actuales de hasta 30 canales

al mismo tiempo (sélo con equipos de produccién APAR)
- el programa requiere la comunicacién con el controlador a través del puerto RS485 o PRG
(AR955)

ARSOFT-WZ2
(pago)

Descripciones detalladas de las aplicaciones arriba mencionadas se almacenan en carpetas de instalacion.

ATENCION: A

Antes de la conexién se debe comprobar que la direccion MODBUS (parametro 19: ZEER) y la velocidad de

transmision (20: ) son las mismas que en los ajustes del dispositivo. Ademds en las opciones del programa el
numero del puerto COM (para el convertidor RS485 o programador AR955 es el nimero asignado por el sistema
operativo durante la instalacién de los controladores).

15. INTERFAZ DE COMUNICACION RS485 (de acuerdo a EIA RS-485)

+RS485 15001 Rsass —=>+RS
MASTER  -RS485 2L 15 RS SLAVE 1
i<nositi 2x820Q 1
(dispositivo (np. AR594)
principal, GND 1] | GND
pj. ordenador) +5V : 1
1500 Y
RS SLAVE n<30
Longitud cable R$485 méax. - 1 Km. (np. AR652)
axima cantidad de dispositivos en linea RS485 - 30, para ampliar la GND

cantidad de dispositivos se debe usar amplificadores RS485/RS485.
Las resi: ias térmicas do el MASTER esta al principio de linea (fig. arriba):
al principio de linea - 2 x 820 Q hasta unamasay +5V MASTER y 150 Q entre lineas,
al final de linea -150 Q entre lineas.
Las resistencias térmicas cuando el MASTER esta dentro de la linea:
en el convertidor -2 x 820 Q, hasta una masa y +5V convertidor,
en los ambos extremos de linea - 150 Q entre lineas.
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16. PROTOCOLO DE TRANSMISION EN SERIE MODBUS-RTU (SLAVE)

Formato de caracteres
Funciones disponibles

: 8 bits, 1 bit de parada, sin bit de paridad
:LECTURA -3 04, ESCRITURA-6

Tabla 16.1. Formato de cuadro 6rdenes para la funcion de LECTURA (longitud - 8 bits):

di o Funcié di . istro d cantidad de registros de

ireccién uncion ireccion registro de lectura: suma control CRC
dispositivo |403 lectura: 0 + 39 (0x0027) 1+ 40 (0x0028)
1 bit 1 bit 2 bits (HB-LB) 2 bits (HB-LB) 2 bits (LB-HB)

Ejemplo 16.1. Lectura registro de direccién 0: 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA

Tabla 16.2. Formato de cuadro 6rdenes para la funcion de ESCRITURA (longitud - 8 bits):

direccion registro de

g:;‘:)cocslic:ir:/o funcién 6 escritura: valor de registro de escritura suma control CRC
0+ 39 (0x0027)
1 bit 1 bit 2 bits (HB-LB) 2 bits (HB-LB) 2 bits (LB-HB)

Ejemplo 16.2.

Escritura regist

ro de direccion 10 (0xA) valor 0: 0x01 - 0x06 - 0x000A - 0x0000 - 0xA9C8

Tabla 16.3. Formato de cuadro respuestas para la funcion LECTURA (longitud - 7 bits):

cantidad bits en el campo

d?reccilo.n funcién de datos, (max. 40%2=80 | C@MPO de datos valor suma control CRC
dispositivo | 403 . registro

bits)
1 bit 1 bit 1 bit 2 + 80 bits (HB-LB) 2 bits (LB-HB)

Ejemplo 16.3. Formato de cuadro respuesta para el valor de registro 0: 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930

Tabla 16.4. Formato de cuadro respuesta para la funcién ESCRITURA (longitud - 8 bits):

‘ copia de orden para la funcién ESCRITURA (Tabla 16.2)

Tabla 16.5. Respuesta detallada (errores: campo funcién = 0x84 o 0x83 cuando era la funcién LECTURA y 0x86
cuando era la funcién ESCRITURA):

Caodigo error (HB-LB en el campo de

Descripcion error

datos)

0x0001 Inexistente direccion registro

0x0002 valor incorrecto del registro para guardar
0x0003 numero de funcién incorrecto

Tabla 16.6. Mapa registros para el protocolo MODBUS-RTU

Ejemplo 16.5. Error para la direccién inexistente de lectura: 0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001- 0x5130

I?_:eic:tilin Valor Descripcion registro y tipo de acceso
HE)?(DEC) (HEX o DEC) (R-registro sélo lectura, R/W-lectura y escritura)
-1999 + 19999 valor actual de la medicion
0x00 (0) 1999 = 9999 valor de visualizado para la entrada remota (cuando el parametro O: = R/W
- E o)

0x01 (1) 517 Identificador del dispositivo R
0x02 (2) 100 + 999 version del software (firmware) medidor R
0x03 + 0x05 0 no utilizado o reservado R
0x06 (6) 0=+1 estado actual de la alarma: bit0, bit0O=1 alarma encendida R
0x07 (7) 0+ 20000 estado actual de salida analégica (0 + 20000 yA 0 0 + 10000 mV) R
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0x08 (8) -100 + 700 temperatura de terminales frios para termopar (definicién 0,1°C ) R
0x09 (9) -1999 + 19999 valor minimo de medicion R
0x0A (10) -1999 + 19999 valor maximo de medicién R
0x0B + 0x10 0 no utilizado o reservado R
Parametros configurables (capitulo 10)

0x11(17) 0+17 parametro 0: tipo de entrada de medicién (capitulo 10) R/IW
0x12(18) 1+20 parémetro 1: [l filtracion digital de las mediciones (tiempo de respuesta)) R/W
0x13(19) 0+3 parametro 2: E posicién del punto o definicién para la temperatura R/W
0x14 (20) -1999 + 18000 | pardmetro 3: W Iimite inferior alarma o inf.. rango de indicaciones R/W
0x15(21) -1999 + 18000 | parametro 4:[XIM limite superior alarma o sup. Rango de indicaciones R/W
0x16 (22) 0+4 parametro 5: EFl tipo alarma R/W
0x17 (23) -1999 + 18000 | parametro 6: El valor consigna para alarma R/W
0x18 (24) 0+9999 parametro 7: [l histéresis alarma R/W
0x19 (25) 0+1 parémetro 8: EIH tipo de salida analogica R/W
Ox1A (26) 0+3 parametro 9: B funcién de salida analégica R/W
0x1B (27) -1999 + 18000 | parametro 10: fEAA indicacion inferior para la retransmision R/W
0x1C (28) -1999 + 18000 | parametro 11: kM indicacién superior para la retransmision R/W
0x1D (29) 0+100 parametro 12: {4 valor consigna modo manual R/W
Ox1E (30) 0+ 9999 parametro 13: @A contrasena de acceso R/W
Ox1F (31) 1+2 parametro 14: A proteccién de la configuracién por contrasefia R/W
0x20(32) 0+3 parametro 15: ¥ funcién entrada BIN R/W
0x21 (33) 20+ 100 paréametro 16: (Xl brillo de pantalla, cada 50% R/W
0x22(34) 0+4 parametro 17: 38 color basico de pantalla R/W
0x23 (35) 0+5 pardmetro 18: fI¥M color alarma de pantalla R/W
0x24 (36) 1+ 247 parametro 19: GEEM direccion MODBUS-RTU en red RS485 R/W
0x25 (37) 0+6 pardmetro 20: Bl velocidad para RS485 R/W
0x26 (38) -500 + 500 parametro 21: HiA desplazamiento del cero para mediciones R/IW
0x27 (39) 850+ 1150 parametro 22: EEM pendiente de calibracién (sensibilidad ) para mediciones R/W
17. NOTAS
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