K49

REGULATOR A MINI-PROGRAMATOR

Navod pro instalaci a obsluhu

Code : ISTR-MK49-ENGO09 - Vr. 09 (ENG)

Ascon Tecnologic S.r.l.

Viale Indipendenza 56, 27029 Vigevano (PV) - ITALY
Tel.: +39 0381 69871/FAX: +39 0381 698730
www.ascontecnologic.com
e-mail: info@ascontecnologic.com

1. VNEJSi ROZMERY (mm)
1.1 Rozméry
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Sl P

Spona typ 1

Spona typ 2

1.2 PoZzadavky na montaz

Tento pfistroj je urcen pro stalou instalaci, pouze pro vnitfni poufZiti, do elektrického panelu,
ktery zakryva zadni ¢ast krytu, vyvedené svorky a kabelaz.

Pro montaz zvolte misto s nasledujicimi vlastnostmi:

1. Musi byt snadno dostupné.

2. Neni vystaveno vibracim a razam.

3. Nevyskytuji se v ném korozivni plyny.

4. Nevyskytuje s v ném voda ani jiné kapaliny (tj. kondenzace).

5. Teplota okoli je v souladu s provozni teplotou (0...50 °C).

6. Relativni vlhkost je v souladu se specifikaci pristroje (20...85 %).

Pristroj Ize instalovat do panelu s maximalni tloustkou 15 mm.
Je-li pozadovano maximalni kryti (IP65), musi byt namontovano volitelné tésnéni.



2. SCHEMA PRIPOJENI
Qut1, Out2: Relay 8A-AC1 (3A-AC3)/250VAC
Out3: Relay 5A-AC1 (2A-AC3)/250VAC
SSR: 8mA/BVDC

DI
DI2 4o,
_re, SO 4O
| INPUT |1 g o g 7
1|2|3|4|5|6HT|"|E|!|9|1D|11|12
TE ¥
i | out3 |Napéjen.|'| our2 | ourt |
PTC-NTC
i T QOut 12 VDC max. 20 mA

- IE 1+ 4..20 mA pasivni (2 vodice)

[ =Trom-—=- |
o ol L Ext. | 4..20 mA aktivni
:-ﬁ+ gen.

o™ 0/4...20 mA aktivni

+ - 0..50/60 mV; 0..1V;
01..5V;0/2..10V

2.1 Vseobecné poznamky ke kabelazi

1. Signalové kabely nevedte soubézné s napajecimi kabely.

2. Externi soucastky (jako Zenerovy bariéry, atd.) pfipojené mezi ¢idlem a vstupnimi svorkami
mohou zpUsobit chyby méreni kv(li zvétsenému a/nebo nevyvazenému odporu vedeni
nebo pripadnym svodovym prouddam.

3. Je-li pouzit stinény kabel, musi byt stinéni pfipojeno k zemi pouze v jednom bodu.

4. Vénujte pozornost odporu vedeni; vysoky odpor vedeni mUze zpUsobit chyby méreni.

2.2 Vstupy
2.2.1 Vstup termoclanku

+ [1 [ |
1o D,

Externi odpor: max. 100 Q, maximalni chyba 0,5 % rozsahu.
Studeny konec: automatickd kompenzace v rozmezi 0...50 °C.
Presnost studeného konce: 0,1 °C/°C po 20 minutach temperovani.
Vstupni impedance: > 1 MQ.

Kalibrace: Dle EN 60584-1.




Poznamka: Pro pripojeni termoclanku pouzijte vhodné kompenzacni vedeni, nejlépe stinéné.

2.2.2 Vstup infracerveného cidla

+ |1 K————"— :

1 | Exergen

Externi odpor: Neni relevantni.

Studeny konec: automatickd kompenzace v rozmezi 0...50 °C.
Presnost studeného konce: 0,1 °C/°C.

Vstupni impedance: > 1 M Q.

2.2.3 Vstup odporového teploméru RTD (Pt100)

RTD

Vstupni obvod: Proudovy zdroj (135 pA).

Odpor vedeni: Automatickd kompenzace az do 20 Q/vodi¢ s maximalni chybou +0,1 %
vstupniho rozsahu.

Kalibrace: Dle EN 60751/A2.

Poznamka: Odpor 3 vodicli musi byt shodny.

2.2.4 Vstup termistoru

1 KH————
| |

2 | |IIPTC/NTC
| |

S re———

Vstupni obvod: Proudovy zdroj (25 HA).
Odpor vedeni: Neni kompenzovan.



2.2.5VstupVamV

+1'Q' ________ :+mV
_2_<I

Vstupni impedance: > 1 MQ.
Presnost: +0,5 % rozsahu nebo £1 digit @ 25 °C.

2.2.6 Vstup mA
Pripojeni signdlu 0/4...20 mA s pasivnim vysilacem a pridavnym napdjenim

-1

4..20 mA
dvouvodicovy
vysila¢

+ |4 K

el T T T

Vstupni impedance: < 51 Q.

Presnost: +0,5 % rozsahu nebo +1 digit @ 25 °C.
Ochrana: Neni chranén proti zkratu.

Vnitini pfidavné napajeni: 10 V DC (10%), max. 20 mA.

Pripojeni signdlu 0/4...20 mA s pasivnim vysilacem a externim napdjenim

+ 14 —1 0/4..20 mA
Pasivni

_ __ Externi ks
2 K nap. zdroj N vysilac

Pripojeni signdlu 0/4...20 mA s aktivnim vysilacem

4|4 1Y —| 04.20mA
Aktivni
— |2 ] + vysilat

2.2.7 Logické vstupy

Bezpecnostni pokyny:

- Kabely k logickym vstuplm nevedte soubé&zné se silovymi kabely.

- Pouzijte vnéjsi beznapétové kontakty schopné spinat 0,5 mA, 5V DC.

- Pristroj vyZaduje 150 ms, aby rozpoznal zménu stavu kontaktu.

- Logické vstupy nejsou izolovany od mériciho vstupu.
Dvojita nebo zesilena izolace mezi logickymi vstupy a sitovym napajenim musi byt zajisténa
vné&jsimi prvky.



Logicky vstup ovlddany beznapétovym kontaktem

415]6

1 2
Digitalni vstupy

2.3 Vystupy

Bezpecnostni pokyny:

- Abyste predesli zasaZzeni elektrickym proudem, pripojte sitové napajeni jako posledni.

- Pro pripojeni napajeni pouZijte vodi¢e 16 AWG nebo vétsi uréené minimalné pro 75 °C.

- Pouzivejte pouze médéné vodice.

- Vystupy pro SSR nejsou izolovany. Zesilena izolace musi byt zajisténa externimi solid state
relé.

2.3.1 Vystup 1 (OUT1)
Reléovy vystup

c['/T NO
11112

Y Y

Parametry kontaktu: 8 A/250 V pro cosp=1
3 A/250V pro cos@=0,4
Pocet sepnuti:1 x 10°

Vystup pro SSR
SSR
+ -

| |
11112

Y Y

Logicka uroven O: Vout < 0,5V DC;
Logicka aroven 1: 12V +20% @ 1 mA;
10V £20 % @ 20 mA.

Poznamka: Tento vystup neni izolovany. Dvojitd nebo zesilena izolace mezi vystupem
pristroje a napajenim musi byt zajisténa vnéjsim solid state relé.



2.3.2 Vystup 2 (OUT2)
Reléovy vystup

c[/T NO
11112

Y v

Parametry kontaktu: 8 A/250 V pro cosp=1
4 A/250V pro cosp=0,4
Pocet sepnuti:1 x 10°

Vystup pro SSR
SSR
+ -

| |
11112

Y Y
Logicka aroven O: Vout < 0,5V DC;
Logicka droven 1: 12V+20% @ 1 mA;
10V +£20 % @ 20 mA.

Poznamka: Tento vystup neni izolovany. Dvojitd nebo zesilena izolace mezi vystupem
pfistroje a napajenim musi byt zajisténa vnéjsim solid state relé.

2.3.3 Vystup 3 (OP3)

Reléovy vystup
e "o
11112

Y Y

Parametry kontaktu: 5 A/250 V pro cosgp=1
2 A/250V pro cosp=0,4
Pocet sepnuti:1 x 10°

Vystup pro SSR
SSR
+ _

[ |
11|12

Y Y

Logicka uroven 0: Vout < 0,5V DC;
Logicka droven 1: 12V £20 %, max. 15 mA;
10V +20 % @ 20 mA.



Poznamka: Tento vystup neni izolovany. Dvojita nebo zesilena izolace mezi vystupem
pristroje a napajenim musi byt zajisténa vnéjsim solid state relé.

2.4 Napajeni

718
=5

Napajeni

Napajeci napéti: e 12 V AC/DC (£10 %);

e 24V AC/DC (£10 %);

¢ 100...240 V AC (10 %).
Pfikon: max. 5 W

Poznamky: 1. Pred pripojenim pfistroje k napajeni se ujistéte, Ze napajeci napéti je shodné

s napétim uvedeném na Stitku.

2. Abyste predesli zasaZeni elektrickym proudem, pfipojte napajeni na konci
operace pripojovani kabel(.

3. Pro pripojeni napéjeni pouzijte vodice 16 AWG nebo vétsi uréené minimalné
pro 75 °C.

4. Pouzivejte pouze médéné vodice.

5. Na polarité napajeciho napéti nezilezi.

6. Vstup napajeni NENT jist&n pojistkou. Zafad'te prosim do napajeni externi
pojistku 1 A, 250V typu T.

3. TECHNICKE PARAMETRY
3.1 Technicka specifikace
Kryt: Plastovy, samozhaseci stupné V-0 dle UL 94;
Kryti zepredu: IP65 (je-li namontovano volitelné panelové tésnéni) pro poufZiti v interiéru dle
EN 60070-1;
Kryti svorek: IP20 dle EN 60070-1;
Montaz: Do panelu;
Svorkovnice: 24 Sroubovych svorek M3 pro vodi¢e 0,25...2,5 mm? (AWG22...AWG14) se
schématem zapojeni;
Rozméry: 78 x 33, hloubka 75,5 mm (3,07 x 1,30 x 2,97 in.)
Vyrez v panelu: 71._.05 MM X 295405 MM
[2,80(0..+0,023) iN X 1,140 +0,023 iN];

Hmotnost: max. 180 g
Napdjeni: ¢12 V AC/DC (+10 % jmenovité hodnoty);

e 24V AC/DC (+10 % jmenovité hodnoty);

¢ 100...240 V AC (£10 % jmenovité hodnoty);
Prikon: max. 5 VA
Izolacni napéti: 2300 V rms dle EN 61010-1;
Displej: jeden cerveny 4mistny displej h 12 mm + bargraf 3 LED;




Perioda obnovovani displeje: 500 ms;

Perioda vzorkovani: 130 ms;

Rozliseni: 30000 dilkd;

Celkova presnost: +0,5 % rozsahu +1 digit pri pokojové teploté 25 °C;

Elektromagnetickd kompatibilita a bezpecnostni pozadavky

Vyhovuje: Direktiva EMC 2004/108/CE (EN 61326-1),

direktiva LV 2006/95/CE (EN 61010-1);

Kategorie instalace: II;

Stupen znecisténi: 2;

Teplotni drift: Je zahrnut do celkové presnosti;

Provozni teplota: 0...50 °C (32...122 °F);

Skladovaci teplota: -30...+70 °C (-22...+158 °F);

Vlhkost: 20...85 % RV, nekondenzujici;

Ochrany: WATCH DOG (hardware/software) pro automaticky restart.

3.2 Jak objednavat

(Model
K49 -
Ka9T
| K49P

(Napajeni
L =24 VAC/DC
LH: 100... 240 VAC

[ Analogovy vstup (standard)

C=J K R,S,T,PT100, 0/12..60 mV
E=J K R,S,T,PTC, NTC, 0/12...60mV
| =0/4..20 mA

| V=0..1V,01..5V,0/2..10V

(Vystup 1
R = Relé SPST-NO 8 A (odporovéa zatéz)
% 0=VDC pro SSR

( Vystup 2 3
R = Relé SPST-NO 8 A (odporova zatéz)
L 0=VDC pro SSR

Regulator
Regulator + ¢asovad

Regulator + asovac + programator

~

[ Vystup 3 a digitalni vstupy
- = Neosazeno
R = Relé SPST-NO 5 A (odporova zatéz)
0 = VDC pro SSR

|_D = 2 digitalni vstupy

L 100nnn



4. KONFIGURACE PRISTROJE

4.1 Uvod

Po zapnuti napajeni pristroje zacne pristroj okamzité pracovat podle hodnot parametrt

uloZenych v jeho paméti.

Chovani pristroje a jeho funkce je fizeno hodnotou ulozenych parametr(.

PFi prvnim zapnuti poufZije pristroj ,vychozi“ sadu parametr( (tovarni sadu parametra); tato

sada je genericka (tj. je naprogramovan vstup termoclanku J).

Doporucujeme, abyste parametry upravili tak, aby vyhovovaly vasi aplikaci (tj. nastavte

spravny vstup, regulacni strategii, definujte alarmy, atd.)

Pro zménu téchto parametrl musite vstoupit do , Konfigurace pfristroje”.

UPOZORNENI! [6]Unit (méFici jednotka) - parametr dovoluje nastaveni jednotek teploty
v souladu s potfebami uZivatele (°C/°F).
Budte opatrni! Neménite jednotky béhem procesu regulace, jelikoz pristroj
hodnoty teploty zadavané uzivatelem (prahy, meze atd.) neprepocitava
automaticky.

4.1.1 Urovné pristupu ke zméné parametri a jejich heslo
V pfistroji je jedna Uplna sada parametri. Tato sada je oznacovana jako ,Konfigurac¢ni sada
parametrd“ (nebo ,Konfiguracni parametry®).
Pristup ke konfigura¢nim parametriim je chranén programovatelnym heslem (Groven hesla
3).
Konfiguracni parametry jsou sefazeny do nékolika skupin. Kazda skupina definuje vSechny
parametry vztahujici se k urcité funkci (napf. fizeni, alarmy, vystupni funkce).
Poznamka: Pristroj zobrazuje pouze parametry platné pro dany hardware a v souladu
s hodnotou prifazenou predchozim parametriim (napf. pokud nastavite vystup
jako ,,nepoufzity“, pfistroj zamaskuje vsechny dalsi parametry, které se tykaji
tohoto vystupu).

4.2 Chovani pftistroje pfi zapnuti napajeni
Pri zapnuti napajeni se mlze pfistroj spustit v jednom z nasledujicich médu v zavislosti na
konfiguraci:

Maéd Auto bez programovych funkci:

- horni displej zobrazuje mérenou hodnotu;

- dolni displej zobrazuje Zzddanou hodnotu;

- desetinné te¢ka nejméné vyznamného digitu na dolnim displeji nesviti;
- pristroj reguluje standardni regula¢ni smycku.

Ruéni méd (oPLo):

- horni displej zobrazuje mérenou hodnotu;

- dolIni displej zobrazuje stfidavé vykonovy vystup a zpravu oPLo;
- pfistroj neprovadi Automatickou regulaci;

e . C ey s (A (¥
- ovladaci vystup ma hodnotu 0% a lze jej ru¢né ovladat tlacitky "= a ¥/,
Maéd Stand-by (St.bY):

- horni displej zobrazuje mérenou hodnotu;
- dolIni displej zobrazuje stfidavé Zzddanou hodnotu a zpravu St.bY nebo od;

10



- pristroj neprovadi regulaci (ovladaci vystupy jsou vypnuty);
- pfistroj pracuje jako indikator.

Maéd Auto s automatickym startem programu:
- horni displej zobrazuje mérenou hodnotu;
- dolIni displej zobrazuje jednu z nasledujicich informaci:
e pracovni set point (provadi-li se rampa);
e dobu soucasného segmentu (béhem casu prodlevy);
e 7adanou hodnotu stridajici se se zpravou St.bY.
- Ve vSech pripadech desetinna te¢ka nejméné vyznamného digitu dolniho displeje sviti.
Vyse popsané podminky oznacujeme jako ,Standardni zobrazeni*.

4.3 Vstup do konfigura¢niho médu

1. Stisknéte tlacitko P na déle nes 3 sekundy.
Horni displej zobrazi PASS a spodni displej zobrazuje O.

e A (F) ,
2. Pomoci tlacitek =’ a “¥’/ nastavte naprogramované heslo.

Poznamky: 1. Heslo pro konfiguracni parametry nastavené ve vyrobé je 30.

2. Veskeré modifikace parametr( jsou chranény time-outem. Nestiskneme-li
zadné tlacitko po dobu delsi nez 10 s, prepne se pristroj automaticky zpét na
Standardni zobrazeni, nova hodnota naposledy zvoleného parametru se ztrati
a modifikace parametru se ukon¢i.

Nékdy mlze byt uZitecné zahajit proceduru konfigurace parametru bez time-
outu (napfr. je-li pristroj konfigurovan poprvé). V tomto pripadé zadejte heslo
zvysené o 1000 (napf. 1000 + 30 [vychozi] = 1030).

VZdy lze ru¢né ukoncit proceduru konfigurace parametrt (viz nasledujici
odstavec).

3. Béhem modifikace parametr( pristroj pokracuje v procesu regulace. Za
urcitych podminek maze zména vyvolat vyrazny zasah do procesu, je proto
vhodné béhem operace programovani docasné pozastavit regulaci (ovladaci
vystup se vypne). V tomto pripadé zadejte heslo zvysené o 2000 (napf. 2000 +
30 = 2030).

Ukonc¢ime-li ruéné proceduru konfigurace, regulace se automaticky restartuje.
3. Stisknéte tlagitko ® .
Zadali-li jste heslo spravné, zobrazi displej oznaceni prvniho parametru, pred nimz je znak
“™" Jinymi slovy, horni displej zobrazi 7P
Pristroj je v konfiguraénim maodu.

4.4 Ukonceni konfiguracniho médu

Stisknéte tlagitko @ na déle nez 5 s, pristroj se vrati ke Standardnimu zobrazeni.

11



4.5 Funkce klaves p¥i modifikaci parametri

© Kratkym stiskem tlacitka opustime aktualni skupinu parametrd a zvolime jinou.
Dlouhym stiskem ukonc¢ime proceduru konfigurace parametr( (pristroj se vrati ke
,Standardnimu zobrazeni").

® Zobrazuje-li horni displej skupinu a dolni displej je prazdny, ® umozni vstoupit do
zvolené skupiny. Ukazuje-li horni displej parametr a dolni displej jeho hodnotu,
umoznuje uloZit zvolenou hodnotu a prejit k nasledujicimu parametru stejné skupiny.

f;‘\l I ,

=% Zvétsi hodnotu zvoleného parametru.
-

\2 Zmensi hodnotu zvoleného parametru.

=}
W +P Tato tlatitka umoznuji navrat k predchozi skupiné.
Postupujte nasledovné:

~ ey
Stisknéte a drzte tlacitko © a pak stisknéte tlacitko ® Nyni uvolnéte obé tlacitka.
Poznamka: Vybér skupiny je cyklicky, stejné jak vybér parametr( ve skupiné.

4.6 Reset na tovarni nastaveni - nacteni vychozich parametra

Nékdy, napt. pokud ménite konfiguraci pfistroje, ktery dfive plnil jinou Ulohu, nebo jste jej
dostali od nékoho jiného nebo jste béhem konfigurace udélali pfilis mnoho chyb a rozhodli
jste se pristroj prekonfigurovat, Ize obnovit tovarni konfiguraci.

Tato akce umozni uvést pfistroj do definovaného stavu (v tomtéz stavu byl pristroj pfi prvnim
zapnuti). Vychozi data jsou ty typické hodnoty, které byly nahrany do pfristroje pred expedici
Z vyroby.

Nacteni tovarni vychozi sady parametrt provedte nasledovné:

1. Stisknéte tlacitko ® nadéle nez 5s.
Na hornim displeji se zobrazi PASS a na dolnim O.

Pomoci tlacitek @& a & nastavte hodnotu -481.

Stisknéte tlacitko P,

Pfistroj zhasne na nékolik sekund vsechny LED, pak se na hornim displeji zobrazi dFLt
(default) a pak se na 2 sekundy rozsviti vsechny LED. V tomto okamZiku se pfistroj
restartuje jako pri zapnuti napéjeni.

Procedura je ukonéena.

Poznamka: UplIny seznam vychozich parametrt je uveden v Priloze A.

A

4.7 Konfigurace vSech parametrt

Na nasledujicich strankach popiseme vsechny parametry pfistroje. Pristroj ale zobrazi pouze
parametry, které jsou pouZzitelné pro jeho hardwarové moznosti v souladu se specifickou
konfiguraci pristroje (tj. Al It (Alarmy typu 1) roven nonE [nepouZit] znamena, Ze vsechny
parametry tykajici se alarmu 1 budou preskoceny).

12



Skupina inP - Konfigurace hlavniho a vedlejsiho vystupu

[2]SENS - Typ vstupu
Pristupny: Vzdy.

Rozsah: e Je-li kdd typu vstupu roven c| (viz objednaci kod v kapitole 3):

J=termoclanek J (0...1000 °C/ 32...1832 °F);
crAl = termoc¢lanek K (0...1370 °C/ 32...2498 °F);
S = termoclanek S (0...1760 °C/ 32...3200 °F);
r = termoclanek R (0...1760 °C/ 32...3200 °F);
t =termoclanek T (0...400 °C/ 32...752 °F);

ir.) = Exergen IRS J (0...1000 °C/ 32...1832 °F);
ir.cA = Exergen IRS K (0...1370°C/ 32...2498 °F);

Pt1 = odpor. teplomér Pt100(-200...850 °C/- 328...1562 °F);
0.50 = 0...50 mV linearni;

0.60 = 0...60 mV linearni;

12.60 = 12...60 mV lineéarn;

e Je-li kéd typu vstupu roven El.
J=termoclanek )

crAl = termoclanek K

S = termoclanek S

r = termoclanek R 0...1760 °C/ 32...3200 °F);

(0...1000 °C/ 32...1832 °F);
(
(
(
t =termoclanek T (0...400 °C/ 32...752 °F);
(
(
(
(

)
0...1370 °C/ 32...2498 °F);
)
)

b

0...1760 °C/ 32...3200 °F

ir.J = Exergen IRS J 0...1000 °C/ 32...1832 °F);
ir.cA = Exergen IRS K );
Ptc = PTC KTY81-121

ntc = NTC 103-AT2

0.50 =0...50 mV linearni;
0.60 = 0...60 mV linearnt;
12.60 = 12...60 mV lineéarni;

0...1370 °C/ 32...2498 °F);
-55...150 °C/- 67...302 °F);
- );

k

50...110 °C/- 58...230 °

e Je-li kéd typu vstupu roven ! :
0.20 =0...20 mA linearni;

4.20 = 4...20 mA linearni;

e Je-li kéd typu vstupu roven v
0.1 =0...1V linearni;

0.5 =0...5V linearni;

1.5 =1...5 Vlinearni;
0.10=0...10 V linearni;

2.10 =2...10 V linearni;

Poznamky: 1. Je-li nastaven vstup pro termoclanky a je naprogramovana desetinna tecka (viz

nasledujici parametr), je maximalni zobrazitelny Gdaj 999.9 °C nebo 999.9 °F.
2. Kazda zména parametru SEnS vyvola nasledujici zmény nastaveni:

13



[3]1dP =0;
[129] ES.L =-1999;
[130] ES.H = 9999.

[3] dP - Pozice desetinné tecky
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: Je-li [2] SENnS = Linearni vstup: 0...3.
Je-li [2] SENS jiny, neZ linearni vstup: 0 nebo 1

Poznamka: Kazda zména nastaveni parametru dP vyvola zménu parametr(, kterych se to
tyka (napr. Zadané hodnoty, pasmo proporcionality, atd.).

[4] SSc - Zobrazeni zacédtku rozsahu u linedrnich vstupt

Pristupny: Je-li zvolen linearni vstup pomoci [2] SEnS.

Rozsah: -1999...9999.

Poznamky: 1. SSc umozZnuje nastaveni méritka analogového vstupu tak, Ze nastavi minimalni
zobrazovanou/meérenou hodnotu. PFistroj zobrazi zmérenou hodnotu azo 5 %
mensi nez velikost SSc, pak hlasi podkroceni rozsahu.

2. Jako zacatek stupnice Ize nastavit hodnotu, ktera je vétsi nez hodnota plné
vychylky, aby se dosahlo obraceného zobrazeni. Priklad: 0 mA = 0 mBar a 20
mA = -1000 mBar (vakuum).

[5] FSc - Zobrazeni konce rozsahu u linedrnich vstupt

Pristupny: Je-li zvolen linearni vstup pomoci [2] SEnS.

Rozsah: -1999...9999.

Poznamky: 1. FSc umozniuje nastaveni méritka analogového vstupu tak, Ze nastavi maximalni
zobrazovanou/mérenou hodnotu. Pfistroj zobrazi zmérenou hodnotu azo 5 %
vétsi nez velikost [5] FSc, pak hlasi prekroceni rozsahu.

2. Jako konec stupnice Ize nastavit hodnotu, ktera je mensi nez hodnota pocatku
vychylky, aby se dosahlo obraceného zobrazeni. Priklad: 0 mA = 0 mBar a 20
mA =-1000 mBar (vakuum).

[6] unit - MéFici jednotka
Pristupny: Je-li pomoci [2] SEnS zvolen snimac teploty.
Rozsah: °C = Celsius;
°F = Fahrenheit
Poznamka: Pristroj neprepocitava méritko hodnot teploty zadané uzivatelem (prahy, limity
atd.).

[7] FiL - Cislicovy filtr méFené veliciny

Pfistupny: Vzdy.

Rozsah: oFF (filtr vypnut); 0,1 az 20,0 s

Poznamka: Jedna se o Cislicovy filtr prvniho radu aplikovany na mérenou velicinu. Proto
ovliviuje jak mérenou velicinu, tak i regulacni zasah a chovani alarma.
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[8] inE - Nastaveni typu ,,snima¢ mimo rozsah®, ktery privede na vystup bezpecnostni
hodnotu
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: our = Je-li detekovano prekroceni nebo podkroceni rozsahu, vykonovy vystup
bude nastaven na hodnotu parametru [9] oPE.
or = Je-li detekovano prekroceni rozsahu, vykonovy vystup bude nastaven na
hodnotu parametru [9] oPE.
ur = Je-li detekovano podkroceni rozsahu, vykonovy vystup bude nastaven na
hodnotu parametru [9] oPE.

[9] oPE - Bezpecnostni hodnota vystupu

Pfistupny: Vzdy.

Rozsah: -100...100 % (vystupu).

Poznamky: 1. Je-li v pristroji naprogramovana pouze jedna regulacni funkce (topeni nebo
chlazeni), pak pfi nastaveni této hodnoty mimo mozného rozsahu vystupu
pouZzije pristroj nulu (0).
NapfF. Je-li naprogramovano pouze topeni a oPE je rovno -50 % (chlazeni),
pfistroj nastavi nulovou hodnotu.

2. Je-li naprogramovana regulace ON/OFF a je zjistén idaj mimo rozsah, pristroj

nastavi na vystupu bezpecnostni hodnotu s pevnou dobou cyklu rovnou 20
sekundam.

[10] diF1 - Funkce digitdlniho vstupu 1
Pristupny: Je-li pristroj vybaven digitalnimi vstupy.
Rozsah: oFF = Zadna funkce;
= Reset alarmu [stav];
= Kvitovani alarmu (ACK) [stav];
= ZadrZeni zméreného Udaje [stav];
= ReZim Stand-by pfistroje [stav]. Je-li kontakt zkratovan, pfepne se pfistroj do
modu Stand-by;
5= HEAt s SP1aCool s SP2 [stav] (viz ,Poznamky k digitalnim vstupdm®*);
6= Casova¢ Run/Hold/Reset [zména stavu]. Kratky zkrat umoZni spustit/zastavit
casovac, delsi zkrat (vice nez 10 sekund) vynuluje ¢asovac;
7 = Run c¢asovace [zména stavu] - kratky zkrat spusti odpocitavani ¢asovace;
8 = Reset Casovace [zména stavu] - kratky zkrat vynuluje ¢asovac;
= Run/Hold ¢asovace [stav].
- kontakt zkratovan = ¢asovac bézi (Run),
- kontakt rozpojen = ¢asovac stoji (Hold);
10 = Run programu [zména stavu].
Prvni zkrat spusti program, druhy zkrat restartuje vykonavani programu od
zacatku;
11= Reset programu [zména stavu]. Pfi zkratu kontaktu se resetuje vykonavani
programu;
12 = Pozastaveni programu (Hold) [zména stavu]. Prvni zkrat zastavi program, druhy
zkrat spusti dalsi béh programu;
13 = Run/Hold programu [stav]. Je-li kontakt zkratovan, program bézi;
14 = Run/Reset programu [stav].
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17 =
18 =

- kontakt zkratovan = program bézi (Run),
- kontakt rozpojen = program stoji (Hold);
Pristroj v ru¢nim maédu (Open Loop) [stav];
Volba sekvenéni Zadané hodnoty [zména stavu] (viz ,Poznamky k digitalnim
vstuplm®);
Volba SP1/SP2 [stavl];
Binarni volba Zzadané hodnoty provadéna cislicovym vstupem 1 (méné

v s

vyznamny bit) a Cislicovym vstupem 2 (vyznamnéjsi bit) [stav];

19 =

Cislicovy vstup 1 funguje paralelné s tlacitkem @ a Cislicovy vstup 2 funguje

o - =
paralelné s tlacitkem ‘“¥/;

20=

Run/Reset ¢asovace.

[11] diF2 - Funkce digitdIniho vstupu 2
Pristupny: Je-li pfistroj vybaven digitalnimi vstupy.
Rozsah: oFF = 7adna funkce;

Reset alarmu [stav];

Kvitovani alarmu (ACK) [stav];

ZadrZeni zméreného Udaje [stav];

Mad Stand-by pfistroje [stav]. Je-li kontakt zkratovan, prepne se pristroj do

maodu Stand-by;

19 =

HEAt s SP1 a Cool s SP2 [stav] (viz ,Poznamky k digitalnim vstupm®);
Casovac¢ Run/Hold/Reset [zména stavu]. Kratky zkrat umozni spustit/zastavit
casovac, delsi zkrat (vice nez 10 sekund) vynuluje ¢asovac;
Run ¢asovace [zména stavu] - kratky zkrat spusti odpocitavani ¢asovace;
Reset ¢asovace [zména stavu] - kratky zkrat vynuluje ¢asovac;
Run/Hold ¢asovace [stav].

- kontakt zkratovan = ¢asovac bézi (Run),

- kontakt rozpojen = ¢asovac stoji (Hold);
Run programu [zména stavul].
Prvni zkrat spusti program, druhy zkrat restartuje vykonavani programu od
zacatku;
Reset programu [zména stavu]. Pri zkratu kontaktu se resetuje vykonavani
programu;

Pozastaveni programu (Hold) [zména stavu]. Prvni zkrat zastavi program, druhy

zkrat spusti dalsi béh programu;
Run/Hold programu [stav]. Je-li kontakt zkratovan, program bézi;
Run/Reset programu [stav].
- kontakt zkratovan = program bézi (Run),
- kontakt rozpojen = program stoji (Hold);
Pristroj v ru¢nim médu (Open Loop) [stavl];
Volba sekvenc¢ni zadané hodnoty [zména stavu] (viz ,Poznamky k digitalnim
vstuplm®);
Volba SP1/SP2 [stav];
Binarni volba zadané hodnoty provadéna cislicovym vstupem 1 (méné

vev s

Cislicovy vstup 1 funguje paralelné s tlacitkem @ a Cislicovy vstup 2 funguje

- - =
paralelné s tlacitkem \Yj;
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20 = Run/Reset ¢asovace.

Pozndmky k digitdInim vstupiim
1. Je-li diF1 nebo diF2 (napr. diF1) rovno 5, pracuje pristroj nasledovné:
e Je-li kontakt rozpojen, je fidici funkce v rezimu topeni a aktivni Zddana hodnota je SP1.
e Je-li kontakt zkratovan, je fidici funkce v rezimu chlazeni a aktivni Zddana hodnota je SP2.
2. Je-li diF1 rovno 18, nastavi se diF2 na 18 a diF2 nebude provadét zadnou dalsi funkci.
3. Je-li diF1 a diF2 rovno 18, provede se nastaveni zadané hodnoty podle nasledujici tabulky:

Dig. vstup 1 | Dig. vstup 2 | Aktivni zadana hodnota
Off Off Zadana hodnota 1
On Off Z4dana hodnota 2
off On Z4dana hodnota 3
On Oon Z4dana hodnota 4

4. Je-li diF1 roven 19, nastavi se diF2 na uP.du a hodnotu 19 nebude provadét zadnou dalsi
funkci.

5. Je-li pouzita ,volba sekvencni Zadané hodnoty“, kazdym zkratovanim logického vstupu se
zvysi hodnota SPAt (aktivni Zadana hodnota) o jeden krok.
Volba je cyklicka -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4.,

Skupina vystupt - vystupni parametry
[12]o1F - Funkce Vystupu 1 (Out 1)
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: nonE = Vystup neni poufzit. Pfi tomto nastaveni mGze byt vystup ovladan primo ze
sériové linky.
H.rEG = Vystup pro topeni.
c.eRG = Vystup pro chlazeni.
AL = Vystup alarmu.
t.out = Vystup Casovace.
t.HoF = Vystup casovace je vypnuty v médu Hold.
P.EnD = Indikator konce programu.
PHId = Indikator pozastaveni programu (Hold).
P.uit = Indikator, Ze program ceka (wait).
P.run = Indikator béhu programu.
P.Et1 = Udalost programu Event 1.
P.Et2 = Udalost programu Event 2.
or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo poskozeni ¢idla.
P.FAL = Indikator vypadku napijeni.
bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah, poskozeni ¢idla nebo vypadku napajeni.
diF1 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 1.
diF2 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 2.
St.By = Indikator stavu Stand-By.
on= Vystup 1 je trvale v sepnutém stavu.

Poznamky: 1. Jsou-li dva nebo vice vystup(i naprogramovany shodnym zptsobem, jsou tyto
vystupy ovladany paralelné.
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2. Indikator vypadku napajeni se resetuje, kdyz pristroj detekuje povel resetu
alarmu tlagitkem @, digitalnim vstupem nebo sériovou linkou.

3. Neni-li naprogramovan zadny ovladaci vystup, vSechny pripadné alarmy
(nastanou-li) nastaveny na nonE (nepoufzito).

[13] 01.AL - Alarmy prifazené Vystupu 1
Pristupny: Je-li [12] o1F = AL.
Rozsah: 0...31 s nasledujicim pravidlem:
+1=Alarm 1
+2 = Alarm 2
+3 =Alarm 3
+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla

Priklad 1: Nastavime-li 3 (2+1), vystup sepne pfi alarmu 1 a 2 (podminka OR).

Priklad 2: Nastavime-li 13 (8+4+1), vystup sepne pri alarmu 1 + alarmu 3 + alarmu preruseni
smycky.

[14] 01Ac - Akce Vystupu 1

Pristupny: Je-li [12] 01F rGzné od nonE.

Rozsah: dir = Primé akce
rEU = Inverzni akce
dir.r = Prima akce s opacnou indikaci LED
rEU.r = Inverzni akce s opac¢nou indikaci LED.

Poznamky: 1. PFima akce: Vystup kopiruje stav ovladaci funkce.
Priklad: Vystup pracuje jako vystup alarm s prfimou akci. Je-li alarm aktivovan,
relé se sepne (logicky vystup 1).

2. Inverzni akce: Stav vystupu je opacny, nez stav ovladaci funkce.

Priklad: Vystup pracuje jako vystup alarmu s inverzi. Je-li alarm neaktivni, relé
se sepne (logicky vystup 1). Toto nastaveni se obvykle oznacuje jako ,fail-safe”
a obecné se pouZiva u nebezpecnych procesu, aby pristroj generoval alarm,
pokud dojde k vypadku napajeni nebo se spusti interni watchdog.

[15] 02F - Funkce Vystupu 2
Pristupny: Je-li pristroj vybaven vystupem 2.
Rozsah: nonE = Vystup neni pouZit. Pfi tomto nastaveni maze byt vystup ovladan pfimo ze
sériové linky.
H.rEG = Vystup pro topeni.
c.eRG = Vystup pro chlazeni.
AL=  Vystup alarmu.
t.out = Vystup ¢asovace.
t.HoF = Vystup casovace je vypnuty v médu Hold.
P.EnD = Indikator konce programu.
P.HId = Indikator pozastaveni programu (Hold).
Puit = Indikator, Ze program ceka (wait).
P.run = Indikator béhu programu.
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P.Et1 = Udalost programu Event 1.
P.Et2 = Udalost programu Event 2.
or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo poskozeni ¢idla.
P.FAL = Indikator vypadku napajeni.
bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah, poskozeni ¢idla nebo vypadku napajeni.
diF1 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 1.
diF2 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 2.
St.By = Indikator stavu Stand-By.
on= Vystup 2 je trvale v sepnutém stavu.
Pro podrobnosti viz parametr [12] o1F.

[16] 02.AL - Alarmy pFifazené Vystupu 2
Pristupny: Je-li [15] 02F = AL.
Rozsah: 0...31 s nasledujicim pravidlem:
+1=Alarm 1
+2 = Alarm 2
+3 =Alarm 3
+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla
Pro podrobnosti viz parametr [13] o1.AL.

[17] 02Ac - Akce Vystupu 2
Pristupny: Je-li [15] 02F rGzné od nonE.
Rozsah: dir = Prima akce
rEU = Inverzni akce
dir.r = Pfima akce s opacnou indikaci LED
rEU.r = Inverzni akce s opacnou indikaci LED.
Pro podrobnosti viz parametr [14] o1.Ac.

[18] 03F - Funkce Vystupu 3
Pristupny: Je-li pristroj vybaven vystupem 3.
Rozsah. nonE = Vystup neni pouzit. Pfi tomto nastaveni mlze byt vystup ovladan pfimo ze
sériové linky.
H.rEG = Vystup pro topeni.
c.eRG = Vystup pro chlazeni.
AL = Vystup alarmu.
t.out = Vystup ¢asovace.
t.HoF = Vystup ¢asovace je vypnuty v médu Hold.
P.EnD = Indikator konce programu.
PHId = Indikator pozastaveni programu (Hold).
Puit = Indikator, Ze program ceka (wait).
P.run = Indikator béhu programu.
P.Et1 = Udalost programu Event 1.
P.Et2 = Udalost programu Event 2.
or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo poskozeni ¢idla.
P.FAL = Indikator vypadku napajeni.
bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah, poskozeni ¢idla nebo vypadku napajeni.
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diF1 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 1.
diF2 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 2.
St.By = Indikator stavu Stand-By.
on= Vystup 3 je trvale v sepnutém stavu.

Pro podrobnosti viz parametr [12] o1F.

[19] 03.AL - Alarmy prifazené Vystupu 3
Pristupny: Je-li [18] o3F = AL.
Rozsah: 0...31 s nasledujicim pravidlem:
+1=Alarm 1
+2 =Alarm 2
+3 =Alarm 3
+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha ¢idla
Pro podrobnosti viz parametr [13] o1.AL.

[20] 03Ac - Akce Vystupu 3
Pristupny: Je-li [18] o3F rGzné od nonE.
Rozsah: dir = Pfima akce
rEU = Inverzni akce
dir.r = Pfima akce s opacnou indikaci LED
rEU.r = Inverzni akce s opacnou indikaci LED.
Pro podrobnosti viz parametr [14] o1.Ac.

[21] 04F - Funkce Vystupu 4
Pristupny: Je-li pristroj vybaven vystupem 4.
Rozsah. nonE = Vystup neni pouzit. Pfi tomto nastaveni mGze byt vystup ovladan primo ze
sériové linky.
H.rEG = Vystup pro topeni.
c.eRG = Vystup pro chlazeni.
AL=  Vystup alarmu.
t.out = Vystup ¢asovace.
t.HoF = Vystup casovace je vypnuty v médu Hold.
P.EnD = Indikator konce programu.
P.HId = Indikator pozastaveni programu (Hold).
Puit = Indikator, Ze program ceka (wait).
P.run = Indikator béhu programu.
P.Et1 = Udalost programu Event 1.
P.Et2 = Udalost programu Event 2.
or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo poskozeni ¢idla.
P.FAL = Indikator vypadku napajeni.
bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah, poskozeni ¢idla nebo vypadku napajeni.
diF1 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 1.
diF2 = Vystup kopiruje stav digitalniho vstupu 2.
St.By = Indikator stavu Stand-By.
on= Vystup 4 je trvale v sepnutém stavu.
Pro podrobnosti viz parametr [12] o1F.



[22] 04.AL - Alarmy prifazené Vystupu 4
Pristupny: Je-li [21] 04F = AL.
Rozsah: 0...31 s nasledujicim pravidlem:
+1=Alarm 1
+2 =Alarm 2
+3 =Alarm 3
+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla
Pro podrobnosti viz parametr [13] o1.AL.

[23] 04Ac - Akce Vystupu 4
Pristupny: Je-li [21] 04F rGzné od nonE.
Rozsah: dir = Pfima akce
rEU = Inverzni akce
dir.r = Pfima akce s opacnou indikaci LED
rEU.r = Inverzni akce s opacnou indikaci LED.
Pro podrobnosti viz parametr [14] o1.Ac.

Skupina AL1 - parametry Alarmu 1

[24] AL1t - Alarm typu 1
Pristupny: Vzdy.

Rozsah: e Je-li jeden nebo vice vystupl naprogramovanych jako ovladaci vystup:

LoAb = Alarm pfi absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim prekroceni horni meze
LHADb = Alarm pfi absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace

LodE = Alarm pri odchylce smérem dol( (relativni)
HidE = Alarm pfi odchylce smérem nahoru (relativni)
LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni z pasma

¢ Neni-li ani jeden vystup naprogramovany jako ovladaci vystup:

nonE = Alarm neni nastaven

LoAb = Alarm pf¥i absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim prekroc¢eni horni meze
LHAb = Alarm pf¥i absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace

Poznamky: 1. Relativni alarmy a alarmy odchylky jsou ,relativni“ k aktualni Zadané hodnoté.
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2. Alarm poruchy snimace (SE.br) bude aktivni, pokud displej ukazuje ----.

[25] Ab1 - Funkce Alarmu 1
Pristupny: Je-li [24] AL1t rGzné od nonE.
Rozsah: 0...15 s nasledujicim pravidlem:
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm se zapamatovanim (rucni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pfi zméné Zadaného hodnoty
Priklad: Pri nastaveni Ab1 na 5 (1 + 4) bude alarm , neaktivni pfi zapnuti napajeni a pfi
,kvitovatelném" alarmu.

Poznamky: 1. Volba ,Neni aktivni pfi zapnuti napajeni“ umoznuje zakazat funkci alarmu pfi
zapnuti pfistroje nebo kdyz pristroj detekuje prechod z:
- ru¢niho modu (oPLo) do automatického maodu,
- médu Stand-by do automatického médu.
Alarm bude automaticky povolen, kdyz mérena hodnota poprvé dosadhne

prahu alarmu plus nebo minus hystereze (jinymi slovy, kdyz se objevi vychozi

podminka alarmu).

PV /_\
AL1

Ab1 =40

ONZZ off =
V. Nz o

0N off

Ab1 = +1 off
zapnuti napajeni

2. ,Alarm s paméti“ (rucni reset) je alarm, ktery z(istava aktivni i poté, co
zaniknou podminky, které ho vyvolaly. Alarm se da resetovat pouze externim

prikazem (tlacitko © , digitalni vstupy nebo sériova linka).
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3. ,Kvitovatelny alarm je alarm, ktery Ize resetovat, i kdyZz podminky, které jej
vyvolaly, jsou stale splnény. Kvitovani alarmu Ize provést externim prikazem

(tlacitko © , digitalni vstupy nebo sériova linka).
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4. ,Relativni alarm neaktivni pfi zméné zadané hodnoty“ je alarm, ktery maskuje
podminky alarmu po zméné zadané hodnoty, dokud procesni proménna
nedosahne prahu alarmu plus nebo minus hystereze.

- B "
. R AL
Sp1 ‘ ™ e | 1 1
~ = . ! !
AL1+ | — - I I | N
| I | I I I
Ab1 = +0 GN off [0 o Al
’
sicil TR of 7N of

5. Pristroj neuklada do paméti EEPROM stav alarmu. Pokud nastane vypadek
napajeni, stav alarmu se proto ztrati.

[26] AL1L - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o spodni mez prahu AL1
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o spodni mez alarmu

Pristupny: Je-li [24] AL1t r(zné od nonE nebo [24] AL1t rizné od SE.br.

Rozsah: Od -1999 do [27] AL1H méf¥icich jednotek.

[27] AL1H - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o horni mez prahu AL1
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o horni mez alarmu

Pristupny: Je-li [24] AL1t rGzné od nonE nebo [24] AL1t rizné od SE.br.

Rozsah: Od [26] AL1L do 9999 méficich jednotek.

[28] AL1 - Mez Alarmu 1
Pfistupny: Pokud:
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24] AL1t = LoAB, absolutni podkroceni dolni meze
24] AL1t = HiAB, absolutni prekroceni horni meze
24] AL1t = LodE, dolni mez odchylky (relativni)
24] AL1t = LidE, horni mez odchylky (relativni)

— — — —

Rozsah: Od [26] AL1L do [27]AL1H méficich jednotek.

[29] HAL1 - Hystereze Alarmu 1
Pristupny: Je-li [24] AL1t r(zné od nonE nebo [24] AL1t rGzné od SE.br.
Rozsah: 1...9999 meéficich jednotek.
Poznamky: 1. Hodnota hystereze je rozdil mezi hodnotou meze Alarmu a bodem, kdy Alarm
automaticky resetuje.
2. Je-li mez alarmu plus nebo minus hystereze je mimo rozsah vstupu, neni
pfistroj schopen alarm resetovat.
Priklad: Rozsah vstupu: 0...1000 (mBar).
- Z4dana hodnota rovna 900 (mBar).
- Dolni mez odchylky rovna 50 (mBar).
- Hystereze rovna 160 (mBar).
Teoreticky bod pro reset je 900 - 50 +160 = 1010 (mBar), ale tato hodnota je
mimo rozsah.
Reset Ize provést pouze vypnutim pristroje, odstranénim podminky, ktera
vyvolava alarm, a pak opétovnym zapnutim pfistroje.

3. Vdechny pasmové alarmy pouzivaji stejnou hysterezi pro obé meze.
4. Je-li hystereze pasmového alarmu vétsi nez je nastavena Sirka pasma, pristroj
nebude schopen resetovat pripadny alarm.
Priklad: Vstupni rozsah: 0...500 (°C).
- ZAdana hodnota rovna 250 (°C).
- Spodni mez rovna 10 (°C).
- Horni mez rovna 10 (°C).
- Hystereze rovna 25 (°C).

[30] AL1d - ZpoZdéni Alarmu 1

Pristupny: Je-li [24] AL1t rGzné od nonE.

Rozsah: Od oFF (0) do 9999 sekund.

Poznamka: Alarm se aktivuje pouze, pokud podminky pro alarm trvaji déle nez dobu [30]
AL1d, ale resetuje se okamzité.

[31] AL10o - Povoleni Alarmu 1 pfi modu Stand-by a indikaci ,,mimo rozsah“
Pristupny: Je-li [24] AL1t rGzné od nonE.
Rozsah: 0= Nikdy

1= Béhem Stand-by

2= Priprekroceni a podkroceni

3= Pfiprekroceni, podkroceni a Stand-by.
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Skupina AL2 - parametry Alarmu 2

[32] AL2t - Alarm typu 2
Pristupny: Vzidy.
Rozsah: e Je-li jeden nebo vice vystupl naprogramovanych jako ovladaci vystup:
LoAb = Alarm pfi absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim pfekroceni horni meze
LHAb = Alarm pf¥i absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace
LodE = Alarm pfi odchylce smérem dol{ (relativni)
HidE = Alarm pfi odchylce smérem nahoru (relativni)
LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni z pasma
e Neni-li ani jeden vystup naprogramovany jako ovladaci vystup:
nonE = Alarm neni nastaven
LoAb = Alarm pfi absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim prekroceni horni meze
LHADb = Alarm pfi absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace

Poznamka: Relativni alarmy jsou ,relativni“ vici aktualni Zadané hodnoté (ta mlze byt
odli$na od koncové 7Zadané hodnoty, je-li pouZita funkce rampovani zadané
hodnoty).

[33] Ab2 - Funkce Alarmu 2
Pristupny: Je-li [32] AL2t rGzné od nonE.
Rozsah: 0...15 s nasledujicim pravidlem:
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm se zapamatovanim (ru¢ni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pfi zméné zadaného hodnoty.
Priklad: Pri nastaveni Ab2 na 5 (1 + 4) bude alarm , neaktivni pfi zapnuti napajeni* a pfi
,kvitovatelném* alarmu.
Poznamka: Pro dalsi podrobnosti viz parametr [25] Ab1.

[34] AL2L - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o spodni mez prahu AL2
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o spodni mez alarmu

Pristupny: Je-li [32] AL2t r(izné od nonE nebo [32] AL2t rGzné od SE.br.

Rozsah: Od -1999 do [35] AL2H méficich jednotek.

[35] AL2H - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o horni mez prahu AL2
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o horni mez alarmu

Pristupny: Je-li [32] AL2t r(izné od nonE nebo [32] AL2t rGzné od SE.br.

Rozsah: Od [32] AL2L do 9999 méficich jednotek.

[36] AL2 - Mez Alarmu 2
Pfistupny: Pokud:
- [32] AL2t = LoAB, absolutni podkroceni dolni meze
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- [32] AL2t = HiAB, absolutni prekroceni horni meze
- [32] AL2t = LodE, dolni mez odchylky (relativni)
- [32] AL2t = LidE, horni mez odchylky (relativni)

Rozsah: Od [34] AL2L do [35]AL2H méficich jednotek.

[37] HAL2 - Hystereze Alarmu 2

Pristupny: Je-li [32] AL2t r(izné od nonE nebo [32] AL2t riizné od SE.br.
Rozsah: 1...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Pro dalsi podrobnosti viz parametr [29] HAL1.

[38] AL2d - ZpoZdéni Alarmu 2

Pristupny: Je-li [32] AL2t rGzné od nonE.

Rozsah: Od oFF (0) do 9999 sekund.

Poznamka: Alarm se aktivuje pouze, pokud podminky pro alarm trvaji déle nez dobu [38]
AL2d, ale resetuje se okamzité.

[39] AL20 - Povoleni Alarmu 2 pfi médu Stand-by a indikaci ,,mimo rozsah“
Pristupny: Je-li [32] AL2t r(izné od nonE.
Rozsah: 0 = Nikdy

1 = Béhem Stand-by

2 = P¥i prekroceni a podkroceni

3 = Pfi prekroceni, podkroceni a Stand-by

Skupina AL3 - parametry Alarmu 3

[40] AL3t - Alarm typu 3

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: e Je-li jeden nebo vice vystupl naprogramovanych jako ovladaci vystup:
LoAb = Alarm pfi absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim prekroceni horni meze
LHADb = Alarm pfi absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace
LodE = Alarm pri odchylce smérem dol( (relativni)
HidE = Alarm pf¥i odchylce smérem nahoru (relativni)
LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni z pasma

¢ Neni-li ani jeden vystup naprogramovany jako ovladaci vystup:

nonkE = Alarm neni nastaven
LoAb = Alarm pf¥i absolutnim podkroceni dolni meze
HiAb = Alarm pfi absolutnim pfekroceni horni meze
LHAb = Alarm pf¥i absolutnim vyboceni z pasma
SE.br = Porucha snimace

Poznamky: Relativni alarmy jsou ,relativni“ vici aktualni Zzddané hodnoté (ta mize byt

odlisna od koncové Zadané hodnoty, je-li pouzita funkce rampovani Zzadané
hodnoty).
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[41] Ab3 - Funkce Alarmu 3
Pristupny: Je-li [40] AL3t r(izné od nonE.
Rozsah: 0...15 s nasledujicim pravidlem:
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm s paméti (rucni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pfi zméné zadaného hodnoty.
Priklad: Pri nastaveni Ab3 na 5 (1 + 4) bude alarm , neaktivni pfi zapnuti napajeni a pfi
Jkvitovatelném* alarmu.
Poznamka: Pro dalsi podrobnosti viz parametr [25] Ab1.

[42] AL3L - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o spodni mez prahu AL3
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o spodni mez alarmu

Pristupny: Je-li [40] AL2t r(izné od nonE nebo [40] AL3t rizné od SE.br.

Rozsah: Od -1999 do [43] AL3H méficich jednotek.

[43] AL3H - Pro alarmy prekroceni a podkroceni meze jde o horni mez prahu AL3
- Pro alarm vyboceni z pdsma jde o horni mez alarmu

Pristupny: Je-li [40] AL3t r(izné od nonE nebo [40] AL3t rizné od SE.br.

Rozsah: Od [42] AL3L do 9999 méficich jednotek.

[44] AL3 - Mez Alarmu 3

Pfistupny: Pokud:
- [40] AL3t = LoAB, absolutni podkroceni dolni meze
- [40] AL3t = HiAB, absolutni prekroceni horni meze
- [40] AL3t = LodE, dolni mez odchylky (relativni)
- [40] AL3t = LidE, horni mez odchylky (relativni)

Rozsah: Od [42] AL3L do [43]AL3H méficich jednotek.

[45] HAL3 - Hystereze Alarmu 3

Pristupny: Je-li [40] AL3t r(izné od nonE nebo [40] AL3t riizné od SE.br.
Rozsah: 1...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Pro dalsi podrobnosti viz parametr [29] HAL1.

[46] AL3d - ZpozZdéni Alarmu 3

Pristupny: Je-li [40] AL3t rGzné od nonkE.

Rozsah: Od oFF (0) do 9999 sekund.

Poznamka: Alarm se aktivuje pouze, pokud podminky pro alarm trvaji déle nez dobu [46]
AL3d, ale resetuje se okamzité.

[47] AL30o - Povoleni Alarmu 3 pfi modu Stand-by a indikaci ,,mimo rozsah“
Pristupny: Je-li [40] AL3t r(izné od nonE.
Rozsah: 0 = Nikdy

1 = Béhem Stand-by

2 = P¥i prekroceni a podkroceni

3 = Pfi prekroceni, podkroceni a Stand-by
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Skupina LbA - Alarm preruseni smycky
Obecnd pozndmka k alarmu LBA

Pokud aplikujeme 100% vykonového vystupu na proces, pak se procesni proménna, po urcité

dobé zplsobené setrvacnosti procesu, zacne ménit znamym smérem (i zvysovat pfi topeni

nebo sniZzovat pri chlazeni).

Priklad: Pokud pustim 100% vykonu do kamen, teplota musi stoupat, pokud oviem néktery
prvek ve smycce neni vadny (topidlo, snimac, napajeci zdroj, pojistka, atd...)

Stejnou filosofii mizZeme aplikovat na minimalni vykon. V naSem pfipadé, pokud prestaneme
privadét vykon ke kamntam, musi teplota klesat, pokud neni SSR ve zkratu, ventil se nezasekl,
atd...
Funkce LBA se automaticky povoli, kdyz PID poZaduje maximalni nebo minimalni vykon.
Je-li odezva procesu pomalejsi nez naprogramovany limit, pfistroj generuje alarm.
Poznamky: 1. Je-li pfistroj v ru¢nim modu, je funkce LBA zablokovana.
2. Spusti-li se alarm LBA, pfistroj pokracuje ve standardni regulaci. Pokud se
odezva procesu vrati pod naprogramovany limit, pfistroj automaticky alarm
LBA resetuje.
3. Tuto funkci Ize aktivovat pouze pokud naprogramovany regulaéni algoritmus
nastaven na PID (Cont = PID).

[48] LbAt - Cas LBA
Pristupny: Je-li [52] Cont = PID.
Rozsah: e oFF = LBA neni pouZzito;

e 1...9999 méficich jednotek.

[49] LbSt - Delta méreni, které pouZivd LBA pfi Soft-startu

Pristupny: Je-li [48] LbAt r(izné od oFF.

Rozsah: e oFF = alarm preruseni smycky je béhem soft-startu zablokovan;
¢ 1...9999 méricich jednotek.

[50] LbAS - Delta méreni pouZité p¥i alarmu preruseni smycky (krok alarmu prerusenr
smycky)

Pristupny: Je-li [48] LbAt r(izné od oFF.

Rozsah: 1...9999 méficich jednotek.

[51] LbcA - Podminka pro povoleni LBA
Pristupny: Je-li [48] LbAt rizné od oFF..
Rozsah: uP = Povolen pouze pokud PID vyZzaduje maximalni vykon.
dn = Povolen pouze pokud PID vyzaduje minimalni vykon.
both = Povolen pfi obou podminkach (kdyZ PID poZzaduje maximalni nebo minimalni
vykon).

Priklad aplikace LBA:
- LbAt (¢as LBA) = 120 sekund (2 minuty);
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- LbAS (delta LBA) = 5 °C;

Stroj je navrzen tak, aby dosahl 200 °C za 20 minut (20 °C/min).

Kdyz PID za¢ne pozadovat vykon 100%, pristroj zacne pocitat cas.

Pokud se béhem pocitani ¢asu zvysi mérena hodnota o vice nez 5 °C, pristroj restartuje
pocitani ¢asu. V opacném pripadé pokud mérena hodnota nedosadhne naprogramovanou
deltu (5 °C za 2 minuty), pristroj spusti alarm.

Skupina rEG - parametry regulatoru

Skupina rEG je pristupna pouze tehdy, pokud je alespon jeden vystup naprogramovan jako
ovladaci (H.rEG nebo C.rEG).

[52] cont - Zplisob regulace
Pristupny: Je-li alespori jeden vystup naprogramovdn jako ovlddaci vystup (H.eRG nebo
C.eRG).
Rozsah: e Jsou-li naprogramovany dveé regula¢ni funkce (topeni a chlazeni):
Pid = PID (topeni; chlazeni)
nr = Regulace topeni/chlazeni ON/OFF s neutralni zénou

PV — ;
sp 2 N HSEt
HSEL
OUTH.rEG s —
{I(‘.ﬁp‘eni}r ZON f off //'O_h," tas
OUTc.rEG I )
(chlazeni) off 0N off

e Je-li naprogramovana jedna regulacni funkce (topeni nebo chlazeni):
Pid = PID (topeni nebo chlazeni)
On.FA = ON/OFF asymetricka hystereze
On. FS = ON/OFF symetricka hystereze.
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Poznamky: 1. Regulace ON/OFF s asymetrickou hysterezi:
- OFF, kdyz PV = SP
- ON, kdyz PV = (SP - hystereze).
2. Regulace ON/OFF se symetrickou hysterezi:
- OFF, kdyZ PV = (SP + hystereze)
- ON, kdyZ PV < (SP - hystereze).

[53] Auto - Volba Auto tune
Ascon Tecnologic vyvinul dva algoritmy auto-tune:
1. Oscilacni auto-tune je obvyklé auto-tune a:
e je presnégjsi,
e mUZe byt spusténo, i kdyz je PV blizko Zadané hodnoty,
e |ze je pouZit, i kdyz je Zddana hodnota blizko teploty okoli.
2. Rychly typ je vhodny, pokud:
e proces je velmi pomaly a chcete, aby se s nim pracovalo v kratkém case,
e pokud je velky prekmit nezadouci,
e v soustaveé s vice smyckami, kde rychld metoda redukuje chybu vypoctu v dlsledku efektu
jinych smycek.

Poznamka: Rychlé auto-tune muze byt spusténo pouze, pokud je mérena hodnota (PV)
mensi nez (SP + 1/2SP).
Pristupny: Je-li [49] cont = PID.
Rozsah: -4...4, kde:
-4 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym restartem pfi zapnuti napajeni (po soft-
startu) a po véech zménach zadané hodnoty;
-3 = Oscila¢ni auto-tune s ru¢nim startem;
-2 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym startem jen pfi prvnim zapnuti napajeni;
-1 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym restartem pfi kazdém zapnuti napajeni;
0 = NepoufZito;
1 = Rychlé auto-tune s automatickym restartem pfi kazdém zapnuti napajeni;
2 = Rychlé auto-tune s automatickym startem jen pfi prvnim zapnuti napajeni;
3 = Rychlé auto-tune s ru¢nim startem;
4 = Rychlé auto-tune s automatickym restartem pfi zapnuti napajeni (po soft-startu) a
po zméné zadané hodnoty.
Poznamka: Auto-tune je zakdzano béhem vykonavani programu.

[54] Aut.r - Rucni start auto-tune

Pristupny: Je-li [52] cont = PID.

Rozsah: oFF = Pristroj neprovadi auto-tune;
on = Pfistroj provadi auto-tune.

[55] SELF - Povoleni auto-tune

Self-tune je adaptivni algoritmus, ktery priibéZzné optimalizuje parametry PID.

Tento algoritmus je zvlasté navrzen pro vSechny procesy s velkym kolisanim zatéze, které
vyrazné méni odezvu procesu.

Pristupny: Je-li [52] cont = PID.

Rozsah: YES = Self-tune je aktivni;
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no = Self-tune neni aktivni;

[56] HSEt - Hystereze regulace ON/OFF
Pristupny: Je-li [52] jiné nezZ PID.
Rozsah: 0...9999 méricich jednotek.

[57] cPdt - Doba pro ochranu kompresoru
Pristupny: Je-li [52] cont = nr.
Rozsah: OFF = ochrana vypnuta;

1...9999 sekund.

[58] Pb -Proporciondlni pdsmo
Pristupny: Je-li [52] cont = PID a [55] SELF = no.
Rozsah: 1...9999 méricich jednotek.

Poznamka: Funkce auto-tune pocitaji tuto hodnotu.

[59] int - Integracni konstanta

Pristupny: Je-li [52] cont = PID a [55] SELF = no.

Rozsah: oFF = integracni slozka vypnuta;
1...9999 sekund.

Poznamka: Funkce auto-tune pocitaji tuto hodnotu.

[60] dEr - Derivacni konstanta

Pristupny: Je-li [52] cont = PID a [55] SELF = no.

Rozsah: oFF = derivacni slozka vypnuta;
1...9999 sekund.

Poznamka: Funkce auto-tune pocitaji tuto hodnotu.

[61] Fuoc - Fuzzy regulace prekmitu

Tento parametr redukuje prekmit, ktery se obvykle objevuje pri spusténi pristroje nebo po
zméné zadané hodnoty, a bude aktivni pouze v téchto dvou pripadech.

Nastavenim hodnoty mezi 0.00 a 1.00 lze zpomalit zasah regulatoru, blizi-li se veli¢ina Zadané

hodnoté.
Nastavenim Fuoc = 1 se funkce vypne.

tas

Pristupny: Je-li [52] cont = PID a [55] SELF = no.
Rozsah: 0...2.0

Poznamka: Rychlé auto-tune parametr Fuoc pocita a oscilacni auto-tune jej nastavuje na 0.5.
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[62] H.Act - Druh akéniho ¢lenu topného vystupu (H.rEG)
Tento parametr stanovuje minimalni dobu cyklu topného vystupu spocitaného algoritmem
auto-tune.
Jeho cilem je urcit minimalni dobu cyklu urcitého akéniho ¢lenu, aby se zajistila dlouha
Zivotnost akéniho clenu.
Pristupny: Pokud je alespon jeden vystup naprogramovan jako topny (H.rEG), [52] cont = PID
a [55] SELF = no.
Rozsah: SSr = Vystup pro Solid state relé;
rELY = Relé nebo stykac;
SLou = Pomaly ak¢ni ¢len (napr. horaky).

Poznamka: Nastaveni:

e SSr: neznamena zadné omezeni pro kalkulaci auto-tune a [63] tcrH se nastavuje na 1
sekundu.

e rELY: pro kalkulaci auto-tune se stanovuje limit 20 sekund a [63] tcrH se nastavuje na 20
sekund.

e SLou: pro kalkulaci auto-tune se stanovuje limit 40 sekund a [63] tcrH se nastavuje na 40
sekund.

[63] tcrH - Doba cyklu topného vystupu
Pristupny: Pokud je alespon jeden vystup naprogramovan jako topny (H.rEG), [52] cont = PID
a [55] SELF = no.
Rozsah: e Je-li [62] H.Act = SSr: 1.0...130.0 sekund;
e Je-li [62] H.Act = rELY: 20.0...130.0 sekund;
e Je-li [62] H.Act = SLou: 40.0...130.0 sekund.

Poznamka: Funkce auto-tune pocitaji tuto hodnotu, ale, je-li to nutné, Ize ji nastavit rucné.

[64] PrAt - Pomér vykonu mezi funkci topeni a chlazeni

Pristroj pouziva shodnou sadu parametr( PID pro topeni i chlazeni, ale G¢innost obou funkci
je obvykle rozdilna.

Tento parametr umoznuje definovat pomér mezi Gcinnosti topného systému a chladiciho
systému.

Priklad ndm pomiZe vysvétlit vam filosofii.

Méjme jednu smycku s vytlacovacim lisem na plast.

Pracovni teplota je rovna 250 °C.

Chcete-li zvysit teplotu z 250 na 270 °C (A20 °C) s pouzitim topného vykonu (rezistor), budete
potrebovat 60 sekund.

Pokud naopak chcete snizit teplotu z 250 na 230 °C (A20 °C) s pouzitim chladiciho vykonu
(ventilator), budete potrebovat pouze 20 sekund.

V nasem prikladu je pomér roven 60/20 = 3 ([60] PrAt = 3) a fika, Ze chladici systém je 3krat
ucinnéjsi nez topny.

Pristupny: Pokud jsou naprogramovany dva regulac¢ni rezimy (H.rEG a c.rEG) a [52] cont = PID
a [55] SELF = no.

Rozsah: 0.01...99.99.

Poznamka: Funkce auto-tune tuto hodnotu pocitaji.

32



[65] c.Act -Druh akéniho ¢lenu chladiciho vystupu (C.rEG)
Pristupny: Pokud je alespon jeden vystup naprogramovan jako chladici (c.rEG), [52] cont =
PID a [55] SELF = no.
Rozsah: SSr = vystup pro Solid state relé;
rELY = Relé nebo stykac;
SLou = Pomaly aké¢ni ¢len (napr. Kompresory).

Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [62] h.Act.

[66] tcrc - Doba cyklu chladiciho vystupu
Pristupny: Pokud je alespon jeden vystup naprogramovan jako chladici (c.rEG), [52] cont =
PID a [55] SELF = no.
Rozsah: e Je-li [65] c.Act = SSr: 1.0...130.0 sekund;
e Je-li [65] c.Act = rELY: 20.0...130.0 sekund;
e Je-li [65] c.Act = SLou: 40.0...130.0 sekund.
Poznamka: Funkce auto-tune tuto hodnotu pocitaiji.

[67] rS - Rucni reset (predpéti integracniho ¢ldnku)

rS umozniuje teplym restartem vyznamné snizit prekmit.

Je-li vas proces v ustaleném stavu, pristroj pracuje se stabilnim vykonovym vystupem (napf.
30%).

Pokud dojde ke kratkému vypadku napajeni, proces se restartuje s procesni proménnou
blizkou Zddané hodnoté, zatimco pfistroj zac¢ina s vynulovanym integracnim ¢lankem.
Nastavime-li ru¢ni reset na hodnotu primérného vykonu vystupu (v nasem prikladu na 30
%), pristroj zacne s vykonem na vystupu rovnym hodnoté, kterou pouziva v ustaleném stavu
(misto aby zacal s nulou), a prekmit bude velmi maly (teoreticky nulovy).

Pristupny: Je-li [52] cont = PID a [55] SELF = no.

Rozsah: -100.0...100.0 %.

[68] od - ZpoZdéni pFi zapnuti napdjeni

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.

Rozsah: oFF: Funkce neni pouZita;

0.01...99.59 hh.mm.

Poznamky: 1. Tento parametr urcuje dobu, béhem které (po zapnuti napajeni) pristroj setrva
v modu Stand-by, nezZ spusti vsechny dalsi funkce (regulace, alarmy, program,
atd.).

2. Je-li naprogramovany program s automatickym startem po zapnuti napajeni a
funkce ,,od"“, pristroj provede funkci ,od“ pred spusténim vykonavani
programu.

3. Je-li naprogramované auto-tune s automatickym startem po zapnuti napajeni a
funkce ,,0d“, bude funkce , 0d“ zruSena a auto-tune se okam?zité spusti.

[69] St.P - Maximdlini vystupni vykon béhem soft-startu

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.

Rozsah: -100...100%

Poznamky: 1. Ma-li parametr St.P kladnou hodnotu, bude limit aplikovan pouze na topny

vystup(y).
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2. Ma-li parametr St.P zapornou hodnotu, bude limit aplikovan pouze na chladici
vystup(y).

3. Je-li naprogramovany program s automatickym startem po zapnuti napajeni a
funkce soft-start, provede pfristroj obé funkce zaroven. Jinymi slovy, pfistroj
provede prvni rampu, je-li vykon, ktery vypocetl PID, mensi nez
naprogramovana mez, pfistroj pracuje s pozadovanym vykonem. PoZaduje-li
PID vykon vyssi, nez je mez, omezi pFistroj vykon na ten naprogramovany.

4. Funkce auto-tune blokuje funkci soft-start.

5. Funkci soft-start Ize pouZit také pri regulaci ON/OFF.

[70] SSt - Doba soft-startu
Pfistupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: oFF: Funkce neni pouZita;

0.01...7.59 hh.mm;

inF = Soft-start je vzdy aktivni.

[71] SS.tH - Mez pro deaktivaci soft-startu

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.

Rozsah: -1999...9999 méricich jednotek

Poznamky: 1. Je-li omezeni vykonu kladné (limit je aplikovan na funkci topeni), funkce soft-
start bude deaktivovana, pokud mérena hodnota je vétsi nez nebo rovna
parametru SS.tH.

2. Je-li omezeni vykonu zaporné (limit je aplikovan na funkci chlazeni), funkce

soft-start bude deaktivovana, pokud mérena hodnota je mensi nez nebo rovna
parametru SS.tH.

Skupina SP - parametry Zadané hodnoty

Skupina SP bude pristupna, pouze pokud alespon jeden vystup je naprogramovan jako
ovladaci (H.reG nebo C.eRG).

[72] nSP - Pocet pouZitych Zddanych hodnot
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: 1...4
Poznamka: Pri zméné [72] nSP pristroj pracuje nasledovné:
e Parametr [79] SPAt bude nastaven na SP1.
e Pristroj ovéri, zda jsou vSechny naprogramované zadané hodnoty v mezich
nastavenych pomoci [73] SPL a [7] SPH.
e Je-li SP mimo meze, pfistroj nastavi hodnotu odpovidajici maximalné pfrijatelné
hodnoté.

[73] SPLL - Hodnota minimdlni Zddané hodnoty

Pfistupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.

Rozsah: Od -1999 do [74] SPLH v méf¥icich jednotkach.

Poznamky: 1. Pfi zméné [73] SPLL kontroluje vsechny mistni Zadané hodnoty (parametry SP1,
SP2, SP3 a SP4) a vsechny zadané hodnoty programu: [94] Pr.S1, [99] Pr.S2,
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[104] Pr.S3, [109] Pr.54. Je-li nékterda SP mimo rozsah, pfistroj ji nastavi na
maximalni povolenou hodnotu.
2. Zména [73] SPLL vyvola nasledujici akce:
e Je-li [80] SP.rt = SP, bude dalkova Zzadana hodnota nastavena shodné s aktivni
Zadanou hodnotou;
e Je-li [80] SP.rt = trin, bude dalkova Zzadana hodnota nastavena na nulu;
e Je-li [80] SP.rt = PErc, bude dalkova Zadana hodnota nastavena na nulu.

[74] SPLH - Hodnota maximdini Zddané hodnoty

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: Od [73] SPLL do 9999 (méficich jednotek).

Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [73] SPLL.

[75] SP1 - Zddand hodnota 1
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH (méficich jednotek).

[76] SP2 - Zddand hodnota 2
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci a [72] nSP > 1.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH (méficich jednotek).

[77] SP3 - Zddand hodnota 3
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci a [72] nSP > 2.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH méficich jednotek.

[78] SP4 - Zddand hodnota 4
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci a [72] nSP = 4.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH (méficich jednotek).

[79] SPAt -Volba aktivni Zddané hodnoty
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: Od SP1 do [72] nSP.
Poznamky: 1. Zména [75] SPAt vyvola nasledujici akce:
e Je-li [80] SP.rt = SP, bude dalkova zddana hodnota nastavena shodné s aktivni
Zaddanou hodnotou;
e Je-li [80] SP.rt = trin, bude dalkova zadana hodnota nastavena na nulu;
e Je-li [80] SP.rt = PErc, bude dalkova Zddana hodnota nastavena na nulu.
2. Volba SP2, SP3 a SP4 je mozna, pouze pokud je povolena relativni Zddana
hodnota (viz parametr [72] nSP).

[80] SP.rt -Typ ddlkové Zddané hodnoty

Tyto pfistroje mohou spolu komunikovat pomoci sériového rozhrani RS485 bez pritomnosti
PC. Jeden pfistroj mlzZe byt nastaven jako Master, zatimco ostatni jednotky jsou (obvykle)
Slave. Jednotka Master muze posilat aktivni Zzddanou hodnotu do jednotek Slave.

Tak Ize na priklad zménou zadané hodnoty jednotky Master ménit souc¢asné zadanou
hodnotu 20 pfistroja (napf. aplikace ,hot runner®).
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Parametr SP.rt definuje, jak jednotky slave pouziji hodnotu prichazejici ze sériové linky.
Parametr [125] tr.SP [Volba preposilané hodnoty (Master)] umozZnuje definovat hodnotu,
kterou posila jednotka Master.

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci a je pritomno sériové
rozhrani.
Rozsah: rSP = Hodnota prichazejici ze sériové linky se pouZije jako dalkova zadana hodnota
(RSP);
trin = Hodnota prichazejici ze sériové linky se algebraicky pficte k mistni Zddané
hodnoté zvolené pomoci SPAt a soucet se stane aktivni Zzddanou hodnotou;
PErc = Hodnota pfichazejici ze sériové linky se vezme jako procentualni hodnota
vstupniho rozsahu a takto vypoctena se pouzije jako dalkova Zddana hodnota.

Poznamka: Zména [80] SP.rt vyvola nasledujici akce:
e Je-li [80] SP.rt = SP, bude dalkova Zadana hodnota nastavena shodné s aktivni
Zadanou hodnotou;
e Je-li [80] SP.rt = trin, bude dalkova Zzadana hodnota nastavena na nulu;
e Je-li [80] SP.rt = PErc, bude dalkova zadana hodnota nastavena na nulu.

Priklad: Mé&jme 6z6novou pretavovaci pec pro plosné spoje.
Jednotka Master posila svou Zadanou hodnotu dalsim 5 zonam (regulatory Slave).
Zé6ny Slave ji pouziji pro Upravu zadané hodnoty.
Prvni zdna je z6na Master a pouziva Zzadanou hodnotu 210 °C.
Druha zéna ma mistni Zddanou hodnotu rovnou -45 °C.
Treti z6na ma mistni Zddanou hodnotu rovnou -45 °C.
Ctvrta zéna méa mistni zadanou hodnotu rovnou -30.
Pata zéna méa mistni Zdadanou hodnotu rovnou +40.
Sesta zéna ma mistni zddanou hodnotu rovnou +50.
Pfi tomto nastaveni bude teplotni profil nasleduijici:
e Master SP = 210 °C;
e Druhd zéna ma SP =210 - 45 = 165 °C;
e Treti zona ma SP = 210 - 45 = 165 °C;
e Ctvrta zona ma SP = 210 - 30 = 180 °C;
e P4t4 z6na ma SP = 210 + 40 = 250 °C;
e Sesta zobna ma SP = 210 + 50 = 260 °C.
Pfi zméné SP jednotky Master zméni jednotky Slave okamzité svou aktivni Zddanou
hodnotu.

[81] SPLr - Volba mistni/ddlkové Zddané hodnoty

Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.

Rozsah: Loc = Mistni Zzddana hodnota zvolena parametrem [79] SPAt;
rEN = Dalkova zadana hodnota (prichazejici ze sériové linky).

[82] SP.u - Rychlost ndrtistu kladné zmény Zddané hodnoty (rampa nahoru)
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: 0.01...99.99 jednotek za minutu;

inF = Rampa je zakazana (zména po krocich).
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[83] SP.d - Rychlost ndrtistu zdporné zmény Zddané hodnoty (rampa dolti)
Pristupny: Je-li alespon jeden vystup naprogramovan jako ovladaci.
Rozsah: 0.01...99.99 jednotek za minutu;
inF = Rampa je zakazana (zména po krocich).
Vseobecnd pozndmka k ddlkove Zddané hodnoté
Je-li naprogramovana dalkova Zzadana hodnota s akci trim, bude rozsah mistni Zddané
hodnoty nasleduijici:
od [73] SPLL + RSP do [74] SPLH - RSP.

Skupina tin - parametry funkci ¢asovace
K dispozici je pét typu casovace:

Zpozdény start se zpozdénim a ¢asem ,konce cyklu®.

Tr.t1
off

Tr.t2
== =
7ON7.

Start
ouT

off

- Nastavenim tr.t2 = inf z(istane vystup ¢asovace ve stavu ON, dokud nepfijde povel resetu.

Tr.t1 Trt2 =inF
Start -
ouT off ON off
Reset

ZpoZdeény start po zapnuti napdjeni se zpozdénim a ¢asem ,konce cyklu®.

Start Tr.t1 - Tr.t2
ouT off ~ ON off
PWR UP
Prachozi
Start
ouT off
Reset |_|
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Asymetricky oscildtor se startem ve stavu OFF

Start —Tr.t1 -'HEFTF.T‘I *'I-IEFTF.T'I --IB
ouT off | - ON | off |~ ON 7| off | ON:

Reset |_|_

Asymetricky oscildtor se startem ve stavu ON

Start —Tr.t1ﬂn—Tr.t1qTr—ﬂ..—Tr_t1..-Tr'_tE
ouT ON] off [ON] off [ON] off

Reset |_|_

Poznamky: 1. Pristroj mGZe dostat povely pro start, zadrZeni a reset ¢asovace z tlacitka ‘¥’

digitalnich vstup( a/nebo sériové linky.
2. Povel HOLD muze pozastavit ¢itani Casovace.

[84] t.F - Funkce nezdvislého ¢asovace

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: nonE = Casova¢ nepoufit;
i.d.A = ZpoZdéné spusténi casovace;
i.uP.d = Zpozdéné spusténi ¢asovace po zapnuti napajeni;
i.d.d = Prlchozi ¢asovac;
i.P.L = Asymetricky oscilator se startem ve stavu OFF;
i.L.P = Asymetricky oscilator se startem ve stavu ON;

[85] tr.u - Jednotky casu
Pristupny: Je-li [84] Tr.F rGzny od nonE.
Rozsah: hh.nn = Hodiny a minuty;
nn.SS = Minuty a vtefiny;
$SS.d = Sekundy a desetiny sekund.
Poznamka: BéZi-li casovac, mlzete vidét hodnotu tohoto parametru, ale NEmuzete ji
upravovat.

[86] tr.t1 - Cas 1

Pristupny: Je-li [84] Tr.F rGzny od nonE.

Rozsah: e Je-li [85] tr.u = hh.nn 00.01...99.59;
e Je-li [85] tr.u = nn.SS 00.01...99.59;
e Je-li [85] tr.u = SSS.d 0.001...995.9.

[87] tr.t2 - Cas 2

Pristupny: Je-li [84] Tr.F rGzny od nonE.

Rozsah: e Je-li [85] tr.u = hh.nn: 00.01...99.59 + inF;
e Je-li [85] tr.u = nn.SS: 00.01...99.59 + inF;
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e Je-li [85] tr.u = §5S.d: 0.001...995.9 + inF;
Poznamka: Je-li nastaven [87] tr.t2 = inF, |ze druhy ¢as zastavit pouze povelem resetu.

[88] tr.St - Stav casovace
Pristupny: Je-li [84] Tr.F rGzny od nonE.

Rozsah: e run = Casovac béi;
e Hold = Casovac je pozastaven;
o rES = Reset casovace;

Poznamka: Tento parametr umoziuje ovladat ¢asovac¢ parametrem (bez digitalnich vstupt
nebo tlacitka "Y).

Skupina PrG - parametr funkce programatoru

Tyto pfistroje jsou schopny vytvaret profil Zadané hodnoty sloZeny ze 4 skupin po 2 krocich
(dohromady 8 krokd).

Prvni krok je rampa (pouzivana k dosazeni poZzadované zadané hodnoty), druhy je prodleva
(udrZovani na pozadované zadané hodnoté).

Kdyz je zjistén prikaz RUN, pfistroj porovna aktivni Zddanou hodnotu s namérenou hodnotou
a zacne vykonavat prvni rampu.

U kazdé prodlevy je navic vyckavaci pasmo, které pozastavi pocitani ¢asu, pokud mérena
hodnota vyboci z definovaného pasma (zarucena prodleva).

Kromé toho lze pro kazdy segment definovat stav dvou udalosti. Udalost mlze ovladat vystup
a vykonavat akci béhem jednoho nebo vice specifickych krok( programu.

Nékteré dopliikové parametry umozni definovat méfitko ¢asu, podminky automatického RUN
a chovani pristroje na konci programu.
Poznamky: 1. VSechny kroky mohou byt modifikovany v priibéhu vykonavani programu.
2.V prabéhu vykonavani programu pristroj uklada aktualné pouzivany segment a
v 30minutovych intervalech uklada také ubéhly ¢as prodlev.
Dojde-li v prabéhu vykonavani programu k vypadku napajeni, pfistroj je po
obnoveni napajeni schopen pokracovat ve vykonavani programu od segmentu,
ktery zpracovaval v dobé vypadku napéjeni, a, pokud ten segment byl
prodlevou, je také schopen restartovat od doby prodlevy minus uloZzeny
ubéhly cas.
Takové chovani ziskame, pokud nastavime ,[120] dSPu - Stav pristroje po
zapnuti napajeni“ na ,AS.Pr

Teplota
Prs1- 4
Pr54
prso £ N
prsa_|f Spx
4 >
| = e £ = i = || Rampana
I‘{ k % b3 = o — m £ m [
P E|E| Bl 2 O|B|E|E Bl
f\.;& o 13 o = o T o
o o [ ;
OFF Program RUN '\ g
I 1 I 1 I 1 s
Zapnufi napajeni /T:’ro[tj;.
nebo RUN EN
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[89] Pr.F - Aktivita programdtoru po zapnuti napdjeni
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: nonE = Program neni poufZit;
S.uP.d = Start po zapnuti napajeni s prvnim krokem v Stand-by;
S.uP.S = Start po zapnuti napajeni;
u.diG = Start pouze po povelu RUN;
U.dG.d = Start po povelu RUN s prvnim krokem v Stand-by.
[90] Pr.u - MéFici jednotky prodlev
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rlizny od nonkE.
Rozsah: hh.nn = Hodiny a minuty;
nn.SS = Minuty a sekundy.
Poznamka: Béhem vykonavani programu nelze tento parametr ménit.
[91] Pr.E - Chovadni pFistroje na konci vykondvdni programu
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rlizny od nonkE.
Rozsah: cnt = Pokracovat (pfistroj pouZije Zadanou hodnotu posledni prodlevy, dokud
nepfijde povel resetu);
SPAt = Prejit na Zadanou hodnotu ur¢enou parametrem [79] SPAt;
St.bY = Prejit do modu Stand-by.
Poznamky: 1. Pfi nastaveni [91] Pr.E = cnt pfistroj pracuje nasledovné: na konci programu
pouZzije Zddanou hodnotu posledni prodlevy.
Je-li detekovan povel resetu, prechazi na zddanou hodnotu uréenou
parametrem [79] SPAt. Pfechod bude skokovy nebo po rampé podle nastaveni
[82] SP.u (maximalni rychlost kladné zmény Zzadané hodnoty) a [83] SP.u
(maximalni rychlost zadporné zmény zadané hodnoty).
2. Pri nastaveni [91] Pr.E = SPAt pfistroj okamzité prechazi na zddanou hodnotu
nastavenou parametrem [79] SPAt. Pfechod bude skokovy nebo po rampé
podle nastaveni [82] SP.u (maximalni rychlost kladné zmény zadané hodnoty) a
[83] SP.u (maximalni rychlost zaporné zmény zadané hodnoty).

[92] Pr.Et - Doba indikace konce programu
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rlizny od nonkE.
Rozsah: oFF = Funkce neni poufZita;
00.01...99.59 minut a sekund;
inF = Stale ON.
Poznamka: Pri nastaveni [92] Pr.Et = inF se stav indikace konce programu zméni na OFF pouze
povelem reset nebo novym povelem RUN.

[93] Pr.S1 - Zddand hodnota prvni prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rtizny od nonE nebo [89] Pr.F rGizny od S.uP.d.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPHL.

[94] Pr.G1- Gradient prvni rampy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE nebo [89] Pr.F rGzny od S.uPd.
Rozsah: 0.1...999.9 méricich jednotek za minutu;
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inF = Pfechod po skocich.

[95] Pr.t1- Doba prvni prodlevy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE.
Rozsah: 0.00...99.59 ¢asovych jednotek.

[96] Pr.b1- Vyckdvaci pdsmo prvni prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rlizny od nonE nebo [89] Pr.F rGzny od S.uPd.

Rozsah: OFF...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Vyckavaci pasmo pozastavi pocitani ¢asu, pokud mérena hodnota vyboci
z definovaného pasma (zarucena prodleva).

Teplota

Cekani _a P T, _‘
Prodleva SP ' - . :
Cekani — ;

S

Prodleva x ‘ Rampa x 1

~" Rampax |2 Prodleva x
H3

Caka

[97] Pr.E1- Uddlosti prvni skupiny
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE nebo [89] Pr.F rGzny od S.uPd.
Rozsah: Od 00.00 do 11.11, kde:
- 0 = udalost nenastala
- 1 = udalost nastala
Stav udalosti 1 pii rampé

Stav udélosti 2 pfi rampé
l tav udalosti 1 pfi prodlevé

S
¢ +Sta'.r udalosti 2 pfi prodlevé

Ut

Lyl 1Ly

Displej : b , : Eicedi

Udalost 1 Udalost 2 Udalost 1 Udalost 2

daoy off off off off
T on off off off
gt off on off off
00 on on off off
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Displei Rampa Prodleva
Udakost 1 Udalost 2 Udalost 1 Udalost 2

oo off off on off
T on off on off
0uin off on on off
0 on on on off
ooo off off off on
T on off off on
T off on off on
0 on on off on
A off off on on
T on off on on
g off on on on
il on on on on

[98] Pr.S2 - Zddand hodnota druhé prodlevy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rtizny od nonE.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH;
oFF = Konec programu.
Poznamka: Neni tfeba konfigurovat vsechny kroky. Pokud pouzivate napfriklad pouze 2
skupiny, staci nastavit zddanou hodnotu treti skupiny na OFF. Pfistroj zamaskuje
véechny nasledné parametry programatoru.

[99] Pr.G2 - Gradient druhé rampy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGizny od nonE a [98] Pr.S2 je rlizny od oFF.
Rozsah: 0.1...999.9 méricich jednotek za minutu;

inF = Pfechod po skocich.

[100] Pr.t2 - Doba druhé prodlevy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rlizny od nonE a [98] Pr.S2 je rlizny od oFF.
Rozsah: 0.00...99.59 ¢asovych jednotek.

[101] Pr.b2- Vyckdvaci pdsmo druhé prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE a [98] Pr.52 r(izny od oFF.
Rozsah: OFF...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [96] Pr.b1.

[102] Pr.E2- Udadlosti druhé skupiny
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGizny od nonE a [98] Pr.S2 rlizny od oFF.
Rozsah: Od 00.00 do 11.11, kde:
0 = udalost nenastala
1 = udalost nastala
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [97] Pr.E1.
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[103] Pr.S3 - Zddand hodnota treti prodlevy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGizny od nonE a [98] Pr.S2 rlizny od oFF.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH;
OoFF = Konec programu.
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [98] Pr.51

[104] Pr.G3 - Gradient treti rampy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE, [98] Pr.S2 je rGzny od oFF a [103] Pr.S3 je rlizny od
OFF.
Rozsah: 0.1...999.9 méficich jednotek za minutu;
inF = Pfechod po skocich.

[105] Pr.t3 - Doba treti prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE, [98] Pr.S2 je rGzny od oFF a [103] Pr.S3 je rlizny od
oFF.

Rozsah: 0.00...99.59 ¢asovych jednotek.

[106] Pr.b3- Vyckdvaci pdsmo treti prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE , [98] Pr.S2 rlzny od oFF a [103] Pr.S3 je rtizny od oFF.
Rozsah: OFF...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [96] Pr.b1.

[107] Pr.E3- Uddlosti treti skupiny
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE, [98] Pr.S2 rlizny od oFF a [103] Pr.S3 je rGizny od oFF.
Rozsah: Od 00.00 do 11.11, kde:
0 = udélost nenastala
1 = udalost nastala
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [97] Pr.E1.

[108] Pr.S4 - Zddand hodnota ¢tvrté prodlevy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGizny od nonE, [98] Pr.S2 rlizny od oFF a [103] Pr.S3 je rGizny od oFF.
Rozsah: Od [73] SPLL do [74] SPLH;
OoFF = Konec programu.
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [98] Pr.S1.

[109] Pr.G4 - Gradient ¢tvrté rampy
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE, [98] Pr.S2 je rGzny od oFF, [103] Pr.S3 je rtzny od oFF
a [108] Pr.54 je razny od oFF.
Rozsah: 0.1...999.9 méficich jednotek za minutu;
inF = Pfechod po skocich.

[110] Pr.t4 - Doba ctvrté prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGzny od nonE, [98] Pr.S2 je rlizny od oFF, [103] Pr.S3 je rGizny od oFF
a [108] Pr.54 je razny od oFF.

Rozsah: 0.00...99.59 ¢asovych jednotek.
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[111] Pr.b4- Vyckdvaci pdsmo ctvrté prodlevy

Pristupny: Je-li [89] Pr.F rGizny od nonE, [98] Pr.S2 je rtzny od oFF, [103] Pr.S3 je rlizny od oFF
a [108] Pr.54 je rlizny od oFF.

Rozsah: OFF...9999 méficich jednotek.

Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [96] Pr.b1.

[112] Pr.E4- Uddlosti ¢tvrtého segmentu
Pristupny: Je-li [89] Pr.F rizny od nonE, [98] Pr.S2 rlizny od oFF, [103] Pr.S3 je rtizny od oFF a
[108] Pr.54 je rlizny od oFF.
Rozsah: Od 00.00 do 11.11, kde:
0 = udalost nenastala
1 = udalost nastala
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [97] Pr.E1.

[113] Pr.St - Stav programu
Pristupny: Je-li [89] Pr.F r(izny od nonkE.

Rozsah: run = Program bézi;
Hold = Program je pozastaven;
rES = Reset programu;

Poznamka: Tento parametr umoziuje ovladat vykonavani programu parametrem.
Skupina Pan - konfigurace HMI

[114] PAS2 - Heslo uirovné 2: Uroveri s omezenym pFistupem

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: ofFF = Uroven 2 neni chranéna heslem (jako troveri 1 = obsluha);
1...999 Heslo Urovné 2.

[115] PAS3 - Heslo uirovné 3: Konfiguracni urover

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: 3...999 Heslo Urovné 3.

Poznamka: Nastavime-li [114] PAS2 shodny s [115] PAS3, bude Level 2 zamaskovana.

[116] uSrb -Funkce tlacitka "’ béhem RUN TIME
Pristupny: Vzdy.

Rozsah: nonE = Z4dna funkce;

tunE = Povoleno auto-tune/self-tune. Jednim stiskem (delsim neZ 1 sekunda)
se auto-tune spusti.

oPLo = Ru¢ni méd. Prvnim stiskem se pfristroj prepne do ru¢niho médu (oPLo)
a druhy stiskem se prevede do médu Auto.

AAc = Reset alarmu.

Asi = Kvitovani alarmu.

chSP = Sekvencni volba Zadané hodnoty (viz poznamka nize).

St.by = Maod Stand-by. Prvnim stiskem se pfistroj prepne do médu Stand-by a
druhy stiskem se prevede do médu Auto.

Strt = Run/hold/reset ¢asovace (viz poznamka nize).

P.run = Spusténi programu (viz poznamka nize).
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P.rES =Reset programu (viz poznadmka nize).

PrH.r=

Poznamky: 1. Je-li nastavena ,Sekvencni volba Zddané hodnoty*, kazdym stiskem tlacitka '

Run/hold/reset programu (viz poznamka nize).
B

(delsim nez 1 s) zvysuje hodnotu SPAt (aktivni Zdadana hodnota) o jeden krok.
Volba je cyklicka -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4. Kdyz tlatitkem "Y' zvolime novou
Zzadanou hodnotu, na displeji se na 2 s zobrazi oznaceni nové zadané hodnoty
(napft. SP2).

2. Je-li nastavena ,Sekvencni volba Zzddané hodnoty*, je pocet volitelnych
Zadanych hodnot omezen parametrem [72] nSP.

3. Je-li nastaven ,,Run/hold/reset casovace“, kratkym stiskem se spusti/zastavi
(Hold) pocitani casovace, dlouhy stisk (delsi nez 10 s) resetuje ¢asovac.

4. Je-li nastaveno ,Spusténi’ programu®, prvnim stiskem se program spusti, ale
druhym stiskem se restartuje vykonavani programu od zacatku.

5. Je-li nastaven ,Reset programu®, kratkym stiskem se resetuje vykonavani
programu.

6. Je-li nastaven ,Run/hold/reset programu®, kratkym stiskem se spusti/zastavi
(Hold) vykonavani programu, dlouhy stisk (delsi nez 10 s) program resetuje.

[117] diSP - Sprdva displeje

Pfistupny: Vzdy.

Rozsah: nonE =
Pou =
SPF =
Spo =
AL1 =
AL2=
AL3=
Pr.tu =

Pr.td =

Pt.tu =

Pt.td =

ti.uP =

Standardni zobrazeni;

Vykonovy vystup;

Konec¢na zadana hodnota;

Aktivni zddana hodnota;

Mez Alarmu 1;

Mez Alarmu 2;

Mez Alarmu 3;

- BEhem prodlevy ukazuje pfristroj uplynuly ¢as prodlevy

- BEhem rampy ukazuje displej aktivni zZadanou hodnotu.
Na konci vykonavani programu zobrazuje pfistroj stfidaveé zpravu
P.End a mérenou hodnotu.

- Nebézi-li program, pfistroj ukazuje standardni zobrazeni.
- Béhem prodlevy ukazuje pristroj zbyvajici ¢as prodlevy (odpocitavani
dolt).

- BEhem rampy ukazuje displej aktivni zadanou hodnotu.
Na konci vykonavani programu zobrazuje pfistroj stfidavé zpravu
P.End a mérenou hodnotu.

- Nebézi-li program, pfistroj ukazuje standardni zobrazeni.

Bézi-li programator, displej zobrazuje celkovy uplynuly ¢as.

Na konci vykonavani programu zobrazuje pristroj stfidavé zpravu P.End

a mérenou hodnotu.

Bézi-li programator, displej zobrazuje celkovy zbyvajici ¢as

(odpocitavani dolu).

Na konci vykonavani programu zobrazuje pfistroj stfidaveé zpravu P.End

a mérenou hodnotu.

Bézi-li Casovac, displej zobrazuje zvysujici se pocitani casovace.
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Na konci odpocitavani zobrazuje pristroj stfidavé zpravu t.End a
mérenou hodnotu.

ti.du= Bézi-li casovac, displej zobrazuje snizujici se pocitani ¢asovace.
Na konci odpocitavani zobrazuje pfristroj stfidavé zpravu t.End a
mérenou hodnotu.

PErc = Procenta vykonového vystupu pouZzitd béhem soft-startu (je-li doba
soft-startu rovna nekonecnu, je mez stale aktivni a Ize ji pouzit rovnéz
pri regulaci ON/OFF).

[119] FiLd - Filtrace zobrazované hodnoty
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: oFF= Filtr neni pouzit
0.1...20.0 méricich jednotek.
Poznamka: Jedna se o ,,okénkovy filtr“ vztahujici se k Zadané hodnoté; aplikuje se pouze na
zobrazovanou hodnotu a nema Zadny vliv na dalsi funkce pfistroje (regulace,
alarmy, atd.).

[120] dSPu - Stav pristroje po zapnuti napdjeni
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: AS.Pr = Spousti se do stavu, v jakém byl pfi vypnuti napajeni;
Auto = Spousti se v médu Auto;
oP.0 = Spousti se v ruénim modu s vykonovym vystupem rovnym nule;
St.bY = Spousti v mdédu Stand-by.
Poznamky: 1. Zménite-li hodnotu [121] oPe.E, pfistroj zméni parametr [122] na Auto.
2.V prabéhu vykonavani programu pristroj uklada aktualné pouzivany segment a
v 30minutovych intervalech uklada také ubéhly cas prodlev.
Dojde-li v pribéhu vykonavani programu k vypadku napajeni, pristroj je po
obnoveni napajeni schopen pokracovat ve vykonavani programu od segmentu,
ktery zpracovaval v dobé vypadku napéjeni, a, pokud ten segment byl
prodlevou, je také schopen restartovat od doby prodlevy minus uloZzeny
ubéhly cas.
Takové chovani ziskdme, pokud nastavime ,,[120] dSPu - Stav pfistroje po
zapnuti napajeni“ na ,AS.Pr“
Je-li parametr [120] dSPu rlizny od AS.Pr, funkce ukladani do paméti bude
nefunkéni.

[121] oPr.E - Povoleni druhu provozu
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: ALL = VSechny médy se nastavi nasledujicim parametrem;
Au.oP = Nasledujicim parametrem lIze volit pouze médy Auto a ru¢ni (oPLo);
Au.Sb = Nasledujicim parametrem lze volit pouze médy Auto a Stand-by.
Poznamka: Zménite-li hodnotu [121] oPe.E, pfistroj zméni parametr [122] na Auto.

[122] oPr.E - Volba druhu provozu

Pfistupny: Vzdy.

Rozsah: e Je-li [121] oPr.E = ALL:
Auto = Méd Auto;
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oPLo = Rué¢ni mod;
St.bY = Méd Stand-by.

e Je-li [121] oPr.E = Au.oP:
Auto = Mod Auto;
oPLo = Ru¢ni mod;

e Je-li [121] oPr.E = Au.Sb:
Auto = Mod Auto;
St.bY = Méd Stand-by.

Skupina SER - parametry sériové linky

[123] Add - Adresa pristroje

Pfistupny: Vzdy.

Rozsah: oFF = Sériové rozhrani nepouzito;
1...254 = Adresa pristroje.

[124] bAud - Komunikacni rychlost
Pristupny: Je-li [123] Add rGzny od oFF.
1200 = 1200 Baud;
2400 = 2400 Baud;
9600 = 9600 Baud;
19.2 =19200 Baud;
38.4 = 38400 Baud;

[125] tr.SP - Volba preposilané hodnoty (Master)
Pristupny: Je-li [123] Add r(izny od oFF.
Rozsah: nonE = Preposilani nepouzito (pfistroj je Slave);
rSP = PFistroj je Master a preposila aktivni Zddanou hodnotu;
PErc = Pristroj je Master a preposila vykonovy vystup.
Poznamka: Dalsi podrobnosti viz parametr [80] SP.rt (typ dalkové Zadané hodnota).

Skupina COn - parametry spotieby

[126] Co.tY - Typ méreni
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: oFF = Nepouzito;
= Okamzity vykon (kW);
= Pfikon (kW/h);
=  Energie spotfebovana béhem provadéni programu. Méreni zacina od nuly,
kdyz program bézi, a zastavuje se na konci programu. Nové spusténi programu
hodnotu nuluje;

4= Suma provoznich dnli s mezi. Pocet hodin, béhem kterych byl pfistroj zapnuty;
5= Suma provoznich hodin s mezi. Pocet hodin, béhem kterych byl pfistroj
zapnuty.

Poznamka: Moznosti 3 a 4 jsou interni &itace pro intervaly servisni prohlidky stroje. Casova¢
pracuje celou dobu, po kterou je pfistroj zapnuty.
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Kdyz ¢ita¢ dosahne naprogramovanou mez, displej zobrazuje stfidavé standardni
zobrazeni a zpravu r.SP (je vyZadovana prohlidka). Reset citace Ize provést pouze
zménou hodnoty meze.

[127] UoLt - Jmenovité napéti zdatéze
Pristupny: Je-li [126] Co.tY = St nebo [126] Co.tY = h nebo [126] Co.tY = SS.
Rozsah: 1...9999 (V).

[128] cur - Jmenovity proud zdtéZe
Pristupny: Je-li [126] Co.tY = St nebo [126] Co.tY = h nebo [126] Co.tY = SS.
Rozsah: 1...999 (A).

[129] h.Job - Mez pracovni periody
Pristupny: Je-li [126] Co.tY = tot.d nebo [126] Co.tY = tot.H;
Rozsah: oFF = Mez nepouzita;

1...999 dn(;

1...999 hodin;

Skupina CAL - Skupina uzivatelské kalibrace

Tato funkce umoznuje kalibrovat cely mé¥ici fetézec a kompenzovat chyby zplisobené:
- umisténim snimace;

- tfidou snimace (chyby snimace);

- pfesnosti pfistroje.

[130] AL.P - Nastaveni dolniho bodu

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: Od -1999 do (AH.P -10) méficich jednotek.

Poznamka: Minimalni rozdil mezi AL.P a AH.P je 10 méficich jednotek.

[131] ALo - Nastaveni dolniho offsetu
Pristupny: Vzdy.
Rozsah: -300...300 méficich jednotek.

[132] AH.P - Nastaveni horniho bodu

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: Od (AL.P + 10) do 9999 méficich jednotek.

Poznamka: Minimalni rozdil mezi AL.P a AH.P je 10 méf¥icich jednotek.

[133] AL.o - Nastaveni dolniho offsetu

Pristupny: Vzdy.

Rozsah: -300...300 méficich jednotek.

Priklad: Klimatiza¢ni komora s pracovnim rozsahem 10...+100 °C.

1. Vlozte do komory referen¢ni snimac pripojeny k referenénimu pfistroji (obvykle kalibrator).
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2. Spustte regulaci pristroje a nastavte Zddanou hodnotu rovnou minimalni hodnoté
pracovniho rozsahu (napt. 10 °C). AzZ se teplota v komore stabilizuje, poznamenejte si
teplotu zmérenou referenénim systémem (napfr. 9 °C).

3. Nastavte [130] AL.P = 10 (dolni pracovni bod) a [131] ALo = -1 (rozdil mezi hodnotami
prectenymi na pfistroji a na referen¢nim systému). VSimnéte si, Ze po tomto nastaveni
pfistroj ukazuje stejnou mérenou hodnotu jak referencni systém.

4. Nastavte zddanou hodnotu rovnou maximalni hodnoté pracovniho rozsahu (napr. 100 °C).
Az se teplota v komore stabilizuje, poznamenejte si teplotu zmérenou referenénim
systémem (napr. 98 °C).

5. Nastavte [132] AH.P = 100 (horni pracovni bod) a [133] AL.o = +2 (rozdil mezi hodnotami
prectenymi na pfistroji a na referen¢nim systému). VSimnéte si, Ze po tomto nastaveni
pfistroj ukazuje stejnou mérenou hodnotu jak referencni systém.

,f\» Modifikovand kfivka
Se= / K‘-—‘ Realna kfivka
Al.o=-1
YAiP10C_ AHP 100

vvvvvv

Proceduru konfigurace parametr( ukoncite nasledovné:
- Stisknéte tlacitko Y;

- Stisknéte tla¢itko ‘Y na déle nez 10 sekund:;

- Pristroj se vrati ke ,Standardnimu zobrazeni*.

5. SESTAVENI PARAMETRU

Dalsi dllezity krok v konfiguraci pristroje je diky mozZnosti vytvorit uzivatelské HMI (rozhrani)
snadné pro obsluhu a pohodIné pro Gdrzbu.

Pomoci specialni procedury, zvané ,Sestaveni®, mize OEM vytvorit dvé podsady parametra.
Prvni je Groven ,Omezeného pristupu”. Tato podsada je chranéna heslem, které se nastavuje
parametrem [114] PAS2. Druha podsada je , operatorska“ sada (Uroven 1). Tato Grover NENi
chranéna heslem.

Poznamky: 1. Parametry s ,Omezenym pfistupem” jsou shrnuty do seznamu.
2. Sekvence parametrud s ,,Omezenym pristupem® je programovatelna a Ize ji
vytvorit dle vasich potreb.
3. Sekvence parametri operatorské Urovné je shodna s tou s ,,Omezenym
pristupem®, ale jen urcité parametry lIze zobrazit a modifikovat. Tato sada musi
byt vytvorena dle vasich pozadavka.

5.1 Postup vytvofeni sestaveni parametri

Parametry s omezenym pristupem tvori seznam, takZe nez za€nete vytvaret sestaveni,
doporucujeme postupovat nasledovné:
1. Pripravte si presny seznam parametru, které chcete mit s omezenym pristupem.
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2.

Pozadovanym parametriim prifadte poradova Cisla podle poradi, v jakém chcete
parametry mit.

3. Urcete, které z vybranych parametri budou pristupné také v Operatorské Grovni.
Priklad: Chtél bych mit nasledujici seznam omezeného pfristupu:

e OPEr - Volba aktivniho modu
e SP1 - Prvni Zddana hodnota

e SP2 - Druhéa zadana hodnota
e SPAt - Volba Zadané hodnota

e AL1 - Mez Alarmu 1

e AL2 - Mez Alarmu 2

e Pb - Proporcionalni pasmo

e Int - Integracni konstanta

e dEr - Derivacni konstanta

e Aut.r - Ruéni start Auto-tune.

Ale chci, aby obsluha mohla ménit aktivni méd, hodnoty SP1 a AL1.

V tomto pripadé je seznam sestaveni nasleduijici:

Parametr | Sestaveni | Omezeny pfistup | Operator
OPEr- ol OPEr OPEr
-SP1- 02 SP1 SP1
-SP2- A3 SP2

-SPAt- A4 SPAt

-AL1- o5 AL1 AL1
-AL2- Ab AL2

-Pb- A7 Pb

-Int- A8 Int

-dEr- A9 dEr

-Aut.r- A10 Aut.r

Dale postupujte nasledovné:

NOoOU A WNBR

. Stisknéte tlacitko ‘P’ na déle nez 3 sekundy.

. Na hornim displeji se zobrazi PASS a na dolnim 0.

. Pomoci tlacitek 4'a ¥ nastavte heslo -81.

. Stisknéte tlacitko ‘P’ PFistroj zobrazi pfiznak prvni konfiguraéni skupinu parametrd inP.
. Pomoci tlacitka
. Tlagitkem ‘P’ zvolte prvni parametr z vaseho seznamu.

. Na hornim displeji se zobrazi priznak parametru a dolni displej ukaze jeho aktualni Groven

U zvolte skupina prvniho parametru z vaseho seznamu.

sestaveni. Pismeno muze byt:

,C“ Parametr NENI zafazen do sestaveni a nachazi se pouze v konfiguraci. V tomto pripadé
se Cislo nastavi na nulu.

,A“ Indikuje, Ze parametr je zafazen do Urovné s ,omezenym pfistupem®. Cislo ukazuje
jeho pozici v seznamu s omezenym pfistupem.

,0" Indikuje, Ze parametr je zafazen do ,operatorské“ trovné. Cislo ukazuje jeho pozici
V seznamu s omezenym pristupem.

. Tlacitky ‘4" a & prifadte tomuto parametru poZadovanou pozici.
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Poznamka: Nastavenim hodnoty jiné nez 0 se pismeno ,,¢“ automaticky zméni na ,A“ a
parametr se automaticky zaradi do Grovné s omezenym pristupem.
9. Chcete-li zménit Uroven z ,omezeného" pfistupu na ,operatorsky“ a naopak, stisknéte a
drzte tlacitko ‘Y a pak stisknéte tlacitko 2.
10. Pismeno se zméni z ,A“ na ,,0“ a naopak. Zvolte dalsi parametr, ktery chcete pridat do
arovné s omezenym pristupem, a opakujte kroky 6, 7 a 8.
11. Opakuijte kroky 5, 6, 7 a 8, dokud nebude seznam Uplny.
12. Chcete-li ukoncit proceduru Sestaveni, stisknéte tlacitko
nez 10 s.

Y a drzte je stisknuté na vice

Pristroj se vrati ke ,standardnimu“ zobrazeni.
Poznamka: Priradite-li shodné cislo dvéma parametriim, pfistroj pouZije pouze naposledy
programovany parametr.

Priklad: V predchozim prikladu musime nastavit parametru SP2 hodnotu sestaveni A3.
Pokud nyni priradime SP3 hodnotu sestaveni 03, seznam omezeného a
operatorského pristupu bude vypadat takto:

Parametr | Sestaveni | Omezeny pfistup | Operator
-OPEr- ol OPEr OPEr
-SP1- 02 SP1 SP1
-SP3- o3 SP3 SP3
-SPAt- A4 SPAt

-AL1- 05 ALl AL1

6. PROVOZNi MODY

Jak bylo feceno v kapitole 4.1, kdyz pfistroj zapneme, za¢ne okamZité pracovat podle

uloZenych hodnot parametru.

Jinymi slovy, pfistroj ma pouze jeden stav, a to stav ,run time*“.

Pri ,run time“ mazeme pfristroj donutit, aby pracoval ve tfech rliznych médech:

Automatickém médu, Ru¢nim médu nebo moédu Stand-by.

- V automatickém maédu pristroj automaticky ovlada ridici vystup podle nastavené hodnoty
parametru a Zadané/mérené hodnoty.

- V ruénim médu ukazuje horni displej mérenou veli¢inu a dolni displej ukazuje vykonovy
vystup stridavé se zpravou oPLo a pfistroj vam umoznuje manualné nastavovat vystupni
vykon.

Neprovadi se zadna automaticka ¢innost.

- V médu Stand-by funguje pfristroj jako indikator. Na hornim displeji ukazuje mérenou
veli¢inu, na dolnim Zddanou hodnotu stfidavé se zpravou St.bY a vystup se nastavi na nulu.

Jak vidime, vzdy lze modifikovat hodnotu pFifazenou parametru nezavisle na tom, jaky
provozni mod je nastaven.
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6.1 Jak vstoupit do ,operatorské urovné*“
Pristroj ukazuje ,standardni zobrazeni*.
1. Stisknéte tlacitko - P .

2. Horni displej bude ukazovat priznak prvniho parametru prirazeného této Grovni a dolni
displej ukaze jeho hodnotu.

P

A = e .
3. Tlagitky “=" a “¥/ pFifadte parametru pozadovanou hodnotu.
4. Stiskem tlacitka P ulozte novou hodnotu do paméti a postupte k dalSimu parametru.

5. Chcete-li se vratit ke ,,standardnimu zobrazeni“, stisknéte tlacitko ) na déle nez 5
sekund.

Poznamka: Modifikace parametrd operatorské Grovné je omezena time-outem. Pokud
nestisknete Zadné tlacitko po dobu 10 s, pfistroj se vrati ke ,,standardnimu
zobrazeni“ a nova hodnota posledniho vybraného parametru se ztrati.

6.2 Jak vstoupit do ,lirovné s omezenym pfistupem*

Pristroj ukazuje ,standardni zobrazeni*.

1. Stisknéte tlacitko ‘P’ na déle nez 5 s.

2. Horni displej ukaze PASS a dolni displej ukaze O.

3. Tlacitky ‘4" a & nastavte hodnotu pfifazenou [114] PAS2 (heslu Grovné 2).
Poznamky: 1. Tovarné nastavené heslo pro zménu parametrd je rovno 20.

2. Zména vsech parametru je chranéna time-outem. Pokud nestisknete zadné
tlacitko po dobu 10 s, pfistroj se vrati ke ,standardnimu zobrazeni“, nova
hodnota posledniho vybraného parametru se ztrati a procedura modifikace
parametr( se ukondi.

Pokud chcete time-out odstranit (napr. pro prvni konfiguraci pristroje),
mUzZete pouZit heslo rovné 1000 plus naprogramované heslo (napf. 100 + 20
[z vyroby] = 1020).

Proceduru konfigurace parametrt Ize vidy ukoncit rucné (viz nize).

3. BEhem modifikace parametru pristroj pokracuje v regulaci.

Za urcitych podminek (pokud napf. by zména parametru vyvolala velky skok
v procesu) je doporuceno béhem programovaci procedury docasné zastavit
regulaci (regulacni vystup bude Off). Heslo 2000 + naprogramovana
hodnota (napf. 2000 + 20 = 2020) vypne regulaci béhem konfigurace.
Regulace se automaticky restartuje po ruénim ukonceni procedury
modifikace parametrd.

4. Stisknéte tlacitko ‘7.

5. Pristroj ukaze na hornim displeji priznak prvniho parametru prirazeného této Grovni a dolni
displej ukaze jeho hodnotu.

6. Tlacitky ‘2" a (¥ prifadte parametru poZadovanou hodnotu.

7. Stiskem tla¢itka ‘P’ uloZte novou hodnotu do paméti a postupte k dalsimu parametru.

8. Chcete-li se vratit ke ,,standardnimu zobrazeni“, stisknéte tlacitko Una déle nez 5 sekund.
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6.3 Jak zobrazit, ale neménit ,parametry s omezenym pristupem*

Obcas je potreba dat operatorovi moznost, aby vidél hodnotu parametru, ktery je soucasti

sestaveni s omezenym pristupem, ale je dllezité, aby veskeré zmény provadéla pouze

opravnéna obsluha.

V tomto pripadé postupujte nasledovné:

1. Stisknéte tlacitko ‘P na déle neZ 5s.

2. Horni displej ukaze PASS a dolni displej ukaze 0.

3. Tlacitky ‘4’ a & nastavte hodnotu -181.

4. Stisknéte tlacitko ‘P,

5. Pfistroj ukaze na hornim displeji priznak prvniho parametru prifazeného Grovni 2 a dolni

displej ukaze jeho hodnotu.

6. Pomoci tla¢itka ‘P’ Ize vidét hodnoty viech parametrd Grovné 2, ale nelze je modifikovat.

7. Chcete-li se vratit ke ,standardnimu zobrazeni*, stisknéte tlacitko Wna déle nez 3 sekundy
nebo béhem 10 sekund nemackejte Zadné tlacitko.

6.4 Automaticky méd
6.4.1 Funkce tlacitek, je-li pFistroj v moédu Auto

) Spousti akci naprogramovanou parametrem [116] uSrb
(funkce tlaitka 2 behem RUN TIME).
Umoznuje vstup do procedury modifikace parametrd.
& Spousti funkci ,,Primé modifikace zddané hodnoty* (viz nize).
(A

Zobrazuje ,Doplnkové informace” (viz nize).

6.4.2 PFima modifikace Zadané hodnoty

Tato funkce umoznuje rychlou modifikaci Zadané hodnoty zvolené parametrem [79] SPAt
(volba aktivni Zzddané hodnoty) nebo zadané hodnoty skupiny segmentu (programatoru),
ktery pravé probiha.

Pristroj ukazuje ,standardni zobrazeni*.

1. Stisknéte tlacitko & .
Horni displej ukaze priznak zvolené zadané hodnoty (napt. SP2) a dolni displej jeji
hodnotu.
Poznamka: B&Zi-li programator, pristroj ukaze zddanou hodnotu skupiny, ktera je prave
pouzita (napr. pokud pfistroj provadi prodlevu 3, pristroj ukaze [104] Pr.S3).

e

oy (A v .
2. Tlagitky “=" a “¥./ nastavte tomuto parametru poZadovanou hodnotu.

3. Nemackejte zadné tlacitko po dobu 5 s nebo stisknéte tlacitko P
V obou pripadech pfistroj ulozi novou hodnotu a vrati se ke ,standardnimu zobrazeni“.

Poznamka: Pokud zvolena Zadana hodnota nebyla v sestaveni pro operatorskou troven,
pfistroj umozni ji vidét, ale nikoliv zménit.

6.4.3 Doplrikové informace
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Tento pristroj je schopen vam zobrazit doplrikové informace, které vdm pomohou spravovat
vas systém.

Dopliikové informace se vztahuji k tomu, jak je pristroj naprogramovan, proto v mnoha
pfipadech jsou dostupné pouze ¢astecné informace.

6.

e wr , S e 1w vt A
. Ukazuje-li pFistroj ,standardni zobrazeni®, stisknéte tlacitko

Horni displej ukazuje H nebo ¢ nasledované cislem. Tato hodnota znamena aktualni vykon
vystupu dodavany procesu. H indikuje, Ze probiha topeni, zatimco c fika, Ze akce
probihajici v procesu je chlazeni.

. . . v, - I , . P .y L ix o,
. Stisknéte opét tlacitko ='. B&Zi-li programator, ukazuje dolni displej pravé provadény

segment a stav Udalosti:

r 1.00, kde prvni znak mGze byt r pro rampu nebo S pro prodlevu, nasleduijici Cislice
znamena Cislo segmentu (napf. S3 pro prodlevu ¢islo 3) a dvé méné vyznamné Cislice (LSD
= Less Significant Digits) indikuji stav dvou udalosti (LSD je Udalost 2).

. . . v, - I , . P .,
. Stisknéte opét tlac¢itko ='. B&Zi-li programator, ukazuje dolni displej pismeno P a

teoreticky zbyvajici ¢as do konce programu: P84.3.

. . Y Y -y Yxr s . - . . ,
. Stisknéte opét tlacitko “=. BéZi-li funkce wattmetru, ukazuje dolni displej U nasledované

mérenou energii.
Poznamka: Vypocet energie probiha podle nastaveni parametru [123] CotY.

. . . v, - I . , . u . P .
. Stisknéte opét tlacitko ='. B&Zi-li ,Pocitadlo provoznich hodin® ukazuje dolni displej d
pro dny nebo h pro hodiny nasledované mérenym casem.
. . . v - ., . Ly, , u
Stisknéte opét tlacitko . Prfistroj se vrati ke ,,standardnimu zobrazeni*.

Poznamka: Zobrazeni doplrikové informace je omezeno time-outem. Pokud nestisknete

Zadné tlacitko po dobu 10 s, pristroj se automaticky vrati ke ,standardnimu
zobrazeni*.

6.4.4 Funkce programatoru

V kapitole 4 jsme popsali vSechny parametry, tykajici se programatoru, a jejich Gcinek pfi
vykonavani programu.

V této kapitole vam poskytneme doplnkové informace a nékteré priklady aplikaci.
Poznamka: Desetinna tecka LSD na dolnim displeji se pouZiva pro zobrazeni stavu

programatoru nezavisle na zobrazované veli¢iné nastavené parametrem [117]
diSP (Sprava displeje).

E QEE Desetinna

..., tetka LSD

Vztah mezi stavem programatoru a LED je nasleduijici:
e Program bézi (RUN) - LED sviti,

e Program je pozastaven (Hold) - LED rychle blika,

e Program c¢eka (Wait) - LED pomalu blika,
e Program skoncil nebo je resetovan - LED nesviti.

Priklad aplikace 1: St¥ikaci a suSici box
Pokud je obsluha strikaci uvnitf stfikaci komory na auta, musi byt interni teplota 20 °C a
vzduch, pouzity pro vétrani komory, musi prichazet zvenku.
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G ety
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O D222 A

Ve fazich pasivace a suseni je obsluha mimo komoru a systém uzavira klapku, aby vzduch
uvnitr recykloval a sniZila se spotfeba energie.

el

il DDD}D

=z RIS TI I

_______

Uplyne-li doba suseni, pak predtim, nez obsluha smi vstoupit do komory, musite zajistit:
1. aby vzduch v komore byl vyménén za cerstvy,
2. aby teplota byla nizsi nez mez.
Potrebujete tedy profil podobny tomu na dalSim obrazku:

Tepl. 4 Susen|
Fege~f—"— i

BrSYecls—r —

|| Sekani
20°C R VR, PPN N P 4Pr.83=20°C

~
rd

Status 4
Program Program Run

, | e
Udalost 1 | OFF  [Event1 = ON shutter closed | OFF

Run P.End

-

'CES
CwES

WO

Out 1 = H.rEG (topny vystup)
Out 2 = P.Et1 (programova udalost 1)
Out 3 = P.run (program bézi)
Pr.E1 a Pr.E2 = 10.0 (udalost 1 jde do ON béhem rampy 1, prodlevy 1, rampy 2 a
prodlevy 2).
Pokud program bézi, dvere jsou zavreny.

Priklad aplikace 2: Olepovacka hran s nddrzZi lepidla (na drevo)
Pri pracovni teploté horka tavenina rychle oxiduje a odkapava z ,dispenzoru®.
Proto, pokud stroj po urcitou dobu pracuje, je vhodné snizit teplotu dispenzoru (na udrzovaci
teplotu).
V téchto pripadech bude konfigurace nasledujici:
Out 1 = H.rEG (topny vystup)
Out 2 = AL (alarm poutZity pro povoleni vytahovaciho mechanismu)
diF.1 = P.run (dig. vstup 1 pouZzit pro ovladani programu Run/Restart)
Pr.F = S.uP.S (start po zapnuti napajeni)
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Pr.E = cnt (chovani pristroje po skonceni vykonavani programu = pokracovat
(continue))

Pripojte Cidlo pfriblizeni k digitalnimu Vstupu 1 pro detekovani panelu.

Tepl. .

Pr.S1 — | S —

Pr.&1 —— T 1 \ |/ Cekani

0w f— + 4+ — — - te————————— A
- L85

Pr.i1 &
A

Dig In 1 1 %

= _as
napz’ijanicg {E g.j: h-:_:': = %

Pri detekci nového panelu pred koncem prvni prodlevy se program restartuje a Zddana
hodnota zUstava rovna Pr.51.

Neni-li panel detekovan, prechazi pristroj na Pr.S2 (udrZovaci teplotu) a zistava na ni do
doby, dokud nepfrijde novy panel.

6.5 Rucni méd

Tento provozni méd vam umozZniuje vypnout automatickou regulaci a ru¢né programovat
procenta vystupniho vykonu, ktery bude priveden do procesu.

Je-li pristroj v ruénim modu, horni displej zobrazuje mérenou hodnotu a dolni displej ukazuje
stridavé vystupni vykon (s pismenem H pro topeni nebo C pro chlazeni) a zpravu oPLo
(otevrena smycka).

PFi prepnuti na rucni regulaci za¢ne pfistroj pracovat se stejnym vykonem na vystupu, jaky byl

. c . , P A
na konci automatického modu, a tento Ize upravovat pomoci tlacitek “=='a “¥.'.

V pripadé regulace ON/OFF znamena 0% ,neaktivni stav vystupu“ a libovolna hodnota rlizna
od 0 odpovida ,aktivnimu stavu vystupu.
Jak v pripadé vizualizace, programovatelné hodnoty jsou v rozsahu od H100 (100%
vystupniho vykonu s reverzni akci) do C100 (100% vystupniho vykonu s prfimou akci).
Poznamky: 1. Pfi ruénim maodu jsou aktivni absolutni alarmy, zatimco relativni alarmy jsou
zablokovany.
2. Pokud prepnete do ru¢niho médu béhem provadéni programu, bude program
zrusen.
3. Pokud prepnete do ru¢niho médu béhem provadéni self-tune, bude funkce
self-tune zrusena.
4. Pfi ru¢nim moédu budou vsechny funkce, které nejsou spojeny s regulaci
(wattmetr, nezavisly ¢asovac, ,provozni hodiny*, atd.), pokracovat v normalni
¢innosti.

6.6 Méd Stand-by

Tento provozni moéd také vypina automatickou regulaci, ale nastavuje ovladaci vystup na
nulu.

V tomto moédu pracuje pfistroj jako indikator.

Je-li pristroj v médu Stand-by, horni displej zobrazuje mérenou hodnotu a dolni displej
ukazuje stfidavé zadanou hodnotu a zpravu St.bY.
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Poznamky: 1. Pfi modu Stand-by jsou relativni alarmy zablokovany, zatimco absolutni alarmy
jsou aktivni nebo ne podle nastaveni parametru ALxo (povoleni Alarmu x pfi
modu Stand-by).

2. Pokud prepnete do médu Stand-by béhem provadéni programu, bude program
zrusen.

3. Pokud prepnete do modu Stand-by béhem provadéni self-tune, bude funkce
self-tune zrusena.

4. Pfi médu Stand-by budou vsechny funkce, které nejsou spojeny s regulaci
(wattmetr, nezavisly ¢asovac, ,provozni hodiny*, atd.), pokracovat v normalni
¢innosti.

5. Pri prepnuti z médu Stand-by do médu Auto, zacne pristroj automaticky
maskovat alarmy a funkce soft-start.

7. CHYBOVA HLASENI
7.1 Signaly mimo rozsah

Horni displej ukazuje podminky OVER-RANGE a UNDER-RANGE nésledujicimi indikacemi:
Prekroceni rozsahu Podkroceni rozsahu

oooo

[NIININ)

Preruseni senzoru bude signalizovano, jako Ze je mimo rozsah:

Poznamka: Je-li detekovano prekroceni nebo podkroceni rozsahu, funguji alarmy jako
v pfipadé, Ze mérena veli¢ina dosahla maxima nebo minima.

Podminky pro chybu mimo rozsah zkontrolujte nasledovné:

Poznamky: 1. Zkontrolujte zdroj vstupniho signalu a pripojovaci vedeni.
2. Ujistéte se, Ze vstupni signal je v souladu s konfiguraci pristroje. V opacném
pripadé upravte konfiguraci vstupu (viz kapitola 4).
3. Neni-li detekovana chyba, zaslete pfistroj dodavateli ke kontrole.

7.2 Seznam mozZnych chyb

ErAT- Rychlé Auto-tune nelze spustit. Méfend veli¢ina je pfilis blizko zadané
hodnoté.
Stiskem tlacitka ‘P’ smaZte chybové hlaseni.

NoAT- Auto-tune neskoncilo béhem 12 hodin.

ErEP- MozZny problém s paméti pristroje. Toto hlaseni zmizi automaticky. Pokud

hlaseni nezmizi, zaslete pristroj dodavateli.
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8. VSEOBECNE POZNAMKY

8.1 Spravné pouzivani

Kazdé mozné pouziti nepopsané v tomto navodu je povaZzovano za nespravné pouziti.
Tento pfistroj vyhovuje normé EN 61010-1 ,Bezpecnostni poZadavky na elektrickd méfrici,
fidici a laboratorni zarizeni“. Z tohoto dlivodu je nelze pouzit jako bezpecnostni zafizeni.
Jakakoliv porucha nebo nespravna funkce regula¢niho zarizeni mize vyvolat nebezpecnou
situaci osobam, zvifatlim nebo vécem, pamatujte prosim, Ze provoz musi byt vybaven
dodatecnymi bezpecnostnimi zarizenimi.

Ascon Tecnologic S.r.I a jeho zadkonni zastupci nenesou Zadnou odpovédnost za Gjmu
zplGsobenou lidem, vécem nebo zvifatlim v dlsledku poskozeni, Spatného nebo nespravného
pouziti nebo v Zddném pripadé nikoliv ve shodé s vlastnostmi pristroje.

8.2 Zaruka a opravy

Zaruka na tento vyrobek se vztahuje na vyrobni vady nebo vadny material, které byly zjistény
bé&hem 12 mésict od data doruceni.

Zaruka je omezena na opravy nebo vymeénu pfistroje.

Zasah do pristroje nebo nespravné poufziti vyrobku ma za disledek okamzZitou ztratu zaruky.
Dojde-li k poruse pristroje, at jiz v zaru¢ni dobé nebo po jejim vyprseni, kontaktujte prosim
nase oddéleni prodeje pro ziskani autorizace pro zaslani pristroje do nasi spolecnosti.

Vadny vyrobek musi byt doru¢en do Tecnologic s podrobnym popisem zjisténych zavad, bez
jakychkoliv poplatkd nebo narokt na Tecnologic, s vyjimkou, Ze bylo dohodnuto jinak.

8.3 Udriba
Tento pristroj nevyzaduje periodickou rekalibraci a nema dily, které se opotrebuji, takze
nevyzZaduje specialni udrzbu.
Doporucuje se pfristroj obcas ocistit.
1. VYPNETE PRISTROJ (napajeni, reléovy vystup atd.).
2. Vyjméte pfistroj z krytu.
3. Vysavacem nebo stlaéenym vzduchem (max. 3 bar) odstrarite prach, ktery mize byt na
krytu a/nebo elektronice. Budte opatrni, abyste neposkodili elektronické soucastky.
4. Vnéjsi plastové nebo gumové dily ocistéte hadrikem zvihéenym:
e etylalkoholem (¢istym nebo denaturovanym) [C,HsOH] nebo
e isopropylalkoholem (Cistym nebo denaturovanym) [(CH3)2CHOH] nebo
e vodou (H,0).
5. Ujistéte se, Ze svorky nejsou uvolnéné.
6. Nez vratite pfristroj zpét do krytu, ujistéte se, Ze je dokonale suchy.
7. Vratte pristroj zpét a zapnéte jej.

8.4 Prislusenstvi

Pristroj ma boc¢ni zasuvku, do niz lze zasunout specialni nastroj. Tento nastroj, oznacen jako
AO03, umoznuje:

- zapamatovat si kompletni konfiguraci pfistroje a pouzit ji pro jiny pfistroj,

- prenést kompletni konfiguraci pristroje do PC a z PC do pfistroje,

- prenést z PC do pfistroje kompletni konfiguraci,

- prenést konfiguraci z jednoho A03 do jiného.

Testovat sériové rozhrani pristroje a pomahat OEM pfi uvadéni stroje do provozu.
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Skupina InP

Priloha A

(2]
b
5

Param.

Popis

Dec.

Rozsah

Def.

Vid.
Sest.

HcFG

Parametr dostupny po sériové lince.
Ukazuje aktuaini hardware

TC/RTD
TC/PTC
Proud
Napéti

Podle
hardwa
ru

Ne
vidit.

SEnS

Volba ¢idla (podle hardwaru)

Vstup TC, Pt100

J, crAL, S, 1, t, ir.J, ir.cA, Pt1, 0.50 (mV),
0.60 (mV), 12.60 (mV)

A-4

Vstup TC, PTC, NTC

J,crAL, S, 1, t, ir.), ir.cA, Ptc, ntc, 0.50
(mV), 0.60 (mV), 12.60 (mV)

Ptc

Vstup |

0.20 (mA). 4.20 (mA)

4.20

Vstup V

0.5(V), 1.5(V), 0.1(V), 2.10(V), 0.1(V)

0.1

dp

Desetinna tecka

0az3

A-5

SSc

Zobrazeni zacatku rozsahu

dP

-1999 a7 FSc (mér. jednotek)

-1999

A-6

FSc

Zobrazeni konce rozsahu

dP

SSc az 9999 (mér. jednotek)

9999

A7

unit

MEéfici jednotka

°C nebo °F

0=°C

A-8

FiL

Cislicovy filtr mé&fené veli¢iny

0 (oFF) az 20.0 (s)

1.0

OIN|vn | D W

inE

or = prekroceni rozsahu
ur = podkroceni rozsahu
our = prekroceni i podkroceni

our

C-0

oPE

Hodnota bezpecnostniho vystupu

-100 aZ 100 (%)

10

diF1

Funkce digitalniho vstupu 1

oFF = Zadna funkce

1 =Reset Alarmu

2 = Kvitovani Alarmu (ACK)

3 = PodrZeni mérené hodnoty

4 = Méd Stand-by

5 = HEAt s SP1 a CoolL s ,,SP2"

6 = Béh/Hold/reset ¢asovace[zména
stavu]

7 = Spusténi casovace [zména stavu]
8 = Reset ¢asovace [Stav]

9 = Run/Hold ¢asovace [Stav]

10 = Spusténi programu

11 = Reset programu

12 = Pozastaveni programu

13 = Spusténi/pozastaveni programu
14 = Spusténi/reset programu

15 = PFistroj v ru¢nim médu

16 = Volba sekvencni Zadané hodnoty
17 = Volba SP1 /SP2

18 = Binarni volba Zzadané hodnoty
19 = Dig. vstupy paralelné s tlacitky
Nahoru a Doll

20 = Spusténi/reset Casovace

nonE

A-13

11

diF2

Funkce digitalniho vstupu 2

OFF = Zadna funkce

1 =Reset Alarmu

2 = Kvitovani Alarmu (ACK)

3 = Podrzeni mérené hodnoty

4 = ReZim Stand-by

5 =HEAt s SP1 a CoolL s ,SP2"“

6 = Béh/Hold/Reset ¢asovace[zména
stavu]

nonkE

A-14
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7 = Spusténi casovace [zména stavu]
8 = Reset ¢asovace [Stav]

9 = Run/Hold ¢asovace [Stav]

10 = Spusténi programu

11 = Reset programu

12 = Pozastaveni programu

13 = Spusténi/pozastaveni programu
14 = Spusténi/reset programu

15 = PFistroj v ru¢nim médu

16 = Volba sekvencni Zadané hodnoty
17 = Volba SP1 /SP2

18 = Binarni volba Zzadané hodnoty
19 = Dig. vstupy paralelné s tlacitky
Nahoru a Doll

20 = Spusténi/reset casovace

Skupina Out

Param.

Popis

Dec.

Rozsah

Def.

Vid.
Sest.

olF

Funkce Vystupu 1

NonE = Vystup neni pouzit

H.rEG = Vystup pro topeni

¢.rEG = Vystup pro chlazeni

AL = Vystup alarmu

t.out = Vystup ¢asovace

t.HoF = Vystup casovace vypnuty v Holdu

P.End = Indikator konce programu

P.HLd = Indikator pozastaveni programu

(Hold)

P.uit = Indikator, Ze program ceka (wait)

P.run = Indikator béhu programu

P.Et1 = Udalost programu Event 1

P.Et2 = Udalost programu Event 2

or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo
poskozeni cidla

P.FAL = Indikator vypadku napajeni

bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah,

poskozeni cidla nebo vypadku napéjeni

diF.1 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 1

diF.2 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 2

St.bY = Indikator stavu Stand-By

on = Vystup 1 je trvale v sepnutém stavu

H.reg

A-16

13

olAL

Alarmy pfirazené Vystupu 1

0az31

+1=Alarm 1

+2 = Alarm 2

+4 = Alarm 3

+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla

ALl

A-17

14

01Ac

Akce Vystupu 1

dir = PFima akce

rEU = Inverzni akce

dir.r = PFima s opacnou indikaci LED
ReU.r = Inverzni s opac¢nou indikaci LED

dir

15

02F

Funkce Vystupu 2

NonE = Vystup neni pouZit
H.rEG = Vystup pro topeni
c.reEG = Vystup pro chlazeni

AL

A-19
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AL = Vystup alarmu

t.out = Vystup ¢asovace

t.HoF = Vystup ¢asovace vypnuty v Holdu

P.End = Indikator konce programu

P.HLd = Indikator pozastaveni programu

(Hold)

P.uit = Indikator, Ze program ceka (wait)

P.run = Indikator béhu programu

P.Et1 = Udalost programu Event 1

P.Et2 = Udalost programu Event 2

or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo
poskozeni cidla

P.FAL = Indikator vypadku napajeni

bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah,

poskozeni cidla nebo vypadku napajeni

diF.1 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 1

diF.2 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 2

St.bY = Indikator stavu Stand-By

on = Vystup 2 je trvale v sepnutém stavu

16

02AL

Alarmy pfirazené Vystupu 2

0az 31

+1=Alarm 1

+2 = Alarm 2

+4 = Alarm 3

+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla

ALl

A-20

17

02Ac

Akce Vystupu 2

dir = PFima akce

rEU = Inverzni akce

dir.r = Pfima s opac¢nou indikaci LED
ReU.r = Inverzni s opacnou indikaci LED

dir

18

o3F

Funkce Vystupu 3

NonE = Vystup neni pouZit

H.rEG = Vystup pro topeni

c.reG = Vystup pro chlazeni

AL = Vystup alarmu

t.out = Vystup casovace

t.HoF = Vystup ¢asovace vypnuty v Holdu

P.End = Indikator konce programu

P.HLd = Indikator pozastaveni programu

(Hold)

P.uit = Indikator, Ze program ceka (wait)

P.run = Indikator béhu programu

P.Et1 = Udalost programu Event 1

P.Et2 = Udalost programu Event 2

or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo
poskozeni cidla

P.FAL = Indikator vypadku napajeni

bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah,

poskozeni Cidla nebo vypadku napajeni

diF.1 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 1

diF.2 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 2

St.bY = Indikator stavu Stand-By

on = Vystup 3 je trvale v sepnutém stavu

AL

A-22

19

03AL

Alarmy pfirazené Vystupu 3

0az 31

+1=Alarm 1

+2 = Alarm 2

+4 = Alarm 3

+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla

AL2

A-23
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20

03Ac

Akce Vystupu 3

dir = PFima akce

rEU = Inverzni akce

dir.r = Pfima s opac¢nou indikaci LED
ReU.r = Inverzni s opacnou indikaci LED

dir

C-0

21

04F

Funkce Vystupu 4

NonE = Vystup neni pouZit

H.rEG = Vystup pro topeni

c.reG = Vystup pro chlazeni

AL = Vystup alarmu

t.out = Vystup casovace

t.HoF = Vystup ¢asovace vypnuty v Holdu

P.End = Indikator konce programu

P.HLd = Indikator pozastaveni programu

(Hold)

P.uit = Indikator, Ze program ceka (wait)

P.run = Indikator béhu programu

P.Et1 = Udalost programu Event 1

P.Et2 = Udalost programu Event 2

or.bo = Indikator stavu mimo rozsah nebo
poskozeni cidla

P.FAL = Indikator vypadku napajeni

bo.PF = Indikator stavu mimo rozsah,

poskozeni Cidla nebo vypadku napajeni

diF.1 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 1

diF.2 = Vystup kopiruje stav dig. vstupu 2

St.bY = Indikator stavu Stand-By

on = Vystup 4 je trvale v sepnutém stavu

AL

A-24

22

04AL

Alarmy prifazené Vystupu 4

0az 31

+1=Alarm 1

+2 = Alarm 2

+4 = Alarm 3

+8 = Alarm preruseni smycky
+16 = Porucha cidla

AL2

A-25

23

04Ac

Akce Vystupu 4

dir = PFima akce

rEU = Inverzni akce

dir.r = Pfima s opac¢nou indikaci LED
ReU.r = Inverzni s opac¢nou indikaci LED

dir

C-0

Skupina AL1

Param.

Popis

Dec.

Rozsah

Def.

Vid.
Sest.

AL1t

Alarm typu 1

nonE = Alarm neni nastaven

LoAb = Alarm absolutniho podkroceni
dolni meze

HiAb = Alarm absolutniho prekroceni
horni meze

LHADb = Alarm absolutniho vyboceni

Z pasma

SE.br = Porucha snimace

LodE = Alarm pfi odchylce smérem dol{i
(relativni)

HidE = Alarm pfi odchylce smérem
nahoru (relativni)

LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni
Z pasma

LoAb

A-47
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25 Ab1 Funkce Alarmu 1 0 0az15 0 c-0
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm s paméti (ruéni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pfi
zméné zadaného hodnoty
26 AL1L - Pro alarmy prekroceni a dp -1999 az AL1H (mé¥. jednotek) -1999 A-48
podkroceni meze jde o spodni mez
prahu AL1
- Pro alarm vyboceni z pasma jde o
spodni mez alarmu
27 AL1H - Pro alarmy prekroceni a dp AL1L aZ 9999 (méfr. jednotek) 9999 A-49
podkroceni meze jde o horni mez
prahu AL1
- Pro alarm vyboceni z padsma jde o
horni mez alarmu
28 AL1 Mez Alarmu 1 dpP AL1L aZ AL1H (mé¥. jednotek) 0 A-50
29 HAL1 Hystereze Alarmu 1 dpP 1 az 9999 (mé¥. jednotek) 1 A-51
30 AL1d Zpozdéni Alarmu 1 dpP 0 (oFF) az 9999 (s) oFF Cc-0
31 AlLlo Povoleni Alarmu 1 pfi médu Stand- | O 0 = Nikdy no C-0
by 1 = Béhem Stand-by
2 = P¥i prekroceni a podkroceni
3 = P¥i prekroceni, podkroceni a Stand-by
Skupina AL2
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
32 AL2t Alarm typu 2 0 nonE = Alarm neni nastaven HiAb A-54
LoAb = Alarm absolutniho podkroceni
dolni meze
HiAb = Alarm absolutniho prekroceni
horni meze
LHAb = Alarm absolutniho vyboceni
Z pasma
SE.br = Porucha snimace
LodE = Alarm pfri odchylce smérem dol(i
(relativni)
HidE = Alarm p¥i odchylce smérem
nahoru (relativni)
LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni
Z pasma
33 Ab2 Funkce Alarmu 2 0 0az 15 0 C-0
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm s paméti (ruéni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pri
zméné zadaného hodnoty
34 AL2L - Pro alarmy prekroceni a dpP -1999 a7z AL2H (mé¥. jednotek) -1999 A-56
podkroéeni meze jde o spodni mez
prahu AL2
- Pro alarm vyboceni z pasma jde o
spodni mez alarmu
35 AL2H - Pro alarmy prekroceni a dp AL2L a7 9999 (méfF. jednotek) 9999 A-57
podkroceni meze jde o horni mez
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prahu AL2
- Pro alarm vyboceni z padsma jde o
horni mez alarmu
36 AL2 Mez Alarmu 2 dpP AL2L aZ AL2H (mé¥. jednotek) 0 A-58
37 HAL2 Hystereze Alarmu 2 dpP 1 az 9999 (mé¥. jednotek) 1 A-59
38 AL2d Zpozdéni Alarmu 2 dpP 0 (oFF) az 9999 (s) oFF Cc-0
39 AL20 Povoleni Alarmu 2 pfi médu Stand- | O 0 = Nikdy no C-0
by 1 = Béhem Stand-by
2 = P¥i prekroceni a podkroceni
3 = P¥i prekroceni, podkroceni a Stand-by
Skupina AL3
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
40 AL3t Alarm typu 3 0 nonE = Alarm neni nastaven nonE c-0
LoAb = Alarm absolutniho podkroceni
dolni meze
HiAb = Alarm absolutniho pfekroceni
horni meze
LHAb = Alarm absolutniho vyboceni
Z pasma
SE.br = Porucha snimace
LodE = Alarm pfri odchylce smérem dol(i
(relativni)
HidE = Alarm p¥i odchylce smérem
nahoru (relativni)
LHdE = Alarm pfi relativnim vyboceni
Z pasma
41 Ab3 Funkce Alarmu 3 0 0az 15 0 C-0
+1 = Neni aktivni pfi zapnuti napajeni
+2 = Alarm s paméti (ruéni reset)
+4 = Kvitovatelny alarm
+8 = Relativni alarm neni aktivni pri
zméné zadaného hodnoty
42 AL3L - Pro alarmy prekroceni a dpP -1999 a7z AL3H (mér. jednotek) -1999 Cc-0
podkroéeni meze jde o spodni mez
prahu AL3
- Pro alarm vyboceni z pasma jde o
spodni mez alarmu
43 AL3H - Pro alarmy prekroceni a dp AL3L az 9999 (méfF. jednotek) 9999 C-0
podkroceni meze jde o horni mez
prahu AL3
- Pro alarm vyboceni z pasma jde o
horni mez alarmu
44 AL3 Mez Alarmu 3 dpP AL3L aZ AL3H (mé¥. jednotek) 0 c-0
45 HAL3 Hystereze Alarmu 3 dp 1 a7 9999 (mér. jednotek) 1 C-0
46 AL3d Zpozdéni Alarmu 3 dp 0 (oFF) az 9999 (s) oFF c-0
47 AL30 Povoleni Alarmu 3 pfi médu Stand- | O 0 = Nikdy no c-0
by 1 = Béhem Stand-by
2 = Pfi prekroc¢eni a podkroceni
3 = P¥i prekroceni, podkroceni a Stand-by
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Skupina LbA

Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
48 LbAt Cas LBA 0 0 (oFF) az 9999 (s) oFF C-0
49 LbSt Delta méreni, které pouziva LBA pri | dP 0 (oFF) az 9999 (mér. jednotek) 10 C-0
Soft-startu

50 LbAS Delta méreni, které pouziva LBA dpP 1 az 9999 (mér. jednotek) 20 c-0
51 LbcA Podminka pro povoleni LBA 0 uP = Aktivni, kdyZ Pout = 100 % both Cc-0

dn = Aktivni, kdyZ Pout = -100 %

both = Aktivni v obou pfipadech

Skupina rEG
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.

52 cont Zpusob regulace 0 Pid = PID (topeni a/nebo chlazeni) Pid A-25

On.FA = ON/OFF asymetricka hystereze

On.FS = ON/OFF symetricka hystereze

nr = Regulace topeni/chlazeni ON/OFF s

neutralni zénou
53 Auto Volba Auto tune 0 -4 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym | 2 c-0

restartem pri zapnuti napajeni a po vsech

zménach zadané hodnoty

-3 = Oscila¢ni auto-tune s ru¢nim startem

-2 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym

startem jen pfi prvnim zapnuti napéajeni

-1 = Oscila¢ni auto-tune s automatickym

startem pfri kazdém zapnuti napajeni

0 = NepouZito

1 = Rychlé auto-tune s automatickym

restartem p¥i kazdém zapnuti napéajeni

2 = Rychlé auto-tune s automatickym

restartem jen pfi prvnim zapnuti

napajeni

3 = Rychlé auto-tune s ru¢nim startem

4 = Rychlé auto-tune s automatickym

restartem pri zapnuti napajeni a po

zméné zadané hodnoty
54 Aut.r Rucni start auto-tune 0 oFF = Neni aktivni oFF A-26

on = Aktivni
55 SLEF Povoleni auto-tune 0 YES = Aktivni no c-0

no = Neni aktivni
56 HSEt Hystereze regulace ON/OFF dpP 0 aZ 9999 (mér. jednotek) 1 A-27
57 cPdt Doba pro ochranu kompresoru 0 0 (oFF) az 9999 (s) OFF c-0
58 Pb Proporcionalni pAsmo dpP 0 aZ 9999 (mér. jednotek) 50 A-28
59 int Integracni konstanta 0 0 (oFF) az 9999 (s) 200 A-29
60 dER Derivaéni konstanta 0 0 (oFF) az 9999 (s) 50 A-30
61 Fuoc Fuzzy regulace prekmitu 2 0.00 az 2.00 0.50 A-31
62 H.Act Druh akéniho ¢lenu topného 0 SSr = SSR SSr A-32

vystupu rELY = relé

SLou = Pomaly akéni ¢len
63 tcrH Doba cyklu topného vystupu 1 0.1 aZ 130.0 (s) 20.0 C-0
64 PrAt Pomér vykonu funkci topeni a 2 0.01 a7 99.99 1.00 A-34
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chlazeni
65 c.Act Druh akéniho €lenu chladiciho 0 SSr = SSR SSr A-35
vystupu rELY = relé
SLou = Pomaly akéni ¢len
66 tere Doba cyklu chladiciho vystupu 1 0.1 a7 130.0 (s) 20.0 c-0
67 rS Rucni reset (predpéti integracniho 1 -100.0 aZ 100.0 (%) 0.0 c-0
¢lanku)
68 od Zpozdéni pfi zapnuti napajeni 2 0.00 (oFF) az 99.59 (hh.mm) oFF C-0
69 St.P Maximalni vystupni vykon béhem 0 -100.0 aZ 100.0 (%) 0 C-0
soft-startu
70 SSt Doba soft-startu 2 0.00 (oFF) az 8.00 (inF) (hh.mm) oFF C-0
71 SStH Mez pro deaktivaci soft-startu dpP -1999 az 9999 (mér. jednotek) 9999 Cc-0
Skupina SP
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
72 nSP Pocet pouzitych Zddanych hodnot 0 lai4 1 A-38
73 SPLL Hodnota minimalni Zddané hodnoty | dP -1999 az SPHL -1999 A-39
74 SPHL Hodnota maximalni Zddané hodnoty | dP SPLL aZ 9999 9999 A-40
75 SP 1 Zadana hodnota 1 dP SPLL az SPLH 0 0-41
76 | SP2 Z4dana hodnota 2 dP | SPLL aZ SPLH 0 0-42
77 |SP3 Z4dan4 hodnota 3 dP | SPLL az SPLH 0 0-43
78 SP 4 Zadana hodnota 4 dp SPLL a7 SPLH 0 0-44
79 SPAt Volba aktivni Zddané hodnoty 0 1(SP 1) aZ nSP 1 0-45
80 SP.rt Typ dalkové Zadané hodnoty 0 RSP = Hodnota prichazejici ze sériové trin c-0
linky se poufzije jako dalkova
Zadana hodnota
trin = Hodnota se algebraicky pfricte
k mistni zddané hodnoté zvolené
pomoci SPAt a soucet se stane
aktivni Zddanou hodnotou
PErc = Hodnota se vezme jako
procentudlni hodnota vstupniho
rozsahu a takto vypoctena se
pouzije jako dalkova Zzadana
hodnota
81 SP.Lr Volba mistni/dalkové zadané 0 Loc = mistni Loc Cc-0
hodnoty rEn = dalkova
82 SP.u Rychlost nartistu KLADNE zmény 2 0.01 aZ 100.00 (inF) mér. jednotek za inF C-0
Zadané hodnoty minutu
83 | SPd Rychlost narlistu ZAPORNE zmény | 2 0.01 aZ 100.00 (inF) mé&F. jednotek za inF c-0
Z7a4dané hodnoty minutu
Skupina Tin
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
84 tr.F Funkce nezavislého ¢asovace 0 NonE = Casova¢ nepouzit nonE A-62

i.d.A = Zpozdéné spusténi casovace
i.uP.d = Zpozdéné spusténi po zapnuti
napajeni

i.d.d = Prlchozi ¢asovac
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i.P.L = Asymetricky oscilator se startem ve
stavu OFF
i.L.P = Asymetricky oscilator se startem
ve stavu ON
85 tru Jednotky casovace 0 hh.nn = Hodiny a minuty nn.SS A-63
nn.SS = Minuty a sekundy
SSS.d = Sekundy a desetiny sekund
86 tr.tl Cas 1 2 00.01 az 99.59, je-li tr.u <2 1.00 A-64
1 000.1 a7 995.9, je-li tr.u =2
87 tr.t2 Cas 2 2 Je-li tr.u <2: 00.00 oFF az 99.59 ( inF) 1.00 A-65
1 Je-li tr.u =2: 00.00 oFF az 995.9 ( inF)
88 tr.St Stav ¢asovace 0 rES = reset Casovace res c-0
run = ¢asovac bézi
Hold = ¢asovac je pozastaven
Skupina PrG
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
89 Pr.F Aktivita programu po zapnuti 0 nonE = Programator nepouzit nonE A-67
napajeni S.uP.d = Start po zapnuti napajeni
s prvnim krokem v Stand-by
S.uP.S = Start po zapnuti napajeni
u.diG = Start pouze po povelu RUN
u.dG.d = Start po povelu RUN s prvnim
krokem v Stand-by
90 Pr.u MEéfici jednotky prodlevy 2 hh.nn = Hodiny a minuty hh.nn A-68
nn.SS = Minuty a sekundy
91 Pr.E Chovani pristroje na konci 0 cnt = Pokracovat SPAt A-71
vykonavani programu SPAt = Prejit na Zddanou hodnotu
ur¢enou SPAt
St.by = Pfejit do médu Stand-by
92 Pr.Et Doba indikace konce programu 2 0.00 (oFF) az 100.00 (inF) minut a sekund | oFF A-72
93 Pr.S1 Zadana hodnota prvni prodlevy dp SPLL az SPHL 0 A-73
94 Pr.G1 Gradient prvni rampy 1 0.1 aZ 1000.0 (inF = skokovy prechod) inF A-74
méficich jednotek/minutu
95 Prt1 Doba prvni prodlevy 2 0.00 a7 99.59 0.10 A-75
96 Prb1 Vyckavaci pasmo prvni prodlevy dp 0 (oFF) aZ 9999 (mér. jednotek) oFF A-76
97 PrE1 Udalosti prvni skupiny 2 00.00 a7 11.11 00.00 Cc-0
98 Pr.S2 Zadana hodnota druhé prodlevy dpP 0 A-78
99 Pr.G2 Gradient druhé rampy 1 0.1 aZz 1000.0 (inF = skokovy prechod) inF A-79
meé¥icich jednotek/minutu
100 | Prt2 Doba druhé prodlevy 2 0.00 az 99.59 0.10 A-80
101 | Pr.b2 Vyckavaci pAsmo druhé prodlevy dp 0 (oFF) aZ 9999 (mér. jednotek) oFF A-81
102 | Pr.E2 Udalosti druhé skupiny 2 00.00 a7 11.11 00.00 c-0
103 | Pr.S3 Z4adana hodnota tfeti prodlevy dP 0 A-83
104 | Pr.G3 Gradient treti rampy 1 0.1 aZ 1000.0 (inF = skokovy prechod) inF A-84
meéficich jednotek/minutu
105 | Pr.t3 Doba treti prodlevy 2 0.00 az 99.59 0.10 A-85
106 | Pr.b3 Vyc€kavaci pasmo treti prodlevy dpP 0 (oFF) aZ 9999 (mér. jednotek) OFF A-86
107 | Pr.E3 Udalosti treti skupiny 0 00.00 a7 11.11 00.00 Cc-0
108 | Pr.54 Zadana hodnota ¢tvrté prodlevy dpP 0 A-88
109 | Pr.G4 Gradient ¢tvrté rampy 1 0.1 aZ 1000.0 (inF = skokovy prechod) inF A-89
méfFicich jednotek/minutu
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110

Pr.t4

Doba ¢tvrté prodlevy

0.00 az 99.59

0.10

A-90

111

Pr.b4

Vyckavaci pasmo ctvrté prodlevy

dp

0 (oFF) az 9999 (mé¥. jednotek)

oFF

A-91

112

Pr.E4

Udalosti ctvrté skupiny

00.00 a7 11.11

00.00

C-0

113

Pr.St

Stav programu

rES = Reset programu
run = Spusténi programu
Hold = Pozastaveni programu

C-0

Skupina Pan

Param.

Popis

Dec.

Rozsah

Def.

Vid.
Sest.

114

PAS2

Heslo Grovné 2

0 (oFF) aZ 999

20

A-93

115

PAS3

Heslo Grovné 3

o

3az999

30

C-0

116

uSrb

Funkce tlacitka U béhem run time

nonE = Nepouzito

tunE = Spusténi funkce auto-tune
oPLo = Ru¢ni méd

AAc = Reset alarmu

ASi = Kvitovani alarmu

chSP = Sekvencni volba Zadané hodnoty
St.by = Méd Stand-by

Str.t = Run/hold/reset ¢asovace
P.run = Start programu

P.rES = Reset programu

P.r.H.r = Run/hold/reset programu

nonE

A-94

117

disp

Sprava displeje

nonE = Standardni zobrazeni

Pou = Vykonovy vystup

SPF = Konec¢na zadana hodnota

SPo = Aktivni Zddana hodnota
AL1=Mez Alarmu 1

AL2 = Mez Alarmu 2

AL3 = Mez Alarmu 3

Pr.tu = Citani doby programu nahoru
Pr.td = Citani doby programu dolii

P.t.tu = Citani celkové doby programu
nahoru

P.t.td = Citani celkové doby programu
dol(i

ti.uP = Citani ¢asovace nahoru

ti.du = Citani ¢asovace dolli

PErc = Procenta vykonového vystupu
pouZitd béhem soft-startu (je-li doba
soft-startu rovna nekonecnu, je mez stale
aktivni a Ize ji pouzit rovnéz pfi regulaci
ON/OFF)

nonE

A-95

119

FiLd

Filtrace zobrazované hodnoty

0.0 (oFF) aZ 20.0

oFF

C-0

120

dSPu

Stav pfistroje po zapnuti napajeni

AS.Pr = Spousti se do stavu, v jakém byl
pfi vypnuti napajeni

Auto = Spousti se v médu Auto

oP.0 = Spousti se v ruénim médu

s vykonovym vystupem rovnym nule
St.bY = Spousti se v médu Stand-by

AS.Pr

121

oPr.E

Povoleni druhu provozu

ALL = VSechny
Au.oP = Pouze Auto nebo ruéni (oPLo)
Au.Sb = Pouze Auto a Stand-by

ALL

122

oPEr

Volba druhu provozu

Auto = Automaticky

Auto

0-1
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oPLo = Ru¢ni
St.by = Stand-by

Skupina Ser
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
123 | Add Adresa 0 0 (oFF) + 254 1 C-0
124 | bAud Komunikacni rychlost 0 1200 9600 c-0
2400
9600
19.2
38.4
125 | trSP Volba preposilané hodnoty (Master) | 0 nonE = NepouZito nonE c-0
rSP = Aktivni Zddana hodnota
PErc = Aktualni vykonovy vystup (%)
Skupina con (wattmetr)
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
126 | co.ty Typ méreni 0 oFF = Nepouzito nonE A-97
1 = OkamZity vykon (kW)
2 = Prikon (kW/h)
3 = Energie spotfebovana béhem
provadéni programu
4 = Suma provoznich dnll s mezi
5 = Suma provoznich hodin s mezi
127 | Uolt Jmenovité napéti zatéze 0 1 a7 999 (Volt) 230 A-98
128 | cur Jmenovity proudi zatéze 0 1az 999 (A) 10 A-99
129 | h.Job Mez pracovnich hodin/dn( 0 0 (oFF) aZ 9999 oFF A-100
Skupina CAL
Cis. | Param. | Popis Dec. | Rozsah Def. Vid.
Sest.
130 | A.L.P Nastaveni dolniho bodu dpP -1999 a7 AH.P-10 (mé¥. jednotek) 0 A-9
131 | ALo Nastaveni dolniho offsetu dpP -300 aZ 300 (mé¥. jednotek) 0 A-10
132 | AH.P Nastaveni horniho bodu dpP A.L.P+10 + 9999 (mér. jednotek) 9999 A-11
133 | A.H.0 Nastaveni horniho offsetu dpP -300 aZ 300 (mé¥. jednotek) 0 A-12
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